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1. Allgemeine Charakteristik

Der frei programmierbare Birocomputer A 5130 ist aufgrund seiner modularen Konzeption
von Hardware und Software nicht nur zur Datenerfassung, sondern aueh fiir die Speicherung,
Verarbeitung und Uberiragung vielfdltig einsetzbar und ist in verschiedenen Konfigura~
tionen lieferbar. Fir die vielseitige Anwendbarkeit und die Funktionssicherheit sorgt
ein komfortables Betriebssystem mit den entsprechenden Programmsprachen sowie Dienst-—
und Diagnoseprogramme.

Wesentliche Baugruppen/Merkmale sind:

= Rechner

Die Funktionssteuerung iibernehmen Moduln des Mikrorechners robotron XK 1520 mit der
Zentraleinheit K 2526 unter Regie des Betriebssystemes. Dazu gehbren die simultane
Bedienung des Speichers und der externen Peripherie als auch die Moglichkeit der
automatischen Einschaltung des Gerdtes bei Anliegen eines Rufes am ausgeschalteten
Terminal.

Der konfigurierbare Speicher in RAM-, ROM~ und PROM-Technik ausgefiithrt, ist his zu
einer Gesamtkapazitdt von 64 K Bytes gusbaufihig. Ein speziell geschiitzter Bereich
des RAM-Speichers sichert den Datenerhalt bei Stromausfall. Am System-Bus sind ver-
schiedene periphere Gerdte wie Drucker, Datentridgereinheiten, Monitore anschlieBbar.

-~ Tastatur

Sie arbeitet auf rein elektronischer Basis und dient der Dateneingabe zur Steuerung
des Programmablaufes und zum Abruf von Informationen. Der Tastaturblock enthslt die
internationale Zehnertastatur, Funktionstastatur einschlieBlich Tasten mit Selektor-—
wirkung sowle Tasten fiir die Dialogarbeit und die alpha-numerische Tastatur, die
nach Vereinbarurg in lendesspezifischen Varianten zur Verfiigung steht.

=~ lMagnetbandkassetteneinheit

Sie dient zur Speicherung von Programmen und Daten. Es kOnnen wahlweise 1 baw. 2
Laufwerke genutzt werden. Damit wird es mbglich, Datenstrtme zu mischen sowie
Kassetteninhalte zu duplizieren. Pro Kassette wird eine Kapaszitit von 520 K Byte
erreicht. Die Aufzeichnung und Organisation erfolgt nach internationalen Standards.
Die Kompatibilitdt zum Magnetbandkonverter robotron 1255 und Konvertereinrichtungen
mit gleicher Norm ist gegeben.

= Floppy=Disk=BEinheit

Als Speicher mit schnellem, direktem Zugriff auf groBe Datenmengen (Dateien) wird
eine Floppy-Disk-Einheit mit 1 bis 4 Laufwerken genutzt. Die Aufzelchnung und QOrga-—
nigation er;olgt nach internationalen Standards.

- Druckexr

Wahlweiser Einsatz eines Nadeldruckers fiir hohe Ausgabegeschwindigkeiten bzw. eines
Typenraddruckers mit leicht wechselbarer Typenscheibe fiir verschiedene Schriftarten
ermdglicht eine flexible Anpassung an das Einsatzgebiete.

Entsprechend den organisatorischen Erfordernissen ktnnen beide Druckervarianten mit

variabler Formulartechnik ausgeriistet werden:

~ Leporello, einfach oder doppelt



- Journelbogen, asuch mit geteilter Walze

- Koentokarten

Monitor

Er dient der Bedienerfiihrung, Eingabekontrolle und Programmiiberwachung.

Entsprechend den anwendungstechnischen Belangen und Ansprﬁchen konnen wshlweise zwel
Monitore eingesetzt werden (unterschiedliche Zeichenkapazitdt/ZeichengrdBe, 2-Hellig-
keitsstufen).

Lochbandeinheit

Die Lochbandeinheit als mittelschnelles Ein- und Ausgabegerdt besteht aus einem Loch~-
bandleser, einem Lochbandstanzer mit passivem Abspuler, einer eigenen Stromversorgung
in Modultechnik und der Ansteuerelektronik. Sie besitzt fiir Leser und Stanzer je einen
InterfaceanschluB und ist als 19"=Einschub aufgebaut.

Datenferniibertragung

Der Biirocomputer A 5130 kann als intelligenter Terminalrechner sowohl autonom als auch
in DFV-Systemen als Peripherierechner arbeiten. Die AnschluBformen, Ubertragungsarten
und -geschwindigkeiten richten sich nach der Problemstellung.

Konsiruktive Gestaltung

Das Gerdt ist als kompakter Sitzarbeitsplatz nach ergonomischen Gesichtspunkten aus-
gefihrt. Nach Bedarf (konfigurationsabhéngig) kann das Gerdt durch Beistellgef&Be
ergénzt werden.



System(bersicht

Tastatur

V24 -Schnitt -
stelle

‘ Zei!endispl@—‘

Monitor
1024 Zeichen

(umschaltbar)

Zentraleinheit
robotron K 1520

Typenrad-
drucker
30 Zeichen fs

Nadeldrucker
bis 180
Zeichen /s

Monitor
1920 Zeichen
Standard -
interface
f. weitere
Peripherie
Folienspeicher Kassettenmagnetband Lochband -
1bis 4 Laufwerke 1 .bis 2 Laufwerke einheit
ollollo||o QOO0
Minifolienspeicher
1bis 4 Laufwerke




Zeichnungs-~Nr.

Variantenmerkmale

1.62,003001,0/01
1.62,003002,7/01
1.62.003003,5/01
1.62,003007.6/01
1.62.003008.4 /01
1.62,003009.2/01
1.62.003013.1/01
°1,62.003014.8/01
1.62,003015.6/01
1.62.003016.4/01
1.62,003017.2/01
1.62.003018.0/01
1.62,003021.1/01
1.62,003022.8/01
1,62,003023.6/01
1.62.003025,2/01
1.62.003026,0/01
1,62.003027.7/01
1.62.003029,3/01

1.62,003030.8/01
1.62.003031.6/01
1.62.003033.2/01
1.62.003034,0/01
1,62.003035.7/01
1,62.003032.4/01
1.62.003036.5/01

083=T=011=111
083-7-011=112
083-T=011=113
083-7-011=131
083-7-011-132
083-7-011-133
083-7-011=151
083~7=011~152
083=7=011=153
083=7=011=161
083=7-011=162
083=7-011-163
083-7-011=114
083-7-011=-115
083-7-011=116
083-7=011=134
083-7-011=135
083-7-011-136
083~7-011-154

083=T7=011=155
083-7-011=156
083=T=011=164
083=T=011=165
083-7-011-166
083=T-011=157
083-7=-011=167

Kassettenmagnetbandgerdt

Floppy=Disk

Minifloppy=-Digk

Kassettenmagnetbandgerst, DFU

Floppy-Disk, DFH

Minifloppy-Disk, DFU

Eassettenmagnetbandgerdt, Monitor, DFU
Floppy-Disk, Monitox, DFU

Minifloppy-Disk, Monitor, DFU
Kassettenmagnetbandgerdt, Monitor

FPloppy~Disk, Monitor

Minifloppy=Disk, Monitor
Kassettenmagnetbandgerit, Lochbandeinheit
Floppy=Disk, Lochbandeinhelt

Minifloppy=Disk, Lochbandeinheit
Kessettenmagnetbandgerdt, DFU, Lochbandeinheit
Floppy=Disk, DFli, Lochbandeinheit
Minifloppy=-Disk, DFlU, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgersit, Monitor, DFY, Lochband-
einheit

Floppy-Disk, Monitor, DFli, Lochbandeinheit
Minifloppy-Disk, Monitor, DF{, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerdt, Monitor, Lochbandeinheit
Floppy=-Digk, Monitox, Lochbandeinheit
Minifloppy=Digk, Monitor, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerét, Floppy-Disk, Monitor, DFU
Kessettenmagnetbandgerdt, Floppy-Disk, Monitor

Detailausstattung sind zwischen Vertriebsorgan, Hersteller und Kunden absatzseitig zu

gpezifizieren.

2. Betriebsarten

Das Gerdt kann grundsitzlich autonom (off=line) mit allen Gerdten und Systemen zusam-

menarbeiten, deren AnschluB fiir magnetische Datentrdger nach der Norm IS0 5654 (Dis-—
kette) bzs, IS0 DIS 3407 (fiir Magnetbandkassette) ausgelegt ist.

Der Einsatz ist insbesondere in dezentralen Datenerfassungs=— und Datenverarbeitungs-
stellen vorgesehen. Das Gerdt ist zur manuellen Erfasgsung von Daten, deren Verarbeitung
und deren Aufzeichnung auf externe Datentriger (Standarddisketie, Magnetbandkassette,
Minidiskette, Lochband) vorgesshen. Dexr vorhandene DatenfernibertragungsanschluBl er-
laubt den Eingsatz des Gerates als Terminalrechner.

Der betriebssystemgesteuerte Rechner ermbglicht den Einsatz zur zentralen Datenerfas=-
sung im Rechenzentrum oder dezentral als direkte Rechnerleistung am Arbeitsplatz.

Tnsbesondere sind folgende Betriebgarten moglich:

Datenerfassung; Datenverarbeitung; Programmisrungs Datenmischen; Duplizieren von

Datentrigern; Buchung und Fakturierunge .
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3o Technische Daten

3.1. Leigtungsparameter

3.1.1. Rechner

- Zentrale Recheneinheit (Mikroprozessor mit 8-bit-Verarbeitungsbreite, 2x8 univer-
sellen Registern und 158 unterschiedlichen Befehlen)

- Bauelementsebasis MOS=L3I, TTL
- Ubertragungsrate (BUS) 2 122 X Byte
~ Speicherausstattung S 64 K Byte
tellweise als Festwertspeicher (ROM, PROM)und
teilweise als Operativspeicher (RAM) ausgefiihrt,
o Ausstattungsmbglichkeit in Moduln
von 4 X Byte und/oder 16 K Byte

« Speicherschutz durch Betriebs=
system

- Datenerhalt bei Netzausfall Basis C=MOS 2 72 Stunden (Stufung 4 X Byte)

3s¢1.2. Tastatur

= kontaktlos
- AnschluB iiber gerdtenahes Interface

= bestehend aus
. alphanumerischem Tastenfeld
. numerischem Tastenfeld
. Punktionstastenfeld
(max. 20 frei programmierbare Tasten)

= Anzghl der Tastenfunktionen

« alphanumerische Tasten maximal 95
« Startfunktionen 12
o Ruf- und Steuertasten 13
« Selektoren &
« Umschalttasten 2
« Umechaltfeststeller 1
- AnZeigen
. Fehleranzeige 1
. Lichtemitterdiode 8

3.1:3¢ Drucker

= Drucker robotron 1152 .
(mit geschlossenem Schriftzug) 30 Zeichen/s

oder
~ Normaldrucker robotron 1157 200 Zeichen/s

- Zeichenvorrat } robotron 1152/1157 96 Zeichen
= Druckbreite max. 210 Zeichen/Zeile



3.1.4. Lochbandeinheit robotron K 6200

- Dgtentriger

= Rollendurchmesser bei LBS
LBL

- Stanzgeschwindigkeit

- Lesegeschwindigkeit des LBL
im Durchlaufbetrieb
im Start-Stop-Betrieb

3.1.5., Floppy=Disk MF 3200

- Aufzeichnungsverfahren
- Informationstriger

~ Nennkapazitdt formatiert
- Datenrate

= Drehzahl der Platte

Lochband 5- oder 8-spurig
nach TGL 24496 und TGL 21584

210 mm mit Spule Z5 2=17
140 mm

bis 50 Z/s

300 Z/s
bis 100 Z/s

IS0 5654

flexible Magnetplatte nach IS0 5654
256 K Byte

250 K bit/s

360 min~' % 2,5 %

3.1.6. Kassettenmagnetbandgerdt robotron X 5200

1

Aufzeichnungsverfahren

1

Informationstriger

Nennkapazitdt formatiexrt

Datenrate

Transportgeschwindigkeit

- Aufzeichnungsdichte

3.1.7. Minifloppy-Disk MPFS 1

Aufzeichnungsverfahren

Informgtionstriger

Nennkapazitédt unformatiert

Ubertragungsrate

Drehzahl

IS0 DIS 3407

35871 mm-Magnetﬁandkassette fiir digitale
Aufzeichnung

max. 488 K Byte
12 K bit/s

0,38 m/s

32 bit/mm

IS0 5654

Minidiskette 0,13 m ¢
2 M bit

125 K bit/s

300 min~]

Es konnen maximal 4 Folienspeicher oder 2 Kassettenmagnetbandgeridte oder 4 Minifolien-

gpeicher sowie je 2 Folienspeicher und

2 Kassettenmagnetbandgerdte angeschlossen werden.



3.1.8, Monitor

- Bilddiagonale
- Farbe

- 3 Varianten sind moglich

- Kursortaste
- Hell—Dunkel—Steuerugg der Zeichen
- 2 Helligkeitsstufen

3.2. Elektrotechnische Kennwerte

3.2.1. Netzspannung

Einphasenwechselspannung

3.2.2, Netzfrequenz

3.2.3. Leistungsbedarf

- abhiéngig von Peripherie- und
Speicherausstattung

- zusdtzlich bei Ausstattung mit LBE

3.2.4. Stromaufnshme

0,31 m

griin

Display mit v

« 16 x 64 = 1024 Stellen (Zeichen)

« Zeichenvorrat: 128 !
+ Zeichendarstellung: 7 x 10 Punkirastier

Display mit

« 24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen)

» Zelchenvorrat: 96

« Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster

Display mit
« 12 x 40 = 480 Stellen (Zeichen)
24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen)
» Zeichenvorrat: 100
+ Zeichendarstellung 7 x 10
bei 480 Stellen Grundraster
(jedes Rasterelement 4-fach)
bei 1920 Stellen Punktraster

} umschal thar

i) + 10 %
u=220V7% 5z
£ = 50 Bz &£ 1 Hz

min. 200 W, norm. 400 W, max. BOO W

max. 250 W

Jpax ™ 4 A



3.3. Fldchen und‘Raumbedarf

3.3.1. Geridteabmessungen

MaBangabe in (mm) Breite Tiefe Hohe

ohne Beistellgefdl 1050 846 873 ohne Monitor
1233 mit Monitor

[mit BeistellgefdB (fiir FS) 1400 846 873 ohne Monitor
1233 mit Monitor

Beistellschrank (fiir LBE) 600 846 730

3.3.2. Fldchenbedarf fiir Bedienung, Wartung und Reparatur

- @iehe Abbildung 1 des Aufstellungsplanes BUN-Nr. 083=7-011-000/20
KROS-Nr. 1.62.003000.0/20

- Pldchenbedarf - ohne Beistellgef&s 2,6 n®
mit BeistellgefsB 3,2 m°
mit Beistellaschrank 3,6 m°

3.4. Masse

ohne Beistellgef&l Beistellgef&dB Beistellschrank
Brutto max. 225 kg max. 92 kg
Netto max. 158 kg max. 64 kg

3.5. Netzanschlufl

- netzseitig steckbar Schukostecker nach TGL 6972
- geridteseitig Gerdtestecker G nach TGL 10267
- bei Ausstattung mit LBE gesonderter Netzanschlufl fiir LBE

(gerdteseitig fest verdrahtet)

4. Technische Forderungen

4.1. Betriebsart

Das Gerat ist filr 24~Stundenbetrieb geeignet.

4.2. AnschluBbedingungen

Es ist ein DatenferniibertragungsanschluB vorgesehen; der wahlweise die 3 folgenden

Verfahren realisieren kann:

- Schnittstelle I 2 (V24)
Ubertragungsverfahren Start-Stop, halbduplex

10



- Schnittstelle I2 (Vv 24)

Ubartragungsverfahren synchron, halbduplex
= Schnittstelle IFSS

Ubertragungsverfahren Start=Stop

Das Gerdt ist als Sologerdt betreibbar.

5. Gesundheits-, Arbeits— und Brandschutz

5.1. Schutzklasse/Schutzgrad

Schutzklasse I nach TGL 21366
Schutzgrad IP 20 nach TGL 15165/01

5.2. Sicherheitstechnische Forderungen

Das Gerdt besitzt Schutzgiite gem#dB Schutzgiiterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

5.3. Ldrmemission
Schalleistungspegel im Betriebsfall 73 dB (AI); 80 dB mit dem LBS

Schalleistungspegel im Leerlauf 60 dB (AI)
Messung nach TGL 37345

5.4, Funkentstdrung

Funktstﬁr%pannung F 1/15 nach TGL 28855 und VDE 0871 E
Fankstorfeldstidrke F 3/15 nach TGL 28855 und VDE 0871 E

5.5. Schutzleiter, SchutzleiteranschluBisielle

Die SchutzleiteranschluBstelle entspricht den Forderungen nach TGL 7783 und TGL 21590.
Die Hthe des Ubertragungswiderstandes nach Schutzgiiterichtlinie des VEB Kombinat
Robotron.

6. Einsatzbedingungen

6.1. Umgebungsbedingungen

- EKL 3 nach TGL 26465 + 5/- 40/+ 30/95//10 - 14
zulédgsiger Temperaturgradient 15 K/h
- fiir LBE gilt EKL 2 nach TGL 26465 mit erweitertem Temperatur-

bereich + 5 °C ... + 40 °C

i



- Die Einsatzbedingungen gemdB BEKL 3 kbnnen bei Einsatz entsprechender Detentréger
eingeschrénkt werden, wobei nur Disketten entsprechend IS0 DP 5654 und DNatentriger-—
richtlinie KROS 5108 sowie Magnetbandkassetten entsprechend IS0 3407 und Datentriger-
richtlinie KROS 5107 einzusetzen sind.

6.2. Beliiftungsart

zwangsbeliiftet

6.3. Vermeidung von Stdrbeeinflussungen

- Riume, die unter dem EinfluB hoher elektrischer und magnetischer Felder stehen, sind
fiir die Aufstellung des Gerdtes robotron A 5130 ungeeignet.
Solche Storfelder konnen entstehen durch HF-Generatoren, grofe Werkzeugmaschinen,
Starkstromanlagen und -schalteinrichtungen u. &..

~ Werden in dem Aufstellungsraum noch andere elektronische Gerdte installiert, soll
der Abstand an der engsten Stelle grdBer sein als 0,05 m.

- Elektrische Gerdte, die zusammen mit dem Gerdat robotron A 5130 an einer gemeinsamen 2z
Verteilung betrieben werden, sollten den gleichen Funkstdrgrad wie das Gerdt auf-
welsen.
- An den Spannungs— und Signalquellen des Gerdtes diirfen wdhrend des Betriebes keine
weiteren Gerite angeschlossen werden. Bei der Fehlersuche und Erprobung ist der An-
schluBl der entsprechenden Priifgerdte erlaubt.
- Direkte Sonneneingtrahlung ist zu vermeiden.
7. Transport- und Lagerungsbedingungen
7.1. Transportbedingungen
TKL 3 nach TGL 26465; fiir LBE, TKL 2 nach TGL 26465
T.2. Lagerungsbedingungen &

LKL 2 nach TGL 26465

12
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1. Allgemeines

Diese Vorschrift dient als Projektierungsgrundlage fir die Aufstellung des Blirocomputers
A 5130 beim Anwender.

Sie dient als Grundlage fiir die Raumgestaliuag und die elektrischen Installationsbe-
dingungen, -

Die Komponenten der Anlage werden bei der Herstellung suf Einhaltung inrer technischen
Paraneter gepriift.

Bei der Aufetellung der Gerdte ist dafir zu scrgen, daf die in dieser Vorschrift defi-
inlage nicht garantiert werden kann.

Diese Vorschrift enthdlt nicht die Aufstellungstechnologile, das ist Inhalt der Mcntage-
und Inbetriebnahmevorschrift.

2, Tecnnische Daten

Es goll hier nur ein Uberblick gegeben werden, weitergehende Angaben sind im Technicchen
Datenblatt enthalten.-

2.1. Begeichnung, Chiffre~Nr,

Biirocomputer robotron A 5130

2.2. Systemanschlul

BEs ist ein DatenferniibertraszungsansachluB vorgeseher, der wahlweise die 3 Tolgenden Ver~

fghren reglisieren kanns

- Schrittstelle " I2(V 24)
Ubertragungsverfanren Start-Stop, haluduplax

~ Schoittstelles L2 (Vv 243
Ubertragungsverfghren gaynchron, halbiuplex

- Schnittstelle IFSS
{ibertragungsverfahren Start-Step

2.3. Konstruktive Gestaltung

2.3.1. Aufbau der Anlage

Der Biirocomputer A 5130 ist ein Kcmpaktgerst, er ist sls Sitzarbeitsplatz ausgefuhrt.
Die #uBere und innere Gesfaltung beriicksichtigt ergonomische und formgestalterische
Porderungen sowie eine maximals Servicefreundlichkeit. Das kompakte GefdB enthdlt alle
Paugruppen der Anlage. die Bildschirmanzelgebaugruppe igt in zwei Achsen schwenkbar
iiher dem Drucker angeordnet.

bas Grundgerdt kann céurck ein Beistellgefdf erginzt werden,



2.3.2, Binzelbaugruppeniibergsicht

Baugruppen, die unabhingig von der Ausstattungsvariante vorhanden sind:

- GefdB KompaktgefdB, zwangsbeliiftetes AnhéngegefiB
fiir Folien- oder Kassettenmagnetbandspeicher

= Steuereinheit Paneel mit 11 Plédtzen enthi&lt zentrale Rechen=
einheit, Speicher (Festwert— und Operativspeicher)
AnschluBsteuereinheiten fiir die Peripheriegerdte
entsprechend der Ausstattung

- Stromversorgung modularer Aufbau in einem Einschubrahmen =
Modulbestiickung variabel entsprechend der Aus-—-
stattung

= Druckwerk 8D 1152 oder SD 1157 mit Journal= oder Leporello=
einrichtung

- Tagtatur alpha-numerische Schreib= und Funktionstastatur

Variable Baugruppen:

= Folienspeicher FS 1 bis 4 mal MOM 3200 (bei Anzahl > 2 ist ein

BeistellgefdB vorhanden)

Minifolienspeicher MFS

- Kasseltenmagnetbandgerdt KMBG 1 oder 2 Gerdte mbdglich
= Bildechirmanzeigebaugruppe Monitor 1 - 1024 Zeichen oder
Monitor Monitor 2 1920 Zeichen mit einem
Zeichenvorrat von 96 Zeichen
- Datenferniibertragungsanschlufl wahlweise I 2 synchron, I 2 Start~Stop, halbduplex
oder IFSS

2.4, Hauptabmessungen

2.4.1. BegrenzungsmaBe

siehe Technisches Datenblatt

2.4.2. VMasse

giehe Technisches Datenblatt

2.4.3. Brandmasse (kg)

(ohne Pormularpapiere)

PUR-Strukturschaum PVC und

5D 4502 sonstiges
Grundgerdt mit Monitor 4,1 C8. 5 eeo T
f mit LED 2,3 cas T sus T
BeistellgefsB 1,2 ca. 1
Beistellschrank LBE - 5]

15
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2.4.4, Serviceflichen

Die in Abbildung 1 angegebenen Mafe sind Mindestforderungen, die eine Bedienung und den

Service der Anlage gerade noch erlauben.
Es wird empfohlen, die Stellfldchen groBziigiger zu planen.

Service= und Bedienfldche
(Platz fiir Formularablage
bei Peltstapelverarbeitung)

%

\\\ﬁk\ Grundgerat

(Lo
~F
@
\ I Tastatur |

nur wenn ein Bei- ____ézj/ : \\:%

stellgefdB vor-

handen ist
Q
o -
[re)

350 j\: 1050
/

Service-= und Bedienfl&che

Abb. 1

/

Der seitliche Abstand zu anderen Gegensténden ist unkritisch. Fiir elektrische und elek-

tronische Gerdte gilt Punkt 3.l..
Die Zugingigkeit hinter die Anlage ist auf einer Seite zu gewdhrleisten. Hat die Anlage
einen Monitor und es ist kein BestellgefHB vorhanden, muB die mit % gekennzeichnete

Fliche ebenfalls freigehalten werden.

Der Beistellschrank mit der LBE 1 kann rechts oder links neben dem Grundgerdt stehen.
Fiir die Service- und Bedienfléche gilt das gleiche wie in Abb. 1 fiir das Beistellgefds
dergestollt ist. Die Breite des Schrankes betrigi 600 mm.

2.5. Elektrische dnschluBwerte

giehe Technisches Datenblati

2.6. Schutzgrad, Schutzgiite

giehe Techniseches Dateﬁblatt
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2.7« Schalleistungspegel

siashe Technisches Datenblatt

2,8. FunkstSrspannung

giehe Technisches Datenblatt

2.9, Wdrmeumsatz der Gerdte

tee 1 E 10b TR el 106 J/h je nach Ausstattung und Programmauslastung

'3, Bedingungen zur Gerdteaufstellung

3.1. Zwangsabstidnde zu anderen Gerdten

Die Abstdnde werden durch die geforderte Zugdngigkeit zur Bedienung und Wartung be-
stimmt. Weiterhin gilt, daB der Abstand zu gleichen Anlagen und anderen elektronischen
Ger#iten mind. 0,5 m betragen muBl.

Eine Berihrung elektrisch leitender Teile von zweil verschiedenen Anlagen ist unbedingt

zu vermeiden.

3.2. Klimatische Raumanforderungen

Es sind keine klimatisierten Rdume erforderlich. Die Grenzen der Umgebungsbedingungen
gibt die BEinsatzklasse 3 (EKL 3) nach TGL 26465 an.

: " o} g ¥ o]
Temperatur tain = 278 K/5 C by = 313 K/40 “C
relative Luftfeuchte Umax = 95 % bei Lot = 303 K/30 %
Luftverunreinigung wasserunloslich max. 1 mg/m3 bei einer Korngr&fie von 3 um

(Einschrinkung gegeniiber EKL 3)

A

0,1 mg/m3

Anteil HC1; Cl,
0501 mg/m3

st

in

Dariiber hinsus gilt der Grundsatz:

Gerdte, die mit magnetischen Datentrédgern ausgeriistet sind, arbeiten um so zuverlidssiger,
je staubfreier die Luft ist.
Die Lochbandeinheit darf nur innerhalb der Grenzen der Einsatzklasse 2 eingesetzt werden.
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4, Installationsbedingungen

4.1. Raumanforderungen

Un einen storungsfreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, sind folgende Hinweise
zu beachten:

Réume, die unter dem EinfluB hoher Sttrfeldstdrken stehen, sind fiir die Aufstellung der
Gerdte nicht geeignet. Solche Sttrfelder konnen enistehen durch HF-Generatoren, grofBe
Werkzeugmaschinen, Starkstromanlagen und Schalteinrichtungen, Fshrstuhlschalteinrich-
tungen und &dhnliche Ger#te. ;

-

4.2, Brforderliche SchutzmaBnahmen

Die Anlage entspricht der Schutzklasse 1, es sind die Bedingungen der TGL 200-0602 und
TGL 200-0603 (SchutzmafBnahmen und Brdung in elektrischen Anlagen) bei der elektrischen

Installation einzuhalten.
Weiterhin sind die unter 4.3. (dritter Anstrich) genannten Bedingungen zu beachten.

4.3, Bedingungen des Netzanschlusses zum einheitlichen Pofential

Um eine sichere Funktion der Gerdte zu gewidhrleisten, sind folgende Bedingungen bei der
Installation zu beachten:

- Peripheriegerdite, die einen eigenen Anschluf haben (Beistelldrucker, Modem) erfordern
einen phasengleichen Netzanschlufi,

= Die Steckdosem, die zu einer Anlage gehtren (max. 3, Grundgerét,LBE,Mo&em), miissen an
einer gemeinsemen Verteilung angeschlossen sein.

- Die Schutzleiter aind ab dieser gemeinsamen Verteilung fiir jede Steckdose getrennt zu
fithren, bei SchutzmaBnahme "Nullung" diirfen die Schutzleiter von der gemeinsamen Ver-
teilung bis zu den Steckdosen nicht als Riickleiter verwendet werden (nicht in den
Steckdosen briicken, sondern 3-polig installieren).

Die Schutzleiter zwischen den Gerdtesteckdosen miissen in jedem Betriebsfall und in
allen Strecken aufler im Fehlerfall stromlos sein.

4.4, Anforderungen an die Netzspannung

Um einen stBrungsfreien Betrieb der Anlage zu gewdhrleisten, ist flir eine stabile Netz-
gpannung zZu sorgen. Spannungseinbriiche diirfen eine Zeitdauer von 10 ms nicht Uberschrei-

ten.

5. Verkabelung der Anlage

5.1. Verlegung von Interfaceleitungen

Alle Interfaceleitungen die die Einzelgerite verlassen, sind als geschirmie Kabel aus-
gefiihrt. Die Verlegung der Leitungen beziliglich Absté&nde zu Netzkabeln oder anderen
leitungen ist beliebig. Es wird keine Unterflurverkabelung verlangt.

A
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Bei der Verlegung sind die Belange des Gesundheits=-, Arbeits- und Brandschutzes zu

beachten.

5.2. Kabelléngen

- AnschluBkabel zur Verbindung des Grundgerdtes mit abgesetzten Peripheriegerdten:

Bezeichnung Kabelart Liange
AngchluBkabel fiir Modem 17-paarig max. 15 m
abgeschirmt
AnschluBkabel LBE 1 19-paarig
abgeschirmt

- Kabel zum NetzanschluB der Gerdtekomponenten

Bezeichnung Kabelart Lange
Netzkabel Grundgerat 3-gdrig 0,75 mm> 2 m oder
steckbar 3,15 m
Netzkabel LBE 1 3-adrig 0,75 mm® 2 m oder
fest angeschlossen 3,15 m
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lll. Montage- und Inbetriebnahmevorschrift

Inhaltsverzeichnis

T Allgemeines

2 Montageanleitung

2514 Verpackung

22, Transport

2l Auspacken des Gerdtes

2.4. Sichtkontrolle

2.5, Ausbau der Transportsicherung

2.6. Montage des Gerdtes

2.6.1. Einbau der Folienspeicherlaufwerke

2.6.2. Einbau der Bildschirmbaugruppe

2.6.3. Kopplung des BeistellgefiBes

2.6.4. Kopplung mit Modem

2.7. lberpriifung der Steckverbinder 3

3. Inbetriebnahmevorschrift

3l Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-line-Betrieb)

3.1.1. Manuelle Kontrolle

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

A5l Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im
DFU-System (on-line-Betrieb)

4. Zusatzbaugruppen

4.1, Anschluf Lochbandeinheit

4.1.1. Verpackung und Transport

4,1.2. Auspacken

4,1.3, Montage und Kopplung

4.1.4. Inbetriebnahme
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1. Allgemeines

Die vorliegende Montagevorschrift beinhaltet eine Beschreibung der Aufstellungstechno-
logie fiir den Biirocomputer robotron A 5130 beim Anwender. Sie gilt fiir die Aufstellung
aller Funktions— und Fertigungsmuster.

Im Punkt 2. erfolgt eine Darstellung aller fiir die Montage des Gerites notwendigen
Arbeitsgidnge. AnschlieBend folgt die Inbetriebnahmevorschrift. Laut dieser Inbetrieb~
nahmevorschrift ist vor der Ubergabe des Gerdtes an den Anwender eine Funktionskontrolle
durchzufiihren.

Bevor mit der Montage von Gerdten begonnen wird, ist der Aufstellungsort auf die Erfiil-
lung aller im Aufstellungsplan geforderten Bedingungen zu priifen.

Erforderliche Hilfsmittel, Dokumentation

- Transporthilfsmittel :

=~ Mechanikerwerkzeug

= 4 Tragegriffe

- Nageleisen

~ Hammer 500 g =

~ Programmkassetten bzw. Disketten mit Funktionspriifprogrammen

- 1 ... n Datenkassetten bzw. Disketten (n = Anzahl der vorhandenen Laufwerke)
- Vielfachmesgsexr

- Aufstellungsplan

- Programmunterlagen (Bedienungsanleitung, Programmbeschreibung, Funktionsprifprogramm)
- Wartungsvorschrift ;

2. Montageanleitung

2.1. Verpackung

Fir die Verpackung der Gerdte sind spezielle Versandeinheiten vorgesehen.

Gerdte ohne Beistellgefdl werden komplett in einer solchen Versandeinheit untergebracht.
Bei Gerdten mit BelstellgefidBen erfolgt die Verpackdng des entsprechenden GefdBes und
der Folienspeicher in einer zweiten Versandeinheit.

22l Transport

Der Transport der Versandeinheiten zum Aufstellungsort hat aufgrund des hohen Gerdte-
gewichtes grundsédtizlich mit Transporthilfsmitteln (z. B. Gabelstapler, Hubwagen o. #.)

zu eriolgen.

2,3, Auspacken des Gerdtes

Tlir das Auspacken des Gerdtes sind folgende Arbeitsginge notwendig:

- Dach des Verschlages mittels Nageleisen und Hammer lockern, Nidgel ziehen, Dach ab-
nehmen (Dach am Unfang genagelt).
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-~ Eine Stirnwand lockern, Négel an den 2 Léngsseiten ziehen, Wand entfernen.
- Bine Seitenwand lockern, Ndgel an der Lingsseite ziehen, Wand entfernen.

~ Verbleibende Stirn-~ und Seitenwand ebenfalls durch Lockern und Ziehen der Ndgel an
der noch vernagelten Lidngsseite entfernen.

= Verpackungsbeutel abheben bzw. bel eingeschweifliter Verpackungsvariante die am unteren
Rand umlaufende Schweilnaht sufschneiden und Folienhaube abnehmen.

- Sechekantholzschrauben (8 Stlick), mit denen die PuBbefestigung fiir den Biirocomputer
auf der Palette befestigt ist , 1l0sen, Klemmstiicke abnehmen.

~ AnschlieBend sind die Tragegriffe an das Gerdt anzuschrauben und das Ger&dt von der
Palette zu heben. Dieser Arbeitsgang ist infolge der relativ hohen Gerdtemasse durch
4 mannliche Personen durchzufiihren.

Achtung!
Eg ist unbedingt zu vermeiden, das Gerdt an Teilen der Tastaturbaugruppe zu heben.

2.4, Sichtkontrelle

Nach dem Auspacken ist das Gerdt auf Vollstéandigkeit und Transportschdden zu kontrol-
lieren (Zubehdr 1t. Packliste; Ausstattung 1lt. Lieferschein).

2.5, Ausbau der Transportsicherungen

Die am Drucker vorhandenen Transportsicherungen (rotes Teil am Druckwagen und Binder
an Abdeckhaube) cind 2zu entfernen.

2.6. WMontage des Gerdtes

Das Gerdt ist nach dem Auspacken zu komplettieren und wenn erforderlich zu reinigen
(Wartungsvorschrift beachten). Vor der Montage ist das Knieblech am Grundgerdt abzu-

schrauben.,

2.6.1. Binbau der PFolienlaufwerke (FSL)

»

Bei Gerdtevarianten big 2 FSL ist ein innenliegendes AnhingegefdB vorhanden, bei 3
oder 4 FSL werden diese in ein Beistellgef&B eingebaut. Der Einbau der Laufwerke ist
bei beiden Varianten gleich. An die FSL werden die Kabel W 6 NETZ und W 1 FSX 1 wie
folgt angeschlossen:

Netzkabel an die Buchsenklemmleiste anschlieBen.

Achtung, auf ein wandfreien SchutzleiteranschluB achten!

Steuerkabel W 1 FSX 1 an FSL anstecken, Schrauben der Zugentlastung fest anziehen.
AnschlieBend werden die FSL eingeschoben und die Blende (BeistellgefdB 2 x) ange-
gchraubt.
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2.6.2. Einbau der Bildschirmanzeigebaugruppe (BAB)

Die BAB wird komplett auf den Tragarm montiert. Dabei ist die Riickwand vom BAB-Geh&use
zu entfernen. Der Tragarm wird am Grundgesrét befestigt, gleichzeitig sind die Anschlul-
kabel durch den Tragarm zu ziehen, Der Anschlull der Kabel erfolgt nach der Montage durch

Anklemmen. F

Kabel W 1 BAB (Stromversorgung): Farbe AnschluBpunkt
blau e2d, 4
braun D )

Kabel W 2 BAB (Steuerkabel): Farbe AnschluBpunkt
weil BN Ehe =]
rot @i et 2

Die AnschluBpunkte befinden sich auf dexr Verteilerplatte in der BABlund sind mit oc. g.
Bezeichnung gekennzeichnet. Das Steuerkabel der BAB2 wird iliber ein Spezialkabel mit
Steckverbinder an den Adapter angeschlossen.

2.6.3, Kopplung des BeistellgefdBes

Das Beistellgef#B wird mit dem Grundger#t mechanisch und elektrisch verbunden.

Zur mechanischen Verbindung dienen zwei Verbindungselemente. Das vordere Verbindungs-—
element ist am Grundgerdt angeschraubt, das hintere befindet sich im Beipack.

Die AnschluBlkabel sind im Beistellgef#dB angebracht.

Nach der mechsnischen Kopplung werden die Kabel durch das Loch in der Seitenscheibe in
das Grundgerdt eingefiihrt und wie folgt angeschlossen:

Das Kabel W 5 NETZ wird am Stromversorgungseinschubrahmen (SVE) an die Buchsenleiste
angeschlogsen. Der Schutzleiter (gelb-griine Ader mit Kabelschuh) wird mit einer Zylin-
derschraube M 5, Scheibe und Federring an die Nullschiene angeschraubt. Das Kabel ist
mit 3 Lochb&ndern am Rahmen zu befestigen.

Das Kabel W 2 FSV (Stromversorgung) wird entsprechend der Kennzeichnung an die Vertei-
lerplatte der SVE angestecktl.

Die Masaeleitungeﬁ werden an die Nullschiene angeschraubt. Dieses Kabel wird mit 3
Lochb&ndern im GefdB befestigt.

Das Kabel W 1 FSV (Steuerkabel) wird mit 2 x Lochband an der Kabelhalterung befestigt
und die Buchse wird an die AnschluBsteuereinheilt angesteckt. Das Kabel ist entsprechend
auszuformen.

Alle Schrauben und Lochbinder, die zum AnschluBl bzw. zur Befestigung der Kabel benGtigt
werden, befinden sich an den entsprechenden Stellen im Ger&t.
Die Reihenfolge der Montage wird wie folgt festgelegt:

- meche  _=.he Kopplung
-~ elektrischer AnschluB des Beistellgef&dBes

- kroiifung der richtigen Spannungsbelegung am FS~AnschluB. Dazu ist die Anlage einzu-
gchalten bevor die FS=Laufwerke angeschlossen werden und mit einem Vielfachmesser
gind folgende Kontakte an einer FS-Anschlufbuchse nachzumessen:

A1 ~24 P; A22 =~50NWN; A23=5P; A25 =24 P (alle Punkte gegen Masse gemessen)
AnschlieBend werden die FS~Laufwerke gem#B Punkt 2.7.71. eingebaut,
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2.6.4. Kopplung mit Modem (Datenferniibertragung)

Der AnschluB des Modems erfolgt iiber ein Rundkabel. Dieses Kabel ist auf der Geriiteseite
direkt an der AnschluBsteuereinheit anzustecken. Um das Kabel in das Ger#i einsufiihren,
ist neben dem Einschub Steuereinheit im Bodenblech die Kabeldurchfilhrung abzuschrauben
und die Zugentlastungsschelle anzustecken. Die Arretierung der Zugentlastungsschelle am
Kabel ist entsprechend der im Ger#t benttigten Kabelliénge vorzunehmen. {berfliissige Ea-
belldnge derf nicht im CGerdt untergebracht werden.

2.7. Uberpriifung der Steckverbinder

Vor der Inbetriebnshme sind skmtliche Steckverbinder auf festen Sitz zu priifen. Dabel
ist auf die Rastung der Steckverbinder zu achten.

Es sind alle Bauelemente, die auf Steckfassungen mantiert sind, auf Pestsitz zu priifen.

3. Inbetriebnahmeverschrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-line-Betrieb)

3.1.1. Manuelle Kontrodlle

Bedienung s@mtlicher manuell bedienbarer Bedienelemente.

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

Die Funktionskontrolle zum Nachweis der Funktionsfihigkeit der Gerdte Biirocomputer

4 5130 erfolgt mittels Baugruppenpriifprogramm des Funktionepriifprogrammes DDT/BWK-Geriite.
Nach Einlesen des Funktionspriifprogrammes- vom FS bzw. EMBG erfelgt die Auswahl der Bau-
gruppenpriifprogramme entsprechend der Konfiguration des Gerdtes. Durch Abarbeitung eines
vollsténdigen Programmzyklus der entsprechenden Baugruppenpriifprogramme werden die Ge-
ritefunktionen nachgewiesen. '

Nach einmaligem Durchlauf ist die Funktionskontrolle beendet. Die Funktionskontrolle ist
positiv, wenn keine Fehler auftreten. Beim Aufireten von Fehlern ist der Programmdurch-
leuf fiir die entsprechende Baugruppe zu wiederhclen.

Tritt der Fehler weiterhin auf, wird die Inbetriebnahme bis zur Beseitigung des Fehlers
unterbrochen und anschlieBend weitergefiihrt.

Die Durchfilhrung der Funktionskontrolle erfolgt nach der "Bedienungsanleitung zur Durch-
filhrung der Punkiionskontrolle der DDT/BWK-Gerdte".

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im DFU-System (on-line-Betrieb)

Die Inbetriebnahme der Gerkte robotron A 5130 im on-line-Betrieb ist abhéinglg von den
Koppelbadingungeg. die durch Ubertraguﬁgéweg und die Gegenstelle gegeben sind und die
unterschiedlich sein konnen fiir verschiedene DF{l-Systeme. Deshalb ist filr die Kopplung
der Gerdte robotron A 5130 an die Gegenstelle des DFUTSystems eine auf dieses System be-
zogene Inbetriebnahmekonzeption durch das Vertriebsorgan (bzw. durch von Vertriebsorgan
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beaufiragte Partner) zu erarbeiten.
Folgende Kriterien sind dabei zu beachten bzw. festzulegen:

- DFtl-Schnittetelle

- Ubertragungesverfahren, lbertragungsprozedur, Ubertragungsgeschwindigkeit, Ubertragunge-
code, Datenformat, Blocklénge

= zuldssige Modems
-~ Leitungsart, Parameter der Ubertragungsweges

- Einstellung der Geriéte robotron A 5130, der Modeme und der Gegenstelle entsprechend
der Eoppelbedingungen und der Paremeter des Ubertragungsweges

- Abstimmung zu den Imbetriebnahmeprogrammen Bilrocomputer A 5130 und Gegenstelle

Die Eopplung der Gerdte Blirocomputer A 5130 an die Gegenstelle im DFU-System erfolgt auf
der Grundlage dieser die systemspezifischen Merkmale beriicksichtigenden Inbetriebnahme-
konzeption. :

Dabel ist zu beachten, daB beim Auftreten eines Fehlers dieser sowohl im Biirocomputer
4 5130 als auch auf dem Ubertragungsweg (Modem, Ubertregungsleitung) und in der Gegen-
Btelle liegen kann.

4. Zusatzbaugruppen

4.1. Anschluf Lochbandeinheit

4.1.,1. Verpackung und Transport

Die Lochbandeinheit K 6200 (LBE 1) ist in einem Beistellschrank eingebaut. Dieser Bei-
stelleschrank ist in einer separaten Versandeinheit untergebracht.

Das Gewiocht betrdgt ca. 47 kg.

Der Transport der Versandeinheit erfolgt it Transporthilfsmitteln (Hubwagen, Gabelstap-
ler o. #.)., Ein Handtransport ist nur unverpackt mdglich.

4.2, Auspacken

Dae Auspacken des Schrankes erfolgt in der gleichen Reihenfolge wie beim Grundgerdt
(siehe Pkt. 2.3., der letzte Anstrich entf#llt). AnschlieBend sind die 4 Transportsiche~
rungen zu entfernen (2 x an Schubkésten, 2 x am Einschub).

4.1.3. Montage und Kopplung

Der Beistellschrank wird komplett mit LBE angeliefert und ist nach Ausbau der Traensport-
gicherungen sofort funktionsfiehig.

Der Beistellschrank kann rechts und links neben das Grundgerit gestellt werden. Zur
Kopplung an das Grundgerdt sind dle belden Interfacekabel an den Lochbandadapter anzu-
stecken. Die Kabel werden durch die seitlichen Schlitze des hinteren FuBteils rechts
oder linka aus dem Beistellschrank je nach Aufstellungsvariante herausgefiihrt.
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Vor dem AnschluB des Netzkabels sind die Forderungen des Aufstellungsplanes zu iiber-
priifen.

4.1.4. Inbetriebnahme

Vor der Kopplung an das Grundgeridt empfiehlt es sich die geriteinternen Funktionen der
LBE zu iiberpriifen (Lochbandstanzer Taste NUL und DEL).

Zur Priifung der Funktionsfanigkeit sind nach der Kopplung 100 Zyklen des Funktionspriif—
programmes "LBE-Priifung" abzuarbelten.
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IV. Belegungsplan

Inhaltsverzeichnis

Schaltkassette
Stromversorgungsmodul

Stromversorgungszusatz
Einsatz fiir Stromversorgung
Einsatz Netzfilter

Einsatz fiir Steckeinheiten
Zentrale Recheneinheit
Alphanumerische Funktionstasta%ur
Komplettastatur
AnschluBsteuerung BAB, BAB
Anschlulsteuerung KMBG
Kassettenmagnetbandgersdt
AnschluBsteuerung FS
Folienspeicher

Verteiler Folienspeicher
Adapter Drucker, IFSS, V.24
Druckwerk SD 1152, SD 1157
AnschluBsteuerung MFS, MFS
Anschluﬂsteueruné LBE, LBE

SKE

STM 50 W

STM 100 W
STM 150 W

STM 36 P/300 W
STM 24 P/72 W
STZ

ESTM

ENFI

ESE

ZRE

ANFT

KT

ABS

AKB

KMBG

FS
FSV

ADS

8p-1; §D .2
AMF, MFS
ALB, LBE

083-7-010-000/09
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Baugruppe: SKE X 0369

28

SKE-X1, ESTM-X25

ESTM

SKE-X2, ESTM-X24

n Belegung n Belegung
1 Netzeingang 1 Netzausgang (1. Kreis)
2 Netzeingang 2 Netzausgang (2. Kreis)
=) Schutzleiter 3 Schutzleiter
4 Netzausgang (1. Kreis)
5 Netzausgang (2. Kreis)
SKE-X3, ESTM=X2.3
Kontakt
n X4 3 An X3 : Ba 38 Eh
1 Koppler 1+ Aus 1/2 Halt
2 Koppler 1- hus 2/2 frei
3 Koppler 2+ Aus 1/3 Halt 3
4 Xoppler 2= Aus 2/3 frei
5 Koppler 3~ Aus 1/4 Aus 2/4
6 Koppler 3+ frei Halt 4
7 Kopller 4~ frei Halt 5
8 Koppler 4+ Aus 2/5 Aus 1/5
9 Koppler 5- irei Koppler 5+
10 Aus 2/6 Halt © Aus 1/6
11 Koppler 6= Aus 2/7 Aus 1/7
12 Koppler 6+ frei Halt 7
13 Koppler T+ frei Halt 8
14 Koppler 7- Aus 2/8 Aus 1/8
15 Aus BSS Halt A-
16 Halt A+ RESET Halt B-
17 Halt B+ frei frei
18 frei frei frei
19 Aus Aus Aus
20 Aus Aus Aus
21 Aus Aus Ausg
22 4+ 57V + 5V + 5V
23 frei TEST frei
240 “fyar Koppler 8+ Koppler 8-
AL ) 0 0
26 EES Aus 1/1
27 ext. Thermo- + 5V frei
gchalter
28 Netztaste 0 Halt 1
29 TESZ Aus direkt + 24 V



Baugruppen: STM 50 W K 0361 ESTM
STM 100 W K 0362 58T
STM 150 W K 0363 RSTM (BG)

STM 50 W-X1
STM 100 W-X1

STM 150 W=X1

SST-X17, -X18, BG-X2, -X5

ESTH-XT1.2, ~X1.7; =X2.7, ~X2.10; ~X2,12

n Belegung

1 Netz
2 Netz
3 Schutzleiter

STM 50 W-X2
STM 100 WeX2

STM 150 W-X2

SST-X7, -X8, RSTFA-X4

ESTH-X171, ~X1.6, =X2.6, =¥2.9, ~X2.11

n Belegung n An Cn

1 Ausgang + 1 Ausgeng + Fernfiihler +

2 Ausgang + 2 Hilfgspannung = Fernfilhler =

3 Ausgang + 3

4  Ausgeng - 4 Ausgang + Koppler +

5 Ausgang = 5 Bereit Koppler Koppler -

6 Ausgang -~ 6 Hilfespannung = Halt
T Ausgang - 00 Modul
8 Bereit Hilfespannung STZ
9 Hilfsspannung - Ausgang -

STM 150 W-X3
5ST-X21
ESTM=-X1.3

n _ Belegung

-

Ausgang +
Ausgang -~
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Baugruppen: STM 36 P/ 300 W
STM 24 P/ T2 W
ESTM

STM 36 P/300 W-X5310

ESTM-X1.8
n Belegung n An : Cn
1 + 36 P 1 Koppler + Koppler =
2 e R 2
3 3 OL oL
4 00 4
5 5 36 P
6 00 6
7 36 PF
8
9 00
STM 24 P/72 W-X5300
ESTM-X1.10
n__ Belegung n__An Cn
1 + 24 P 1 Koppler -
2" L 2a P 2
3 3 Koppler +
4 00 4
5 7] 24 P OL
6 00 6
AN 08 24 PE
8
9

STM 36 P/300 W-Xs311
STM 24 P/72 W-XS5301
ESTM-X1.9, =X1.11

n Belegung
1 Netz 1
2 Netz 2

3 Schutzleiter
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Baugruppe:

Baugruppe:

STZ K 0367
ESTM

STZ-X1
ESTM-X1, =X5

n Belegung

Netz
2 Netz

3 Schutzleiter

S5TZ-X2
ESTM-X1, -X4

n Belegung
1 Ausgang 4
2 Ausgang 3
3. 0

4 -0

5 Ausgang 1
6 Ausgang 2

ENFI
ENFI-X1

n  Belegung

Netz
2 Netz
3 Schutzleiter

ENFI-X3

s

Belegung

n An Bn Cn
1 FF -3 Halt 1 FF -1
2 FF +3 HSp -1 FF +1
2| HSp =3 Halt 3 0
4 FF +4 %) HSp STZ
5 HSp ~4 FF -4 Bereit 3
6 Halt 4 Bereit 4
T FF +2 Halt 2 Bereit STM
8 Fp =2 Bereit 1
9 HSp =2 Bereit 2
Kurzzeichen: FF - Fernfiihler

HSp - Hilfsspannung

x) = Fehlersignal
ENFI-X2
n Belegung
1
2 Netz
3
4 Netz
5 Netz :
6 Netz

ENFI-X4 (Servicesteckdose)

n Belegung

Netz
Netz
Schutzleiter
Netz
Netz
Netz

(o R 2 S O A A

1 Netz
Netz
3 Schutzleiter

no
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» Baugruppen: ESE

32

S5T
ES5TM

ESE-X1 (Systembus)

1 An Cn

1 00 00

2 00 00

3 5 PG 5 PG
4 DB7 DB6

5 DBS DB4
6 D3B3 DB2
7 DBI DBO
g8 WR RD

9 WREQ MEMDL
1 TEO TET
11 AB14 AB15
12  aBil2 AB13
13 AB10 AB11
14 ABB AB9
15 5 N 5N
16 AB6 ABT
17 AB4 ABS
18 AB2 4B3
19 ABO AB1
20 RESET BUSRQ
21 DAKT 00
heE 00
23 THT INT
24 WEIT TORQ
25 FHFSH RDY
26 NT HALT
27 BAO BAT
98 12°P 12 P
29 5 P 5 P
ESTM-X10

SST-X3
ESE-X3
n An Bn

1 RESET 12 N
2 3E 12 N
3 -5 PH i2 N
4 Masse 12 N
5 12 N

ESE-%2 (Koppelbus)

n ATl Cn

1 5P e
2 55p1 58p1
3 SSp3 SSp2 (5 PH)
4

5

o

7 IE?
8

9

10

H1

12

13

14

15

16

i {

13

19

20 B
21 WBNMDIT WEWMDIZ
22 SUE
23

24

25 ZC/TO

26 TEOT TETT
20, &N 12 N
26 00 00
29 00 00



Steckplatz: :
' 1 2 3 4 B g 7 8 9 10 11

| i_T ABS fir .

Die Steckpldtze 3 bis 1 sind ZRE |BAB 1 Speicher| Spei- |Spei- | Spei- | Spei- |Spei-
mit den Adapter-Steckeinhei- ABS fiir [ABS fiir cher cher cher | cher cher
ten AKB, ADS, AFS, AMPF, ALB, BAE 2 BAE 2 ~
ADA ihrer Prioritéat entspre- mit ohne
chend zu belegen, wobei Platz Stecker=|Stecker=-
3 die hochste Prioritidt be- leiste leiste
sitzt. an der an der
Beigpiel: 1 2 2 Griff- Griff-

ATB ADS AKB geite seite

oder AFS ADS AKB
Bei nicht vollsténdiger Be-
stlickung der Pldtze 3 bis 1
mit Adaptern sind diese
freien Steckplétze immer mit
Speicherplatten zu belegen.
Beigpiel:
SPEICHER ADS AXB
oder SPEICHER SPEI- AMP
CHER

Beachte: Wird Platz 3 nicht mit AKB besgtiickt, 18t die Wickelverbindung 3426-3C26 (br)
am Koppelbus aufzutrennen!

Baugruppen: ZRE K 2526
ANFT K 7606, K 7636

KT K 7604, K 7634

ZRE~X1 ZRE-X2
Systembus MR K 1520 (siehe ESE) Koppelb: s MR K 1520 (siehe ESE)
ZRE-X3
ANFT-X
KT-X
n An Bn
106 00
2 5 PH 5 N .
3 UB1 UBO
4 UB3 UB2
5 UB5 UB4
6 UBT UB6
7 oD TIRT
8 TCS4 SE
9 Tcs2 Tcs1
10 5 F TC53
11 5 P 5 P
12 12 P Tigiy
13 00 (Schirm) 5 P
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Baugruppen: ABS K 7023 BAB I K 7221.11/21

ABS K 7023.01 BAB II K 7222.11/21
ABS-X1 o @ W E ABS=X2
n An Cn n An Cn
1 00 00 1

2 00 00 2

3 _ 3

4 DBT DB6 4

5 DB5 DB4 5

6 DB3 DB2 5

7 DB1 DBO 7

8 WR RD 8

9 WREQ WENMDT 9

10 TEO TET 10

11 AB14 AB15 11 :
12 AB12 AB13 12

13 AB10 AB11 13

14 ABS8 AB9 14

15 5 N 5K 15

16 AB6 ABT 16

17 AB4 ABS L

18 AB2 AB3 18

19 ABO AB1 19
20 EESET 20
21 21

22 22

23 23

24 24

25 RDY 25

26 26 TEOT TEIT
27 BA0 BAT 27

28 12 P 12 P 28

29 5P 5 P 29
AnschluB an der Griffseite BAB I=-X9 (mit 2 Helligkeiten)
ABS-X25 (Briicken) ) BhdIs=5d

X25:1  VIDEO
X25:2  BSYN n_ Ao
ABS-X24 (Briicken) Cileins 1 - WIDEQ
X24:1 00 2 BSYN
X24:2 00 i 3 00
2 4 INTENS

ABS-X25 (Briicken) 5 00

X25:1 VIDEO
X25:2 INTENS
X25:3  BSYN

s K 7023.01
ABS-X24 (Briicken)
X24:1 00
X24:2 00
X24:3 00
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Baugruppen: ABS X 7025

ABE K T024.30

ABS-X1
3 n An Cn

1 Q0 00

2 0D 00

- >

4 DBR7 DR&
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DBI DBO
8 WR ED
9 WMRETY JETDT
10 TEO TET
11 AB14 AB15
12 AB12 AB13
13 AB10 AB11
14 AB8 AB9
15 5N 5N
16 AB6 ABT
17 AB4 ABS5
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 FEESET

21
22

23

ot

] oL
2%

27 BED BLL
#8 12 P 12 P
BEes 5 o
A85-X5
! An bn

i INTENS
2 0C
3 BSYN
4 o0

5 VILEO

ABS-X2
n An Cn

1

2

3

4 T X

5 uc®)

6 z17-8%) c1/c2%)
7 BRX}

g TETX) TTO5%)
g ) . oErs)
10 zm1-2%) cur™)
11 HOR®) L12FF™)
12 @ra¥X) 40™)
13 1% 42%)
14 a3%) g™
15 45%) A6%)
16 A7*) 4g%)
17 a9%) cs®)
18 1po*) LpX)
19 1p2%) p3%)
50 szx)
21

22

23

24

25

26 TBGI 45
27

28

29
%) nur bei K 7025
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Baugruppen: AKB K 5020
KMBG K 5200

36

AKB=X1
Systembus MR K 1520 (sh. ESE)

AKB-X3 (IFKB)
AKB-X4 (IFKB)

W2 KMBG=X1

W2 KMBG=X2

KMBG-X2

n An Bn
1 Masse Masse
2

3 WID ANS
4 AUF WGB1
5 UMS AZBI1
6 HGE AZV
7 RCK KNG
8 VOR AEB
9 AWA AVE

10 RES KSB
11 NIB
12

13 Sehirm + 5V

KMBG-X1

n An

i - 15V

2 Masse

3 Schutzleiter

4 + 5V

5

6 + 15V

AKB=-X2
Koppelbus MR K 1520 {nicht belegt)

AKB-X5 (Priifsteckverbinder)

n An Bn

1 Masse TAKT=-0

2 TAKT~1

3

4 -

5

6

T -
8

9 i

10

11

12

13 ZF

-



Baugruppen: FSV

FS
APS
APS-X4
W1 FSV-X
n An Bn
1 .00 00
2 HL 5D
3 F§ SE3
4 FEZ BET
5 SEO WD
6 BK WE
7T BT ITK3
8 00 TCRZ
9 ICXT TCRO
10 00 WP
11 10 byl
12 00 Ix
13 00 RD
F5-X1
W1 PS-X1 :
W1 FS=-X2 . FS-X2 (Buchsenklemmleiste)
W1 FS-X3
W1 Fs-X4 1 2207
2 2207
n An Bn 5] Schutzleiter
1 24 P 00
2 24P 00
=R HT 00
4 3D 00
5 TR 00
6 BB x) 00 x) folgender Zusammenheng der Signale
7 WD 00 BE und TCK ist zu beachten:
8 WE 00
9 BT 00 | SE__TOK
10 00 W1 FS-X1 | SEO ITRO
11 00 W1 Fs-x2 | BET ICRT
12 00 W1 Fs-X3 | BBz ICRKZ
13 00 W1 FS=X4 | SE3 ICK3
14 00
15 00
16 XK X) 00
17 WP 00 R 4n Bn
18 TO 00 22 5N 00
19 TW 00 g3 5aP 00
20 TX 00 24 5 P 00
21 FD 00 25 24 P 00



Baugruppe: AFS

38

AMF

AFS=X1

AMP=X1

n An Cn
1 00 00
2 00 00 -
3

4 DBT DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DB1 DBO
g8 WH RD
9

10 TEO TET

11

12

13

14

15«5 ‘N

16 AB6 ABT

17 AB4 ABS
18 AB2 AB3

19 ABO 4B1

20 FRESET BUSRQ

21 TAKT 00

22 TODT 00

23 INT

24 WEIT TORQ

25 BDY

26 MT

27 B0 BAT

28 12 P 12 P

29 5P

5 B

AFS=X2
AMP-X2
n An Cn
g SRR S
2 12N 12 N
3
4
5
6
7 TEP
8 MP5
9
10 MP1
11
12
13
14
15 upg *)
16 yp2 *)
17 wp3 *)
18
19
20 31 X
21
22
23
24
25
26 TEOT TEIT
27
28 00 00
29 00 00

%) nur bei AFS



Baugruppen: ADS K 6028
8D 1152, SD 1157

ADS=X1 = ADS-X2
o Ay S Gutch ; ot An o Cn
1 00 00 1. 5P 5 P
2 00 00 2
3 3 Ssp2 (5 PH)
4 DBT DB6 4
5 DBS DB4 5
6 DB3 DB2 6
7 DB1 DBO 7 IEP
g8 WR RD 8
3 9
10 TEO TET 10
11 11
12 12
13 13
14 14
15 15 Priifpkt.
16 AB6 ABT 16 Priifpkt.
17 AB4 ABS 1
18 AB2 AB3 18
19 ABO AB1 19
20 TRESET 20 5L
21 TAKT 21
22 22
23 TNT 23
24 TORQ 24
25 RDY 25 ZC/TO
26 MT 26 TEOT IEIT
27 BEO BAT 27T 12 X 12 N
28 12 P 12 P 28 00 00
29 5P 5 P 29 00 00
ADS=X4 ADS-X6
W1 MOD-X1 W1 SD=X1; SD-X1
n An Bn n An Bn
1 V102 1500 00
2 vizs 2 12 N
3 V103 200 IREADYR
4 V104 4 00 AREADYT
5 V105 5 00 00
6 V106 6 DAT6 DAT7
7 V107 7 DAT4 DATS
8 V108 8 DAT2 DAT3
9 V109 9 DATO DAT1
10 V111 10 00 RBT
11 149 .00 BREADYR
12 V114 12 00 BREADYT
13 Vi1s 13 00 5P
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Baugruppens AMF
MES

Baugruppe: ALB

40

AMF-X1, -X2 smiehe Belegungsplan der Baugruppen AFS, AMF

ANP-X3

n An Ba

1 o0 00

2 HEL 3D

3 FR SE3
4 TEZ SET
5 BEO WD

& TRDY WE

7 BT ICK3
8 00 TCKZ
9 TOCRT TCRO
10 00 we

11 TO W

12 00 TX

13 00 ®D

ALB-X1

n An Cn

1 00 00

2 00 00

3

4 DBT DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DB1 * DBO
8 7D

3

10 TEO 8T
11

12

13

14

15 -

16 AB6 ABT

MPS-X

n o~ An T Bri
1 00 00
2 BP H B
3. 5P
4 TRDY 0 rE.
5 _T0 5
6 WP B
7T W ICK
8 ®D ]
g IX WE

10 TR BD
1 6o 12 P
12 00 12 P
13 00 12 P

Folgender Zusammenhang der Signale
BE und ICK ist zu beachten:

5B

ICK
MFS-X1 BEOD ICRD
MFS-X2 SET TIORT
MFS-X3 SEZ TCRZ
MPS-X4 BE3 TER3
ALB-X2
n An Cn
T 52 hH P
2
3
A
5
6
7 TEE
8
9
10
11 s
12
13
14
15
16



Baugruppens

n An Cn
17 AB4 ABS
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 RESET
21 TAKT
22 TODT
23 IRT
24 TORQ
25 RDY
26 W1
27 ‘BIO
28
29 5 P 5P
ALB
LEBL
LBS
ALB=-X3
n An Bn
1 00 00
2 SC-A
3 SO0-4A
4 D7-A (D9-4)
5 D6-A (D8-4)
6 D5-A Al=A
T D4=A
8 D3-A
9 D2-4A
10 Di1-A (82-4)
11 DOC-A S1-A
12 DPO-A AQ=-A
13 Schirm AC=A
LBL-X1
n An Bn
1T 00 00
2 S8C=5
3 80-8
4 D7-8
5 D6=5
6 D5-=8 Al1=5S
7 D4-S
8 D3=85
9 D2-8
10 D1=5
11 DO=5 S51=5
12 DPO AO-S
13 ©Schirm AC=-S

n An Cn
17
18
19
20
21
22
28
24
25
26
27
28 00 (o]0}
29 00 00
ATB-X4
n An Bn
1. 700 Q0
2 AC=S
3 AO-S
4 DT7-S- A3-8
5 D6~=8 A2~5
6 D5-8 Al=S
7 D4-=S8
8 D3=8
9 D2-5
10 D1-8 52=5
11 DO=8 51=S
12 DPO-3 S0-5
13 Schirm SC=5
LBS-X1
n An Bn
1 00 00
2 AC-A
3 AO-A
4 D7=A A3=-A
5 D6=A A2=A
6 D5=A Al=A
T D4-A
8 D3-A
9 D2-A
10 Di1-A S2=4
11 DO=A S51-=4A
12 DPO=A S50=4A
13 Schirm S5C-A
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ESTM kpl (Ansicht Einschubseite)

. 5 4 3a 2a la
3b 2b 1b

D&
o)

9a

F1 @
{a ' 2@

uw
& =
SEHEE SEHNEREEE
e N 81|52 |8 gla
2egle S b = = R
ol alx|S|T o|z|E|E| |& Al =
E|w| || ® YQIN|E| & Le
SZENR AEREEEEE
= Elidi i G| | | | @] | G| & Einsatz in Gerdte -
la|1bfZa|2b 3a|3bl 4 [5]6|7]8 8a varionten mit :
ESTM kpl 1% X X x | x ‘| 2 FS
083-6-050-001 2 X |X X X | x T
162.149002.0/00 3| X X x| [x|x 2 KMBG
(fuir Geratevarianten i 2 x X 2 MFS
mit SD 1152} 5 X [x X X L MFS
e IR X x| x| %X 2 FS + 2KMBG
1 X X X X Ix | % 2ES
ESTM kpl 2 X X | |x |x|x LES
083-6-050-011 3] Ixf X X x | x|x]| |x]|x 2 KMBG
1.62.149036.5/00 NPl X X | x |x | x 2 MFS
62 : -
(fir Geritevarianten |2 X ool 5 . 4 MES
mit SD 1157) 6] |X| [X X XXX X[ XX 2FS+ 2KMBG

Einsatz von STM in Abhdngigkeit von der Gerdteperipherie des MFG 20



Jpol. Haobel W3 NETZ 162 .140043.7

Jpol Aabel W5 NETZ 7,62 1400461
3pol. Habel W NETZ 1.62.140045.3
[Ruckwand
Jpot. Kabel W5 NETZ  {62.1400%6.1 _,z.._n
Lo vew vEN
i 04237 0164, 0 09237 016%.0
e e e ————
Jpol. Kabel WItNETZ 2x76 pol. Bandkobel N1FS . Kabel
1.62. 140722.0 ol v 1.62.140069.5 fin AB52) W e e
24237 0164.0 DAy $ 62 1800 R 1. (io Do #4) z (MF 3200 +FS-X2 162100478
2x26 pol. Bondiabel WIFS  TWIFSKI| 542036293 o
Habel W1NETZ W2 NETZ-X1 e o Ni; |
~ 200V Jpal. —t + ESTM -X2.8 ader j 62.1%6070.1 i
IILREEZ 1 i 3pol. Kabel W2 NETZ 1.62.140042.0 i [ _ s NENETZ
a VETZ 1.62. Kabel W2FSY +E51 2
5 162 160076.0 oder (MF 3200) +F5-X2 162 R00478
= ESTM 162 1490010 T R COECER) Fsv *WIF5-X2| 0 42036293.0 Mzm
ENFI 162.10019,0, SKE 1.62.109023.0; STM5 16209058, - sl 858
= STMS 162900007 & ,; STZ f 62.109021.3, 1.62 1400590 3pol Kabel 2R
XESE STMT21621090182 ;| STM2+1621000205, STMIZ1627090190, : SESKT £S5 WE NETZ .m.,.u
37M12 162 1080166 2426p0l. Bandkabel NTFS (MF 3200) tFS:X2 1621400478 MRS
2 | 1621400701 wWIFs0| g 42036283.0
bl - .
X5P _ x5P _xm?. _xuz T_nz X12P | x28P Tg _xa_n — _ w2
v v l.ﬂ H. s g %26 pol Bandkabel W1FS F5 wﬁ%fﬂﬂm&
162.%0070.1 +ESK (MF3200) +FS-x2 1621400478
- - . el
v v b WIFS-X$) 0.42036293.0
Spol. Kabel WI1KMBE
1.62. 1400%8.0 i T3
2x26pol Bandkabel W2 KMBE  *WikMBE-x1| (K 5200)
V] (¥ ¥ "
162 1400558 ._.xmn.n %2l u5 wrsoT0
T2 KMBE-X
Spol. Habel N1KMBE
1621400488 soaler sitl] (NPT
2x26pol Bondkabel W2KMBE  rwikiea-x | (K 5200)
162, 1400558 LT 1] B
3pol. abel W1BAB1T et
Pol. +HAB-X L)
L.62.14003%0 |t§\*v.,..wﬂl‘_ BAB1
n.e_:q (K 722121)
o ay o _| 110172100
= pei bt
=] = | el Y
23[
£28
T 5l
s
- ESE L62.149002.7 Leiln
- 283
= ZRE 1.62.518110 0 ; ADS 1.62.518120.0; AFS 1.62.518130.0 ARB 1455115020, wm w *50-AT Sy +850-%2
s )
AMF 162.578250.0; OPS 1.12.517011.0 ; 0PS 1.72 517012.0 ; OPS 1.12.517121.0 ; PF51.12.517041.0 ; m.u. b $HID- ¥ *WINETZ X1
- AB5 112 576320 0; ABS 1.12.516 601.0, ABS 112 516 821.0, ALB 1.45 518 042 0 ol
o~
F _..-mmw.w e 7 x % Variante mit lat. Alphabet
+ALB .,«.m -.Hﬂbhwﬂ. *ABS-X5 | #ZRE: 3, t___n.m.nﬂ\ ,.__E..am.__ :_____wmuﬂw zﬁmﬁm r..mu“wmr .izm.um..__:.ﬁu.ﬁ .\1_3:5._» oKl M oDEM #x Variante mit lat./kyr. Alphabet
WA N SN awrr] enamoo +w1sD-X FI2ZKMBGA] $H2KHEG-X] tWIFSY X +WIHTD
XN1 - Netzverteilung BG 1.2 cben
ANFT XH2 - Netzverteilung BG 1.2 unten
o P TAMFTXT] (%7606, 01)
infor kabel 7 1QrmaNg ‘t.uﬂl_.ﬂ 149 780018 0 XN3 - FNetzverteilung AG 5.2
. 5 informotionskabel 1110171039 : .0 XB4 - Netzverteilung Beistellschrank
| - - 88X XN5 - Netzverteilung VENW in AG 3.2
3 = DLy BAB2 XN6 - Netszverteilung VEN in Ril d
2 - : (K 7222.21) wAlung A Hiiokwan
T 2x 26 pol Bondkobel WI15D 162 1500277 ,162 408870 AN s tr07285.0
0D 1621 #C ) ]
W - m - qnmnb&:mﬂ__wnvl 2”;8 ~M~ agww..m_. Gruppenverbindungsplan gilt fir alle
m M 2x ...mhc...ﬂhaﬂvﬁrbgba :~|5: 7. o QAhwnuwuu = MPE-Varianten mit Drucker 5D 1152 |
. = ~
HES <18 .
S¥| 5 [amwna V. Gruppenverbindungsplan
L WIS Nelz
wggFT ] LBET e e A s sspy  Der Anschlud fur 2 oder 4 MFS ist auf Blatt 2
(K 6200) o r Es . 083-7-011-000/17
i . des (Gruppenverbindungeplanes dargestellt.
,ﬁmm:ﬁ e~ 145007050 oW1 Netz -X'T Bl. 1
- 43/45




3polKabel WS NETZ 162 1400461

3pal Kobel W& NETZ 1621400453
3001 Kobed W5 NETZ 162100461
Ipal Kobelwn NETZ N3 VEN F5-K1 Fs
162140722 6 [MF 3200)
04237 0'64.0 W 04203 62930
. 0 EN1; KNI
ESiL. S liapesaeiBtiets. SN - T o = g S e
IMF 3200) “I ===
04203 62930
VEN | xg VEN “
% 1% |
Kobel W1 NETZ Fs i anO 04237 01640 | 0.4237 0164.0 | |
- ~
e ~0-138-005 SWZNETZ- K1 JEsTM L ESTM JESTM A <ESTM [MF 3200) +£5-X2 2458 [ — 5!
WINETZ-X] WINETZ-X2 -XZ,80,27-X28 2,4 T -X2B287 X286, 0420362930 g o chwond
3pol Kabel W2 NETZ 162 1400420 S EY
. ESTM 162.149038.5 XNZ™
*ESTM-X10 ENFI 162.140019.0; SKE 1621090230 , 5TMS 162.109015 8 FS
o e STZ 1620090254 ; STMI2Z 162710902 ; STMR 162 09016 6 IMF 3200
XESE STM2 162 1090205,5TM15 162105019 0; STM2LPR 162 1080238 Kobel W2SD SWIFS Xt | 04200 62930
STM36PR 162 1030-..6 162 140876.6
: +S02-45960,
MFS [‘l s02
5P 5PR 1 12 2| %P _az _av T.vm XM
: EK _E i 73 __E i Tw_A _aﬂ _?4u k i X N (N 1K 56007 P
~— u\ li .H b4 .Hs 1621 {—
k-2 Ly
’H. +KMBG-X1
MES {: KMBG
. i (K 5600 ) 3.?.3“?@ (K 5200)
162170150.4 145001507.0
;O P e b ) 200 i
1_\ +KMBG-X1
MFS |xmm|oﬂ KMBG
.._\ o MESY 1K 5600 i “KYBG-x2 Ik 5200}
TabelwiMFsy |LE2140 953312MFS) 162.170 150.4 —{ 1450015070
.._\ .m\ rh‘ 1B2M40940 4 oder . 4
162 109541 I MFS]
Y NHET e MES L NETZ-X1
mxum“ —I‘Alil. (K 5600 ) ...qulllllum5<
WIMFS- Habel
| |3pciKabelW? BABY 162140034 0 162.170 150.4 WILNETZ WISNETZ
g 3pol Kabel W1 BABT 162 %0034 0 +BAB- 162 WO0935.7 162140 834.0
XXX
| | 4 8482
2 - | tk7222.21)
X
J d fm&“ 1M.017 265.0
+BAB-
X121 X22 ANFT
: ESE 162149002 7 S _xuwww._ *ANFT-X1| (K 7806.01)
s ZRE 1625181100 ; ADS 16251200 ; AFS 162581300 ;AKB 145001502.0 ; ADS 1625381220, ALED 162518, 1200 o (248" 121) .mﬂ mwanlﬁm.
ADS 1625181200 | amF1.625'8 2500 Al P 1.65.5180420 , 485 112 5966010 ; ABS 1125168210,4B5 112 5164320 |A..%| Yo ot 1.49.780021.0
DPS 112517011.0 ; OFS 112517G12.0 ; OPS U2SITI210 | PFS 1125170410 ;
K 702301 m.wmw.uo XN1 - Netzverteilung BG 1.2 oben
*ADS-X3 | +ZRE-X | ADS-¥4 |*ALB-XA |+ALBXI | <AKB-X5| +AKD-X3| +ADS-X3|+ABS-XZ51| <ABS-NS| vAMF-X3 | +AF5-X3 IN2 - Netzverteilung BG 1.2 unten
i;.zﬂ.x;\.,ﬁzalx_.‘;ﬁrﬂ.xu{&:rmm.xw?&i AlwW2rvEs x| swisD X J XN3 - Netzverteilung AG 5.2
. XN4 - Netzverteilung Beistellschrank
XNS - Netzverteilung VEN in AG 3.2
INE - Netsverteilung VEN in Riickwand
26pol Bondhkgbel W1SD 162 140027 7
e PR R 1) 1.62.140069.0 oder 1.62.140070.0
2 26 pol. Band| # Variante mit lat. Alphabet Gruppenverbindungsplan gilt fiir alle
2x19pol Ry W1LBE 162.140878 2 »xx Variante mit lat./kyr. Alphabet #iFG-Varianten mit Drucker SD 1157!
219 pol Rundieabel W1LBE 162 L0878 2
2x7 pol Rundiabel W1 MOD16210028 §
276 pol, Bandlahel Wi ANFT 162 1800:404

083-7-011-000/17
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1. MeB- und Priifmittel, Hilfesmittel und Werkzeuge fiir robotron A 5130

1.1. Handelsiibliche MeBS~ und Priifmittel, Hilfsmitiel und Werkzeuge

Bezeichnung 4 5130 Werkstatt- Techniker-
ausriistung ausriistung
Zweistrahloszillograph 2. B. EQ 203 x 1 0
- y=Verstédrker 0 Hz +.. 10 MHzZ
10 mV/cm
- x=Verstdrker 2 HZ +e« 1 MHz
100 mV/cm

-~ Zeitablenkung 1 s/em ... 0,2 us/cm
- Triggerbereich 1 Hz ... 15 MHz

Speicheroszillograph z. B. 0G 2=31 x 1 0

- Schreibgeschwindigkeit 100 km/s

- Speicherzeit 24 h

= y-=Auslenkung 0 HZ «eoe 10 MHz

- x-Auslenkung O HZ ... 6 MHz
Bezugsfrequenz 100 kHz
Ablenkkoeffizient 1,7 V/em £ 2 %

Digitalvoltmeter z. B. G 1001.500 > < 1 0
MeBbereich '

Gleichspannung <+ 100 uV ... £ 1000 V

Gleichstrom % 10004 oo T2 2

Wechselspannung U pp = 100 uV ... 500 V
Wecheelstrom 100 D&k e 24
Widerstand 100 mOhm ... 2 MOhm

VielfachmeBgerdt z. B UNI 7 x 1 1

@Gleich- und Wechselspannung
Gleich- und Wechselstrom
Widerstandesmessung
Innenwiderstand 20 kOhm/V

Niederspannungsregler z. B. Statron 3205 X 1 0
Trennstelltrafo z. B. TST 250/6 _ X 1 0
Wickelwerkzeug z. B. AWW 05-~10 X 3 0]
Entl8teinrichtung x 1 0

Die handelsiiblichen MeB- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge gelten als Empfehlung
und werden vom Vertriebsbetrieb nicht angeboten.
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1.2. Gerdtespezifische Mefl- und Prifmittel, Hilfsmittel und Werkzsuge

Bezeichnung Begtell=Nr. - & 5130 Werkstatt= Techniker—
ausriistung ausriistung

BUS~-Simulator 75001083 7000000 X 1 e}
AnschluBladapter fiir BUS=Simulstor 772010837000000 X 1 0
Steckeinheiten Priifmikroprogramm 794010837000000 x 1 1
Steckeinheitenadapter 77102083 7000000 b d 1 0
Universalplattenzieher 470010837000000 x 1 1
TTL-Priifstift 782910000080427 X 1 7
Adapterplatte 251-014 170~3=983=002 x 1 0
Servicesteckeinheit 251-015 170=3-983~063 X 1 1
Meisterscheibe mit Fithllehre 170-3=983~006 X i} 1
Inbetriebnahmeplatte Wagenlauf 170=3-983-004 X 1 1
251=027 '

Zwischenadapter TA/TB 251-029 170=3=983-005 X 1 il
Verlangerungsadapter fiir Netzteil X 1 1
Einstelldiskette CE Floppy-Disk 080=3-=130~-004 x 2 (6]
MOM-Flex-Tester 170-3=980-018 x 1 (0]
Priifgerdt DFU-Kanal 755010837000000 x 1 o
Universalcodiexrstecker T93010837000000 x 1 1
Funktionapriif- und Inbetriebnahme-

programm einschliefilich Datentréger X 1 1

2. Service-Schaltpline

In den Service=3chaltplidnen sind enthalten:
- PFunktionsschaltpléne
- Belegungspléne

- Schaltteillisten

Sie sind jeweils Bestandteil der Betriebsdokumentailion der einzelenen Baugruppen.

3. Einstellvorschrift

Die Einstellvorschift erscheint nach den jeweiligen Erfordernissen in der Betriebs-
dokumentation der Baugruppenh.

4, Beschreibung der Priifmikroprogramme 2

5. Beschreibung der Funktionsprifprogramme %

® Erscheinen als getrennte Dokumentationen.
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Vil. - Dokumentationsiibersicht

Betriebsdokumentation robotron A 5130

Zentrale Recheneinheit K 2526 ¥

Speichersteckeinheiten K 3520; K 3521; K 3525; K 3820 v
DFli-AnschluBl K 6028

Drucker-Anschlull K 6028

Anschlufisteuerung Monitor 1 K 7023~
AnschluBsteuverung Monitor 2 K T7024/K 7025
Floppy-Disk MF 3200

Mini-Floppy-Disk MFS1 K 5600

AnschluBsteuerung Mini-Floppy-Disk MFS1 K 5120
Tastatur K 7606

Drucker SD 1152, 8B 1157
Kasgettenmagnetbandgerdat K 5200
Lochbandeinheit K 6200

Wartungsvorschrift

Bausteiniibersicht

083-7-011-000/94



