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Te

EKurzcharakteristik

Die AnschluBsteuerung (AKEB) robotron K 5020 dient dem An-
achluf eines oder sweler Kassettenmmagnetbandgerite robotron.
K 5200 bsw. einer Kassettenmsgnetbandeinheit robotron K 5221
an den Mikrorechner K 1520,

Die Verbindung zwischen

Kassettenmagnetbendgerditen und der

Anschlufsteuerung erfolgt durch Interfaceksbel,

2.
Technische Daten

Yarianten:

Aufbeus
Steckeinheitentyp:

Steckraster:
Steckverbinder:

Einsatzklasse:
Stromversorgung:
Kanlile/Steckeinheit:

Aufzeichmungsverfahren:

Belastung der Ein- und
Ausgangsleitungen szum
Systembus des MR K 1520;

E 5020.00 mit indirektem Bussteck-
verbinder

K 5020.05 mit direktem Bussteckver=
binder

1 Steckeinheit 215 x 170 mm

K 5020.00 045-8028

K 5020.05 0458029

20 mm

Steckerlelste 58polig indirekt

TGL 29331/03 baw,

direkter Steckverbinder S58polig
7L 29331/01

Steckerleiste 26polig indirekt

TGL 29331/04

+ 5/+ 60/+ 30/95/10 - 1E

+ 5V 5% 1,34

2 Kandle, Pusbetried
Standardenechlu IFKB entenr. MM SKR
006-T76 sowia KROS-R 5014

KROS-R 5109 (IS0.3207) mit 9. tms’"
oder 38 ems” Bandgeachwindighe £4

8 Adressenleitungen (ABP ... AET)
(Binglnge Low-Power-Schottky~PTL)
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Ubertragungsgeschwin-
digkeits

Ubertragungsent-
fernungs
Adreapierung der
Steckeinheit:

Kontrolleinrichtungen:

8 Datenleitungen (DB ... DET)
(Bin/Ausgiinge Low-Power-Schottky~TTL)

6 Steuerleitungen
(/M1, /IODI, /RESET, TAKT, /IORQ, /WD)
(Bingiinges Low-Power-Schottiky-PrL)

1 Steuerleitung (/INT)
(2 parallele Open-Kollektor-Sender
des U 855)

1 Stenerleitung (/RDY)
(Ausgang, Open-Kollektor-Stufe)

2 Steuerleitungen flir Verdrahtung der
Priorititskette (/IRI, /IRO)
(TTL-Eingangs= bsw. Ausgangspegel)

6 k Fit/e tei 19 om/s Bandgeschwin-
digkeit

12 k Bit/s beli 38 om/® Bandgeschwin-
digkeit

5 m

Durch interme Wickelverbindungen kin-
nen 30 Adressen susgewihlt werden.
(Die Adresse SE ist micht su wickeln,
sie wird durch die ZRE Steckeinheit
belegt., )

- Kontrolle der Priéambel auf Hilfe-
tsw, St¥rfluBwechsel

- Kontrolle des Bitraums (Abiastrsum)
auf Stirfluswechsel

- Zeitiiberwechung bei Ausgabe

- Zyklische Kontrolle (CRC) mmBf durch
MR K1520 realisiert werden

- Pildung eines Blockmarkierungs-
signale bei schnellem Suchlauf
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3o

Technische Eeschreibung

3:1e
Verwendungssweck

Dis AXB robvotron K 5020 ist fiir den Anschluf eines oder
gwelier Kasgettenmagnetbandzeréte robotron K 5200 bew. einer
Eassettenmagnetbandeinheit robotron K 5221 (mit Stenderdan-
echluf IFKB, Aufreiclmungsverfahren nach KROS-R 5109 und

19 em/s bezw, 38 em/e Bandgeschwindigkeit) an den MR K 1520
vorgesehen,

Wegen des Pusbetriebs kamm durch die AnschluBeteuerung je-
wailse nur ein KMPG bedient werden,

Der Austausch von Daten bsw. Steuersignalen erfolgt iiber pro=-
grammierbare Parallel-Eingebe/Ausgate-Interfacebausteine

U 855. Der Datensuetsusch wird grundsiitzlich interruptge-
steuert durchgefiihrt.

Die Steckeinheit kann unter Beachtung der Priorititen steck-
platzunabhlingig an den Systembus angeechlossen werden.

3.2,
Funktion

Die AKER robotron K 5020 teamteht sus folgenden Funktions-
gruppenti

= Programmierbare E/A-Schnittstelle

= Adressierungeeinrichtung

- Ausgabesteuerung

Eingabesteuerung

~ AnschluBlogik zur Eildung der Steuersignasle und Auewertung
der Zustandssignale
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3I zl 1.
Programmierbare B/A-Scimitistelle

Die programmierbare E/A-Scinittstelle realisiert die Verbin-
dung swischen dem Systembue und der E/A-Bteuerung sowie dar
AnschluBlogik, Die dasu verwendeten Interfacebsusteine U a5%
werden in folgenden Betrisbsarten eingesetat:

Baustein 1

TOR A Eyte-Ausgabe () fir dem Datenasustausch mit der Auns-
gebesteuerung (8 Bit parallel)

TOR B PByte-Eingabe (1) fiir den Datensustsusch mit der Bin-
gabesteuerung (8 Bit parallel)

PFaustein 2
TOR A Bit-Bin/Ausgabe (3) flir den Austsusch der Steuner- und

Zustandesignale

Die B/A-Tore milssen durch Steuerworte von der CPU progremmiert
werden (vgl. Pkt. 3.3.:).
Die Pelegung des Interfacebausteins 2 wird unter Pki. 3:.2.5.

erliutert.

3.2.2,
Adressierungseinrichtung

Der Adressenbereich der niederwertigen Adressen ABf ... AB7
wird sur Bin/Ausgabe-Adressierung und sur Steckeinheltenaus-

wahl benutst,

AB@: wihlt das entsprechende Tor des angewihlten Bsusteins
' aus ‘
AR = "LOW™® TOR A
AR = "High™ TOR B
AB1: dient sur Unterscheidung von Daten- und Steuerwort
A1 = "LOW® = Datenwort
ABY1 = "High" = Steuerwort
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AB23 wilhlt den su benutsenden Interfacebsustein sus
AB2 = "LOW® « Baustein 1
AB2 = "High" = Baustein 2
AB3 ... Adressierung der Steckeinheit durch Wickelverbin-
ABT: dungen (X6:101 - X6:20)

Pir die Zuordnumg der Wickelverbindungen su den Adressen
gilt folgende Tabelle:
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Steckeine | von von von von von
eancen= | X6115/16] X6:13/14 | X6:17/18| X6:19/20 | X6:11/12
(Hexa- nach nach nech nach nach
degimal)
P9 - 87 XI6:06 X6:04 X6:08 X6:10 X6:02
g8 - gP X6:05 X6:04 X6:08 X6:10 X6:102
10 - 17 X6:06 X6:03 X6:08 X6:10 X602
18 - 1F I6:05 I6:03 X6:08 X6:10 X6:02
28 - 27 X6:06 X6:04 X6:07 X63110 X6102
28 = 2F X6:05 X6:04 X6:07 X6:10 X6:02
3P = 37 X6:06 X6:03 X6:07 X6:10 X6:02
38 - ¥ X6:05 X6:03 X6:07 X6:10 X6:02
4P - 47 I6:06 X6:04 X6:08 I6:09 X6:02
48 = 4P X6:05 X6:04 X6:08 X6:09 X6 :02
5¢ - 57 X6:06 X6:03 X6:08 X6:09 X6:02
58 = SPF X6:05 X6:03 X6:08 X6:09 X6:02
6f - 67 I6:06 X6:04 X6:07 X6:09 X6:02
68 -~ OF X6105 X6:04 X6:07 X6:09 X6102
0 - 717 X6:06 X6:103 X6:07 X6:09 X6302
78 - TP X6:05 I6:03 X6:07 X6:09 X6:02
98 - 97 X6:06 X6:03 X6:08 X6: 10 X63101
98 - 9P X6105 X6:03 X6308 X6:10 X6:01
AP - AT X6:06 X6304 X7:07 X6: 10 X6:01
A8 -~ AF X6:05 X6:04 X6:07 X6:10 X6:01
Bf = E7 X6:06 X6:03 X6:07 X6: 10 X6:01
B8 - EF X6:05 X6:03 X607 X6:10 X6301
Ch - C7 X6:06 X6:04 X6:08 X63;09 X6301
C8 = CF X6:05 X6:04 X63:08 X6:09 X601
D - D7 X6:06 X6:03 X6:08 X6:09 X6109
D8 - DF X6:05 X6:03 X6:08 X6:09 X6:01
E§ - ET X6:06 X6104 X6:07 X6:09 X6:01
E8 - EPF X6:05 X6104 X6:07 X6:09 X6:01
F§ - F7 X6:06 X6:03 X6:07 X6:09 X6:01
PT = FF X6:05 X6:03 X6:07 X6:09 X6:01
T 1.45.518028,0/61



Die Lage der betreffenden Wickelstifte ist der AYbildung
IIX/1 su entnehmen,

Ubersicht sur Adressierung der Interfacebausteine:

AB2 | AB1 | ARf | Hexadezimal
Baustein 1 | TOR A | Datenwort [} [ @ xf bew., 28
Steusrwort | § 1 g 22 bew. A
TOR B |Datenwort @ [ 1 x1 bew. x9
Steuerwort | P 1 1 x3] bzw. xB
Baustein 2 | TOR A |Datenwort 1 g g x4 dbew. xC
Steusrwort | 1 1 ) x6 bew, xB
TOR B |Datenwort 1 g 1 x5 besw. xD
Steuerwort 1 1 1 xT bew. xF
(abhiingig von
der Kontaktie-
rung der
Wickelstifte)

3e2: 30
Ausgabesteuerung

Durch die Ausgatesteuerung werden die Daten seriell zerlegt
und gum Schreibsignal AZB1 (Richtungetektschrift) sufbereitet.
Die Ausgabesteuerung (vgl. Abb, 2 .| ) besteht sus demn Funk-
tionsgruppen:

Taktumschal tung

Takterzeugung

Farsllel-Serienwandlung

Modulator

{lbergabetor (Tor A Interfacetaustein 1)

Durch die Taktumschaltung wird die Anpsssung der AKE an die am
KMBG eingestellte Bandgeschwindigkeit reelisiert. Dezu wird
der Tekterzeugung in Abhiéngigkeit vom KWEG-Signel AZV der
Systemtekt (AZV-Low fiir 38 cm/s Bandgeschwindigkeit) bzw.

der durch den Faktor 2 geteilte Systemtakt (AZV-High fir

19 cm/8s) zugefilhrt,
a 1.45.518028.0/61



Die Takterszeugung stellt sus di¢sem internen Tekt mit Z¥hl.
schaltungen die zur Aufseichnung notwendigen Taktsignale bew-
reit. Zur Synchronisation des Datenaugptausche zwischen Ine
terfaceschaltkreis und Parallel=-Serienwandlung dienen die
Steuersignale ARDY und ASTB. Die Parallel-Serienwandlung
wird durch zwel 4-Bit-Schisberegister vorgenommen.

Mit dem Signal ARDY erfolgen die {[lbernalme der Daten und die
Freigabe des Modulators {iber das Signel MPG, Die erfolgte
Ubernehme der Daten vom Interfaceechaltkreis wird mit dem
Signal ASTE quittiert,

Im Modulator wird das durch die Parallel-Serienwandlung ge-
bildete NRZ-Signel unter Verwendung des Tektes To mum
Sechreibsignal AZE1 auftereitet,

Nach Ausgabe eller 8 Bit eines Zeichens werden der ¥odulator
tber das Signal MPG gesperrt und das Signal Zeitfehler (ZF)
gebildet, wenn kein neues Zeichen mit ARDY anliegt.

Zur Darstellung einer ununterbrochenen Zeichenfolge auf dem
Magnetband muB das jeweils niéchste Zelicheh maximal 1,12 ms
tei 19 cm/8 bzw. 0,56 bei 38 cm/s nach dem vorhergehenden
Strobe-Impuls sur Ubernahme bereit stehen.,

Das Aufzeichnungsformat und die CRC-Zeichenbildung entspre-
chend KROS-R 5109 milssen durch den MR K 1520 programmtech-
nisch reelisiert werden (vgl. Pkt. 3.3.2.).

3e2.4.
Eingatesteuerung

Durch die Eingatesteuerung wird des in Richtungstaktschrift
angebotene Wiedergatesignal demoduliert und zu Datenbytes

aufbereitet. .

Die Eingatesteuerung (Abb, 3) / arbeitet unabhiingig vom
der Ausgabesteuerung, so dafl die Read-after-write-Kontrolle
durch Bytevergleich vorgenormen werden kamn,
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Aus dem vom KMBG angebotenen Wiedergatesignal werden unter
Verwendung des internen Taktes bei jedem Wechsel (high-low
bew., low-~high) die FluBwechselimpulse (PWI) gebdildet und um
2 Taktperioden gegeniiber dem Wechsel verszigert. Diese FlufB-
wechselimpulse werden der Bittaktgewinnung sugefiihrt. Der
erste einireffende FluBwechselimpuls wird gespeichert und
bewirkt eine Sperrung weiterer Impulse. Gleichseitig wird
eine aus einer Zihlkette bestehende Zeitschal tung geladen,
die vor dem niéchsten erwarteten Pit-FluBwechsel die Sperrung
der FluBwechselimpulse sufhebt., Damit werdem HilfsfluBwech-
sel, die zwischen zwel BitfluBwechseln liegen, unterdrilckt,
Wird die sullesige Zeitepanne zwischen zwel PitfluBwechseln
Uberschritten, dann wird das Signal Rlicksetzen Wiedergade
(RSY) gebildet und die Wiedergabeelektronik in den Grundzu-
stand versetzt. Das Signal R3W dient gleichzeitig als Blocke
merkierungesignel, da es mit dem ersten eintreffenden Fluf-
wechael ektiv und nach dem letzten FluBwechsel inaktiv wird,

Der nach dem Ausblenden der HilfafluBwechsel verfiigbere Pit=-
tekt wird der Serien-Parallelwandlung und dem Bitzdhler zu-
gefiihrt, Der Bitsihler bildet nach dem schten Bitflufiwechsel
dae Signsl BSTB, womit die Ubernahme der Deten von der Serien-
Parallelwandlung erfolgt.

Um eine ununterbrochene {bernahme der Zeichenfolgze vom ¥Magnet-
btand su ermiiglichen, darf zwischen dem vorhergehenden Strobe-
Impuls und dem folgenden RDY-3ignal des Interfacebsusteins
eine Zeitspenne von 0,98 ms tei 19 em/s bzw. 0,49 ms tei

38 cm/s Bandgeschwindigkeit nicht {iberschritten werden.

Durch Abtsstung des Wiedergebteeignals mit dem FPittekt er-
folgt in der Serien-Parallelwamdlung die Riickgewinnung der
Daten. Zur Erhdhung der Datensicherheit wird der Artmssetrsum
(BEitresum) vor dem m¥glichen Hilfaeflufiwechsel auf St¥rflunf-
wechsel kontrolliert. Peim Auffreten von Sts8rfluflwe:hasln
wird das Signal PFlulwechselfehler gebildet und der Steuer-
logik des Interfacebausteins 2 zugefiihrt.
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Wihrend der Priambel wird der gesamte Bitraum suf Bt8rfluf-
wecheel untersucht, Das Auftreten von StSrflufwechseln fihrt
rur Bildung des Signals Rilcksetzen Wiedergebe (RSW), so daB
fehlerhafte Priambeln bsw, andere Zeichen als die Priambel
keinen EBingabeinterrupt ausliisen.

Zur Bildung des Blockmarkierungssignals kann diese EKontroll-
schaltung durch Sendsn des Steuersignals HOE (Hohe Geschwine
digkeit) auBer Eetrieb gesetst werdem. Zur NMarkierung vom
Eldocken beli schnellem Vorlauf bsw. Riicklauf sowie sur Eon-
trolle von St8rfluBSwechseln in der Elockliicke wird das Elooke
markierungssignal dem Interfaceschaltkreis 2 sugefihrt,

Die Anpassung der Eingabesteuerung an dis jeweilige Bandge-
pchwindigkeit wird durch die Verwendung des in der Ausgabew
steuerung erseugten internen Taktes gewlihrleistet,

325,
AnschluBlogik sur Bildung der Steuersignale und Auswertung
der Zustandssignale

Wegen der begrensten Ansahl der verfiigharen Ein- bzw. Aus-
giinge des Interfacebasusteins 2 ist eine Steuerlogik sur Bil-
dung der EMBG-Steuersignale und die Auswertung der Zustands=
signale notwendig,.

Die am Interfacebaustein 2 angelegten Signale haben folgende
Bedeutung:

Tor A Bit § "BERSZ"™ ©EBinschalten des KMBG-Signals
Reservieren ("RES"™) flr KMBG 2 mit
Bit § = @

Bit 1 "ERST* BEinschalten des KMPl-Signels
Reservieren ("RES™) fiir EMBG 1 mit
Bit 1 =

Bit 2 "EBAW2" BEinschalten des KMBG-3ignals Auswahl
("AWA") fUr KMBG 2 mit Bit 2 = 1 und
Bit 3 = §

11 1.45, 518028, 0/61



Bit 3 "BAWI"™ [Einschalten des ENBG-Signales Auswahl
("AWA") fir EMBG 1 mit Bit 3 = 1 und
Bit 2 = ¢
Sind Bit 2 und Bit 3 identisch P, wird
ein internes Rilcksetzsignal (RSI) er-
gougt.

Bit 4 "“TRV" Transport vorwirts, Bildung des EKMBG-
Signels Vorwirts {"VOR") mit
Bit 4 = 1 und Pit 5 = §
Das Signal "TRV" kann sum Einschalten
des schnellen Vorlaufs susammen mit
WHGE" (Bit 6) gesendet werden,

Bit 5 "TRR" Transport riickwiirts, Bildung des KMBEG-
Signale Rilok ("RCE") mit Bit 5 = 1 und
Bit 4 = §

Das Signal "TRR" kann sum Einschalten
des schnellen Rlicklaufs susemmen mit
"HGE" (Bit 6) gesendet werden.

Sind Bit 4 und Bit 5 gleichszeitig aktiv
(= 1), dann wird das KNBG-Signsl Umspue
len ("UMS") gebildet.

Die Bandtrensportsignele (TRV, TRR) wer=
den nur wirkeam, wenn ein Auswahlsignal
aktiv ist (RSI niecht sktiv),

Bit 6 “HGE" Hohe Geschwindigkeit, Pilduhg des KMRG-
Signals "HGE" mit Bit 6 = 1 zusammen
mit ®"TRV" oder "“TRR" wird schneller
Vorleuf bzw, Riicklsuf eingescheltet,
Zur Bildung desBlockmarkierungssignals
wird bel "HGE™ die Priambelkontrolle
ausgeachaltet,

Durch Senden vonm "HGE" ohne Transport-
funktion (TRY oder TRR) kann die Priam-
belkontrolle auch vor Peginn dee Lesew
vorgangs ausgeechsltet werden,
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Bit T “AEB™

Bit @ "AZV®

Bit 1 “AUP®

Bit 2 "KSB"

Bit 3 *NTES»
Bit 4 "WIEI»

Bit 5 "BM3"

Bit 6 "STA"™

Das Binschalten von "HGE™ nach dem
Signal "AUP* (Tor B Bit 1) bewirkt
¢ine Sperrung der Wiedergsbeelektronik,
olme daf die Punktion "HIE™ reslisiert
wird. Damit wird ein Aufseioclmen oblne
"read-after=write"-Kontrolle ermig-
licht.

Anfang /Ende Bend, Zustandssignal "AEB"
des KMBG entsprechend der jJeweliligen
Auswahl vom KMBG 1 oder EMEG 2

Aufseichnungeverfahren, Zustandssignal
"AZV" des XMBEC entsprechend der Jewei-
ligen Auswahl vom KMBG 1 oder KMBG 2

Aufseichnen, Bildung des Steuersignals
"AUP" des KMBG mit Bit 1 = 19

Eassettenseite B, Zustendssignal "KSB"
des EMBG entsprechend der jeweiligen
Auswahl

Negiertes Zustandsiignal "Nicht
bereit® ("NIB") des KMBGC 2

Negiertes Zustandedignal "Wicht
bereit® ("NIB") des KMBG 1

BElockmarkierungssignal, Bit 5 = 1,
wenn FluSwecheel saftreten

Mit "BM3" kann bei hoher Geschwindig-
keit Blockslihlung durch den MR K 1520
erfolgen, withrend bei Normalgeschwin-
digkeit das Signal "BEMS"™ zur Kontrolle
der Plockliickem auf Stirungen verwen-
det werden kamn.

Status, Bit 6 = 1, wenn ein fehlerhaf-
ter FluBwechsel (St¥rflufwechsel) suf-
tritt oder dae Zustandssignal AVE
("Aufzeicmung verboten®™) des EMEG
susammen mit dem Signal "AUP™ anliegt.
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Bt T "I

feitfehler, Bit 7T = 1, wenn nach

Ansgabe aller 8 Bit eines Zeichens
durch die AKE kein neues Zeichen
snliegt (ARDY nicht aktiv),.

Dis Bedeutung bsw. Wirkung der genamnten EMEG-Signale ist
der Betriebsdokumentation fiir das EKasseitenmagnetbandgeriit

E 5200 s entnebmen,

Die XMPG-Signale "KNG" (Eassette niocht geladen) und "ANS"

(Anslogsignal) werden vom der AKB nicht susgewertet, wihrend
| das Signal "WID" (Zustand Wiedergabe herstellen) etlndig auf
| aktivem Potential liegt.

Piir das Tor.A des Interfacebsusteins 2 gilt fiir die Bildung
der wichtigste Steusrfunktionen folgénde Funktionstatelle

(Bexadesimal) ¢
Steuerung| KMEG 1 | Steuerung | KMEG 2
KNMBG 2 KMEG 2 | EKMBG 1 EWMBG 1
nicht resexv, | nicht regerv,
Steuerfunktion IreBerv. reserv,
inaktiv @3 p2 $3 B1
reserviert #1 by p2 bg
angewihl$ ] P8 p6 B4
Transport vorwiirts | 19 18 16 14
Transport riickwiirts] 29 28 26 24
Transport vorwlirts
mit hoher Gewchwin-
digkeit o9 58 56 54
Transport riickwiris
mit hoher Geschwin-
digkeit 69 68 66 64
Umspulen 39 38 36 34
1.45. 518028, 0/61
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3e3e
Programmierung

Je3e e
Initislisierung

Die beiden unabhingigen Interfacekenile der Interfecebsusteine
werden durch zwel bise fiinf Steuerworte entsprechend der jewei-
ligen Fetriebsart von der ZRE progrsmmiert.

Laden des Unterbrechungsvektors

Der Unterbrechungsvektor (8 Bit) eines Interfaceksnals wird
mit Avsgote eines Steuerwortes durch die ZRE an den Kanel des
Interfacetsusteins geladen, Wihrend des Unterbrechungebestii-
tigungezyklus legt der Interfacekenal mit der momentan h¥ch-
sten Prioritit denm UB-~-Vektor asuf den Datenbus. Durch die ZRE
wird der UB-Vektor als niederwertiger Teil der Adresse einer
Spelcherzelle interpretiert.

Auf dieser und der darauffolgenden Speicherszelle ist die
Adresse der Unterbrechungsbehandlungsroutine enthalten. Das
Steuerwort hat folgendds Format:

DT D6 D5 D4 D3I D2 D1 DP
Vi V6 V5 V4 V¥3 v2 W1 0

DP = § kennzeichnet das Steuerwort als Unterbrechungs-
vektor
Ve Niederwertiger Adrefteil der Speicherszelle

Auswehl der gewilinechten Eetrietsarten

Die Interfacebausteine der AKE arbeiten in den Petriebsarten
@, 1 und 3 (vgl, Pkt., 3.2.1.). Die Einstellung der Eetriets-
art hat durch Ausgate eines Steuerwortes von der ZRE an den
entsprechenden Interfacekensl su erfolgen,
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DT D6 D5 D4 D3 D2 D1 DP
M1 W X X 1 1 1 1

Betr,- niecht Harkie sbit kennseichnen
art tenttigt das Steuerwort als Betriete-
: artenauswahlwort

Interfacekanal A Baustein 1
Interfacekanal B Baustein 1
Interfacekanal A/B Baustein 2

Byte Ausgedbe () ¢
Byte Eingabe (1) §
1

Betriebsart M1 [ 1]
%
1
Bit Bin/Ausg.(3) 1

Bei der Betriebsart (3) Bit-Bin/Ausgabe muB durch das darauf.
folgends Steuerwort definiert werdem, welche Leitung des In-
terfacekanals als Eingang oder Ausgang betrisben wird., Dasu
werden die folgenden Steuerwrter an den jeweiligen Kansl
ausgegeben:

D7 Dg D5 By Dy By Dy Do

Interfacekanal A (Baustein 2) I § P ¢ 9 ¢ ¢ ¢ (8gH)
Interfeceksnal R (Paustein 2) I I I I I I # I (FDH)

(f = Ausgang, I = Eingeng)

Unterbrechungssteuerung:

Das Unterbrechungs-Steuerwort hat flir jeden Interfacekanal
das folgende Pormat:

o Dé D5 D4 D3 D2 D1 v

i) UND High/ Veeke ¢ 1 1 1
migl, ODER Low folgt

P} ... Df: Die Bite definieren das Steuerwort sls Unter-
brechungs-Steuerwort.

D6 ... DM4: Die Fite werden nur in der Petrisbteart 3 dbenutzt,
In dan Urrigen PBetrietsarten werden sie ignoriert.
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Db~ Die logische Operation (UND/ODER) wird defi-
niert, die in der Uberwschung susgefiihrt wird.

§ = ODER-Punktiom sur Unterbrechungs-
1 = UND-Punktion erEsugung

D5- Die Eanaldatenleitung wird {iberwscht bei
@ suf den "low"-Zustend
1 auf den “high"-Zustsnd

Di=- 1 bedeutet, deB ein Steverwort folgen mug,
das vom Interfaceksenasl als Maske interpretiert
wird.

D7i ¢ = Unterbrechungs-Flip-Flop rilokgesetst.
Unterbrechungsanforderungen werden nicht an-

1= Unterbrechungs=-Flip-Flops gesetst.
Unterbrechungsanforderungen werden sngenommen,

Maskierungssteuerwort

D7 D6 D5 D¢ DI D2 DI Ip
B B, MB; M3, MB; MB, MB; MB,

- MB, = § = Bit der entsprechenden Kensldatenleitung wird
zur Erzeugung einer Unterbrechung Uberwacht,

Ee ist mSglich, dae Untertrechungs-Freigabe-Flip-Flop durch
das folgende Steuerwort zu beeinflussents

DT D6 D5 D4 D3 D2 D1 DP
8 X X X $§ £ 3 1
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3 L 3' 2:
Datenausgabe

Durch dae Aufzeichnungsprogremm mufl das folgende Aufzeich~

nungeformat (entspr. KROS-R 5109) einschlieflich der Block-
lticken, ‘die Pré- bsw., Postambel sowie die Bildung des CRC=-

Zeichens realieiert werden.

 Blockliicke  Praambel Daten CRC~Zeichen Fostompel Blockicke
(Voriacke)  [(AAy) | 2-256  2Byte  AAy , (Nachiicke)
i 1 i L] L 1 ]

Dabel sind die bei der Steuerung der Bandbewegung auftreten-
den Toleranszen und Schaltseiten, die in der Petriebsdolumen-
tation des EWBG K 5200 gonannt eind eowie die geometrischen
Verhkltnisse zwischen Aufzeichnunge- und Wiedergabesyatem
ednechlieBlich der Pandabtesteinrichtung (sum Brkennen der
BOT- und BEOT-Marken) zu berticksichtigen,

Die Aufszeichnung eines Datenblocks deginnt nach der Initia-
lieierung der Interfsceschaltkreise mit der Reservierung umd
Auswahl des gewlinechten KMEG Urer dee Tor A des Interface-
schaltkreises 2., Nsch Abfrage und Auswertung der Zustands-
signale erfolgt durch Binschaltem der KMBG-Slgnale "AUF® und
des Transportsignals "VOR" dile Aufszeichnung der Vorllicke., Die
Detensusgate wird mit Ausgate der Priembdel odierung (AAg)
iber das Tor A des Interfeceschaltkreises 1 nach etwa 60 ms
eingeleitet, AnachlieBend erfolgt interruptgesteuert die
Ausgabe von 2 bis Z56 Datenbytes sowie die Ausgabe der 2
CRC-Dytes, die Uber ein Unterprogrsmm berechnet werden. Nech
Ausgabe der Postamtelcodierung (AAy) 1st die Datenausgabe
besndet, und es erfolgt die Aufzeichnung der Nachlicke
(analog der Vorllcke).

Um St¥rstellen in der Plockllicke su vermeiden, dsrf das
Signal Aufgeichnen erst nach dem Stillatend des Magnetbandes
(etwa 20 ms bew. 40 me nach Abschalten des Signals "VOR")
abgeschaltet werden,
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Wegen der zeitlichen Bedingungen ist dle BErfassung der EOT-
bew, EOT-Marken des Magnetbandes iber Interrupteteuerung
notwendig.

Am Bandanfang bzw. nach Ende der Information sind verlingerte
Licken (entapr. KROS-R 5109) vorzusehen. Zur Vermeidung von
Stérungen beim Umspulen muB gewdhrleistet werden, dafl =ich
die EOT-Marke bei Bandstilletand niecht vor der Abtassteinrisch-
tung bvefindet,

3o 3s 30
Dutanaingqyg

Vor Beginn der Dateneingabe ist durch Abschalten der Auswahle-
signale beider KMBG (AWA1, AWA2=0) die Anschlufsteuerung in-
tern rickzusetzen (bel vorher initialisierten Interface-
achaltkreisen),

Hach Reservierung und Auswehl des gewlinschten KVWE-Gerits ar-
folgen Abfrage und Auswertung der Zustandssignale (NIE, KSB
UBWs ) s

Zur Aktivierung des Signals BRDY am Interfaceschasltkreis 1
(Bingabekanal} ist anschlie3end eine Blindeingabe notwendig,
Durch Binschalten des Transporteignals "VCR" wird der PBand-
tranaport ausgellist. Die Dateneingsbe erfolgt nach Durchfah-
ren der Blockliicke interruptgesteuert,

Nach Beendigung der Dateneingabe iet der FPandtransport zur
Positionierung des Kopfes in der Blockliicke um den PBatrag der
Nachliicke fortszusetzen. Durch Abschalten des Signals PVOR"
kann dann der Bandtransport beendet werden,

Die Pnuitiomie:ung des Magnetkopfea in desr Blockllicke muf
auch tel gest¥rten Eingaben gewdhrlelstet werden (evtl. un-
ter Eenutzung dees Elockmerkierungssignals),

Die Erfassung und Behandlung der Bandmarken (EOT, POT) er=
folgt analog dem Aufzeichnungeprogramm interruptgesteuert,
Zur PBildung des Elockmerkierungssignels bel gestirter Auf-
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teichnung, d.h, wenn keine Préembel em Anfang des Block

ateht (bzw, der Magnetkopf sich im Block tefindet) oder tei
der Wiedergalbte von Bl¥cken ohne Priambtel kann durch kurzzei-
tiges Eineschalten des Signals "HGE™ vor dem Zuschalten des
Tranaportbefehls die Kontrolle der Priambel (vgl. Pkt.
3.2.4.) ouf St¥rflufiwechsel unterdrlickt werden. Die Kontrolle
adrr gelesendn Daten erfolgt liter das CRC-Kontrollzeichen,

Eine rupdtsliche Kontrolle erfolgt durch die Untersuchung des
Abttastroaumaer auf StSrfluBwechsel., Danm Aufireten von Stér-
Plulwachreln{"STA"-Fehler) tei der Wiedergate muf nicht unbtew
dinzt zu Patonfehlern fihren, weiat gter suf StHrstellen im
I:nd rcder extoarnes St¥rmancen hin,

3edede

e —— e

Beecarfunkticnnn

Zur Steuerung der Punktionen Vor- tiw, Riicksetzen bel Nor=-
ralsecchwindigkeit oder hoher Geschwindigkeit steht am Inter-
faratruatein 2 das Ilockmerkierungasignal ("EMS3") sur Verfii_
ging., T Elockmarkiorungeaignal iat esuf aktivem Potential
(=1), wonn mindestena alle 215 us (tei 19 cma'1 Fandgeschwin-
dizkerit) tzw, 108 us (el 38 ems” ) Band.-eraschwindigkeit) ein
Flulwechoel auftrit:,

Fei lormalgeschwindigkelit kann durch kurgzzeitizes Einschalten
¢es Sismals "HGE™ vor dem Zuschalten der Transportfunktion
die Troanmtelkontrolle atzeschaltet warden. Damit ist auch tei
fehierraften PlHcken (mit gestSrter Pridamtel) die Bildung
eines ungeatdrten Blockmarkierungseignals miglich.

Faim Vor- btiw, RUckoetzen mit hoher Geschwindirkeit k¥nnen
infolz= verringerten Eand-Kopf-Kontakte Stirungen des Elock-
markirrungreignals suftreten, Die Unterscheidung zwischen

St rung unc Flockliicke mull programmtechnisch Uter Zeitbedin-
surssen renilalert werden,
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Die Punktion Umspulen wird durch gleiochzeitiges Binschalten
der Signale "THV" und "TRR™ btel reserviertem und ausgewdhltem
KNMBG eingeleitet, WHhrend des Umspulens meldet das KWEG
"Nicht bereit™, d.h, WIB = f.

Jeds

AnschluBiverzeichnis

Steckverbinder X1: Systembus MR K 1520 entepr. KRO3 4032
Steckverbinder X2: Koppelbus MR K 1520
Steckverbinder X3: Interfesce-Kgssettenmagnetbsnd (IFKD)

KEontakt] Signal- Kontakt | Signel=
_ name name
AQ1 Masse BO1 Vease
AQ2 - BO2 -
AD3 WID BO2 (ANS)
AD4 AUF BO4 WGE1
AOS5 UMS BOS AZR1q
AOB HGE RO6 AZV
AOT RCK BOT (KNG )
AO8 VOR BOS AEB
A9 AWA BO9 AVE
A10 RES B10 KSB
A1 - B11 HIB
A12 - Bi2 -
A13 Schirm R’13 (+5 V)

Steckverbinder X4: Interface-Kassettsnmegnetband (IPKR)
Belegung 8, Steckverbinder X3

Steckverbinder X5: Sondersignale

Kontakt} Signal- Kontakt | Signnl=
namea nsme

AO1 Maese BO1 MeBpunkt

AQ2 MeBpunkt | BO2 EW3

AD3 BO3 WZF

404 BO4 Yelnunkt
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Kontakt| Signal- Kontakt | Signel-
name name

AOS BOS MeBpunkt

AO6 BO6 "

ACT BOT .

ACB BO8 =

A9 BO9 ;

A10 MeBpunkt B10 "

Al RRZA Bi1 "

A12 MeBpunkt B12 "

A13 B3 AZP

3.5,
Interfacekabel

Zum Anschlufl der KMBC werden
(entsprechend KROS 5105).

3o 66
Sonatige Wickelverbindungen

DEKK-Einheitskatel verwendet

Die Wickelgtifte X6:23 .« X613 pind nur filr Priifzwecke
vorhanden, Pir den Binsatz der Steckeinheit sind diese
Wickelstifte entaprechend folgender Ubersicht su verbinden:

6123 - 6124
X6:125 - X6:26
X6:27 - X6328
6:29 - X6:30

fver die Wickelbrilcke X6:21 - X6:22 wird das Steuersignal
TEP (Interrupt enable parallel, Koppeltus X2:P07) esuf

High-Potential gelegt. FPei Verwendung des Signals IEP ist
diese Wickelverbdindung su entfernen,

22
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Zur Realisierung der Verbindungembglichkeit IODI - TET
der AKB diemen die Wickelstifte X 6131 ... X6333,

Plir dis Verdrehtung gilt folgends Ubersichts

Verbindung

IODI - IET - intemn X6:31 =X6133
TEY 4 THY - intern X6332 -X6313)

' NG:24 @
X§:123®
N N
6325 X626
AKB K5020
-Bestickungsseite-
1A
exX6il8
%627
| %8 6:20
X8 X8:10
e Nty luse,
Abb. 1 | Lage der Wickelstifte
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Parallel- | NRZ
Serien-

-‘—!—?-Alrwwmng
) |

T2

-

J

AZV
- - T " kt | )
TAKT Taktum L—+:4 ekterzeugung | : -

¢

v

zur Wiedergabesteusrung

Adbe 2 Ausgatesteuerung

Aty 3 Binzatestouerung
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