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1
Kurzcharakteristik

Die AnschluBsteuerung AMB K 5025 dient zum Anschluf von einem
oder zwei 1/2"-Magnetbandgertiten CM 5300,01 (ISOT) an den MR

K 1520, Sie besteht aus 4 Steckeinheiten 215 mm x 170 mm, dle

in einem speziellen Steckeinheiteneinsatz untergebracht gind
(Steuereinheit) sowis einer AnachluBplatie von gleichem Format,
die sich im Steckeinhelteneinsdtz des Mikrorechners befindet

and {iber ein griffseitiges Kabel (ITG X.0521,03) mit einer Ka-
bellénge von 0,6 m mit der Steuereinhelt verbunden ist, Die Ver-
bindung zwischen Magnetbandgeriiten und Anschlufsteuerung er-
folgt mit speziellen Interfacekabeln.

2.
Techniache Daten

Varianten: ' K 6025,00 mit indirektem 3ussteckverbinder
an der Anschlufiplatte
K 5025.,05 mit direktem Aussteckverbinder
an der AnschluBplatte
Aufbau! 1 Steckeinheit 215 mm x 170 mm verbunden mit
einem Steckeinheiteneinsatz ilber Leitung
LTG K 0521.03
Der Steckeinhelteneinsatz entepricht konstruktiv
dem Steckeinhelteneinsatz K 0120,
Steckeinheiten- K 5025.,00 045=-8B0T1 Dila=-S teckeinheit
typent 012-7102 ZRE-K 2522
045-8070 Dekodier-Steckeinheit
045=-8069 CHC-Steckeinheit
045~-8068 Koppel-3teckeinheit
K 5025.05 045-8081 IMiA-Steckeinheit
012=-7102 ZRE-K 2522
045-80T0 Dekodler-3teekeinheit
045=-8069 ChHC=Steckeinhelt
045-8068  Koppel-Steckeinhelt
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Steckraster: 20 mm

Steckverbinder: flir AnschluBplatte busseitig
Steckerleiste 58-polig indirekt
TGL 29331/03 bzw.
direkter Steckverbinder 5E—-—pu11’g /
TGL 29331/01

filr Magnetbandgertite griffeeitig
Buchsenleiste 58-polig indirekt
TGL 29331/03

Einsatzklasse: +5;+50f+30f95f10 - 1F

Stromversorgung: + 5V ¥ 0,25V ¥ 6,0 4
- 5v £ 0,25V £ 0,09 A
12v £ 0,60V % 0,15 &

Belastung Die AnschluBplatte entspricht busseitig

Systembus: den Forderungen der TGL 37271
(Linieninterfaca BUS K 1520)

Anzahl der zwel, Bushetrieb (sequentielle Bedienung

Eanidle: der Magnetbandgerkte)

entsprechend NM - MRK 019-78
Aufzeichnunge-= IS0 1863-1976

fahrent (9 Bit parallel, NRZI mit 32 Bit/mm)
Ubertragungs- (Momentanwert) 10k Byte/s
geschwindigkeit:

Rechneraus- Alle 100 pe ein DMA-Zyklue von 3 Takte
lastung: perioden zuzliglich der durch Speiche:—

baugruppen evtl, geforderten WAIT-Zyklen.
Die Anerkennung des IMA-Zyklus kann unter
Beriickeichtigung dleser Bedingung verzdgert
werden, Beim Wiedergeben schwank . dis DMA-
Anforderung durch den Jitter des Bandes um
den Mittelwert von 100 [IEN

thhertragungsent— 3 m (zwischen AMB und MB=Gerkt)

fernung?
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Der Datenaustausch mit dem iibergeordneten Mikrorechner erfolgt
bytewelse iiber direkten Spelcherzugriff.

Die Adresse des ersten zu lesenden bzw. Zu beschreibenden
Speicherplatzes wird ilber Ausgabebefehle vom internen Mikro-
prozessor im Adrefzéinler elngestellt.

Mit einem Ausgabebefehl werden die zu schreibenden Daten in den
Ausgabedatenpuffer ibernommen und die DhiA-Steuerlogik gestartet.
Damit wird die Busanforderung gesetzt und nach der Busanerkennung
der Speicherschrelbzyklus durchgefiihrt,

Nach dem Speicherzyklus wlrd der AdreBzihler weitergezihlt.

Mit einem Eingabebefehl des internen Mikroprozessors wird das
Einlesen des adressierten Spescherplatzes ausgelGst.

Dahei ist zu beachten, daf die Daten erst am Ende des Speicher-
zyklus zur Verfiigung stehen und in den Datenpuffer eingetragen
werden, d.h. vor Beginn der Leseoperation muB eine Blindeingabe
vorgenommen werden,

Wird durch den Ubergeordneten Rechner die 3usanforderung zwischen
swel Zyklen (Aus- oder Eingabezyklen) nicht angenommen, erzeugt
die DMA-Loglk das Signal FIMA, das iiber den’ ZRE~-FIO des internen
Mikrorechners eine Fehlerbehandlung auslist.

suf der Dekodlersteckeinheit (045-8070) werden Uber entsprechende
Augtreiberschaltkreise die Daten oder Adressen dem internen Bus
zugefiihrt bzw, entnommen. Die Adressen zur Elnstellung des I[MA-
AdreBzHhlers werden auf den gleichen Leiltungen wie die DMJ-
Daten lbertragen.

#iher einen AdreBdekoder werden dle fiir dle AMB benbtigten Ein-/
husgabetoradressen entschliisselt und Uber den Koppelbus bzw,
das griffseitige Kabel den einzelnen Steckeinheliten zugefUhrt.
Zur Bildung der Steuersignale filr das Magnetbandgerit (Auswahl=
algnals, Transportsignal usw.) befindet sich auf der Dekodier-
steckeinhelt ein Ausgaberegister. Dessen Ausginge werden iber
den Koppelbus der Koppelsteckeinheit und welter ilber ein An-
gchluBkabel dem Magnetbandgeridit zugefiihrt.
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Uber ein Wickelfeld auf der Dekodiersteckeinheit kann die in-
fangsadresse des Ubergabefeldes (d.h. der 8-Byte=RAM-Bereich,

in dem die Eommandos und die Parameter fiir die AMB bereitge-
stellt werden) programmlert werden. .

Als interner Mikroprogessor wilrd die ZRE~-Platte K 2522 eingesetzt
Als Takt wird der Systemtakt der ﬂbérganrdnatﬂn ZRE verwendet.
Luf dem PROM-Bereich der ZRE~Platte befindet sich das interne
Steuerprogramm der AMB. Uber den ZEhler/Zelitgeberschaltkreis
(CTC) erfolgt die Synchronisierung whhrand der Magnetbandope-
rationen.

Der parallele Interfaceschaltkreis (PIO) liefert die Steuersig-
nale fiir die Erzeugung der Aufzelchnungstakte und empflingt die
Statusalgnale der Magnetbandgerédte.

Einzelhelten gu dieser ZRE=Platte sind in der Betriebsdokumen-
tation K 1520 enthalten. (Technische Beschreibung
1.12.517101.0/61)

Die CRC-Steckeinheit (045-8069) enthdlt Register filr die Eingabe
bzw, Ausgabedaten sowie HRegister zur Bildung der zyklischen
Eontrollzelichen flir die Daten.

Beli der Aufzaichnuné werden die Daten (byteweisa) mit einem
Eingabebefehl Uber die DMA-Steckelnheit in éie ZRE eingelesen.
AnechlieBend erfolgt iiber einen Ausgebebefehl die Ubertragung
S aum Hagnatbandgarﬁf. Gleichzeltig mit dlesem Ausgabebefehl werder
die Daten in den Ausgabe-CRC-Generator eingetragen. Nach Auagabe
aller Datenzeichen wird iber einen welteren Ausgabebefehl das
CRO-Kontrollzeichen aus dem CRC=Generator zum Magnetbandgeridt
iibertragen,

Bel der Wiedergabe werden die Daten mit dem Lesetakt in den
Eingabepuffer und in das Eingabe-CRC=Register eingetragen.

Mit dem Lesetakt wird ein Iiterrupt ausgeldat, der die ZRE ver-
anladt, die Daten mit einem Eingabebefehl zu Uber' shmen und lber
einen Ausgabebefehl zur DMA=Steckeinheit zu Uber- ragen.

Am Blockende liest die ZNHE {iber einen weiterer Eingabebefehl den
Inhalt des Eingabe CHC=Generators ein und priift damit den LesBe-

vOrgang,
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Riickpetzen um Bl¥cke erfolgt, wenn Bit 7 des High-Tell Eins
ist.

Neben der Statuskontrolle wird der Lesevorgang selitlich Uber-
wacht und bei Ubersohreitsh der zullssigen Maximalllicke

("> 7500 mm) der Status Geriitestlrung gesetzt.

Nach Ausfihrung der Funktion wird der Ergebnisvektor versorgt
und das Statusbyte aktualisiert.

Entspricht die Anzahl der vor- bgzw. rlickgesetzten Bllcke nicht
der im Ubervektor geforderten, dann wird im Statusbyte das
"Léngenbit" (Bit 2) gesetezt,

Beim Blockvorsetzen werden folgende Bedingungen elngshalten:
Wird eine Bandmarke erkannt (Dateiende), wird die Punktion ab-
gebrochen. Das Magnetband steht vor dem 1, Datenblook dar -
ndchsten Datel in Vorwkrtsriohtung.

Die aktuelle Anzahl der vorgessetzten Bl¥cke wird im Ergebnis-
vektor angegeben und im Statusbyte wird Bit 5 belegt. Beim Er-
kennen der EOT-Marke wird die Punktion fortgefiihrt und im
Statusbyte Bit 4 belegt.

Beim Blockriickestzen werden folgende Bedingungen eingehaltent
¥ird eine Bandmarke eriannt, wird die Funktion abgebroohen, Das
Magnetband steht vor der Bandmarke in Vorwirterichtung., Bel EBr-
kennen der BOT=Marke wird dle Funktion abgebrochen.

In belden Fdllen wird die aktuelle zurtiokgesetzte Bloockansahl
in den Ergebnisvektor eingetragen und im Statusbyte die ent-
sprechsnden Bits (3 oder 5) gesetst.

- Dateivorsetzen/-rlicksetzen

Das Magnetband wird um n-Bandmarken mit Arbeitsgeschwindigkeit
vor- und bzw, rlickgemetzt, '

Wird beim Vorsetzen das logische Bandende erreicht (gekenn=
zelchnet durch zwei durch Blocklilicke getrennte Bandmarken), wird
die Funktion abgebrochen, die Anzahl der vorgesetzten Datelen

im Ergebnisvektor bereitgestellt und das Statusbyte (Bit 5)
belegt.

AnschlieBend wird das Magnetband eswischen beide Bandmarken
positioniert,

10 1.45,003292.2/61
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Wird beim Ricksetzen die 30T-Marke erkannt, wird die Funktion
abgebrochen und im Ergebniswektor die Anzahl der .lickgesetzten
Dateien bereitgestellt. Im Statusbyte wird 3it 3 gesetzt, Nach
Dateirlicksetzen steht das Magnetband in Vorwdrtsrichtung vor
dem 1, Slock der Datei. Wird bei Operaticnen die Marke EOT er-
reicht, wird zusdtzlich im Statusbyte (Bit 4) dfe Erkennung der
Marke vermerkt.

Analog dem Kommando Blockvor-/-riicksetzen wird beil Nientiiberein-
stimmung von geforderter Dateianzahl und tatsiéchlicher Anzahl das
"Lingenbit" (Bit 2) im Statusbyte gesstzt.

Da die Funktion im Normalfall mit dem Erkennen einer Sandmarke
abgeachlossen wird, ist im Statusbyte das "Bit 5" "Jandmarke
erkannt® Eelagt.

:l-ziil
Informaticnsiibertragungsfunktionen

- Bandmarke aufzeichnen

Bei Belegung der FKommandobytes mit Bit 4 werden zwei Bandmarken
nach 150 1863 aufgezelchnet. AnschlieBend wird das 3and zwischen
beide Bandmarken positioniert, um die Aufzeichnung einer weiteren
Datel zu ermdglichen.

Die Pehlerbehandlung erfolgt wie bel Aufzeichnungsfehlern. Da
beim Rlcksetzen um eine Pandmarke diese zur Rontrolle gelesen
wird, ist im Statusbyte bei korrekter Ausflihrung des Koumandos
das Bit 5 ("Bandmarke erkannt") gesetzt.

- Blook aufzeichnen )

Der im Ubergabevektor gekenrzeichnete Speicherbereich wird ohne
Zwischenpufferung mit Datens.cherungsmaBnaimen auf HBand ge-
gchrieben.

Werden durch die Echokontrolle Aufzeichnungsfelkler erkannt,
warden|drei weitere Aufzeichnungsversuche auf der gleichen Jand-
stelle und Je vier auf drel um ca. 100 mm vorgezogenen und ge=
1dschten Bandstellen unt:rnommen,

Filhren auch diese zu keinem positiven Ergebnis, wird der Fehler
im Statusbyte markiert uwid die Operation abgebrochen.

1k 1,45.003292,.2/61
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Bit 5 P -

1 = Block vor=/rilcksetzen
Bit 6 -, -

1 = Datel vor-/rlickmetzen
Bit T P -

1 = Umspulen

Die einzelnen Funktionen achlieBen -einander aus, auBer den'durch
Bit @ und 1 gekennzeichneten Funktionen,

Der Interntest wird durch das Kommande A1 H (Bit 7, 5 und @)
codiert.

Die fiir die Punktionen benttigten Parameter sowie deren Ergeb=-
nisse stehen in Ubergabe-~ bzw. Ergebnisvektoren, die sich une
mittelbar aneinander anschlieBen, Diese Vektoren haben folgen-
den Aufbau:

hergabevektoren

Anfangsadresse (2 Byte)

Blocklénre

(Anzahl mit Riehtungskennzeichen) (2 Byte)
Ergebnisvektoren

Alocklénge

(Anzahl) (2 Byte)
Status

Statusbyte MBG1 (1 Byte)

Statusbyte MBGP2 (1 Byte)

Aufnau der Statuabytes:

it @ # = M3G bereit
1 = MBG niecht bersit
- Bt 1 Jesetzbit; @ = MBG Lin Ruhe
1 = MBG arbeitet
Bit 2 Lidngenbit; P = Lénge {ﬁL?ettur) = Liénge (E=Vektor)

1 = Linge (UrVektor) # Linge (E=Vektor)

14 1.45.003292.2/61
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Bit 3 Bandanfangsmarke erkannt (BOT)

Bit 4 Bandendemarke erkannt (EQT)

Bit 5 Bandmarke erkannt

Bit 6 Aufzeichnungsverletzung

Bit 7 Aufzeichnunge-/Wiedergabefenlsr, Gerdtefehler

Wichtige Parameter im Ubergabefald:
- Fernbedienung/Lokalbetrieb

keine Parameter im Ubergabe~ und Ergebnisvektor
Statusbyte: Bit @ = 1 bei Aufruf in lokalbetrieb

~ Wiedergeben

lbergabe- und Ergebnisvektor in voller Linge
Etﬂ.tulbj"tﬂl Bit ﬂr 'T, 2; 4-. 5p T

- Aufzaichnen

kein Parameter im Ergebnisvektor
Statusbyte: Bit @, 1, 4, 6, 7

- Bapdmarks aufzeichnan

keins Parameter im Ubergebe~ und Ergebnisvektor

Statusbytes Bit @, 1, 4, 6, 7

Bel dieser Funktioh werden zwei Bandmarken (= log. Bandendas)
geachrieben und das Band zwischen beide zurlickgesetzt.

- Block vor-/rlioksetzen

Ubergabevektor: Blockanzahl, Richtungskennzeichen in Bit 7

des High-Teiles ¢

BT (H) = @ vorsetzen

BT (H) = 1 rlicksetzen

Ergebnisvektor: tatalichliche Blockanzahl ohne Richtungskenn=—
geichen

Statusbyte: Bit #, 1, 2, 3, 4, 5, 7

15 1.45,003292,2/61
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- Datel vor-/riicksetzen (maximal bis log. Bandende)

fihergabevektor: Dandmarkenanszahl, Richtungekennzeichen in Bit
7 dea High-Teiles

B7 (K) = @ vorsetzen

BY (it) = 1 rlickeetzen

Ergebniasvektor: tatsidehliche Dateianzahl ohne Richtungsie:n-
zeichen

Statusbyte: Bit @, 1, 2. 3, 4+ 5, 7

= mBpulen

keine Parameter im Ubergabe-~ und Ergebnlsvektor
Statusbytes Bit @, 1, 3

322460

Interntestroutine

Der interne Kurzschlufteset AMB K 5025 ermbglicht die schinelle
{iberpriifung der Furktionsfdhigkelt der Baugruppe unter Ver-
wendung von Kurzeschlubsteckern.
Nie Kommandocodierung fiir dieasen Test ist BA1ll, Das Ubergabe-
fald wird wihhrend des Testea zerstdirt, Auller der Kommandoco-
dierung ist fur die Uberpriifung dea DliA-Kanels eln TiAll-lereich
bereitzustellen, Die Definition erfolgt im Ubergabevektor durch
Anfangsadresse und 3lockléngse.
Wird die Dlocklinge @PH angegeben, dann entfillt der entspre-
chende Priifabachnitt,
Im Eingelnen werden folgendes Teatis vorgenommen:
= Prlifgumme PROM
‘41ildet und kontrolliert die Priifsumme der internen FROM der
A3, Im Fehlerfall wird das Statusbyte 1 mit F@ ' belegt.

- Prﬁi‘un.g interner RAM
Der interne RAM der AM3 wird mit der Codierung 55, beschrieben
und gelesen. Anschliefiend wird dissar Test mit de; Codieiung
AAH wiederholt, Im Fehlerfall wird Stztusoyte 1 mii der Codierung
F4H belegt. Der Ergebnisvektor enthdlt dabei die Adresse der
feblechaften RAN-Zelle.

16 1.45,003202.2/61
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- Priifung DMA-Hanal
Im ersten Abschnit der Prifung des DMA-Kanzlis wird der im
fflhergabevektor gekennzwichnete RAM-Bereich (Anfangsadvesse,
Linge) des S4suerrechners liber direkten Spelcherzugriff mit
aufsteigender Information beschriaben,
AnschlieBend wird das Komplement zur vorgegebanen Blocklinge
gebildet und Uiber BDlindeingaben der Adre8zHhler durchgezihlt.
Damit wird die Anfangaadresse des EAM;Berainpea wieder er-
teicht und es erfolgt ein Kontrolllesen des vorher beschris-
benen RAll-Bereicheas.
Im Fehlerfall wird Statusbyte 1 mit der Codisrung F8H belegt.
Die Adrease der fehlerhaften Speicherzelle ist im Ergebnis-
vektor enthalten, der Ist-Inhalt in Statusbyte 2.
Wird fiir die 3locklinge des RALN-~Testbereichea P angegeben,
dann wird disaar Teatabachnltt dlbergangsn.
Im zweiten Abschnitt des DMA-Testes wird das Z&nlen der hiiher-
wertigen uits (lMigh-Teil) des DMA-AdreBzihlers iberpriift,
Dazu wird im Ubergabefeld das Kommandobyte von der AMB mit
@3, besclrieben,
an;chlieﬂend wird eine Adresse gebildet, die sich im High=Teil
um ein Bit von der Adresse des Kommandobytes unterscheidet,
Von dieser Adresse wird Uiber direkten Speicherzugrlff der
Inhalt der Spelcherzelle gelesen,
Bei Nichtilbereinstimmung wird eine weltere, um 1 Bit verschie-
dene Adresse gebildet und geprilft, bis alle 8 Bit des High-
Teils der Adressen geprift sind,
Dieser Vorgang wird anschlieBend mit den folgenden 4 Speicher=-
plitzen des Ubergabefeldes wiesderholt. :
Ergibt sich bel einer dleser Leseocpsrationen Ubereinstimmung
zwischen der adressierten Zelle und der vorher beschriebensn
Zelle, dann wird die 2elle im Ubergabefeld mit einer neuen
Codierung (@111) beschrieben, Besteht beim Kontrolllesen lmmer
noch Ubereinstimmung, dann erfolgt eine entaprechende Fehler-
me ldung.
Das Statusbyte 1 wird mit der Codierung FC,; belegt, im Ergebnis=
vektor die entsprechende Adresse angegeben,

&l 1.45.003292.2/61
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Durch diese Verfahrensweise isi die Uberpriifung der htherwer-
tigen Bits (High-Tall) des IMA-AdreBziihlers miglich, ochne den
Speicher des Steuerreschners zu besaohreiben bzw. chne die Ver-
wendung von Speichern auf diesen Adressen.

= KurzschluBtest Datenkandle
Fiir diesen Abschnitt der Prifung sind die Ein- und Ausgabe-—
wxanile durch die KurzschluBatecker zu verbinden. Es werden
256 Datennlticka zu }e 4 Gyte ausgegeben und wiedar gelezen.
Die Tnformation beginnt im 1. Block =it @, im zweiten mit
@ 1H usw,
Tnnerhalb: des Blockes ist die Informetion ebenfalls aufsteigend.
“AuBer dem Vergleich der Ein- und Ausgabeda%en arfolgt die Kon-
trolle dsr ORC-Zeichenbildung, d.h. zu Jjedsm Block wird das
ORC--Zelohen ausgegeben und kontrolliert. Bel Datenfehlern wird
im Statusbyte 1 die Codlerung E4H geladen.
Der Ergebnisvektor enthilt im Low-Telil die S8olldaten, im Eigh=-
Teil die IsteDaten. Bel CHEC-Fehler wird das Statusbyte 1 mit
der Codierung EPH belegt.
Die Priifung erfolgt filr beide Kandle der AMB.

- KurzechluBtest Stsuerasignale
Fir diesen Abschnitt sind die Kangle der AMB ebenfalle mit
den KarzachluBsteckern zu verblndern.
Im ereten Tall dgs Testes werdsn fiir jeden Kanal der AMD alle
miiglichen Kombinationen der Steuersignale ausgegeben und llber
dia Statusleltungen wieder empfangsi.
Im Fehlerfall wird das Statusbyte 1 mit EtH telegt.
De: Ergebnisvektor enth#lt im Low-Tell die Tat-Daten und im
High-Tell die Soll-Daten, im Statusbyte 2 wird der ausgewhhlte
¥anal angegeben.
Tw zweiten Teil des Testes wird eine Uberpriifung des Taktes
vorgenommen., Dazu sind lber 4le TurzschluBstecker die Signale
LAT (L#echen Aufzelchnungsirigger = Takt) und EQT (Bandende-
marke) werbunden, Dabsi knnen folgende Belepungen des Status=
byte 1 auftreten:
CPH Takt (BOT) schaltet nicht aln
04H Takt (EOT) schaltet nicht aus

wr Ll s s . —

18 1,::5‘?!1-:329:5.2;51
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"Wird in keinem Testabschnitt ein Fehler featgestellt, dann wird
das KEcmmando mit P@H gquittiert,

Fihrend dsr Abarbeitung ist im Statusbyte 1 das Besetztbit ge-
setzt,

Die Dauer des Interntestes betrigt ca. 15 &,

thhersicht Fehlerbytes (Ausgabe erfolgt im Statusbyte 1)

alle Absghnitte fehlerfrel geprift

@2 AMB besetizt (Test liuft)

Fehler beim Priifsummentest

Fshier beim Test des lnternen RAM
Pshler beim Test DMA-Kanal Teil 1
Fehler beim Test DMA-Karnal Teil 2
Datenfahlesr beim Test Ein-/Ausgabekanal
CRO-FPahlsr beim Test Ein~/Ausgasbekanal
Fahler beim Test Steuersignale

Takt schaltet nicht eln

Takt sohaltet nicht aus

g

ERRBEadcE

Bsl KEursschluBat T

Durch dle EurgschluBstecker sind folgende Signale eines Kanals
ier AMB miteinander zu verbinden:

i7E-E - W=k AZB=] =  WiB=7
ifig =  WaB-@ 708 - 'BER
ZB=1 =  WaB=l ‘JOR - AVE
BZB=2 =  WGDw2 ‘RCK - SHE
AZB-3 - +WIB-3 WE - BT
4254 =  WOB=4 AOF -  ONL
s - WS W - WE
AZB=8 =~  WGD=6 TAT - EOT

Dureh Verkalipfung disser Verbindung mit dem jeweiligen Signal
. ASW wird gewhhrleistet, da8 nur der angewlihlte Kanal wirksam
wird,
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HdsZels
Frogrammisrung -der Stackeinheitsn

Dakzadler-Steckeinheit (045-8070)

fii dem Progrsmmierfald auf dleser Steckeinnsit wird dis Ane
!angﬂaﬂresiﬁ dars Ubhersabefsldes cingestellt. Fdr die einzel-
fen Wiskelstifte glls Lfolgende Zuordnung [vergl. Abb, 2)3

AB 15 X5:01 - X5:0¢

43 14 35102 - X510
AB 13 X503 - I5i11

AS 12 5104 = XR112
A3 11 X508 - X5:13
AB 10 I5:106 -~  I5114
AB 9  X5:107 =~ E5115
B 8 E5:08 . E5:16
AB 7 %5125 - X5117
A2 6 X5:26 ~ X%118
A2 5 X5:27 -  X5:19
an 4 X5128 = X5320
AR ¥ 15129 - 5121
AR 2. X5:30 = E5:22
AB 1 5131 = I5323
AB @ k53132 ~ X5:124

Die Verblindung zwischen den genaonten Wickolstliften lst ent=
aprechend der vorgegZsbsnen Adresss nherzueicllen, wenn das De-.
ireffendes Adreflbit ™" ist,
Fir die Stardardvariante (Anferzpoadresss S3ZPH) z1lt folgende
Belagungs

X5:0 - X5100

X5:104¢ = EB11z

X5:05 - X513

Dii=-Steckeinhelt (045-8071,/04%5.8051)

Mi%t dem Programmisrfeld auf dieser Steckeinheit wird dle Starte
adresse (Ausgebebefehl) der AMB fesigelegi, Fllr dle 64 mbgliichen
Adressen gilt folgende Uhevraicoht {Adresae hexadezimael,
Wickelastifte X5: aishe Abbd. 3)¢

S T 2t S ST L T —— S
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Fasrr e

ahare [ 1 2 3 4 5 £ T

Tetrade/

untars

Tatrade 1

8 14=22 | 15=22 | 16=22 | 17=22 | 1322 | 19-22 | 2022 | 2122
05=13 | 05«13 | 05=13 | 05=13 | 05=12 | 05=13 55f13 05«13

g 14-22 | 15-22 | 16-22 | 17=-22 | 16822 | 19~22 | 20-22 | 21-22
06-1% | 06-13 | 06-13 |06-d3 | 06-13 | 06-13 | 06=13 | 06-13

A 1422 | 15=22 | 16=22 | 17=22 |18=-22 | 10.22 | 20=-22 | 21=22
07=13 { 07=13 | 07=13 |07-13 |07=13 | 07=13 | G7-13 {0713

3 14=22 | 15=22 {16=22 [17~22 |18=22 | 19=22 | 20-22 [21-22
08«13 | 08=13 | 08«13 j03~13 [08=13 | 08«13 |08=-13 [08~13

o 14-22 | 15-22 |16-22 [17-22 |18-22 | 19-22 |20-22 |21-22
Q=13 |09--13 |08=1F |09-173 JJG~13 09-13 109=1% J09=-13

b 14=22 | 15-22 |16=22 |17-22 {18-22 | 19-22 |20~22 {2122
10=13 |10=13 [10-13 [10-13 {10=1% | 1013 [10=13 110p13

B 14-22 |15-22 |16-22 }17-22 |18-22 | 19-22 |20-2¢ [21-22
11=13 111=13 [11=13 111=13 171=13 | 11=15 {11=13 |11=15

F 14=22 1185=22 |16=22 |i7-22 [18-22 |19-22 |20-27 (21-22
12=1% {12=13 [12=13 [12=13 12«13 {12=15F [12~13 [|12..17

Standardadresse let 3FH, entsprechend slnd verbunden
517 - X5122
5112 -~ X5115%

Die Wickelatifte X5:01 ... X53104 dispnen nur zu Prilfzwecken.
Grundalitzlich 1ot X5:01 wit X5:02 verbundern,

CRCO=-Steckeinheit (045-B069)

Die Wickelstifte X5:1... X5:4 diensn nur zu Frilfzwecken. Fir den
Einsatz der AME sind X5:0% mit X5:104 und X5:01 mit IS:dE Bl
varbinden (Abb., 4},
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Belegung Interfacaesteckverbinder

#ir die Interfacssteckverbinder I3 und X5 der Koppelsteckeln=
neit (045-8068) gilt folgende Belegung:

A-Selte Signal B-Seite Signal

29 ‘onT ASW
28 ‘BER TOS
27 TAVE “VoR
26 ( SNRZ ) “ROK
25 “SHG HGR
24 "BOT “AUF
23 “EOT RIT
22 GETEY) TAT
21 ("SEv=1) ("NRZ)
20 (SAV=2) AZB-K
19 ( 'I6S) 125-9
18 FEG-K AZ0-1
17 WGB-@ AZB~2
16 WEB~1 AZB~3
15 "WGB-2 AZ B4
14 WaB=3 AZ0~5
13 TWGE~4 TALB-6
12 WGB-5 "AZB-T
11 "WGB~6 —

10 WGB-17 -

09 wer @ 5

o8 - -

o7 - -

06 - -

05 - =

04 - -

03 i “

0z Masse Masse
01 Masse Masae

Signale in Klammern werden heim MB=Gerdt CIl 5500,01 nicht be-—

legt.
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Hinweise zur Montage

Die AM3 ist eine unbediente Elnbau-Baugruppe ohne eigene Strom-
versorgung.

Alle sicherheitatechnischen Forderunger sind durch das ilber-
geordnete Gerit zu realisieren.

Zur Gewdhrleistung der elektrischen Sicherheit ist beim Betrieb
der AMB X 5025 mit Kleinspannungen das Sezugspotential (Masse)
mit dem Schutzleiter zu verbinden.

AuBSerdem lat durch konstruktive MaBnahmen die Berllhrung von
Spannungen und Signaien zu verhindern.

Die Verbindung des Steckeinhelteneinsatzes mit .dem Schutzleiter
iat eberifalle zu gewdhrleisten.

Beim Betrieb der AMB mit Sicherheitskleinspannung ist durch ge-
elgnete MaBnahmen zu sichern, daf die Spannungen und Signale
des Hagnetbandgerdtes ebenfalls den Bedingungen fiir Sicherhelts-
kleinspannungen geniligen.

Nur unter dieser Bedingung kdénnen die ¢.gZ. MaBnahmen fiir den
Betrieb mit Klelnspannung entfallen.

Die Betriebsspannungen 2ind an den daflir vorgesshenen L¥t-
stitzpunkten des Steckeinheiteneinsatzes anzuschlieBen.

Der Einbau in das fibergeordnete Gerdti muB eine augreichende
Beliiftung des Steckeinheiteneinsatzes ermbglichen,

Die IlA-Steckeinheit (D45=-8071/045-8081) ist im Steckeinheiten-
einsatz des ilbergeordneten Mikrorechners entsprechend den Prio-
rititen fir DIMA-Teilnehmer anzuordnen. Mit dem Xabel X 0120 ist
die, Verbindung zwlechen DiA-Steckeinhelt und Dekodiersteckein-
helt herzuastellen.

Die Steckeinheiten sind wie folgt im Steckeinheiteneineatz der
AME anzuocrdnen:

Steckplatz 1 frei

Steckplatz 2 Koppel-Steckeinheit (045-8068)
Steckplatz 3 CRC=Steckeinhelt (045-8069)
Steckplatz 4 Dekodier-Steckeinheit (045-8070)
Steckplatz 5 ZHE K 2522 (012-7102)
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Die ¥agnetbandgeréte werden iiber die Verbindungskabel
(1.45.003297.1) an die griffeeitigen Steckverbinder der Koppel=-
Stecksinheit (045-206B) angeschlossen, Dem Steckverbinder X 4 ist
das Cerdt 1 zugeordnet, dem Steckverblnder X 3 das ferdt 2. Dis 3%
poligen Steckverbinder dee Kebels werden wie folgt mit dem Magnet-

bandgerédt verbvunden:

Eucheenleiste X 1 - Stecker 01 PB
Buchsenlalste X 2 - Stecker 02 PB
Buchsenleinte X 3 - Stecker 03 FB

Fiir dle Zucammensrbelt sind am Magnetbendgertit folgends
Betrielmarten elnzustellen:

Datenavagabs erfolgt nicht impulsfdrmig {("unsirobiertn)
Dag Signal "Aufzelchrungszustand einstellen” liegk wihrend der

Aufzelichnungsoperation an.
Es werden swel Tranaportsigpale("VorwHfis" und "Rickwirts")

verwendet.,
Dae Hagnetbandgerdt liefert den Status "Kein Aufzeichnungesschutz®

(entepr. "Aufzeichnen erlasubt”),

Plir dae WNagnetbandgertit CM 5300-01 sind entsprechend folgende
Bricksn su verbinden:

Lel terplatte 1 Eriicke A ~ B
Briicke M - L
Lelterplatte 2 Briicke C - D
Briicke X - &
Briicke F - G
Leiterplatte 3 Briicke E - ¢
Briicke U - W
Briicke N - L
Briicke ¥ - K

Die Angaben beziehen gich suf die Technische Beschreibung

CM 5300,07 (B.23.060.012 TO) Stand 5,82,

Zur Verringerung des Einflusses von NetzstSrungen eind das Magnet-
bandgerdt und die Siromversorgung der AME {iber ein gemeinsames
Netzfilter 2u betreiben, Die notwendigen MaBpshmen zur Gewdhrlei-
stung der zulfssigen Funketirspsrmung und FunkatBratrahlung sind
durch das jaweils Ubergecrdnete Anwendersystem der Anschlufi-
steverung zu reslisleren,

24
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¥5:25 0——-0 X5:32
X517 o-—0 X5:24
X509 0---0 X5:1G
X501 o-—--0 X&5: 05

AN fm— — — — —
. |

I g |

Lage der Wickelstiftreihen auf der Dekodier

Steckeinheit (045=8070)

A B
r:-.ﬁ LB
I “*{54141\5 21
AS:030% o vs:13

X5:01° T - --0 ¥5: 12
* 1\5!’&5

x5:02

Abb. 3 Llage der Wickelstiftreihen auf der IMA-

Steckeinheit (045-8071/045-8081)
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X5 0b
X5 0200

¥s.0Tes
X5:

—— - ———n - — e — —-
]

12 A [

Abb. 4 Lage der Wickelstifte auf der CRC-Steckeinhait

(045~-8069)
| =

Steckolaty <

Steckp L& o ]

Steckplats — +tE O

L00H

Steckplats <

3 P tEﬂ:::;.

= sTanln al

Abb. 5 ZRE K 2522 Ancordnung der PROM-Gchaltkreise
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