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SEREERREEH S PR Verwendungszweck ST g
S - SN Techniasche Daten . i S5
e _N2.1;u“ -Lefdtungakennwafté‘ B s 5.
. .- 12.2. ° _ Anschlusskennwerte ' ) : 5.
- 12:3. ' Varianten - . S B
-0 VO Umgebungsbedingungen ) Coa . T . 8.
2.5..7 Schutzmassnahmen - . S .93
C 3. " Beschreibung der Punktion. o N 10 -
T Buts Beschreibung der Hardware T 16
S IS Interface S2 (V.24) - 10 -
3.1.2. Interface IFSS (ZOmA-LOOP) T T 013,
“3.1.3. Seriell-Intérface-Steuerung (S2, IFS&) L v
o 31.4, Interface TPSP (PARALLEL) BRUEEAR £ -
345 Parallel-Interface—Steuerung (IFSP) _ 18
3.4.6. Adressierung ™ - | . . 20.
3.4.7.°  ‘Bus~Anpassurig - - , ' B 21
3.1.7.1. Int*rruptschaltungen : . _ 21
-7 23107020  Hikroprogramm-Steuerwerk | i 23
S 3.2. . - Programmierhinweise : + 27
N - 324, Programmierung der Seriell-lnterface—Steuerung ., 27 .
3.2.2. . Programmiedung des Parallel-Interfaces |(IPSP) .36
4, . Beschreidbung der Kenstruktion " 40
5. ;- Transport, Lagerung,; Venpackung, Entpacknng 40
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. Brzeugnisbezeichnung. ~ . ;. Anschluss=Steuerung fuer L
. - T s .- serielle und parallele Interfaces
T L - - robptron K 8071 el .

" Kurzbezeichnung o : . ASP XX 8071 - ' T
Notation . ' : T

,( i

Ve;trgeglichkeitsniveaf' : ‘-,' S4D8116V2L

L]

" —

1. Verweﬁdungzweck ' _ : T

- jﬁer.ﬁbdul . ASP K.8071 efmdeglicht ﬂieKJﬁgpassdng von Peéripherie~

- "Geraetier bzw. den Anschluss von Daten-Uebertragungs-Einrichtungen. T
¢, . (DUeE) an den ‘MMS-16 - Bus.' ~ Bs werden die standardisierten .
.. . Schnltistellen IFSS (20mA-LOOP), 52 (V.24) und IFSP {PARALLEL) ' .
. -zur Verfuegung gestéllt. ' * . SRR
.. 'Die seriellen.Interfaces IPSS bzw. S2 sind fuer asynchrone oder
aynchrqne-‘Duplex-Daéenuebertragungpn bei verschiedenen  Daten-
- formaten und Usbertragungsgeschwindigkeiten programmierbar.
77, Das . parallele-Interface IPSP ist nur als Ausgabekanal  vorhanden
« .~und vor allem fuer den Anschluss eines Druckers vorgesehen.
_!. - A' .\ ’ 7\ - !
L X 2 ::_) ,
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. Module MNS 16 . T 1 oo CASE K 80740
2. Technische Daten. o B T i
- 2*;1*; Leis‘bnngai:emtmtt - I . ,r\, ety |

Interner Arbeitstakt : 2,458 MHz (= 1/@ CCLK (9 ,832 HHZ))wa K
E/A - Register . - : 38 Tuer seriellen. Teil (IFSS 52)
' : ,16 fuer parallelen Teil-. G’IFSP )
.E[A’—aAdresaen. ‘ : 9 fuer serisllen Teil ‘
‘ S 5 fuer parallaslen Teil -
o - 2 fuer allgemeine Steueraufgahen
Uebertragiungs-— : .

. =Geschw1ndigke1f bei IFSS max . 9600 Baud ,
. . .- 82 max. 20 kBit/s
- IPSP : etwa 20 kByte/s !
" 2.2.-Anschlusskennwerte i
- MMS-16 - Bue -~ Signale : /ADRO.../ADRFP L ’
. P - " /D0.../D7 - -
- /IHTO.../INT? = e
i T /XACK ’ R
T .o IS § -7 W L .Lt
L S JIoMCT v o T
: LT -~ /IORC | '. ) o
) SRR § 15 & 2 _
R " /CCLK - T .
T ——————/BPRO—=/BPRN Lo e
T L .~ 00,°5P, 12pP, 128 f;' ST

5‘Beiastﬁng am HHS~16'5 Bua:. . alle oignale je 1. Busiast

Energi&vérsqrgung S + 5 Y

Leistungsaulnahme : : gesamt etwa 10 W
Konstruktive Kennwerte ! Modul umfasst eine Steckeinheit
L : : Typ-Nr. 4.56.700590.8/01 fuer

Steckraster 20,32 mm - oo )
Hehrlagen—Leiterplatten— . .
Ty p-Nummer : - 031-0400 ‘2' T
Abmessung T 233,4 x 160
Bauhcehe 13, 5 S

Hagsse - - 300 g . L

"2 s e

N
7

- . -
. d -
y o -
\

 1.56.700590.8/97° . e e s
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: Steckwerbin&er,*f . L " ' . ¥;
Jr}‘.; Rueckvardrahtungsseite- : 1 : Steckerleiste 96—polig <-'.av_-
L _ < .- .IBC, CO6M-C1A DIN 41612 < .
P riffseite\\ (IESS) “7:. %3 .1 . Subminiatur~D, 25-polig, BL-
% u%r- ! “—ﬁﬁéQ? e X4 :°  Subminiatur-D, (25-polig, ‘BL .
Lo (IFSP) X5 Subminiatur-D 25-polig, SL
' Peripherie ~ Kanaele : 1 B/A-Kanal IFSS (X3) : 20mA-LOOP -
s : 1 B/A-Kanal 82 (X4) + v.24-- -
ST ~ 1 A - Kanal IFSP (X5) : PARALLEL '
SeFielle Schaittstelle ' - |

/o IPSS (20mA-LOOP) ~ : T6L 42886 - -

R ’ 20 mA - Stromschleife: "M = 15.,.25 mA

‘ o _ - "Y'= 0...-3 mA

g B o . ..Galvaniache Trennung ueber Optokoppler

S S > T (mit Zugatzisolation, siehe Punkt 2.5.) °
. ) — i . =~  Uebertregungsrate max. 9600 Baud B

e T : Kabajlaenge max. 500 m - - T

I : . o --Schnittstallen—Leitungen. ) i

C\ L o " . . 8D+, SD- Sendeschleife

o ) o o ED+, ED- = Empfangsschleife

LT - Asynchron-ﬁetrieb

: Sbrielle Schnittstelle. ‘

L 52 (v. 24) - T TGL 29077/ 01,02
o _ L o .+ . CCITT - V.24, V.28 '
. . ;'~ o R Signalpegel: "BIN" bzw,"0" : > +3 V
: — —— : - BARSY bzw A48 et

: CoLrT Uebertragungsrate max. 20 kBit/s
Co .. 7 " Kabellaenge max. 15 m - |

: -~ . Schnittstellen-Leitungen: P
- 102,103,104,105, 106, 107,108, 109;
111,113,114,115,125,440,141,142

Asynch*on— oder Synchron—Betrieh""

 Para11e1e”Schhitt8te1Ie-

o IFSP (PARALLEL) _- : Nur Ausgabe-Kanai o ; | o
. o - MH-SKR 004-76 - - )
LT : M MRK fuer RT 29-80 - ' -

TTL -~ Pegel, Sender: o.X., 40 mA
' Uebertragungsrata etwa 20. kByte/s

Kabellaenge max. 15 m .

Asynchrone Datenausgabe I
_.Scbnittstellen—Leitungen' o
e AQ, AC, A1, A2; A3, A4, DO...D7,

' ' SO, SC, S1, 82, 83, uq, 55, DPO

6 . . . T1.56.700590.8/97
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' SteckverbinderePelegungen [ .' “‘*”“\;‘?”‘ | v
: [ ) sy 4 ST
IFSS (20mA—LO0P)b .XB : 1 " GND (Schirm) Db S
7 ' ) 2' - CS; - \lt - .' ‘ : ;
. 10 SD-—
- 11 . -
12 - VDI (VDI ) '
13 *ED~ Kontakte "
14 - ED+ . koennen fuer
. ! 15 4 - VDI~-gerechten
i 16 i VDI Anschluss B
R 178 . = ve;wen%e$~
' 19 | " -SD+, werden.'. -
20 | - Siehe - . =
- 21 ? VDIl Einstell- -
S 22..né3 = vorschrift!) -
o 24 i VDI ' )
: . 25 T - ,
- S o Lo . -
82 (V.24) o ot 401 GND (Schirm)
: o2 i 103 Sendedaten -
3 4 104 Bmpfangsdaten .
4 105 - Aufforderung zum ‘Senden
5 | . 106 Bereit zum Senden
ks 6 . . 7407 DUeE betrigbsbereit
7 | 102 GND (Betridbserde) -
’ 8 /f 109 Empfangssignalpegel
9..L14
_‘:Nyh“__ 15 ﬁ1& Sendeschrittakt von DUeE
_ 16 |- :
\ 17 | 115 Empfangsschrittakt v.DUeE
. - _ 18 | 141 Lokale Pruefschleife Hin .
! 19 -4
20 ~168 DEE betriebsbereit
21 ’ 140 Parnas Dyugfanhl ai fa Ein
22 125- Ankommeﬁder Ruf -
S —23. 444 _ L
S geschwindigkeit von DE
24 113 -Sendeschrittakt von DR
25 142 Testzustandsmeldung § )
IPSP (PARALLELY : X5 1 ND { .
2 STy \ - -
, 3 S2 \ Steuversignale
i y S3 I-> des
5 S4 / Senders
6 S5 /. ) SR
? GND | S
&l AL\ 7 : e
9 A3\ _ - Stafﬁséignale
19 A2 /T ~des. Empfaengers
11 A1/ _
12° AO Empfaenger bereit )
13 oQ cender bereit R
1.5€.700590.3/97 ?_ B s
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L :J‘ L Hodule nns 16

L "-‘-/?5.‘...-.,-—~ TIN Tl T ‘-=-;- S "

B _ S has 80, Sendersteuersignal R
R : {12 T"-TQC;"V ‘Embfaengerateuersignal
At T £ - T ; P S
I T DO - \".;5‘”’ o SER
L _ .. - 18 Y p1 N .
e - . . ‘ . 19 . : - D2 : I .
S . - 20 D3  |-> Datem = .

¢ ' - 21 7. D4 1 (niederweﬂ%iges Byte)

22 . D5 -
.23 ;- D6 / ij . C -

oo : \ 24 D7 /- o l ; T
o T l 2% - DPO . PanitéetsbitJ(n.wlﬁgjg);;___

‘_E‘_— )

"BEfA - Adressen : h«-hﬁfééﬁbitiAF..th . einstellbar durch -

- L. . AT . Wickelverbindung .
: i : A&.g.AO - - intern fuer Kanal-

! PEENES : ‘ " adressierung fest- -
P : . S gelegt -
. S - Fuer ASP—Adresse 0300 (hexadezimal) gilt-

- ) o ,beispielsweise‘ . , >

IFSS. Dafenkanal - 03,1A
Steuer-/Status-X.. 03 1B
' - Zeitkanal = - T Q3 14
827 Datenkanal 03 18
L Yo Steuer—/Status—Km 03 1Cc, 03 1B
o R S - - Zeitkanal o 0312
ST o . . IPSP - Datenkanal - . | 03 QA -,
S atEUErkanaEiE“““h“‘fﬁf?ﬁ%‘fﬁfﬁﬁ%f“““*
: L T - - Statuskanal ' 03 08 - -
v I ' Steuerkanaele*fntern 03 0C, 03 OF
; o -+ .+ .  IFS8/52 - Tegtzustaende . .03 04 -
P I . L ~ ASP - Steuerkommandos . Q@3 00, 03 02

————

.2.3. Varianten- ' Keine Vaffanten,
A B o

\"‘-n_

2.4.'Umgebungsbedingghgen‘. . i -

Fuér -dengvﬁbﬁul ASP K 8071 gelten " die Eiﬁéafzgrénzbedinéﬁhgenj
T 0/ 455,/ 430 /90 // 10/ 1/ 10 /. -

8 l ‘- . .1,56.700590.8/97"
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' ﬂDer iodul E P K 8071“w ’E-mif kleinspannung betrieben und erzeugt”
- intelrn keinerlei gefaehrliche- Spannungen. . . * 4 i
-Notwendige SchHutzmassnahmen - haengen vom sicherheitstechnischen _

- ¢ monz§pt des" Rjnalerzeugnisses gowvie vqn den fuer die entsPecheﬁﬁe

Erze gnisgrupbe geltenden Sicherheitsstandards ah CoTo S

Der | Modul’ ASP K- 8071 ermoeglicht ‘fuer das’ Interface irss'-iﬁ >
- Pagsivmodus eine sichefheitotechnische galvanische Trannung.. A

y“?bigende Isolationsbedingungen weruen elngehalten.
", |Kriech- und Luft streckqn T L4 mm o

. Pruefspannung. _ 2500‘Veff, 4 min R _
I e ‘ @ nach E8 h-Pe chtehonditioniekung
. e s ? bei .93 & rel Luft;eud%te LZ
! ' ‘§ zwlachen 20 C und 30/ )

"

(nntaprechend den Pedzngunge;f”7 atzisolution"_nach IEC 380/435

.

i
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: ;i3.1 Baschreibung,der Hardware if,;f  33{;55;;?3_”'A:ﬁ*‘,-£3 O
N - ‘ir._.ff“ o e S, - S
R - . o ; B I A N . i . o i Oa S

N . - oo

: : ™, i ‘ o T DEE
A Unter Hinweis auf das Bloekschalt:ild/(Bild .4) soxie den Strom—
. lgufplan &gr ‘ASP X ‘B074 werden beginnend mit den Interfaces  die -

. Funktionsgruppen dieses Hoduls n ihrem Aufbau und ihrer Arbeits— S
- weise- beschrieben.
_ Fuer - die Reali sierung der Int rface-Signalspiele werden die Inte— i
T grierten Schali kreise ¥ 855/D (PI0),- U 856 D (SIO) uhd U 857 D

G- ' ige an-_den MMS16—_ -~
jBus besorgt ein Mikroprogr ‘ Steuerwerk’ Alle auf -die ASP .bezor
-gengy Lese—, Schreib- und nterbrechungs—Zyklen am Systemhus wer—
den “damit zeitoptimal in Steuersignalfolgen fuer die Interfacen -
'Sﬁeucr&chaltkreise umges zt , .

‘( T s, 5 ¢
— p— . a — - P - !

ér*~ffj§§1;d.fIﬁter£acé'“52‘(v.24) SR | SR

In diesem Abschnitt wird dase Realisierung des Iﬁferfaced 'S2  ent-
'sprechend folgender Abgrenzung beschriehen (Siehe Stromﬁaufplan)

Lo =T . . -
2 . i . . N

I%" ’Bezeichnung und Signalname o Leitungs—Nr. 52 o
o .in ASP i - : Steckverbinder X4
.Sendedaten : fTDSE ——2 103 .
Sendeauf forderung. " /JRT405 *  ===> 105
2 7 DEE berett -~~~ - /DT108 > -. 108
© ~- - Ferne Testschleife. . /TEBSTF —em 140 .. .
" -, . Nahe Testsechleife - - /TESTHN — 81 0 ‘1
‘ Sendeschrittakt von DEE .TC113_ —_—> 113 ,
-~ ... Interner Takt . TAKTI - - = 11
. " Sendetakt - . TES2 . <m—— 114 _
.+ Bmpfangstakt -7 RCS2 === . 115 - -
‘Tegtzustand® - /TZ142 N . 142
A;ﬁDHeE_hﬁixiﬁhshgrgijL . /CT407 <—— 197
‘DUeE sendebereit - o /CTM06 T <==— 106
. " Empfangssignalpegel =~ /DC109 Tm— - 109 o
-_Empfanssdaten . RDS2 . <= - 104 -

T P o . - . 3 - -’

- Das Interface sS2 istHVOrgesehen fuer die Verbindung von Daten— ..
End-Einrich%ung_p (DEE) ~ mit Daten—ﬂebertragungs—Einrichtungen
{DUeB) - Signalumsetzern, =z.B. MODEM - zur seriellen Daten-Fern—

. . Uebertragung (DFUe) auf telefonte—typischen Uebertragungswegen.
»  Als nationaler Standard fuer 82 gilt die TGL 29077, Blatt .01 und
' ‘02 International. ist das Interface standardisiert in Poérm von .

" Empfehlungen des CCITT der Serie V, speziell gelten die Empfeh~
lungenh -CCITT - V.24 fuer die Definition der Schnittstellen—Lei*
tungen._ ‘ . , . -4

Y,

\ : ’

10 o o | ./r_y/ IR | {~56.7ob§90.8(97f i



<’w\. ST T s e
________ _Hddule HMS 16 .__“_'_..-;.7::7,_;;;,_-_,_7;;__%‘_,.{ e
/’_"‘7.:.. ) ‘-:.‘ : ‘: \. . N =
S i? i N STt e
RS AN :'IA&ressqn 1
: ~'f R oo
R 3 | s |===>]Aus= < |
Y l\‘\ R wertungl
. b *yl- '\{ I
= l B DC, = .. |
ST IR i e
N{M~ [ R 1 ‘
5 B R 4
—5——1 | — |
4 7 o | -
-1 L7 0T, {Hikro- I
- [$ } {. ;Progrqmm i
B | - .1 .| Steuer—:|
_ u i ) - werk |
G s L ===l =
R PR e 1 (riiusrf) e
; ba -0 1
. == >|_ | _ N .
i - I<;=é===;==========;zlj/ !Intergacei e
ant 1 ST o r1 — s
I 4. T~ -~ T !SteuerungL TR S L]
N I 1 P L ri J';.]Interfacel==?§?
K N N J e =21 Paral}ell< S IR PRON BT
. [ lInterrun;i et S lSchaltungLrIFSP;__g“
- f- ool | ' I' o ébQLX5);5;‘
P~ | J-|<=? iSteuerungt<==$l[ S U 8551 . e IFSF Ry
- I . | L I und‘_-‘-~ } 1 ’i l > ) : l<====f
! | j<===] Vektor -} - |- D8 8282‘];.-1A . f"$°ff
' . l I j N -1 S RN &
Bild 3.i:-BJoakschaltbild der ASE K- 8071 ol
Fuerﬁ Karze Uebertragungswege (bis'15'm) kann'das- Interface SQ;wvvf

’auch fuer die direkte, Verbindung zu anderen Endgeraeten.. benntth":

‘.,"

werden. Das Kabel stellt dann,ein sogenanntes Null-MODEN- dar. ...

auf . Standleitungen

" plex—,

. Die¢ Datenfernuebertragung kann 1m'Synchron—oaér‘isynchran—BBtrtcb“““—*
{systemeigene oder ueberlassene ‘.
gder auf’ vermittelten Zwei- oder Vierdraht-UEbertragungswd
zu einer GCeschwindipgkeit von 20 kBit/= erfolge: - -
Halbduplex~ oder Duplex-Betrieb moéeglickh.,

Leitungen) _,
v bis. ;,é

"

Dabei’ ist Sim-'_tfl*

Im Synchronbetrieb werden Sende—-und Empfangs~8chfittakt voms der?”t f

- DUeE geliefert
- gung- . (TAKTI ~---> TCS2 = RCS2).
gestellte

-. die halbe Prequenz des internen Taktes TAKTIJ_-

*.

{.56.700590.8/97 -

i

im Asynchronbetrieb erfolgt interne. Taktversoz-

Der nach .aussén’ zur . ?er!uesung -

Takt auf Leitung 413 (TC113) ist symmetriach ﬁnd hat *’?i
Ha
b
®

: - L
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S e :
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| ;ASP K'8071‘l I T T U “5nnoaula MHS- 16
I S S V i . ' . .¢ ' ‘ ' S
'Fuer die Pngelwandlung werden Schaltk*e1se Th. 75150 als Treib

“und . TA ?5154 als Empfaenger eingesetzt.  Da die Stromversdrg
‘o mit +12 V/—12 Y erfolgt_.sind ‘die zulaessigen Pegelgrenzen :

4
ngE - T Daten—_'

| Stewert upd . \ ."EIN" : i 3 V, oot 12.v B |
“1" L gignale

. Meldesignale / CTAUS" = 3 V - 12 'R
_ : *
. Die Leitung 114 - Wahl der (hohen oder niedrigen) Uebertragungs—
geschwindigkeit der DUeZ wird auf der ASP fest elngeﬁtellt. -
~HMit Hilfe eines Test-Steuer—Registers loennen verschiedene
- interne und e%terne Testzustaende eingestellt werden., Fuer’ einen .
internen Lest des seriellen Teils dexr ASP (IFSS und S2/Ve4)
kann .mit . Hilfe des Signals TESTI = High und eines aultipleﬁe;
‘Schdltkreises 74LS257 ein interner T urzschlusa fuer die Datenlei-
tungen - TDS2 - RDS2 Cund gleicn“eitig der - Datenleitungen des. -
Interfaces IFQS) hergestellt werden. Damist koennen um’dynaml chenm -
‘Betrieb alle an der . seriellen, Dguenaebertrugung \beteiligten
“Schaltungsteile der ASP, =zusser den- In»eriace~32~oteuervignu1en
.« .und den Interface— eioer— und —dmplaen"ev-uchhltl eiben, uebpr—
R pruéft  werden. Die’ "Yeiber stufen verden in-diesem Falle deakti-
- viert. Ilaech auS°en werden beide se*lelle Interfaces nur wmrksam,
.~ 'wenn  das Signal TESTI=-Low,ist! Fuer Tests der DUe~ Strecken
.. ausserhalb der AS p stehen die ‘Signale’ TJSTN und: 1ES * 4 entspre-—
chend CCITT-X.150 zur Verfuegung;ffir-= ]
. - .Bel internem Test kann nur im Asvﬁcﬁponbetrieb geézéeitet wverden.
- . Hit Jedem Ruecksetzen am IFS 16=Bus (/INIT) wird Aas ;eututeuer-
. register geloescht, damit sind- dle Dhtenleltunﬁen ;uer .82 “~(und
. IFSS) auf Hormalbetrieb geschaltet! - - - 7 s
- Fuer Pruefzwecke und Fehlersuche E“folgt eine optiscne JAnzeige
n-—""(Leuchtdioden) der-Betrlebsbereltschaff’ﬁe” ‘DUeE (Signal /CT106)
und der DEE (Signal /RT105). ‘ .
- Das " Interface S2 bietet die Hoegligchkeit der Perneinschaltung'
. eines Geraetes. K Dazu wized das Interfacesignél 125 \UEbGTH&Cht

cLes ew

_ Nach einer Pegelwanflung fuer den "AUS"-Zustand . "=12..-3 VWe»@ V
© - wird - das Signal am Steck verbﬂnae* Z1:C05 zur Veiterverwendung
C bereitgestellt., - 3 R : ST

'Dle Steckver%inder—Belebung on Xk enusprlch den-Forderuﬁgén der
Standards IMf MRE fuer RT 21—79, nzw, IS0 L110 bzw.!EIH 66021+

111 1109 1102 1107 1106 1105 1104 1103 1101]

|
[—— o e T .,. —+ . s e et SR
| \g 3112041 1101 91 8 7,! 61 51 &1 31 2] 1)/-_'
SN254 25 123 122 [ 21 1 20 | 151 18 147 | 16 | 15,1 14 / .
l————+———a+——-~+-*——+—-——+—h-—+————+————+-~-~*~ AR ETORA— |
14 1,

I
AN 1142 1113 1111 1125°1140 1108 I. 1141 [115 | = | {1 BN
rﬁ\\\gili 3.2: 'Bé;egung Steckverbinder 52 (V.24), BL 25—p0115 vén' vorn

12i | ° o 7 4.56.700590.8/97 .
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diedem Abscnnitﬁ wird die R aligiernng

entspredhend der Abgrenzung nach Bild 3. 3

in ASP. . ___L;____

{ { }

' T " |Seindestufe |

. Sendedaten TDES —=—> | \mi S &

- i l0p okEpplerl

Testsignal TESTI ——> | - B

A | Emp .Ftufe }

.ﬁmpfpnngaten RDSS <-— |  milt -
RO ' ' ‘;Opt oppler
Bild 3.3: Interface-Schaltuné IF5S

Das IFS$  ist ein telegrafie—typfs¢hes Inﬂ

. foermigen Anschluss von Geraeten/| mit s

uvebertragung. Als Standardisierun materi
_-SKR das ;NM HBK fuer RT 10-78 und .02+B3 als

Standard wird-die-TGL 42886 erarbei
- Das IFSS:.erlaubt eine- asynchrone Da
r eine

Bemeichnung und Signalname

nuebeﬁ

werh

. Stromschleifen - (20 mA) uebe ~Draht»£eiﬁ
trieb. .Durch den Einsatz von Optokbp lern uird'q
: Trennung erreicht und durch geeignete kopstr

werden {ie Bedingungen fuer den Schi tzgrad 'Zus

‘sprechend den Vorschriften IEq 380/%£35 eing

massnahmen

sind aber nur im Hassi

Schleifenstroeme) wirksam!

Die
im
der

TGL 542886
Normalfall

Anschluss~8teuerung

-sieht vor, da
fuer beide Ueb
erf

modus (k

Aber s

olgt

ben werden (Einstellung mit Wickelverbindin

Die -.

A3P

VDI 2880/02.

. Wickelverbindunge
des - -Inte

S

waehlt: ‘
der Interfaceleit
der bei VDI ueber
. Die Zuordnung der

f

Fuer
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e

yindiskeiten bis 9600 Baud erfolgen.

sen ‘Séhleifenwiderstaende bijs. 300 Ohm zu. !
| dem Signal/ TESTI kann fuer ASP-interne

St

Hodule Tﬂu 16

m&ximal 500 m Kabelweg kann die Date ucbartragung ‘mit Ge-

Jebertragungen ucber

eszere Entfernungen sind nur béi. proportionaler .Verringerung
" Ggeschwindigkeit moeglich.| Die Konstantatromstufen der ASP_

estzweeke rdie Daten

trecke abgeachsltetqwerden. F#ar den Testfall wir

T
Lk

-

Mf

die. xeatsteuerﬁignale eﬁngeaetut
lexr Q“C die- ﬂ&bertrag;ngsw;aftc zulr

etder 510~ Kanaele (A und B) ‘sowy

LT ? | :
\%, S c

- 7

husgabe (SIO) U 256,

{siehe Bild 3.5),
Ierfuifung ntellﬁ,

chrone Huteucbertragun;. Jelne Haudptaufgpbe iat )
ien~ und Se: ien-Perallel- % andlung der Batan fuer die je— Ahﬁi

er |SI0 umfangrmiche\&ufgaben fuepr die ampnekrone
iie Pargllel-

teuerr— umd

S atuééﬁei% gén zur Yer fuegun¢ gea*ellt. ‘Um’nlle fier 52 beno&-
?ﬁi ennen, sind{iSteuer-| und Statut- .-

e die ﬁusga&nge deg

1.5

1 * }‘
_t§u¢rung def ﬁéiden ser;eilen int“rfaceu (52 und I*uub

. den ein [Schaltkreis fuer. seriellé Ein-uid
. Zaehl r~/Zeitgeber~ Schaltkreis (CTC) U| 857 und ein Heginter

0o
]
I

- g0r bindung der Signale TDSS. und RDSS | erreicht. FPuer -
i sffall,der auch nacH jedem Ruecksétzen errelicht wird,
B W’erforderlich (Siehe auch Abschnitt 3.1.1.1) S
" Be "Interner xest" ?ommt es in der -Bendeschleife ~zu:
et erbrechung (BREAK). R | 3
- Die; des 25—p01igen Stecmwerhinders?iyer das IRSS wurde;
vid folgt festgelest: DU R .
L A I T e B I DN I | BT BT /O ¥
D e e S S ~—~+~n*m4f~~“+rﬁ~w*-” o ] |
\\13 | 12 i L 01 9t 81 71861 it 4.1 311 /i
L \25 1 2 ﬁ 23 |22 ) 21 1.20 1 181 18 . 70 16, 1[15 NG |
- ) 7 - e s tt DL —t 1
i, ! : i.; [; '”l i IS+« | - 1 tF~] l’ 1
1B1d 3ab:. elegunghéteckferbindef IPss, . F ?E?Hﬁwpnlig von vor%
T 3.1L3. Seri-llaInteffaéQQéthuerung'(SE,LIFSS |

ce S2 wie foligt zugeordnet: .f_, 

Signal|eze chnung .- 510 - Signslpane - 82 -
— ‘Anschlusng in AQF. | // Leituuga-hr
'Sendepuffo derung - RTGA TRTI0R L e 105
' Sendeherei schaflt ~ CTSA - CT™oh . <~ 7106 |
'DUeE betriebsbereit ~  CTBB . CT10Y /' <= . 107 [ .
. -DBE bétriebsbereit . DTRA Copmiogi . -» 108 |, T
Bmpfan saignalpegel - DCIHA . Defog 1 e 109. .
. Testsustand IChnE Sy A 'Y S €= 442
_ Perne| Yestmchleife ~\_  von TBST ~> - 140 §
- Nahe |‘Pestschleife /7 DL 175 °  TESTH I [
i o ' -
. : . : T
| ! ' - '
f 6.700590.8/97 .



D#mit.aiqd fuer den SIS~ Kanal,4'&hter-Hinzu;1§hunggﬁérfingcgabe- _
. hen OBStatus-Leitungen des Kanpls B alle im - 510 - progcamhnierbaren!

synchronen und asynchromen E¢triebsarten b°1'"¥tzung.d¢r.im> 310" -
tragungs-~Irozeduren -

, enthaltenen ' Unterstuetzungen fuér Daten~Ueber
fuer das Interface S2 anwendbar. . «

‘Puer den SI0~ ¥anal B konmen, fur Steuerung deaiI?SSinnfTab;héhrd—g

‘ ne Betricbsarten in Frage.

Die Schrittakte fuer die sgfiel&en ﬁﬁtouucber&ragﬁngeb wef&ah’foﬁ-‘

".CTC-Khnal 1 (Zeitkanal 4, ZK 1} fuer:S2 . und vom CTC-Kanal 2
(ZK - 2) fuer IPSS zur Verfuegung gestellt. .Durch Programmierung

von. CTC ungd SI0 koennen .verschiedene Daten-Usbertragungs~Raten -

celngestellt werden.

-~ -

4.56.700590.8/97 - N LT SRR 2

! ; R AN A IR
N ! ‘ . '-b.'.l o
e T SR e S
 Module MMS 46 - e ase kg0
. ASP-interner Y sy -7 S N
. BUB_ .:, S } . ’ : { .‘_ .<____‘: Dsg :: | B
oo | <= oSt oL
' /RESBT . <l | T e RESE
4 & . ———> | A b R

/RD 7 > | N A O L
/10RQ —> |© ¥ &—e— CT106 -

C ....-'-...-5: l . “ : e > DT‘1 08 -

s { s10 -~ " <=m= DC10O9
Do ! s N T sy
.u © Kzand> | U- 856 | -~ CT107 . - . =
p? -~ i : [ : <== TZ142

S ' B 1. C R T

Al e ] 2 - PRSTN -
A2 =3l - , - =——> TESTF - -

_ o * DL-17% | =7 1 —--=> TBSTI o
-~ /CSSTQ - ———> | S 2

/CSCTC —==> | S —=> TDSS -

/T2 X | <-— RDSS ° (IFSS)" .
o . | | Qe -

INT  Tceaa | V. - | RTCIPSE .

_IBISIO  fe—e>! | e B e L e
1EOSIO <= | cre - [ - T S

L IBICTC  ——=> | G 857 - T f

 IBOCTE  <mem | S ZK1 : C—e—> TAKTI
L, SN ' o
- . i . . E ) - .
Bfid 3.5:  -Punktionsblock Seriell-Intérface-Steuerung
- "Die  Daten- und die! Takt-Leitungen des SIO~ Kanals A sind dem_ 'S2
und di¢ des Kanale B dem IPSS zugeordnet :.- e St

Signalbezeichnlng ~  8I0 - Signalname 52— bzw. IPSS-
. R - Anschluas in ASP ' -Signalname .
Sendedaten S2 --° TxDA- FDS2 . - P3O

Bmpfangsdaten 52 - RxDA  RDS2 = <= 10k

‘Sendeschirittakt Sov - TxCA S TC52 - = Mk

< Bmpfangsschrittakt S2 . RxCi- RCS2 . <= 115 -
' Sendeddten IPSS - T™xDB - TD8S «>  SD¥;8D=- .
.. Emplangsdaten IPSS. - - RxDB RDSS <= BD+,BD= . o
Uebertragungstakt IPSS - RxTx(B RTCIFSS . <~ - -



ASP'K@8b71 LT f;;i .»‘_ ;nodﬁié[ﬁus.ie‘ .
, . : . CT ;

Raohngracitig werden die beiden Interface— Stene nchaltkreiselsxp%

und CTC und .das Teststeuerregister an.den ASP-internen Bus _'

angeschloasen. . Br  wird von den Punktionsbloecken Bus—Anpassung,
‘Interrupt-Stéuerung und Adressierung gebildet und auch Zum Be-_
treiben der Interface— Steuerung fuer IPSP geputzt. Qh :
.Hit den Adréssleitungen A1 und A2 erfolgt die interne Adressie-

. rung der Daten—, -Steuer~ und.Zeit-Kanaele. Hit den- Interrupt-
;Freigabe~81gnnlen IRI und IR0 - werden die Schaltkreise SI0, C%C
und PI0.in eine ASP-interne. Interrupt-PrioritaetsPettg eingaord—

" net, Der Peripherie-Takt C wird durch vierfache Teilung aus dem

Systemtakt /CCLK gewonnen und den Schaltkreisen ueheﬂﬂvoneinamder -

\entkoppalte Leitnnsan zugefuehrt._. 2

'\,, - .-

s

0344, Interfaoe I?uP (PARALLEL)

In dieaam‘ﬁbachnitt wird die Realisierung dcn Interface IPSP ent-
sprachend folgender Abgrenczung beschr ieben (siehe ! tromlaufplun)

Signalname in ASP - . Signalname IFSP
_ Steckverbinder X5

SOSP ——— /80 K

o ' : AQSP . A ~ RO

P07 ) - SCRDY — -0 /8G
- -~ ACO3ZP T e o /AC .
.. DPBO...DB7 ———————n > -/DO.../D? /HPO~

S15P...558P —r—— A/u1.../55 _
A181...AhSi : <—'J‘ '/A1.../A&

Das Inter:aceﬁ-lﬁsP Btellt edin vereinheitlichtes Uebertrayungs- -
-und Signalsystem zwischen Z/A- Gerzeten und Anschluss~Steuerungen
. von Rechfiern. bei .  sternfoermigem Anschluss und mit paralieleyr

Datenuebertragung dar Als Standardisicerungs-liaterial wird is

.KROS-R 5005 auf das it HAK Yuer RT. 29-80 verwieuen, wobed fués

verschiedene Ge*aetezlaaaen speuielle Festlegungen.  getroffen:

wurden. - )

‘Auf der ASP wird nur ein Ausgabekanal des IPSP realiatert, der

virwiegend fuer den Anschluss eines alpha-numerischen Druckers
_vorgeschen ist. Durch Programmierung und Umschaltungen ist - die’
ASP  soweit variierbar, dass asuch andere IPSP - Ausgahdgernete_
. betrleben werden koennen. Die Unterschiede liegen dabei in der
" Besdeutung, der Anzahl und den Gueltigkeita—-Zeitpunkten:  der
. Steuer— .und Status-Signale.,' o : .
Die verwendeten Signale des IFSP—Au;; be—Kanals-Habén folglonde
Bedeutung. . o -

80 oende“ (Rechner nit ASP) betriebmbereit
AO Bmpfaenger (Drucler) boétricbasberéit:
~3C ~ Sender-S5tcuersignal
- JAC Bmpfroenger~-Steueraignal :
"D0...D7 Datenleitungen Cniederwcrtig) 1)
DPQ "Paritaetsbit (des niederwertigen Byteu}

Brgaenzung erfolgt auf ungerade Paritaet _
$1...85 Status-/Steu&r—Leitungqn des Senders .- . -

Y - T\

16 % _— | T 1.56.700590.8797
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) . . ; ) . - , .I' . r

. ﬁ' . . . e . v ‘ ) :‘ ) . —
oA T i : Lo .o

e

~

~FuerfDrucker-Anaah1uaa silt' T T .
Paritaetskontrolle vorhanden (ayncbron zu SG)

: 81 :
- " 52 : Ruecksetzen des Geraetes (asynchron): .- -
X . 83 : Pormatsteuerung \ Druckformat o *2)
\ .. 84 : Positionssteuerung/  (synchron zu oC) |
St 55" : Druckverbot (asynchron)

- 11..;£h Status=-Leitungen des Rmpfaengera: I
- Fuer Drucker gilt: - *3)
A1 : Paritaetsfehler (uyn hron mit AC) '

i
S

! . ‘ . - ) N A-‘._"‘l '
Hpdule nns 16 Lo L Te Tt ABPIE 80T

5

-

A2 ': Geraetefehler - (synchron mit AQ) o ‘;"“f".i;'

‘A3 :.Puffer riicht leer (asynchron)
AL Datentraeger—ﬂnde (aaynohron)

*1) . Das B.Datcnbit (B7) wird nur bel Geraeten mit:.

- ?§§_ Positionagteuerung bel Stellenzahl - >128 . benutzt
L Bei "EINY gelten D0...D7 als ateuerinformafion
*3) Auf der ASP ist mittels Umgchalter cinstellbar, ob

ein Statussignal asynchron gueltig 1atf oder aynchron .

‘mi* AC uebernommen werdén muge.

2 leb®. Dasn eitdiagraam ist in Bild 3. 6 dargestellt.

5ﬁ:ilDatenauntauscn erfolgt beim I?SP "Ahfrageu Antwort—
Be '

. ©1.56.700590.8/97

IFSP dient vorwiegend der. elektriachen Anpaﬁaung. Als - Treiber
werden ' Cchalilretue SN 7L0S ult of fenem. Hollektor und- 40 . mh
Belastbarkeit und als. Empfacnger  Schaltkreise. SH 741514
(uchnitt-i-igge“) eingesetzt. Aul der Emplangsseite wird ausser-

dem - éine Anpassung mit dem Wellenwiderstand des Kabels gefordert“ o

(18C Ohm an +5Y, 390 Ohm an ilasge).  Die "Datensignale  DBEO...DB7

Der in diecem Abachnitt behandelte - achaltungateil zuT Bildung dep--

werden vor dem Anlegen an die Treiber mit etfnem -8chaltkreis

DSB28B6 verstaerkt, -um daraus mit einen Schaltkrois - 8N 74180 noch
das Pdritaetabit DPO bilden zu koennen.’ . Coe

I T L
s “""Rﬁif&éﬁééi'SeirieﬁrsS&EEIE""'“"""‘"__“'Q'
Ac. . (MEdeDRERATII____ T . -yttt
5¢ o DI ETERAIEIETI . - _
D. (Daten) -~ - - T g ————— N

. 5. (Steuerinf.) . |7T°°r vf_,'.‘. I .
Ao (Status)/~ """ ;X:f'f'””“’*‘x """"" - 5 Ghnts i#t

(syn./asyn.)

!

- ’ a

Bild 3.6: Zeitdiagramm IPSP / Ausgabe

[ s . _. . ] ) - - ! ) . ; - L P
) .1" * . . - o ] : B . _ ) -
. ) ; - .. .-
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- 'Die Statusaignale A1...Ah koennen wahlweise (Umachalter ruer e~
. 'des ‘Signal) direkt welter verweridet (asynshron) oder mit dem Ein~

aghalten des Steuersignals AC zwischengespeichert (aynchron) wer-

' .'“,den. ‘Damit d4ist-eine Anpassung an die Bedingungen varschiedener

Geraeteklasaen mit IPSP moeglich.

Die Bediriguhgen, dass die Steuarsisnale (AC SC) nur;- ueltig

8ind, ' wenn die Bereitschaftssignale (A0, - S0) aktiv (EIN) sind,
und - . die Steuersignale sich nur abwechse}nd 'aehdern duerfen,

'szuehrt zu den Verknuepfungen
=7 AC * AO = ACOSP . als "internés Empfaenger—Steuersisnal und o

-‘SCRDY * ACOSP = SC als internes Sender-Steueruignal
. . : ( LLE S - '"UND" )

"Das Bereitsohaftsaignal SO wird nach dem Spannungs-Binschalten‘

der ASP zwangsweise inaktiv (AUS) gcschaltet und kann duroh Pro~-
. gramm eingeschaltet werden.

.Der . Bereitschaftszustand ‘der-ASP wird entsprechend oignul uO und |
‘der des Geraetes entsprechend A0 auf der ASP - fuer Pruef- und

| Teatzgecke optisch (Leﬂcbtdioden) angezeigt |

} 1 5 Pargilel-lnterface-Steuerung QI”S?)¢

‘Dte Steuerung‘des IF§P wijd beli derVASP.im wesentlichen von einem

Schaltkreis fuer parallele Ein--und Auszabe (PIO) U.855 D vorge-
nommen. Bin zusaetzlicher Register-Schaltkreis DS 8282 wird fuer
die Ausgabe der Steuer— bzw. Statusinformationen (S1-8%) benuotzt.

"Dabei werden. die Signale $1...55 den Datenleitungen -11...D5
zugeordnetu Diese Steuwer— .und Statﬁsinformationenfmuanaen vor den

- zugehoerigen Interface-Daten ausgegeben werden und blcibe bis
zu einer erforderlichen Veraenderung wirksam.’

.'Die 8 Datenbit des IFSP werden ueber den Kanal. B des PIQ nusggbe—

ben, .der dafuer in der Betriebsart "Byte-Ausgabe" (Modus 0) be~
trieben wird. Die Quittierungs-Signale /STROBE-und READY dicges
. Kanals werden den Interface-Steuersignalen -/ACOSP und SCRDY zu-—

geordnet. Damit zei%t RBADY =-SCRDY ~-> High die Gueltigkeit der
‘4m Ausgaberegister (Kanal B) stehenden Daten an und mit der Sig-
nalflanke /ACOSP = /STROBE —---> High quittiert das _angeschlosaene
- Gerast die Uebernahme der Daten, wobei im PIO ein, Interrupt aus-
geloest wird. "Andergrseits wird mit dem Uebergang /ACOSP --> Low

_dfe Bereitachaft zur Uecbernahme neuer Daten angezeigt. Da dieae.

Signaliflanke ueber den Eingang /STROBE des PI0.aber keine Wirkung
- hervorruft,  wird das Signzl ‘ACOSP zusammen mit den PEmpfacnger—
Statussignalen AOSP,A15T7,...A457 dem PIO- Kanal A zur Auswertung

- zugefuehrt. Auaaerdem wird fuer ‘Pruefzwecke das Paritaetsbit DPD
. auf _einen Bingang dieses Kanals gelegt. Die Auawertung . dieser:

Signale kann in den Betriebsarten INTBRRUPT oder POLLING erfol-

gen.' Ein Bit des Karzls A wird fuer die Ausgabe des Sender— .
- Bereitschaftas-Signals SO0SP bencetigt. Der PIC -~ A-~ Kanal musg -

‘somit 1in der Betriebsart "Bit-Ein-Ausgabe" (Hodus 3) arbeiten,
die’ Signale werden wie folgt "ugeordnet. .

.o

,

48 o  1.56.700590.8/97
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- Rechnergeitig wird die IFSP-Steuerung an den ASP-inte
- .7 gesehlodsen, - der voh den Funktionsbloecken Bus-Anpas
‘ rupt-Gteuerung und

.7

rnen Bus an-

. sung, Inter~
Adressierung gebildet und auch zum Betreiben’

. inaktiven
*/" angewendet:

Adressc

_—

Jum Betreiben

14t den Interrupt-
die ASP-interne Int

- 1.56.700590.8/97

Signalen /RD (Lesézyklus) un
/RBSET * /M1 = /H1PIO.
des IFSP bencetigt die.
fuer das Register zur
fuer die Anwahl des PIO (/CSPIO),
A1 und A2 zur internen Adressicrung der PIO _ . _ .
reigabo~Signalen IEI und IBO kann der PIO -in °
errupt-Prioritaets-Kette .eingeordnet werdem. -

sowlie die beide

der Sergellen Interface-Steuerung genutzt.wird. (Bild. 3.7).
ASP~interner Bua : |m Tt e e | - <—— "AQSP :
S i - i . <~-— A18T =
o /RBSET  ~==> I | <=~ AZST.
ik —> I . [ <= A38T
- . - /RD — ! A b7 <== ALST
+{IORQ- | ——e> | N <—— _ACOSP . '
- L e | ! <-~ " DPO ’
[ l PIO o -—> SOSP
-0 - i e . A
e <===> [ U 855 |- =~>  SCRDY
i D7 : ' [ ' - i --> DBQ'
[ ' - t* 5> DB
J] AT -—> |~ -—> DB2
C A2 5 e | ‘ "~ =—>  DBB3.
[ b . "B . | -—> DB4
! /OSPIO -—> [ | ) |,  --> DBS
VS ——> o : | -=> DB6
/ o : i i |- —=» DB7. -
/ nr <= : -_“{ __________ }o <--_ ACOS
,/ . JIBIPIO e | R - -> $18SP
B - IEQPIO - € | DS -82ad2 N ~=>" 828P
‘ / L | 1 —=> 538P
. . | | —-=> S48P .-
- | | | | ~~> " S58P
: e 1 | o
;’ . ] ’ o . - . : T
/ “.of41d 3.7: ~Funktion§block.Intef?ace-&teuerung IFSP
a - L - . . ) v . -
Eine Besonderheit beim Anschluss des PIO ist die Bildung seines
Ruecksetz~Signals. .Da der PIO keinon Eingang fuer /RBSET besitzt,
[ wird ein Rueckbeizen uebar die-Verlaengerung des /M1-Signals bei

d /IORQ - (B/A-Anfordering)

T

PIOr!AO £y : . Emplaenger-Bereitachaft  AOSP .-
. . JAt . L " Empfaenger-Statussignal “A1ST:
: R "fhz : : Empfaengér~Statusgsignal A425T
. ‘/AS r : Empfaenger-Statussignal A3ST .- .
) A : : Bmpfaenger-Statussignal . A4ST .
-1 A5 :. Bmpfaenger-Steuersignal ACOSP -
/ A6 ¢ : Paritaetsbit  DPO S
A7 : Sender-Bereitschaft /SO0SP- . .\

‘Interface-Steuerung’ eine
Steucrwert-Ausgabe (/RGP) und eine
n Adress-Signale,
~Kanaele.
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3{1:6;--’ Adfessieruﬁk S

Fuer. d;e ASP koennen aus dem B/A~ Adresabereich der ZVE dle. be~

SR noetigten Adressen, mittels Wickelbruecken. ausgewaehlt werden.- Aus *

-dem “hpeherwertigen Adressbereich AB. . .AF wird fuer die. ASP vor-
zugsweise der Bereich 03 (Hex.) empfohlen. :Aus dem niederwerti~
~gem Adressbereich - werden die Bits -AS5...A7 fuer die Baugruppen-
L Adressierun verwendet und fuer die ASP vorzugsweise als jeweils
0 ‘empfohlen.- Aus den-Adressbits A1...A4 werden die - ASP-internen -
~Kanaladressen gebildet. Fuer spezielle -Anwendungen wird qeber die )
zZusaetZliche Auawertung des Adressbits AOQ erreicht, dass  beim. ..
"Lesen .der geraden Adrgssen (..01,..03,..05,..07) stets der Wert
; 00 gelesen wird und eine Ausgabe auf diese Adressen ohne. Wirkung;”
bleibt. Der . Zugriff auf diesen Adresabereich wird mit dem Quit-
- tungssignal ./XACK abgeschlosaen.
“Die fuer AS5...AF vorzugsweige emplohlenen Adresswerte warden. bei -
der Produktion des Hoduls als Standardwert eingestellt und gind
fuer die dynamische und staflische Pruefung erforderlich. . .
Die interne Adressierung (gerade Adressen) wurde wie folgt fest~ .

gelegt

—

,' A?f'As A5 1 A4 -

L]

-

1 Vewwendﬂng |

-
W
N
oy
T
—
S
[}

n

0 0 0 0 -0 Kommando "BI" ‘(Enable IHT)
¢ 0 6! 1 0 ¥Xommando "RETIY""
ey 0. 0 1. -0 -0 9Tesat-Ko mandb "TE“
N 0 0__ 1. 1__-0_ /RGP [
N, g, 00 0 1 0 0 0 /CSPIO, Kanal A, Daueh
T, 0 t 7 6, & 0 /CSPI0,fKanal B, Daten
) 0. t, 1 0. 0 /CSPIO, Kanal A, Steuerwort
0 1 ] 1 0_ /CSPIO, Kanal B, Steuerwort -
1 0 0 0- 0 /GSCTC, ZK 0 ' ' '
10 Yo 1 0 /CSCTC,. 2K 14
1 0 U1 0. 0 /CSCTC, ZK 2
A 0 1 -1 _0_ /CSCTC, ZK 3 o
1 1 ¢-. 0 ; 0-/€3S5810, Kanal A, Daten
1 1 6- 1 ° 0 /C8sIo, Kanal.B,$pateh 8 -
. 1 ¥ 1 0 0 /CSSIO, Kanal A, Steuerwort
| 1 4 -1 1 "0 /CSSIO, Kanal B,g8tederwort
: - - ‘ ‘_‘ - B '““_-; . - - "' - - - v - F:a‘%'
’=>| - A7...AL l - AB -rAO A R - b L . e

Bild 3 8 Interne Adressierung der CASP X 8071

-Damit werden die S/A—Adressen wie folgt den B/A-Kanaelen augéordw
‘net (Adressen hexadezimal, fentsp“echend Sthvdardfeﬂtlegung) '

IPSS Datenkanal , 03 1A
g ) Steuer*/otatusiﬁanal 03 1E
. : Zeitkanel . 03 14
' s2- " i Datenkanal . . 03 18
: ' Steuer—/Status-Yanaele 63 1¢, . 03 1B _, -

Zeitkanel : _ 03 12

i -

S0 . - e . " 1.56.700590.8/97
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| Module MHS 16 = S 1 asP X 8074
Ve ‘. "IFSP . -Datenkanal .. 03 0A - o
N T : Steyerkanaele =~ 03 .06, -.03:08
\ - . Statuskanal - .- - 0308 - . e L
. Steuerkanaele intern ' 03°0C, - 03.0B e
Frei verfuegbar sind die beiden Zeitkanaele ', - N
= oo - CTC~ZK ¢ : s+ 03 10 Ty '~ﬁf$;” :
CTC~ZK 3" : 03 16. -~ : RSN

'Die beiden Adressen _03 00 und 03 02 werden fuer Steuerzwecke

" bel Interruptarbeit verwerndet und die Adresse 0304 zum Bingtellen
‘der . Testzustaende fuer den‘seriellgn*?eilj@er.AﬁP;_ (Siehe =zuch
"Abschnitt 3.1,1,1) . R T T T o
Die HHS—16*Bu5hldr9351eitungeh.werdén ueber Trelber-Schaltkreise - .
/DS 3287 .auf die ASP gefuehrt. Der Vergleich mit der ueber Wickel-—
|verbindungen eingestellten ASP-Adresse erfolgt mittels ~4-Bit—
Vergleicher-Schaltkreisen' SH 74LS85. Bei- positivem Vergleichser—
gebnis wird das Signal ASPAD aktiviert. Fuer die; Dekddierung dér .
"ASP-internen "Adressen werden bei Lese~ oder thneibzy&lenn ASPAD
und Al...A4 sowle das interne Steuersignal /IORQ deén Dekoder— ..
Schaltkreisen DS 8205 zugefuehrt: - R T - v
Wenn ' die. ASP im Interrupt-Betrieb arbeitet, miss eifie weitere -
‘Adresse dekodiert werden. Im Interrupt—-Anerkennungs—~Zyklus (INTA)

- wird ueber die- Adressleitungen A4, . A9, - A8~ angegeben, - welche.

' Interrupt-Anforderung (die ASP ist fuér die ZVE e 1 n e Inter— =
ruptquelle) anerkannt und damit bearbeitet wird. Auch diege

. ‘Adresse ist auf der ASP mit Wickelverbindungen einstellbar (Stan-
dardwert:0,1,1). " Bel positiven Vergleichgergebnis wird ‘von einem.
Vergleicher-Schaltkreis SN 741585 das Signal ASPINTAD ‘aktiviert. '

3.1.7. ' Bus - Anpassung ' Y N : R

/

3.1.7.1. Interrupt — Schaltungen:
- ; i . T . ) ‘/__:___\\:J . ',._' ] - -
Fuer die Anmeldung und Bearbeitung_vgq,Intgrrupt§ I§tmaﬁ£ der ASP"
- ~ eine Anpassung  der Arbeitsweise der. eingesetzten Peripherie- -
Pteuer—Schaltkreise (SIO0, PID, C7C) an die Bedingungen des MUS 16 °
erforderlich. - S . . ' : . e
Die Interrupt-Anmeldeleitungen werden zu einer Sammelleitung ' zu~
samnmengefasst. Das -Durchschalten einer ASP-interren Interripk- - .
. Anforderung auf den !{NS 16-Bus muss- sperrbar sein, damlt keine
intern hocherpriorisierte Anmeldung auf” den Bus gelangt, waehrend
ein_ Interrupt - behandelt wird. Brst _mit Beenden dieser . Routine .,
durch ein Kommando “"RETI" -(Rueckkehr. vom Interrupt) _oder ‘durch
in. Kommando zur Interrupt-Preigabe "EI" (Bnable Interrupt) kann
‘§ie ASP einen neuen Interrupt bei der ZVE anmelden. Diese.Komman~- .

os .werden durch Entschluésselung der 'E/A-Adressen-(Hek:) 03 00
er "EI'" und 03 02 fuer "RETI" durch eine Paeudo-Ausgabe an/ . .
ese Adressen gewonnen. / o S et
sserdem muss der Zustand der ASP-Interrupt-Leitung auf dem Bus s
rhalten bleiben,  waehrend ein. Interrupt-Anerkennungs-Zyklus
INTA) laeuft. - Somit muss eine Heuanmeldung verhindert werden,.
udh wenn die /INT-Leitung bereits wieder inaktiv lat; “bzw. etn
!'\: ' o _— o ’ : "'- °.'t_._
1.56.700590.8/97 | _ “\ _ e, Lot
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aktiver - /INT~Zustand muss bis“Ende. des -
Diege Forderungen werdeh dur

oo T -Jj T (J.J_ PR
S LA

ASP K 8071 - - |

bleiben. :
entsprechend Bild 3.9 erfuellt.

Der INTA-Zyklus  im- MMS 16 besteht aus
Erst mit dém zwe , _
Inteprrupt-Anmeldung bearbeitet wedden
t-Quelle: ihren Interrupt-Vektdér ausge- -

~. /INTA-Signal. BErs
" .~AA,A9,A8 angegebenl--welchE

'soll, d.h., welche Interru

INTA-Zyklus erhalten

- Hodule MUS 16

¢h logische . Verknuepfungen
2 -Zyklen mit] aktivem .

iten INTA wird auf den Adressbits

ben soll. Das Ergebnis dieser.Adressdekodierung €(Signal ASPINTAD)

- und die gleichzeitige Dekodierung des: 2.3HTA-Zyklus fuehren
aktlvem INTAD -ueber -das Mikroprozr

. folge
" dung eines

Vektor-Freigabe-

-Steuerwerk zur Bil-

nals:(/IVEK)>." Nach Ausgabe

.'/ o

1.56.700599.8

in~ .

des

./{

e

2

: Interrupt-Vektors wird ‘der INTA-Zyklus durch Ausgabe ‘des .Quit-
= " tungssignals /XACK auf den HNS™ B-éusfbeEndét. _ T '
S /JINT L L INT L INC L/ U T T T 0L I
- fe=—] N o - 1 U.o=~] N 6—--=] U 0-+0S —~{ N o-———
S10,PI0i___ | S aas FESC B S NP Bt SN S RN R RN ¢33 61
. €1C . P | b - B PR
‘ : NEEL R I S IR A
< SWYERI® O - . - | | | . Uo——0R / o.- -
R e CEu N e B Rty D
* MWRETI" | W {--05 | le—+ B R
. Ommes—e| 1] . i )
L/ INITY 0 | FF | L | _
g mm—— ] | Fommmm—reeg THTAY o °
/JINTAD { B%i-~oR. o g " . sperren
J—b W T A L
BILD' 3.9: INT = Anpassung.. .. . SN
© o . j TtINTA
- /IORD o=wsem—————o | |- R i {sperren
© [IOUE ommmmmemc] U oS08 e I
- ZINIT o—————|_ - 1° ramenn > SN b s
T ' b | RO I V. ! B
JINTA o———t=——]| U o——==X{->fc | - { . | -
. S N N N I " oR o=+ | SR >
f - I 1IN R -
- i} S - == ———t | -
oy B . - f—i- 1 f 1 .
L e it B B
. I I T
; Rl IRV . * o ! - )
Tt . lAdressen—| b eSs 2| t
A8B. JAAS=>| A Nt B ) SRR e b
i , ' - {Auswerig. | | | PR | : , [~
: - 3 - > | | JINTAD . N
[FPRR B e OR 03 : -/ S
: - - | R =) R - T
: b L T +
T - _-bild‘B:ﬂG:_IHTA‘1 Zyklus—Zaehlung . R
- | _ e | =
CR-

197
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- Bel Ausgabe des Interrupt Vektors an- die AVE wir§ dieser aus Sysﬂ hh

temgruendén um 2 ‘Bit verschoben. Die .beiden niéderyertigsten Bit-.

:'entfallen, die sofrei gevordenen beidén. hoehegﬂbrtiggn Bit koen—. -
"’ nen durch Wickelverbindungen festgelegt werdgp

L R
Vektoradressregister S si0 t V7 W6 “VS V4 XB- X2/ X1 _GqLﬁf‘
. . CTC  1-7V77 VB ¥5 V4 V3, X2, X1: 0
_ . PIO-- | V7 ¥6 Ivs VA3 VR W10

. Vektoradresse - o V? UG ?5 vq v3 VE qu”xg”tfﬁ ,
nach VeﬂSchiebung : ‘ “:} : " — J_' i
. g E . )
. Die, ASP—lnte rne Interrupt—?rlorixaetskette fuer diE Peripherie—i

Steber-Schaltkreise wird standardmaessig ueber'Uickelverbindﬂhgen 52

-auf. die. Reihenfolge SI0 — CTCG =~ PIO- ‘eingestellt:

4

Bilé 3. 11' Takt- Diagramm fuer Hlkro—Programm—Steuerwerk‘f-“11'

3,1??4%1 -mikro—Programm:Sféuerweik-‘\‘

s -
. :
. 7 .

- R

"EINY. -> IEISIOXIEOSIO -> TEICTExIEOCTC —> IBIPIOAIEOPIO ‘f?fif

. B T o fo..' b . f"

_ TaktFC Y 2 TN N ./quf'f‘f—;fi{'

PS-Adressen’ ,"7“‘fX"“ﬂPS'Z'Eaféiééﬂ'?f'**:22‘;“"?xf:i:ijff“;;:

- T - o ST

' 3 ' S U T € S AU S S ST

MPS-Daten ee X "HPS ="Daten” IR SRR

. | eeenoz2STz¥, MPS-Zugriffszedt _ TS PPN
HPS“ <Augaenge L. _' HPSH o X " “Rusgangssiznale™ """
. - R R R
ﬂPo—Adressen Steuer31gnal—Ausgabe ~ P

o=

R

-

. Fuer die Anpassung der ESP—lntern einen Bus bilde den Signale -Zim’,
" Betreiben- der Peripﬁerie-Steuer—Schaltkreise U.. 8% /PIO U 856/S10 .

f:

£
"

und .U 657/CTC an . den MHS+-16-Bus wird ein Hikroprogrammrsteuerwerk
(HPSY) benutzt,” Damit werden Lese—, Schreib= und INTA (Vektorle—
se-)~2yklen und die RETI-Steuerung der ZVE in-ASP- interna*Bteuer4 o
folgen. umgesetzt Folgende Signale s5ind vom HPSW zZu- steuern'”_z , ;

SR N 'Signale,zur Rueckfuehrung

“Ren ™ '>_ auf -die 4 niederwertigen Adressleitungen

~. v R34 . “des Hihroprogramm—Speiehers (UPS)- . - ¢
T R&H /- (~->max. 16 Mikroprogramm-S$éhritte) ;
~ XACK. ——> [ /XACK. auf MNS—16-Bus LT
MM, -—>  /H1N Steuersignale .- _ /™~
IORQIH ~—> . /TORQ |=-> fuer - Coge T

RDH -~> “/RD / SI0,RI0,CTC

.EDADM . = --> Umschaltung der RETI-Kodés ED .und 4D 7
CSED4D ——> Einschalten des Treibers fuer ED und® 4D e
XCSDATH - =—>" Einschalten des. Treibers fuer Datenleitungen

ot

T o =

i ]
A

-/IVEK ——> Einschalten des Treibers fuer, Interruptvektor
| 1.56.700590.8/97 = | el
. A s = N .. _““_. i ?‘, .
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Fuer die Steuerung den(ﬁoeherwertigen 4 Adreﬁsleitungen (von ins—
. gesamt 8 Adressbifs) des MPS werden folgende Signale bencetigt:

. WRAD. -~ Abgeléitet vom Bus-Signal JTOWC €Schreibzyklus)
. " RDAD - Abgeleitet wvom Bus<Signal  JORC (Lesezyklus)
" INTAD ~  2: INTA—Signal\bei aktivem - ASP NTAD (Siehe 3 1, &va

. RETIAD "-Kommando RETI“ (Siehe 31 6.

/

Di&_,Adress—Signale werden miftels Schaltkrei$en DL 175 ZWiSdgen-

“~gespeichert. Das UPSY muss synchron mit den- Pgriphenie—Steue“—
Schaltkreisen arbeiten ynd deshalb mit dem gléichen makg versorgt
werden. Da die Schaltkreise die Steuersign? mit teigengdér
Taktflanke _abtasten, muessen sie vom MPSW| mit der fallenden

Taktflanke . zur Verfuegung gestellt werden. Eas wird durch Zwim)

schenspeichern der Signale im Regisfer—SchaltPreipgn DL 475 mit.
-der fallenden Taktflanke erreicht. Die HPSW-Adressen - werden-mit
.steigender ~Taktflanke uebernommen (Bild 3.11). Der Takt ¢ wird

-5A§15'_'1§i5;807"f1-‘. LT T it e

N

A durch h—fache Teilung aus dem Bus—xaxt gewonn¢n. s L
I | : T ,.F-...b-_,-..----\{,_ |, /RLDAD
/IORC o———f—— : B e e A
c | N i aced I
B I B B
' ] g ] 1 . ig=—~ ASPAD -
. I ) - } Uj ‘;;__ o
b - - [ ! H==—=|"__|.. /WRAD
g /IOWC 0_+-I -= : ,lfﬁ o] }—};_ '?; j_U‘Qmuau*;_#>
: = R T ] o R B e ey I | R
- ' [ [ , | R P ::::,»m«u
—_ [ T AL oeneddeen | ) SYACK T -
. ’ : o | U e —— o] F i - '1:1 i st e rn e >
! /IH“‘A Omemmeneee— | =7 B aaut 2 N BV S TS (miS '16}‘
L CAm———l__ | 0O-— s FR§ I dACKM T
e il 7? 0 +==|C (. o
- R 0 om=rtw———de—e|T | /RETIAD
T 7 < S Seca s Sl DA I St
Y A ' ‘./~-—-L“;_I*' —_—
T :5:’-;" L . | unBﬁIu
P . j‘ - :
T ” B :+-f—-w17——1 l / SDATH -
. PO T CEDATH! U, ommmmmmm>
Bild 3.42: Zyklus-Steuerung ) Rt T PR
Zur systemrichtigen Anpassung aller Signalspiele sind noeh Son-
_ .derschaltungen erforderlich. Es muss dafuer gesorgi werden, dass
unmittelbar- aufelnanderfulgende gleiche Zylkldn von der ASPE auch -
‘als -solehe erkannt werden. Deshalb muas der |Zustand, daas die
‘Signale  /IORC, /IOWC und /INTA inzktiv sinc,-uwaehrend /XACKU
(ASP-intern) noch aktiv is?, erkanht und gespeichert werden, bis

dikro—P“ogramm ‘seinen Anfangszustand: wzeder erreicht hat
(/AhCKH inaktiv). Dieses igngl,ﬂi_é‘?ue” did Bildung der likro-

_Programm~Adress-¢1gqale VRAD, RDAD, RETIA] und des- Freigabe-
‘Sighals fuer den Daten»—reibe“—qchaltbﬂeig qnd das /Bus—uignhl

/XACK bEHUbat (°1Id 3.12). . - : )
. . _ ‘7/ -
| i :

- . _ | 4.56.700590.8/97
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R, | M¢¥r9~Programm~Spei¢her 5emmgn13 PR‘ﬁ*Schalikreisn HH ?48287.‘“'
I,d‘z' Einaatz, von 2 Schaltkreisen werden dig’ uteuersigﬂale und 700 3 O
';g einem die & Adress-Sigrale fye* dern: § lggnden Schritt gcliefér%.'],-

D nLInhalt des ] "ikrO*Programm—uneichc 5 zaigen fulgen ";anellen o

e ( ilder 3 13, 3 1&) IR i o ’ :
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Eur Programmierhng der Interface—Steuarungen‘ 1ot &ie
 Kenntais der “Herztellerangaben - (Technische =Bcachra1bung

. Binsats dieser Scheltkreise dm MHS-16-Hodul AS” K8071. betref
Puer alle/Inuerrupt~Bet“iebaarten 511t grundsaetzlich,. dasg

- Interrupt-Behandlungs~Routinen HLE ‘edlnen Hommando “HB”I” (&iahé-

i
U LT
- . 1] _-,.;

Abschnitt 3 1.6) _bgeachlosaen werden mueﬂsqn,

} 2 1. Programmierung der ueViellmInte“facc*uteuﬁrung

i meinc "1nﬁeise _i

én:ue- 1:
er. .
Schaltkreise U 855 D (PI0); U BS5€ D (ST0), M 897D (BTC). volo " .
_ VBB Funkwérk Brfurt / Komblnat ik roglaktronik notwon&1$.rln .
ser Dokumentation werden nur Angabe# gemacht, die den’ npszicllon-j"
fen... -

dle~

alle

WL 1l

W

. '-&’7 . .
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R LT
Fuer “die neriellen Datenuebart"ngungen muds die' Intorf&ca~5ten-? -

L]
=

T 1.55.7005%4 8797

oty

‘erunr bezucglioh fclgender Paraaeter programmiert werden ;

i

A*neitaweise 5jnchron (s eiohen— oder biﬁ—synchron) bder
Y aaynchion
" Datenformat 5,6,7 oder % Bit

————

- 1-Lesechen—~ .ader 2-Zoichen+Syrchronisition
Aireza=-Erkennung bei bit nchrbnem‘aetriob
Automatischen Herausfiltern von Synchronzeichen
CRC-Hode-im Synchronbetrich (CRC-16.oder CRC~CCILT)

. Lﬂtﬁrruyk-ﬁetriehsarten'_de" Polling—Batrieb -

‘ - - L R %
. :

] L - o f -
i, den. Sehalthroison SIQ vnd C7C nitechen ﬂaruer,fmlﬁondﬂ_ﬁ
leggisztor zur Verfuepgung @ - S -

- i _ [ . ': *

- M .. !
o - o i

- otog-ﬂitwLaenge in-Asynchronbetrieb 1, 1 5 oder 2 B t

o ”arithotsbit—ﬁrzeugung /=Pruefung : Ja/n@in, -gerade/ s¢radu
- ‘Zrkennen von Paritaeto-, Ueberlauf-, “ahmenfehlern

~ - BRZAK .~ Brkenpung w@nd Erveuguna

“Toktmodd : Baudrate x1 bei Synchronwﬁetrieb - : '
Baudrate x16, x32, x64 bet Anynchr n—”etrieb

v Baudrate (Uencrtragungctakte
4 -Steuerung der Tesimod{ (siche .cs‘steunﬁreﬁi_ tar)
-- . Gteuerung von Daten—Ucbcrtrugungs—”inrichtunben (Hﬂah)

Intnrne Zeichen- und plagjajnchroniaation - .

G-Big-

Anuﬁ+0 “?ZKO.:?rei NS churiobﬂurtan-ﬁteuerroginterl
+2 121 Tokg §2(V28) 1 ——w> |2 Leitkonstanten~Hegister . |
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FE U EASPRC  SKA S2 )F_ s —— L
oo T *ii'E ajm 52,1Frss/ - --3'.0 R e S
RN 4 - I RA i S PR S
o ‘ T Eonmando I Zciger ~ToT- Tol [ Statusregister O . ok
PR A ! ,lIntcrrupthﬁeuerregiﬂuer RERERE]L] atatuaregintar 1 I
S - ’lVektoraﬂressnneaiater (B! )i2d 2§ - Statunreginter 2 1
K L "| Bupf aenger-Steuerregister {3} ' \ Y ’
S ’ Betriebsarten-Steverreg. 4} 1L = Iemen
Ci. . 1. - |Sender—Steucrregister - . [5| & = Schreiben
[ 'l.ﬁYbC /. Adresse . | 161 DK e Datenkanal o
o ? ? 1‘ 1. 8YHe /. _Flag 171 5K uluteuer/m%atuﬂianal
:| 1
v ; ) . . E‘E‘-'f“ . T
e Q'Die Statud- und Stcuerrebiate“ (Lese- und Schrcibreginﬁor) wcruun

'dabei ueber eine’ ueigcradreaﬂierung mit 2 Befehlen erreichti:.
anschreiben einex Zeigeradresse inudaos @chrcibragintoﬂ 9..
(Hiaht sleichzeitig =4t Fommando) . |

., kogen bzw. . Schreiben: doa-mit dom 7 ﬁirer achaniartcn WeuA

”?l w . o ! lgister (danach stﬂht Aciscr wicdcr Muf ﬂ)
} Die D »

Tl -

r&AS? L 340 (hexadez ). fuer die serlel en Intaffncas (a. ? 1 5 )
A
2.
l

nwlesewhzw. chrdib Oqeratiancn\be"ichun ﬂich grundaaet"~
1i%yaul die Pufferregister. - y
Di¢-leithansele ¢ und 3 sind zur Brzeuguhg von Zeitintesvallen im
e - Interruptﬁﬁetrieb fred verfuegbar. Dic im Zeithanal 0O &iwgotrmge—
. ne Vektor idresse £ilt aber als Crundwert uer Blle & Zoit hanaele.
Lo 'Ebenao £ibt o8 fuer die Hancele des SI0 mir'efn Veltor-Adregs~ Mﬂﬁ
3iater. gﬂa im BI0-Kanal B untergébracht iht. .
ge

f‘ Hit den gobenen B Adressen veorden 37 Registor Jrrvicht b

: weitc*hinlist das ;entsteuerregdsuer ein“ustelZen,;.~ - )
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a - B M = ﬂiga Interner, ‘ot (ueviclle wmten)

\ TPt T 0 82/ 140 Inaktiv o g

S T R  Aktiv  (Fefne mcﬁtﬂohléilﬂ Blh)
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Preigabe (Zeit-

Vorteiler

geber) R

0

2§1£¥“
konutante aetuen
ladmn ; T

f

Rueck-. 1

pan

Identifiziert das Betriebaarteantauebregiﬁter

B0 41
CH 0 fanal zaehlt’
o Jaehlung unterbrd¢chen, bi& Zk ein erehen wurdm
bz 0- Bs folgt kefhe Zbitkonstante Ek? Lo
' - 1 Haechstes Steueryort fuer diesen’ Knnal 1at eine 2k
- D% 0. P=a= 146 Vorteiler fuer (fakt C S : :
.Y P o= 256 Vorteiler fuer Takt ¢ - 7_-“:“
.~ "B6 0 - Betriebsart "Zeitgeber®, S f '
© - 1 . Betriebsart "Zashler" .
| 7 0 Intérrupt des Kanals 5eaperrt (Taktﬂr euguhg)
Ao 1 Interrupt des. Khnala freigegehgn gnimewﬂut)
- g it:ogatantenwn *ister der Ztitkanaele 0,1 2 -

(A reqson 0310...

1

X

T T T S ) B6
\ TC6 - TC5 -3&&  763 108 . TC re0 -
ns...v Zottkonstante 1.,.255, (0 &.286) - '
falls vorher tm*Batriebsarten-ﬁteuarWOrt DE noq
® . . ! PR L . E I_-»-“
w'Vektdrwkdreaﬁ;Rﬁ 1ﬂt6rqim Zeitkanal bu B 'f\ o
T lhkdressen 0] o - L - .
- _ | 1‘?? . | V@_ ,.‘JS Wi ‘JJ . O - - O | | 0 Tl. ‘.
| no d | Identifiuiar “das Vcktdr?ﬂdréaﬁnﬁegisﬁqr- "
22,01 00 - Interrupt vom”aF_O S e
e 01 Internupt vom 2H T o
10 Interrupt vom 2V 2 .
o 14 Interrupt vom 2K 3 '
D?7..3 g Vorrabbarur Vektor—Adreuﬂtnil fuar EK 0, 1. 2 3
/ ‘ g
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S B o R : PR

v T—m TR 1SN S SO GG M X MO O
h* ¢RC;ﬂu§ckﬁet§en'|.' -ﬁfbﬁmandbf S o 3eigér (Zj‘

Ly e ———— /5
-‘cnai:.o_'ooo

Zelpex

zur’ Adreauierung der uehreib~
Register (SR, LR) -

"oder Loge-~

oo o111 Wird nach Zugrirf auf 0 purueckgeﬁtellt. oo
D5 L3 .. Kommando:- . '
: 000 0 NHullkommando (keine AHrkung) -
001 1 _Sende Irrung (Bitsynchron-netriob)
. - 010 2 Ruecksetzen Status-Interrupts bow.
T E ' Preigabe’ der Statuseingeenge .
oo - 0% 3 Rueckaetzen des Kanalsn ' ' ‘
e 3 100 4  Ruecksetzen"Emplfaenger—Interrupt bei 1 Zeichen“
101 5 Ruecksetzen von noch anstehenden o&nderwlnt
. 7 110 6 Pehler~-Ruecksetzen ' :
af o 191 - 7 . Rueckkehr vom Interfupt (RETI)
[ (nar -inm: Panal A vorhanden)
, D7,D6 . . .CRC~Rueckaetze -
: S 00 Mulllkode (heine Hirky nr) _ '
A : 01, . Ruecksetzen CRC-Pruerung beim anraenrcr
f ! . 10 .. Ruecksetzen CRC-Generntor des Senders
e A1 Buecknetzen Statusbit "Sendon CRC/Syne" in LRO
A = SR4 & Interrupt-Steuerregister fubr SKA und SiD (zn1) \
T e - - R — . N . <
‘_{-TTZ- 061105 D B3 4’92 VX T }
. 0 « 0 .0 I Empfaenger— !;t¢tu¢ i Iup-p firnbc‘
L - b INT -~ Hodi [pdeinfl |- Senderlf Status
) ! ' : » - Iffektor | ' _
R . ’ : —_— .
| IDQ_"‘ . Betorne atutun-Interruvua ) .
:f . Y, 0 gesperrt
1 ) U " freipegeben : S
1 o als cinmalircs RQQUIL&& 'onfUcbcrgaangon Huf den
L - Angehlucosen /DCE eder / 75| oder bei BREBAK
- - {0 auf Datenleitungﬁ ou g#nn ‘des Sendeny vor
. CRC~ oder Synch- : eichan 5
, CTSA = 52/106, GTSB = S2/107,
B DCDA - = 02/109, ICDB = 8 /1&r7
R "D Sender-Interrupt o ,
S B - 0 _gesperrt . Co , - ‘ '
o "1 . -freigegebén © - (Interrupts treten aut, wenn dep
o - - Sendepuf fer leef wird.) 7
- D2 0 “Interrupt-VYektor wird. nicht veracndert |
. 1 Status beeinflusst den Veltor (V3. V4 von‘ R”/ PE):
L (viirkt nur im Konal B) . .
N3 = &  HKanal B /
_ AR Nanal A }
. .-- '\.‘-Jr i T ’ S
38 - 1.56.700590.8/97
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ASP X 8071

V2,V¥ = ~ 00 ° Sendépuffer leer : -
RN ¢ L Extern~/Status~Aenderung
- 10 Empfangszeizhen vorhanden
. 11 Spezielle Empfangasbedingung:

Paritaetsfehler, BEmpfaenger-Ueber—
1av?, Rahmenf

o ehler, Rahmenende
Emplaenger~Interrupt-ltodi : e

4

;/

/

Dk, D3
‘ 00 Empfoenger~Interrupt gespetrt
G1. Zmpfacnger-Interiupt nur beim ersten Zelchen :
10 - Impfaenger-Interrupt / Paritactsfehler =--> Voktor
: 11 bel jddem Zeichen ~ \ Paritaetsfehler —//- Vektor -
S D7...5 WAIT / READY - Punktionsauswahl fuer DMA-Yerkehr -

\ picht genutst) . ' __ —

= SR : Vektor-Adress~Register fuer SKA und SKB (Z=2)

:- D7, D5 D5 D D3 T 12 D11 Do 1=
oy Yo .. v wa ¥3 - 2 “ Y o
7...0  .5R2 4st nur im Kanal B vorhanden, Yektor-Adress—-

T teil V7O..V4 wird gemeinsam fuer Hanaele A und B
eingetragen. Y3...V1 wird im INTA-Zyklus modifi~
ziert, wenn im SRV D2=1 eingestellt isi. ;-
(Beachie Absobnitt 3.9.7°5.: VYelktorversehiebungt) -

. . R . I

= BR3 : Bapfaenger-Steuerrepister fuer SKA und SKB (Z=3) *

1’;’ D7 il 05 % D3 i) Bk jili - { .
. IDmpfanpgs-— | ‘Autow. Beginn CRC~ Adress- SYNC- ‘Bmpf. -
aelchenlaenge |Freigabe Pang~ - Preigabe Such-  Lade- _Friygﬁbe
S, Betrieb ifodus  Sperre . /-

________ — o e - " g aletel -

D . ~Empfaenger e C
; 0 gesperrd - //
= 1 freigegeben . .- ;//_ o
Iy 0 SYlC~Zeichen werden in Empfaenger-Puffey geladen
Iy 1 . Puehrende SYlC-Zeichen werden nich geladen - -
. ppo SDLC : Kein Adressensuchen .'7 T
o 4 SDLC : - Betrieboart Adressensuchen | /
’ (Vergleioh mit Adresse in Sfﬁ/odar der
: - allgenmeinen -Adresse 1111441%) ‘ TR
np : CRC-Pruefung des Empfaengers - - /|

. 3 0’ gesperrt T ' o ST -

| 1 freigegeben (CRC-Bcrcchnungrﬁegén‘t'mdt dem. -

! Anfang deu letzzen Zefchens, das aus dem Empfangs-

. Regizster- in dayg Pufferregister-ueb rtragen wurde)-
D* 0 Kein Fangbetriyeb . A - N

Lo %qginn Fangbotrieb (Zeichengynchrontsation): .~

1.56.700590.
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uch nach Rficcksetzen oder Emp aeﬁger-?réigaﬁe}ff
_ ‘ SRR . ‘
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T ASP X 8071 | 'raoaj‘ul. e -tms’.;*:sf

. ) | Dot ' '
D5 O Statussignale /DCD und /CaS aind normal¢ Eingadnge
R .ihren Zustand zeigt LRO -
1 ‘Statuseingang /DCD steiert zusaetuliqh Empfaengerm"
- Frelgabe bei DCD=1 .(DCDA=32/109, DChB=52/142)
Statuseingang /CTS steuert zusaetzlio Sender-
o 'Freigabe bei CTS=1 (CTSA=S2/106, CT5B=S2/107) | -
e Puer SKB gilt: D5 =0 (keine automatische Preisabe);
-D7,D6 ° 00 5 Bit/Zeichen Datenformat -~ - , L
-, - 01 '7-Bit/Zeichen - - dex- Empfanga~2&ichen' E
-10 6 Bit/fZeichen .. . *
11 8 Bit/Zeichen - . . _—
. = SRA : ﬁatriébsarten—ﬁteﬁerregister fuer SHA und SKB (Z=4)
} 5‘7 T D6 - Do DA T 3 - L ) {
N . — — . -1
Uaberfragungstakt Synohronisations ‘Stopbit— . Paritaet,
- -fuer Sender und- ) odi Laenge = serade/. - o/
Bmpfaenger : . h ~7qngerade nein
D0 0 - Ohne \ - Parit aetawP”ue?un@/
SR S -5 A Erzeugung
: 1. 0 - ungerade \
l 1 ‘gerade ./ .- Par itaey 3
D3,02. 00 %ynchron—Be»riebl S , L
‘ .01  Stopbdi je -eichcnf \
10 1,5 [=> }be; « l ‘ o
, ' 11 2 / Asynchnon-ﬁetrieb
D5,D4 - qe*chensjhchroniaution '
. 706 . Monosynchron (S—Bit—aY“L) B
04° Bisynchron -  (46-Bit-5YNC)
- - 10 - Biteynchron ~ (SDLC, 01111110-Flag) |
- e 11 Evternc‘ueichcnsjnchroniwation ' ' ‘
'I7,D6 00  Datenrate x1 = Taktfrequenz bel ajnchron—jeuricb
' 01 Datenrate x16 = \ Taktfrequens (WxC ”c?)
10 Datenrate x32 = |-> im.
1" Datenrate’ fﬁh = / Ac;nchron~Bet11&h
: Bedingqng; P—aakt C.> 4, beaucnlate

~ 805 : "erdeﬂ- tﬂucr“egister Puer oKﬁ unq QKE (" 5) .

Y Db - . D% D& D3 D3 N Do ;
TR Sernder . BREA¥~ Sender—  CRC- nrs ShC—-
- Zeichenlacnge anden “reigabeA dode ’ sPreipgabe

0 0 CPC—Bercchnunb duu uenderd gesperrt o
1 : : 'ﬂreirereben R
M /RL:—Ausrung : B : i o
‘ 0 . Inakxtiv {High) : | RTSA = ?_/105 " = .
. 1L RTSB‘

Artiv (Low) - wieht benutzt

LN ]
o
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v . . . oo ) .
. l : . . ) ' " L ' . L il L - A A 4
l . s . - ) - e ol - .,

o p2 -GRC-Fode nach -16 15 £ L
o - €CITT 2 10x 12452 1 16
Co4eL BDICT : : o x
R . b3 .- -Sender . - | ;~ ''''' _ ]
o 0.  gesperrt . (TxD = High)-’ s o ‘
B C -1 f”elgegeben . e _
- D4 ; BREAK (Unterbrechung auf’ der Daten-Sendeleitung). .
| 0.- ., gesperrt . L e
.7 1’ freigegeben (TxD = Low) S : o
D6,D5° 00 1...5  Pit/Beichen .  |Datenformat = .
- : . 017 Bit/Zeichen . - - |der ° ~ -
TN - 7 - 10 6 . Bit/Zeichen -  |Sende— L
' S " 8. .Bit/Zeichen . "-|Zefchen - .
: - Datenformat bei 1..,5 Datenbi' (D): g
1111000D '« .'Sende” 1-Bit-Zejchen

Ao

+{ %ﬁ?%if-

-~ - . _000DDDDD. - Sende S-Bit-ZelSlien .- . . . g
y - D7 . /DTR-Ausgang ’ . T
S S - Inaktiv ?Wigh) | DTRA = u£/108 ‘ .
Aetiv (Low) . " 1 DTRB nichi benutzt . A

.-.._.

-

- . . . -

i

- SBE Synchﬁonze#dﬁ%n#'bzwl Adrés§~ Registcrl @g?s)f/

1QtD7' TN L SR I 5 O NG - N R I 5 --{,;5
b . T T =
: __*96 bedeuue+ beJ Betriebsurt e e e
HONOSYNC : Tuende-SYHC—ueinhen LT,
EISYL 1.Byte des- 16—Bit~oYHC S PR
C (gDLé) k&resaenfcld - : L o N

w&SH? 5 anch"on*eiCﬂbn— buw. Plag— Regi&tery (2= 7) i

i . 5R7 bedeutet bei Be#riebad S g s TR
.- | /\ !!OE‘O SYHo . s - ‘}mp?angd._ Tm—ueichen - . . AR

BISYNC ' 2.Byte. dosf16~Bit—SYNC B e

BITSYHC. (aDLC) 01111110-Flag L e
- - . - . s - o ¢ ’ v, . : — ~

'_—'LRO -~uymﬁﬁ8?0” ster 0~von ShA und SKB Z=0). v ". fg:'
(Rdressen 031C, 0313) - S ' o |
T Tl S N I A i i 0 {’*‘
Y ) - F L - : 3 R
 _BREAK/ CRC/SYNC . €75 .. Synchr/ DCD  Sende-  INT . Bapfs .-
Irrung Sendeh .. Fangen L xpuffer .' ﬂhiehan ;

. S C S leer ~ ¢ l varfuanbar )

L)

D0+ 0 {'Veiné Empfangszeichen oo " -
1 Umpfan gsaaichcﬂ verhanden . ;‘(, 0 ) "
S ' -
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