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l.  Aligemeines

Die AnschluBsteusreinheit ALB K6025 ist fiir den AnschiuB wvon Lochbaﬁdgeréten mit dem In-
terface IFSP gemaB MMSKR 004-76 und MMSKR 014-77 an das Mikrorechnersystem K1520 konzi
piert. Ober die Steckeinheit werden ein Leser und ein Stanzer angeschlossen., Dis Steck-
einheit kann unter Beachtung der Prioritéten steckplatzunabhéngig an den Systembus ange-
schlossen warden. Der Datenaustausch erfolgt interruptgesteuvert (ber den Parallel ~Einge=~

be/Ausgsbe-Interfacebaustein UB5SE,

l. Technische Daten

Steckeinheitenabressungent
Steckrastari
Steckverbinder:

Steckeinheitentyp:
Einsatzklasse:
Stromversorgung:

Kan&le pro Steckeinheit:

Obertragungsbreite zum IFSP:
Avegabekanal

Eingabakanal

Signalpegel (IFSP=Schnittetelles):

Ein- und Ausgangsleitungen zum
Systembus des MR K1520:

Ubertragungsentfernung:
Adressierung der Steckeinheits

Gerdteanschlufi:

IFSP

215 mm x 170 mm
20 am

2 x 5Bpolig, indirekt; Steckerleiste 04-58,
TGL 29331/03

2 x 26polig, indirekt; Steckerleiste 102-026,
"TGL 29331/04

04528042 (indirekt)
5/60/30/95/10-1
+6vis %, max. 1,0 A

2 unabhiénglg voneinander arbaitende Kanidls,
1 Ausgabekanal X4, 1 Eingabekanal X3

Datenbits (D0-S ... D7-§)
Paritdtebit (DPO=S)
Statusbhits (AO0-S ... A3=-5)
Koamandobits (S0=3 .., S2=3)

Datenbits (DO=A ,.. D7=A)
Parititsbit (DPD-A)
Kommandobits {AD=A, Al=A}
Statusbits (S0-A, S1-A)

High-Potsntial; 2,0 V ... 5,25 V
Low=-Potential: oV ... 0,8V

8 Adressleitungen (ABO ... AB7)

{Eingdnge Low-Powar-Schottky-TTL)

8 Datenlejtungen (D80 ... DB7)

(Ein«/Ausginge Low-Fbuer-Schottkﬁ!TT%%

& Steuerleitungen (TAKT, IORE, I00T)
(Eingéinge Lnn-PDuor-Schottky-TTL)

2 Steusrleitungen fir Verdrahtung der Prioritétskette

MNRED WD

(TEY, TPO) (TTL-Eingangs- bzw. Ausgangspegel)
1 Steuerleitung ( )
max. 16 m

Durch interne Wickelverbindungen auf den Programmier
sbanen X9 und X10 kdnnen 32 Adressen asusgewshlt wer- .
den. (Die Adresse 80 darf nicht gewickelt werden, da
sis von der ZRE=Steckeinheit belegt ist.)

IFSP, gemdB MM SKR 004-76 und MM SKR 014.77
realisiert durch 2 x 26polige indirekte Steckverbinder
nach TGL 29331/04

lnterface Sternform 'y Parallel



~ M. Funktionsbeschreibung
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. A.1, Allgemeines

 BwK-§pazif1ache Adresqierung



1. Allgemeines

Die ALB besteht sus folgendan Funktionegruppen {vgl. Abb, 1):

- Programnierbare Parallel«E/A~Schnittstelle
= AC=5C=Steusrung (Interfacesteuerung)

Adreasslerungssinrichtung
Leitungssender, Leitungsempfanger
AnschluBlogik zwischen Systembus und Interfacebaustein usss

AC=A
[REY ROY=- AC=SC=  ScA
Bildung Steusrun 8s5TB
BROY
BSTE
Eatun Takt AD=A .., Al=A
teua;leitungen PIO 1 ’ *
DBO=7 Eingabe |A STA= S0=A ,..
52-=A
ABO=7 . Speicher| o, _,
TAKT ; 1
‘ o
AT 2 Adressierung 8
TORG o
g DiwA o4. D7=A
o [0 ®
3 | 2
S mEser| 3
|
[
3. [TET > S0-S ... §2-8
TEP 4 Daten, Takt PIO 2 DPO-5
S lrem &  [Steuerleitungen
n Ausgabe] A AD =S
o E v} saw
v THY STA= AB=S
Speicher
TETT Adressierung B 01-5 ... D7=85
Yeu1
WAT
BAQ BRDY
:1:3):]
BSTB
AC=BC = AC =S
Steusrung
Stauerung sc-s
Abb. 1 Blockschaltbild ALB K6025

2. Programaierbare Parallol-g‘A-Schnittstalle

Das Kernstick der AL8 bilden zwei E-A=-Bausteine PLO-U855, dia wie folgt belegt sind:

Eingabs

PIO 1 {Lassr
-Satrishsart Bit-Ein~/Ausgabe (Modus 3) fiir Kommendo,

den Interfacekanal A (Tor A)
-Betriebsart Byte=Eingabe (Modus 1) fir den Datenausteusch der Detenleitungen itber den

Interfaceskanal B {Tor B)

Leitungesender/Leitungsempfianger

Peripheres Intarfate

Prifbit und Statusleitungen Ober



& Auspabe, P Stanzer

Betrisbsart Bit=Ein=/Ausgabe (Modup 3) fir Xommando, Profbit- und Statusleitungen ibar
den Interfagekanal A {Tar A).
Betrisbeart Byts-Ausgabe (Modus Q) fir den Datonaustausch der Datenlsitungen (bar den

Interfacakenal B (Tor 8).

Die Interfecekankle kénnen durch Steuerwsrte von der CPU programmisrt werden.
Folgends Signslanordnung gilt fir die Tore 2 der Interface-Bausteine:

Bit LESER PIO 1 AB102 — STANZER PID 2 A6:02
X7 ... X8 | Symbol | Bedeutung X7 .%» X8 | Symbol Bedeutung .
0 AD-A ALB bereit zur |7—a AQ=§ LBS bereit
Eingabe 8 -24% | AD-8
weunmaiiii i —
1 Al=A Lesen riickwirts 5«3 Al=S Paritédtefehler
] A1=5 iwm emp. Zeichen
i i e e
2 (D8=A) keine 32" A2-5 Stanzfehler
R 2%
i e
3 (D9-A) | keine 2-1" |a3-s Bandende-Warnung
4 A3-8
— e
4 45 Ca S0-A LBL bereit §0-3 ALB bereit zur
16 - 8 X | 50-A Ausgabe
- B ———
5 13 = 7 " {514 DPO-A giltig §1-5 DFO-S giltig
Al * 51-A
B ——
6 12 - 6 ™ (52~-A) keins 52-S Rtckschritt
+Htef—— | (TZ=A)
R s e ——-
7 10 - 5§ ™ | DPO-A | Paritétsbit DPO-$ Paritétsbit
- OPO-A
s —— ———

(==— SignalfluB zum PIO, —= SignalfluB zum E/A=Gerér)

»n, NN

- arforderliche Bricken

Die Statussignale AO-5 und S50-A schalten asynchron, die Statussignale Al1-5, A2-5, A3=-5

und S1-A und DPO=A
Die Signale, deren
bendtigt. Sie sind
Bel entsprechender
cder nicht neglert

schalten synchron mit dem BGTE des entsprechenden PIO.

Benennung in Klammern gesetzt ist, werden nicht von der Schnittstelle
nur zu Prifzwecken herausgefihrt.

Belegung der Bricken X7/X8 kénnen wahlweise die Statussignale negiert
zum PID gefiihrt werden. Die angegebene Bedeutung ist der nicht ne-

glerten Banannung zuzuoerdnen.

WK~opezifische w1ckelverb1ndunqen (s. Abb. S5)

- gishe cben aufgefiGhrte Tabelle
» =~ erforderlichke Bricken; mu - im 85-5108 nicht ausgewertet

- usitara-Wickelverbzndungenx ‘ IBedeutuqi

X11 - X12

X13...X14 | Takt for FF

1 -1 zur Pufterung

2 -3 der Statussignale



jone 42 201

3. AC-SC-Steusrung

Zur Steuerung missen die Quittungssignale BROY und ESTS des PIO den Steueraign-lln del
IFSP angepabt werden, : .
Die Signale ARDY und ABTS warden nicht bandtigt, da Tor A im Modus 3 arbeitet,’ = .

Eingabo Wi b Loh‘!'h i‘and i.t AdE

Wenn vom Eingabegerét ein Zeichen zur Eingabe bereitgestellt ist, liefart as ala Antwort
auf dss Signal AC-A das Signal SC=A, Von der positiven Flanke des Signalo SC=A uird.ct.
200 us verzégert, der ca. 1 us lange BSTB-Impuls srzeugt.

Mit der Rickflanke dieses BSTE-Jmpulses wird die einzugebende Informetion in den PIO 1
eingespeichert, ebenso die Statusinformation in die Register {(T175, A2:02). Der nun ab-
gel~itete Interrupt teilt der CPU mit, dsB ein Zeichen bereitsteht. Nach der Obesrnshme
dieses Zaichenas in die CPU durch einen IN-Bafehl kann erneut AC=A auf High schalten und
das nichetes Zeichen vom Eingsbegerét fordern, AC=A wird unmittelbar aus dem Signal 8BRDY
des PIO gebildet (AC~A = BRDY)(sishe Impulediagramm Eingsbe, Abb. 2).

BSTB | p - -

| ca.lus

INT —{—_\—---J_-;___..____

AC-A | \ / ﬁé:l‘d'.:fsm‘,}fa{'f' e '7 Teor

SC-A—-" ‘ f S l duten quilig

Obernahme der Obernahme der
Information in den PI0 Information in die CPU

Abb, 2 Ispulsdiagramsm Eingabe

Ausgabe Zum L echband stan zer

Wenn des suszugebends Zeichen im PIO bereitsteht, wird das Signal BROY = High und auch
das IFSP«Stsusreignal SC=S eingeschaltst. Nach der Ubernshme des Zeichens vom Lochband=
stanzer schaltet das Signal AC«$ ab und darsufhin such wieder das Signal SC-S, Hat desr
Lochbandstanzer das Zeichen verarbeitst und ist bereit, ein neues Zeichen zu Gbernehmen,
schaltet er AC~5 wieder auf High. Von dieser Flanke wird ca, 200 us verzdgert der ca,

1 pe lange BSTB=Impuls abgeleitet, an dessen Rickflanke die Statusinformation ausgewertet
wird. AnschlieBand wird BROY suf Low geschaltet und der Interrupt susgeldst.

Das Signsl SC=S wird von einem Flip-Flop gsbildet, das folgende Schaltbedingungen hat:

= 5C=5 ain = AC  BRDY —= (A11/2 + A11/3)

- §C=5 aus = FC=8 — (Rickeetzeingang Al1l/1)

Das Signal BSTB wird von einem Univibrator gebildet, der mit der positiven Flanke des
Signales AC-~5 getriggert wird (siehs Impulsdisgramm Ausgabe).



NT

AC-§ — -~

SC-S _[-“-.\

Ausgabe des
Zeichena zum LBS

Stanzen

Bereitstellung
des néchaten
Zeichens im PIO

Abby, 3 Impulediagraam Ausgabe

4, Adressisrungesinrightung
4,1, Allgemaines

Der Bereich der nisdarwertigen Adressen ABO ... AB7 wird zur Steckeinhelitenauswshl und
zur Adressierung der einzelnen Tore des PIO sntsprechend der folgenden Tabelle benutzt:

Low High
ABO Tor A Tor B
1 Daten Steuerwort
2 Elngabe Auagabe
AB3 ... AB7 Adressisrung der Steckeinhsit ent-

sprechend den Wickelverbindungen
auf den Ebsnen X9 und Xi0,

{Der AdreBbereich 80, ... 87, ist for die Adressierung nicht zu verwenden, or wird von

der ZRE benutzt.)

4.2, BWK-spezifiesche Adregssiesrung

X10 | Bedeutung (OUT90...97)

odisrfeld far
. tatuesignale X9
x7:un§ 3...-'-2 '.’.‘.l“ i o1
XB ¢+ v s sae s 04
23 L56 T8
X1 1g =1 - X3]. E-kenal 10
. .2 07
! -3 05
- — — Adressierfeld
o 'S |
X9 X0
X4] A=Kanal
. X1 _1__ .E”m
XZ T xR . o e x¥%
. H h
~ ALB K6025
: —1 . Bestickungseeite
Abb. 5 Kodierfelder der 'ALB K 6025

o1 AB7
02 ABE
05 ABS
04 AB4
03 AB3



eJ “uns
erwendet

X10 8 ]

X9 i 2 .3 4 9 10 7 8 5 -

Adressanbereich AB7 Ei ARG ﬁ ABS AB8 | AB4 AB4 | AB3 AB3 |
(Hexs) :

00 ,.. 07 x x x x x

08 .4 OF x x x x x

10 ov. 17 x x x x x

18 ... 1F x x x x

20 ... 27 X x X x x

28 ... 2F x x x x x

30 ... 37 x x x x b

38 ... 3F x x x x x

40 .,. 47 x X x x x

48 ... 4F X x x x x

50 ... 57 x X x X X

68 ,.. SF x x x x X

60 ... 67 X x x x x

68 ... 6F x x x x x

70 ... 77 x x X X

78 ... 7F X x X x x

80 ... B7 x x X x x

88 ... BF x x x x x

80 ... 97 x * x X x

88 ... SF X x x x

AD ... A7 x X x X x

AB ... AF x x x x X

80 ... B7 X X x x

B8 ... 8F x X X x x

Co ... C7 X x x x x

C8 ... CF x x x x x

00 ... O7 x x x x x

08 ... OF X x X x x

EQ ... E7 x X x x

€0 ... EF x x x x

g ... E7 X x X ' x

F8 ... FF X I x x

Abb. 4 Adressierung der ALB KEO25

i

Er‘xi'ckt
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