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. Verwendung und Einordnung

Die AnschluBsteuerung K 6028 wird zum AnschluB von Seriendruckern an die zentrale Ver=
arbeitungseinheit des Mikrorechnersystems K 1520 sowle zur Datenferniibertragung verwen=
det ( siehe auch Technische Beschreibung ADS K 6028 DFifeeAnschluB).

Sie ist zum Anschlul von Druckern geeignet, die sowohl im zeitkriti#chen als auch im
zeitunkritischen Betrieb arbeiten kbnnen.

Als Interfacebsustein wird ein PIO Q 301 eingesetzt, der den Informationsaustausch
zwischen der ZRE K 2526 und dem Drucker steuert. In Abhéngigkeit vom Einsatz des Druckers
im zeitkritischen bzw, zZeitunkritischen Betrieb wird der PIO in die Interruptkette des
Gesantsystems eingeordnst.

Im Folgenden wird nur auf die Beschreibung der Funktionsabldufe des Drucker-Anschlusses
eingegangen.

il. Technische Daten

Steckeinheit:

Abmessungens 215 mm % 170 mm

Steckverbinder: 2 x 58~polig, indirekt
1 x 26~polig, indirekt
17 x 13=polig, indirekt
1 x 5w~polig, indirekt

Finsatzklasse:

Stromversorgung: ER = + 5% T 5% mit I5 p = 8OO mA ™
12P=+12vi5%mit112Pe120mA
128 =~12VE5%mit I, ;& 40 mA
S5PH= +5VEI5%mitI;pye 20mA

Signalpegels Steuerlogik TTL-kompatibel
UIL s 0.8V UOL s 0,4 V
Betriebsart: Dauerbetrieb

* je nach Ausstattung
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1. Allgemeines

Die AnschluBsteuerung K 6028 fiir die Druckersteuerung umfaft die Funktionskomplexe

=~ Adreldecoder

= Bereitschaftsmeldung/Bus~Umschaltung
= Interrupt-Steuerung

- B/A-Steuerung Drucker

Alle Punktionskomplexe werden fiir DFife und Drucker-AnschluB gemeinsam benutzt. Die DF{
besitzt jedoch in jedem Palle die hbhere Prioritdt gegeniiber dem Druck, sowohl im zeite
unkritischen als auch im zeitkritischen Betrieb des Druckers. Die Drucke und Steuerine
formationen werden von der CPU byteseriell iiber einen bidirektionslen Bustreiber dem PIO
zuy Verfiligung gestellt. Der PIO wird ilber einen AdreBdecoder ausgewdhlt, der gleichfalls
fiir die Auswahl des SIO und des CTC fiir DFUl zusténdig ist. Ein Bustreiber verstdrkt die
Steuersignale der ZRE fiir PIO, SIO und CTC,

Die vom Drucker ankommenden Informationen (Statusmeldungen) werden wihrend der Inter-
ruptbehandlung durch die CPU vom PIO abgefordert.

2, Varianten

2,1. Kombinationsméglichkeiten von Drucker~ und DFii~-AnschluBsteuerung

Die AnschluBisteuerung X 6028 kann in folgenden Varianten mit DFU kombiniert werden:

belegte Steckverbinder
x1 x2 x4 x5 xb

Drucker + DFU (V 24) X X x x
Drucker + DFU (IFSS) x x x x
Drucker X X X

2.2, Schnittstellenvarianten der DruckeranschluBlsteuerung

- Schnittstelle GNI: Br. 2:12 + Br. 2:14
- Schnittstelle ASCITI: Br. 2:13 + Br. 2:15



3. Blockschaltbild
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4. AdreBdecodierung

Der Adrefdecoder besteht aus den 1 aus 8=Decodern A13, A14 und ist frel programmierbar.
Die Auswahl von PIO, SIO und CTC erfolgt iiber die AdreBleitungen AB2 ... ABT. Mit Hilfe
der Briicken Br. 1, Br. 2:1, Br. 2:2 und Br. 2:3 kann die AdreBdecodierung den Forderungen
des jeweiligen Betriebseystems angepalt werden.

Im Betriebssystem SIOS 1526 erfolgt die Auswahl des SIO mit IN/OUT 50 «ss 53, des PIO mit
IN/OUT 54 ... 57 und des CGTC mit IN/OUT 58 ... 5B. Jeder dieser B/A=Befehle bildet fiir
den entsprechenden Schaltkreis TS = low.

5. Bereitschaftsmeldung/Busumschaltung

Die Bereitsschaftsmeldung erfolgt iiber die Knoten A16~12 sowie A18=02, A110=11. Mit der
Auswahl eines der Schaltkreise PIC, SIO oder CTC wird in Verbindung mit TORQ = low und
WT = low das Signal RDY aktiv.

Gleichzeitig erfolgt die Umschaltung des bidirektionalen Bustreibers Al1, Al2, entspre-
chend der erforderlichen DatenfluBrichtung iiber die Gatter A15, A16 und A24~11, Mit D =
low im Eingabezyklus (IN) sowie IORQ aktiv wird das Signal DIEN an A11 und A12 low



(Lazenflulirichtung DI —= DB)e Mit KD = high wird DIEN high und der DatenfluB erfolgt von
L wach DO (Ausgabezyklus OUT).

Die Bustreiber A11 und A12 realisieren den Datenaustausch zwischen der CPU und dem PIO
bzw. 810, CTC im bidirektionslen Betrieb.

b, Interruptsteuerung

0.1, Binfligung des Druckers in die Interruptkette der CPU

Die Interruptsteuerung von PIO und SIO erfolgt auf zwei Arten in Abh#ngigkeit des Druk-
kers in der zeltkritischen bzw. zeltunkritischen Betriebsart.

Der Drucker hat jedoch auch im zeitkritischen Betrieb eine niedrigere Prioritdt als die
oFil.

Drucker Drucker

zeitunkritischer Betrieb zeitkritischer Betrieb

Br. 2:4 Br, 225

Br. 2:6 By i

Bry 2:9 Br. 2:8 5L
Br., 2:11 Br, 2:10

Flir den Fall, daB die AnschluBsteuerung nicht mit DFU ausgestattet ist, wird IEI~SIO mit
IE0-SI0 durch Briicke 2:271 verbunden und damit an die Interruptkette geschlossen.

6.2. Drucker im zeitunkritischen Betrieb

Der PIO kann nur denn ein Interrupt anmelden, wenn das Signal TEI1 low-Potential besitzt,
de h. kein vor ihm liegendes Ger#t einen Interrupt angemeldet hat (IEI~PIO = high). Mit
IE0=PIO = low wird iiber A17-08 das Signal TEOT = high. Sofern jetzt kein Interrupt von
einem in der Interruptkette hther liegendes Gerit angemeldet wird (417-06 = high), schal-~
tet EDY ilber A19-08 in den aktiven Zustand zum Zeitpunkt M1 « IORQ = high (Interrupt-
Quittungszyklus der CPU). DIEN an den Bustreibern A11/A12 wird low und schaltet den Da-
tenbus zur GPU (DI —= DB) fiir die Ubernshme des Interruptvektors.

6.3« Drucker im zeitkritischen Betrieb v

Arbeitet der Drucker im zeitkritischen Betrieb, so liegt er durch die Anordnung der
Briicken in der Interruptkette direkt hinter dem SIO fiir DFU. Dies ist daran erkennbar,
daB des Signal IEO-SIO = low iiber A17=11 und A17-06 direkt IEI-PIO sowie iiber A17-06 und
A17-08 TEO = high bildet.

Mit IEO-PIO = low wird iiber A17-08 TEO am Steckverbinder X1 A10 high, so daB die Inter—
ruptkette fiir die nachfolgenden Gerdte gesperrt wird. Gleichzeitig wird iiber A19-03 das
Signal FDY = low und mit TORG = low der Bustreiber A11/A12 zur CPU geschaltet, so daB der
Interruptvektor ilibernommen werden kann.



To Informationsaustausch zZwischen PIO und Drucker iiber GNI=Schnittstelle

T.1. Informationsausgabe

Von der ZVE des Druckers muf das Bereitschaftssignal BREADYR = low aktiv angeboten were
den. Mit dem Signal ARDY des PIO = A23 wird ilber A410-03, A410=06 und A49-06 das Ubergae
bebereitachaftssignal des Senders fiir Daten AREADYIT erzeugh, welches in der ZVE des Druke
kers das Signal BSTB bildet. Weiterhin geht das Signal ARDY iiber A410-11 zum Eingang 10
des A410, an dessen Eingang 9 BREADYR liegt. Damit bekommt A410-08 iow-Potential und geht
auf die BEinginge 15 der A46 und A47, wo das Signal DIEN entsteht. Gleichzeitig liegt low=
Potential am A23 und bildet ASTB. Da low-Potentisl an DIEN, entsteht ein DatenfluB wvon DI
nach DB (DATO ... DETT).

Mit ASTB = high kann vom PIO=A23 erneut ein INT zur CPU gemeldet werden, um das n#chste
Datenbyte zu iibernehmen.

T.2. Informationseingabe

Der PIO-A23 sendet das Bereitschaftssignal BREADYT = low zur ZVE des Druckers. Mit Senden
des Signales ERBADYR = low meldet der Drucker die Ubergabe einer Statusmeldung. Dieses
Signal wird iiber Tor B1 (bitmode) am A23 abgefragt und 16at ein Interrupt zur CFU aus.
Gleichzeitig wird durch BRDY = high am Eingang 10 und AREDYR = high am Eingang 9 des A48,
Ausgang 08 low. Uber 448-06 und A49~12 wird am A48-03 (PP2) ein loweImpuls geblldet, der
am A23 das Signal BSTB erzeugt. Da ARDY vom PIO=A23 = low ist, liegt DIEN guf high=Potene
tial. Das bewirkt die DatenfluBrichtung DB nach DO zum Tor A (bidirektional) des PIO's.
Mit der Riickflanke des Quittungssignales BSTB meldet der PIO ein INT zur CFU und nach
dessen Annahme wird die Statusmeldung vomPIC in die CPU eingelesen und verarbeitet.

8. Eontaktbelegung Steckverbinder

= Steckverbinder X1 und X2 siehe Technische Beschreibung ZRE K 2526
«~ Steckverbinder X4 und X5 siehe Technische Beschreibung DFU=AnschluBsteuerung
- Steckverbinder X6

Kontakthelegung: A B

00 1 00
2 {12 mw)

00 3 AREADYR
00 4 EREADYT
00 5 00
DATE 6 DATT
DATE /f TETS
DAT3 8 DAT2
DA™ < DATO
00 10 RST
B0 11 EREADYR
00 12 BREEDYT
00 13 (5 B)

Die Kontakte B2 und B13 werden vom Drucker belegt.



7. Informationgaustausch zwischen PIO und Drucker iiber GNI=Schnittstelle

T.1. Informationsausgahe

Von der ZVE des Druckers muB das Bereitschaftssignal BREADIR = low aktiv angeboten wer—
den. Mit dem Signal ARDY des PIO - A23 wird iiber A410-03, A410-06 und 44906 das Uberga-
bebereitschaftssignal des Senders fiir Daten AREADYT erzeugt, welches in der ZVE des Druke
kers das Signal BSTB bildet. Weiterhin geht das Signal ARDY iiber A410-~11 zum Eingang 10
des A410, an dessen Eingang 9 BREADYR liegt. Damit bekommt A410-08 low-Potential und geht
guf die Eingdnge 15 der A46 und A4T, wo das Signal DIEN entsteht. Gleichzeitig liegt lowe
Potential am A23 und bildet ASTB. Da low-Potential an DIEN, entsteht ein Datenfluf von DI
nach DB (DATO ... DEATT7).

Mit ESTB = high kann vom PIO=A23 erneut ein INT zur CPU gemeldet werden, um das nichste
Datenbyte zu iibernehmen.

T.2. Informationseingabe

Der PIO-A23 sendet das Bereitschaftssignal BREADYT = low zur ZVE des Druckers., Mit Senden
des Signales EREADYR = low meldet der Drucker die Ubergabe einer Statusmeldung. Dieses
Signal wird iiber Tor Bl (bitmode) am A23 abgefragt und 18st ein Interrupt zur CPU aus.
Gleichzeitig wird durch BRDY = high am BEingang 10 und AREDYR = high am Eingeng 9 des 448,
Ausgang 08 low, Uber A48-06 und A49-12 wird am A448-03 (PP2) ein low~Impuls gebildet, der
am A23 das Signal BSTB erzeugt. Da ARDY vom PIO-A23 = low ist, liegt DIEN auf high-Poten-
tial. Das bewirkt die DatenfluBrichtung DB nach DO zum Tor A (bidirektional) des PIO's,
Mit der Riickflanke des Quittungssignales BSTB meldet der PIO ein INT zur CPU und nach
dessen Annahme wird die Statusmeldung vomPIO in die CPU eingelesen und verarbeitet.

8. Kontaktbelegung Steckverbinder

= Steckverbinder X1 und X2 siehe Technische Beschreibung ZRE K 2526
e Steckverbinder X4 und X5 siehe Technische Beschreibung DFlfeAnschluBsteuerung
-~ Steckverbinder X6

Kontaktbelegung: A B

00 1 00
2 (12 M)

00 3 AREADYR
00 4 AREADYT
00 5 00
DATE 6 DATT
DETE T DETS
DAT3 8 DAT2
DETT 9 DETO
00 10 RET
80 11 BREADYR
00 12 EREADYT
co 13 (5 E)

Die Kontakte B2 und B13 werden vom Drucker belegt.



V. Kurzzeicheniibersicht

AREEDYT Sendebereitschaft des Datensenders (AnschluBsteuerung)
AREADYR Sendebereitschaft des Datenempfingers (Drucker)

BREADLT Empfengsbereitschaft des Datensenders (AnschluBsteuerung)
BREADYR Empfangsbereitschaft des Datenempfingers (Drucker)

RET Grundstellung des Datenempfingers (Drucker)

Die Kurzzeicheniibersicht fiir die Signale an den Steckverbindern X1 und X2 bzw. X4 und
X5 ist den Technischen Beschreibungen der ZRE K 2526 und DFUi=AnschluBsteuerung zu ente—
nehmen,
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