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1. Allgemeine Charakteristik

Die freiprogrammierbaren bildschirmorientierten Gerdte sind in zweli Anwendungslinien
einsetzbar:

- Biirocomputer fiir ein relativ autonomes Aufgabengebiet, z. B. der Datenerfassung,
Datenhandhabung und Datenspeicherung, als robotron A 5120; -

-

~ intelligentes universelles Bildschirmterminal in Datenfernverarbeitungs~ und Kommu~
nikationsgystameh mit der Moglichkeit der dezentrglen Datenverarbeifung als robotron
X 8931, ‘

Diese Geréte gind aufgrund der modularen Hardware und Software in verschiedenen Konfiw
gurationen lieferbar. PFlir die vielseitige Anwendbarkeit und dielFunktionssicheiheit
sorgt ein komfortables Betriebssystem mit den entsprechenden Programmiersprachen sowie
Dienst- und Diagnoseprogrammen.

~ Wesentliche Baugruppen/Merkmale sind:

- Rechner

Die Funktlonssteuerung iibernehmen Moduln des Mikrorechners robotron K 1520 mit der
Zentraleinheit K 2526 unter Regie des Betriebasystems. Dazu gehbren die simultane Be=
dienung des Speichers und der externen Peripherie als auch die Moglichkeit der automa=
tischen Einschaltung des GerHtes bei Anliegen eines Rufes am susgeschaltetem Terminal.
Der konfigurierbare Speicher, in RAM-, ROM~ und PROM-Technik ausgefiihrt, ist bis 2zu
einer Gesamtkapazitdt von 64 K Bytes musbaufidhig. Ein speziell geschiitzter Bereich

des RAM~Speichers sichert den Datenerhalt bei Stromeusfall. Am System-Bus eind ver-
gchiedene periphere Gerdte wie‘Drucker, Datentrdgereinheiten, Monitore anschlieBbar.

- Tastatur

8ie arbeitet auf rein elektronischer Basis und dient der Dateneingabe, zur Steuerung
des Programmablaufes und zum Abruf von Informationen. Der Tastaturblock enth#lt die
internationale Zehnertastatur, Funktionstastatur einschlieBlich Tasten mit Selektor-
wirkung sowle Tasten fiir die Dialogarbeit. Er steht ngch Vereinbarung in landegspezi-
‘fischen Varianten zur Verfiigung.

- Magnetbandkassetteneinheit

Sie dient zur Speicherung von Programmen und Daten. Es k&nnen wahlweise 1 bzw. 2 Lauf=
werke genutzt werden. Damit wird es mdglich, Datenstrime zu mischen, sowie-KasseﬁFen—
inhelte zu duplizieren. Pro Kassette wird eine Kapazitét von 520 K Byte erreicht. Die
sufzeichnung und Organisation erfolgt nach internationalen Standards. Die Kompatibili=-
tét zum Megnetbandkonverter robotron 1255 und Konvertiereinrichtungen mit gleicher
Norm ist gegeben.

~ Ploppy-Disk=~Einheit

Als Speicher mit schnellem, direktem Zugriff auf groBe Datenmengen {Dateien) wird eine
Floppy-~Disk~Einheit mit 1 bis 3 Laufwerken genutzt. Die Aufzeichnung und Organisation
erfolgt nach internationalen Standards. ‘ ' :
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- Mini=-Floppy-Disk-Einheit

Mit der Mini-Floppy-~Disk-Einheit wird ein moderner Folienapeicher angeboten, der gegen-
iiber dem Standard-Floppy=-Disk seine Vorziige in der Miniaturislerung, geringerer Lei-
stunganufnahme und einer hSheren Speicherkapazitidt pro Volumeneinheit hat und die Eigen-
gchaften der Folienspeichertechnik begitzt.

= Monitor

Er dient der Bedienerfilhrung, Daienausgabe und Programmiiberwachung.

Entsprechend den anwendungsteohnischen Belangen und Ansprilchen kinnen wahlwelse zwei
Monitore eingesetzt warden (unterschiedlicha Zeichenkapazitat/Zeichengrdﬂe, 2=Hellig=—
keitsstufen).

= Datenferniibertragung .

- Die Geréte robotron A 5120/K B$31 kinnen als intelligente Terminalrechner sowohl auto=
nom ale auch in DFV-Systemsen als Peripherierechner arbeiten. Die AnschluBformen, Uber-
tragungsarten und -gaschwindigkeiten richten sich nach der Problemstellung.

- Kontruktive Gestaltung

Die Gerdte robotron A 5120/K 8931 sind als kompakte Auftischgerdte mit abgesetzter
Tastatur konstrulert. Im Grundgerdt sind der Rechner, der Monitor, der jewellige Daten-
. trdger sowie die erforderliche Stromversorgung untergebracht. Die Testatur besitzt ein
eigenes Gef#B und wird ber Kabel mit dem Grundgeridt verbunden. Eine Erweiterung des
Funktionsumfanges des Grundgerites ist durch Beistellen von Geriéten méglich.

= Beigtellgerite

+ Folienspeicher
Grundgerite, die mit elnem Folienspeicherlaufwerk ausgestattet sind, kdnnen
durch AnachluB eines Beistellgeriites mit 1 oder 2 PS-Laufwerken in der Daten~—
‘trigerkapazitit erweitert werden.

« Drucker
Wahlweismer Einsatz eines Nadeldruckers fiir hohe Ausgabegeschwindigkeiten bazw.
eines Typenraddruckers mit leicht wechselbarer Typenschelbe fUr verschiedene
Schriftarten ermbglichen sine flexible Anpassung an das Einsatzgebiet.
Enteprechend den organisatorischen Erfordernissen kidnnen beide Druckervarianten
mit variabler Formulartechnik ausgeriistet werden:
- Leporello, einfach oder doppelt
~ Journalbogen, auch mit geteilter Walze
- Kontokarten



Grundgerdt

~

Tastatur

Monitor

Monitor
1024 Zeichen.

480/1920 Zeichen
{umschaltbar)

Datenschutz bei
Netzaustfall {CMOS)

V24 - Schnitt-
stelle

Zentraleinheit
*—1 robotron K1520

Beis teligerate

.

Miifolienspeicher
1-3 Laufwerke

Kassettenmagnetband
1-2 Lautwerke

—

¢
Q O|QCO

Folienspeicher
1 Lautwerk

Typenrad -

drucker
30 Zeichen /s

T —

Nadeldrucker
100 - 400
Zeichen [ g

/\_J

1

O

ollo

Systemibersicht

1-2 Laufwerke



2. Betriebsarten

Die Gerdte kinnen grundssdtzlich sutonom (offeline) mit allen Gerdten und Systemen zu~
pammenarbeiten, derép Anschlufl fiir magnétische Datentréger nach der Norm 130 5654
(Floppy=~Disk) bzw,., IS0 3407 (Magnetbandkassette) musgelegt ist.

Als Biirocomputer ist der Eiﬁéatz insbesondere in dezentralen Datenerfassungs- und Daten~
verarbeitungsatellen vorgesehen. .
Das Gerdt dient zur manusllen Erfassung von Daten, dersn Verarbeitung und deren Auf-
zeichnung auf externe Datentrﬁger (Stendarddiskette, Kassettenmagnetband-Minidiskette).
Als Bildschirmterminal eingesetzt mtellt das Ger#t einen intelligenten Terminalrechner
dar. '

Insbesondere sind folgende Betriebsarten méglich:

- Datenerfassung; Datenverarbeiten, ~-mischen, éﬁusgeben
~ Programmierung

Senden und Empfangen von Daten

Ausgabe von Deten auf Beistelldrucker

.Duplizieren von Datentrdgern

3. Technische Daten

3.1, Leistungsparameter

3.1.1. Rechner

Zentrale Recheneinheit (Mikroprozessor mit B~bit«Verarbeitungebreite, 2 x 8 univer-
sellen Registern und 158 unterschiedlichen Befehlen)

- Bauelementebasis ‘ MOS~LSI, TTL
~ Ubertragungsrate (BUS) 2 122 K Byte/s
- Speicherausstattung - % 64 K Byte
teilweise als Festwertspeicher {(ROM, PROM) und
teilweise als Qperativspeicher (RAM) ausgefiihrt,
. Minimalausstattung 24 X Byte '
. aufriistbar in Moduln von 4 K Byte oder 16 K Byte
+ Speicherschutz durch Betriebs~-
system ) '
- wahlweise Ausstattung im RAM-
Speicher ' : -
Datenerhalt Bei Netzausfall Basis CMOS S 200 Stunden (Stufung 4 K Byte}

3.1.2. Tastatur

AnachluB iiber gerftenahes Interface

1

kontaktloses slphanumerisches Tastenield

kontaktloses numerisches Tastenfeld

kontaktloses Funktionstastenfeld



3.

Anzahl der Tastenfunktionen
. alphenumerische Tasten

« Startfunktionen )

. Rut~ und Steuertasten

. Selektoren

. Umschalitasten ]

. Umschaltfeststeller

. Fehleranzeige

. Lichtemitterdioden

1.3. Druckeranschluf

.robotron A 5120

max. 95
12
16
6

2
1
1
8

roboiron K 8931

95

19

16 .
2

2
1
1
4

An die Gerdte robotron A& 5120/K 8931 sind Beistslldrucker anschlieBbar, die ilber die
Schnittstelle "Interface-PIO" angesteuert werden (vorzugsweise SD robotron 1152 oder
SD robotron 1157). Der AnschluB von Druckern liber IFSS ist‘mbglich. Die thhertragungs-
geschwindigkeit darf 200 Zeichen/s nicht iibersteigen.

3.

1.4. Floppy-Disk MF 3200

Aufzeichnungsverfahren
Informationstriager

Nennkapazitdt unformatiert
formatiert

Datenrate

Drehzahl der Platte

150 5654

flexible Msgnetplatite nach 150 5654

3,2 M bit
256 K Byte

250 X bit/s

360 min™! % 2,5 %

3.1.5. Kassetienmagnetbandgerst robotron K 5200

Aufzeichnungsverfahren

Informationstréager

Nennkapazitédt unformatiert
Dgtanrate
Transportgeschwindigkeit

sufzeichnungsdichte

1.6. Floppy=Disk MFS 1

Aufzeichnungsverfahren
Informationstrager
Nennkapézitét unformatiert
bertragungsrate

Datenrate

IS0 3407

’

3,81 mm-Magnetbandkassette filr digitale

Aufzeichnung

2,75 M bit
12 X bit/s
0,38 m/e

32 bit/mm

MFM
Minidiskette 0,13.m ¢

2 M bit
100 K Byte
125 K bit/s



= Drehzahl

300 min™)

Es kinnen maximal 3 Folienspeicher (1 Laufwerk im Grundgerdt und 2 Laufwerke im Bei-
stellgerdt) oder 2 Kassetitenmagnetbandgerdte oder 3 Minifolienspeicher angeschlossen

werden.

3.1.7. Monitor

~ Bilddisgonale
- Farbe

- 2 Varianten mbglich

= Kursortaste

- Hell-Dunkel-3teuerung der Zeichen;
Inversdarstellung

3.2. BElektrotechnische Kennwerte

3.2.17., Netzspasnnung

Einphasenwechselspannungl

0,31 m

griin

Display mit

. 16 ¥ 64 = 1024 Stellen (Zeichen}

« Zeichenvorrat: 128
+ Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster

Display mit

« 12 X 40 = 480 Stellen (Zeichen)
24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen}

. Zeichenvorrat: 96

« Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster

} umschaltbar

+ 10 %
u=220v? 22

3.2.2, Netzfrequenz f =50 Hz £ 1 Hz
3,2.3. Leistungsbedarf
abhingig von der konkreten $peicher- und Peripheriecausstattung _ -

Grundgerdt
Belstellgerdt mit 2 Floppy-Disk

3.3. FPléchen- und Raumbedarf

343.1. Geridteabmessungen (mm)

Grundgsrét
Tagstaturbaugruppe
Beistellgerdt {filxr FS)

200 VA ... 300 VA

110 W

Breite Tiefe Hohe
672 337 ‘ 408
524 63 250
510 337 408



343.2. Flichenbedarf fiir Bedienung, Wariung und Reparstur

Siehe -Abbildung 1 des Aufstellungsplanes BUN-Nr. 083-7-030-000/20
KROS-Nr. 1.62.001000.0/20,

3.4, Masse _
Brutto Netto
Grundgerit 63,5 ke 38 kg
]
Tastatur _ 6 kg
Beistellgerdt/Floppy-Disk 43,5 kg 28 kg

3.5. Netzanschluid

getrennt fir Grundgersdi und Beistellgerit

netzseitig ' steckbar Schukogstecker nach TGL 6972
geridteseitig ‘ Gerdtestecker G nach TGL 10267

4. Technische Forderungen

4.1, Betrisbsart

Das Gerdt ist fiir 24~3tundenbetrieb geeignet.

'

4.2. Anschluﬁbedingungen

Es ist ein Datenferniibertiragungsanschlul vorgesehen, der wahlweise die 3 folgenden
Verfehren realisieren kann:

~ Schnittstelle I 2 (V24)

{lbertragungsverfahren ©  Start-3top, halbduplex
- Schnittetelle I2 (Vv 24)
{fbertregungsverfahfen gynchron, halbduplex
- Schnittstelle IPSS
Ubertragungsverfahren Start=-Stop

Das Gerdt ist ale Sologerdt betreibhar.

c N

5. Gesundheits-—, Arbeits- und Brandschutz

5.1, Schutzklasée/Schutzgrad

Schutzklasse I nach TGL 21366
Schutzgrad IP 20 nach TGL 15165/031



5.2. Sicherheitstechnische ¥orderungen

Die Gerdte besitzen die Schutzglite gem#B Schutzgiiterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

5.3. Gersdugchbestimmung

Schalleistungspegel im Betriebsfall 65 dB (AI)
Schelleistungspegel im Leerlauf 60 dB (AI)
Messung nach TGL 37345

5.4. Funkentstorung

Funksttirspannung F 1/15 nach TGL 28855
Funkstorfeldstirke F 2/15 nach TGL 28855

5.5. Schutzleiter, SchuizleiteranschluBstelle

Die Schutzleiteranschlufistelle entspricht den Fordesrungen nach TGL 7783 und TGL 215%0.
Die Hthe des Ubergangswiderstandes nach Schutzgliterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

6. Einsatzbedingungen

6.1, Umgebungsbedingungen

EKL 3 nach TGL 26465 + 5/ + 40/ + 30/ 95/ /0=14/61
zuléissiger Temperaturgradient 15 K/h
Staubgehalt der Luft : max. 1 mg/m3, Kornstédrke max. 3 um

Die Einsatzbedingungen der Datentréger sind zu beachten (Pkt. 8).

6.2 Beliftungsarid

zwangabeliiftet

6.3. Vormeidung von St&rbeeinflussungen

- Riume, die unter dem Einfluf mit hoher elektrischer und magnetischer Felder stehen,
sind flir die Aufstellung des Gerdtes ungeeignet.
Solche Storfelder kbnnen entstehen durch HF-Generatoren, grobBe Werkzeugmaschinen,
Starkstromanlagen und =-schalteinrichtungen u. a..

~ Werden in dem Aufstellungsraum noch andere elektroniasche (ergte installiert, soll der
Abstand an dér engaten Stelle groBer alsg 0,05 m sein.

~ Blektrische Geridte, die zusammen mit dem Ger&dt an einer gemeinsamen Verteilung be-
trieben werden, sollten den gleichen Funkstdrgrad wie das Geridt aufweisen,

10



- An Spennungs~- und Signalquellen des Gerites dlirfen widhrend des Betriebes keine
weiteren Gerdte angeschlossen werden. Bei der Fehlersuche und Erprobung lst der
Anschlub der entsprechenden Priifgerdte erlaubt.

- Direkte Sonneneinstrahlung ist zu vermeiden.

7. Legerungs- und Transportbedingungen

7.1. Lagerungsbedingungen

EKL 3 nach TGL 26465

7.2. Transportbedingungen

EKL: 3 nach TGL 26465

8. Datentréger

8.1. Disketten

Es sind nur Disketten einsetzbar, die IS0 5654 und der "Datentragerrichtlinie Kombinat
Robotron" KROS~R 5109 entsprechen. ' o

Einsatzbedingungen der Disketten:

Temperatur + 10 °C ...+ 35 °¢
relative Luftfeuchte 40 % ... 90 % (30 °C)
Staubgehalt:

wasserunlidslich 10 mg/m2

max. Korngrife © 3 am

Schwingung : 0,1 g (50 Hz ... 500 Hz)
Magnetfeld 4000 A/m

8.2. Magnetbandkassetten

Es sind nur Magnetbandkaseetten einsetzber, die IS0 3407 und der Datentrigerrichtlinie
KROS 5107 enteprechsn.

Temperatur 10 %¢ ... 45 %
relative Lufitfeuchte 20% ... BO % . '
Kondensationstemperatur 26 %

1
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1. Allgemeines ’ .

Diese Vorschrift dient als Projekitlerungsgrundlage fur die Aufstellung des ‘Blirocomputers
robotron A 5120 und UPT robotron K 8931 beim Anwender.

Sie dient als Grundlage fiir die Raumgesteltung und die elektrischen Installationsbe-
dingungen. -

Die Komponenten der Anlage werden bei der Herstellung auf Einhaltung ihrer technischen
Parameter gepriift,.

Bei der Aufatellung der Gerdte ist defiir zu sorgen, daB die in dieser Vorschrift defi-
nierten Umgebungebedingungen eingehalten werden, da gsonst eine Punktionafdhigkeit der
Anlags nicht garantiert ist.

Diese Vorschrift enthiéilt nicht die Aufstallungstechnologie. dag ist Inhalt der Montage=-
und Inbetriebnahmevorschrift.

2. Technische Daten

In dieser Vorschrift wird nur ein Uberblick gegeben, weitergenende Angaben sind im
Technischen Datenblatt enthalten.

2.1, Bezeichnung, Chiffre~Nr.

Biirocomputer robotron A 5120
Universelles Bildschirmterminal robotron K 8931

2.2. Systemanschlul

Ee 18t ein Datenferniibertragungsanschlul vorgesehen, der wahlweise die 3 folgenden
Verfahren realisieren kanni

- Schnittstelle I 2 (v 24)
{frertragungsverfahren . Start=-Stop, halbduplex ’
~ Sohnittstelle I 2 (Vv 24)
_Ubertragungsverfahren * gynchron, halbduplex
- Schnittstelle i IPSS
teertragungsverfahren Start-3top

2.3, Konatruktive Gestaltung

2,3.7. Aufbau des Gerdtes

Die GerHte robotron A 5120/K 8931 sind als Auftischgerdte konzipiert.

Sie bestehen sus den Hauptbsugruppen:

Grundgerdt, Tastatur, Beistelldrucker, Belstellgerdt zur Speichererweiterung und Modem.
Die Taatatur und das Grundgerdt werden im Weiteren als Kommunikationseinhelt bezeichnet.
Die Kommunikationseinheit représentiert die Minimalvariante. Alle weiteren Baugruppen
kbnnen wahlweise angeechlossen werden. Das Modem ist niohit Lieferbestandiell der Gerdie

ES

13



und wird daher in dieser Vorschrift nicht behandelt. -

Dafiir gelten die Bedingungen des Herstellers und die Vorschriften der Deutschen Post.
Das Grundgerdt und des Bsistellger#t sind zwangebeliiftet. Die Iuftaustrittsdffnung be-
findet sich an der Riilcksmeite der Baugruppen. Der Luftstrom ist mit einem Winkel von

ca. 45° nach unten gerichtet. Das ist bel der Aufstellung zu beriicksichtigen, um Be-~
lastigungen anderer Arbeitspliétze zu veirmeideno Die Luftaustrittstffnungen diirfen nicht
verstellt werden. Der Mindesiabstand zu anderen (sréten betrdgt 0,1 m.

In Abbildung 1 sind die Haupibaugruppen in ihrer BuBeren Form dargestellt,

Kommunikationseinheit

N—

Tastaturbaugruppe

Druckwerk

14



Z2+3.2. Einzelbaugruppeniibersicnt

Baugruppen, aie unabhidngig vor der Ausstatiungsvariante vorhanden sind:

Gefald

Steuereinheit

Stromveraorgung

Tastatur
Variable Baugruppen:

Druckwerk

Folienspeicher ¥5

Minifolienspeicher MFS

Bildschirmanzeigebaﬁgruppe
Monitor :

Datenferniivertragungesanschluf

2.4. Hauptabmessungen

2.4.1. BegrenzungsomalBe (mm

Grundgerit
Tastatur - A 5120
K 8931
Beistellgerat
Drucker SD 1152
Drucker SD 1157

"2.4.2, Masse §k52

Grundgerdt
Tastatur - K 8931
- 4 5120
Beistellgerdt
Drucker SD 1152
Drucker SD 1157

Kagsettenmagnetbandgerti KMBG

kompaktes modulares Auftischgefal flir Grundgerat
und Speichererweiterung

Paneel mit 11 Plétzen enth#dlt zéntirale Rechen-~
einheit, Speicher (Pestwert- und Operativepei-
cher), AnschluBateuvereinheiten fiir die Peripherie~
gerdte entsprechénd der Ausstattung '

DEKK Moduln ergiénzt mit zusitziichen Baugruppen
zur Erzeugung von Sondserspannungen

alphanumerische Schreib- und Funktionetastatur

’

SD 1152 oder SD 1157 mit Journal- oder Leporello=-
einrichtung i

1 bis 3 mal MOM 3200 (bel Anzahl > 1 ist ein Bei-
stellgerdt vorhanden)

1 oder 2 Geréte mdglich

Monitor 1 1024 Zeichen oder’
Monitor 2 1920 Zeichen mit einem
Zelchenvorrat von 96 Zeichen

wahlweisge f‘2 synchron, I 2 Start-Stop, halbduplex
oder IFSS

Breite Hiohe Tiefe

€72 377 408
672 63 250
524 63 250
510 377 408
724 230 457
922 230 457

35 ... 40 (entsprechend Ausstatiung)
5
6
31
25
35
15



2.4.3. Brandmasse (kg)

(ohne Formularpapiere}

Grundgerit
Tastatur
Beistellgerit
Drucker

2.4.4. Plichenbedar?

PUR=Strukturschaum
SD 4502

BT T -
-
N oW

PVC und
sonstiges

ca. 4
ca.
Ch.

»3

Y _‘.""

Ca.

Die Aufstellung der Basugruppe ist, soweit die AnschluBkabel es zulassen, heliebig.
Im folgenden werden einige Empfehlungen filr die Gestaltung der Aufstelltische gegeben.

Tiachhbthe
minimale TisohgroBe (filr Grund~
variante)

optimale Tiachgrtle

680 mm ... 730 mm fiir Sitzarbeit

Breite: 670 mm
Tiefes 750 mnm

Dabei ragt des Gerdt mit seiner Rilokwand
ilber den Tisch hinsus (s. Abb. 2a).

Breites 1200 mm
Tiefe: 750 mm

Demit wird ein giinstiger Betrachtungsabstand
Bildschirm - Auge von ca. 0,5 m gewsdhrleistet

(s. Abb. 2b).

Plir grdBere Ausstattungen (mit Beistellgeratan) empfiehlt es sich mehrere Tische ent-
sprachend der GerdtegrtBe zusammenzusiellen {s. Abb. 2¢).

Pir den Service iet die Zugidngigkeit zu den Baugruppen zu gewihrleisten.
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2.5. Elektrische AnschluBwerts

Hetzanschlul steckbar, Schukestecker nach TGL 6972
netzseitig und Gerdtestecker G nach TGL 10267
auf der Gerdteseite

Netzspannung : - Einphasenwechselstroem 187 V ... 242 V

50 Hz £ 1 Hz
Leistungeauinahme 220 W ... 600 W (abhidngig von Ausstattung)
Gerdteasicherung T 4,0 A Feinsicherung '

2.6. Schutzgrad, Schutzklasse

Schutzgrad IP 20 TGL 15165
Schutzklasse 1 TGL 21366

2.7. Wirmeumsatz der Gerdte

ca. 0,87 x 106 J/h ... 2,16 x 10° J/n je nach iusstattung und Programmeuslastung

2.8. Schallpegel

iquivalenier Dauerschalleistungs- 65 4B fiir des Grundgerdt
pegel 73 dB bei Druckerbetrieb

2.9, Funkstdrspannung

Das Gerdt hi#lt die Forderungen dexr TGL 20885 Forderungswert F1/15 und die Forderungs-
werte nach VI E 0871/B ein.

3. Bedingungen zur Geridteaufstellung

3.1, Zwengsabstidnde 2u anderen GerkEten

Die Abstiénde werden durch die gefurderte Zugingigkeit zur Badienung und Wartung besiimmt.
Weiterhin gilt, daB der Abstand zu gleichen Anlagen oder anderen elektronischen Gerdten

mindestens 0,5 m betragen mufl,
Eine Berilhrung elextrlsch leitender Teile von zwel verschiedenen Anlagen ist unbedingt

zu vermeiden.

3.2. Klimatische Raumanforderungen

'Es sind kelne klimatisierten Réume erforderlich. Die Grenzen der Umgebungsbedingungen
gibt die Einsatzklsse 3 (EKL 3) nach TGL 26465 an.

A7



Temperatur tpin = 278 K/ 5 °C toax = 313 K/ 40 °¢

m m

= = o

relative Luftfeuchts . Umax 95 % bhei Umax 303 K/ 30 “¢
Luftverunreinigung wasserlbslich max. 1 mg/m bei einer max, KorngrbBe von 3 pm

(Binschrinkung gegeniiber EKL 3)

Anteil HCl; Cl, S 0,1 mg/m
H,S 20,00 mg/m

Dariiber hinaus gilt der Grundsatz:

Gerdte, die mit magnetischen Datantragern ausgeriistet sind, arbeiten umso zuver1a551ger,
Jje staubfreier die Luft ist.
Bei der Aufstellung des Gerdtes ist zu beachten, daB die Baugruppen keiner direkten
Sonneneinstrahlung sowie zu grofer Warmsbeatrahlung von Heizk&rpern (Hindestabstand

0,5 m) asusgesetzt werden..

4, Installationsbedingungen

4.1, Raumanforderungen

Umn einen stOrungsfreien Betrieb des Qerdtes zu gewdhrleisten, aind folgende Hinweise
zu beachten:

Réume, die unter dem EinfluB hoher Stdrfeldstirken stehen, sind fiir die Aufetellung def
Gerdte nicht geeignet. Solche Stdrfelder kinnen entstehen durch HF~Generatoren, groBe
Werkzeugmaschinen, Starkstromenlegen und Schalteinrichtungen, Fahrstuhlschalteinrich-
tungen u, dhnliche Geridte.

4.2, Erforderliche SchutzmaBnahmen

Die Anlage entspricht der Schutzklasse 1, es sind die Bedingungen der TGL 200-0602 und
TGL 200~0603 (SchutzmaBnahmen und Erdung in elektrischen Anlagen) bei der elektrischen
Installation einzuhalten,

Welterhin sind die unter 4.3. (dritter Anstrich) genannten Bedingungen zu beachten.

4.3. Bedingungen deg Netzanschlusges zum ginheitlichen Potential

Umn eine sichere Funktion der Geridte zu gewkhrleisten, sind folgende Bedingungen bei
der Installation zu beaschteni ‘

~ Peripheriegerste, die einen eigenen AnschluB haben (Beistelldrucker, Beistellgerit,
Modem) erfordern einen rhasengleichen Ketzanschlul,

= Die Steckdosen, die zﬁ einer Anlage gehiren (max. 4, Grundgeriit, Drucker, Beiatellge~
rit und Modem), miissen an einer gemeinsamen Verteilung angeschlossen werden.

~ Die Schutzleiter sind ab dieser gemeinsamen Verteilung fiir jede Steckdose getrennt zu
filhren, bei SchutzmaBnahme "Nullung" dilrfen dle Schutzleiter von der. gemeinsamen Verw
teilung bis zu den Steckdosen nicht als Riickleiter verwendet werden, :
(Nicht in den Steckdosen briicken, sondern 3~polig installieren)
Die Schutzleiter zwischen den Gerdtesteckdosen miissen in jedem Betriebsfall und in
allen Steckern suBer im Fehlerfall stromlos sein.
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4.4. Anforderungen én die Netzspannung

Um eihen stérungsfreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, ist filr eine stablle
Netzspannung zu sorgen. Spannungseinbriiche dlrfen eine Zsitdauer von 10 me" nicht iiber-
gohreiten.

5. Verkabelung der inlage

5.1. Verlegung von Interfacelgitungen .
Alle Interfacelsitungen, die die Einzelgerite verlassen, Bind als geschirmte Kabel aua-
gefilart., Die Verlegung der Leitungen bezilglich Absténde zu Netzkabeln oder andersen Leiw
tungen iet beliebig. Es wird keine Unterflurverkabelung verlangt.

Bei der Verlegung sind die Belange des Gesundheits~-, Arbeits- und Brandschutzes zu be-
achten (Stolpergetahr, HerunterreiBen von Gerdten).

5 - 2 . KEEB ll‘ansan

- AnschluBkabel zur Verbindung der Gerdtekomponenten

Bezeichnung V. EKabel Linge
Tastaturkabel ‘ 19~pasarig 1,5 m
. abgeschirmt
DruckeranschluBkabel 19=paarlg 2 m
- : abgeschirmt
Anechlufikabel fiir Modem 19~paarig 5 m
abgeaschirmt
AnachluBkabel filr Beistellgerit “19=paarig 2 m .
ebgeschirmt

«~ Netzenschlufleitungen (3-polig)

derétekomponente Stecker ‘ ' Lénge

Gerdteseite HNetzselts
Kommunikdtionseinheit TGL 10267 TGL 6972 3,15 m steckbar
Drucker TeL 10267 TGL 6972 3,19 m;steckbar
Beistellgerdt TGL 10267 T3L 6972 3,15 m
Moden gerdteabhiingig
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Il. Montage- und Inbetriebnahmevorschrift

/

Inhaltsverzeichnis
1. Allgeméines : ~.
2. Montageanleitung

2.1, Verpackung
2.2.. Transport ' !
2.3. Auspacken des Gerdtes

2.4. Sichtkontrolle

2.5. Montage des Gerktes

2.5.1. Tastatur anschlieBen

2.5.2. AnschluB Beistellgerdt

2.5.3. Kopplung Modem

2.6. Uberpriifung der Steckverbinder

3. Inbetriebnghmevorachrift :

3.1, Inbeétriebnahme im mutonomen Betrieb (off-line-Betrieb)
3.1.1. Manuelle Kontrolle

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gégenstelle im

DFJ-System {on-line-Betrieb)

080=7-030-~000/48



1. Allgemeines

Die vorliegende Montagevorschrift beinhaltet eine Beschreibung der Aufsitellungaieshns=
logie fiir die Gerdte robotron 4 5120 und robotron K 8931 beim Anwendex. Sie giis e
die Aufetellung aller Funktions~ und Fertigungsmuster.

Im Punikt 2 erfolgt eine Dérstellung aller fir die Montage des Garites natuonll.pg A
belisginge. AnschlieBend folgt im Punkt 3 die Inbetriebnshmevorschrift. Laut diesasy

- Inbetriebnahmevorschrift ist vor der Ubergabe des GerHtes an den Anwendsr eine Funl=
tionskontrolle durchzufithren.

Bevor mit der Montage von Gerdten begonnen wird, ist der Aufstellungeort auf dies Bew
fiillung aller im Aufstellungsplan geforderten Bedingungen zu priifen.

Erforderliche Hilfswmittel, Dokumentation

- Transporthilfsmittel

- Mechanikerwerkzeug

- Nageleiéen

- Hemmer 500 g ;

~ Programmkassétten bzw. Disketten mit FﬁnktiOnsprﬁfprogrammen

- 1 ... n Datenkassetten bzw. Diskettea (n = Anzahl der vorhandenen lsufwerke)

= Vielfachmesser

= Aufstellungsplan

- Programmunterlagen (Bedisnungsanleitung, Programmbeschreibung, Puukiianlpsu!’ln.]all)

Il

= Wartungsvorschriit

2. Montqgeanléitung

2.). Verpackung

Pir die Verpackung der Gerite sind spezielle Versandeinhelten vorgesehen.

Ger&dte ohne BeistellgefdB werden komplett in einer solchen Versandeimheit untt!gllrloht.
Bei Gerdten mit Beistellgeridt erfolgt dis Verpackung dse Beistellgeritas im sipmer sweiw
ten Versandeinheit,

2.2. Fransport

Der Transport der Versandeinheiten zum Aufstellungsort erfolgt mit Pranwporsailfapivyeln.
Ist ein Handtransport nicht zu vermeiden, sind mindestens 2 ménnliche Personsen ewfpyder~
lich (eventuell das Geriat auspacken!).

Achtung! Das Gerdt darf nur an den Seitenschalen angehoben werden.

Gewicht (kg) Brutto Netto
Grundgeriat 65 46
Beistellgerdat 39 31

-~
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2.3. Auspacken des Qerdtes

Fir das Auspacken des Gerdtes sind folgende Arbeitsginge notwendig:

- Bandstehlumreifung entfernen

- Nigel des Kistendeckels mittels Nageleisen und Hammer entfernen, Deckel abnehmen
= Tastatur und Grundgersit einzeln aus der Klste entnehmen, Folienbeutel &ffnen und

entfernen

Beim Belstellgerdt sind die gleichen Arbeitsginge auszufithren.

2.4. Sichtkentrolle

Nach dem Auspacken ist das Gerdt auf Vollstéindigkeit und Transportschéden zu kontrol-
liexen.

~ Zubehdr 1t. Packliste
-~ Ausstattung 1t. Lieferschein

2.5, Montage des Gerdtes

Das Gerdt iet nach dem Auspacken zu komplettieren und wezn erforderlich zu reinigen
(Wartungsvorschrift)n Vor der Montage ist die Riickwand abzuschrauben.

2.5.1. Tastatuf anschlieBen

Das Tastaturkabel ist an die ZRE anzustecken und die Zugentlastung ist in den Kamm.
einzustecken.

2.5.2, Anscihlufll Beistellgerdt

I8t ein Beistellgerst zur Speichererweiterung vorgesehen, iast deises ilber das zuge—
norige Rundkabel am FS~Verteiler am Stecker im Grundgersdt anzustecken und die Zugente=
lastungaschelle ist einzustecken. In gleicher Weise ist das Kabel im Beistellgerdt

anzuschliefBen.

2.5.3. Bopplung Modem

Yer Anschlull des Wodems erfolgt ilber ein Rundkabel. Dieses wird gerdteseitig an den
Stecker der DFU-AnschluBsteuereinheit angesteckt. Die Zugentlastungsschelle ist in

en Kanm einzustecken.

2.6. Uberpriifuses der Steckverbinder

Vor der Inbetriebnahme sind sdmtliche Steckverbinder auf festen Sitz zu priifen. Dabei
ist aul die Rastung der Steckverbinder zu achten.
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Es sind alle Bauelemente, die auf Steckfmesungen montiert sind, auf Festsitz zu p;ﬂtqﬁ!

3. Inbetriebnahmevorschrift

3.1. Inbetriebnahme im sutonomen Betrieb (off-line-Betrieb)

3.1.1. Manuelle Kontrglle

,Bedienung-éémtlicher manuell bedienbarer Bedienelemente. -

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

Die Funktionskontrolle zum Nachweis der Funktionsfidhigkeit der Gerdte GBG 20 Birocompu-
ter A 5120 und Universelles Bildechirmterminal K 8931 erfolgt mittels Baugruppenpriifpro-
gramm des Funktionspriifprogrammses DDT/BWK-Gertte. Nachk Einlesen des Funktionspriifpro-
grammes vom F3 bzw. KMBG erfolgt die Auawahl der Baugruppenpriifprogramme entsprechend
der Konfiguration des Gerdtes. Durch Abarbeiten eines vollstidndigen Programmzyklus der
entsprechenden Baugruppenpriifprogramme werden die Ger&tefunktionen nachgewiesen.

Nach einmaligem Durchlauf ist die Funktionskontrolle beendet, Die Funktionskontrolle ist
positiv, wenn keine Fehler auftreten. Belm Aufireten von Pehlern ist der Programmdurch-
lauf fir die entsprechende Baugruppe zu wiederhaolen. - '

Tritt dexr Fehlexr weiterhin auf, wird die Inbetriebnahme bis zur Beseitigung des Fehlers
unterbrochen und anschlieBend weitergefiihrt. '

Die Durchfilhrung der Funktionskontrolle erfolgt nach der "Bedienungsanleitung zur Durche-
filhrung der Funktionskontrolle der DDT/BWK-Geridte".

3.2, Inbetriebnshme bei Koppiung an die Jegenstelle im DPU-System (on-line-Betrieb)

Die Inbetriebnahme der Geridte robotron & 5120/K 8931 im on~line-Betrieb iet abhiéngig
von den Koppelbedingungen, die durch den Ut:rtragungsweg und die Gegenstelle gegebeh
sind und die unterschiedlich sein kbnnen 1ur verschiedene DFU-Systeme. Deshalb ist fiir
die Kopplung der Ger#te robotron A 3120/K 8931 an die Gegensielle des DFU-Systems eine
auf diesea System bezogene Inhetriebnahmekonzeption durch das Vertriebsorgan (bzw.-durch
vom Vertriebsorgan beauftragte Partuneri zu ersrbeiten.

Folgende Kriterien sind dabei zu beachten bzw, feétzulegen:

- Ubertragungeverfahren, Ubertragungsprozedur, Ubertragungsgeschwindigkeit, Ubertragungs-
code, Datenformat, Blocklinge

- DFi=-Schnittstelle
- zuldssige Modems
~ Leitungsart, Parameter des Ubertragungsweges

- Einstellung der Gerdte robotron A 5120/K 8931, der Modems und der Gegenstelle antw
sprechend der Koppelbedingungen und der Parameter des Uberiragungsweges

- Abstimmung zu den Inbétriebnahmeprogrammen fir die Gerate rcbotron A 5120/K B931 und
der Gegenstelle
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Die Koppiung der Gerste robotron A 5120/K 8931 an die Gegenstelle im DFU-System'erfolgt
‘auf der Grundlage dieser die systemspezifischen Merkmale beriicksichtigenden Inbetrieb-
nahmekonzeption.

Dabei ist zu beachten, daB belm Auftreten eines Fehlers dieser sowohl im Gerdt als auch
auf dem tbertragungsweg (Modem, Ubertragungsieitung) und in der Gegenstelle liegen kann.
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IV. Belegungsplan

Inhaltsverzeichnis

Stromversorgungsmodul

Sockelstromversorgung

Rahmen fir Stromversorgung
Einschaltbaugruppe

Binsatz flr Steckeinheiten
Zentrale Recheneinheit .
Alphanumerische Funktionstastutur
Komplettastatur .
Anschlufisteuerung BAB, BAB
Anschlullsteuerung KMBG
Kassettenmagnetbandgerdt
AnschluBsteuerung FS
Folienspeicher

Verteiler Folienspeicher

Adapter Drucker, IFSS, V.24
Druckwerk SD 11%2, 3D 1157
AnschluBsteuerung MPS, MFS

STM 100 W
STM 150 W
STM 36 P/300 W
STM 24 B/72 W
887

RSTM

EBG

ESE

ZHE

ANPT

KT

ABS

AKB

KMBG

AFS

F3

BSY

ADS

SD 1, SD 2
AMF, MFS

.

083-7-010~-000/09
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. Baugruppen: STM 100 W K 0362  SST

Béugru ppen:

STM 150 W K 0363 RST™ (BG)

STM 100 W-X1
STM 150 W-X1
§ST-X17, ~X18, BG-X2, ~X5

n Belegung

1 Netz

2 Netz

3 Schutzlelter

STM 100 W-X2
STM 150 W-X2
S87-X7, ~X8, RSTM-X4-

n Belegung
1 Ausgang
2 Ausgang
3  Ausgang
4  Ausgang
5

6

1+ %+ +

Ausgang
Ausgang'

SeD=-X21

n Belegung
Ausgang +

1
2 Ausgang -
3

STM 36 B/300 W
STM 24 B/72 W

STM 36 P/300 W=X3310

n Belegung
i + 36 P
2 +36°P
3
4 00
5
6 oG

26

An

Cn

Ao o N I AR T L PO (VI [

Ausgang +

Fernfithler +

Hilfsspannung ~ Pernfiihler =

Ausgang +

Koppler +

Bereit Koppler Koppler -
Hilfsspannung - Halt .

Ausgang -
Bereit

00 Modul
Hilfsspannung ST2

Hilfsspannung -~ Ausgang -

An

n Cn

1 Koppler + Koppler =
2

3 0oL oL

4

5 36 P

6

7 36 FF

8

9 00



Basugruppe:

STM 24 P/72 W=-XS300

n Belegung n An Cn
1 + 24 P 1 Koppler -~
2 + 24P 2
3 ' 3 Koppler +
4 00 4
5 5 24 F OL
3 00 6
T Q0 24 PP
8
9
STM 36 P/300 W-X5311
STM 24 P/72 W-XS301
n Belegung N
1 Netz 1
2 Netz 2 .
3  Schutzleiter
S8T
551-X1, fx2, =X5 S8T-X3
n  S3T=-X1 S3T-X2 58 T=X5 n An Bn
1 24/15 P 5 N Netz i Reast 12 X
2.15 K 12 N Netz 2 Sa 12 ¥
3 00 (070] 5L 3 5 P {intern) 12 X
4 Bereit 24 P/15 P Bereit 5 N 00 4 00 12 ¥
5 Bereit 15 N Bereit 12 N 5 P (intern) 5 - 12 X
6 12 P 12 P 24 P (intern)
58T-X4 SsST-X6
n__An Bn n _An Bn )
1 Bereit 5 ¥ 00 1 5 P(intarﬁg
2 Bereit 12 N Halt STM 12 P 2 00
3 : 3 24 P (intern) Relals
4 Bereit 12 P 4 SA A
5 Bereit 5 P 5
6
7
8 Halt STM 24 P(B6)
g ,
10 5 P {intern) -
11 Reset
12 Bereit 24 P/15 P A
13 Bereit 15 N h:rotd
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Baugruppe:

Bausru ppen:

28

gsT-X7, ~X8 ]

s551-X17, -X18 'r gsienhe Belegungsplan Seite 26

557-X21

ssr-x9, -X10.1, -X10.2, -X11, -Xi12, -X13, -Xt4, =Xie

S8T-X Belegung

9 5N

10.1 12 N

10.2 Halt STM 24
11 24 P/15 P
12 15 N .
13 5 F
14 12 P
16 00

SS8T
S8T-X15

Belegung
Thermofithler
Thermofihler
Netz

Netz

w o~ s

S5T-X19 (Relais)

n Belegung

38T7-X20 (Netzbuchse)

n Belegung -
1 Neiz

2 Netz

3 SL
8S1T-X22

5

n Balegung

1.1 Netz geschaltet
1.2%Netz
Netz geschaltet
Netz

.

.

WA W AW W e =t e
hy
RERRY T U IR S

Netz geschaltet
Netz

Netz geschaltet
Netz '

RSTM (G)

EBG (BG)
RSTM-X1

EBG-X

n  Belegung

1 Netzauagang
2 Netzausgang
3 Sb

4 Netzeingang
5 Netzeingang
) 24 F

Relaisgpannung (24 P intern)

Relaisspannung (24 P intern)

2 Netz
4 Netz
STM 25 W K
~ RSTM-X2
n Belegung
1 Netz
2 Netz
3 5L



Baugruppen:

n__An Cn

1 5P 5P

2

3 o 00

4

5

6

T Halt STM 24
8

9 Halt STM24 Bereit STM 5 P

RSTM-X4, -X5: siehe Seite 26

RSTM-X6: Netz

RSTM-X9

n Belegung

1 A P

2 24P

3 X102 (Halt STM 24 P)
4 5 Px

ESE
S8T

ESE-X1 (Systembuas)

n An Cn

1 00 00

2 00 00

3 5 PG 5 PG

4 DB7 DB6

5 DBS DB4

& DB3 DB2

7 DB1 DBO

8 WK hi3s)

9 WREQ TERDT
10 TEO TET
11 AB14 _4B15
12 AB12 AB13
13 AB10 4B11
14 AB8 ABY
15 5 N 5N
16 AB6 4B7
17 AB4 AB5
18 AB2 .AB3
19 ABO ABY
20 TEESET BUSRG
21 TAKT Q0
22 TODI 00
23 TMI INT

RSTM-X3

An Bn

oo

U'!-F‘-\.n)l\)-—'qb

Ausgang +
Ausgang +
HSp Bareit ¥ -

Ausgang -
Ausgang +

7 o+

HSp = Hilfsspannung
FF .- Fernfilhler

ESE~X2 {Koppelbua)

n

An

Cn

1
2
3

D -3 0w

11
12
13
14

15

16
17
18
19

20

21
22

- 23

5P
85p1
88p3

TEUDTY

5 P
88p1
asp2 (5 PG)

SUE
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Cn n An Cn

n An

24 WEIT - T0RQ 24

25 TRFsH ROY _ 25 ZC/TO

26 T T+ HOW 26 I®OT = IEIT

27 BAO BXT 27 12 % 12 1

28 12 P 12 P 28 00 00
5P

29 5P 29 00 0o

S8T-X3
ESE-X3 (10-pol. Stecker)

n Arl Bn

1 RESET 12 ¥

2 BK 12 N

3 5 PH 12 N

4 Masse 12 ¥ X C

5 12 W 2%A45L~14M¢§ #. Thconclat :3}‘9}«46 z3

- ' .
Steckplatz: ‘,_f"wfawﬂ/‘i Lokedde : .
i 4 s ) g 7 3 3 10 11

| I ZRE |ABS fiir Spei- |[Spei- |Spei- |[Spei~ jSpei~
Die Steckplatze 3 bis 1 BAB 1 Speicher|cher cher cher cher cher
sind mit den Adapter- ABE flir pABS fir
Steckeinheiten AKB, ADS, BAE 2* |BAE 2 ' .
AFS, AMF, ALB,ADA ihrer mit chne
Prioritdt entsprechend zu Stecker-|{Stecker-
belegen, wobei Platz 3 leiste |[leiste
die hichste Prioritit be=- an der an der
sitzt. Griffe= Griff-
Beispiel: 1 2 3 selte geite

ALB ADS AKB
oder AFS ADS AKB
Bei nicht vellsténdiger
Bestlickung der Plitze 3
bis -1 mit Adaptern sind
diese freien Steckpldtze
immer mit Speicherplatten ~
zu belegen.
Beispiel: 1 2 3
SPEICHER ADS AKB
oder SPEICHER SPEI- AMF
CHER

Beachtes: Wird Platz 3 nicht mit AKB hestiickt, ist die Wickelverbindung 3426-3C26 (br)
am Koppelbus aufzutrennen!
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Baugruppen: ZRE K 2526
ANFT K 7606, K 7636

KT X 7604, K 7634

ZRE-~X1 Systembus MR K 1520 ZRE-X2 Koppelbums MR X 1520 (siehe HAN)}
{siehe ESE) :

ZRE=-X3
ANPI-X
KT-X
n An Bn
1 00 00
. 2 5 PH 5 N

3  usBt UBO
4 UB3 UB2

: 5 Ua5 UB4
6 UBT UB6
7 5P TRIT
8 UCsY 3E
9 Tcs2 UGsT .
10 5 P UC33
11 5P 5 P
12 12 P 5 P
13 00 (Schirm) 5 P

Baugruppe: ABS K 7023 BAB I K 7221.11/21

' 4BS K 7023.01 - BAB II K 7222.11/21

ABS-X1 ABS-X2
n__An Cn n__An cn
1 00 00 1
2 00 o0 2
3 3
4  DBY DB6 4
5 DB5 DB4 5
& DB3 DB2 6
7  DB1 DBEO 7
‘8 WH D 8
9 MREQ . MEMDT 9
10 TED ™Y 10
1%  AB14 4B15 11
12 ABt2 AB13 12
13 AB10 ABU 13
14 AR8 4B9 14
15 5N 5N 15
16 AB6 ABT 16
17 AB4 AB5 17
18 - AB2 AB3 18
19  ABRO AB1 19

rn
o
n
(o]



n__ 4n Cn n__An _Cn
21 21
22 | 22
23 23
24 24
25 s DY 25
26 26 TIOT TETY
27 HiO BT 27 '
28 12 P 12 P 28
29 5P 5.P 29
Anschlul an Griffseita BAB I-X9 (mit 2 Helligkeiten)
: BAB II-X9
ABS-X25 (Briicken) )
X25:1 VIDEO n An
X25:2  BYSN 1 VIDEO
ABS-X24 (Briicken) [ o 2 BN
X241 00 3 90
X24:2 Q0 4  INTENS
: 5. 00
ABS-X25 (Briicken)
X25:1 VIDEO
X25:2  INTERS
X25:3 * BSYN ..
5 K 7023.01
ABS-X24 (Briicken)
X2411 00
X24:2 00
x24:_3 Q0 )
Baugruppen: ABS K 7025
" K 7024430
ABS=X1 : ABS-X2
n__An Cn n__An Cn
1 00 00 1
2 00 00 2
3 3
4 DBT DB6 4+ T
5  DBS DB4 5 Mo *)
§ DB3 DB2 6 z77-8 X _c1/02 X
7 DB DBO 7 BRX
8 WH W g PTX  yrog )
9 ¥REQ TENDY 9 5 *) vET X)
10 TES TR 10 2ri-2 ¥ cur ¥)
11 AB14 . AB15 11 HOR ®) L12FF X)
12 AB12 - AB13 12 era X a0 ®
13 AB10 ABYY 13 a1 % az ¥
14 AB8 ABY 14 a3 ¥ A4 X
15 5N 5 N 15 45 X) a6 %)
16 AB6 ABT 16 ATX  ag X
17 AB4 435 17 a9 X cs X)
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n An Cn

18 4B2 AB3

19 ABO AB1

20 FEESETD

21

22

23

24

25 )4

26 .

27 Bad FiT

28 12 P 12 P
29 5P 5 P

ABS=X5

n__An _Bn

1 INTENS

2 00

3 BSYN

4 00

5 VIDEO

Baugruppen: AKB X 5020
KMBG K 5200

AKB-X1 Systembus MR K 1520

(siehe ESE}

AXB-X3 (IFKB)
LXB-~X4 (IFKB)

An Cn _ -

18
19
20
21
22
23
24
25
26

27

28
29

x)

Lpo X/ Lp1 X/
12 X) 1p3 X)

TEOT TETT

- nur bhei K 7025

AKB-X2 Koppelbus MR K 1520 (nicht belegt)

AKB-X5 (Priifsteckverbinder)

¥2 EMBG-X1

W2 KMBG-X2

KMBG-X2

n_in Bn

1 Masse Masse

2

3 WID ANS
! AUP WGB1
5 UMS AZB1

6 HGE AZV

7 RCK KNG
8 VOR AEB

9 AWA AVE

10 RES KSB

11 NIB

12 ) .

13 Schirm + 5V

® =3 O W s

An Bn
Masse TAET=-0
TAKT-1
9
10
11 -
12 .,
13 2F
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KMBG-X1

Baugruppen: AFS

34

n An

1 - 15 ¥

2 Massa

3 Schutzleiter

4 +57V

5

6 +157V

AMP

AF3-X1

AMF-X1 .
n__An Cn

1 00 Q0

2 00 00

3

4 DBT DB6
5 DBS DB4
6 DB3 DBZ
7 DBl DBO
8 WH "D

9

10 TEO IET
11

12

13

14

15 5 N

16 AB6 ABT
17 AB4 ABS
18 ABZ AB3
19 ABO AB1
20 EESET BUSRQ
21 TAKT o0
22 TOOT 00
23 IR
24 WKIT IORG
25 ROY
26 WT

27 BEO BEY
28 12 P i2 P
29 S5 P 5P

AFS=X2

AMF-X2

n An Cn

1 5P 5 P

2 12X 12 N

3

4

5

6

7 IEF

8 MP5

9

10 MP1

11

12

13

14

15 upg *?

16 up2 X)

17 w3 X)

18

19

20 5T *)

21

22

23

24

25

26 TEOT TEIT

27

28 00 00
00

29 00

Xx) - nur bei AFS



Baugruppen: FSV

F5

APFS

APS=¥ X

W1 PSV-X

n, An Bn .
1 00 00
2 WL 50
3 TR TE3
4 TEZ BET
5 BEO WD
6 Ti WE
7 ST ITK3
8 00 ICRZ
9 ICRT ITKO
10 00 WP
11 TO byl
12 00 - IX
13 00 kD
F5-X1

W1 PS~X1

W1 FS-X2

W1 FS=-X3

I An Bn
1 24 P 00
2 24 P 00
3 WD Q0
4 TD 00
5 TR ale}
& T3E X 00
7 WD Q0
g8 WE 00
9 TT 00
10 00
11 00
12 00
13 0C
14 00
15 00
16 TORT *) 00
17 WP 00
18 TO 00
19 W 00
20 IX 00
21 RD 00
22 5N Q0
23 5P 00
24 5P ¢
25 24 P

F5V-X BG
W3 FSV-X1
W1 P3V=-X1 (BG)

n An Bn
1 00 00
2 Helt s$TM24 BT
3 TP ™
4 TEZ BET
5 WD b7
6 WE ) 5
7 00 a0
8 ITINZ TORY
9 00 L
1 ™ i
11 00 n
12. 5 Px o2
i3 Schirm 5N

FS=X2 (Buoheenklemmleiste)

1 220 ¥
2 220 V
3  Schutegleiter

x) folgender Zusammenhang der Signale
5E und ITK ist zu beachten:

SE
Wt P5-X1 TMU YOO

W1 FS-X2 TET TOXY
W1 FS-X3 SEZ IORZ
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Ay

Baugruppen: ADS K 6028
SD 1152, Sbh 1157

36

ADS-X1 ADS-X2

n___An Cn n__An Cn

1 00 .00 1 5P 5P -

2 00 00 2

3 3 88p2 (5 PH)

4 DBT DB6 4

5 DB5 DB4 5

& DB3 DB2 6

7 DB1 DBO 7 TE?

8 WE hidi] 8

9 : 9

10 TEO TET 10

11 11

12 12

13 13

14 14 _

15 _ 15 Priifpkt.

16  AB6 AR7 16 Priifpkt,

17 AB4 ABS 17

18 AB2 _ AB3 18

19 ABC AB1 19

20 FKESET 20 35X

21  TAKT 21

22 22

23 . mr : 23

24 TORQ 24

25 hihy'd 25 2C/T0

26 BT 26 YROT TEIT

27 BAD h:ry) 27 128 12 ¥

28 12 P 12 P 28 12 XN 12 ¥

29 5P 5 P 29 00 00

ADS-X4 ADS=X6

W1 MOD=-X1 W1 SD=X1, SD-X1

n__ An Bn n__4An Bn

1 vio2_L 17 00 ©0

2 vi25 2 12 N

3 V1035edidlidon 3 00 AREADYR

4 - ™V V1O4MJ?0€£L‘-" 4 00 TREADYT

5 v1053u%% " % 5 00 00

3 ® v:?s 9&%«1&&# 6 DAT6 DaT?

T V107 DCD Bedemobt ookt suiothalh T  DATS DATS

8 V108 Beuribdiaff b0 g pumo DAT3
Dotewdor i alo :

g v109% DTR 9 DATO DATI

10 v11umm-rrm9‘ 10 00 KT

11 Laali? 11 00 TRELDYR

12 vi14 12 00 EREADYT

13 V115 13 00 5P



Baugruppen: AMP
MFS

AMP-X1, -X2 sishe Belegungeplan Baugruppen AFS, AMF

AMP--X3

An

00

0 -1 W BN =

2
EEEFFEEEEEER:

Az R B3

Ae SB35 By sE2
As 5B Bs WD
Ac B B, UE
Ay & 3¢ [CEy
Ap @2  FBg ICE3
Ag [CKg Bg Likg

A B k%) \/7?:
Ay T = Im FW
Az @’9/ & W
As o Ra D

W - Tebder oclmeibon a&wﬁd-w/é
X ~ Juole xualu,ou,fo (waf?tbkcﬁe)
D~ Lasecian Vs ‘

0~ O o W =S

MFS=X
An Bn
Q0 00
5P 5P
W 5P
RbY h:ed
™ BE
WE =T
™ ITK
®D L]

9 IX WE

10 TR BD

11 Q0 12 P

12 00 12 P

13 00 12 7

Folgender Zusammenhang der Signale
BE und ICK ist zu beachten:

3E TR
MFS-X1 TED ITXO
MFS-X2 BET ) )
MFS-X3 bspc-d ICR?
MPS~X4 BE3 ITK3

KL~ Lo /&u(—fmté
FR 726l v/, ZZ’-é’o@/&&q
SE '\962%4?¢?ému4zi;]»uzfﬁf{ ﬁzéf%ﬁvﬁ
Kewfrsedk
jepyibii~a~—&~ﬁ?5¢uf ﬁkzaé4224/ﬁﬁﬁw -
MM/Jumx.gMpwgg

;Eéﬁéﬁgaga¥95ﬁﬁyhcup&gag 5% é ﬁ

ST - \42§Q~;42{cu;ﬁﬁ?¢¢425 Y(u4ﬁfz4w>k?/'
Ml ofeq go_/v,/%

[CK - Léykitﬁﬁébéggwfjilfdz{/

(o - 5%”¢°* ﬁzfzéb/é4qL¢; V4
5D f-\jbjl’“t;éfuttc;ﬁi;:;FZkfj/bukafﬁ37
WD - Jbrebotatec

WE - Shbrecletiratingg
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Vi. Repuraluruﬁleitung

’

Inhaltsverzeichnis

1.

1.1,
1.2.

MeB~ und Priifmittel, Hilfamittel und Werkzeuge flir
robotron A 5120/K 8931
Handelsiibliche MeB8~ und,Priifmittel, Hilfemittel und Werkzeuge
Gerdtespezifische MeB- und Priifmittel, Bilfsmittel und Werkzeuge
Service-Schaltpléne '
Einstellvorschrift
Beschreibung der Priifmikroprogramme
Beschreibung der Funktionsprifprogramme
X .

083-7=030~000/64 -
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1. MeB- und Pritmittel, Hilfemittel und Werkzeuge fiir robotron 5_5120/K 8931

‘1.1, Handelgiibliche Me(~ und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge

Bezeichnung A 5120 Werkstatt- Techniker=-
K 8931 ausriistung __ ausristung
Zwelgtrahloszillograph z. B. EQ 203 X 1 o}
- yQVerstﬁrker 0 Hz ... 10 MHz
_ 10 mV/cm
- x-Verstdrker 2 Hz ... 1 MHz
100 mV/cm

~ Zeitablenkung 1 s/fem ... 0,2 us/cm
- Triggerbereich 1 Hz ... 15 MHz
Speicheroszillograph z. B, 0G 2~31 b4 1 0
~ Schreibgeschwindigkeit 102 km/s
- Speicherzeit 24 h
~ y=Auslenkung O Hz ... 10 MHz
- x~Auslenkung O0Hz ... 6 MHz

Bezugsfrequenz 100 kHz

Ablenkkoeffizient 1,7 V/em ¥ 2 %
Digitalvoltmeter z. B. G 10C1.500 x 1 0
MelBbereich
Gieichspannung t 100 uv ... X 1000V
Gleichstrom % 100 nA ... ¥ 24
Wechselspannung Ueff = 100 uv ... 500 V
Wechgselstrom 100 nA .. 2 A
Widerstand 100 mChm ... 2 MChm
VielfachmeBgerdt z. Be UNI 7 x 1 1

" Gleich~ und Wechselspennung

Gleich- und Wechselstrom
Widerstandsmessung
Innenwiderstand 20 kOhm/V
Niederspannungsregler z. B. Satron 3205 x 1 0
Trennstelltrafc z. B. TST 280/6 x 1 0
Wickelzeug z. B. AWW 05-10 X 1 G
Entloteinrichtung X 1 C

Die handelsiiblichen MeB- und Priifmittel, Hilfemittel und Werkzeuge gelten als Emptfehlung
und werden vom Vertriebsbetrieb nicht angeboten.
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1.2. Gertitespezifische MefS- und Priifmittel, Hiifsmittel und Werkzeuge

Bestell-Nr.

Werkstatt-

Techniker~

auarlistung ausristung

Bezeichnung 4 5120

K 8931
BUS-8imulator 750010837000000 x 1
AnschluBadapter filr BUS-Simu- 772010837000000 x 1
tor
Steckeinheiten Prifmikroprogramm 794010837000000 x 1
Steckeinheitenadapter 77102083 7000000 x 1
Universalplattenzieher 470010837000000 X 1
TTL-Priifstift 7823910000080427 x 1"
Adapterplatte 251-014 ] 170~3-983-002 x 1
Service-Steckelnheit 251-015 170=-3=-983-063 x 1
Meisterscheibe mit Filhllehre 170-3-983-006 x “o
Inbetriebnahmeplatte 170=3-983-004 X 1
Wagenlauf 251-027 .
Zwischenadapter TA/TB 251-029 170-3-983-005 x
Verléngerungseadapter fir b4 1
Netztell
Einstelldiskette CE Floppy-Disk 0B0=-3=130~-004 x 2
MOM-Flex~Tester 170-3-980-018 b 4 1
Prifgerat DFU-Kanal 755010837000000 x 1
Universalcodierstecker 793010837000000 x 1

Funktiongpriif- und Inbetrieh~
nahmeprogramn einschlieflich
Datentridger

2. Service-Schaltpléne

In den Service-Schaltpléanen sind enthalten:

- Funktionsschaliplidne
- Belegungsepléne
- Schaltteillisten

0.
0

e e B T o

-

- O 0 O

Sie =ind jeweils Bestandteil der Betriebsdckumentation der einzelnen Baugruppen.

3. Einstellvorschrifi

Die Einstellvorachrift erscheint nach den jeweiligen Erfordernissen in der Betriebsa-

dokumentation der Baugruppen.

4. Begchreibung der Priifmikroprogramme

5. Beschreibung der Funktionspriifprogramme ®

® Erscheinen als getrennte Dokumentationen.
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VIl. Dokumentationsiibersicht

Betriebsdokumentation robotron A 5120/K 8931

Zentrale Recheneinheit K 2526
Speichersteckeinheiten K 3520; K 3521; K 3525; K 3820
DPif=AnschluB K 6028

Drucker-Anschlufl K 6028

AnschlulBsteuerung Monitor 1 K 7023
AnschluBsteuerung Monitor 2 K 7024/K T025
Floppy-Disk MF 3200

Mini~Floppy-Disk MFS1 K 5600

AnschluBsteuerung Mini-Floppy-Disk MPS1 K 5120
Tastatur K 7606/K 7604

Drucker SD 1152, 8D 1157
Kassettenmagnetbandgerit K 5200

Wartungsvorschrift .
Bausteiniibersicht

083-7=~030-000/94



robotron

'VEB Robotron
Buchungsmaschinenwerk
Karl-Marx-5tadt

- DDR - 9010 Korl-Marx-Stadt

Annaberger StroBe 93

Exporteur:

Robotron -~ Export/import
Velkseigener
AuBienhandelsbetrieb

der Deutschen
Demokratischen Republik
DDR - 1080 Berlin
FriedrichstraBe 61



3noliKubel W10 Netz 1621404102

V -
3 pol_Kgbel W8 Netr 1.62140409.6 * ENNx VEN
0.40004088.0
3 pol Kabel WA Netz - X1
WA Netz - X1 WA Netz-X2% X1l an |5 15:6 8 hs=xl| £S5
X20 2 (X22 (X156, ¢ 0.420362930
+MFS-X
SST 1.62109006.0 _ ———— MFS1
5T™ 5P ST™™I2P Kabel W2 FSy WIMES X
:g 1;;2“ 131;'52‘109?:' ?ZIZLF’ 183 {55688 1621400775 FSV b ndabel 162140071.8 Il- ———————— M
m B . 2x26 pol Bandkabel W1 FSV| 162 1400605 8ors-x! BG |
; ) . 2 +MFS- X
bei GBG mit KMBG RA 12/15P15N 1.62.109009.0 1621400734 |19 n 1401880 _____: 1_62‘%01%53%00 2: MFS 2
| 083-7-032-002; SWIMFS-X
2x 26po) Bandkebel 162,140 960. 5
X9 X101 |x102 {x11 x12 x12 Ix1e [xis MFSV —h= 167940567
W \r by UV o 1621408517 - 1 oc1eL 30 8 .
o 2 @ 1621409525 5 pot Kabel KMBG 162.140407 1 MBI kMBG —{ MF53
- : t.:_i. E: i ol z ‘; +W1 KMBG‘XLE‘\BE'H 1 4 0015 7 WIMFS-X
w 2 = & el iaf £ {' S EERS 45, 070
T T nur bei Gerdten mit KMBG
Y R ®
A jod
T o +KMBG-X1
. 5 pol kabel W1 KMBG 162 1404 64.1
i ; WKMo KMBG
L ﬂﬂ‘laﬁ
= z +W2Z KMBG-X™ 145.001507.0
v
(7
3 [‘Tﬁia-x1zp ’BAaiigf
| = 00 BAB 1 BAB 2
X K 722110 K 7222.1
% 1.11.016970.0 1.11.017 260.0
c oder
ESE 1.62.148013.C & K 722111 +BAB-XT
ZRE 1.62.518110.0; ADS 162518120.0; AFS 162.518130.0 g 111.017205.0 % €
™~
=
AlE AMF 1625182500, ADA 1.12.517091.0 ; OPS 1625170110 b
K?a?‘ﬁ tAMFS-X F————————
i OPS 112,517012,0 OPS112517121.0; PFS 112 517041.0 *SD-X| SD }
Roder k7025 ABS K706 .30 112.516821.0, ABS K 7025 112.516601.0 *W1 MESY =X ~(— :
T— ABS K7023112.516750.0, ABS K70231 112.516832.0 W1 SD-X L N
*ZRE |%ADS- 5 3 o & T 1 1 | 't +° -4 0000 e ————
S X D S XS 1885021 fostioa [T 823 | o023 I.AKB LU(B x:ai*AFs “
, X251 §-X2524-X253 6 X251 4-x252 & i k
\'WIANF'?KMMOS'dM sSD : 3 KH 2RABGTrw  FSV-X
X -X1 -X 2 x 26 pol. Bandkabel W2 KMBG 1.62.140408 8 T =
2x26 pol.Bandkobel W2 KMEG 1621404658 *gOD*:rwodem :
Informatignskabel 1. 11.017102.0 W1 MOD-XZ" 1 1
]
Lo o J

Informationskgbel 1.11.017220 0
19x 2 pol. Rundkabel W1 SD 1.62.1401897
7x2 pol.Ryndkgbe!l W1 MOD 1.62.1404055
19x2 pol Rundkabel W1 ANFT 1.62 1401872

1 +ANFT-x1 ANFT

+W1 ANFT

Informalionskcbel Kabel wvst, 1.11.017311.0

V. Gruppenverbindungsplan

083-7-030-000/17
39/41



