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1. Anwendungsbereich

Uer Oiskettenspeicher K 5601 wird als externer Speicher mit wahlfreiem Zugriff und
hoher Datenkapazitat im VEB ROBOTRON-Buchungsmaschinenwerk Karl-Marx-Stadt
produziert. Er kann in Birocomputern, Terminals, Personalcomputern und in andereren
Geraten eingesetzt werden, wo Daten extern gespeichert werden mussen.

Die Diskette kann doppelseitig und mit doppelter Spurdichte beschrieben werden, so
da auf einer Diskette Daten bis zu einem Megabyte (unformatiert) gespeichert
werden konnen.

Der Diskettenspeicher bendtigt eine externe Stromversorgung. Er realisiert alle zum
Informationsaustausch mit dem Rechner notwendigen Steuer- und Reglungsvorgange
selbstandig. Der AnschluB an den Rechnerbus muB lber eine AnpaBschaltung erfolgen.
Als Datentrdger diirfen nur klassifizierte Disketten mit 5 1/4" Durchmesser verwendet
werden, wenn diese vom Hersteller fiir die doppelseitige Arbeit mit doppelter
Aufzeichnungsdichte und doppelter Spurdichte zugelassen wurden.

2. Technische Parameter

2.1. Abmessungen/Masse

Abmessungen: (ochne Frontblende) siehe auch Abb. BV2

Lange 203,00 mm

Breite 146,00 mm

Hohe 41,50 mm
- Masse

Netto 1,30 kg

Brutto (Einzelverpackung) 1,46 kg

2.2. Umgebungsbedingungen

Die Klassifizierung des Diskettenspeichers K 5601 nach TGL 26465 ist:
EK3 / TK2 /' G21 / 521 / T™L...4

! Betrieb ! Lagerung ' Transport
! ] 1
! ! !
Umgebungstempera-! ! !
tur /Grad C ! 10... 50 ! 50... 35 ! -58 ans i
relative Luft- ! 30% ... 80% ! 25°C/ B5% ! 30°C/ 95%
feuchte ! bei max. ! !
' 30 Grad C ! !
! nicht kondens.! !
Dauer ! nicht einge- ! max. 3 Monate ! max. 3 Monate
! schrankt ! !
Atmospharischer ! ! !
Druck /kPa 1 B4 ... 106 ! B4 ... 106 ! 38 ... 106
Temperatur- ! p ! !
gradient / K/h ! = 10 ' £10 1 £10
| I 1
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Im Betriebszustand sind aullerdem folgende Anforderungen einzuhalten:
-Staubgehalt der Luft : max. 10 rng/rn3 bei Korngrosse €3 pm

-Vibration des
Aufstellbodens : max. Amplitude 0,15 mm ( £ = 5 ...35 Hz )

-Elektrische Stor-
felder : max. 0,3 V/m entspr. STRGW 361-76

Beachte: Die Grenzwerte der Diskette sind unabhangig von diesen
———————— Umgebungsbedingungen einzuhalten.

2.3. Stromversorgung

Zum Betrieb des Diskettenspeichers sind die Spannungen + 5 V und + 12 V notwendig.
Folgende Parameter sind einzuhalten:

Spannung +5 V +12V
zulassige

Toleranz +5% +5%
zulissige £ 100 mv £ 100 mv
Brummspannung Spitze-Spitze Spitze-Spitze

(einschl. Rauschen)

Stromaufnahme bei Betrieb

typ. €0,4 A <0,3 A
max. 0,5 A 1,0 A
Leistungsverbrauch

typ. <10,0 W

max. 14,0 W

Die Betriebsspannungen werden lber einen separaten indirekten 4-poligen Steckverbin-

der zugefiihrt:
Am Kabel kann folgender Steckverbinder verwendet werden:

- AMP-connectorl-480-424 und
- Kontakte AMP-Pin 60617 (4 Stiick/Set)
oder aguivalenter Typ.

Belegung: SDHTSUGQ Kogtaki
-------- +
oV 2.3
+ SV 4

2.4, Signalinterface

Die Interfacesignale werden uber einen direkten 34-poligen Steckverbinder zugefiihrt.
(siehe Abb. BV1).
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Signalbezeichnung Kontakt 0 Volt

Bezugspotential

Irel s 1
/IN USE  in Betrieb 4 3
/0S3 Auswahl d. Speichers 3 6 5
/IX Index 8 7
/DS0 Auswahl d. Speichers 0 10 9
/DS1 Auswahl d. Speichers 1 12 11
/DS2 Auswahl d. Speichers 2 14 1%
/MO Motor ein 16 15
/SD Schrittrichtung 18 17
/81 Schritt 20 19
/WD Schreibdaten 27 21
/WG Schreibbefehl 24 23
/T0 Spur 00 26 25
/WP Schreibsperre 28 27
/RD Wiedergabedaten 30 29
/55 Kopfauswahl 32 31
/RDY Laufwerk bereit 34 33

Laufwerkseitiger Steckverbinder:

|

Teilung 2,54 mm

mit Gold liberzogene Kontakte am Rand der Interfaceleiterplatte
je Leiterplattenseite 17 Kontakte = 34 Kontakte

Kodierschlitz zwischen Kontakt 4 und 6 ( 3 und 5 )

Es kann folgender Steckverbinder genutzt werden:

- 3M connector 5934-0001 SC-K (fir Schlitzklemmtechnik)
- ITT-Cannon-G GO3D038 P2 BBAL (fiur Lottechnik)

oder dhnliche 34-polige Buchsenleiste.
Bei Anwendung der Schlitzklemmtechnik ist der Einsatz von folgendem Kabel zu

empfehlen:

- 34 pin Flex Cable Flex-B-34-7/0,127mm

2.5. Leistungsparameter

Abmessung der Diskette (Hiille)
Speicherkapazitat je Diskette
(unformatiert, MFM-Aufzeichnung)
Anzahl der Arbeitsflachen
Motorstartzeit
Motornachlaufzeit (Option)
Diskettendrehzahl
Kopfzustellzeit
Kopfberuhigungszeit
Schrittzeit Spur/Spur
Spurdichte

Anzahl der Spuren
Ubertragungsrate
Aufzeichnungsverfahren
Dauerschalleistungspegel
Funkentstorung

Schreibsperre

BvV-4

.pa

133,3 mm x 133,3 mm

1 MByte
2
£ 500 ms
keine
300 U/min + 2 %
0 ms
15 ms
3 ms
96 tpi
je Seite B0
125 / 250 kBit/s
FM / MFM (SD / 0D)
£ 55 dB AS
nach VDE 0871 und
TGL 20885/12



246 Zuverléssigkei{sparameter

mittlerer Ausfallabstand

(bei Anwenderauslastung) 10 000 h
MTTR 0,5 h
-9 |
Soft Read Error 10_12 Blt_l
Hard Read Error 18 Bit N
Step Error 10 otep
technischer Nutzungsfaktor vy, 20,99

2.7. Schutzgiite

Der Diskettenspeicher K 5601 ist ein Einbaugerdt ohne eigene Stromversorqgung. Der
Betrieb der Gerate erfolgt mit zugefiihrter Schutzkleinspannung, Sicherheits-
kleinspannung oder Kleinspannung. (AnschluB siehe Abschnitt 4.3, )

Das Gerédt als verwendete Einbaugruppe hat den Schutzgrad IP 00. Der Schutzgrad IP 20
ist durch die Anlage zu realisieren.

Fir den Diskettenspeicher sind folgende Heizwerte giltig:

- unverpackt - 4,5909 MJ
- Einzelverpackung : 4,8660 MJ
- [Zehnerverpackung 47,1067 MJ

3. Lieferumfang

1 Stck. Diskettenspeicherlaufwerk K 5601
MFM-Aufzeichnungsverfahren,
96 tpi, 80 Spuren, doppelseitig

Die Lieferung kann sowohl in Einzelverpackung als auch in Verpackungen zu Je 10
Stiick erfolgen.

Als Zubehor wird geliefert:

- 1 Stick 4-poliger Steckverbinder (Grundkdrper und Kontakte)

- 1 Stick 34-poliger Steckverbinder

4. Einbau des Gerdtes in andere Erzeugnisse

4.1. Mechanische Bedingungen

' 4.1.1. Einbaulagen

Es bestehen folgende Moglichkeiten des Einbaues:

- vertikale Montage : Vorderfront mit Diskettenschacht,
Anzeige-LED unten

- horizontale Montage: Vorderfront mit Diskettenschacht,

Anzeige-LED oben

Achtung!
Montage mit dem Antriebsmotor nach oben ist nicht zugelassen!
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4.1.2. EinbaumaBe

Das Laufwerk kann mit den Gewindeldchern an den Seiten (je 2 Stiick) oder mit denen
an der Unterseite (4 Stiick) befestigt werden. Die MaBe sind der Abb. BV2 entnehmen.
4.1.3. Hinweise zur Montage

Die Kdhlung erfolgt durch die natiirliche Luftkiihlung. Das Laufwerk ist nicht
unmittelbar im Kihlluftstrom zu positionieren, um einer Verschmutzung vorzubeugen.
4.2. Elektronisches Interface

4.2.1. Allgemeines

An eine AnschluBeinheit, die den Rechnerbus mit dem Diskettenspeicher verbindet,
konnen max. vier Laufwerke in Ketten- oder in Sternschaltung angeschlossen werden.

Die Belegung der Stecker ist im Abschnitt 2.3. bzw. 2.4. angegeben.
Alle Interfacesignale sind LOW-aktiv.

Eingangssignale:
LOW - Pegel (WAHR / TRUE) : B ooy B8 ¥
Strom fiur AbschluBwiderstinde - £18 mA
Strom fir Eingangsgatter : £ 3.2 mh
HIGH ~ Pegel LFALSCH ¢ FALSE] : L8 e 2 Y
Ausgabesignale:
LOW - Pegel : 0550 D58 X
Stromergiebigkeit des
Laufwerkes : €48 mA
AbschluBwiderstande:
Die Widerstandsgrole betragt 330 Ohm + 5 %.
Die Widerstande fir die Leitungen DSO ... 3 sind fest auf der Interface-Leiterplatte

verlotet. Fir alle anderen Eingangssignale kann mittels IC-Sockel ein Widerstands-
netzwerk bestickt werden. Bei Auslieferung ist dieses Netzwerk bestiickt.

Bei der Zusammenschaltung der Diskettenspeicher in Kette sind die Netzwerke bei
allen Laufwerken mit Ausnahme des letzten am Interfacekabel zu entfernen. Bei
Anwendung der Sternschaltung dirfer die Netzwerke bei keinem Laufwerk entfernt
werden.

Max. Interfacekabellange:

Die gesamte Interfacekabelldnge muB kleiner als drei Meter sein.
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4.2.2. Ein- und Ausgabesignale

Eingabesignale sollen im folgenden die Signale sein, die zum Diskettenspeicher
gesendet werden, wahrend die Ausgabesignale vom Diskettenspeicher gesendet werden.

Eingabesignale:

- /D50 ... 3 select 0 ... 3

Das Signal dient der Auswahl eines speziellen Diskettenspeichers fir die Operation.
Nur das /DS-Signal, dessen Briicke auf der Leiterplatte gesteckt ist, wird wirksam.
Ist das Signal aktiv, sind alle Ein- und Ausgabesignale wirksam. Falls das Signal
inaktiv ist, sind nur die Signale /MO und /IN USE wirksam.

Max. 0,5 ps nach Wirksamwerden des Signales /DS werden auch die anderen Ein- und
Ausgabesignale als giultig erkannt.

In Abhangigkeit von der Brickenbestiickung kann mit diesem Signal die LED in der
Frontblende eingeschaltet werden.

- /MO motor on

Dieses statische Signal dient dem Einschalten des Diskettenantriebes. Der Direktan-
trieb erreicht seine Nenndrehzahl von 300 U/min 500 ms nach Einschalten des
Signales.

- /SD step direction

Der Pegel dieses Signales definiert die Richtung der Bewegung des Kopfschlittens,
falls auf der /ST-Leitung Impulse gesendet werden.

Mit HIGH-Pegel bewegt sich der Schlitten in Richtung AuBenspur, mit LOW-Pegel in
Richtung des Diskettenzentrums.

- /ST step

Das impulsformige Signal dient der Bewegung des Kopfschlittens. Die Impulsbreite mul3
groBer als 800 ns sein. Der Kopf bewegt sich je Impuls um eine Spur.

Die Bewegung des Kopfes wird mit der Ruckflanke des Impulses gestartet und ist
einschlieBlich Kopfberuhigungszeit nach 18 ms abgeschlossen. Bei mehreren aufeinan-
derfolgenden Schritten in einer Richtung kann der Impulsabstand 3 ms betragen. Beim
Wechsel der Richtung ist ein Impulsabstand von 18 ms zu garantieren.

Das Signal ist unwirksam, wenn das Signal /WP HIGH und das Signal /WG LOW ist. Das
/ST-Signal ist ebenfalls unwirksam, wenn das /T0-Signal TRUE ist und nach auBen
positioniert werden soll (/SD=HIGH).

- /WG write gate
Mit Hilfe dieses Signales konnen die geschriebenen Daten geloscht und neue Daten
aufgezeichnet werden. Das Signal ist unwirksam, wenn das /WP-Signal aktiv ist.
Das Signal soll erst LOW werden, wenn folgende Bedingungen er- fillt sind:

- mehr als 500 ms nach dem Einschalten des Antriebes

- mehr als 18 ms nach dem letzten wirksamen Schrittimpuls und

- mehr als 100 ps nach einem Pegelwechsel des Signales /SS
vergangen sind.

Keines der folgenden Signale darf innerhalb 1 ms nach dem Schalten des Signales /WG
auf HIGH schalten:

- Schalten eines Kommandos zum Stoppen des Motors

- Schalten des Signales /DS zu FALSE

- Start einer Kopfpositionierung durch /ST-Impulse

- Wechsel des Pegels von Signal /5SS

- /WD write data

Dieses Signal enthdlt die Daten, die auf Diskette geschrieben werden sollen. Die
Impulse sollen 0,15 ps bis 2,5 ps breit sein. Es wird nur die Vorderflanke der
Impulse genutzt.

Dieses Signal ist unwirksam, wenn das /WG-Signal HIGH ist oder wenn das Signal /WP
aktiv ist.
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~ /88 side one select

Das statische Signal dient der Auswahl der Seite der doppelseitigen Diskette, die
fir das Lesen oder Schreiben genutzt werden soll. Wenn dieses Signal HIGH ist, dann
ist der Magnetkopf fir die Seite 0 der Diskette (Unterseite) ausgewdhlt, mit LOW
wird der Kopf fiir Seite 1 (Oberseite) angewshlt.

Das /RD-Signal der ausgewdhlten Seite wird 100 us nach dem Umschalten des Signalpe-
gels giltig.

Wenn nach AbschluB einer Schreiboperation die andere Seite der Diskette ausgewshlt
werden soll, dann darf der Pegel des Signales /55 erst nach mehr als 1 ms nach
Schalten des /WG-Signales auf FALSE schalten. Eine Schreiboperation auf der ausge-
wahlten Seite (/WG = LOW) kann erst 100 ps nach dem Wechsel des Signal-pegel /S5
beginnen.

- /IN USE in use

Dieses Signal ist nur wirksam, wenn die Briicke IU geschlossen ist.

Das statische Signal zeigt an, daB alle Diskettenspeicher in Gebrauch und unter
Kontrolle des Wirtssystems sind.

Die Anschaltbedingung der Frontblendenanzeige ist auf dieses Signal bezogen. Vgl.
Abschn. 5.1. und 5.2.

Ausgabesignale:

= /19 track 00
Das statische Signal zeigt an, daB sich der Kopfschlitten in der Spur 00 (in der

alBersten Spur) befindet. Das Signal wird nach mehr als 2,8 ms nach dem wirksamen
/ST-Impuls giiltig.

- /IX index / sector

Das impulsfcrmige Signal dient zur Erkennung der Indexldcher. Dieses Signal kann 500
ms nach dem Start des Direktantriebes in exakten Zeiten ausgegeben werden, falls
eine Diskette eingelegt ist.

Wenn eine soft-sektorierte Diskette eingelegt ist, dann wird wihrend einer Umdrehung
der Diskette ein Indeximpuls gesendet. Die Vorderflanke des Signales wird als
Bezugspunkt genutzt.

- /RD read data
Das impulsformige Signal enthilt die Lesedaten der Diskette, die sich aus Takt- und
Datenbits zusammensetzen. Die Vorderflanke des Impulses wird zum Bezug genutzt.
Dieses Signal wird giiltig ausgegeben, wenn:

- mehr als 500 ms nach dem Einschalten des Antriebs,

- mehr als 18 ms nach dem letzten wirksamen /ST-Impuls,

- mehr als 1 ms nachdem das Signal /WG HIGH wurde und

- mehr als 100 ps nach Umschalten des Pegels des Signal /SS
vergangen sind.

- /WP write protect

Das statische Signal dient der Anzeige, daB die schreibgenehmigungsdffnung der
Diskette maskiert ist.

Wenn dieses Signal aktiv ist, dann sind die Daten vor Ldschen geschitzt und das
Schreiben neuer Daten wird verhindert.
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- /RDY ready
Das statische Signal zeigt an, daB das Laufwerk in Bereitschaft zum Schreiben und
esen ist. Der Diskettenspeicher geht bei Verwendung einer softsektorierten Diskette
in den Bereitschaftszustand, wenn folgende Bedingungen erfullt sind:

- die Spannungen +5 V und +12 V liegen an

- die Diskette ist eingelegt und ein Motorstart-Kommando ist aktiv

- der /IX-Impulsabstand ist groBer als 50 % des Sollwertes und danach sind zwei
IX-Impulse gezahlt worden
der IX-Impulsabstand ist innerhalb des Bereiches von +6 % des Sollwertes

Maximal 800 ms nach dem Start des Direktantriebes wird das Signal /RY LOW. Dennoch
erreicht Antreibsmotor die Nenndrhzahl innerhalb von 500 ms nach dem Start und
Datenlese- und -schreiboperationen kdnnen ausgefihrt werden, befor das Signal /RDY
LOW wird.

Das Signal /RDY schaltet inmerhalb von 0,3 ms nach abschalten von /WD auf HIGH.

4.3. Masse-Verbindung

Das Chassis des Diskettenspeichers ist elektrisch mit 0 V Gleichspannung durch die
Briicke FG auf der Interfaceleiterplatte verbunden. Das Laufwerk wird mit geschlosse-
ner Briicke FG ausgeliefert.

Der Isolationswiderstand bei offener Briicke zwischen Chassis und 0 V Gleichspannung
ist grdBer als 150 kOhm bei 150 V Gleichspannung.

Bei Schutzkleinspannung bzw. Sicherheitskleinspannung kann der Erdungsanschlull zur
Masseverbindung genutzt werden. Bel ungeschutzter Kleinspannung muB der Erdungsan-
schluB mit dem Schutzleitersystem verbunden werden.

Die AnschluBklemme fiir die Masseverbindung bzw. den Schutzleiter des Chassis befin-
det sich an der Riickseite des Diskettenspeichers (Abb. BV1).

4.4, Leistungsinterface

Die Belegung des Spannungssteckverbinders sowie die Kennwerte der Spannungen sind im
Abschnitt 2.3. Stromversorgung angegeben.

4.5. Bedienung des Gerites

- Einlegen der Diskette:

Die Diskette ist so in den Diskettenschacht einzulegen, daB sich die Aussparung fur
Schreibschutz auf der linken Seite bzw. unten befindet.

Um Beschadigungen der Diskette und der Zentrierung zu vermeiden, muB die Diskette
vollstindig eingeschoben sein, erst dann darf der Schacht durch Verschwenken des
Betdtigungselementes im Uhrzeigersinn verschlossen werden!

- Betriebszustand des Laufwerkes:

Fin in Betrieb befindliches Laufwerk wird durch das Aufleuchten der LED an der
Frontblende angezeigt.

Wahrend die LED leuchtet, darf das Betdtigungselement nicht bewegt werden!

- Fntnahme der Diskette:

Nach Verldschen der LED wird das Betdtigungselement entgegen dem Uhrzeigersinn
verschwenkt. Danach kann die Diskette von Hand entnommen werden.
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5. Betriebsbedingungen

5.1. Briicken

Samtliche Briicken sind auf der Interfaceleiterplatte des Laufwerkes montiert. Das
Einsetzen der KurzschluBbriicke wird als EIN-Zustand der Briicke definiert.
Bei Auslieferung sind folgende Briicken bestiickt:

FG, D50, RY, ML, EO

- Brlcken DSO...3:

Bei der Schaltung der Diskettenspeicher in Kette wird durch diese Briicken die
Adresse des Laufwerkes festgelegt, d. h., es sind max. vier Laufwerke adressierbar.
Es dirfen niemals zwei Laufwerke dieselbe Adresse haben!

- Bricken IU / HL

Die Brucken dienen der Auswahl des Signales am Kontakt 4 des Interfacesteckers. HL
ist nicht genutzt. Wenn die IU-Briicke EIN ist, dann dient das Signal am Kontakt 4
der Steuerung der Front-LED (in Verbindung mit Bricken DSO...3, Ul und U2).

- Bricken Ul / U2
Die Brucken dienen zur Steuerung der Front-LED: Vgl. Abschn. 5.2

- Bricken RY / XT

Die Bricken dienen der Auswahl der Funktion des Kontaktes 34 des Interfacesteckver-
binders. Wenn die Briicke RY geschlossen ist, wird das Signal /RDY an Kontakt 34
ausgegeben. Falls die Bricke XT EIN ist, wird an Kontakt 34 stindig LOW ausgegeben.

- Briicke ML

Oie Bricke dient der Festlegung der Bedingungen fir die Motorrotation. Bei offener
Bricke rotiert der Motor nur bei aktiven Signal /MO. Falls die Briicke geschlossen
ist, dreht der Motor mit aktiven Signal /MO oder wahrend die Front-LED an ist (vgl.
Abschn. 5.2.).

- Briicke RE

Bei geschlossener Briicke ist die automatische Recalibrierung eingeschaltet, d. h.,
nach dem Zuschalten der Spannung positioniert der Schlitten selbstindig in die Spur
00. Dafiur sind max. 255 ms erforderlich. Wihrend dieser Zeit ist der Speicher nicht
im RDY-Zustand.

- Briicken EO / E2

Mit Hilfe dieser Bricken konnen die Ausgabebedingungen fiir die Signale /IX und /RD
festgelegt werden.

Wenn die Bricke E0 EIN ist, wird das Signal /IX unabhangig vom RDY-Zustand des
Laufwerkes ausgegeben. Falls die Briicke nicht bestiickt ist, wird das Signal nur bei
aktiven RDY-Signal ausgegeben.

Wenn die Bricke E2 EIN ist, wird das Signal /RD nur ausgegeben, wenn das Laufwerk im
RDY-Zustand ist. Bei nicht bestiickter Briicke wird das Signal unabhingig vom RDY-
Zustand ausgegeben.

Im Auslieferungszustand (EO=EIN / E2=AUS) werden beide Signale bei ausgewihltem
Laufwerk ausgegeben.

- Briicke FG

Die Brucke verbindet das Chassis elektrisch mit 0 V Gleichstrom.
(Vgl. 4.3.)
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5.2. Steuerung der Frontplattenanzeige

Zur Steuerung der Frontplattenmanzeige werden fiinf verschiedene Bedingungen zur
Auswahl angeboten, die lber die Bricken IU, Ul und U2 ausgewdhlt werden konnen:

- Auswahlmoglichkeit 1:
Die Anzeige schaltet ein, wahrend DS 0 ... 3 TRUE ist.
-—— Brlcke DS 0 ... 3 geschlossen

- Auswahlmoglichkeit 2:
Die Anzeige schaltet ein, wdhrend DS O ... 3 oder das Signal IU TRUE ist.
-—- Bricken DS 0 ... 3 und IU geschlossen

- Auswahlmoglichkeit 3:
Die Anzeige schaltet ein, wahrend das Signal IU TRUE ist.
-—— Bricken IU und Ul geschlossen

- Auswahlmoglichkeit 4:

Die Anzeige schaltet ein, wahrend DS 0 ... 3 TRUE ist und der
Diskettenspeicher im Ready-Zustand ist.
---— Briicken Ul, U2 und DS 0 ... 3 geschlossen

- Auswahlmoglichkeit 5:
Die Anzeige schaltet ein, wenn die Bedingungen der Punkte 3 oder
4 erfiillt sind.

-—— Briicken DS 0 ... 3, IU, Ul und U2 geschlossen

5.3. Steuerung des Direktaniriebes

Der Direktantrieb beginnt mit der Rotation, wenn eine der folgenden Bedingungen
erfillt ist:

- Drehung durch externes Kommando:
Der Direktantrieb rotiert, wenn ein Signal zum Start des Motors aktiv ist.
(Entsprechend Bestlckung der Briicke ML)

- Automatische DOrehung durch interne Schaltung
Die automatische Drehung wird beim Einlegen einer Diskette zur besseren
Zentrierung gestartet.

6. Wartungvorschrift

Der Diskettenspeicher ist wartungsfrei.
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1. Mechanischer Teil

Da die Austauschbarkeit der Disketten zwischen verschiedenen Laufwerken
notwendig ist, werden fir die mechanischen Teile des Laufwerkes sehr hohe Ge-
nauigkeiten gefordert. Es werden Prazisionsteile eingesetzt, die Montage muB
duBerst genau und sorgfaltig erfolgen. Aus diesem Grund ist auch eine Reparatur
nur von ausgebildeten Technikern durchzufihren. Das Laufwerk ist sorgsam zu
behandeln, besonders vor Stol und Fall zu schiitzen.

Der mechanische Teil bestent aus folg. Baugruppen:

- Chassis

- Disketten-Zentrier- und Spannmechanismus

- Direktantrieb

- Kopfschlitten mit Magnetkopf 96tpi in Doppelkopfaustiihrung
- Lademechanismus

Positioniermechanismus
- verschiedene Erkennungsmechanismen
Der konstruktive Aufbau des Diskettenspeichers ist aus Abb. FB1 a) - c)

ersichtlich.

Bezeichnung der Teile:
-  Fronthebel
- Briicke
- Frontblende

2
3
4 - Chassis

5 - Befestigungsschraube Leiterplatte Index: AM 3x6 mit kleiner Scheibe
6

7

8

9

- Befestigungsschraube Briicke: AM 3x6

- Lademechanismus

-~ Befestigungsschraube Wippe: AM 3x6 mit groBer Scheibe

- Magnetkopfschlitten
10 - Befestigungsschraube Zugband auf Bandtrommel: AM 3xé und Klemmblech
11 - Bandirommel
12 - Schrittmotor

13 - Wippe

14 - Zentrierung

15 - Ladearm

16 - Halterung, hinten

17 - Fihrungsachse, rechts
18 - Zugband

19 - Halterung, vorn

20 - Befestigungsschraube Direktantrieb: AM 3x8 mit Federring

21 - Leiterplatte Index

22 - Befestigungsschraube Halterung, vorn: AM 3x6

23 - Befestigungsschraube Kopflademechanismus: AM 3x6

24 - Fihrungsachse, links

25 - Leiterplatte Spur 00

26 - Befestigungsschraube Leiterplatte Spur 00: AM 2.5x6 mit Scheibe
27 - Befestigungsschraube Halterung, hinten: AM 3x6

28 - Ausgleichfeder

29 - Spur 00-Anschlag

30 - Befestigungsschraube Leiterplatte Interface: AM 3xé6

31 - Leiterplatte Interface

32 - Direktantrieb

33 - Befestigungsschraube Frontblende: AM 3x8 mit groBer Scheibe

34 - Befestigungsschraube Schrittmotor: AM 3x8 mit Federring und groBer Scheibe
35 - Kontaktelement

* - mit Schraubensicherungslack gesicherte Stellen
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1.1. Chassis

Das Chassis (4) bildet das Basisteil, auf dem die verschiedenen Baugruppen und
Leiterplatten montiert werden. Zur Beibehaltung der Stabilitit des Disketten-
speichers, besonders solcher GriBen wie Festigkeit, Genauigkeit, Ausdehnungs-
koeffizient und Alterungsbestandigkeit, wird das Chassis aus AluminiumdruckguB
hergestellt.

1.2. Disketten-Zentrier- und Spannmechanismus

Das Hauptteil des Disketten-Zentrier- und Spannmechanismus ist die Wippe (13),
an der die Zentrierung (14) zum Zentrieren und Spannen der Diskette befestigt
ist. Andere Teile sind der Fronthebel (auch Betdtigungselement genannt) (1) und
der Ladearm (15).

Die Wippe (13) ist an der hinteren Seite des Chassis mit einer Blattfeder
befestigt. Am &uBersten Ende der Wippe ist die Zentrierung befestigt.

Wenn eine Diskette eingelegt ist und das Tor durch Drehen des Fronthebels (1)
verschlossen wird, dann wird die Zentrierung abgesenkt, die Diskette zentriert
und in der korrekten Lage mit dem duBerem Rand der Zentirierung gespannt.

1.3. Direktantrieb

Oer Direktantrieb (32) ist ein Gleichstrommotor ohne Biirsten in AuBenliuferaus-
fihrung. Die Spindel ist unmittelbar auf der Motorachse montiert. Seine
Lebensdauer ist groBer als 30.000 Std. bei dauernder Rotation.

Die Rotationsgeschwindigkeit von 300 U/min wird auch bei Umgebungsverinderungen
und Belastungsschwankungen konstant gehalten. Die Drehzahl wird stindig iber das
Rickkoppelsignal eines internen Wechselstromtachometers gemessen und
entsprechend nachgeregelt. Die Zentrierung (14) muB zur Spindel genmau justiert
werden, damit deren Lage zueinander genau mittig ist und somit die Diskette
genau zentriert wird und so der Kopf mit der Diskette in der korrekten Position
in Kontakt kommt.

1.4. Magnetkopfschlitten mit Magnetkopfen

Die zwei Kopfe sind gegeniiberstehend und um acht Spuren versetzt auf dem Magnet-
kopfschlitten (9) montiert.

Die Magnetkdpfe besitzen spezielle Oberfldchen zur Gewdhrleistung eines
optimalen Andruckes, eines geringen Diskettenverschleifles und einer geringen
Verschmutzung. Dabei muB eine maximale Leseleistung erreicht werden.

Jeder Kopf besitzt einen Schreib-Lese-Spalt fiir das Schreiben und Lesen der
Daten und zwei Loschspalten fiir die Ldschung der aufgezeichneten Spurkanten
unmittelbar nach der Aufzeichnung (Tunnell&schung).

Die Magnetkopfe und der Schlitten bilden den Kern des Diskettenspeichers und
sind mit hochster Pradzision gefertigt und montiert.

1.5. Lademechanismus

Durch den Lademechanismus (7) wird beim Offnen des Fronthebels der obere Kopf
und die Diskettenhiille angehoben, so dal die Diskette ohne Beriihrung eines
Kopfes entnommen werden kann. Es wird gewdhrleistet, daB beide Kipfe auch ohne
eingelegte Diskette bei geschlossenem Fronthebel nicht aufeinanderliegen.

Falls eine Diskette eingelegt und der Fronthebel (1) geschlossen ist, liegen die
Magnetkdpfe standig auf der Diskette auf. Um die Lebensdauer der Disketten und
der Magnetkopfe nicht zu verkiirzen, ist darauf zu achten, daB sich die Diskette
nur dreht, wenn es unbedingt erforderlich ist.
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1.6. Positionierbaugruppe

Die Positionierbaugruppe besteht im wesentlichen aus dem Schrittmotor (12) mit
Antriebswelle und Bandtrommel (11) sowie dem Zugband (18) und den Fiihrungsachsen
(17, 24). Der Magnetkopfschlitten (9) ist mit der Antriebswelle des Schrittmo-
tors ilber das Zugband und die Bandtrommel verbunden und wird durch die
Fiihrungsachsen gefihrt.

Die Welle des Schrittmotors dreht sich je Schritt um 1.8 Grad. Um eine kurze
Schrittzeit und eine hohe Positioniergenauigkeit zu erreichen, wird ein 4-
Phasen-Schrittmotor eingesetzt. Der Motor wird durch eine optimierte Schaltung
so angesteuert, daB die Warmeentwicklung trotz hoher Genauigkeit gering ist.

Bei der Konstruktion ist die Warmeausdehnung des Chassis (4), des Zugbandes, des
Schlittens usw. beriicksichtigt worden, so daB die Ausdehnung der Diskette ausge-

glichen wird.

1.7. Erkennungsbaugruppen

- WRITE PROTECT
Zur Erkennung der Schreibschutzdffnung der Diskettenhille dient ein Fotosystem

aus Fotodiode und Fototransistor.

Wenn eine Diskette mit verschlossener Schreibschutzoffnung eingelegt wurde, ist
der Lichtstrom unterbrochen, und es kann kein Schreib- und kein Ldschstrom lber
den Magnetkopf flieBen. Damit konnen die auf der Diskette aufgezeichneten Infor-
mationen nicht durch fehlerhafte Kommandos lberschrieben oder geldscht werden.
Die Fotodiode ist auf der Leiterplatte des Direktantriebes (32), der Fototran-
sistor auf der Leiterplatte Index (21) montiert.

- TRACK 00

Dieses System zur Erkennung der &uBersten Spur (Spur 00) des Kopfschlittens
besteht aus einem Fotosystem und dem Spur-00-Anschlag (29). Spuren innerhalb der
Spur 00 (Radius kleiner als der der Spur 00) werden zur Datenspeicherung
genutzt. Wenn ein fehlerhaftes Schrittkommando zur weiteren Positionierung nach
auBen empfangen wird, wird dieses Kommando durch die interne Schaltung des
Diskettenspeichers ignoriert. Wenn der Schlitten doch durch irgendeine Ursache
von der Spur 00 nach auflen bewegt wird (z.B. manuell oder durch Stol bei der
Reparatur oder beim Transport), dann stolt der Schlitten gegen den Spur-00-
Anschlag. Damit wird gewahrleistet, daB der Schlitten immer wieder in den
definierten Bereich zuruckkehren kann.

Wenn von der innersten Spur Schritte nach innen ausgefiihrt werden, bewegt sich
der Kopf noch einige Spuren in Richtung Diskettenzentrum. Um diese Spuren wieder
zu verlassen und in definierten Spuren weiterzuarbeiten, ist es notwendig, erst
in die Spur 00 zu positionieren. Dazu sind mehr Schrittimpulse als die max.

Spuranzahl (80) notwendig.

- INDEX
Fotodiode und -transistor fiir die Erkennung des Indexloches der Diskette sind

im Bereich des Indexloches der Diskette angeordnet. Die Diode ist auf der Lei-

terplatte des Direktantriebes (32) (im Bereich des Rotors des Motors) montiert,
der Transistor befindet sich auf der Leiterplatte Index (21). Bei der Rotation

der Diskette kann das Indexloch und bei hard-sektorierten Disketten die Sektor-
locher erkannt werden.
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