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e 16 ZingEnge (2 x & 3it) der DEE wind mittels Ds:mk-npnlﬁr
vem Prozed potentialgetrennt (Auanabma: DES mit TTi-Eingang).
Innerkalt der Eingangestufen warden StSroignale hermuagefil-
tert, Mitiels getakteter Speichar werden die Informationen wam
ien Eingangaptufen Ubsroommen und an die Porteingings des FIO
geschal ket

Ih der Batpieboart Follingbetrieb werden die swliechéngaspel=-
cherten Dmten zykliasch von der ZRE abgefragt. Wit dear struktu-
rierbarer Tagtzelt %, kann dia Ubernarmezelt der akbtuellssr
Frogodsignale in den” Isipchenepelcher Fastgalegt wardaen.

In der Batriebanrt Interruptbetriebh mit oder ohne Verzigerung
1Eat ein Weehsel dee binliran Eingangesigrale den Interrupt aus.

welohs Plonke (H/L edar L/H) des binpkren Eingangesignale die
aualisende Flanke ist, wird durch Bricken programmisart,

dalada rupcenvariant an
Typ Signalipegal
2320.m &0 V 0@
2320.02 48 ¥V Ga
232003 24 ¥V Ge .
2320,.04 12 ¥ Om
eddd.05 5 ¥ Ga
2320.19 "L

1.4.1.4. Technjochs Datan

- ingmangsaoignale, prozalaeitig
aAnzahl der EIAENAEE . . « = « « » » 2 X B Blt
Eingangebadingungen der Dateneingiings (Betrisbewerta)
(siehe nachfolpends Tabella)
Eingansobed inpungan (maximaler low-Pegall]

maximaler iingangestron IIII. . 1 mij
daraun rasultlierean folgende Elngangsapannungen i

Variante Ein.g..-.nﬁupann-mg Ug ik

ey 9,7
A2 )
L3 3,0
04 1,7
A5 13
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= Figmale, rechnarssitig
Angoblad « & 5 5 s = w ¢ & o« BUS K 1520 oach TOL 1T2T1/01

= Zucednung Frozedeignal - Buselgnal

Tariantse Frozedelgnal Busaignal
o 1] H
bia L H
0% H L
L] H
19 L L
H H

& = Eingeng nicht balagt [offener Eingang)
AP o Low-Fagel
"R = High-Fogel

= Opsrationaverhal ten

¥indsst impuladausr (High=Impule, Low=Impuls) tain (he=
#ogan auf den Eingang)

rily INT-Batrieb

tatn ® frmax * tr Y V1Y Y PIM max

wann by, < By dann 1et Ty, wrew i r ks -tn = O
flir Felling=Bstrish

ft.r

tain " 7 max * V) max

ty Talt der Stirunterdrickung

ty raktzait der Uesrnamefreguens

Try programsiarts INT-Vercigarungmeelt

‘H Zalt INT bim ABSTage

'I" Abfrage-Iykluszalt

ty = 0,3 bis 1,5 ma

tp = 0,4 bim 26,7 ma (softwaremidige Frograsmisrung)
fry = "t {1 bis 255) mlls ganezanligen ¥ielfachen von tp

fur TTL-Eingungs gilt:
t-r 100 nm

t.! = .I.Eu.llru.l
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2.8,1,6, Punkticnmprogrommierung

Ote Progrommisrung der Betriebearten Felling oder Interrupt
erfolgt softwarsmlfig muf dem Ftrukturierarbeiteplate.

Bsi Imterruptbetrieb mud die den Interrupt susliesesnds Schalt=
flanks des Eingangasignals wickelprogrammiert werden.

Der Kartenadressissungoplan gilt nicht fir die DEE mit TTI-Bin=
EAng .
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3,4.2. Digitaleingabe multiplex-DiM-2321
3,4.2.1. Verwendungezweck

Die Baugruppe dient im Zusammenhang mit dem DEM-Rangjierverteiler
DEM~-R zur srfassung von bis zu 128 statischen bin&dren Signalen
von passiven Gebern (potentialfreie Relaiskontakte).

2.4.12.2. Aufbau und Wirkungsweise
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BI1d 3.4.2.2,
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Ein 4 Bit-Zdhler, der von einem systemunabhéngigen (karteninter-
nen-) Taktgenerator Zé&hlimpulse erhalt, gschaltet zyklisch Uber
einen Demultiplexer <ine von 16 Datenausgangsleitungen und damit
eine Gebergru:pe mit 8 Gebern auf die Dateneingangsleitungen,
und gleichzeitig stellt er die der Gebergruppe entsprechende
Adresse in einem internen RAM-Speicher ein, auf dem die Signale
der entsprechenden Geber 8 Bit-weise abgespeichert werden. Der
RAM-Speicher kann von der CPU gelesen werden.

Durch Aktivieren des Signales Schreibsperre (SE) wird der Takt-
generator gestoppt und iie Ybernahme weiterer Signale verhindert.

4.2.3., Baugruppenvarianten

e Jertene | Gt
spannung

B B
BT EECL A
b, s A A

3.4.2.4. Technische Daten

- Signale, prozeQseitig

Eingangssignale
Dateneingiinge (DE) « « « « « « « « « « « 8 Bit
Steuereingang fiir Schreibsperre (SE) . . 1 Bit

Auagﬁngsaignale
Gebergruppenauswahl-Ausgénge (DA) . . . 16 Bit

galvanische Trennung der Signale
DE' SE' DA . . . . . © L . . . . . . . JB

C16 B



Bingangebedi ngangen (Datoreingtings )

Yari=-|Nenn-|sul.Einganga- inepeisung| sugen.Ein- | Laltungelings
antes |Btrom|atrom I“ Epan-|Tela= |gangaat rom— EIIHEMH'-— =
{min. may, [DUDE [ranE |bersich Im-FE |KEES
mi mA L : 4 mi ® =
01 6,4 4,0 g,0| 60 |+10 [5,1 b, T,2
02 [10:.5 |4.0 1,5[48 [+ 3 |87 B.11,0
8 |+ 3 |65 B.Y1,0
=35 100 500
.03 10,3 |4,0 15,0 (24 & 3 7.6 B.11,0
24 225 5.6 b.12,6
L0 10,7 [4,0 150 12 [+ 13 B,% b.11,8
100 250
12 |+25 [4,3 b.14,6 |

bei O, = 0 bia 0,5 ¥V (Bparmungeabfall Ober dem Adurchgsstagertsn
mhrlu.- )} Eingangebedingungsn (max, Eingangestrom kel hoch-
ﬂ'ﬂ

chmigen x) lﬁd‘ = 1,0 mi, darsus resultlersn die folpen=-
dan Geberwiderast bew, Eingangospannungsn
i Romin Unax
anke (Datensinglinge) | ( luhnlhi;uruuus]
| N
£ 56 10,8
A2 44 Tod
23 aT 1
04 13 2,3

= Dynamischs Kennwertwe
St Brunterdrickung ty

Datan e e T L S &
Bobrsibepd¥rd . . « » + + 5 s + « B mE* 50%

= Hilfesnargis

Varaarganga= girom=
EpAANIAE aufrnakme

EV+5E 500 mA
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2:4,2.5. Anschludbelegung

Buchesnloiote Bud [prozeSesitiger Anschlud)

Anmohlud | Datsnein=;/ | Bemerkung
—ausgnbabit

B 28 DE 0

B o 1

B2 DE 2 Datansingings
B 25 OE 3

B 24 OB 4

B 23 oE Z

B 22 OB

B 21 DE T

B 20 DA ©

B 19 Dk 1

B 18 TR

B 17 oA 3

'g :55 ﬂ ; Gebergruppen=
B 14 oA & auswahl -
B3 Da T Ausghngs ,

g :.1? E:_ g Datenaktivisrunga-
B 10 Dk 10 bit

89 oA 11

Ba bk 12

BT Dk 13

BE Dk 14

BS D4 15

oA - Steuereingang fir
Ad = BB Schrsibeparre,

! high aktiv

A 29 u

. + 5V Qs

B9

i Bus Manne

A2

&6 B
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Bild 3.4.2.5.
Eingangsschaltung des Steuereinganges

3,4.2.6. Funktionsprogrammierung

Sie ist fiir die Arbeitsweise der Baugruppe (statische Digital-
eingabe) nicht erforderlich.
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3,4,3, Digitalaingabs dynamisch - DED = 23g¢

Y.d.3.1, Vermandungagwack

Die Baugrupps dient zur Erfassung won kurggeltigen digiltalen
FrozefBeignalen mit definierter minimaler Impulalinge., Dis kur-
zan Bingangeimpuloe werden bia zur Abfrage in dear ugruppa ga=
speichart .

Mir die Erfassung von etatischen Bipnalen 18t dis Baugruppe
nicht gesignet.

=111 wWix walaa

Bi1d 3.4.3.2,
Hlockachalthild DED
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Dis Einghinge (2 = B Bit) der DED-Baugruppe sind mittels Opto-
koppler wom Frosef galvanisch getrennt, Wittals getaktetar
Speicher warden dis Infermationss von der Eingangeetufs Uber-
pommen und in nmshfolgends Flip-Flep abgeopeicheri. Dis Aus=

fings disser FFS sind mit den Fortsimgingesn A ... AT und B ...H7
E" PI0-Schaltkreises verbunden. Bei Wechasl der Eingangesinforma=
tionen wird vom enteprecheanden Fort ain Interrupt-Signal sur
Zantraleinbheit numgegeben.

Iz der Abfrags des enteprechendanPIli-Forie werden die dazuge=
hirigan Flip-FMops rlckgesetst.

2.4.3.0, Beugruppepverisnten
Typ [Variante | Geber- |minimale
spannung |Impulslinges
A1 ED ¥ 2 ma
J1 B ¥ ﬁ'ﬂ",ﬂl
232 | o2 4B ¥ 2 ma
0% 24 7 i nm
A3 24 7 !-'I:Ilj.n-
.04 1127 Z ma
05 5 ¥ 7 me
A5 5V E'D‘.III-I
[ 1=} 1
= knmahl der Binglngs . . = « & = = « & = + « 2 x B Mt
galvanische Trenoung , « « = « = = = = = = & Jn

06 B
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= maximaler Low-Fegel Ug, ..

Variante [Ug. . (V)
A1 und 1 9,T
L2 6,6
B3 und A3 3.0
il 1.7
D5 und 1% 1.2
maximaler Bingangeatrom Ig, ..« « « « « « « & 0,5 mA
hai "E.IIII
- Oparaticneverhalten
Variante tT .'.E tl:i.l!l.
o1, 02, 03, o4, 05| 0,3 bis 1,5 me | 0,2 ble 0,5 ma 2 m8
A1, 3, a5 5,0 b.40,0 s | 7,0 B.10,0 fus | 50
tp = Talt der StHrunterdrickang
tp = Taktzeit der Ubernahmefrequens

ty Mirdestimpulsdaver der Signale am Eingang
in {High=Impuls, Low-Impuls)

. tmrax * Prmax

min

= Signale, rechoeroeltig

AnmehInB . - & 5 s ow o+ ow o» « BEMEE520
nnah 3L ITET1/01

= Hilfaenargis
L ]
L r EB= Strom=
-;:;ﬁiﬁzn suf nahmne
EY+E % E00 mA
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Jold 0,5, An@chluBbelepang

froptasltig
Buchsenleinte Bud, prosalasitipger Anmchluld

Apsohlol | Ddigital- | Eanal | Bit
SRS e
M3 B3| DB 1% T
A4 B14 DE 14 &
AlE HE OE 13 3
ATE BIE | DE 12 1 4
AT BT | DE N 3
AlB BEp | DE 10 4
iy M5 | DB § 1
AZ0 KO | DE B o
21 B LE T T
AZ3 BIZ DE & [
A2l KA m 5 3
AR B DE 4 4
AZ5 25 IE 3 L] 3
AFE  BRE nE 2 ?
A2T B2V DE 1 1
AZB  BIE LE O o
L

B ol
PREY -t

Bild X.4.3.5.
Eingangeechal tung DED
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Oie muf den Baugruppen vorhapdenen MBglichkelien sur Realieie=
rung untersshisdlicker Varlanten dar Uabersinspeisung werden

standardnifig nicht genutzt, Dariber hipmus 1% keins Punkticne—
programnierung erfordearlich, :
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1,4,4, Upivergalimpulssihler - UIZ - 2327

Jd.4.1, VerwandungaEwsci

Der Universalimpulssihler dient zor Erfassung und Bummierung
impulnfBraigsr Gleichepannungasignals, dis stochastiach oder in
ragelntidiger Folge von Jebarn mit elektironischen oder KEontakt—
auBghngan abgegeben werden.

ufbayu und eine

lwr _er i cucwg ammasmeinies oo
T
1.:'- 1, z : =

[ =
iy

T8RS ra
i
| W
=3
JEE
1
Ak

Bild 2.4 4.2
Blockschaltbild g6 B
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Di® Baugruppe beeitst 4 Zdhleinglings IED - Z83, deren joweils
sin Torungseingang TEQ = TE) zugecrdnet ist.

ODies 4 Eingabekandile der UIZ haben eins Eapazitdt won la EB Bit .
Dar varwepdete CTC zibhlt von dem per Frogramn eingegebenan Wert
bim Null und springt danach sofort auf den Vorelneiellwart zu-
rlick. Bei Hulldure ng wird der Ausgang ZC/TC dem betreffenden
KEapalas aktiv, auferdem wird #in Interrupt aumgelfet, falle diessr
fraigagaban war,

Dis wiar Kandila des OTC werden durch Eombinatiopen der AdreSbite
ABD und AB1 (00 bis 11} adressiert, Dies Kettung der einzelnen
IEnlar 1s% bie zu elner Lénge won 32 Bite miglich. Dar geketiets
ZEhler wird Uber den ZEhleingang mit dear niedrigeten Adresss da-
kremantiert. Bal der Esttung mehrarer IEhlar ergibt sich der Yor-
sinatellwort mus dem Frodukt der Vorsinetellwerie der geketisten
Eandle, Zur Eealiglerung vob nicht zum Frodukt serlegharsn Vor-
sinstellwarten kann dem OTC-Kanal 0 pach dear Erstinitimlisisrung
aine neus Zaitkonstants aingegeben werden; die disser nach dem
aroten Nulldurchgang akssptisrt.

4 L) ]
Eursha= Typ | Tari= Einganganaignal
telchmung ante
01 60 ¥/20 He
02 48 ¥/20 Hz
rIz 2323
.03 24 ¥/20 He
13 24 ¥/ 20kHe
04 12 ¥/20 He
Jd 12 ¥/20kHe
05 E V/2o He
JA5 5 V/20kHs

Jid,4;:4; Technischs Dmten

= Signale, prozesdesitig
Angahl der IShleinglnge ZE . . . . « « 4
Angahl der Torungeseinglings TE . . . . 4

galvanische Trenung . = = = = « = « «» mittals Optokoppler
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Eingangabedi ngungen (maxzimalesr Low=-Fegel)
maxinaler Eingangestrem Ig, - = 1 mA; daraus rapultiaran
folgerde Eingangeaparnungsn i

¥ariants maximals Ein*nn;npnnnuu: Ugt max

L0 10, E
02 =
D313 3.0
Jod A4 21
ELTAL) T4

= (parationaverhalten

Frozedeingiings
Variante |01/02/03/04/05 1341415 13
iy b me + 50 % 12311-;51:'!

' min. | 25 ma 25 pus 5 s
*L min, | 25 me 25 pus 5 pan
i‘- 20 Hs 20 iz 100 ks
'y - Stdrunterdrickung

ty pip,” [mpulsdausr
tL min,” Impulepause
IIEI- = Hh.'l.l'!'l-q_l.lilll

= Hilfesnergis

Yermorgungme= 5t rom=
BpARAURE auf nabme

EV:5% 500 mA
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1:4.4,:5. anechludbalegung
fronteeltig
Buchsepleiste Bu 4 (prozedseitiger Anechluf)
Polari= | Anechl ul Funktion Eanal /Bit
tHL

+ B 28 EE O o

= A 28

# B 27 TE O

- A 27

+ B 26 B 1 1

- A 26

+ B 25 TE 1 i

- A 25

+ B a4 IE 2 2

- A 24

+ B 23 TE 2 2

- A 23

+ B 22 ZE 1 3

- A 22

+ B2 TE 3 ]

- A 2

+ B 0 Ea

= LA 20

%; %ﬂhll“i?ﬂm

arungaelngang
Za Zsitimpulegabaraungang
A
+i8 28
o % FEK
-id BEF

Bild 3.4,.4.5.
EBingangeikanal (nur Belapiesl]

jmie] ) ¥ im

Ea ipt keips Wickelprogrammierung dear Punktion notwendig, da sia

B:L: Baftwars bestimmt wird.

dis Stromversor der Gaber imt keine Wickelprogramsmi=rung
notmendig, da dis Einepeisung der Gebar Ober die Gefdfanschlul=

sbhene £u erfolgen hat.
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3.4.5. Digitaleingabe statisch mit kurzschlu3festem Treiber

DES-KT, 2344
3,4.9.1, Verwend ung sZwe Ck

Die Baugruppe dient zur Erfassung statischer bindrer Signale
mit ursalog 4000-Signalpegel. Unter Beachtung des ursalog 4000-

Systempegels sind auch Kontaktgeber anschliefBbar.
Die Eingangssignale sind gegeniiber dem Rechnerkern nicht poten-

tialgetrennt.

3.,4.0.2. Aufbau und Wirkungswelse

ProzeRanschiuld
8..15 16 ...23 2. 31

0.7

BMld 3.4.5.2.
Blockschaltbild DES-KT

C16 B
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Dis an den 32 Einglingen (4 x & Bit) moliesgendean 51 leustEnde
warden lber die :gﬁﬂ—ﬁnhnltkrail- D410 auf die pachfolgenden
A Bit=Datenregister geachaltet.

Oia Baugruppe mird waon der ZRE zyklisch abgefeagt. WEhrand der
Abfrage aind die Eilnganga das Dﬁtlﬂ.‘t‘!;l.fﬂfl BchloBBan, 8o
dafl slch whihrend der Abfrage der Informationsinhmlt nicht Hmn=
dern kant.

2afode}. Toachnische Daten

= Bignale, propsdssitig
Anzahl der Eingnge . . : . + « + « 4 T B Blt

galvanischs Trennung
dar Frogedelgnale R e e L TR

Eingangaatirom Jje& Eingang I R
minimales Eingangeapannuing

bei High=-Fagel e | L . P o
maximale Eingangaspannung
el Law-?-g:E R S R . T

Granzwarte der Eingmngaspannung ., i +50 ¥/=30 ¥

Oie Grenzwarte sind nicht alse =
trisbawarte zullimeig. Eine aT -
nohreitung der Grengmerts kann sur
faret rung fuhren.

maximale Leftungelinge . . . + « + « B0 m

= Bignale, rechnarssitig

AnBznluld ioa s s s & ow B8 K 1530
nach TGL 3T2T1./01

= Hilfasnsrgle

Versorgunge= | Strom-
BpAROUNE mufnahma

24 V5% 130 m
SV 5% 550 mA




J.4:5.4, aﬂnchluﬂhullgugﬂ
frontanltig

Buchasnleistes Bu &4, prozedseitigsr Amachlud

Anpohlud [mgiml- Kanal Bt
(=1 (+) [eingabablt

1 F

2
[4]
1

7 =

-

[ oIb

]
1

——

18 [4]

T
il

0
—1
. 0 S 5]
A1l bim 1“31 Maspns der Gabar=—
AZE ptromveFA0FEUDE

Zu beachtan iat, dad dis Elngangekreise galvanisch mit
dem Bezugepotential des Mikrorschners werbunden sind,

ci6 B
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Bild 3.4.5.4.
Eingangeschaltung DES-KT

rilckenitig
Steckerleista 3t 2, Koppelbuse
24 ¥V Stromversorgung fir IS D410D

Anmchlud Bamarkung

274, B3 Ug = +24 ¥
2/B2 lunﬂ

1) Mapesanschlull wird bereite Uber das Bezugepotential
das Mikrorachnere realislert.

Pun ogramml e
Eine Punktioneprogrammierung der Baugruppe 1st nicht notwendig.
ODis Stromverscrgung der D 410-KT7 SE-Schaltkreise erfoclgt mittale
der auf dem I{npgalbul lisganden 24 ¥ Vermorgungeepannung. Iu
0

dissem Dweck mud dis Wickelbrtcke 0 = F auf der Baugrupps ga=
wickelt werden.
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3.5%.1. Digitalausgabe

efatiech mit Haftralais, DAG-H, 2330.01
«1.1. ¥@ unEnENack

Oie Baupruppe disnt sur potentialgetrennten Ausgabs statiecher
pinfirer Signals mitteles Weahselkontakte.

3 mu und Wir eina

Hevtrogals L—_T____d- L
1
=1 ]_ﬂ o T
- [Eingabetor | Yuspatemgeter
[]
L&
SV
R |
JJ‘ n
PF b -
._1“
AxE
o Fraped i

Bild 3.0.lad.
Blockochaltbild DaS-H



Dies Baugruppe erzsugi statieche Ausgangesignales (B Bit) mit
Haftverkalten.

¥it dem Einschalten cder dem Ausschalien {evtl. StHrung) der Ba-
trishespannung bleibt die jewellige Lage der Haftrelaie erhalten.

Mit d.-1 bersthreiben def Avegaberegistsr werden dls Haltrelails
neu geastat. :

e ] llntrnli{%hlttli;ml satzt dies Wechslerausglnge in sine defi-
nierte Loge u

J36.1.) Technimohs Onten

= Eignale; rechnarssitipg

Anagnial «w e e oa v+ o« B9 F 1520 nach TOL ITZT100

= Gignale, prozadasitig

Arbeitaweins & & i a = = o« =« BEAEiNGH
Angahl der Ausgabebits . . . . . 1 X 8
grlvanigches Tramnung « « « + = = ja
Sohaltglied s s & s+ &« u « Haftrelaise Typ Oh, 1 Wechaler
SchRltRpROnUaE MAX, .+ « « = + « B0 ¥V da, Wa
L TR T i R 7!};1]1;
SchaltaTom BAX. . + « & ¢ « & « Pud A
SehaltledotuBE « & s =+ s & & BN
T
Dpepationaverkal Ten
Eloschwingelt .. . &« .+« « 1530

Hilfesnergle

Verporgunga- Strom—
HPENE A aufnobes

+ 5 ¥ {1+ 5%)( 3% mA
+ 127 {1+ 58] 170 mA

016 B
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1,5.1,4, Aneohlubbalsgung

fronteeitig
Buohsenleinte, Ju 4

Anmshlud Datan— Ausgabe- Bt
nusgmababit | kanal

# £
™
Lol
—— 3 : T
bt B A5
Schaltglisd DAS-H (Belepiel)

Bild 1.S5.1.4.

1 t FOEE imr

Eine Punktisnsprogrammisrung der Baugruppe ist nilaht notwendig.
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S
1A,82% i{f
3
2a 821 %
F]
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16
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samiz  ADT3
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3.5.2. Mgitalouagabe
statisch und dypaplech git Folals, Da=R, 22231,01

1. Varmsnd (1] -

Die Baugruppe 41snt #ur potemtinlgetrennisn Ausgabe statischer
urd foder dypamischer binkrsr Sigoals mittels Belaiskontakis.

= . Bau d 'I“l:t.'fl: k]

Dis Ausgabs der Signals an den Frozed erfolgt gecerell bytewel-
#4. Hach den Einschalten der Botriebeepancung oder dem zantralen
Rickmetzoignal sind alle Ausgabekontakte (3 x 8 Bit) geSffnet.
In dar Betrisbeart statisch wird mit Jedem J.ungl'btn;hlus GET ]
adrepnierte Ausgaberegimter Uberschrisben. Io der Betrfiebmart
-d{n__im:h_ kann der Kanal 1 unabbHagig won den Kanflen @ and 2
strukturiset warden, THe Kanlile @ und 7 kHnnen Uber sine Wipkel=
brleks (9.2] zu sinem quasi 16 Bit-Wart ceitm&3lg zusammange=
fabt warden, Mach aAblauf der Zeit {Impulsllinge] Bffnen die fe=
laiskcntakts wisdar.

Tie Kcmbination der Batrisbemrien statisch und dynomisch 1et wm—
tar Beaohtung der Wickelprogrmmmi=rune mnigltich,

P Ayr K150 =

s

A
- +2BV + 10
e T 1;;1& [y
Prosefl bachug

Bild 3.5.2:24
Hloskackalthild DA-E
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1.;.2.:. Iliulliu E!:m
= Blgnale, rechneraeliig
Ansahlug s s s o» & & & & BI3 K 1520 nach TEL ITETISON

= Slgnale, procedaslitig

Arbeltawalae s s 5 % 5« & « GtAVisch/dynamisch
Anzahl dar Ausgabebitas ., . . . . ¥ x &8
galvaniechs Tremanung . . . . . « J&

Gohaltglied w x5 & = » « « Relais Typ RGK 2011,
1 Behliebar

GohaltEpannubg mAX, « « & & 4« « o 60 V Ga, Wa
- PSR S R  35 )

Sohal tatrom L L |
1 e R [+ 10
Gohaltlelstung e ol e B S e |- |

sulBenige Laitungellnge
{gedahirmtes FrozsBkabel) . . . . BOO m

tperaticnaverhaltan
ginecmwingeelt - | |
DAl=Impulslings !uin s ow ox % & & B ome

-u--a--l--i-iElpBl

= Hilfssnergie

Versorgunge= 5t rom=
BRARAURE aufnakma

+ 5V (1458) | E50 ma
+2 7 {1_4_5 %) 250 mi
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JaSageds Ansohludbelsgung

fronteaitig
Buchesenleiates Bu 4

inschlul | Daten= Ausgaba— | Bit
ausgababi kanal

i

P | k| o | um ) O] =2

.g

e

acdapcgessenass

- ;

ﬁ" AK 1 A

T 3

o -
?

%— 1

- o

- 7

£ :

2

[ AK © 4

3

: 2

1

o wn 0
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B 3.5.2.4,
Sohaltglisd DA-B (Beispiel)

3,525, Punkflongprogrammis FEng

Neban der softwareseitigen Betriebartenstrukturierung
statische upd/oder dynamischs Arbaiteweiss der Ausgabekanble
milpgan susitzlich Wickelbricken singalsgt werden,

cig B
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3.5.3. Digitala 1 ]
t DaS=ET

1:5,3,1, FVerwendongsiwsck

Dis Baugruppe dient zur Auagabe von sintischen binHren Elgnalen
mit ursalag iu&u-nfulugﬂ. Ida Ausgangmeignals aind gegenlber
dex Eechmerbusm picht potentialgatrenos.

3y Sada2, Aufbau ond Wirkungewesdes

A g Ay AN

Bl1d 3.%.3.2.
Hlockaghaltbild DAS-KT

16 B




En stehan wier un.hn.lngif- Aumgabakanile =it je B Bit sur Var=-
fligung. Ddis Ausgabe erfolgh .ﬂmrﬂl taweiss. Nach dem Ein=
sonalten dar Versorgung sspans mn pentralen Elokeetzel-
nal fUkrsn mlle Aus lhlhitl Hu 1-1. n-l Hit de=m Erkecmen dar
ugruppan- und* Eanalsdresss powls dea l.uun.h-lu':lunn arfalgt
die Datenlberpanme in das Ausgabsrsgister.

Dar Ausgabekanal B ist rilsklesbar,.

Tas Onte
- Gignals, rechnsrssitig
Anschliud e i b s ow s e = HBE 1520 nech AL ITETISN

= Signale, prosedesitig

Arbeltewalse e = & a & & o ¢ BtA¥isoh
Ansahl dar Ausgobsbiis . . . . . 4 X B
galvanischs Trennang . . . - » » nein

Sohmltglied e s s 2 = &« =« & ¥urssshludfester Trelbar-
mohaltkrals D400

Acagargonignal i s s s s & = =« ursalog 4000=Systenslignal
n:.lhlq!-uithlﬂi iﬂ‘

Ausgangalantfakieor, M . . . . . 10

sullEeslge I“it“ﬂ.ll“. s o+ o+ o BOO W
(geachirmtis Frozedkabsl)

Operationaverbhaltsn
Eipmobwingesd® . . « « + « s =« 5 HB

= Hilfsesnsrgie

Varsorgungs=- Strom=
BpRRNUNE nufnabme

+ 5 ¥ (14 58} | 170 md
+ 12 7 (12 5%) TO mi
£ 24 ¥ (122540 | 160 mi




tsds 2.4, AnschlubbelegungE
fronteaitig
Buchesnleiste Bu 4

Anmchluld Datan= Ausgaba=
auegabebit | kanal

I .- 1
[
% u}
T

yeeeuun

)

EEE =B
Sh
3

= =R
=i

THHHHHHH AR

:l‘m. Hapaa dar

A 28 Froza et romveracorgung

6 B
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7

ﬂ_.j DA 5
|
:—-{E| B, 4849 o s

A
I
arE
e R

Hap

J:l:-l:aﬁi :

Bild 3.5.3.4.
Sghaltglieder DAS-ET (Baispial)

Rlekverdraht ung
Bymtembul . . . . . « . « BUS K 1%20 mach TGL 372T1/01
Ecppelbus, Steckerlsiste 5t 2

24 V=Stromverscrgung file IS Dd100 (KTSE)

Anschlud Bamerkung

2 4 B2 Uy = 24 ¥ Ga

2 A, B2 Maase, Myp

Hasssanechlul wird bereits iber das aln=

heitlicke Bezugepotential der Versorgungm=
gpannungan des Mikroreohnare realisiert.

Achtung!

Dear Ausgnngeskreis ist galvanisch mit
dem Bepugepotcntinl desa Mikroreschnara
varbund an.

i T L]

Bal diesscr hu.ﬁ:ppi iat die statieche Batriebeart fest vor-
gegeten. Eine kt lonsprogrammierung antfHll%.
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3,5.4. DMgitalaungnbe
""" atmtimeh und dyn t Optokoppler, DA-O 1

P | L EINAE
Dis Baugruppe disnt fur potentimlgetrennten Ausgabs etatimcher
und/oder dynamischer binlrer Signals mittels Optokeppler/Schalt-
traneigtorkombination.

2 4 Wirk e

& 15240
’ -
= ’

——— "1

i
Porf A E7]
D M8  aagr o W“HJ 0y Ll TCf Ol

Jearid
F] s __+Eh11_________
| ')
o Jv +5¥
ﬂ.i' JJ’
o~
Akt ARg
SrageBboh g

B11d 2.5.4.2.
Blockechaltbild DA=O



T2

Ois Ausgabe arfolgt Zensrsll knnalweine, Nash dem Blmnschalten
die ktrirh-.pmmmf pdar dem mentralen Rlckestesignel aind
alle 16 Ausgabeschalttransimtoren gespsrri bew, hochobmig.

Dis Ausgabekachls AXP und AK1 kfonen unabbiinglg voneinandsr ala
OAS bew, DD strukiurisrt werden.

Ip der Batrisbeart DAS wardem dis Ausgabersgister dar FI0-Schalt-
kraies Port A usd Fort B bail jeder Aup.h-uglrltiin Ubarmsahris-
ben, wodurch die snisprechendsn iusgabeschaltiranelstoran durob=
gestouert worden [piederommig).

In der Batricheart DAD worden die Aungobetransisicorsn dem aum-

gugehenden Mitnuster snisprechend durcgeotousrt und Bnsh Ab-
lauf der DAD-Zeit wisder gesparrt.

1,5.4,3, Techpiache Imten
= Slgnale, rechnerseitlpg

Anschlud e s s 5 & = s o K3 K 1520 oach TAL 3T2T1/01
- Signale, progebesitig

Arhsitewalne c = & & & s & » BtatisohSdynamimch
Anzahl dsr Ausgabsbites . . . . . 2 X B
galvanische Trennung « « + + « = JB

Schaltglied s = & 5 ¢ = » o Sehalfiransistor
Schaltapannuby @AX. = = : : + = OO0 ¥ On, W
Sehaltatrom sw o wowoeon ow 1A

Hohalt Leletung goa g aln e aaak W

gulkmpigs Leltungelinge . . . . B0 @
{gaschirmte Frozsdkabal)

Oparaticnaverhalten

Elmschwingzelt R e

pAD-Impulelings T min . . . . . 5 @8
TREE 1+ 0 s s o BB B

= Hilfssnergis

Varscrgunge= | Strom-
APAREUNE aulnahse

« 5 F (1458) | 500 md

ciE B
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ol pahnl ]
fronteeitig
Buchsanleiste Bu 4

AnsohluBl Daten= Ausgabe | Big
bah kanal

A I
[
]
£ = “
. AEK 1 P
: | 2
1
- o
T
b " &
. 5
ﬁ H AE O g

1A ! |
(1 | 3
ﬁ_u,' 2
s ‘-'
T ;
fﬂil_;m_f'r-l
"-\J"\-\_’U |':'H|f £ o4 I

Bild 3,5.4.4.
Sehaltglisd DA-0, versiofachts Daretellung (Bsispiel)
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Punkt BT

Die miglichen Betriebearten DAS und/oder DAD der Baugruppe
wardsn moftwaremeitig festgelegt (etrukturiert). Eine Hard-
wareprogrammierung ist nicht erforderlich.
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3.5%.5. Digltalnuagabs
.tguﬁnu?m dynmpisch mit Transister, DA-T, 2336.01

Dis Baugrupps disnt zur Ausgabs statischer urd/oder dynamischer
binlirer Sigrpale mittels Traneistor. Die Ausgangasignale aind
gegenllber dem Rechnerbus nicht potentialgetrennt.

3,5.5,2, Aufbay und Wirkuncsweiss (siehs Bild 3.5.5.2.)

Wit dex Elnschalten der Batriebsapann oder dem Eentralen
Rickeateaignel auf des Eechonsrbus geht die hl.l.gt'ugpi in 1kre,
?u. n:uuq, alle 32 Ausgmbatransdstoren sind gesparri
hocholmig) .

In dar Batrisebaart DAY atehsn wier unabhingige Ausgabakenile
mit j& 8 Bit sur Verflgung.

Mit dem Erkennen der Baugruppen- und Eansladresse und des Aus
“h“ﬁ“". wird das snteprechepds Ausgabsrsglster Ubar-
Bchrisben,

In dar Bstrisheart DAD eind die Ausgabskanlls AN# urd AKY un-
abhiinglg voneinander strukturierbar. Durch Wickelprogramnie-
 J kann AKP mit AK? und AKT mit AKY pu swei Queasg-16 Bit-
iﬁ-n susammengeschaltot werden (gleichs Stoppleltung).

3.5,5.3, Techpische Daten
= Gignale, rechnarmeitig

Anmchlul @ . . . . s . + « BUS K 1520 mach TOL 37T271/01

= Signale, procefesitig
Arbaitewelisma . . . & « « & « Statisch/dynsmiech
Anzahl der Ausgabebits . . . . 4 X B
galvanische Trennung . . . . . BAdn
Schaltglied s s = = & & &+ « Sohalttransistor
mmt.]‘m-:- ...,.ﬁﬂfﬂl.“
Sohaltetrom i & @ & o+ on n u Opl2 A
BoBRltIRiBtURE « + + « = « =+ s T42 W
sullssige Leitungeléngs . . . 500 m
{geschirate Frozelkabel)
Operationsvarbal fan

Binschwingeelt . « « + « « « = 5 mm

pAD-Impulsliings T mim . . . . 5 me
ToHax . .. . 6,80

X6 B
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mld 3.5
cokR I:I:.l.lt 'h.'l. 1d Da-¥
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= Hilfsanargis

Yeroorgung o= Strom=
DpAOTERE muf oahme

+ 5 ¥ [1+58) | TS0 ma

1:5.0.4. Ansohlulbelsgung

frontoeitig
HBuchasnleista Bu 4

anschlub |Daten= 1:Luupha-| Bt
susgnbebit | kanal !
:
T
. T
% ) i e
[ & 11 ik 1
i 12 _'TEF'_'
' ] (3
] -
ﬁ__g AR 2
B Ii !
q" 3
=pEre sl
— R . [
—% % A 1 -
T *
1]
—% £
= -
L| AE © L]
-
-
A ™ dsr Prozed=
R L TR
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4A12

A.q
1A13
4426 |/uB

Bild 3.5.95.4.
Schaltglieder DA-T (Beispiel)

3.5.5.5, Punktionsprogrammierung

Die Wickelprogrammierung der statischen oder dynamischen Be-
triebsart erfolgt mittels der Brilicken gwischen den mit den
Buchstaben C bies H bezeichneten Wickelstltzpunkten., Die Ausga-
bekandle AK@ und AK2 sind iiber die Brlicken F-H und die AK1 und
AK3 liber die Briicken C-E DAD-zeitméifig (gleiche Impulszeitaus-
gabe) miteinander verbunden.

Je nach Brilckenlegung sind die Betriebsarten DAS und/oder DAD
programmierbar,

C16 B
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5.6, Impulsausgabebaugruppe IA, 2 $01

.5.6.1. Verwend szweck

Die Impulsausgababaugruppe‘dient zur Angeteuerung von Gerd#ten
und Baugruppen mit Impulssignaleingéngen.

3,5.,6.,2, Aufbau und Wirkungsweise

Die Baugruppe enthdlt zwel unabhingig voneinander strukturierte
Systeme. Zur eigentlichen Ausgabeschaltung gehdrt ein software-
strukturierbarer Taktgenerator, eine Betriebsartenumschalung
sowie 4 Start-Stop-Schaltungen. Darliber hinaus gsind Schaltungs-
teile vorhanden filr externen Takteingang, TEXI, Statusliberwa-
chung und -anzeige und zus#dtzlich eine Funkticonstaste.

Als Schaltelemente flr die Impuleliingen-Signalausglinge dienen
potentialgebundens Schalttransistoren (open-Collector) oder
potentialfreie Relaiskontakte. Die Auswahl erfolgt lUber Wickel-

programmierung.

Funktionstaoste
ext.

ext. Statusausgang

II’I
JITIN

impulsléngen - Ausgang 1 4

: . S
‘anier l-:" :‘
=
G\
¢ a I
. 5 | A
impulszahl Ausgang I I
Prozef3buchse

Bild 3.5-6.2-
Blockschaltbild
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H.b.3. Technische Daten
- Signale, rechnerseitig

AnschluB gy LA IR I 3500 ach T 0L JTRT T/
- Signale, prozeBseitig

Eingangseignale

Bxterner Takteingang TEXI

Eingangswiderstand Rp « . . . . . 1 kL
Potentialtrennung . ... « « « « « durch Optokoppler
Taktfrequenz f g e Sk g O

Signalpegel
Low ] L] L] L] » o L L] 0'8 v
High L e W R i st e R L X D W,

Eingang externes Umschaltsignal UEXI

Eingangswiderstand RE Tt My X RE Ty S " ¢
Potentialtrennung . . . . « « « « durch Optokoppler
Signalpegel

Low g M B T S Sl R Y
High [ ] L ] & L ] L ] L L ] [ =] 12 v (111 5 %)

Ausgangesignale
Impulsléngenausgang bzw. Zeitsignalausgéinge

ANSaBICORr RBEELE V. i v 7 e al

Schaltglieder je Kanal

und Richtungssinn

(vorwdrts/rilckwdrts) . . . « « « Je ein potentialfreier
Relaiskontakt oder je ein
elektronischer Ausgang

Relaisausgang
Potentialtrennung . . . . . . vorhanden
Relaistyp T e T ) S S S o N T
Kontaktart b iiait e e et el b T AR R AL S RRT
Schaltspannung
maximal Rl e R IR SRR s G?{Ws
minimal R R I L T A o FE
Schaltstrom
maxim&]. L] e . ® ® . ™ - 0'5 A 1)
lllinimal . ™ - . . » . * 100/u-A

HOhRICIGIBLUNE ‘o o v s % o o ia NOW
1) Angaben entsprechend Relaiskennblatt C16 B
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alaktronischer Ausgang

Potentinltrenoumg . « «» - - « kelne

Gehaltglied ec.x-e s = = s » J8 1 Benalttransistor
opan Collector)

Schaltepanpung » - = + = « = B0 V Ga

Schal tet rom T -

Bohaltlaistung . o « = « = & T2 W

Stntussignalawsgang
Gehaltglisd « » =+« &« potentialfreier Relniskontakt
Eontaktart s &+ 3 2 + 8 ¢ =« 1 Babhlisfar
Ralaistyp R R ¢ T |
Sohmltepannung . . « B0 ¥ Q& /Wa
Sohaltstrom . . . « B:5 A
Schaltlelstung . . 10 W

Uparaticnaverhalten

Ermittlung der Zaltbasis

Zaitbanin flr Zeitalgnalsusgang

= intern, getreont flir System I und II
I:z.t;fr+n E’fﬁl‘,u ble 26,7 me

= ipntern, gemeineam fir System I und II
Tz-tn.P.E.l.ﬂ.E E.iflhlbilhﬂ#

= axtern, getrannt fir System I and II
Tgm Togy » =Ty o {1 bis 258)

- axtern, gemtinsam flir Sysotem I und II
Ty = Bopy + By - By = Top o (1 bim 65 536)

Bignalausgabue

faitpignalausgabs unter Verwsndung der Zsitbamie
t,» Ty . (E, - 1) =T; (1 bla 255}

Symbolerklirung

1! = Zihltaktperiods

t = Systemtaktpericde 407 na
Vorteller; chne: 16, mit: 256
= Taktperiods des axternan Taktes
% = Aumgabeszeit, Zeliteaignal

[
EK, IK = Faltkonstants dam Teilern
sk nﬂ (ZHhler / Zeltgeber)

EM,. gy Ty, = Ieltkonstante Ausgabswerts

A
L]



= HKilfsanargle

¥ = | Strom=
spanneag | | suruanes
+ & ¥ (1+2%) 450 mi
=12 ¥ {12¥K) 55 mA ]

1. 5. 6.4, anmohlulbelegung

fronteeitig

Baoheenlefste Bu 4, (prozefesitigser Anschlud)

Anmonlud Talgnll

]

Dem s Eiang

VTorealchan Hel
Impulnsrhl-Ausgnng

colteignal- bew,

[i]
;'E Iapulalsngen -
1 Ausglings mi% - OFEEla
| Tranaletor - filr IE
3 {opan collescior)
ie
3 Nl = f:r::':.l o e
| Yo m [ i
o Teitelgoal=
bew. Impule=
0 llngan = i
5
1 husgEngs B
mit Eelais- ( =
| kontnkt |
B
=
iz
£
2 *
L+
£A
1] Tepulesahl=kas=
Enge
1 P
[ L}
Ll LY Bi &
atusm -
Relalakeontaky,
A SGohlisBar
AVY. AR | My E;:.g Signalmasse flr elekircnische Aos-
- gAngs

Aohtungy Massepotential imti galva-
nisch mit Bepugepotential des Mikro-

reohners verbundsn

€ B
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YAZZ ina
Dﬂﬁjll'

& B JJ

Bild 3.5.6.4.4.
Schaltgliedesr, Impulelingen=Ausgang

Bild 3.5.B8.4.2.
Schaltglied, Statusaignal-Ausgang



1413

(2BM] - preyr)

T;-’I' ot ...—“,1 wre”
¥, :

E % in B_(2845) vex

LEx

B11d 3.5.6.4.3.

Ringangeachal tung
axterner Umechalt-Eingang UEXI bzw,
axtarner Taktelngang TELI (Anschlulbegzeichnung
in Klpmmern)
Rliskvardrahtung
Syatembus IS K 1520 nach TGL 3T7271/01
Kappelbus '
Anschlufd | Signal | Poala- Bamarkung
ritilt
2 B 25 TEX1 ) axtearner Taktelagang
2 B 24 TEII' = potentinlfrel, Optokeppler
2 &L 25 b o | + Frilfpuagiings, ZHhltakt,
2 A 24 T 2 & potantialgebunden,
TTL-Pagal

& B
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Ju5.T. Ansteusrbaustaln DUA 407 fifr Ziffernmanzeice

1. Verwand Pl b

Un in audotec-Anlagen Wertes in digitaler Porm anzuzed wn, wigd
dar Aneteucrbacateln DUA 407 ':ral!ti.st, Br wialli die iunnuuun.
gwlechen BSE und digitaler inselge dag, Wit Hilfe einss DUA £0i=
Bausteins und dem dazugehdrigen Iiffermanzelgebauntsin IAB 661,01/
0F bew. 2x EAB EE1.0M /02 kMooem bim Eu B n..L;lum.u sinschlles-
li:& wariablesm Dezlmalpunkt im T-Sagment-Daratellung angszsigt
warden,

d Wir W i

Iar Anmtsusrbauateln DUA 407 wverarbeitet B0D-codferts Daten smur
Angal ToR EaXinal & Deplmalsanlen an 2 Liffermanzeigebauatsinen
IAB 6B1,01/02, dle am Systembum des Mikrorschners K 1520 anlisgen.
Iieae Signale werden im DUA 401 auf 2 x G4-Bit-RAM swimchengespei-
chart unc zeltaultiplex auf sinem BCD-T=Ssgment-Dacoder gefinrt,
Synobropm mit der Ausgabe der T-Segment-Zifferneignale aum dissen
Dwooder wird Uber sinen weltsren Decodar dis rugshbBrigs Stells der
Eiffernanseige froigegeben, Zusdtelich mom BED-codisrten Ziffarn=
signal 1m Datemwort sind Steusrinformationsn wis Degioalpunict,
Mirpuseslchen, Dunkeltastung wurd Blinken der Anzeigestells codisrt,
dis sbenfalls cwischengsspelichert und im Multiplextait den Jawai-
:I.Iflu Gtellen des Liffernanzelpgebousteine rugesrdnet werdam, Dwr
Multiplaxtakt der Anmteusr wird vom Rechnertakt § abgeleitet.
Aus dem Hlockeschalthild ist A1e Punktion dss DUA arsiohtliak.

Dis hardearemifigs tdrsselsrung des DUL 401 arfolgt Ubar % DIL-
Gehalter. In der KEanaladreses wird die jewellige Stells der An-
ealgs angsgaben.

Dis Baugruppe ist im Baugruppeneinsats balisbig steckimr. dm Kop-
#lbus des Steckplatzes sind dis Yers aapannungsn T, U2 asd
as Bezugspotentisl 00 ansulegen. Der DUA 4071 geht nisht in dis
IJulE-th.i:l:u-llttl win, da dis Anschllises/BAT-/BA0 wmd SIEI-/TEC

Edbrlckt sind.

Adreassierung der Eiffermanzeliged

AFT AR A8 AM AR} Ak Al upd

Ftellencodiary

Modul=sdranen 000 4. Stelle'’} 1. Zflferranzotga—
001 3., Etelln baustain
a1t 2, Etella (= DMih/Kanal @)
211 1. Stelln

. Stalle'’) 2. Affercanzelge-
. Stalle bausteln

s SEkelle = DUASHanal 1)

. Gtalls )

1] ksl Batrachtwung dae Dieplays dis
roachtes Stalls

=

c 168
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Datanwortaulbau:

DET LBE DES LB DB} DE2 b1l Dl

Blipken Mipus= IThmkel= Dezimal= Iiffern im BCD=Cods
geichen taetung punkt
1)

11 bei der kusgabs der Stells als Minuszoichsn (DBE = 1)
nul glaichraitig DBE2 = 1 asinl

Elﬁ!II:l I!ﬂhEillﬂhI Daken
Statieche Eenmmerte

Signalelnglinge

Die Signaleinginge sind zur Verarbsitung von TTL-Signalen mds-
golegt.

Signaldefiniticn

L=Bignal =04 ¥V bim + 0,87
H=8ignal « 2.0 ¥ bis + 5.5 ¥
slngangelapt faktor F 1
Aupgangewarta

Dar Ausgang iet fir den Anschluf ven 2 Eiffernanzeizebaust sinen
EAB 561.@15:12 bentimmt.

Hilfsenargian

Varpor gung Ao annung e

Ut + MV (1+25%)
2 + B W [1+ 5%)
Stromaufnabme

. o <350 ma

Bai I = 24 ¥ # } % reduziert mich I1I.I.I auf 320 mA (typlech 260mA}

15 B
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+HeTe4. AnschlulBbelejzun

frontseitig:

Buchsenleiste Bu 4, prozeBseitiger Anschluf

i

Ansteuerbaustein DUA

Bedeutung des Signals

Stelle Einer A4
Stelle Zehner A3 R 4 A
_Stelle Hunderter A2

Stelle Tausender oder|Al
Vorzeichen "=-"

zelgebaustein ZAB

Kontakt Bemerkung

X4 | AB20

A5 ctelle Einer
A6 Steclle Zehner
AT Stelle Hunderter

AB Stelle Tausender oder
Vorzeichen "-"

2. ZAB

> > > >
E N WS I 0% I

sepnent a
fur

beide

ZAB

g
Dezimalpunkt h

X2: Koppelbus | AB!1 Betriebsspannung +5V 9%,
AB28 Bezuggpotential . 00

AB29

AB 3 Betriebsspannung +24V 24P

e 5.T7.5. Funktionspropgramnicrun

keine

R T T . e T e e e I T S L 1 |
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Benmnuné .
Ausgabe -
ignal
661.01/02

Stelle2

s

b.bc...!ﬁu
-2JN) ?.

628

L0} S feir—
204 S
€0 Sk

$0LSETT
S0} S kir—

...NL_:.*

..H....H
7.-?..

POS.
Ansteverbaustein fir Rechnerzifferan2ige

L Konal @ (bzw. 1) des DUA entspricht
Kanal & (bzw. 1) im Prozeaubbr'la

Kortenadressierungsplon DUA 401

Die Adressen {18H,28H.. F8H sind eingestellt, wenn
Bepennung

zusdtzlich der Schalter $101 geschiossen ist.
Der Schalter gilt als geschlossen.wenn die Knebel des

Wechsel DIL-Schalters in Richtung .l|" zeigen.

m--mm-------
] [T I | T B

| Sl sl s sl

[P A U

schiossen
102

S

Adresse (hex)

DIL - Scbalfer

] o
>

C 16B

Auf!ruqs-ﬁn Pos.
BSE

g o B e L S



T8 BSE A,
. Bougru o Filr den 1ikatl onarashng
w1 ABcchludetaus filr Tastatur 5 K T028.15 uml .2

4.1.1. ¥Varwendungmzweck

Die AnschluBeteuerung ATE K TOZ8.15 armiglicht im Frozedleltsysotem
awdates dis Eopplung perfipherer Gardite und Baugruppen lber =zwel
vonelnander unabhinglge JIPSS-Haolle gendB KRDS S006. Der IPSE-
Eonal B wird sum anechlud einer Acbotron—Tastatur K TET2.  ge-
natet. Uariber bhinnue realisiert die BLF den staninrdgendisn An=
sehlud einer DEER-TRetatur enteprechend KR0S 5103 upd atellt ein
Auagabersginter nit 6 Bt Speicherbrelte flir speclells Anwendungen

gur Varflgung.

Die Vnriente ATS K TO28.2% realielert den Anechlud CUr die DEKK=
Tastatur entsprechand KROE 5103, einen IPSE-Kanal genl@ KROS 5006
and eins COCITT=V.2q Schnittetelle.

1.2 ufbau und W w

Die Baugruppe ATS K TO28. isi als Lelterplatte im K 1520-Pormat
(215 mm x 170 mm} auegelilhei. Sie beeteht mus folgenden wesant-
lighen Funktionskcmplexen:

Bus=jnpansung

Takterzeugung dorch OTG

Sohnittetellaneteverung flir IFSS und V.24 durch S5I0
Steusrung deos Testmodus

Kabalatufen Flir IPSD und V.24

Steuverunr der Tostaturcchnittetells

Ausgabe Regluter

Abfrags dea Selektorbyta

4:.1.3. Technleche Daten

Kmn#le je Anschlalste l,].t]"l,].ﬂg_ ]

ATS X TO2B.15 ATE K TOZ28.25
£ unabhlingige Ein-/auegabekanptle | 1 x IPSE-Gehnitestalle gemdd
u_iiL_IPSE-B:I‘u'I!.HE telle gemsE EROS=R 5006 und 1 x COITT=
KkOG=R 5006 V.?q-Schnittetelle

1 x B-Bit-Farallel=-iusgaberegleter zur speglellen anwendung;
gpelgnet sur dirckien Anstewsrung von LEI=Anzeigen

1 x Elh-Jausgabekanal zuw Ancchlud einer DEKK-Tastatur gemip
ERGE=E 5103

abfragemiglichkelt flir 1 Salaktorbyte




TE BEE

IFs8-kanale
X4 und X
“{odar IS

V.24-Kanal 1
14

Tonetatur=
Kanal ¢
I3

Ausgabe=
Faglatere
I2

154

Arbelemmodus: Dl= cder Testmodus

patrlebewainey duplex

Glalechlaufverfanrent aaynchron

Zalckanformat: 5§ bie B Blit/Zalichen

Btopbitlinges 1; 1 1/2; 2 Bl !

Faritits gerade, ungerade, ohne

Upartragungegencowindigkeit s 150 2004 300; 600G
1200 2400 4800;
9500 Bd

Ubertragungeentfernungs max. 500 m
Eloktrische Bedingungen der Schaittetellss IFS8 nach
KROS-R RO06

Arbeltmsedua: DU- oder Testmodus

Betrichaweisa: duplex, halbduplex

Glelghlaufverfahran: eypnghron, maynohron '

Zglchanformat: 5 blae B Blt/Teliakhan

Faritdéit: gerade, ungerads, chne

Ubertragungageschwlindigkedt a 2003 300; 600; 1300
2400; 4800; 9600 Bd

Ubertrngungawege s Bffentliches Farnaprechnete,
syotenelgens Standleltungen
Modem; GON; Terminale mit Schnitt-
stellen pach V.24

Léings Anechlufkabal; max. 15 m

Anpechlubgerdte ¢

8 Datenleltungen [(UB0 ble UHT

4 Ausmahlleitungen [ FUCS1 bime SUCS4)

1 GUltigkeltmsignal | SURIT)
Sohnltteiellenbedingung gemid KROS-E 5103

Die Betriebespanoungen der Tastatur (+5VW, +12V und
=5V} werden Ubar X3 von der ATS bereftgestellt.

Spailcherbreitesr 8 Bit
Max, Belastung j& Ausgangy 15 ma {FPull-Dosn-Betrieb)

gum System— B adressenleltungen (AR} bim ART)
b 8 Datepleltungen {(DEO bBle DET)
Ii - 11 Steusrleltungen [/M1; SICRQ; SIODI; SRD; TAKT
FHRESET; SIET; /IEQ; /WaIT; /fRDY; SINT)
Sslektor- Uber Programalerfeld frei kodierbar (B Bit); Abfrags
byte: duareh die ZVE iber den Datenbwuas,
il anlubbel

e anschliese der beiden IPES=Kankle/oder V.74 und des Tastatur-
Kanals erfolgen an der ATS frontseltig dursh indirekte Steclkver=

binder.
ATS E TﬂEE.‘!ﬁ ATS E TO28.2%
I% = IP5S-Kanal B I5 = IP35-Kanal
3 = IPSF-Kandl A& Id = V.24
= Tastatar-Eanal %3} = Tastatur-Kamal

C 168




IB BEE 152

Belegung won X5 (und)} X4 {IPSS5-Kanal)

Kontakt | Leltung
ADT Sh=
BOZ g0+
AD3 ED+
B804 EDl=
ADS Sehirm

Balegung X4 (V.24=Schnittetella)

Kontnkt | Schoittstellenleltung
A1 102 | Betriebeardae
a3 133 | Sendedatsn
AO% 105 | awfforderung sum Senden
A0T 187 | HE betrisbeberelt
409 109 Enpfangasignalpegal
A1l 11% | Baplrangeschritiakt {Quelles DUE)
Bo2 12% | Ankommend ey Huf
B0y 104 Empfangedeten
BOG 106 | Bereit sum Seoden
L] 10841 Detenendetelles mit Ubertragungeweg verbinden
108/ Datenendetells betriebabereit
80 111 Nabhl der Uh&rh_:l.gml.ghgﬂucminiigknil: dureh
dies LEE
gz 114 Sepdeschrittakt {(Quelles ME)
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Balegung X3 {Teetatur-Kanal)

kontakt H1mal~ | Kontakt Sipnnl=
nRme FIEIT @

A0 oG B o0
A 802 SH
A03 WBE Boi 4. ]
AdY B3 BO4 uag
A5 UES =5 UB4
abb ugt BlE UBE
ADT 5F = v SUIRT
AOE SUGES i et ]
] Jucs2 BOS JuBs
AlD SF D Juos3
Al et Ei1 =F
A1z 12P g SF
Al3 oo ool Sk
- tipnsprogranmi

alg adresua flr die ATSE K T028. werden dle niedersn 8 Bit der
16 Bt brelten adresoe des K 1520-Bus gewertet. .
Aun den adredbite ABS: ABE und ABY wird auf der ATS die Moduladres-
B8 gebildet, Uber das Frogramierfeld X15 - X16 kinnen 8 varachie-
dens infangeadressen alogeetellt werden.

furch Dekodisrung der AdreBbits AR} ble asd werden belm Anliegen .
einer gliltigen Modulpdresss die Funktlonaauewabl-= und Ghip-Enable=
iypal geblldet.

Bis erforderlichen Wickolbrlioken X1% - X164 zur Einetellung der

Boduladraree, nowle die Tucrdnung der Kepstantstrongquellen aind dem
Eartenadresecierungeplan su eninsehmen.

¢ 16R
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& o0 X22 o
© o 3 x23 &
Bl R o X2
FSS- Sehnittstellen | § g 00K 27 X26
[ K S O X25 -
ontokibe BfUC' e < o > oo
AT - SD- A X 0 X2 X11
Om0O
ARG S OnO
) X170 0 o ovo
XZOS-E Xféggg_goo 5‘
X190 o YI5000c000
& Xﬁgoaogooo
&~ o ™~ -
= X12060000000 |
m
& -~
o
Adresse %
(hex) Ma‘te{brucken X15 -X16 T | |
f 4' 5 = E- Empfanger
- A(X4) |B(X5) X~ S{mgmwmg__
20 ) 4 Md\’t'(bfﬂd@n
&0 Xﬂh)( 1=X23:1\X2%:1- )25 $-X25
o 1T T Tx1 - 211-X23 1 X% 1Y% -2 \\2b 4 -X25:4 [25:1-X25: 2
a0 T x| 1>< X101 xzzmzzxzsrmz 1-X25:1 [X244-X25'4
20 1< % B, 1-X25: 1 |X26:3 XA 4 |X5:3X25:4|
Wk X JX % % . ??:\222 2:1-X23:2 \X24:1-X25 11X 2% 3-X2% : 4 | X25:3 X254
— X22:1-X22:2 \X23:1-X23:2| X% : 1 X% 2 X 2% 44 X254 | X 25:1-XS;
78 EAES —- Ix] X

Adresse u Brucken lf. Aurftrag -

7 Varzugsadrf.fse

Auswah| _der Prioritstenkette

Funktion Wickelbride|
El geschaltet (Systembus) |X11:1-X11:2

1:2-X11:3 |
12:1-X12:2
2:2-X12: 3 l
X26:1-X27:1|X |

X26:2-X27:2 l

IEI1 geschaltet (Koppelbus)
IEf gescholtet (Systembus)
IED] geschaltet (Koppelbus)
normale Interruptkette

Interruptfreigabe der
510 durch / IOD/ steverbar

SEES e sl N

Zufithrung der Zahlimpulse fir CTC-Konal 3
Der Zdhlerkana!l steht dem Anwender zur Iérfﬂgang

~Fankton __ |Wickelbrudq
Impulse werden extern uber den KOWE!bUS X17:1-X18: f

X2 Kontakt A22 zugefihrt

fohrung der Impulse vom Ausgang ZC1T00
des Bausfems a 302

ufihrung der Impulse vom Ausgang Z C/1702
des Bausteins @ 302

Benennung:
Kartenadressierungsplan

ATS K 7028.15 Pos.
rung - T&datur 2x |FS5S



TB BS E 195
Steckverbinder Schnittstelle
IFSS
. V. 24

Tostatur- Kanol

IFSS - Schruttstelle Kanal Aus-
Kontaktbelegung | Bricke wahl

- SD-
BO0Z2 - SD+ N724.2_%27.

B0Z - 5D+ 221:2-x22:2
B804 - ED'_ AR22:5-offen
- Saehirm

126
00 X22:2-X22:5

gg*_ 1X21:2-offen

i—_—- e '

OOOOQQ:(
000 OOOOO£
- - T—

S
L
Ry S o R I

X~ Sfrgmeﬁregooim
Wickelbriicken

X22:4 -X22:3 |X22:1-x22:2 |
X214 -X22 4 |X22:3-X21:3 |x22:1-X22:2
X22:4-X22:3 |X21:2-X22:2_|X21:1-X22:1
X21:1-X22:1

X21:2 - X222

Zufihrung der Zahlimpulse fir CTC-Kenal 3
e brydke] | |Rer&ahlerkanal, steh! dem Anwencer zyc Yerfugung
:m (Sy#bmbuﬂ | X11:1-X11:2X| [Impulse werc

IEl ¢ o EX rrn uber den unpibus 0 o l
IEl 1 geschaltet (Koppelbus) |X11:2-X11:3 X2 Kontakt A22 zugefohrt X17:1-X18:

IE & geschaltet (Systembus) |X12:1-X12:21X] |Zufihrung der Impulse vom Ausgang ZC1T00 X17 z-m:z
[£01geschallet (Koppelbus)  [X12:2-X12: 3 des Bausteins 0302
normale Interruptkette 28:1-X28:2 Zufihrung der Impulse vorn Ausgang ZCIT02 | y17.3-x18: .
Interrupt freigabe der X29:1-X29:2 des Bausteins 4 302

SI0 durch /10D] steverbar

* Jorzugsadresse

Benennung
Kertenadressierungspian :
ATS K 7028.25 Pos.
Anschlusteverung - Tastatur, IFSS, V24
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4.2, Robotron-Tastatur K 7672,
4.2.1. Verwendungs gweck

Die Tastatur dient der manuellen singabe von alphanumerischen umd
numerischen Zeichen, Ruf- und Steuerinformationen sowie von Start-
bedingungen in die jJeweils angeaschlcssenen GerHte, wobeil die Taste:
tur als Auftischvariante eingesstst wird.

Zustandsinformationen der angeschlossenen Gerlite kinnen dem Bedie-
ner durch optische Anseigen ilibermittelt werden.

Im System "audatec" erfolgt der AnschluB an den Applikationsrech-
ner der Basiseinheit mittels TastaturanschluBkabel Uber den Ta~-
staturst romversorgungebaustein TSB 612.13 sur Anschlufisteuerung

ATS K 7028,

4§.2.2., Aufbau und Wirkungsweise

Tastatur K 7672.

Die Tastatur ist so aufgsesbaut, dal durch eine 3¢ringo Tastenhbhe
ein ermlidungsarmes Arbeiten und eine bequeme Handhabung #¥glich
ist. Konstruktiv wird dieses duroch eine Ubersichtliche Tastenan-
ordnung, bei der das alphanumerische Tastenfeld, der Cursorblook
und das numerische Tastenfeld klar getrennt sind, unteretrighen.
Optische Anzeigen und akustische Rlickmeldungen ermiglichen eine
exakte Bedienerinformation lber den jeweiligen Zustand des Systems.
Die Tastatursteuerung erfolgt anhand des Einchipmikrorechners

UB 8820 D mit 2 KByte als Progremmsepeicher. Ein piesocelektrischer
Signalgeber zur Nachbildung des "Tastenkliok"™ (auch abschaltbar)
i.it torg.andon. Die Tastatur ist wartungsfrei und im Dausrbetriebd
einsetzbar. |

Tastaturstromversorgungsbaustein TSB 612.13

Der Tastaturstromversorgungebaustein dient der Spannungsversorgung
der Tastatur K 7672., damit diese bis zu einer Entfernung von

100 m abgesetzt werden kann. In Betrieb ist der Baustein nur mit
estecktem TastaturanschluBkabel zu nehmen, da sonst der Baustein
rreversibel abschaltet. Das Abschalten des Bausteins wird durch
das Leuchten der roten LED "F" angezeigt. Durch Trennung des Bau-
eteins von der Hilfsenergie kann dieser Zustand wieder auf'gehoben
werden. Im fehlerfreien Betrisbszustand leuchtet die grline IED “V©.
Der TSB emdglicht durch den AnschluB seiner Pernfilhler an die
spandunge sufilhrenden Leifungen am AnschluBpunkt der Tastatur eine
Konstantspannungsversorgung an diesem Punkt. Wird an den Anschluli-
punkten der Pernfilhler eine Unterspannung festgestellt, schaltet
sich der Baustein zeitverszdgert (t_ = ea. 3,5 sec) irreversibel ab.
Wird aber an den Anschlulpunkten d8r Pernfilhler eine Uberspannung
fest gestellt, schaltet sich der Baustein unvergsigert irreversibel
ab. %oitungsbrliche (wie die der Pernflihler, der Spannungsversor-
gung) flUhren auch zum irreversiblen Abschalten der Baugruppe.
AuBerdem begrenzt der TSB den Ausgangsstrom (I%“), und wenn die~

ser Uberschritten wirl, miindet das in den Zustand der Unterspan-
nung und flihrt gum verzdgerten Abschalten der Baugruppe.
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Tastatur K 7672.

S1gnelpegel....ccceesesssessss TTI~Pogel
Datenilbertragungsrate® ........ wahlweise 4800 Bd oder 9600 Bd
Abmessungen (B X H X T) vcceeo 500 mm x 37 mm x 220 mm

R LS s bssnssnnbresstsenenn. Bl KB

Werkstoff des GehHuses ....... Thermoplast (ABS)

Werkstoff der Tastenk¥pfe .... Thermoplast (ABS)

Versor gungespannung c..sosse.c°+5V + 3 %

Stromaufnahme (mit 2 K BEPRON)

tyisch (ohne Bsachtung der
lﬂl.ig.ﬂ) 9 &0 08 W 080 350 mA

maximal (mit Anzeigen) ..... 465 mA

Tastaturstromversorgungsbaustein TSB 612.13

Bingang
Bingangsspannung ...cceceeee 12V + 5 %

Eingangsstram (ohne Last) .. 35 mA

Auingang
Ausgangsnpannung””......” S bie 10V
Ausgangsstrom MAX. ...ccces0c 465 mA
Abmessungen (B x H X T) .vceeo 20 mm x 160 mm.-x 170 mm
BRREE sssiiasedunsssercnsvene 0D ki |

5.2.;5. mahiuﬂbllegg

Der AnschluB der Tastatur an den Applikationsrechner der Bakis-
einheit erfolgt mittels TastaturanschluBkabel an die Anschlull~-

steuerung ATS K 7028. Uber den Tastaturstromversorgungsbaustein
PSB 612.13., Beim AnschluB des TastaturanschluBkabels an die ATE
K 7028 wird der Steckverbinder X§ genutst.

AnschluB8belegung vem Steckverbinder der Tastatur

Steckerleiste 121 EBS - GO 4@96/2
Kontakt - | Signal

ED-
SD+

5P
g9

1) Der Baustein stellt. nur mit dem angesteckten Tastaturanschlu@-
kabel eine geregelte Ausgangsspannung bereit. Diese betrlgt an
den AnschluBpunkten sur Tastatur 5V + 3 %.

C 16B




Anschlufbeleagung der Steckverbinder des Tnataturstromver sorgungs

baustalng

@
T5B
#1213

@

v o——14
F O—7t— 2

xi

| IS

==

B —

[

Bteckerlelste 128-3
oL 2931 . 507=T

Kootakt Signal
1 Spannungequalle 12F
2 Begugepotentinl @
3, D Y e

ErlHut srung:
1 = grine LED myn/f
Fahlerfral
2 — rote LED "F"Sabge-
pchaltat
X1 - Hilfeencrglever=
AT FiEng

i¢ - Buchsenlelnte fir
den Steckvorbindaz
den Taptaturso=
szhlulkabela

Steckverbimdar X1

Steckverblndar X

Bucknenlelates 20E-26
TGL 29311./04-T

Signal Ronkakt Sdpnal
A B
Bz otentialf1l 13| Spannungoguslle
“ﬁﬁh 14 12 EIA_
11 11
x) i@ 10
Pernfiihler a & Pernfibler
Einusa (FFIM) Flus (FFLF)
B P e i
intern A mit § — 5| intern A mit
B muf TSR 4 = B-:l.u.'_!' T58
gebrickt g — g gebrickt
1 =1

x) iptern 5 ASB mit 10 & aud

gebrlokt
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TE BER
anschlubbalesgung des Tastaturenschlubkabels
Steckvarbindes Steckvarblind ez Bteokverbinder
sur ATS gum TSB sur Tastafur
Eontait Sigoal |Keootaki Blgmal Eomtaky
al 0= &1 — -
s - B +5¥ ]
= bl BT ED- 6 '
B2 D= B2 — -
= = o mr w o = = R R R q
k] EDw+ AY — ——
- - B ag 9
- -— Ad B+ T
B ED=- B == ] —
abgatrannt Eobira A% - -
oo . ] Sohirm ahgpn & 1o 0HY
| e - P ™o 9
== - B L F L]
——————— [ S, R R --—-l-q--—-p-‘
- == AlG [ 5
Fil ees B0 +5Y 3
= = o o - e e B ] -4
N == Al -] %
- — Bi1 +5¥ 3
Brlicken im Steckverbloder sur Tastaturs J — @
5 =19
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4,3,4, AnschluGbelegung

Die Verbindung zum Farbmonitor K 7226.10 wird Uber ein Standard-
anschluBkabel realisiert. ?

4.3,5. Funkt ionsprogrammierung
Die Programmierung erfolgt gemiB Kartenadressierungsplan.



x84 - xa3
6!;:(32 XT:4-X7:2 | ><

© E :
il e s FOIQH - FFFFH
6. 00 T—:B | Schaltereinstell
e o 7 51 bis S8 siehe bild-
r ] m E @] |uche Darstellung!
119 ©
o
nMmEoMNNn M~ ;
™M 000000 00O
" ;;;5%332‘ i %ikemm Sd'ﬂffdf'aht Y1 x 03 sw
— Lp.~ Nr. 012- 3116
70 ~KAP besteht aus 2 Blalt

Klebeort fur Etikett 75x30

Kartenadressierungsplan
ABS K T029.0 POS.




L B T
R AR
ado =
e = W -
. o @
]: i5 o
#l |2 -
- A L4
i
i G
, ~ Wiokel bvdician
., TBL 2180 asohaitdratd ¥ o 03 aw
# o - lps N O02- 3325
by —mm J®- 3337 it ouf 5t3
Mebeort i Fhkgd e KNP baelant o 2 sl

Ry
Karterrad Sl '
ABS K 700805 L
ﬁnﬁgﬂ-ﬁ_

(31T (&)
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4,4, Partmonitor K TE26,10
4;4.1, Varwerdungeswack

Dar Parbmonitor K T226.10 disrt im FLS ale Informationsausgabe—
garii.

b Wirk aw=ime

Dar Monitor K T226.10 ist ein Einbangeriit, das in die pudatec-
Pult-Gefid=Technik singebaut wird, Er beinkaltet alle Haugrupren,
dis zur Erzeugung oinea Bildfeldes auf der Parbbildrihra srfor-
derlich sind. Dis zur BErzesupung eines Grundrasters fir Zsichenpo-
gltionan und Zailen srforderlichen Steuersfizmale mowis Informa-
tlonseignnle warden in den audatec=-Punkiicnseinheiten durch die
Baugruppe ABS K TO29.16 srzaugt.

’|!= !. Tachnisghe h!!n

= Bignaleinglngs! 4 (VIDR, vIDG, YIDB, Z¥YN)
i 4 x Koax=HF=Eabsl TS=4=4 TGL 20D=15T9
= Varaor gungaapREONUNLE & 220 ¥V W {t:.}?'::l
= Matzfragquene: S50 bim 60 Hz
= Laistungemufnalme s a5 v
= Abmetzbarkelt von sudatec-Punktlonseinheiten (IEnge das
Informaticnekabale: gﬂhiﬁﬁsmjm Stufung (5, 10, 15, 20,
0 k-1

4,4.4, Anechluloslegang

Die Verbindung zur Baugruppe ABS K T029.16 wird Uber elpn Stan-
derdanschlulkabsl realisisrt.

C 15R
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4.5, Floppy=Dlek=-Eimhelt (FOE)

4.5.1. Verwendungesweok

Dis Floppy-Disk-Einheit (FDE) dient im FLS audates als Jerlt fie
dis Aufsslchnung und Wisdergabe von aof RaM=-Baugruppsn geopeicher-
ten Informationen.

4.5%.2. hufbau ond Wirkudgeweles

Dis Floppy-Disk=Einheit besteht sus 2 lauwfwerken und einen Floppy=
IHpk=Rschner mit Scftware, dis in sipem uquul.l-n audatac=Balatells
rui:: unt#rgebrackt sind. Ale Echnittetells swischen den sudates=

iensainhaiten und der POE wird eipe IFS5-Scholttotelle fl-
putst. Das Betrichesyekten iet suf silper mitpelisfertsn Iisketts
geapalshart und wird oach dem Simechelten der FUE und dan BetHti=-
gon der EESET-Tamte Uber ein Anlaufprogreom in dis FOE geladen.

§.%. 3. Technlache Datan
= Interfacss: serislles Interface nach TOL 42 BEE

Dateptrigera 5,25 Zoll-Ddekatten
. 148 E {50P) einegesitig bespielbar, sinfaches Spardichie
. 624 K pweimeitig bespislbar, doppelts Spurdionte

Wennetrom fir die Ubertragungeleitungs 20 mA

'bartragungarater 5,6 KB

Ubartragungaprossdor: 4-Draht Halbduplexbetrleb

Versorgungesparmung: %0 Hz +/= 3 He 220 ¥ (1 :}g ;
60 Hz + 1 Heg, = 3 Hz 220 ¥ {1 = 10 %)
Leletungeaufnabme: B0 VA §

= ibestzbarkeit von der sudatec-Funktlenssinbals (LEoge des
Interfacekabalals 2 bie 100 m (Stufung 5 m)

ds5.4. Anschlulbalegung

antaprechend IPES-Schnittetells nach TGL 42 886 (e. auch Bau-
gruppe ISI B12.11)
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4,6, Hard-Copy-lrudker K 6313

¥ End o L0

Dar Hard-Copy=Drucker K 6313 dient im FLE awlstes ale universsllss
Gerit rur Ausgabe von Informatiomen muf Fapier. Er realisisrt siat-
1i=Es Frotokollfunktionsn im Rechnar der Frosel= und By et emkommu—
pikation dea FLS.

46,2, Aufbau und Wirkungswsiss

Dar Hard-Copy=Drucker K 6313 ist ein serieller Nabrizdrucker mit

Hadeldruckayetem, der fUr den AmnschluB an einer IFSS-Schnittatells

#lnar audatec=-Punkiicoeelintieit vorgesehen ist, Er imt els; Auftisch-
plif, dan in sainer AusfUhrung mit Priktlonswalze dis Verwson-

urg von Emdlosformularen gestatist. Er wird mit eimtm Interface-

kabal geliafert,

4,6,3, Technischs Datan
= Druskprinzip: sarialler Hatrizdruciksr mit Eadeldrusk=-
E ayates
= Zaichenranter: ax9
= Eslohensatza 94 ASOII-Zeichen mit Unter wn wnd
Space, Orof~ und Klelobuchstaban,
Zifrrarn und Sonderceichsn
= Zelekangrdie Erurl-llrhlr
ermalschrift 2,1 =m x J,1 =m
Elite 1,=m x J,1 =m
kcmprimlarte
Sehrift 1,1 mm = 1,1 =m

Standardseilenvorschub: 4,23 me (176 Loll},
€ 3,18 == (1/8 Isll)

prograsmierbar
= Druskgesckwindigheit: 100 Zalaohsn pro Sekande
= Drudckbraiten B0 - 132 Isichen pro EZalle
= Var#Orgungaspannung 230 ¥ Wa (#1 :} “}
= Wetefregusnsy AT = &3 Ha
= Leietungesulnabme & TO T
= Sahalldruskpagel: & 58, % 4B [A8)
= Aheetzbarkslt von mudates-Funkticnseinhel ven {Lingedes
Interfacskabelaly £ bis 100 m (Btufung 5 m)
4,6.4, Angehludbelegung

ant w.;i 1F88-Schnittetells nach TOL 42866 (. auch Baugruppe
IST 612.11

6 B
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do SironverscrRunRebousTUDpeD

Die Bifooversdrgunesbaugruppen habon die Aufgabe, alls slektro=
nisshen Baugruppen in awlatec-Einrichtungen mit E.IE anteprechsn=
dan Glelcheapannungen za veroorgen. [de ssdatec=5fromversorgunge=
buu&ruf:—i!ﬂ aind n“u&gﬂmmsu:upuin“ Sehaltnetetella, dis
ainen (bal den Typen | oder mehrsrs (bai den Typen STI)
Glelchepannungaaungh besdtzen und in verschisdenan Leistunge-
Elngaen angaboten werdean. Tle Glaichepannurgssusgings oiod wom

Hn;ﬁ galvanisch getrennt und wer Uberstrom und ﬂrlpm =
mohilst.

Tabells 5.1, spthilt die in oodateo-Einrichtungen sinsstzharen
JiroaverarsEungaaUZTUppen.,

Typbezaichrung I?#?I-u.nl ﬂ.uaguugu“?nnuns Ta
Rurzzeichen) Tryp
E 0363.03 5
.08 12°
10 25 15
#13 24
" K 0361.03 5
OB 1] 12
10 15
13 24
K 03e2.03 3
20 1050 12
i e 24
K 036740 75 =5 eE 41D
e K 0367,/U2 -5/45/=15/41%
Tatelles 5.1.0 Uberelcht Stromversorgungabaugruppen
1 | [ tan
= KetEapannungi 200 T [1:1'? : ]
= Fraguenzs 20 Hz U:EE: H
= Hatrauaragalung: 0,1 %
- .E.ﬂnfnuu:a:eluml g9, 2%
e maw
= AusregelEmeit: & om

bar- und UOnter= ;
poheingweite (O, W) = 5 R von U-H-
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SEitE

= Btlitzzelt 1n me bel Netznumfall

Neotzepannung 5T 8T
(¥} E 0360 | E 0361 E Q36T
K D362
220 10 x o0
182 10 15 14

Stropmaufnobme und Neonwerte der Ausgsngeepaniutgen
und =strime (U , Izl

|

L-I]" gt T %) J Strom-=

5 [ 2] 15 | o o gl
e 'TE o & 21
K 0360 5 241 1,E 1,0 0,25
K qig1 ] 10 4,2 3.3 2.1 0,5
K o322 20 I | 6, T 4,3 1,0
BIZ mr 0T
Uy = ¥l +5 |12 %15 b2
I] - A B 2.1 11.7T 1,0

1) Nicht snthalten aird dis Mir Schaltragler typischen Span=
nungeepiteen, dia durch Stitzkondensntoren sm Terbraucher

zu bapeltlgen aind.

2] Effektivesrtangaben flr Nennetzerannung upd Neonlast

n-}Li-wMﬂFMHW" &
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T L B
Tilf ey ’ Tachnlache Beachreibung BSE
T et

= Kurzschlulesrbms

Ausgangecpannung Ug = T
] | T [ 13 |H-

Farzechlufetrom " A

JTH/ 5T T

K 03&0 20 1,8 1,5 0,9
E 0361 A5,0| 6.3 S0 3.6
K ojez ZB,0 | 13,0 | 10,0 Ty
K 9367 12,0 | 5B 5.2 .8

ilil !IIIEE!IIIH

Dis Wirkun swelss veranschaulicht nachfclgendes Blockechalthild:

Siechrichter P —

» F20V Wg| M Looe- e O ¥ =
. kendensabor J' [Foasverder) - —idm o
{
impuls- Soli - st-
germralor ¥arplesrtT

Bi1d §.2.: Hockoochelthild der StromvernorEungBbauETuppen

Dis Wetzopanoung wird glelchgerichtet und liegh ala Eﬂhl'tﬁﬂl'l
U_ on Eingang des Traneverters an. Elo im Schalterbatrieb arbed-
tinder Transistor, der mit etwa 20 ks getaktet wird, serhackt

diess Rohspannueg, die dann anschlisBend auf die jeweilige Aus-
?.Mbﬁpuﬂnuﬂs tranoformiert, glli-:hgﬂrinhtlt und geplEttet wird,
is Ausgamgesponnung U wird durch die Hogelung des Tastwerhidlt-
niasss bel Anotederung des Schgltiransistors konstant gehalten,

Entaprochend dem Leistungeangebot der Stromversofgunfebaagrup-
gn mrbeiten dis Traravertar be! den Typen 5TW K 035D und 5T
06T pach den Ef-rlln.nd.lur:p:tnt:lp und bel den UEbrigesn Typen

onth den Fludwondlerprinzip.

Jeda ku aspannung kans nit sinem externen Steustralgmml
(HALT} abgenchaltet werden. Der Wert der Ausgmngeepannung wird
in audatec=-Einricht sngan durch dis senkralen ervwichungsbau=
pteine SOUB B12.00, 408 uml UZW Ubherwacht,

Jeda StromveraorpungEbausruppe besitst je Ausgang mael Pernfih-
leralnginge {P?IE: FPLE ], deren Besshaliung eine Kompenaatlon
deo Spannungeabfalle &l aul der Leitung =um Verbraucher armfig-=

1icht. Dar Sparmungeds@gleich suf dar Lajtung batrligi mAX. +3 %
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von der ogmpepannung U, .

Dia %F-prtnhschtﬂllt dea Ubarspannungsechutzes 1iegt bed 1,1 bie
1,3 Ug.

5 geifioche Merimale der Stromverscrgua FiL B
5:3.1. Btremverss K0

Bal mersehrsitung von um 20 % wird U, aol Mull heruntarge=
ragelt. Golangt dabel def Aosgangeetrom $ in den Ubarstrcmbe-
raich, ac wird U, ehisprechend Bild 637 abfeponkt, wobsl dayr
Eaurzechludatrom K FliaBt.

lix,
T et ittt B e : Eﬂ'ﬂ.rlrl.i"um&dlrm
Ig = 1,05 ble 1,1 Iy

e

E'-I-'.II'-li'El-’itl.ll'I - r[:*}

Mit dem Stewersipnal HALT kann U, fir die Douer des Anlisgena
dep Steusrelpnale abgepchallet w .11

g Stromverace 5 b 1

Hail U‘htrn-uh.ﬂ:.t.ung Vo un oo, 20 % wird der Ausgang durch
ginen Thyristor intern 5gnuu;|.'l.uuu:n. Wird der zullsosige

Aun soenostroam I, Uberschritten; oo sinkt U, pemHd Bild g 32
ab, acbald I, » Ig." : -

Ip = 1,1 ble 1,2 Ig

Bilssax Ya - (1)

Demit wird der Zustand "ORtersparnong® arreleht, 4. h ]
liegt unterhalb dem Einechaltbersiches (0,6 bim 0,9 '-1!5 dlta
Bereltochaftoelgnale (BERT). dtwa § & nach brrefohen Hiemes

fuptapdes arfolgt die irrevernibles Abechaltung vom Ug.

Ci6 B
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Sie kann auch dann erfvlgen, wenn das Steuersignal HALT minde-
stens 5 & eingewirkt hat. Ein erneuter Anlauf ist nur dann

mfg&ich, wenn die Baugruppe mindestens 5 s vom Netz getrennt
wird.

So1l die irreversible Abschaltung verhindert werden, 80 sind

die Steuereinginge KOPP und KOPM flir die Dauer des Haltesignals
extern zu speisen.

5.3.3., Stromversorgungszusatz STZ K O 6

Der STZ kann mit bis max. 4 voneinander unabhiingigen, jeweils
einpolig zu einem gemeinsamen potentialfreien Bezugspunkt N
zusammenge faBten Ausgangsspannungen ausgeristet werden, (Bi11d§33)

Bi1d§.33.7: Ausginge des STZ

Der Betrieb eines STZ ist nur in Verbindung mit einem STM
K 0361 oder K 0362 m8glich, da der STZ elne Hilfsspannung

(HSPZ) bendtigt. Dabei. verringert sich gber die zur VerfUgufg
stehende Leistung derSTM um 5 W,

Die einzelnen Spannungen des STZ werden mit der Hilfsspannung
HSPZ und dem Bereitschaftssignal BERTE vom STM zugeschaltet.
Sinkt U unter den Wert von Uy, 80 erfolgt durch Auswertung
des Fehlersummensignals BERVBNnach 5 8 in jedem Pall die
irreversible Abschaltung aller Ausginge des STZ und des zuge-
hrigen STM. Der Begrenzungsstrom Ip zum iberstromechutz liegt
{m Bereich von 1,1 bis 1,4 Iy.

Bezliglich der 2zulédssigen Gesamtauegangsleistung eines STZ sind
folgende Bedingungen einzuhalten:
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P, 325 W Belastung je Ausgang

N0be vom:

GRW
Teltow
ki §

/

% El'ii 75 W
1; LP,k, 3 75 W
11 1 = 1 eee 4
10
ag

R

S 40 45 20 5560 65 ™

Bi1d§32% k, = f(U’HL) Wichtungsfaktor

224, AnsohluBbelegung

'_ P x 54 S ST £ L E l.n. :. =17

Der Steocker X1 dient dem NetganschluBf und wird bei allen Strom-
versorgungsbaugruppen gleich belegt.

X1 1 1 Nets
X1 s+ 2 Hetz
X1 1+ ® Schutszleiter

Stecker X2

Der Stecker X2 enthMlt die Anschllisse flr Signalein- und -aus-~
glinge und fUr die Ausgangsspannungen. Die Ausgangsspannungen
liegen an den nachfolge aufgefiihrten Anschliissen an, Die
nicht aufgsfihrten Kentakte dienon der internen Funktlen der
St romversorgungsbaugruppe, Ihre Belsgung soll hier nicht n¥éher
erléutert werden,

BEs bedeuten: AUSGP = Plus—-Ausgang
AUSGM = Minus~-Ausgang

ST™™ K 0360 KP-Stecker, X2: B1,B2,C1,C2 = AUSGP
15-polig X2: AA,A5,B4,B5 = AUSCGH

K 0361 Kombinationsstecker | X2: 1, 2, 3 = AUSGP
K 0362 18 NF-Kontakte X231 4,5, 6 = AUSGH
6 SS-Kontakte

Kombinationssteckser
2TEP=-Kontakte
68S~-Kontakte

Kontakte der Ausgangs-

STZ K 0367

X2: 1 = AUSG4
X2: 2 = AUSGHY
X2:s 3, 4 = N

X2:  5.» AUSG
X2: € « AUSG2

C16 B
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Dis Ausg spannuages beim 5TI sind den Ausgingen 1 bie 4 ent-
apréchend lhrem Absolutwert in mufateigender Ralhenfolge :ug-—
grdnot, Bel Sparnmungen mit glelshem Betrag, aber untersachisd-—
licher Polariths kommt die negative Spannung #tets wor der poal-
tivan,

Wogen der pulBesigen Belosturg slnee Steckverbinderkontaktpaares
pind Bedm STH K D362 alls Ausgangakontaite im Uksrgecrdnsten
Gafid parallel gemid Bi1d g1 vardrahten.

AllssP b P
_F.'. —
- i Sl
AUSEM | >
- ! e
E: it

Etacker im STH Bgches im Ubergeordneten defli

B114#4 sWerdrohtung der Ashgangnkontakte
enmchalt WL

Dis Parallelechaltumg von Stromversorguncahaugruppen 1et in
aodntec=Einricktungen nioht vorgeseben, Dia Bed henschaltunp
von 57 8t sulEesig. Wird eine hikers Geoantleistung hendbtigt
arfolgt dia Aufteilung der 'Jlniﬂtasmunmuruurmmnharuch-
entepreachend den Lelstungeklassen dor einselnen Stromversce=
Bungebaugruppen.
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Technleche Beachre]bung BEE

SEVLE

= und Pahlerancsigaba B

In den avdateo=Einrichtungen werden Baugruppan zur bearwachung
dar in den Einrichtungen arzeagten Klelmspanomgen und der Netz-
ppanmung singesstzt. Plesss Baugruppensortimsnt unfadtr

= dan Bpanpungelbersachungabaontein SUB E12.001 ale GrumdbEu=
eteln der Uberwachung,

= die Konpars Eﬂlq

bagetaine zur Ubersackung
= den Eetznuafollonalysator 1581.01.

pagruppe 1046,01 wnd 1059.01 ale Erginsunge=
and

Die Baugruppan SOB 612.01, 1046.01 und 1059.01 dienen zur Uhar=
waohung der Ausgsngesparnungsn der alngeasteton StrEmveracr=
‘Ent«rinhrlitnn der unteren Tolsrantgrense

ungmmedules, Balm

Eﬂ* Spannungen wird oin StHrmeldenigmal sn die Mikrorschonar=
slnhelt abgegeban.

In awdatec~Elmrichtunren kfnosn ble #u 10 Spanmunpan Obesr=
wacht werden.

Oie Anzsige der Sti¥rmsldesignale dor Spannungen srfolgt im
Fableranzeigebauatein FAR

Der Baustolm 15%81,.31 wird in audatec-Elmrichtungen zur Ther-
wachang der Heotzppamnung aul Elnhaltung der untearan Tolsraoze

gErence singesetst.

51. Spannupgalibermachunsabaostein SUR 612,01
!II.]I Tarwapdungzerwook und Wirkungewsiss

Dar Spannungelberwachungsbountein bildet den Kerm der spannonea—
OAberwachapden Baosicine. Uber fbm werden dis Komparaterbaugeup-
PO 1046.01 umd 10%9.01 mit der Betrishespannune versorgh.

ir anthilt

wiar K

atoren, wovah einsr aipe ma

drel sine positive Spanoung Uberwachen, und eine
dearen Spannungen von den Komparatorbaugrappean
E.Irl ktinnen.

BuRgaguslls
genutEt war

Die Ausgangesi
Swmmensignal [

gruppan uammmengefalt und oach auben geflRrt.

& B

I ——

tive und
faranzapan=

1s dear Komparatorsn ssarden aingeln und als
} mit den Ausgmngesipnalen der Fomparatorbau-
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. . SA
4 2481 d
® -2 i— t e A

Ux3 2AS '2A23. K3 /
Uxy 2827 2827 k4
Uxg 28171 —£A3l ks
] it Y. . X10)
Uxs 2443 3 I&H 285 ®m
2AMN : e X2
- ' 2:;1 K1
A13 2 UR =+48Y
=] o
| 2828 Usa
2815 MPy
3
v ODER-Glied PU Pegelumsetzer
A UND-Glied SV int. Spannungsvere,
R Referenzspannungs- K Komparator
quelle

W Signalwandler mit
galv, Trennung

Bild 8.1.1.: Blockschaltbild SUB 612.01

6s1.2, AnschluBbelegung SUS 612,01

Anschlug m Bemerkung / Aussage

+ 12 ij im Toleransbereich

v
+ 12 V im Toleranzbereinh
+ 15 V¥ I] {im Toleranzbereich
+ 15 Y Uiaﬂ;m Toleranzbereich
- 5 V| MeBspannung EIJ i
&= 30 V) ? en oallootor
I bis U
¥ Toilranzbo;zq
+ 15 V (Uen, bis U
To*Zranzbdilech

Hétzausfallanalyaator I1



M

rsaz wr
Au abe vOm :

GRW
Teltow

S{att - Nr
Technische Beschreibung BSE
seite

A 9 + 15 ¥ UI6 im Toleranzbereich

B 9 + 15 V Netzausfallanalysator 1

A 11 (= 30 V) Reserve-Logikverstédrker

B 11 + 57V lieBspannung Uy

A1) TTL- oder &hnlicher Pegel fiir
Reserve~Logikverstédrker

B 13 + 158 | UX3 im Toleranzbereich

& 12 + 24 V ohne Briicke Br 1

813 Massepunkt fiir Uy, bis

B 17 U, 23
£10

; 819

A2 Anschlu3 A 21 an MP 3

8321 A | Me3spannung UX4

1235 nur fiir Priifzwecke

823 low beim Anschlufl von 2x 1580

A 25 (2:30.'¥F) open collecfgg, Netzaus~-
fallsignal

B 25

& 27 + 15 ¥ UX10 im Toleranzbereich

8 21 + 15" UI4 im Toleranzbereich

A ?9 + 4,87V UB1 Uber Widerstand 4,7 k

B 29 + 24 .V U Speisespannung flir 1580
ulld 1059

& 3 + 15 ¥ st im Toleranzbereich

B 31 + 15 ¥ ng im Toleranzbereich

ot

A 3D + 4,800 V Referenzspannung UR1

A JT

A 39 : 54 (mA) LeED-singangskreis des

A 41 1,5 bis 20 Optokopplers MB 104

A 43 de s ‘ MeB3spannung st

A 45 + 2,000 V Referenzspannung URE

B 45 + 12 ¥ Speisespannung US4

C16 B
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B |uswase- ;T
Tl fie o] ! Technische Beszhrelbung BIE
s Seite
Ei, Kooparotorbnugrapps 046,01
2.1, Verwand W Wl ol

IMes Eonparatorbaugruppes 1046,071 anth&lt zwel Komparatoran,
daren Ausgangaeipgnale |lbar jw einen Cptokeppler heraitgestellt
warden, Dim poratoran verglelchan dis ven auden zugefilhr-
%o Spannung mit siner intern arzsugien Referenzopanmung. [die
Spannungen kfnnen potentlalgetrennt Uberwacht werdem.

iR Uay Y
K7

E Komparator/Konparatoral gnal

¥ Sigoalwandler mit galvaniecher Trennung
Us Batriebesparmung

U= 'I't.'llu}unn'.m‘.g

Bi1d 6,2.1.1 Hlockechaltbild Komparatorbaustein 104&.01

6,2,2, Apseblulbeleagung 1646,04

Anpehled | Wert Bamerkung / Aussage

t; .27 Speissspannung Ug,

L] ~ FriTpunkt

AT EEP 1 ] Masaspunikt Iir _';'11 u..::m Ugy

: ?1 e : ﬂ : 3 Speimespannung Ugs

L1y | +12 7 Ug, im Telaranzbereich 1
|_: I; + 24 ¥ Spelsespannung ""EE




A 21
A3 NF 7 Massepunkt flr “ﬁ and UHE‘
AN + 24 ¥ H=3spannung l'.l_;l:1
: A 35 + 12V | U, s Teleranzberslch
A 37T + 5T Welepannung Uys ,
PREL] 12X Wslepannung Ug, 4
A 41 + 15 Bia
+ 30 ¥ HaGspannung “IE‘J
A 47 + 15 ¥ N=lspannuang “IE‘ 3
A 45 Frifpunkt

£.3, Bcoparatorbaugruppe 1259.01
'511:“ Vermendungezweok und Wirkungéwelse

Dis Komparatorbaugruppe 1059.07 enthilt vier Komparatoren,
woven elmer elne megative Spannung ond dref ein pomitive
Spanpung Ubereachen, Die Awmpgangesignale der Komporatorem
warden sinzeln und als Ssmelsigmal bereitgestellt. IMe
Eomporatoren verpleichen die von nulen cugefllhrte &Ecmuu.u.g
mnit den vor Grumdbaustedin SUB 612 bersitgeratallten Refa=

reOzepSErinuigen «

2 o

22 s SR
g --E AP g
Ling _E A kg
U:F: :"f]_ iﬂ KA

A UND-014ed

¥ Eomparator/Eanparatorsignal
Pu Pegelumaetzar

Ox Teilspannuang

Ua Batriebmanarmung

Bi1d B,.3,1.+ Hlockeschalitbild Eemparatoerbaustein $059.01

Ci6 B
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Teehtileche Beoelrolbung
SEite
o Jhale x 10 1
Anmehlul | Wert Bamarkung / Ausomgae
F 1 Prief punit
| P 3 Yopospunkt fiir -'II':I' i uih:l
-] T R Spelaespanming 0
FiE s TF 15T | woon Erlcka 1 ﬁ!ﬁt vorhacden |
AT ¥ 15 T ﬁjl? S L'Ix.m} 1im Tu!e:nn'&h_ﬂ'?_'.-i
i 9 Rurpang D4¥0-Inverter
a Eingang 1410-Inverter
l.-'l--:!--- — 5 T Hi]-l:l;\l:l.:'nﬁun.l; UIS,E
L 15 * 1z 7 “WeBapannung Trio o %
A 17 * 15 ¥ Eedopannung Uy, e 5
A 18 « 2000 ¥ Heferenzepannang 5.-'“:
i 27 + 15 7 T, In Telarangkara] ch
A 23 * 1h ¥ 1] 10 im I‘ulnmzﬁur:i:n
AP =D Hafaparnung III_.].
x5 * 15 T 1 fyy Im Tolernnzhereleh
i 20 + 15 W 'J-rl. in Toleranzheralck
L 24 T Spelaespannan: Ug
[ & 3'"__ % F 4,800 ¥ Helerenzapannung Ug,
A 39 + 57 Hedepannung Up,. 4
A 41 T H T Helopannung uI“'.1
& &% * 15 W Wefeponnung 'ﬂil; -

E.q4, Hetgouefoilonalysator 1581 .07

E.4.1, Verwen ur egwicl und Wirkungewofies

Ier Hetpausfallanriysator 1581. earwackt die Netzapanmung
Lnd gibt ain fecmacofelleigoal (NA) belm Unterscheeifen einar
gnisren ToleranEsrenea BEw. hel Spanounpepnussn grider & me ab,

=T
! = 2 5 1 'L.m_ &
e e i e 2

L | .
® = 2

oian

grag =

Alld 6.4.1,¢ Mookechaltbhild HMas 1581 .01
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Ihe:nnuc ha Bemchrelbung (5E Salte

AnS bala 1581 .01

Starketroakontakie
1 Eingmangenetewachselspannung
2 EBinganganetgwashes]lspannung
3 Sshuteleiteranschlul
4, 5 und 6 nicht belegt

HEF-Kentakte
A1 internems Helmignal
A4 3 internes Meleignal
A5 Anternos Maleignoal
& T Aumgangasignal

A S Masaepunkt MF 3
(Bezugepoetentinl rum Ausgangesignal )

01 ipternes Medalgral
G 3 internss MeBaignal
2 5 internes MeBelgnal
¢ 7 internss Melsignal
09 ihternes Malelgnal

.5, Pehleraneeige— und Vberwashungebaustein PAB £11,10
ililil “fﬂm&ﬂﬁlﬂﬂ'i und Wirkungewsalos

Der Pehleranzeige- und Uberwachungabaustein PAD 611.10 ist zusam-
man lii!l dom UER-Baustesin (&. Abechnitt Zentralbaugrupoen) dar zan-
trale Dbarwachunge— und Anzeipebaustein der Banisalnheit.

Er beinhaltat aachs versohisdene Punktionegruppen.

1, Stirmeldeteil Vergorgungasnargle

Zur Anrelga wardesn max. 10 Ausgangesignale der Spanoungeilber-
wathungabaugruppsn gebracht, Der kusfall siner Spannung wird dursh
Leuchten e#iner roten LED angazeigt. (Signaleinglings 'U:“ ot
Angaige V1 = V10, Signalsusgang 54 {Jummensignal)

Woitere LiD-Anzelgen gestatien die barwachung der Funktion ¥on
maximal 3 Lifterkaseetten und die Ausgabes eines snteprechanden
Liftarkassettenauefallaignale. {(Signaleingings = L3, Anzeige
PAR1 = FAN 3, Signalsusgarg La (LUfterausfsllsignal))

2. StlHrmeldata Mikroreschne rfunkilonsdbe rw 1n

Im Zusammerwirken mit einem Digitalauwsgabe-Relale oler =Transleton
{ursatren 50000 realisiert der FAB die Anzeige des Ausfalle bew.
der Stbrung wichtiger Mikrorechnerfunkticnen und die Ausgabe

pines entoprechendsn Pahlersignals. Die angegeigtan StHrmeldungen
Bird ¢

L1 L




FHI

F-::h.niar,m Bagchreibung Salte

BACK-UF {signaleingnng B0)
DY {5ignaleingmng EB)
WAIT {gignaleingang ET)
HALT {8ignaleingang E0)
5y &T {5iznaleingang ES)
HEM (sighaleingang E4)
/o {signaleaingang EJ)
EREOR {8ignnleingang B2)
5T ART (Signalsingang E1)

fusktzlich zur Pahleranzeige arfolgt dis Angeige der Pehleradresse
odar @inss Pahlercedes (ber aine Hexadezimalanzeligs (Sigmaleingiinge
PAl - PAR).

Die Pehlarangeigen und 1hre Bedeutung pind in der "Setriebovar-
peheift B5E" Tell 2 "Bedisnungsanleitung® angegeben. 3
Bel Auftreten von Fehlfunktionen in der Spannungellbarwach ¥ o=
¥i0, der TaktlUberwachung, der RDE=, WATT-, HALT- umd SY¥ST-Ubarwa=

shurg kann durch den FABR eine Ummchaltung auf alne 'BACE-UF'-Einheld
vorgeanommsn werden.

3, Steusrtsil Iu- und Al i il 1 ok FOmYATE

Im Tusasmenwirken mit der Spansingalbsrwachung dar SN=Spanming war-
den 2 geatsusrts Stromgquellen filr die htn-hnpmnunﬁuu— und ab=
pohaltung der Stromversorgungemcdule der Spannungen 5 und 12F ge-
nutet {EFROM=-Bu- umd - pehaltfolgestewerung), (Signaleingang 53,
Signalausgang 591 = 533)

mteuar llr Eilnachalt@s TRl

Dis Zeiteteusrung erméglicht eine Begransung des Einachaltstromas
dar Stromversorgungemodule durch die NetzanachluSeinheit. {5ignal=
singang 3E, Slgnalausgang TA, TE)

5, Pgtentisltrepner fir U4000-Zignale
Signalainginge SE1, 3E2; Signalausghinge AF, AR

Pagalwandler flir U4000- nela
Signaleingang Pw, Signalausgang CC

Potentialtrannar und FPegelwandler werden unabhiingiz won allen ande-
ren Punkticnegruppen elngeeetzt.
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Teschnleche Semchrabung 5.51

PR

Superhung

Kontroliantalos

- SED

Spelaeapannung Umi UB.E

v U

F—a—— -

2

N

Lifterausfollsaimnal LA

Bpannunpeauefnllnignnl /54

Rachnerapannunprausfallsidrml RS

dyn. Bpannungesisefalleignal VP

V2

dyn.Rechoeropannunseousfallaiganl VP

VM

Epalmangarin g UH

Elektronikfehlar E2

n K g AH R
n E4
- E3
o Eh
e Rar s e
3 Ef
' ET
s =4
Fehlerndreome A ¥

B
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[Tachsiechs Beschreibung HEE

A 13 Brad Fahloradrenas Fad

B 13 " e G A R T T
A 14 " L Fak

B 14 n n mE

A 15 ] ] Fam

B 15 " - 7 FAT

BN n d;n. Mikrorechnerfunktionoaipnal 5¥1
(B 32 " o ' EF
B 33 " Wikrorectmerfunktlonooignal EF3 |
EEN - " ER4
A M [ Einzelfshier flektronik /¥

A3 @raa Signalaingang “back-up® U

A 74.B 24 |kont. | Arbeltakontakt I

aas. B8 |* | ™ 1 T
B33 arled Pagalwandlereing. Pw

MED [ Pagelwanilerausg.  /UC

A 4] gr2d Lanpantest T

A dd " Hlinkeingang HL

A 30 TTL Bechnarreses FBR

B 30 ITL Easnpertakt TE

A 45 [ Pz Maooehazug LU Ugis Ugge Upy
(545 W | @ " Ugye Ugge Upy

B 27 + 24 7| Spelesespannung ‘L‘-B

e I CIET] Giromguel lensteusrung 549

B 28 10 mi SLromLLOgAnE &
"B 29 " = Ba3

L33 " = o ARy
"B 16 I Gpelmeapannung — Upy =
& 16 B Bt ausralngang B 5
418 of Augachalt zeltverzfigorung T

B 1A ; oo Bilﬁhnltnii'ﬂriﬁs.ﬁrum fTE C
A7, B 7|29 7 Masestezug fir Oy,
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Teohnische Bamchreibung BSE LR
Sete
~rr
B 19 + 24 ¥V | Speimsspannung _I]H
B 20 + M T | " = Ung
4 20 [ FET Potantialtrennarsing, GBI
3 (YT = X g2
i 22 G6 | Potentialirennerausg, Flus AF
LT o " Minue AN |
i 19 1T o #84 Massebazug fir Uy, 11'5
FAR 5111
ADRESSICODE
|
LED - Sigralfarten
I BALE- W & = geiin
DROY i - Selb
(HWAIT & ¥i 8 = rot
EHMT & V2
B5vsT 8 V3
SIMEM 5 Vi
a0 8 vs
QAR S VE
{DHTART & VT
SIRkN1 B VA
EIFLN2 B Ve
SN B
Bild 6.5.2.1 Fronttafel dem PAR
BACE=UF — BACK=UP-Signal aktiv/UER aus
Ry = imady=Fehler
WAIT = WAIT=Fahlar
HALT = Heochnearhals
EYET = Systemfahler
MM = Memory=Speicharfahler
If0 — Ioput,/Outpat, El._n-,.-'.n.urhlflhll-r
ERRCE -~ Panlermsl :g aul den lnuferden Systss
START - Eechknermanla ;
FAR 1 = Lifterausfall Kaosastte 1
nEz --= " 2
Px3 -» " 3
¥ = Veltage 1 Ausfall bew. Toleranzunterachesltuns
: H der Systemspannang ¥1 ... ¥ 10 srkanay
¥ 1o —Voltage 10 }inlobht bolegie Aneslgen worden dunksl

gestsusrt)
ADEESE/CODE1 Spemifiketion des Fsblsrcodss slshs Techanischs
Dokwentation Erntlu.flhl-rdu-nnm
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Teobnische HBeschreibung BIE
£ moh +t WAE B9
ol und W iaw

Tis Wetzansshlubsinheit dlent zur BetriehsspannungsTerscrssny
Asr modatec-Elnrichtung Basiseinhait (BEE}. Sie realisiort im
Zusaemgnwirken mit dem Febleranzelgebsustein FAR 611.10 die Ein=
sohaltstrombegrenzung, ®0 dad die benbftigten Eleinspeniangen
grat oa. T Bec. mach dem Eipschalten bermitgestellt werden. Bel
Eetzapaooungefreiheit nach Betrisb der BSE Lauch Apgschelten)
18nger ale ca, 1 #8z, tritt fir om. 5 sec. eine Einechelt=
blockisrung in Eraft, dis sine Hetzdurchechaltung zu duen Batz=
spennungaverbtrauchern varhinder:.

Alm Netza ungevertraucher sind an die HAE dis Stromveracr-
gpungampdule fir dis Eechoerspannungen und dis LOTLertansruppes
angesthloaaen.

Iis HAE srzeugt aine “E 18ttete Gleichspannung won 2£ ¥

{1 % 20 %), die In dEr mls Meldsspannung Einpatz ficdeti.
Mit ihr werden mlle Uperwschungsbaugruppan 5"?“:1.. Die Bil=-
d eines Meldespannungeausfalloignals armiglicht dle Theer=
LLTS diessr Spannung. Eine sxterne 24 V-Gleichspaonung Hann
radundant eingespelst werden.

Das welteren besteht dis WEglichkeit der Parnbadisnung
{AUS = EIN).

e I-tslplunuh.glﬂﬂﬂrﬂnﬂ won Servicegeriien Uber die Stesk-
dogpen der NAE 1at sush i musgeschalieier BEE gewihrleistet.

J:2. Anschlultelogung HAE

Anschlul Wert Haperkung

1101 1 2 220 ¥ ~ | Einepeisung L
dg 5 220 ¥~ | Einepeloung W
3 Sshutzleiter FE
& Schirm

o2 1 220 ¥ ™~ Anschluf Tranamitter L
2 220 ¥V =~ o " N
3 Bohutzleitar FE
4 220 ¥ ~ Hatzausfallonalysater L
51 & Farnbadiasnuns

110 1 e Anpchlud Lifterkessette L

111 2 220 ¥~ - = N

X112 3 Bghutzleiter TE
K Jjohirm
i1 +24 ¥ Betrisbaapannung flir Lifteriiberwashg.
o1 NP Mmpaspotential B
A5¢ AT 24 T Lifterauefalloipnel TKY bis LE]

=110 JAeehiul LK2

%111 - = K2

I1VE 1 ikt
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Tethniscne s=-ochrelbung BSZE Heite
nm A &4 = 24V Lifteraunfallsiznal IK3
ajp €3 + 24 ¥ " LE2
A5 5 24 ¥ " LK1
A% C9 Tﬁﬂ Widerstamdsbeschaltung Pernfithler
121 M N Anachlud PAR U
A3 «24 Y| = my o
a5 s207| » PAR l_r]‘g
AT + 24 ¥ | Anterne 24 V=lberwachung =WSL
AL -« 29V externs 24 Y-Einopsinung
Al 4+ 24 ¥ | Anmchlud PAR SE
Al 4+« 24 ¥ " Fal T
C1303:C5 67 NP Hansepotential flir PAB
[al] + 24 Y M Y-iusgmang “B.l
13 + 24 ¥ | Anechiud PAl TE
122 1; 2 220 Tr| Warmorg. Schaltnetste.”s L
3 Echutzléiter
hi-5 220 ¥~ Varsorg. Schaltnetztelile W
& Schim
E]
nrz  aidt A1 ¥ EREF) ¥ho 02
L]
T |
RET i1

b § il
] . @
=
B
= | + | + + | +

Bild T.2.; Lag® der Meckerlemben an der NAE




O

Hll =li

Bew ppeny WAL 1ern off

CALITION |

NTERMAL
CIRCUITRY SOCKETS Uer main br surbih and

FAM

()

COMPUTER

&) NAE 613.03

A

dnpmssct Bar fanas play breomdtl

HAIMS POWER QM SIGMAL VOLTAGE

O

MM FLUSE

O

18T EXT

i

O

Fé=TiA Fa-T2A

FI-TEA

F2-ThA

O
A
O
& ¥
;o%
ﬁl_os
.
gOa
wsE
g
&
L&
P
()
o)

Bild 7.3 :Ansichiszreichnung Netzonschluleinheit
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T:3. Anslchtebeschreibung der NAE

MAING:
MAIN FUSE:
POWER 1

POWAR ONa
REMOTE

SIGEAL VOLTAGE:

OOMFUTER &
FAN:

IRTERNAL
CIRCUITRY

SO00KETS
TRARSMITTEN
SIGEAL YOLTAGE

CAUTICON]

Befors removing

angaige der Netzbarsltechaft
BEb=-Hauptelcharung

BEE-Ein- und Ausschalter (auf OF ist HAE ein-
Eenchaltet)

Angaige; ob BSE slogeschaltet

m—ﬂrhhlﬂiﬂhmzli:hnllii {auf ON ist das Zu-
baw, ih?:hﬂ-ltin #r HAE durabh sine Fernbsdispung
miglich

Angalges der 24 ¥V Glelcheppnoung (Meldespamnung)
fir dis 'l'u‘mfu.n; dar reachungebaustaine
{p. B. INU 408

INT = interne 24 ¥ Glelchepoooung aversorgung

EXR = 24 ¥ Gledchspannung als Iweiteinepeisung
oo #einer beonchbarten BEE

Keohnersicherung {¥F2)
Liftersicherung [(F3)

dteusrungesicherung (P4 )
Steckdesensicherung (F6)
Transmittersicherung (P)
Meldespannungenicherung (FT = PG)

HAE turn off the main lins switch and disconasst

the fane's plug (rearsids).

ACHTUEG]

Yor Entnahme der NAE BSE nbechalten und Lifterstecker (Elckssits)

eisben.
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