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e 16 ZingEnge (2 x & 3it) der DEE wind mittels Ds:mk-npnlﬁr
vem Prozed potentialgetrennt (Auanabma: DES mit TTi-Eingang).
Innerkalt der Eingangestufen warden StSroignale hermuagefil-
tert, Mitiels getakteter Speichar werden die Informationen wam
ien Eingangaptufen Ubsroommen und an die Porteingings des FIO
geschal ket

Ih der Batpieboart Follingbetrieb werden die swliechéngaspel=-
cherten Dmten zykliasch von der ZRE abgefragt. Wit dear struktu-
rierbarer Tagtzelt %, kann dia Ubernarmezelt der akbtuellssr
Frogodsignale in den” Isipchenepelcher Fastgalegt wardaen.

In der Batriebanrt Interruptbetriebh mit oder ohne Verzigerung
1Eat ein Weehsel dee binliran Eingangesigrale den Interrupt aus.

welohs Plonke (H/L edar L/H) des binpkren Eingangesignale die
aualisende Flanke ist, wird durch Bricken programmisart,

dalada rupcenvariant an
Typ Signalipegal
2320.m &0 V 0@
2320.02 48 ¥V Ga
232003 24 ¥V Ge .
2320,.04 12 ¥ Om
eddd.05 5 ¥ Ga
2320.19 "L

1.4.1.4. Technjochs Datan

- ingmangsaoignale, prozalaeitig
aAnzahl der EIAENAEE . . « = « « » » 2 X B Blt
Eingangebadingungen der Dateneingiings (Betrisbewerta)
(siehe nachfolpends Tabella)
Eingansobed inpungan (maximaler low-Pegall]

maximaler iingangestron IIII. . 1 mij
daraun rasultlierean folgende Elngangsapannungen i

Variante Ein.g..-.nﬁupann-mg Ug ik

ey 9,7
A2 )
L3 3,0
04 1,7
A5 13
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= Figmale, rechnarssitig
Angoblad « & 5 5 s = w ¢ & o« BUS K 1520 oach TOL 1T2T1/01

= Zucednung Frozedeignal - Buselgnal

Tariantse Frozedelgnal Busaignal
o 1] H
bia L H
0% H L
L] H
19 L L
H H

& = Eingeng nicht balagt [offener Eingang)
AP o Low-Fagel
"R = High-Fogel

= Opsrationaverhal ten

¥indsst impuladausr (High=Impule, Low=Impuls) tain (he=
#ogan auf den Eingang)

rily INT-Batrieb

tatn ® frmax * tr Y V1Y Y PIM max

wann by, < By dann 1et Ty, wrew i r ks -tn = O
flir Felling=Bstrish

ft.r

tain " 7 max * V) max

ty Talt der Stirunterdrickung

ty raktzait der Uesrnamefreguens

Try programsiarts INT-Vercigarungmeelt

‘H Zalt INT bim ABSTage

'I" Abfrage-Iykluszalt

ty = 0,3 bis 1,5 ma

tp = 0,4 bim 26,7 ma (softwaremidige Frograsmisrung)
fry = "t {1 bis 255) mlls ganezanligen ¥ielfachen von tp

fur TTL-Eingungs gilt:
t-r 100 nm

t.! = .I.Eu.llru.l
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2.8,1,6, Punkticnmprogrommierung

Ote Progrommisrung der Betriebearten Felling oder Interrupt
erfolgt softwarsmlfig muf dem Ftrukturierarbeiteplate.

Bsi Imterruptbetrieb mud die den Interrupt susliesesnds Schalt=
flanks des Eingangasignals wickelprogrammiert werden.

Der Kartenadressissungoplan gilt nicht fir die DEE mit TTI-Bin=
EAng .
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3,4.2. Digitaleingabe multiplex-DiM-2321
3,4.2.1. Verwendungezweck

Die Baugruppe dient im Zusammenhang mit dem DEM-Rangjierverteiler
DEM~-R zur srfassung von bis zu 128 statischen bin&dren Signalen
von passiven Gebern (potentialfreie Relaiskontakte).

2.4.12.2. Aufbau und Wirkungsweise
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BI1d 3.4.2.2,
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Ein 4 Bit-Zdhler, der von einem systemunabhéngigen (karteninter-
nen-) Taktgenerator Zé&hlimpulse erhalt, gschaltet zyklisch Uber
einen Demultiplexer <ine von 16 Datenausgangsleitungen und damit
eine Gebergru:pe mit 8 Gebern auf die Dateneingangsleitungen,
und gleichzeitig stellt er die der Gebergruppe entsprechende
Adresse in einem internen RAM-Speicher ein, auf dem die Signale
der entsprechenden Geber 8 Bit-weise abgespeichert werden. Der
RAM-Speicher kann von der CPU gelesen werden.

Durch Aktivieren des Signales Schreibsperre (SE) wird der Takt-
generator gestoppt und iie Ybernahme weiterer Signale verhindert.

4.2.3., Baugruppenvarianten

e Jertene | Gt
spannung

B B
BT EECL A
b, s A A

3.4.2.4. Technische Daten

- Signale, prozeQseitig

Eingangssignale
Dateneingiinge (DE) « « « « « « « « « « « 8 Bit
Steuereingang fiir Schreibsperre (SE) . . 1 Bit

Auagﬁngsaignale
Gebergruppenauswahl-Ausgénge (DA) . . . 16 Bit

galvanische Trennung der Signale
DE' SE' DA . . . . . © L . . . . . . . JB

C16 B



Bingangebedi ngangen (Datoreingtings )

Yari=-|Nenn-|sul.Einganga- inepeisung| sugen.Ein- | Laltungelings
antes |Btrom|atrom I“ Epan-|Tela= |gangaat rom— EIIHEMH'-— =
{min. may, [DUDE [ranE |bersich Im-FE |KEES
mi mA L : 4 mi ® =
01 6,4 4,0 g,0| 60 |+10 [5,1 b, T,2
02 [10:.5 |4.0 1,5[48 [+ 3 |87 B.11,0
8 |+ 3 |65 B.Y1,0
=35 100 500
.03 10,3 |4,0 15,0 (24 & 3 7.6 B.11,0
24 225 5.6 b.12,6
L0 10,7 [4,0 150 12 [+ 13 B,% b.11,8
100 250
12 |+25 [4,3 b.14,6 |

bei O, = 0 bia 0,5 ¥V (Bparmungeabfall Ober dem Adurchgsstagertsn
mhrlu.- )} Eingangebedingungsn (max, Eingangestrom kel hoch-
ﬂ'ﬂ

chmigen x) lﬁd‘ = 1,0 mi, darsus resultlersn die folpen=-
dan Geberwiderast bew, Eingangospannungsn
i Romin Unax
anke (Datensinglinge) | ( luhnlhi;uruuus]
| N
£ 56 10,8
A2 44 Tod
23 aT 1
04 13 2,3

= Dynamischs Kennwertwe
St Brunterdrickung ty

Datan e e T L S &
Bobrsibepd¥rd . . « » + + 5 s + « B mE* 50%

= Hilfesnargis

Varaarganga= girom=
EpAANIAE aufrnakme

EV+5E 500 mA
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2:4,2.5. Anschludbelegung

Buchesnloiote Bud [prozeSesitiger Anschlud)

Anmohlud | Datsnein=;/ | Bemerkung
—ausgnbabit

B 28 DE 0

B o 1

B2 DE 2 Datansingings
B 25 OE 3

B 24 OB 4

B 23 oE Z

B 22 OB

B 21 DE T

B 20 DA ©

B 19 Dk 1

B 18 TR

B 17 oA 3

'g :55 ﬂ ; Gebergruppen=
B 14 oA & auswahl -
B3 Da T Ausghngs ,

g :.1? E:_ g Datenaktivisrunga-
B 10 Dk 10 bit

89 oA 11

Ba bk 12

BT Dk 13

BE Dk 14

BS D4 15

oA - Steuereingang fir
Ad = BB Schrsibeparre,

! high aktiv

A 29 u

. + 5V Qs

B9

i Bus Manne

A2

&6 B
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Bild 3.4.2.5.
Eingangsschaltung des Steuereinganges

3,4.2.6. Funktionsprogrammierung

Sie ist fiir die Arbeitsweise der Baugruppe (statische Digital-
eingabe) nicht erforderlich.
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3,4,3, Digitalaingabs dynamisch - DED = 23g¢

Y.d.3.1, Vermandungagwack

Die Baugrupps dient zur Erfassung won kurggeltigen digiltalen
FrozefBeignalen mit definierter minimaler Impulalinge., Dis kur-
zan Bingangeimpuloe werden bia zur Abfrage in dear ugruppa ga=
speichart .

Mir die Erfassung von etatischen Bipnalen 18t dis Baugruppe
nicht gesignet.

=111 wWix walaa

Bi1d 3.4.3.2,
Hlockachalthild DED
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Dis Einghinge (2 = B Bit) der DED-Baugruppe sind mittels Opto-
koppler wom Frosef galvanisch getrennt, Wittals getaktetar
Speicher warden dis Infermationss von der Eingangeetufs Uber-
pommen und in nmshfolgends Flip-Flep abgeopeicheri. Dis Aus=

fings disser FFS sind mit den Fortsimgingesn A ... AT und B ...H7
E" PI0-Schaltkreises verbunden. Bei Wechasl der Eingangesinforma=
tionen wird vom enteprecheanden Fort ain Interrupt-Signal sur
Zantraleinbheit numgegeben.

Iz der Abfrags des enteprechendanPIli-Forie werden die dazuge=
hirigan Flip-FMops rlckgesetst.

2.4.3.0, Beugruppepverisnten
Typ [Variante | Geber- |minimale
spannung |Impulslinges
A1 ED ¥ 2 ma
J1 B ¥ ﬁ'ﬂ",ﬂl
232 | o2 4B ¥ 2 ma
0% 24 7 i nm
A3 24 7 !-'I:Ilj.n-
.04 1127 Z ma
05 5 ¥ 7 me
A5 5V E'D‘.III-I
[ 1=} 1
= knmahl der Binglngs . . = « & = = « & = + « 2 x B Mt
galvanische Trenoung , « « = « = = = = = = & Jn

06 B
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= maximaler Low-Fegel Ug, ..

Variante [Ug. . (V)
A1 und 1 9,T
L2 6,6
B3 und A3 3.0
il 1.7
D5 und 1% 1.2
maximaler Bingangeatrom Ig, ..« « « « « « « & 0,5 mA
hai "E.IIII
- Oparaticneverhalten
Variante tT .'.E tl:i.l!l.
o1, 02, 03, o4, 05| 0,3 bis 1,5 me | 0,2 ble 0,5 ma 2 m8
A1, 3, a5 5,0 b.40,0 s | 7,0 B.10,0 fus | 50
tp = Talt der StHrunterdrickang
tp = Taktzeit der Ubernahmefrequens

ty Mirdestimpulsdaver der Signale am Eingang
in {High=Impuls, Low-Impuls)

. tmrax * Prmax

min

= Signale, rechoeroeltig

AnmehInB . - & 5 s ow o+ ow o» « BEMEE520
nnah 3L ITET1/01

= Hilfaenargis
L ]
L r EB= Strom=
-;:;ﬁiﬁzn suf nahmne
EY+E % E00 mA
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Jold 0,5, An@chluBbelepang

froptasltig
Buchsenleinte Bud, prosalasitipger Anmchluld

Apsohlol | Ddigital- | Eanal | Bit
SRS e
M3 B3| DB 1% T
A4 B14 DE 14 &
AlE HE OE 13 3
ATE BIE | DE 12 1 4
AT BT | DE N 3
AlB BEp | DE 10 4
iy M5 | DB § 1
AZ0 KO | DE B o
21 B LE T T
AZ3 BIZ DE & [
A2l KA m 5 3
AR B DE 4 4
AZ5 25 IE 3 L] 3
AFE  BRE nE 2 ?
A2T B2V DE 1 1
AZB  BIE LE O o
L

B ol
PREY -t

Bild X.4.3.5.
Eingangeechal tung DED



RLU]

Oie muf den Baugruppen vorhapdenen MBglichkelien sur Realieie=
rung untersshisdlicker Varlanten dar Uabersinspeisung werden

standardnifig nicht genutzt, Dariber hipmus 1% keins Punkticne—
programnierung erfordearlich, :
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1,4,4, Upivergalimpulssihler - UIZ - 2327

Jd.4.1, VerwandungaEwsci

Der Universalimpulssihler dient zor Erfassung und Bummierung
impulnfBraigsr Gleichepannungasignals, dis stochastiach oder in
ragelntidiger Folge von Jebarn mit elektironischen oder KEontakt—
auBghngan abgegeben werden.

ufbayu und eine

lwr _er i cucwg ammasmeinies oo
T
1.:'- 1, z : =

[ =
iy

T8RS ra
i
| W
=3
JEE
1
Ak

Bild 2.4 4.2
Blockschaltbild g6 B
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Di® Baugruppe beeitst 4 Zdhleinglings IED - Z83, deren joweils
sin Torungseingang TEQ = TE) zugecrdnet ist.

ODies 4 Eingabekandile der UIZ haben eins Eapazitdt won la EB Bit .
Dar varwepdete CTC zibhlt von dem per Frogramn eingegebenan Wert
bim Null und springt danach sofort auf den Vorelneiellwart zu-
rlick. Bei Hulldure ng wird der Ausgang ZC/TC dem betreffenden
KEapalas aktiv, auferdem wird #in Interrupt aumgelfet, falle diessr
fraigagaban war,

Dis wiar Kandila des OTC werden durch Eombinatiopen der AdreSbite
ABD und AB1 (00 bis 11} adressiert, Dies Kettung der einzelnen
IEnlar 1s% bie zu elner Lénge won 32 Bite miglich. Dar geketiets
ZEhler wird Uber den ZEhleingang mit dear niedrigeten Adresss da-
kremantiert. Bal der Esttung mehrarer IEhlar ergibt sich der Yor-
sinatellwort mus dem Frodukt der Vorsinetellwerie der geketisten
Eandle, Zur Eealiglerung vob nicht zum Frodukt serlegharsn Vor-
sinstellwarten kann dem OTC-Kanal 0 pach dear Erstinitimlisisrung
aine neus Zaitkonstants aingegeben werden; die disser nach dem
aroten Nulldurchgang akssptisrt.

4 L) ]
Eursha= Typ | Tari= Einganganaignal
telchmung ante
01 60 ¥/20 He
02 48 ¥/20 Hz
rIz 2323
.03 24 ¥/20 He
13 24 ¥/ 20kHe
04 12 ¥/20 He
Jd 12 ¥/20kHe
05 E V/2o He
JA5 5 V/20kHs

Jid,4;:4; Technischs Dmten

= Signale, prozesdesitig
Angahl der IShleinglnge ZE . . . . « « 4
Angahl der Torungeseinglings TE . . . . 4

galvanische Trenung . = = = = « = « «» mittals Optokoppler
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Eingangabedi ngungen (maxzimalesr Low=-Fegel)
maxinaler Eingangestrem Ig, - = 1 mA; daraus rapultiaran
folgerde Eingangeaparnungsn i

¥ariants maximals Ein*nn;npnnnuu: Ugt max

L0 10, E
02 =
D313 3.0
Jod A4 21
ELTAL) T4

= (parationaverhalten

Frozedeingiings
Variante |01/02/03/04/05 1341415 13
iy b me + 50 % 12311-;51:'!

' min. | 25 ma 25 pus 5 s
*L min, | 25 me 25 pus 5 pan
i‘- 20 Hs 20 iz 100 ks
'y - Stdrunterdrickung

ty pip,” [mpulsdausr
tL min,” Impulepause
IIEI- = Hh.'l.l'!'l-q_l.lilll

= Hilfesnergis

Yermorgungme= 5t rom=
BpARAURE auf nabme

EV:5% 500 mA
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1:4.4,:5. anechludbalegung
fronteeltig
Buchsepleiste Bu 4 (prozedseitiger Anechluf)
Polari= | Anechl ul Funktion Eanal /Bit
tHL

+ B 28 EE O o

= A 28

# B 27 TE O

- A 27

+ B 26 B 1 1

- A 26

+ B 25 TE 1 i

- A 25

+ B a4 IE 2 2

- A 24

+ B 23 TE 2 2

- A 23

+ B 22 ZE 1 3

- A 22

+ B2 TE 3 ]

- A 2

+ B 0 Ea

= LA 20

%; %ﬂhll“i?ﬂm

arungaelngang
Za Zsitimpulegabaraungang
A
+i8 28
o % FEK
-id BEF

Bild 3.4,.4.5.
EBingangeikanal (nur Belapiesl]

jmie] ) ¥ im

Ea ipt keips Wickelprogrammierung dear Punktion notwendig, da sia

B:L: Baftwars bestimmt wird.

dis Stromversor der Gaber imt keine Wickelprogramsmi=rung
notmendig, da dis Einepeisung der Gebar Ober die Gefdfanschlul=

sbhene £u erfolgen hat.
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3.4.5. Digitaleingabe statisch mit kurzschlu3festem Treiber

DES-KT, 2344
3,4.9.1, Verwend ung sZwe Ck

Die Baugruppe dient zur Erfassung statischer bindrer Signale
mit ursalog 4000-Signalpegel. Unter Beachtung des ursalog 4000-

Systempegels sind auch Kontaktgeber anschliefBbar.
Die Eingangssignale sind gegeniiber dem Rechnerkern nicht poten-

tialgetrennt.

3.,4.0.2. Aufbau und Wirkungswelse

ProzeRanschiuld
8..15 16 ...23 2. 31

0.7

BMld 3.4.5.2.
Blockschaltbild DES-KT

C16 B
















































































































































































































































