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schre des Ko ollmoduls

Der Kontrollmodul wird zur Systembedienung von BSE-AP , BSE

und RBE eingesetst. Br wird in Verbindung mit dem Tastatur- und
Anseigevorsats betrieben. Die Baugruppe ist als EGS-Kartenein-
schub ausgefilhrt. Der Tastatur- und Anseigevorsatz kann direkt am
Prontsteckverbinder aufgesteckt und sm Einschubtréiger der Grund-
einheit montiert werden bsw. Uber ein AnschluBkabel (1,5 m) be-
trieben werden,

Die Punktionsreeslisierung erfolgt im Zusammenspiel von Betriebs-
syetem auf der Baugruppe (1K-Byte Pestwertspeicher) und einem
Standardprogrammpaket in der Grundeinheit. Der TAV besitzt einen
Miniaturdrehschulter (Betriebsartenschalter mit 4 Stellungen),

2 LED-Angzeigen, 8 (2 + 6) 7-Segmentanseigen und 21-Elemente-
Tastatur. -

1/16/34~FG 134=240/88
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2o staltung Tastaturanzeigevorsatgz (TAV
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Polaende Tasten haben allgemeine Bedeutung, die in allen Be-
tritbsregimen des Kontrollmoduls die gleiche Funktion bewirken:

INC - Erhthen der Parameternummer, Modulnummer u. H.
- = Verschieben des blinkenden Punktes nach rechts
«— - Verschiebten des blinkenden Punktes nach links

o = Eingabe Punkt | ) aite A
8 unktion
- = Eingabe Minus | i der Tasten
CE - L8schen (des Parameters, -Wertes usw,) D, ¥, 0

QUITT - Quittierung von Eingaben und Bedienstufenerhlhung
RESET - Rlcksetzen in den Grundsustand



3, Umschaltung des Funktionseinheitenstatus

Mit dem KQMO ist die BSE‘:I.n die Betriebsarten

OPF § =~ Zustand Kontrolle des
OFF-line - Zustand STATUS siehe
und ON-line -~ Zustand umschaltbar. Pkt, 4.4,

;.1. Freischal tung zur Strukturierunz der BSE

M1t der Funktion SC wird die Strukturieriung mit dem KOMO an der

BSE mo 5
4, Zugriff auf Fehleranzeigen der BDE A

Inhaltlich werden die gleichen Fehleranseigen wie beim Pultsteuer-
rechner realisiert. Die Form der Anzeige ist auf den Tastatur- und
Anzeigevorsatz (TAV) des Kontrollmoduls zugeschnitten.

4.1, Fehlerklasse

Es werden 8 4-stellige Codewdrter angezeigt, die die Fehlernummer
und d%e~?uhlerapezifikation enthalten. (Darstellung: siehe Bedien-
graph

4,2. Pehlerzustandstgbelle

Pir jeden in der BSE vereinbarten Pehler wird ein Pufferplatz aus-
gegeben
- S s G

xx = Pehlernummer
Yy Pehlerspezifikatiom
22 - VYerwaltungeySteuerbyte

Die Bits im Verwaltungs-/Steuerbyte haben folgende Bedeutung:s

Bit 7 = 1 Pehler nicht aktiv

Bit 7T = 0 PFehler aktivy

Bit 6 = 0 Pehler wird zeitabhingig rilickgesetst
Bit O bis 5 = Zeitzéhler

Nach Rechneranlauf sind nicht aktivierte Fehler mit FF FF gekenn-
seichnet. Es gibt 33 Pehlernummern (O1H bis 21H). |

4,3, Ausgabe Pehlerpuffer

Der Fehlerpuffer besteht aus 64H-Byte. Jede Eintragung besteht
aus

X Y3

XX = JFehlernummer
yy = Pehlerspezifikation

Di; letzte Eintragung ist gekennzeichnet (mit einem A an der Posi-
tion 3 des TAV)-

Die Pehler-Nr.: 00 stellt eine Zeitmarke dar, die zugehUrige Spe-
zifikation yy ist die Uhrzeit (Stunde in Hexa).

4,4. Statusanzeige der BSE
Die 3 Zustdnde werden durch folgende Code angezeigt:
¢ - o0 FP=-Null

02 - OFF-LINE
03 - ON-LINE
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S Zugriff auf Karteneinschub QKESZ-Status

Die Ein/Au.gabebaugruppen (KES), oder auch Karteneinschiibe ge-
nannt, e8ind durch ihre Kartenadressen gekennzeichnet, die fir
jede KES im Kartenadressierungsplan enthalten ist. KES koOnnen
entsprechend ihrem Typ folgende Zustdnde einnehmen:

Code KES-Status Weitere Statusanzeigen sind entsprecherd
e e e dem KES-Typ der Software-Systembe-

00 EIN schreibung zu entnehmen.

01 AUS

80 EIN + INT

Diese Zustiéinde lassen sich entsprechend dem jeweiligen KES-Typ
am TAV einstellen. '

Steuerwort KES-Status

000 "AUS™
————————————————————
001 "EIN®
—————————————————————————————

002 "EIN + INT"

Wenn der Zustand K3S-AUS fiir eine Ein- oder Ausgabekarte anlliegt,
kann das ProzeBabbild beschrieben werden. (Zur Simulation von
E/A-Werten vorteilhaft)

6. Zugriff auf das ProzeB3abbild

Mit dieser PFunktion kdnnen alle Ein- und Ausgabekandle der Basis-
einheit Uberpriift werden. Nach Anwahl erfolgt die Anzeige der
Eingangswerte fiir jeden Kanal und Kartentyp. Zur Simulation der
Ausgabe kann jeder Ausgabekanal mit dem TAV beschrieben werden
und am Kartenausgang bzw. an anderer Stelle (Lotverteiler, Stell-
glied u.i.) gemessen werden. (Ausgabekarten auf "EIN'" schalten,

siehe Pkt. 5 BSE muB8 in OFP-@ Zustand geechalten sein, damit

keine Module die ProzeBausgabe beschreiben , siehe Pkto, 3)
Es ist auch die Bereitstellung von Simulationswerten fur die

Uberprifung der Strukturierung mdglich, in dem das Proze(B3abbild
mit sinnvollen Werten beschrieben wird. Dazu sind die Eingangs-
karten auf "AUS" zu schalten (siehe FPkt. 5), damit das ProzeQlab-
bild nicht von den gerade anliegenden gcingangssignalen Uber-
echrieben wird.

Die Kartentypen werden mit folgenden Symbolen bezeichnet:

AE - Analogeingabe - KEAW
AD - ADU - GRW
AA - Analogausgabe 1-analig
AP - Analogausgabe 5Skanalig
BE - Bindreingabe

BA - Bindrausgabe

IE - Impulseingabe

IA - Impulsausgabe

ME - Multiplexeingabe

ZA - Ziffernanzeige

C 18
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7. Zugriff auf binédre und analoge Merker

Es konnen die Merkerinhalte anyezeigt und beschrieben werden.
Die beiden Merkertypen werden durch folgende Symbolik

bM - bindrer Merker
AM - Analoger Merker

angewdhlt. £s sind die Zahlentypen H1 (Hexa 1 Byte) und I1 (In-
teger 1 Byte) flir bindre Merker und F2 (Festkomma 2 Byte) und
I2 (Integer 2 Byte) fiir analoge Merker anwendbar.

8. KQM-Typ-anwahl und Anderung

Mit dieser Funktion kdnnen K(M-Blocke neu aufgemacht (Reserven
milssen strukturiert sein) oder vorhandene KOM-Blocke gedndert
werden. Es wird mit der internen MeBstellennummer (IMEN) der

. BSg gearbeitet.

9. Zugriff auf KOM-Blocke (Parameter)
Es wird ebenfalls mit der IMEN gearbeitet.

Die Parameterreihenfolge in den K(M-Bldcken ist so,wie sie im
Rechner abgelegt ist, d.h., es treten Unterschiede zum Pult und
zur Strukturierung in der Reihenfolge auf, da diese Einheiten ,
die KOM-Bldcke nicht vollstédndig flr den Anwender sichtbar machen,
Zur eindeutigen Zuordnung ist in Anlage 4 von jedem K(M-Block die
Parameterfolge dokumentiert.

10. Parameterzugriff auf Basismodule und Steuerbausteine

Mit dieser Funktion kdnnen Parameter angezeigt und veréndert wer-
den. Hier erfolgt z. B. die Verdnderung von Glattungskonstanten,
Einstellwerten von Reglern, Bewertungsfaktoren usw, Es wird mit
IMEN der BSZ, den Kennungen der Module und den Farametern der
Module, wie sie im Softwarekatalog beschrieben sind, gearbeitet.
Eine Liste zur Kennung der Module ist Anlage dieser Beschrei-

bung.

Weiterhin ist es hier moglich, die Signaladressen von Ein- und
Ausgtingen der Modulaufrufbltcke von Basismodulen und Steuermodu-
len zu &ndern.

Die ringidnge sind mit E und die Ausgénge mit A gekennzeichnet.
Ob eine Belegung vorhanden ist, wird mit O oder 1 gekennzeichnet.
(0 - nicht belegt, 1 - belegt)

11. Loschen von Basismodulen

Es wird immer das angezeigte Basismodul gelOscht. Ls wird mit der
Kennung der Basismodule (siehe Anlage 2) gearbeitet.

12. Einfligen von Basismodulen

Es wird immer vor dem gerade angezeigten Basismodul eingefligt.
Als Parametersatz wird fiir das eingefiligte Basismodul die Grund-
belegung genommen,

Die notwendige aktuelle Belegung mul dann mit der Parameterzu-
griffsfunktion (Pkt. 10) realisiert werden.


































































































































































