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1. Allgemeines

Das "Reservierungsterminal roboiron K 8%927" ist eine auf das Anwendungsgebiet der
zentralen, dezentralen und awntonomen Heservierung im Eisenbahn-, Traﬂsport— und Gesund-—
heitawesen sowle in Hotels, der Gastronomie und Reisebiiros zugeschnittene Q(Gerdtelisung
dea "Universellen Bildschirmterwinals robotrom K 8931". In ihm werden in hohem MaBe die
Vorzlige des freiprogrammierbaren intelligenten Bildechirmterminale mit einer fir das

o. £+ Einsatzgebiet entwickelten, leistungsfihigen Formulartechnik zu einem Datenendge~
rdt mit hoher Anwendungsfreundlichkeit vereinigt.

Das Terminel ermtglicht den Dialogverkehr zwischen einem zentralen Betriebsrechner und
den verschiedenen Buchungsstellen des Reservierungssystems. Im autonoﬁen Betrieb ist
eine Arbeitsweise als Resérvierungscomputer fiir begrenzie Platzkontingente mGglich

{(z. B. Bettenkapazitdi eines Hotels). :
Besondere Merkmele sind die hohe Modularitdt von Geratetechnlk und Systemunterlagen,
die problemlose Konfigurierbarkeit der Speicher und die Ausristung mit Lokal- und Fern-
anschlub.

Die hohe Funktiongsicherheit wird erreicht durch ein komfortables Betriebssystem mit
den entsprechenden Programmiersprachen sowie Dienst- und Diagnoseprogramnmen. '
Entsprechend dem Verwendungszweck innerhalb der Reservierungssysteme stehen zwei Aus-
stattungsvarianten zur Verfligung:

Buchungépult -~ fiir Reservierung von Sitzw, Schlaf~ und Liegewagenpldtzen mit
Kartenausdruck und InformatLonsausgabe, Nachweis der Einnahmen,
Ausgabe von Belegungslisten, Ausverkaufsilbersichten u. H.

Stammdatengerdt ~ zur Eingabe der Daten bel Systemanlauf, beli Stammdatendnderungen
' und zur Erledigung von Reservierungsaufgaben

Das Terminal besteht aus einer sls Auftischgerét avsgefilhvten Kommunikationseinheit und
einem mit spezieller Pormulsrtechnik ausgestatteten Beistelldrucker. Beide Gerdte sind
iiber ein bis 20 m langes Kabel miteinander verbunden.

Wesentliche Baugruppen/Merkmale der Kommunikationseinhelt gind: .

~ Rechner

1

Die Funktionssteuerung libernehmen Moduln des Mikrorechners robotron K 1520 mit der
Zentralsinheit robotron K 2526 unter der Regie des Betriebssystems. Dazu gehfren die
gimuiiane Bedienung des Speichers und der Peripherie ale auch die Eigenschaft der
autonomen Einschaitung des Gerdtes bei Anliegen eines Rufes am ausgeschalteten Termi-
nal. ' .

Der konfigurierbare Speicher, in RAM-, ROM- und PROM-Technlk ausgefiilirt, ist bis zu
. einer Gesamtkapazitét von 64 X Byte amusbaufihig. Ein mit Cii0S-Bauelementen bestilckter
Rereich des RaM-Speichers sichert den Datenerhalt bel Stromauefall.

- Tastatur

Sie arbeitet auf rein elektronischer Basis und dient der Dateneingabe, zZur Steuerung
des Programmablaufes und zum Abruf von Informationen., Durch 18 programmierbare Sta-
tiongtasten wird die Buchung von 36 Stationen/Positionen vereinfacht. Eine Bedien-
gicherung schiitzt vor unbefugter Benutzung und gestatfet gleiohzaitig‘getrennte Kag-
genfithrung fir max. 4 Bedienkrafte. Zusdtzlich ist durch den Chefschalter der Zugang
zur Progrsinnebene mbglich.
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-~ externe Speicher (aelternativ einsetzbar)

Floppy~Disk~Einheit

Als Speicher mit schnellem, direktem Zugriff auf gioﬂe Datenmengen (Dateien) wird eine
Floppy-Disk-Einheit verwendet. Ein Laufwerk ist in der Kommunikationseinheit integriert.
Zwei weitere Laufwerke, in einem separaten Belstellger#t untergebrecht, aind lieferbar.

Magnetvandkassetteneinheit

Sie dient zur Speicherung von Prograﬁmen und Daten. Es k¥nnen wahlweige 1 bzw. 2 Lauf-
werke genutzt werden. Pro Kassette wird eine Kapazitdt von 520 K Byte erreicht. Die
Aufzeichnung und Organisation erfolgt nach internationalen Standards.

Mini~Floppy=-Disk-Einheit

Mit der Mini-Floppy-Disk-Einheit wird ein moderner Folienepeicher angeboien, der gsgen=-
tlber dem Standard-Floppy-Disk seine Vorziige in der Miniturisierung, geringer Leistunge-
aufnehme und einer hoheren Speicherkapazit&t pro Volumeneinheit hat und die Elgenschaf~
ten der Polienspeichertechnik besitzt. ' ) '

Monitor

Er dient der Bedienerfilhrung, Eingabekontrclle und Programmiiberwachung und gleichzeltig
ale Kommunikationsmittel im Datenverkehr zur ilibergeordneten EDVA.

Datenfernibertragung

Das Gerdt ist als intelligenter Terminelrechner mit DFl-inschluB ausgeriistet. Die An-
schlufformen, Ubertragungsarten und -geschwindigkeiten kinnen der jewelligen Problem-
stellung angepalt werden.
.-Druckausgabeeinheit .
Die Druckausgabeeinheit des PRT wird realisleri durch den beistellbaren schnellen Moe
saikdrucker robotron 1156, in welchen die speziell fiir Reservierungeszwecke entwickelte
Formulartechnik integriert wurde. Dexr Abdruck der ZeicKen wird als serieller Mosaik-
druck im Raster 5 x 7 Punkte asusgefiihrt. '

Der Formulariransport wird durch eine ZweifachQLeﬁore11c-Einrichtung ausgefilhrt, wobei
die auf der linken Walzenseite angeordnete Formulartechnik dile Erstellung (Drugk, Ver-
einzelung, Ablage) von Belegen (z. B. Platzkarten, Pahrkarten) aus Endlesleporello ge-
atattet. Die rechte Walzenseite steht als Listbahn zur Varfﬁgung.

Der Papiereinzug und die -~positionierung erfolgen helbautomatisch. Durch definierten
Papiervorschub wird die Lesbarkeit der letzten Druckzeile ermtglicht. Die autoﬁatisohe
Rickstellfunktion gestattet die Fortsetzung des Druckvorganges en der urspriinglichen
Position. Das Nachrilsten einerx Vorsteckeinrichiung gestattet die meschinelle Bearbei-
tung von Einzelbelegen (z. B. Bestell- und Antwortpostkarten).

2. Bafriebagrten

Das Gerit ist vorzugsweise in en-line Reservierungssystemen gls intelligenter Terminal-
rechner einsetzbar. Es ist geeignet ala Buchungspult am Kundenschalter oder zur Bear=-
beitung von Systeminformationen ale Stammdatengsriit.

Die autonome Arbeitsweise (off-line) in Zusammenarbeit mit Qerdten und Systemen deren
AnschluB fiir magnetlische Datentriiger nach der Norm IS0 5654 (Floppy-Disk) bzw. IS0 DII
3407 {(Megnetbandkassette) susgelegt ist,

N b T s
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3.1.7. Bommunikgationseinheid i

Die Leistuagsparameter der Kommunikaiionseinheit des PRT 20.} entsprechsn mit ausnahrs
der Tastatur denen des GBG 20 (083~-7-030-030/51).
3.1.2. Tastatur

- Anachlull iUber gerdtenahes Interface

- kontaktloses alphanumerisches Tastenfeld

.= kontaktloses numerisches Tastenfeld

« kontaktloses Funkiionstastenfeld

- Anzahl der Tastenfunktionen:

aiphanumerische Zeichen 85
Startfunktionen 47 .
Ruf- und Steuertasten 10
Selektoren 2
Umnschalttasten 2
Imschaltfeststeller 1
Fehleranzeige 1
Lichtemitterdioden.- 3

3.1.3.-Druckausgabeeinheit

3.1.3.7. Alphanumerischer Seriendrucker robotrcn 1156

‘Druckgeschwindigkeit bei einem

kontinuierlichen Betrieb 100 Zeichen/s

Druckgeschwindigkeit bei Start-

Stop~Betrieb : 30 Zeichen/s (maximal)
Stopweg £ 1 Zeichen {( 1,9 mm)
Druckbewegung vorwdrts
Randbegrenzung ' programmierbar
Zeichenvorrat . 64 Zeichen, lateinisch oder kyrillisch
{Grofbuchstaben, Ziffern, Sonderzeichen)
Zeichenqharakteristik Ragter 5 x 7
Schriftgrofe (nm) 2,7 - 0,2 x 1,9 - 0,2
Zeichenabstand ; 2,54 mm
Laufgeschwindigkeit des Druck- ' .
kopfes bei Druck und Tabulation 254 mm/s
Druckﬁutzen = linke Bahn 1 Original
rechte Bahn 1 Original - 1 Kopie
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3.1.3.2. Zusatzformulareinrichtung (ZFE)

- Leporellotransporteinrichtung fiir linke Bahn mit Tranaport- und Abtrenntechnik
filr Platzkarten: '

Zeilenabstand 16 Zoll
iiber spezifischen Befehl Y12 Zoll mdglich
Zellenschriftfolgefrequenz Zz 14 Hz {Dauerbetrieb)
Vertikaltabulation } iber Steuertabelle im ¥12 Zoll-Raster
Vorschub auf neues Formular
Vorschubgeschwindigkeit 27 Zeile/s
Zeit fiir Abtrennen und Austrieb
eines Beleges (ohne Druckzeit) 3 s

Abtrennen, Austrieb und Ablage
des Bsleges
" herstellbare Belegformate Breite max: 230 mm
min: 100 mm
} ' Hohe max: beliebig, auf Y12 Zoll-Schritte pro-
grammierbar (die Vordruckhhe des
Leporellopapiers muf ein ganzgzahliges
Vielfaches der Beleghihe -sein, jedoch

z 12 Zoll)
min: 3 Zoll (76,2 mm)
Papiergewicht 80 g/m2 «sa 120 g/m2
Kopfzeile 8,46 mm vom oberen Rend ¥ 0,3 mm
FuBzelle : 4,23 mm vom unteren Rand it 0,3 mm
Sonderfunktionen durch Tasten ~ Faplertransport vorwirts /rilckwirts

- Grundstelliung fiir Belegformular und Elektronik
Papierendeheldung

- Leporellotransport - Einrichtung fiir rechte Bahn:

Zeilenabstand, -schaltung Y6 Zoll
Vertikaltabulation } iber Steuertabelle im /6 Zoll-Raster
Vorschub auf neues Formular
Papierendemeldung
. Vorachubgeschwindigkeit 27 Zeilen/s -
Zeilenschaltfolgefrequenz Z 14 Hz (Dmuerbetrieb)
Formular Endlosleporello nach TGL 27 688
Braite: max. 210 mm '
min. 100 mm
Papierstirke 60 g/m2 ..+ 80 g/m2
Sonderfunktionen durch Tasten Paplertransport vorwidrts/rlickwdrts in 17 Zeilen
B | Schritten; bel zweimaliger Betdtigung
Sichtbarmachung der letzten Zeile
- Kartenverarbeitung:
Funktion Karteneinzug auf 38,5 mm vom unteren Rand
Posgitionierung in Y6 Zoll-Schritten

Kartenauswurf {iber Programm oder
manuell (Tastenfunktion) 7
Zeilenabstand, -schaltung Y6 Zoll



Einzugtiefe max. 80,8 (% Abstand der 1. Zeile vom unteren
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Rand) .
Vertikaltabulation = iber Steuertabelle im %6 Zoll-Raster
FormulargriGen ~ A5, quer und hoch
A4 noch .
. Papierstirke 120 g/m2 ... 140 g/m2
§ Fubzeile - min. 4,5 mm vom_unterep Ittemdri 0,3 mm
' Kopfzeile ) max. 80,8 mm vom unteren Rand ks 0,3 mm

L3

3.2. Elektrotechnische Kennwerte

3.2.1. Netzspannung Einphasenwechselspannung U = 220 v ¥ :g %—
: 3.2.2. Netzfrequenz f =50 Hz £ 1 Hs
3.2.3. Leistungsbedarf
- jKDmmunikationseinheit 215 W {350 W bei 2 x PS im Beistellgerit)

Druckausgabeelnheit 180 W

3.3. Plachen- und Reumbedarf

3.3.1. Gerdteabmessungen (mm)

ﬁreite Hihe Tiefe

k
:
a
]
?

Kommunikationseinheit 672 337 408

Tastaturbaugruppe : 524 63 250

Floppy-Disk Beistellgerdt 510 337 408
¥ Druckausgabeeinheit . 875 920 560
: (mit Vorsteckeinrichtung) (980)

3.3.2. Flichenbedarf fiur Bedienung, Wartung und Heparatur

Flir die Kommunikationseinheit und die Druckéuégabeeinheit\gilt der Aufstellungsplan
{(Pkt. 2.4.4. des Aufstellungsplanss). '

i
i
]

3.4. Masse (kg)

Brutto Netto
Kommunikationseinheit } 63,5 ca. 38
Tastatur 6
FS-Belstellgerdt : 43,5 28
Druckausgahbeeinheit 158 88

; 3.5. Netzanschlul

Die Kommunikationseinhelt, das Beistellgerdt, die Druckausgabeeinheit und das Modem
{(nicht Lieferbestandteil des PRT 20.1) besitzen jeweils einen Netzanschluf.

W A ey L e
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Ausfihrung:

Gerdtekomponente Stecker
Gerbteseite Netzmeite Liinge
Kommunikationseinheit Gerdtestacker G Schukostecker 2 m
TGL 10 267 TGL 6972
Druckausgabeeinheit Gerdtestecker G Schukostecker 3,15 m
' T¢L 10.267 TGL 6972
Beistellgerdt Gsrdtestecker G Schukostecker 2 m oder
TGL 10 267 TGL 6972 3,15 m
Modem . gerdteabhingig gerdteabhingig

3.6, Interfacekabsl

Bezeichnung _ Kabelart Linge .

Tastaturkabel . 19 paarig, abegeschifmt . 1,5 m
Druckeranschlufikabel 19 pmarig, nicht abgeschirmt 10 m
AnschluBkabel fir Beistellgerét 19 paerig, abgeschirmt 2 m
AnschluBkabel fiir Modem . 7 paarig, abgeschirmt 15m max.

Da das DruckeranschluBkabel nicht abgeschirmt ist, ist es so zu verlegen, daB keine
Parallelfithrung zu Netzleitungen erfolgt. Der Mindestabstand betrigt 0,6 m, Kreuzungen
gind méglich.

4. Technische Forderungen

4.1, Einsatzart

Das Gerdt ist fiir 24- Stunden-Beirieb geeignet.

4,2, AnachluBbedingungen

Es ist ein Datenfernibertragungsanschluf vorhanden, der wahlweise die 3 folgenden Ver-
fahren reamlisieren kann:

- Schnittatelle I 2 (v24)
Ubertragungsverfahren Start-Stop, halbduplex
tlbertragungsgeschwindigkeit 200 bit/s, 600 bit/s, 1200 bit/s
- Schnittstelle : I 2 (v24)
ttbertragungsverfahren synchron, halbduplex
Ubertragungsgeschwindigkeit 600 bit/s, 1200 bit/s, 2400 bit/e

ABOO bit/s, 9600 bit/s

- Schnittstelle - IFSS
{fbertragungsverfahren Start-Stop
Ubertragungsgeschwindigkeit bis 9600 bit/s (bei 50U L.

Das Gerdt ist als Sologerdt betreibbar.
8



5., Gesundheit-—, Arbeits~ und Brandschutiz

5.1. Schutzklssse, Schutzgred

Schutzklasse I nach TGL 21366
Schutzgrad IP 20 nach TGL 15165/01

5.2, Sicherheitstechnische Forderungen

Das Gerdt besitzt Schutzgiite gem#B Schutzgiiterichtlinie des VEB EKombinat Robotron,

5.3. GerHuschbestimmung

Schalleistungspegel im Betriebsfall 73 4B {(AI)
Schalleistungepegel im Lesrlauf 60 dB (AI) T
Messung nach TGL 37345

5.4. Funkentstérung

LR SaF

Funkstbtrepannung - ?1/15 riach TGL 28855
Punkstdrfeldstirke F3/15 nach TGQL 28855

AR, -

AR

5.5. Schutzleiter, SchutzleiteranschluBstelle

Die Schutzleiteranschluflstelle entepricht den Forderungen nach TGL 7783 und TGL 21590.
Die Hohe des Ubergangswiderstandes nach Schutzglitérichtlinie deas VEB Kombinat Robotrom.

i ST g

6. Einsatzbedingungen

e B

6.1. Umgebungehadinguﬁgen

T e A W Y e e

EKL 3 nach TGL 26465 + 5/+ 40/+ 30/ 95/ /0 -/1g/61
zuléssiger Temperaturgradient 15 X/h

o Staubgehalt der Luft max. 1 mg/m’, Kornstirke max. 3 pm

E Sohwingungsfestigkelt der DAE ' :

i eingeschrinkt 0,2 g (10 Hz ... 500 Hz), sinusférmig

Die Einsatzbedingungen der Datentridger eind zu beachten (Pkt. 8).

6.2. Beliiftungsart

" zwangsbelilftet

e
D




6.3. Vermeidung von Stbrbeeinflussungen

~ Rdume, die unter dem EinfluB mit hohen elektrischen und magnetischen Feldern stehen,
sind fiir die Aufatellung des Gerdtes robotron K 8927 ungeeignst.
Solche Stdrfelder kénnen entstehen durch HF-Generatoren, groBe Werkzeugmaschinen,
Starketromanlagen und -échalteinrichtungen Us Bas

- Werden in dem Aufstellungsrsum noch andere elektronische Gerdte installiert, soll der
Abstand an der engsten Stelle griBer als 0,05 m sein.

= Elektrische (Qerite, die zussmmen mit dem Gerit robotron XK 8927 an einsr gémeinsamen
Verteilung betrieben werden, scllten den gleichen Funkstdrgrad wie das Gerdt aufwei-
sen. ’

= An Spannungs- und Signalquellen des Geridtes diirfen wihrend des Betriebee keine weiw
teren Gerdte angeschlossen werden. ' .
Bei der Fehlersuche und Erprobung ist der AnschluB der entsprechenden FPriifgerdte er-
Jaubt.

=~ Direkte Sonneneinatrahlung ist zu vermeiden.

© 7. Lagerungs- und Transportibedingungen

7.1. Lagerungsbedingungen
IKL, 3 nach TGL 26465

.

7.2, Transportbedingungen

TKL 3 nach TGL 26465

8. Datentrédger

8.1. Dieketten

Es sind nur Disketten einsatzbar, die ISO DP 5654 und der Datentrdgerrichtlinie Kombinat
Robotron KROS 5108 entsprechen.

Einsatzbedingungen der Disketiten:

~ Temperatur + 10 % ... + 35 %

-~ relative Luftfeuchte 40% ... 90 % (30 ‘)

- Staubgehalt waeserunldselich 10 mg/m2

~ max. Korngribe ) 3 pm

- Schwingung 0,1 g {50 Hz ...'500 Hz)
= Magnetfeld 4000 A/m

10
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8.2. Magnetbandkassetten

Es sind nur Magnetbandkassetten sinsetzbar, die IS0 3407 und der Datentrdgerrichitlinie
KROS 5107 entsprechen.

Einsatgbedingungen der Meghetbandkassetten:

-~ Temperatur 10 % ... 45 %
~ relative Luftfeuchte ' 20% «ue 80 %
- Kondensationstemperatur 26 °¢

8.3. leporellopapier

Es sind die Einsatz-, Transport- und Lageiungsbedingungen des Papierherstellers zu be-
achten. Bei Verarbeitung von Papier aus der DDR-Produkticn gilt die TGL 25348 "Papier
fur Endlosvordrucke".

11



Rt e s b

l. Aufstellungsplan

Inhaltsverzeichnis

T Allgemeines

2, Technische Daten _

2.1. Bezeichnung,, Chiffre~Nr.

2.2, Systemanschlul

2.3. Konstruktive Gestaltung

2.3.1. Aufbau des Gerdtes

2.3.2. Einzelbaugruppeniiberaicht

2.4. Hauptabmeésungen

2.4.1, Begrenzungsmafe

2.4.2. Massze

2.4.3. Brandmasse

2.4,4. Fldchenbedarf

2.5. Elektrische AnschluSiwerte

2.6, Schutzgrad, Schutzklasse

2.7 Wermeumsatz der Gerdte

2.8. Schalleistungepegel

2.9, FunkstSrspennung '
3. Bedingungen zur Gerdteaufstellung
3.1, Zwangsabstdnde zu anderen Gerdten
3.2, Klimatische Raumanforderungen

4. Installationsbedingungen

4.1, Raumanforderungen

4.2, Erforderliche SchutzmaBnahmen
4.3, Bedingungen des Netzanechlusses zum einheitlichen Potential
5. Verkabelung der Anlage

5,1. Verlegung von Interfaceleitungen
5.2, Kabelléingen

083-7-020-000/20

13



1. Allgemeines

Diese Vorschrift gilt als Projektierungsgrundlage fiir dle Aufetellung des Flatzreservie-
Tungsterminals beim Anwender.

"Das PRT stellt ein Gerstesystem fiir folgende mnwendungstechnische EKomplexe dart
{

- Buchung von Platz-, Liegewagen-~ und Schlafwagenplétzen

Fihrung des Kessenjournals
Druck von Systeminformationen
Bearbeitung und Pflege von Systemunterlagen.

§

Das PRT besteht aus zwei Hauptkomponenten, der Kommunikationseinheit und der Druckaus-
gabeeinheit (DAE}.

Als Kommunikationseinheit wird das "Universelle Bildschirmterminal robotron K 8931%" aus
der Gerdteserie "Dezentrale Datentechnik" des Kombinates Roboiron verwendet. Das UBT
wird in folgender Ausstattung verwendet:

= Grundgeridt mit Tastatur und 1 x Folieanspedicher
w~ Grundgerét mit Tastatur und 2 x Folienspeicher (2. Follenspeicher im Beistellgeridt)

Darilber hinaus besteht prinzipiell die Moglichkeit auf weitere Varianten des UBT zuriick-
zugreifen.

~Die DAE besteht aus dem Druckwerk robotron 1156 mit einer speziellen Zusetzformularein-
richtung (ZFE) zum Transportieren und Abachneiden von Platzkarten sowie einer Leporello-
bahn zur zusdtzlichen Ausgabe wvon Daten.

2. Technische Dafen

2.1. Bezeichnung, Chiffre-Nr.

Pletzreservierungetérminal robotron K 8927

2.2. BystemanschluB

Es ist ein Datenferniibertiragungsanschluf vorgesshen, der wahlweise die 3 folgenden Ver=-

fehren realisieren kann:

- Schnittstelle ) I2 (V 24)
{lbertragungeverfshren Start~Stop, halbduplex

~ Schnittstelle I2 (V24)
lhertregungsverfahren synchron, halbduplex

-~ Schnittstelle IFS3S5
fbertragungsverfahren Start=Stop

14
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“.3. Ronstruktive Gestaltung

2.3.1, Aufbau des Gerdtes

Das PRT ist als Auftischgerdt konzipiert und besteht aus folgenden Hauptbaugruppen:

Grundgerdt, Tastatur, Belstelldrucker, Beistellgerit zZur Speichererweiterung und Modsm.

Die Tastatur und das Grundgerdt werden im Welteren als Kommunikationseinbeit bezeichne
Die Kommunikationseinheit repréasentiert die Minimalvariante. Alle welteren Baugruppen
kdnonen wanlweise angeschlossen werden. Das Modem iat nicht Lieferbestandteil des PRT,
68 wird in dieser Vorschrift nicht behandelt.

Dafiir gelten die Bedingungen des Herstellers und die Vorschriften der Deutaphan Poat.

t.

Das Grundgerdt und das Beistellgerét sind zwangebeliiftet. Die Lufteustrittstifnung be-

findet sich an der Riickseite der Baugruppen. Der Luftstirom ist mit einem Winkel won
ca. 45% nach unten gerichtet. Das ist bei der Aufstellung zu beriicksichtigen, um Be~
ldgtigungen anderer Aiheitsplﬁtze zu vermeiden. Die Luftaustrittsiffnungen diirfen
nicht verstellt werden. Der Mindestabstand zu anderen Gegenstinden beirdégt 0,71 m.

In Abbildung 1 sind die Hauptbaugruppen in ihrer HuBeren Form dargestellt.

Kommunikationseinheit

Tastaturbaugruppe

Beisteligefa

Abb. 1

15
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2.3.2. Einzelbaugruppeniibersicht

Baugruppen, die unabhlngig von der Ausstattungsvariante vorhanden aind:A

Gefub

~ Steuereinheit

Stromverasorgung

- Tastatur

Variable Bsugruppent

Folienspeicher FS

- Minifolienspeicher MFS

1

Kassettenmagnetbandgerdt KMBG

Bildschirmanzeigebaugruppe BAB

Datenferniibertragungsanschluf

2.4. Haupiabmessungen

2.4.1. Begrenzungsmafe

giehe Technisches Datenblatt

2.4.2. Masse

giehe Technisches Datenblatt

2.4.3. Brandmasse (kg)
(ohne Formularpapier)

Grundgerdt

Tastatur

Beistellgerdt -
Konsoldrucker elnschl. ZFE

16

kompaktes modulares Auftischgefdl filr Grundgerdt
und Speichererweiterung

Paneel mit 171 Pliétzen enthilt zentrale Rechen-
einheit, Speicher (Festwert- und Operativspeicher),
AnschluBeteusreinheiten fiir dis Peripheriegerdte
entaprechend der Aussiattung

DEEK-Moduln erginzt mit zusHtzlichen Baugruppen
zur Brzeugung von Sonderspannungsn

elphenumerische Schreib- und Funktionstastatur

‘1 bie 3 mal MOM 3200 (bei Anzahl > 1 ist ein Beiw

gtellgerit verhanden)

1 oder 2 Gerdte mdglich

BAB 1 1024 Zeichen oder

_ BAB 2 _1920 Zeichen

Zeichenvorrat: 96 Zeichen «

wahlweise I 2 synchron, I 2 Start-Stocp, halbduplex
oder IFSS

FVC und

PUR~Strukturschaum

5D 4502 sonetiges
4,5 ca. 4

1,5 ca. 1,5
1,2 ca. 1

- ca. 5 -



2.2.4. Plécnenbedarf

Die Aufstéllung der Baugruppen ist, soweit die AnschluBkabel es zulassen, beliebig.
Im Folgenden werden einige Empfehlungen fir die Gestaltung der Aufstelltische gegeben.

“

Tischhthe 680 mm ... T30 mm fiir Sitzarbeitsplatz

minimale Tischhthe Breite: 670 mm
(fir Gruandvariante} Tiefe: 750 mm

Dabel ragt das Gerdt mit seiner Rilckwand
iiber den Tisch hinaus (s. Abb. 2a),

optimale Tischgrbide Breite: 1200 mm
' Tiefe: 750 mm
Damit wird ein gilingtiger Betrachtungsabstand
Bildschirm - Auge von ca. 0,5 m gewdhrleistet
(s. Abb. 2b).

Flir groBere Ausstattungen (mit Beistellgerdten) empfiehlt es sich mehrere Tische ent~
sprechend der GerdtegrdBe zusammenzustellen (s. Abb. 2¢}.

Fiir den Service ist die Zugingigkelt zu den Baugruppen zu gewihrleisten.

Der Flééhenbed&rf des Druckers ergibt sich aus seinen duBeren Abmessungen. Dazu werden
folgende Abstinde zu anderen Gerdten bzw. zur Wand empfohlen:

von vorn: 0,8 m; von hinten und seltlich (es genligt eine Seite): 0,5 m

I -
a=minimaler
Wandabstand 0,tm -

u,..-.__
S e 1

!
[ |
‘ [ 2
| .4 3 i ‘
I |. 8 2 Abb. 2¢
. |" ) ____|
| ] ! | -7
. L
! 1 | I 3. I
| ] |.2‘§ |
- I | @o I
] E Ablagefiéiche | [ | I
| L J E . I
Abb. 2b | B 2 :
| & w |,
| s |
A P,‘,____‘
P (
C— — — — — —

Tastatur

| Grundgerat
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2.5, Elektrische AnschluBwerte

NetzanschluB steckbar, Schukostecker nach TGL 6972
netzseitlg und Gerstestecker G nach TGL 10267
auf der Geridteseite

Netezspannung Einphasenwechselstrom 187 V ... 242 V
' z %
%, . 5C Hz 1 Hz
Leistungsaufnahme - 220 W ... 600 W abhHngig von der Ausstatiung
200 W Konsoldrucker einschlieflich ZFE
Gerdtesicherung T 4,0 A Peinsicherung

T 2,0 A Feinsicherung fiir Konsoldrucker
einschlieBlich ZFE

2.b. Schutzgrad, Schutzklasge

Schutzgrad IP 20 TGL 15165
Schutzklasse 1 TGL 21366

2,7. Warmeumsatz der Geridte

ca. 0,B7 x 106 I/ aos 2,16 % ‘IO6 J/h je nach Ausatattung und Programmeuslastung

ca. 7,2 x 105J/h fiir Konsoldrucker einschlieflich ZFE

2.8, Schalleistungspegel

iquivalenter Dauerschalleistungspegel 65 4B fir das Grundgeridt
73 dB bei Druckerbetriab

2.9, Funkstirspennung

Das Gerdt hilt die Forderungen der TGL 20885 Forderungswert F1/15 und die Forderungs-
warte nach VD E 0871/B ein.

3. Bedingungen zur Gerdteaufstellung

3.1. Zwangsabstéinde zu anderen Gerdten

Die Absténde werden durch die geforderte Zug#ngigkeit zur Bedienung und Wartung bestimmt.
Weiterhin gilt, daB der Abstand 2u glelchen Anlagen oder anderen slektronischen Geréten

mindestens 0,05 m betragen mul. _
Eine Berithrung elektrisch leitender Teile von zwei verschiedenen Anlagen ist unbedingt

zu vermeiden.

iB



3.2. Klimatische Raumanforderungen

Es sind keine klimatisisrten Rdume erforderlich. Die Grenzen der Umgebungshedingungen
gibt die Einsatzklasse 3 {EKL 3) nach TGL 26465 an.

o
Temperatur tmin = 278 K/5 g
trax = 213 K/40 “C
0
relative Luftfeuchte Upax ™ 95 % bei ty,. . = 303 E/30 "¢
Luftverunreinigung wasserunlislich  max. 1 mg/m3 bei elner

maX. KorngréBe von 3 pm (Einechrinkung
gegeniiber EKL 3)

Anteil HCl; CI, 5 0,1 ng/o°
H,8 20,0 mg/m3

Dariiber hinaus gilt der Grundsatz:

Geridte, die mit magnhetischen Datentrigern ausgerllstet sind, arbeitenm umso zuverldssiger,
je staubfreier die Luft ist. ‘

Bei der Aufstellung des Gerdtes ist zu beachten, dal die Baugruppen keiner dirskten
Sonneneinstrahlung sowle zu groBer Whrmestrahlung von Heizkdrpern (Mindeetabstand 0,5 m)
ausgesetzt werden.

.

4, Installationsbedingungen

4.7, Raumanforderungen

Um einen storungefreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, sind folgende Hinweise zu
beachten:t

Réume, die unter dem EinfluB hoher Stirfelder stehen, sind fir die Aufstellung der Gew
rite nicht geeignet. ’

Solche Stbrfelder konnen entstehen durch HP-Generatoren, groBe Werkzeugmaschinen, Stark-
atfomanlagen und =gchalteinrichtungen, Fahrstuhlschalteinrichtungen und Ehnliche Gerdte.

4,2, Erforderliche Schutzmafnahmen

Die Anlage entspricht der Schutzklasse 1, ea sind die Bedlngungen der TGL 200-0602 und
TGL 200-0603 {SchutzmaBnahmen und Erdung in elekirischen Anlagen) bei der elektriachen
Installation einzuhalten. . )

Weiterhin sind die unter 4.3. (dritter Anstr%ch) genannten Bedingungen zu beachten,

5 . (
4.3, Bedingungen des Netzanaschlusses zum einheitlichen Potential ‘

Ur eine sichere Funktion der Gerdte zu gewdhrleisten, sind folgende Bedingungen beil der
Installation zu bsachten:

a
- Peripheriegerite, die einen eigenen AnschluB haven (Beistelldrucker, Belstellgerdt,
Modem), erfordern einen phasengleichen NetzanschluB
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~ Die Steckdosen, die zu einer Anlage gehoren (max., 4, Grundgeridt, Drucker, Beistellige~-
riét und Modem), milssen an einer gemeinsamen Verteilung angeschlossen werden.

- Die Schutzleiter sind &b dieser gemeinsamen Verteilung filr jede Steckdose getrennt zu
filhren, bei SchutzmaBnahme "Nullung" diirfen die Schutzleiter von der gemeinsamen Ver-
tellung bis zu den Steckdosen nicht als Riicklelter verwendet werden.

{(Nicht in den Steckdosen briicken, sondern 3-polig installieren)
Die Schutzleiter zwischen den Gerdtesteckdosen miissen in jedem Betriebsfall und in
allen Strecken (auBer im Fehlerfall) stromlos sein.

4.4, Anforderungen an die Neitzspannung

Un einen stérungsfreien Betrieb des Gerktes zu gewidhrleisten, ist flr eine stabile Netz-
epanoung zu sorgen. Spannungseinbriche diirfen eine Zeitdauer von 10 ms nicht iberschrei-
ten. '

5. Verkabelung der Anlage

5.1. Yerlegung von Interfaceleitungen
. _ : .

Alls Interfaceleitungen, die die Einzelgeridte verlassen, sind sls geachirmte Kabel aus-
gefilhrt. Die Verlegung der Leitungen beziliglich der Abstinde zu den Netzkabeln oder ande-
ren Leitungen ist beliebig. Es wird keine Unterflurverkesbelung verlangt.

Das Druckerkabel (Interfacekabel) ist nicht abgaschirmt. Dieges Kabel ist so zu verlegen,
ded keine Parallelftiarung zu Netzleitungen erfolgt. Der Mindestebstend betrdgt ©,6 m;
Ereuzungen sind moglich.

Bei Verlegung eind die Belange des Gesundheita~, Arbeits- und Brandschutzes zu beachten
(Stolpergefahr, HeruntereiBen von Gerkten). -

5.2. Eabelliéngen

~ inschluBkabel zur Verbindung der Gerdtekomponentens:

Bezelichnung Kabelart Linge
Tastaturkabel 19-paarig 1,5 m
gbgeschirmt
DruckeranschluBkabel - 19-paarig 10 m
steckbar am Drucker
4dnschluBkabel filr Beistellger#t 19~paarig 2m
abgeschirmt
AnschluBkabel filr Modem  7=paarig 15 m max. .
abgeschirmt

20



- NetzanschluB8leitungen (3-polig)

Gerdtekomponente

Stecker :
Gerdteseite Hotzeeite Linge

Kommunikationseinheit

Druckausgabeeinheit

Beistellgerdt

Modem

Gerétestecker G Schukostecker 2 m

TeL 10 267 TGL 6972

Gerdtestecker G Schukoatacker 3,15 m
L 10 267 TGL 6972

Gerdtestecker G Schukostecker . 2 m oder
TcL 10 267 TGL 6972 3,15 m
gerdteabhinglg gerdfeabhingig
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HI. Montage- und Inbetriebnahmevorschrift

Inhaltsverzeichnis

1. Allgemeines

2. Montageanleitung

2.1%. Verpackung

2.2. Transport _

2.3, Auspacken deg Geridtes

2.4, Sichtkontrolle/Transporteicherungen

2.5, Montage des Gerdtes

2.5.1, Tastatur anschlieBen

2.5.2. AnachluB Beistellgerdti

2.5.3. Kopplung Modem

2.5.4. Montage der Konsole dee Druckers

2.5.5: AnschluB des Druckers

2.6. Uberpriifung der Steckverbinder

3 Inbetriebnahmevorschrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-line-Betrieb)
3.1.1. Manuelle Kontrolle

3.1.2., Funktionskontrolle

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im DFU-System

(on=line=-Betrieb)
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1. Allgemeines

Die vorliegende Montagevorschrift beinhaitet eine Beachreibung der Aufstellungstechnolo=
gie fiir das Platzreservierungsterminal robotron K 8927 beim Anwender.

Im Punkt 2 erfolgt eine Darstellung aller filir die Montage des Geriéites notwendigen Arbeits-
génge. Anschliefend folgt im Punkt 3 die Inbetriebnahmevorschrift. Laut dieser Inbetrieb-
nehmevorschrift ist vor der Ubergabe des Gerites an den Anwender sine Funktionskontrolle
durchzufithren.

Savor mit der Montage von Geridtsn gegonnen wird, iet der Aufstellungsort auf die Erfilllung
aller im-Aufstellungsplan geforderten Bedingungen zu priifen.

- Brforderliche Hilfsmittel, Dokumentation

= Transporthilfamittel

- Mechanikerwerkzeug

= Nageleisen

~ Hammer. 500 g )

- Programmkassetien bzw, Disketien mit Iunktioﬁsprufprogrnnnen

= 1 ... n Datenkasgetten bzw. Disketten (n = Anzahl dexr vorhandensn Laufwerke)

- Vielfachmesser

-~ Aufstellungsplan .

~ Programmunterlagen (Bedienungsenleitung, Programmbeschreibung, Punkiionsprifprogramm)
~ Wartungsvorschrift

2., Montageanleifung

2.1. Verpackung S :

Pir die Verpackung der Gérﬁte aind spezielle Versandeinheiten vorgeschen,

Gerdite ohne BeistellgefHB werden komplett in einer solchen Versandeinhelt untergebracht.
Bel Geriten mit Belstellgerit erfolgt die Verpackung des Beistellgerites in einer zweiten
Versandeinheit. Der Drucker ist ebenfalls in einer Versandeinheit untergebracht, -

2.2, Transport

Der Traneport der Versandeinheiten zum Aufstellungsort erfolgt mit Transporthilfsmitteln.
Ist ein Handtramsport nicht zu vermeiden, sind mindestens 2 wménnliche Personen erforderw
lich. (eventuell das Gerdt auspacken}) .

Achtung! Das Gerdt darf nur an den Seitenschalen angehoben werden.

Aufgrund des hohen Gewichtes der Drucker=Versandeinheit ist diesse nur mit Transporthilfe-
mitteln {Gabelstapler, Hubwagen u. #.) zu transportieren.

Gewicht {(kg) Brutto Netto
Grundger#t B 63,5 3B+ 6
Beistellgersdt 43,5% 28
Drucker _ . 158 88
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' 1 .
Z.3. Aumpacken seg Gerdves

~

Yir das Auspacken des Gerites sind tolgende Arbeiisginge notwendig:

1

Bandstaenlumreifung entfernen

Nigel des Kistendeckels mittels Nageleisen und Hammer entfernen, Deckel abnehmen

Tastatur und Grundgerst einzeln aus der Kiste entnehmen, Folienbeutel tffnem und
entfernen

Beim Beistellgérﬁt eind die gleichen Arbeitsginge suszufilhren.
Der Drucker ist von 2 Personen herauszuheben.

2.4. Bichtkontrolle/Transportsicherungen

Nach dem Auspacken ist das Gerdt auf Vollstdndigkeit und- Transportschdden zu kontrollieren.

= Zubehtr 1lt. Packliste
~ Ausstattung 1t. Lieferschein

Die Transportsicherungen des Druckers sind in folgender Welse zu entfernen:

Nach Litsen der vier Sechskantschrauben von der Unterlage kann der Drucker vom Holz-
rahmen ahgenommen werden. ’

~ Abschrauben der roten Transportsicherung am Druckkopf.

Abschrauben der roten Transportsicherung an der Schreibwalze.

¥ntfernen der Transportsicherung am Kartenblech der ausatzformulareinrlchtung.

2.5. Montage des Gerites

Das Gerdt ist nach dem Auspecken zu komplettieren und wenn erforderiich zu reinigen
{(Wartungsvorschrift beachten). Vor der Montage ist die Rilckwand abzuschrauben.

2.5.7. Tastatur anschlieBen

Das Taataturkabel ist an die ZRE anzustecken, und die Zugentlestung ist in den Kamm ein-
zustecken.

2.5.2. Anschlu Beistellgerdt

Ist ein Beistellgerdt zur Speicherérweiterung vorgesehen, ist dieses iiber das zugehirige
Rundkabel am FPS-Verteiler am Stecker im Grundgerit anzugtecken, und die Zugentlastungsa-
schelle ist einzustecken. In gleicher Weise ist das Kabel im Beistellgerdt anzuschlielen.

.

2.5.3. Kopplung Modem

Der AnschluB des Modems erfolgt iiber ein Rundkabel. Dieses wird gerdteseitig an den
Steckern der DFli-AnschluBsteuereinheit angestecki. Die Zugentlastungsschelle ist in den

o . - -



Kamm @inzuctecken. -

2.5.4. Moutage der Konsole des Druckers

Die Konsole ist entaprechned der Zeichnung zusammenzuschrauben. Dabel ist aui die xich-
tige Lage der Anschraubl8cher fiir die Bodenplatten des Druckers zu achten.

Fos, Bezelchnung c - Stickszanl

1 Drucker-Bodenplatte 1

2 Standerholm 2

3 Stdander 2

4 Rahmen 2

5 Zylinderschraube mit Innensechskant 8 x 20 8

6 Federring 8 12

ki Zylinderschraube mit Innensechskant 8 x 14 4

B Sechskantschraube M 6 x 14 6

9 Federring B 6 &
Verkleidungsblche {ohne Abbildung}
Konsolverkleidung rechts und links 2
Deckblech - 2
Sechskant-Stiftschliizsel 6 (ohne Abbildung) 1 -

2.5.5. AnschluB des Druckers

Nach der kompletten Montage erfolgt der AnochluB des Druckers an das Grundgerét.

Dazu ist das Druckerkabel am Druckeradapter K 6022 im Grundgerdt und am SIF-Stecker

der Druckersusgabesinheit enzusiecken. Das NetzanschluBkabel des Druckers ist anzu-
achlieBen. Dabei ist zu uberpriifen, ob-die Bedingungen des Punktes 4.3. des Aufstellungs~

planes erfiillt sind.
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i .
2.6. Qbe;prﬁfung_der Steckverbinder

Vor der Inbetriebnahme sind sémtliche Steckverbinder auf festen Sitz zu priifen. Dabei
ist auf die Rastung der Steckverbinder zu achten.

Es 8ind alle Bauelemente, die auf Steckfassungen montieri eind, auf Pestsitz zu priifen.

3. Inbetriebnahmevorschrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-~line-~-Betrieb)}

-

3.1.1. Manuelle Kontrolle -

Bedienung sédmtlicher manuell bedienbarer Bedienelemente.

3.1.2. Punktionakontrolles der Baugruppen

Die Funktionskontrolle zum Nachweis der Punktionsfihigkeit des Gerétes robotron K B927
erfolgt mittels Baugruppenpriifprogramm des Funktionspriifprogrammes DDT/BWK-Gerite.

Nach Einlesen des Funktionspriifprogrammes vom FS bzw. KMBG erfolgt die Auswahl der Bau-
gruppenpriifprogramme entsprechend der Konfiguration des Gerdtes. Durch Abarbeitung eines
voIlatﬁndigen Programmzyklus der entsprechenden Baugruppenpriifprogramme werden die Ge-
ritefunktionen nachgewiesen. ’

Nach einmaligeﬁ Durchlauf ist die Funktionskontrolle beendet. Dié Funktionskontrolle ist

pogitiv, wenn keine Fehler auftreten. Beim Auftreten von Fehlern ist der Progrsmmdurch-
lauf fir die entsprechende Baugruppe zu wiederholen. '

Tritt der Fehler weiterhin auf, wird dle Inbetriebnahme bis zur Beseltigung dea Fehlers

unterbrochen und anschliefend weitergefilhrt.

Die Durchfiihrung der Funktionskontrolle erfolgt nach der "Bedienungsanleitung zur Durch-
fuhrung der Funktionskontrolle der DDT/BGK—Gerate"

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im DFl-System (on—line-Betriéb)

Die Inbetriebnahme des Platzreservierungsterminals robotron K 8927 im on-line~Betrieb

ist abhdngig von den Koppelbedingungen, die durch den Ubertragungsweg und die Gegenstelle
gegeben sind und die fiir die vereschiedenen DFif-Systeme unterschiedlich sein kénnen. Des-
halb ist fiir die Kopplung der Geridte K 8927 an die Gegenstelle des DFU-Systems eine auf
dieses System bezogene Inbetriebneshmekonzeption durch das Vertriebsorgan (bzw, durch vom
Vertriebsorgan beauftragte Pariner) zu erarbeiten. '

Folgende Kriterien sind dabei zu beachten bzw. festzulegen:

Ubertragungsverfahren, Ubertragungsprozedur, Ubertragungsgesohwindlgkelt, {ibertragungs-
code, Datenformat, Blocklédnge

DFtj~-Schnittstelle ’ o,

zuldssige Modems

Leitungeart, Parameter des Ubertragungsweges

26 - ' )



- @instellung dee Gerdtes robotron K 8927, der Modems und der Gegenstelle entaprechend
der Koppelbedingungen und der Parameter des Uhertragungeweges

-~ Absiimmung zu den Inbetriebnahmeprogrammen fiir das Gerit robotron K B927 und der

Gegenstelle

Die Kopplung des Gerates robotron K 8927 an die Gegenstelie im DFU-System, erfolgt auf
_der Grundlage dieser die systemapezifischen Merkmale beriicksichtigenden Inbetriebnahme-

konzeplion,

Débei ist zu beachten, daB beim Auftreten eines Fehlers dieser sowonl im Ger&dt als auch
auf dem thhertragungsweg (Modem, {lbertragungsleitung) und in der Gegenstelle liegen katn.
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IV. Belegungsplan

Inhaltesverzeichnis

Stromversorgungemodul

Sockelstromversorgung

_Rehmen fiir Strcmversorgung

Einschsltbaugruppe
Einsatz fiir Steckeinheiten
Zentrale Recheneinheit
Koemplettastatur .
AnschluBsteuerung BAB, BAB
Anachluﬂsteuefung KMBG
Kaggettenmagne tbandgerit
AnachluBsteuerung FS
Folienspeicher

Verteiler Folienspeicher
Adapter Drucker, IFSS, V.24
Druckwerk SD 1156
AnschluBateuerung 1156
AnschluBsteurung MFS, MFS

%

STM 100 W
STM 150 W
STM 36 P/300 W
STM 24 P/72 W
SsT

RSTM

EBG

ESE

ZRE

KT

ABS

AKB

KMBG

AFS

F3

F5V

ADS

1156

ADA

AMF, MFS

0B3-7=010-000/G9



Baugruppen:

STM 100 W K 0362 S8T
RSTM (BG)

STM 150 W K 0363

STM 100 W=-X1
STH 150 W-x1

ssr-x17, -X18, BG-X2, -X5

n Belegung

1 Netz

2 Netz

3 Schutzleiter

STM 100 W-X2

Baugruppen:

STM 150 W-X2
557-X7, I8, R3TM-X4

Ausgang ~

n Belegung
1 Ausgang +
2 Ausgang +
3  Ausgang +
4  Ausgang -
5

6

Ausgang -

STM 150 W-X3
S3T=-X21

n Belegung

1 Ausgang +
2  Ausgang -
3

STM 36 P/300 W
STM 24 P/72 W

STM 36 P/300 W-XS310

n Belegung
1 + 36 P

2 + 36 F

3

4 a0

5

6 co

n An Cn

1 Ausgang + Fernfiithler +
2 Hilfsspannung - Fernfithler -
3

4  Ausgang + Koppler +

5 Bereit Koppler Koppler -

6 Hilfsspannung - Halt

7 Ausgang - 00 Modul

8 Bereit Hilfespannung STZ
9 Hilfsspannung - Ausgang -

n An Cn

1 Koppler + EKoppler -

. !

3 oL 0L

4

5 36 P

6

i 36 PP

8

9 00
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: 1
5TM 24 P/72 W~XS300

Baugruppe: SST

30

n Belegung n An Cn
1 + 24 P 1 Koppler =
2 + 24 P 2
3 ‘ 3 Koppler +
4 00 4
5 5 24 P 0L
6 Q0 T 00 24 PF

8 .

9
STM 36 P/300 W-XS5311
STM 24 P/72 W-XS301
n Belegung
1 Netz 1
2 Netz 2
3 Schutzleiter
S87-X1, -X2, =I5 S57-X3
n_ SST-X1 SST-X2 SS8T=-X5 n  4An Bn
1 24 P/15 P 5N Netz 1 Reset 12 W
2_ 15 N 12 N Netz 2 SA 12 N
3 00 00 5L 3 5P (int.) 12N
4 Bereit 24 P/15 P Bereit 5 N 00 4 0OC 12 N
5 Bereit 15 N Bereit 12 N 5 P (intern) 5 12 N
6 129 12 P 24 P (int.)
S5T-X4 S5T-%6
n_An Bn n Ain Bn
1 Bereit 5 N 00 . 1 -5 P {(intern)
2 Bereit 12 ¥ Halt STM 12 P 2 Q0
3 3 24 P (int.) Relais
4 Bereit 12 P 4 SA :}
5 Bereit 5 P 5 '
3
7
8 Halt STM 24 P (B6)
92
10 5 P (intern)
11 Reset
12 Bereit 24 P/15 P 4
13 Bereit 15 N BSS




Baugruppe: .

S5T-X7, -X8

S57-X17, -X18

S8T=-X21

giehe Belegungsplan Selte 29

551-X9, -X10.1, ~X10,2, -X11, =X12, -X13, -X14, -X16

SST-X Belsgung
9 5 W
10.1 12N
10,2 Halt STM 24
11 24 P/i5 P
12 i5 N
13 57P
14 2 P
16 00
38T
S8T-X15
n Belegung
2 Thermofiihler
4 Thermofifhler
6 Netz
8 Netz

557-X19 (Relais)

Balegung

WO W W W s 2 s a g
. .
R RN N o A B B B i b

Netz geschaltet
Netz

Netz geschaltet
Fetz
Relaisspannung (24 P intern)
Netz geschaltet
Netz

Netz geschaltet
Netz
Relsisspannung {24 P intern)

S5T-X20 (Netzbuchse)

I Belegung
1 Netz

2 Netz

3 5L
58T-X22

‘n Belegung
2 Netz

4 Netz
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Baugruppen: RSTM (BG)

Baugrupgen:

32

EBG (BG)

RSTM-X1

EBRG~-X

n Belegung

1 . Netzausgang

2 Netzausgang

3 5L

4 Netzeingang

5 Netzeingang

6 24 P

n_An  Bn Cn

1 5F 5P

2

3 810) 00

4

5

6

T Halt STM 24
8

9 Halt S5TM24 Bereit STM 5P

STM 25 W K

RS TM-X2

n Belegung

1 Netz

2 Netz:

3 SL

R3TM-X3

n An Bn Cn‘
1 Ausgang +

2 - Ausgang +

3 HSp Bereit FF -~
4 Ausgang -

5 Auggang -

HSp - Hilfsspennung
FF ~ Fernfiihler

RSTM-X4, -X5: siehe Belegungsplan Seite 29

RSTM-X6: Netz
RSTM-X9

Belegung

5P

24 P

X102 (Halt STM 24 P)
5 Px

WO SR 1]

BESE
SST

ESE-X1 (Systembus)

n An Cn

1 Q0 G0

2 00 4]o]

3 5 PG 5 P@
4 DBT DB6

5 DB5 DB4

6 DB3 DR2

T DBi DBC

8 WR D

9  NREY ¥ENDY

ESE-X2 (Koppelbusg)

n An Cn

1. 5P 5P

2 53p1 S8p

3 SSp3 SSp2 (5 PH)
4

5

6

7 TEF

8

9




n An Cn
10 TED TET
11 AB14 'AB15
12 AB12 AB12
13 AB1O- AB11
14 ABS AB9
15 5 N 5N
16 AB6 ABT
17 AB4 ABS
18 - AB2 AB3’
19 ABO AB1
20 RESET BUSRQ
21 TAKT 00
22 Yobl 00
23 NNT INT
24 WEIT TORQ
25 FFSH HOY
26 HWT HELT
27 TEEO BET
28 12 P 12 P
29 5 P 5 P
SST-X3

ESE-X3 {10-pol. Stecker)
n An Bn

1 RESET 12 ¥
2 =13 12 N
3 5 FH 12 N
4 Masse 12 W
5 12 N

el

An

Cn

10
11
12

a3

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
2

28 -

29

¥EEDIT — MENDIZ

2c/T0

iz ¥
00
00

SUE

i2Z N
00
00
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‘Steckplatzi
| | ZRE | ABS fir Spei- | Spei- [Spei- |Spei~ |Spei-

Die SteckplHitze 3 bis 1 sind BAB 1 Speicher| cher '|cher |cher cher |cher
mit den Adapter-Steckeinhei- ABS fiir |ABS fir

ten AKB, AD3, AFS, ALB, AMF, BAE 2 [BAE 2

ADA ilhrer Prioritdt entspre=- mit ohne

chend zu belegen, wobel FPlatz Stecker~|Stecker-

3 die hichete Prioritidt be- leiste |leiste

sitzt, an der |an der

Beispiel: Griff=- Griff-~

ALB ADS AKB seite seite

oder AFS ADS AKB
Bei nicht vollstidndiger Be=
stickung der PlHtze 3 bis 1
mit Adaptern sind diese
freien Steckplétze immer
mit Speicherplatten zu be~
legen., '
Beispiel:

' SPEICHER ADS  AKB
oder SPEICHER SPEI~ AMP

CHER

Beachte: Wird Platz 3 nicht mit AKB bestiickt, ist die Wickelverbindung 3A26-3C26 (br)

"am Koppelbus aufzutrennen!

.Baugruppen: ZRE K 2526

KT K 7604, K 7634

ZRE-X1 Syatembus MR K 1520

{(siehe ESE)

ZRE~X3

KT=X

n An Bn

1 Q0 00

2 5 PH 5N

3 UB1 UBO

4 UEB3 UB2

5 UBS UB4

6 UBT7 UB6

7 5 P TIRT
8 UTEZ SE
9 ifecp) bif+15]
10 5P 53
11 5P 5P

12 12 P 5P

13 00 (Schirm) 5 P

34

ZRE-X2 Koppslbus MR K 1520

{siehe ESE)

S e T T




Baugruppen: ABS K 7023

ABS K 7023,01

ABS~X1

n An Cn

1 00 00
2 00 00
3

4  DBY DB6
5 DB5 DB4
& DB3 DB2
7  DPBi DBO
g8 WR RD

g WREQ WERDT
10 TEO TEY
11 AB14 AB15
12 AB12 AB13
13 AB1O AB11
14 ABS AB9
15 5 N 5N
16 AB6 'ABT
17 AB4 ABS
18 AB2 AB3
19  ABO AB1
20 TESET

21

22

23

24

25 RoY
26

27 Ei0 HAT
28 12 P ‘12 P
29 5P 5 P

AngschluB an Griffseite

ABS~X25
X25:1
X25:2

ABS-X24
X24:3
X24:2

ABS-X25
X251:117
X25:2
X25:3

ABS-X24
X24:1
X24:2
X24:3

( Briicken) ]
VIDEO
BSYN

(Briicken)
Q0
Q0 J

(Briicken) A
VIDEO
INTENS
BSYN

(Briicken}
Q0
00
Q0

> K 7023

> K 7023.01

BAB I K 7221.11/21
BAB II K 7222.11/217

ABS=-X2

An Cn

0O~ T =R

26 TEDT
27
28
29

BAB I~X9 (mit 2 Helligkeiten)
BAB II~X9

An
VIDEO
BSYN
00
INTENS
00

L I N a1
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Baugruggen£ Aﬁs K 7025

K 7024.30
ABS-X1
n An Cn
1 00 00
2 00 00
3
4 DBT DB6
5 DBS DRB4
€ DB3 DB2
7 DB DBO
g8 WE h:i]
9 WREQ HERDT
10 TEQO TET
11 aB14 AB15
12 AB12 4B13
13 AB1O AB11
14 AB8 AB9
15 5 N 5 N
16 AB6 ABT
17 AB4 ABS
18 AB2 ABR3
19  ABO AB1
20+ RESET
21
22
23
24
25 RoY
26
27 TBAD BAT
28 12 F 12 P
29 5P 5P
ABS=X5
n__An Bn
1 INTENS
2 00
3 BSYN
4 00
5 VIDEO

36

An Cn
=Yy X
Mo %)
2p7-8 X ci/ce ¥)
BR x) .
&7 x) x)
P x) unT X)
10 zP1-2 X cur X)
11 HOR ¥) L12FF ¥
12 era ¥) a0 X
13 a1 X) a2 ®)
14 a3 ) ag X
15 a5 X 46 X)
16 a7 *) a8 X)
17 ag X) ¢s X)
18 Lpo *) Lp1 X)
19 12 X) Le3 *)
20 153 X
21
22
23
24
25 :
o6 TEOT ¥} TEFT ¥
27
28
29
x) - nur bei K 7025

e B o o St A




Baugruppen: AKB K 5020

KMBG K 5200
AKB-X1 Bystembus MR K 1520. AKB=X2 Koppelbus MR K 1520
(aiehe ESE) _ {nicht belegt)

AKB-X3 (IFKB)
AKB-X4 (IFKB)

W2 KMBG-X1
W2 KMBGwX2
KMBG-X2 AKB~X5 (Priifsteckverbindey)
n An . Bn n An Bn
1 Masse Maszse 1 Maase TART=0
2 2 TAKT=1 f
3 WID ANS 3
4 AUP . WGB1 4
5 UMS AZB1 5
6 HGE AZV 6
7 RCK ENG 7
8 VOR AEB 8
9 AWA AVE 9
10 RES KSB 10
11 NIB 11
12 12
13  Schirm + 5V 13 ZP
-KMBG=X1
n An
1 - 15V
2 Masse
3 Schutzleiter
4 + 5V
5
b + 15 ¥
Baugruppe: AFS
AFS-~X1 AFS~X2
n An cn n An Cn
1 00 00 1 5P 5P
2 00 co 2 12 N 12 K
3 ' 3
4 DB7 DB6 4
5 DB5 DB4 5
6 DB3 DB2 6
7 DB DBO 7 TEF
8 iz RD 8 . MPS
9 9
10 TED TET 10 MP1



n An Cn

11

12

13

14

15 5 N

16 ARG ABT

17 AB4 ABS

18 AB2 AB3

19~ ABO AB1

20 THESET BOSRG

21 TAKT 00

22 TIODT 00

23 - CINT

24 WAIT TORG

25 hriny'y

26 HT

27 B BET

28 12 P 12 P

29 5 P 5P
Baugruppen: FSV

FS

APS

AFS-X4

W1 FSV-X

n An Bn

1 00 00

2 HL ki

'3 TR BE3

4 BEZ - BET

5 BEC k(pi)

6 T& - WE

7 T ITK3

B 00 IRz

9 ICKT ITKC

10 00 WP -

11 TG W

12 Q0 Iz

13 00 RD

38

n An Gn

11

12

13

4

15 yps X
16 up2 )
17 wp3 *)
18

19

20 T ¥
21 '

22

23

24

25

26 TEDT TEIT
27

28 00 ¢ 00

29 00 00

x) - nur bei AFS

FSV-X BQ ’ '

" W3 FSV-X1

W1 FSV-X1 (BG)

n An Bn

1 00 00

2  Halt sTM24 WL ¢

-3 TDb TR .
+ TEZSE, T &2 )

5 WD S

6 WE BT

7 00 00 e

8 IOKZ [g43 IO¥T kLke

9 00 WT

10 TO ™

11 00 Iz )
12. 5 Bx RD ¢ .
13 Schirm 5 N ) Vorsinn e fer

2xK5600 + Beiof. 2X Y

PS-X2 (Buchsenklemmleiste}

1 220V RN
2 220 v
3 Schutzleiter

o o A




cv

Baugruppe:

F8=-X1

w1 FS-X1
W1 FS-X2

W1 FS-X3

MF 3200

el An Bn
1 24P Q0
2 24 P 00
3 THv 00
4 TD¥Y _ 00
5 FRv= 00
6 TP 00
7 Whw o0
8 WEY 00
g BTV 00
10 00
11 00
12 00
13 00
14 00
15 . 00
16 TR 00
17 WPV 00
18 MOV 00
19 MW-— 00
20 IXY 00
21 ROV 00
22 SN 00
23 5P 00
24 5P 00
25 24 P 00
ADS K 6028
ADS-X1
n An Chn
1 Q0 00
2 00 00
3
4  DBT DB6
5 DBS DB4
& DB3 DB2
7  DB1 DBO
8 WE "D
9

10 TEG IET
11

12

13

14

15

MEG 40w |
Bk_ x) Folgender Zusammenhang der Signale
i BF und ITK ist zu beachten:

5E TR
W1 F5-X1 3¥0  IORU
W1 Fs-x2  IET IZXT

W1 FS-X3 B TORT

LEWT (2

AL

X

FR ~Ry-SA

SEH, (2)

S

VFE

993

ADS-X2

n An - Cn
1 5P 5P
2
3 88p2 (5 PH)
4
5
6
7 i)
8
9
10
11
12
13
. 14
15 Priifpkt.
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Bau

40

u

(=208

0

f An Cn

16  AB6 ABT

17 AB4 AB5
18 AB2 AB3

19 ABO AB1

20 RESET

21 TAKT

22

23 I®T

24 TORQ

25 FDY

26 WV -

271 BAO BAT

28 12 F 12 P

29 5P 5P

ADS~X4

W1 MOD-X1

n An Bn

1 V102

2 vizs

3 V103

4 V104

5 V105

6 V106

7 V107

8 v108

g Viog

10 v111

11

12 V114

13 V115

ADA K 6022

5D 1156

ADA=X1

n An Cn

100 00

2 00 00

3

4 DBT ' DB6

5  DB5 DB4

6 DB3 DB2

7 DBi DBO

B "D

10 TED TET

11

12

n An €n
16 Priifpkt.
197
18
19
20 SE
21
22
23
24
25 ZC/TO
26 TEGT TEIT
27T 12 XN 12 N
28 00 Qo0
29 00 00
k)
ADA-XZ2
n An Cn
1 5P 5 P
5 .
3
4
5
6
7 IEP
8 .
9
10
11
12 —

NN AR, 5 A1l Pk bt s or ¢



@ -3 S e s

1, An Cn
i3
14
15
16 AB6 AB7
17 AB4 ABS
18 AB2 4B3
19 ABO AB1
20 TRESET
21 TAKT 00
22 TonY
23
24 IORQ
25
26 WT
27 BAD BET
28 12 P 12 P
29 5P 5P
ADA-X4
W1 1156-X%1
An Bn Cn
E=& TET-1Z
STi-A3 RUF-A DAT=A3
STA=LE DEAT=E2
00 DET=LT
00 DET-A8
00 DET-A7
00 00 00
00 BET-26
9 00 DAT-E5
10 00 Yi-&
11 Ty
12 END-& ROM-i2
13 KON=4AT

n

An

Cn

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29

00
00

1156=-X
W1 1156-X2

Belegung

00
00

Belegung n _Belegung

EHHAHAD OO QO |

ROF-X
00
END-X
00

P MK E << s R

DAT-A5 ROW-AT
- 13 P

DAT-Z6 ROB-Z2

n
b
o
d
e
by
Q0 £
h
i
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: \::F

LFS

aliP=X1, =X2 siehe Belegungesplan der Baugruppen AFS, AMF

AT-X3 MFS=X

b1 A 3n n An Bn

1 [€19] 00 1 (o]¢] Q0

2 WL 53] 2 5P 5 P
3 TR I3 3 W 5 P
4 JEE SET i RDT HL
5 SEO WD 5 T TE
& TOY' TE & WP T
7 BT TTK3 7 ¥ TR
5 00 TCTRZ 8 TRD WD
9 TCRT IYRD 9 IX E
10 00 WE 10 TR )
11 TO ™ 11 00 12 P
12 00 < 12 GO 12 P
13 00 ) 13 12 P

=
<

Tolgender Zusanmenhang der Signale
TE und ITY ist zu beachten:

SR TTK
‘ . MFS-31 SED ICKS
’ WFS-x2  EET - TORT

MPS-X3 TEZ ITRZ2
T,'TS-X4 u!l'b ; I;UL ;

42
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3poi Kgbel WT

3 pol Kgbel w8

3 pol Kabe! WA Netz ~
WA - =
Netz -X1 WA Netz-X2 'xzo Txgi-xzz X15:68
SST 1.62109006.0
ST™M 5P STM12P Kabel W2FSY —
RA 12/SN 12N 162 109007.0 1621400775 FS
bei GBG mit FS RA 12/24P 162109008.0 2x26 pol. Bundkabel w1 FSv| 1§
bei GBG mit KMBG RA 12{115P 15N 1.62 1080090 621400734 '
'xg X101 [x102 Ix11 X12 |x13 ixw. X16 MFSY
b \r v v Y 1621609517
o
o 1621409525
~ [l
4 =] o z a W
A 0Y 5 ¥ = H o 2
_ -
@
2
o
7.7 :
- L) [’ s
o~
«
=
v
e
=z
I =
[,
L
£
1
£SE 1.62.149013.0 8
s
ZRE 162.518110.0, ADS 1.62518120.0; AFS 1625181300 o
™~
485 AMF 1.62.518 250.0; ADA t12.517091.0 ; OPS 162.517011.0 o
x_'fgga. . *AMFS-X
b cam OPS 112 517012.0 0PS 1125171210, PFS 112 517041.0
foder K75 ABS K702¢ .30 1125168210,  AB3 K 7025 112.5166010 W1 MFSY-X
ABS K7023-1.12 5167500, ABS K70231 1125168320
ADA-X&] *ZRE |ADS-X% “ABS B3
‘ 'ﬁ?nzm K76231| k70231 | W7 323 K7023] )GLAKB )G]%F "
\# VI X251 §-X2524-X253 6-X25)1 4-x252 “‘KB 5+
w1 S6 [ W ANFT] W1 MO D ZRABETWT FSV-X,
X X1 2 x 26 pol Bandkabel W2 KMBG 162 140408 &

2x26 pg{ Bandkobet W2 KMBG 162 1404658
Intermationsiabel 1. 11.017192.0

Aniormgtionskgbel 1.11.017220. 0

7x2 pol. Rundkgbel W1 MOD 462 1404055

19x2 pol Rundkabei W1 ANFT 1.62 140187.2

Informalionskabel Kabel wvsi 1.11.017311.0

16x2 pol Rundlabel W1 1156 1.62 140221




!
%

H
D Netz 1621404102
1

‘Netz 162140409.6 VEN -X VEN
0 40004088.0
l—a—
+F5-x1]1 FS
1 0.420362930
PMFS-X
1 MFS5"
SWIMFS -X
Vv mo1l Bandimbel 162.140071.8 ~F——————— -
21400605 WIFs 8eFs-x! BG I
9 Rundigbel 1 88,0 I “MF5-x
B T T 051 532 00z — MFs2
2 x 26 pol Bongdikabel 162 140 960, § L=l P2 4 *WIMFS-x
—a= 162LF 367
== T 6240 She
B MFS - x
5 pol. Kabel KM86 162.140407.1 +KMBG-x1 KMBG -] MFS$3
T KMBG-XI & -
RS e 1.450015070
] nur bei Gergten mit KMBG
5 pol Kabel W1 KMBG 162 1404 64.1 *KMBG-x1
RS TWTRMB G—)ﬂ"‘(;; KMBG
*WZ KMBG-X™ 1.45001507.0

+HAB-X12P
_ X00

BAB 1 ’
K 722110
111.016970.0

oder
K7221.11
1.11.017205.0

+BAB-X3
X9

+BAB-X12P
v
K 72221
1.11.017 260.0

== ———— -
«MOD-X! Modem |
rd ] i
+W1 MOD-X2" : :
b -
l +ANFT-X1 ANFT
r.
“Wl ANFT
1156-x} 1156
3 /
—
+W1 1156-X
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nur bei PRT 201

V. Gruppenverbindungsplan

083-7-020-000/17




VI. Reparaturanleitung

Inhaltsverzeichnis -

1. MeB- und Prifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge fiir robotron K 8927
1.1. Handelsiibliche MeB- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge

1.2. Gerdtespezifische Me3- und Prufmittel.‘Hilfsmittel und Werkzeuge
2. Service-Schaltpléne ) *

3. Einstellvorschrift

4. Beschreibung der Priifmikroprogramme

.

5. Beschreibung der Funktionsprifprogramme

083-7-020-000/64
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1. MeB- ind'Prifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge fir robotron XK 8927

1.1. Handelsiibliche Mgf~ und Prﬁfmittel; Hilfsmittel und Werkzeugze

Bezeichnung K 8927 Werkstatt- Techniker-
augristung ausaristung

Zweistrahloszillograph 2. B. EO 203 b4 1 0
- y=Versitidrker 0O Hz ... 10 MHz
. 10 mV/cm
- x~Verstdrker 2 Hz ... 1 MHz .
100 mV/cm

Zeitablenkung 1 s/cm ... 0,2 ps/cm
Triggerbereich 1 Hz ... 15 MHz

Speicheroszillograph 2. B. 0G 2-31 ox 1 ' -0

~ Schreibgeschwindigkeit 100 km/s

- Speicherzeit 24 h

~ y~-Aualenkung O Hz ... 10 Hz

- x=Auslenkung O Hz ... 6 MHs
Bezugsfrequenz 100 kHz
Ablenkkoeffizient 1,7 V/em % 2 %

Digitalvoltmeter z. B. 1001,500 x 1 0
Mefbereich

Gleichspannung £ 100 pv ... ¥ 1000 V

Gleichstrom 210004 ... 24 ‘4

Wechselspannung U,ee = 100 uV ... 500 V
Wechselstrom 100 nA ... 2A
Wi@eratand 100 mOhm ... 2 MOhm

Vielfachmef3gerdt z. B. UNL 7 X 1 1

Gleich~ und Wechselstrom

Gleich- und Wechseelspannung -
Widerstandsmessung _ i
Innenwiderstand 20 kOhm/V

Niederspannungsregler z. B. Satron 3205 x 1 9]
Trennstelltrafec z. B. TST 280/6 x 1 4]
Wickelwerkzeug z. B, AWW 05-10 ‘ x 1 0
Entidteinrichtung x 1 O

Die handelsiiblichen Mel- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge gelten als Em-
pfehlung und werden vom Vertriebsbetrieb nicht angehoten.
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3.2, Gerdtespezifische Med-~ und Prﬂfmittel. Hilfsmittel und Werkzeuge

Bezeichnung ‘ Bestell-Nr. A 8927 Werkatatt- Techniker-—
' ausrigtung ausriistung

BUS~Simulaetor ’ 750010837000000 x 1 0
AnschluBadapter filr BUS-Simulator 7?2010837000000 b4 1 ‘O
Steckeinheiten Priifmikroprogramm 794010837000000 x 1 1 -
Steckeinheltenadapter TT1020837000000 x 17 0
Universalplattenzieher _ 470010837000000 x 1 1
TPL-Priifstift 782910000080427 x 1 1
Einstelldiskette CE Floppy-Disk 080~3=130-004 x 2 0
MOM~Flex-Tester 170=3=980~018 x 1 0
Pritfgerdt DFU-Kanal 755010837000000 x 1 0
Uﬂﬁversalcodierstecker 793010837000000 X 1 1

Funktionéprﬁf- und Inbetriebnshme—
programm einschlieBlich Datentréger

2. Service~Schaltpliéne
In den 8srvics~Schaltpldnen sind enthalten:
- Punktioneschalipline
~ Belegungspline

= 3chaltteillisten

5ie sind jeweils Bestandteil dsr Batriebsdokﬁnentation der einzelnen Baugruppen.

3. Binstellvorschrift

Die Einstellvorschrift erscheint nach den jeweiligen Erfordernissen in der Betriebs-
dokumentation der Baugruppen.
i

4, Beschrelbung der Priifmikroprogramme =

5. Beschreibung der'Funktionaprufprogramme ®

® Eracheinen sla getrennte Dokumentation.
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Vil Dokumen‘tationsiibérsicht , -

Betriebsdokumentation robotron K 8927

Zentrale Recheneinheit K 2526
Speichersteckeinheiten K 3520; K 3521; K 3525; K. 3820
DFtl-AnschluB K 6028

Drucker-AnschluB K 6022

Anschluisteuerung Monitor 1 K 7023
AnschluBeteuerung Monitor 2 K T024/K 7025
Floppy-Disk MF 3200 :

Mini-Floppy-Disk MFS1 K 5600
AnschluBsteuverung Mini-Floppy-~Disk MF31 K 5120
Tastatur K 7604 '

Drucker SD 1156

Wartungsvorschrift

Bausteiniibersicht

4

|
083-7-020-000/94

——



robotron

VEB Robotron
Buchungsmaschinenwerk
Karl-Marx-Stodt

DDR - 9010 Korl-Marx-Stodt
Annaberger StraBe 93

Exporteur:

Robotron — Expont/Import
Volkseigener
AuBenhandelshetrieb

der Deutschen
Demokratischen Republik
DDR - 1080 Berlin
Friedrichstrafie 61

Rv 333/82

Iir 31

46/9349/82 20,0



