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|. Verwendung und Einordnung

Die Lochbendeinheit LBE K 6200 ist ein mittelschnelles Ein- und Ausgsbegerit auvs der Er-
zeugnigpalette der DDT-Gerite. Sie ist mit

= 1 Lochbandlesar robotron 1210-0337,°

~ 1 Lochbandatanzer robotron 1215=1009 mit passivem Abspuler,

~ 1 eigenen Stromversorgung in Modulartechnik und der

~ Ansteuerelektronik

ausgerostet.

In System “"Dezentrale Datsntechnik® (DDT) erfolgt der Eineatz der LBE in Verbindung mit
dar Zeantralen Recheneinheit K 2526. Der Informationsaustausch zwischen LBE und ZRE er-
folgt iiber die AnschluBsteuereinheit K 6025.

Die LBE besitzt fur Leser und Stanzer je einen Interface-AnschluB IFSP nach KROB 5005 zur
AnechluBsteuereinheit, Die LBE ist als 18"-Einschub aufgebaut. Durch das vollsténdig rea-
lisierte Baugruppenprinzip wird eine volle Austauschbsrkeit der Baugruppen gewlhrleistet.

2



ll. Technische Daten

Zu vermendender Datentréger

Papierqualitét

Maximaler Rollendurchmesser
bai LBS

bei LBL

Stanzgeschwindigkeit des LBS
Kontrollen am Stanzer

Lesegeschwindigkeit des LBL
im Durchlaufbetrieb
im Start=-Stop-Betrieb

Max. Anzahl der Schleifendurchléufe

Breite der LBE K 6200
Héhe der LBE

Max. Tiefe der LBE
Masse der LBE
AnschluBbedingungen

Stromversorgung

Leistungsaufnahme

Schutzgrad nach TGL 15166/01
Schutzklasse nech TGL 21366
Funkatdrgrad nach TGL 10687

Gerauschpegel nach TGL 10687:
Leserlsufgerduschpegel
Arbeitsgeriuschpegel
Einsatzbedingungen

Transportbedingungen
Lagerbedingungen
Lesertyp

Stanzertyp

Lochband 5- oder 8spurig
nach TGL 24496 und TGL 21584
GK Q

210 mm mit Spules nach ZS 2-17

140 mm

0 Z/8 +us 50 Z/8

Parit#tekontrolle, Echokontrolle, Bandende-/
Bandrikontrolle

300 Z/s
max. 100 Z/s
10 000
19" = 482 mm nach Empfehlung IEC 297/75
6 p = 266 nu} bzw. MM SKR 00977
« ST RGW 834-77
720 om (fir Schrenktiefe 800 mm)

etwa 47 kg

IFSP nach MM SKR 004=76 bzw. MM SKR 014-77
! + 10 %

Netzspannung 220 V _ 15

Netzfrequenz 50 Hz f41Hz

Prax. = 250 W

'IP 20

1

Funkstdrspannung F1
Funkstérfeldst&rks F3

3 70 dB AI
3 78 dB AI
EKL 2 nach TGL 26465 (Juni 1973) mit erwesiter-
tem Temperaturbsreich + & % ... + 40 °¢C

TKL 2 nach TGL 26465 (Juni 1973)

LKL 2 nach TGL 26464 (Juni 1973)

1210-0337

1215-1009

}boi 1 m Abstand



lIl. Konstruktiver Aufbou

1. Lochbandeinheait

Die LBE K6200 ist als 19"-Einechub komstrwiert. Sie wird in einen Schrank des DOT-Ge-
faBgystems singeschoben und braucht nur noch zuam Lochbandrollenwechsel fir den LBS teil-
weise hersusgezogen bzw. zu Reparatur- und Wartungearbeiten ganz herausgezogen zu wer-
den.

Dis Anordnung der Hauptbaugruppen ist aus #Abb. 1 ersichtlich.

Die LBE ist auf einem ebenen Grundrahmen (1) aus Aluminium=GuB aufgebaut. Aa Rahmen sind
seitlich 2 Auslager (2) befestigt, die je 2 iiber eine Wippe in der Hhe verstellbare Ku«
gellager (3) tragen. Disse Kugellager laufen in den im Schrank befestigten U-Schisnen
und ermdglichen ein leichtes Herauszishen des Einschubes.

'An der Vorderseite des Grundrahmens steht das Frontpeneel {4) senkrecht un< bildet die
vordere Begrenzung des Einschubes. Am Frontpaneel sind Tasten, Schalter und Anzeigeele-
mente (5, 6, 7, 8, 9) zur Bedienung der LBE, der Lochbandleser (10), ein abnehmbarer
Lochbandbehalter (11) und ein Verriegelungselement {12) angebracht. Des Verriegelunge=-
elsment greift in die im Schrank befestigte Schiene und gewdhrleistet eine sichere Be-
festigung des Einschubes im Schrank.

Hinter dem Frontpanesl ist auf der Grundplatte der Lochbandstsnzer {(13) befestigt. Unter
dem LBS bsfindet sich, in eine Fiihrungsbahn eingeschoben, der Abfallkasten (14} zur Auf-
nahme des Stanzabfalls. Wahrend der Stanzer eingeschaltrer ist, wird dieser Kasten Gber
einen ait Wechselstrom gespeisten Magnet in Vibration versetzt; um ein Veratopfen des
Stanzabfallkanals zu verhindern.

Hinter dem Lochbandetanzer befindet sich eine an einer Verkleidungswand befestigte dreh-
bare Achse (15) zur Aufnahme einer Lochbandrolle (16). Ein federnder Spannhebel (17) ge-
wihrleistet gleichmaBigen Bandzug. Der Fihlhebel (18) tastet den Spulendurchmesser ab
und gibt gber einen Mikrotaster das Signal Bandendevorwernung, wenn der Bandvorrat auf
der Spule die Mincestmenge unterschreitet.

Auf dem Grundrahmen ist auf der linken Seite ein Elektronikgestell (19) befestigt. Die=-
sas kann zu Servicezwecken hersusgeschwenkt werden. Es nimmt die Stromversorgungseinhei-
ten und die AnschluBsteuereinheiten for LBL und LBS auf. An der Rickwand befindet sich
der Lifter (20). -

Eine Verkleidung, die aus mehreren Teilen besteht, vervollstiéndigt den konstruktiven
Aufbau der LBE. '
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Abb, 1 Konstruktiver Aufbau der LBE

Nachfolgend sind die einzelnen Baugruppen und Bedienelements der Lochbandeinheit (LBE)
sufgefihrt {(siohe Abb., 1):
1 = Grundrahmen

O 0 NGO M

10
11
12
13
14
15
16
17
is
19

Ausleger

Kugellager

Frontpaneel _

Taste Bandvorlauf (LBS stanzt Transportspur)

Taste Irrung (LBS stanzt alle Spuren und Transportspur)
Schalter LBS (Lochbandstanzer ein)

Netzkontrolleuchte

Netzschalter

Lochbandleser (LBL), dahinter die Steckeinheiten Treiberstufe und Signalformerstufe
Lochbandbehilter far LBL {abnehmbar)

Drehgriff zum Verriegeln des Einschubes iw Schrank
Lochbandetanzer (LBS)

Abfallkasten, dahinter ROttelmagnet

Aufnshasachse fir ungestanzts Lochbandrelle =mit Verriegelung
Lochbandrolle

Spannhebel

Fahlhebel zur Abtastung dee Bandvorrates (Bandeadevormarnung)}
Elektronikgestell
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2.

- Lafter

= Steckeinheit 045-8034

- Steckeinheitr 045-8035

= Steckeinheit 045-8033

- Netzfilter NFI K 0311

« Netzfilter NFI K 0368.01 (4 A)

- Stromversorgungseinrheit STH 24 V/2 A

= Stromversorgungemodul STM 24 V/2 A

- Stromversorgungsmodul STM 5 V/3,3 A

- Thermosicherung (60 °C)

= Austrittefenster fir Lochband

- Verriegelungshebel der Fhhrungebahn des LBL

= Griffleiste zum Herauszieben der LBE

= Abdeckklsppen des LBS

=~ Mikrotaster fiur Bandvorlauf und Irrung

- Mikrotaster fir Signal BandriB (Bandende)

- Schaltgriff zur Einstellung der Bandbreite am LBS
~ Schaltgriff zur Einstellung der Bandbreite am LBL

Lochbandleser

Rasthebel

Haltewinkel FT
Aufnahme FT 50062

Unterteil Treiberstufe 50064

Signalformerstufe 50063

Abb, 2 Anordnung der Hauptbaugruppen des L8BL - Yorderansicht



Justagewinkel IED

Halterung

Oberteil

_F_’_____Antriobnnotor

Endverstirkerstufe

Steckerleistes X17

Kleamleista X21
Gerétesteckar X19

Abb, 3s Anordnung der Hauptbaugruppsn des LBL -~ Rickansicht
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Abb, 3b Ancrdnung der Litésenleisten LP11l, LP12 und
der Schalter 31, S2, $3 {Ansicht ohne Oberteil)



3. Lochbandstanzer

Abb. 4 Lochbandstanzer (LBS)
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Abb. 5 Lochbandstanzer (LBS)



Die wichtigsten Elemente des LBS (Abb. 4 und &}:
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Grundplatte

Mator

Antriebsriemen

Listerklemme {220 V-~ Motor)
Startimpulsgeber
Transportimpulsgeber
Kontrollimpulsgeber
Hauptantriebswelle (Exzenterwelle)
Streifentransportachse
Transportrad

Zwischenrad

Loschachse

Magnatblock

Stanzblock

teiterplatte 1 (dahinter Leiterplatte 2)
Mikroschalter 55 (Bandvorlauf)
Mikroschalter S6 {Irrung)
Netzsicherung (T400}

Netzbuchse X2 fur Rittelmagnet
Stecker X3 fir Informationssignale
Einschaltrelais Rel

(o

Netzstecker X1
Entstorkondensator C1
Motorbetriebskondensator C2
Mikroschalter S8
Leistungstransistor T11
Rucktransportmagnet RTM
Mikroschalter 51 (RTENDEL)
Mikroschalter sz (RTENDEZ)
Transportmagnet

Schaltrad und Fixierrad (auBen)

Bremse



IV. Funktionsbeschreibung
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3.1.3.
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3.2.3.
3.2.4.
3.2.5.

Lochbandleser LBL (Typ 1210-0337)
Mechanische Funktion
LBL-Elektronik

Lochbandetanzer LBS (Typ 1215=-1009)
Mechanische Baugruppen
srundplatte mit Motor

Gestell

Hauptantriebswelle (Exzenterwelle)
Magnetblock

l.6schachse

Stanzblock mit Ableiter
Bandtransport

Transportachse

Taktierung

Bandfuhrung

Kontakt for BandriB

Taaste Vorlauf - Taste Irrung
Fihrungsklappen

Rickschaltung

LBS-Elektronik
AnschluBsteuerungen
AnschluBsteuverung Lochbandleser
Allgemeines

Einschalt- und Anfangsléschung
Lesen von Zeichen
AnschluBsteuverung Lochbandstanzer
Allgemeines

Einschaltléschung und Stanzvorgang
ROckschrittsteusrung
Kontrollfunktionen
Bedienfunktionen
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1. Lochbandleser LBL {Typ 1210-0337}

1.1. Mechanische Funktion

Antriebsmagnet 2

Ty

Infrarotemitterdiode

Antriebsmagnet 1

Brems joch
Andruckrolle 1 Andruckrolle 2

;ﬂé

Band B o_—u—:o % By [:l

Antriebsrolle 1 | i Antriebsrolle 2

Bremsmagnet 1 Bremsmagnet 2

Fototransistoren

Abb. 6 Prinzipielle Funktion des Antriebes und der Abtastung

Die prinzipielle Funktion des Lochbandlesers zeigt Abb. 6. Je nach Ansteuerung eines der
beiden Antriebsmagnete kann ein Lochband vorwirts oder rickwdrts gelesen werden. Der
Transport des Lochbandes erfolgt durch Andruck der entsprechenden Andruckwelle auf die
stindig umlaufende Antriebsrelle.

Die Antriebsrolle 3 wird direkt Gber einen Rundriemen vom Motor angetrieben, Antriebs-
rolle 2 hingegen iber ein Zwischenrad, welches gleichfalls iiber einen zweiten Rundriemen
vom Motor getrieben wird. Beim Bremsen wird der Datentréger zwischen Bremsmagnet und
Brems joch eingekiemmt.

Die Einstellung des Lochbandes auf die verschiedenen Datentriger (5- bzw. 8-Kanal-Loch-
bander} erfolgt durch das verrasten der auf dem Kartenblech befindlichen Lochbandfuahrung.
Zum Einlegen des Lochbandes ist des Oberteil des Lochbandlesers um ca. 30 ma aufge-
schwenkt. In dieser Stallung des Oberteils sind die Schalter §1 und S2 gedéffnet, dber 53
liegt die Anfangsldschung suf 0O V.

Beim SchlieBen des Oberteils rasten die Rasthebel rechts und links am Unterteil ein.

Die Schalter S1, 52 und 53 werden dabei nacheinander, bewirkt durch die Schriaglage des
Oberteils, betatigt.

1.2. LBt.—Elektronik

Stromlaufplane: - LBL
- AngchluBsteuerung 1.45.518033.004
{(siehe Pkt. 3.)

Als Stromversorgung werden verwendet fur:

- Signalformerstufe fir Abtastsignale 5 vis %/25 mA
- Versorgungsspannung fiar Magnete 24V 55 %/1,3 A
- Versorgungsspannung der Treiberstufe IED 5 V t5 %/0,8 A

Die Signalformerstufe {Ste 50064) und die Treiberstufe (Ste 50063) befinden sich unter-
halb der Lesestelle.
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Die Abtastung der Transportspur sowie der Informatlonsspuren arfolgt optoelektronisch im
Durchlichtverfahren. Dafir werden die Leiterplatten 50066 (Aufnahme fur Infrarotemitter-
dioden - IED) und 50062 (Aufnehme Fototransistoren) eingesetzt (sishe Abb. 2).

Diese vier Leiterplatten des Lesers sind nach Anliegen dar 5 V vom Netzteil sofort aktiv.
Durch SchlieBen des Leseroberteils wird:

- Uber S1 die Speisespannung (220 V~) an den Antrisbsmotor geschalten,
- iber 52 die Speisespannung fOr die Andruck- und Breamsmagnete (24 V) bereitgestellt,
~ die aAnfangsloschung A< durch Offnen von 53 aktiviert.

Das Uffrnen des Schalters 53 bewirkt das Aufladen von C6 Ober R4 und R7:05 (Ste 8033).
Die Ladezeit des C6 betrigt ca. 700 ms, somit ist nach SchlieBen des Oberteils A-L3 fur
diese Zeit noch aktiwv.

Diesa Zeit ist notwandig, um die beim SchlieBen des Deckels ablaufenden Vorgange (Anlau-
fen des Motors) zu iberbricken.

Die elektrischen Anschlisse fir die Informations- und Steusrsignale werden durch die
Steckerleiste X17 realisiert.

Oie Netzspannung fir den Antriebsmotor wird Gber einen Keltgerdtestecker X19 (siehe LBE-
Gruppenverbindungsplan) zugefuhrt.

Wird AM1 aktiviert, erfolgt Linkslauf, mit AM2 Rechtslauf. Die Anordnung der Informa-
tionsspuren (Sighale SP1 ... SP8) und die der Taktspur (Signale Ti, T2) zeigt Abb. 7.

0 S5P1

o 5P3
T2 G cTl

o SP4
o S5

o 5P6

o SP8

Abb. 7 Anordnung der Informationsspuren und der Taktspur

Wird von der Lesestalle ein Loch erkannt, so wird der entsprechende Fototransistor auf-
gesteuert und am Ausgaeng 4 des dazugehérigen Schmittriggers (Al ... A10) liegt eln TTL-
gerechter high=-Pegel.

Die Einstellung der Impulsbreiten dieser Signale erfolgt auf Steckeinheit 50064 durch Re-
gelung der Diodenstrome der IED.

Die Impulsverldufe an den Ausgsngen der Schmittrigger suf Ste 50063 im Durchlaufbetrieb
zeigen die Abbildungen 8 und 9.
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Abb. 9 Ausgangssignale der Impulsformerstufe - Linkslauf
2. Lochbendstanzer LBS (T 1215-1009

2.1. Mechanische Baugruppen

2.1.1. Grundplatte mit Motor

Auf einer Alu-Platte ist der Antriebsmotor des LBS, ein Einphesen-Kondensator=Motor for

220 v/50 Hz, befestigt. Der Motor ist auf Gummi gelagert, damit Geréusche und Erschutte-
rungen desselben nicht auf das Gerat ubertragen werdsn.

Als weitere Untergruppen sind auf der Grundplatte befestigt ein Motorbetriebskondensator,
ein Entstérungskondensator und der Helter fiar Stecker S5t3.
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2.1.2, Gestell

Der Grundaufbau des LBS besteht aus einem Gestell, das aus der vorderen und der hinteren
Wand sowie durch 4 Distanzstiicke gebildet wird. Oie vordere und hintere Schale mit Ril-
lenkugellagern fir die Hauptantriebswelle (2.1.3.) sowie die verdere und hintere Lager-
buchse fiir die Transportachse (2.1.8.) sind an den Winden befestigt. Zwischen den Winden
ist das Druckstick mit den ¢beren und unteren Schwingen montiert.

2.,1.3., Hauptantriebswelle {Exzenterweslle)

Die Hauptantriebswella {Exzenterwelle) wird in den unter 2.1.2. genanaten Kugellagern ge-
lagert. Auf dem verléngerten zylindrischen Ansatz sind das Ritzel fir die Ldschachse
(2.1.5.), die Taktscheibe (2.1.9.)} und das Antriebsrad far den Zahnriemen befestigt.

Die Exzenterwelle basitzt 2 Exzenter, die in entsprechende Fuhrungen der unterer Schwin-
gen eingreifen. Beim Drehen der Exzenterwalle werden die beiden unteren Schwingen, die
ober je ein Gelenk mit dem Druckstick verbunden sind, in wvertikaler Richtung nach oben
und unten bewegt, Durch das Druckstilick wird der Stanzvorgang bewirkt. Die Drehzahl der
Hauptantriebswelle betragt 3000 min~!. Jede Umdrehung bewirkt gegebenenfalls das Stanzen

einer Information, d. h. bei Dauesrlochung arbeitet das Gerdt mit 50 Zeichen/s.

2.1.4. Magnstblock

Zwischen 2 Kassettenwidnden sind halbkreisfdérmig 3 x 3 = 9 Schnellschaltmagnete angeord-
net. Diese sind mit Messingachsen befestigt, um seitliche magnetische Streuungen zu ver-
hindern. Die verléngerten Enden der Magnetanker stehen in Verbindung mit je einem Win-
kelhebel, an dem die Verbindungsglieder (Einstellstangen) zwischen Druckstick und toch-
stiften befestigt sind. Die Verdrahtung der 9 Schnellschaltmagnete (8 Magnete fir Infor-
mationslochung und 1 Magnet fir Transportlochung) ist auf eine unterhalb der Kassette
befestigte Miniatursteckerleiste (St3) gefihrt, so daB der Magnetblock als abgeschlossene
Baugrupps in das Gestell (2.1.2.) eingeschoben und mit 3 Schrauben befestigt wird.

2.1.5. Loschachse
Uber den Winkelhebaln ist die Exzenterldschachss angeordnet. Sie ist in beiden Wanden der
Magnetkassette gelagert und wird mittels Zahnréder wvon der Hauptantriebswelle angetrieben.

Die Aufgabe der Léschachse besteht darin, nach erfolgter Stanzung die Winkelhebel mit den
Einstellstangen und den Magnetankern schnell in ihre Ausgangslage zurdckzustellen.

2.1.6. Stanzblock mit Ableiter

Gber dem Druckstick, das an den beiden Seitenwdnden des Gestells gelagert ist, sitzt der
Stanzblock mit den B8 Lochstiften fur die Informationsloghung @ 1,8 wm und dem Lochstift
far die Transportlochung @ 1,2 mm. Der Stanzblock besteht aus der Fuhrung fiur dis Loch-
stifte und der dariberliegenden Schnittplatte.

Zwischen Fihrungsplatte und Schnittplatte ist ein Spalt von 0,4 mam und 76,5 mm Breite zur
Durchfohrung des Datentrégers. In der Fihrungsplatte ist ein Filzstreifen befestigt, an
dem die 9 Lochstifte entlanggleiten. Der Filzstreifen wird mit Ul getrénkt, so daB Loch-
stifte und Fohrungsplatte durch einen dinnen Ulfilm gegen verschleiB gesichert sind.
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Die Lochstifte sind so susgebildetr, daB sie bei der Abwirtsbewegung des Druckstickes
zwangsweise zurickgezogen werden. Der Gesamthub der Lochstifte betr&gt bei einem Ar-
beitsgang 2 mm., Der Durchtritt in die Schnittplarte betragt 0,8 mm. Oberhalb der Sehnitt-
platte ist ein durchsichtiger Ableiteschacht befastigt. Er ist so ausgebildet, daB der
nach oben ausgeworfens Stanzabfall sicher und ohne Stauung abgefihrt wird. Der Stanzab=
fall wird vom Ableitschacht in den Abfallbeh&lter gefihrt.

2.1.7. Bandtransport

Nach erfolgtem Stanzvorgang wird ein Schaltschritt (2,54 ma % 0,05 mm) vorwdrts ausge-
fihrt. Die Lochstifte haben in der Abwartesbewegung den Datentréger verlassen. Diese
Transportbewegung wird durch eln Greiferschaltwerk ausgefihrt,

An der Hauptantriebswelle sitzt gegeniber der Antriebsseite ein exzentrisch angeordneter
Zapfen. Dieser dreht sich in einer Buchse der Transportklinke, welchs in der Mitte durch
einen Lenker abgestitzt wird. Beim Drehen der Exzenterwelle fuhrt das entge _engesetzte
gnde der Transportklinke eine Bewegung auf einer Keppelkurve &us. Wihrend des Leerlaufes,
wenn keine Transportinformation vorliegt, bewegt sich das als Transportzahn ausgebildete
Ende der Trensportklinke auBerhalb der Verzahnung des auf der Trensportachse {2.1.8.}
befestigten Transportrades. Der Lenker steht aber einem Winkelhebel mit einem Schnell-
schaltmagneten (Transportmagnet} in verbindung, so deB beim Anziehen des Magnetankers
(nach erfolgter Stanzung) die Transportklinke angehoben wird und in einem bestimmten Ab-
sct:nitt der Koppelkurve in die Zahnliicke des Transportrades eintritt. Durch dle weitere
Bewegung der Transportklinke wird die Transportachse und damit der Datentréger um eine
Teilung weitergeschaltet.

Um bei einer hohen Schaltgeschwindigkeit ein Uberschleudern dar Transportachse zu ver=
hindern, tritt nach AbschluB des Transportvarganges eine abenfalls von der Hauptantriebs-
wolle gesteuerte Fixierklinke in die verzahnung. Auf der Transportachse bafindet sich das
Fixierrad, walches ein Weiterschleudern verhindert,

Rasthebel und Bremse verhindern ein Prellen und damit eine undefinierte Stellung der

Ti ansportachse, und somit wird die geforderte Teilungsgenauigkeit das Datentrégers ga-
rantiart,

Nach der letzten Transportinformation wird der Magnetanker durch eine Zugzfeder zurickge-
zogen und damit die Transportklinke a2us dem Bereich des Transportrades genommen.

2.1.8. Transportachsse

Die Achse fur den Streifentrensport ist in zwei Buchsen gelagert. Zwei entgegengezahnte
Rader (2.1.7.), die fest auf der Transportachse verstiftet sind, dienen dem Antrieb und
der Fixierung selbiger. Auf gleicher Seite wirken eine Bremss und ein Rasthebel (eine
Rolle greift in das vordere Zahnrad) auf die Achse. Uber einen auf der Achse verstifteten
Mitnehmer kann das Transportrad und somit die Teilung der Stanzungsen eingestellt werden.
Bei arbeitendem Gerdt wird die Transportachse bei jeder Umdrehung der Hauptantriebswelle
um eina Teilung weitergeschaltet, so daB der Datentriéger je Schaltschritt um 2,54 om =
1/10 Zoll weiterbewegt wird.

2.1.9. Taktierung

Zur Synchronisierung des Stanzvorganges ist auf der Antriebsseite der Hauptantriebswelle
eine Tektscheibe befestigt. Sie trégt 2 Permanentmagnete, die am auBeren Rand eingeklebt
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gind. Die Taktscheibe dreht sich mit n = 3000 min -1 durch 3 Weicheisenbigel, auf denen
je sine Spule (Taktspule) sitzt und die in der hinteren Wsnd bafestigt sind. Beim Durch-
laufen der Permanentaagnete wird in dea Spulen je ein Impuls von etwa 25 V induziert.
Abb. 11 zeigt den Impulsverlauf beim Stanzen einss Zeichens. Die Anordnung und das Prin-
zip der Impulsgeber zeigt Abb. 10.

Abb. 10 Prinzip und Anordnung der Impulsgeber

2.1.10. Bandfihrung

Auf der Abdeckplatte komplett sind 2 verachiebbare Anschlége far die Datentriger ange-
bracht. Gegeniber der verstellbaren Fithrung befindet sich im Abstand von 10,1 mm von der
Transportlochspur eine feste Fahrungsleiste. Der Abstand von der festen Fihrung bis zur
verstellbaren Fihrung betrégt far:

5=Kanal-Band = 17,56 mnm
5/7=Kanal~Band = 22,3 mm
g8-Kanal-Band = 25,5 om

Durch Verdrehen eines auf der Abdeckplatte angeordneten Schalthsbels kdnnen die beiden
Anschlige parallel auf die genannten Fihrungsbreiten verschoben werden.

2.1.11. Kontakt fur BandriB

Ein unter dem Datentrager angeordneter Kontakt (Mikrotaster S8) unterbricht die Zeichen~
ausgabe auf der Ansteuerelektronik (Ste 1.45.518034.0/04).

2.1.12,. Taste Vorleuf - Taste Irrung

A

Auf dem Deckel {(kompl.) sind 2 Tester angeordnet, die auf die Mikreoschalter S5 und S&
wirken. Durch Betiéitigung dieser wird der Datentriger fortlaufend sowohl mit der Trane-
portapur (.....} als auch mit sémtlichen Kanallochungen (%) versehen.
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2.1.13. Fuahrungsklappen

Vor und hinter dem Stanzblock ist je eine durchsichtige Plasteklappe angebracht. Diese
sind mittels Scharnier an der hinteren Wand befestigt. Die Fihrungsklappen werden durch
Druckfedern in ibre Arbeitsstellung gebracht.

Die Klsppen haben die Aufgabe, den Datentréger so zu fihren, daB er sich nicht aus der
Bandfihrung hebt und somit echief durch den Stanzblock lauft,

2.1.14. Rickscheltung

Zum Rucktransport (bei Korrektur) des Datentrégers befindet sich an der vorderen Wand ein
Zugmagnet, Dis dort angebrachten Mikrotsster S1 und S2 werden von ihm geschaltet. Durch
Anzug des Magneten wird die Fixierklinke auBer Wirklage gebracht. Daes Transportrad wird
dann durch Eingreifen einer Klinke in das Fixierrad um eine Teilung zurickgeschaltet.

2.2. LBS-Elektronik

Stromlaufplane: - LBS
~ AnschluBeteuerung 1.45.518034.0/04
{siehe Pkt. 3.} 1.45.518035.0/04

Als Stromversorgung werden verwendet:

- far den Antriebsmotor: 220 V, 50 Hz

~ fir die Magnetat 24visg

Neben den unter 2.1. bereits erwdhnten Schaltern und Magneten sind im Stanzer zwel Lei=
terplatten (LP1, LP2). LP1 veretarkt die Informationssignale IM1 ... IM8, TL und TM,
stesuert somit den Magnetblock und den Transportmegneten. Die LP2 dient der Abfrage der
eingegebenen Informationen (IM1 ... IM8). An den Ausgéngen der LP2 stehen die Kentroll=-
impulse F1 ... F8 bereit. Sie geben Auskunft, ob die Informationsmagnete IM1 ... IM3 an-
gesteuart wurden oder nicht. Stdrungen der Stanzmechanik werden jedoch dadurch nicht er-
kannt, sondern nur Informationeverluste.

In Grundstellung, d. h. die Informationsmagnete surden nicht angestsuert, eind die beiden
Transistoren einér Kontrollstufe auf LP2 gesparrt. Nechdem ein Magnet angestsuert wurds,
gelangt durch Selbstinduktion (beim Abfall des Magneten) ein Impuls > 24 V an den ant-
sprechenden Traneistor (Emitter) und steuert diesen und den folgenden durch. Die Signale
Fl1 ... F8 sind dann fir mex. 20 me = L. Vom Maximum der negativen Halbwelle des Kontrolil~
impulses (K-Impule) darfen an den Signalen F1 ... Ea nach beiden Seiten jeweils 2 me kei-
ne Stdrungen suftreten (Abb, 11).

K-Iapuls

F1 ... FB

Abb. 11 Zeitlicher Verlauf wvon Kontrollimpuls und Fehlersignal
18



Abb. 12 zeigt den zeitlichen Verlauf der erforderlichen Signele zum Stanzen von Zeichen.

-

cglams

‘ ca 20ms

1.5V
LW2VET == IM1-8
3‘0’ F—=g3-— L1 TL
14V
1.2\\$ byttt ™
Foype o
S2VEL = i -
LIvFTT= F1-8
DAVE- - ————
02v|-———"—

3

Abb. 12 Impulsverlauf beiam Stanzen von Zeichen

Des Einschaltrelais Rel realisiert mit LBS-Ein =« L das Zuschalten der Motorbetriebsspan-
nung (220 Vv~ ) und der 24 V fir die Zugmagneten.
Oen prinzipiellen zeitlichen Ablauf des o. g. zeigt Abb. 13.

E- Lo 200ms J;

FFT2

FFHL [L /

CA-Lé 200myg ]} ]

LB / ' T"

FFsO I W1
j

AM1/AM2

FFal ___“_}

il L 1
o s
=

T1 L !
T2 J D Sm

Abb. 13 Wirkung der Einschalt- und Anfangsldschung
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Einschalten der LBE

Zeltpunkte: to

+
]

Lochband sinlegen, Leserdecksl zu

t., - Bandtransport = FFAL « H = Linkslauf
FFAL = L = Rechtslauf
t. - Bandstap, da keine Zeichenanforderung anliegt(AC=S = H)

3. AngchluBstemsrungen

3.1, AnschluBsteuerung Lochbandlessr

3.1.1. Allgemeines

Stromlaufplan: 1.45.518033.0/04

Die Ansteuerung des Lesers LBL robotron 1210-0337 erfolgt von der Ste 045-8033. Disse
ist Ober Stecker X2 mit dem Leser (X17) und Ober Stecker X1 mit dem Adapter K6025 (Ein-
gabekanal X3) verbunden.

Auf der Ste 045-8033 befinden sich die Funktionsgruppen:

- Leserbareitschaftserkennung (50-5)

- 1-Zeichenpuffer mit Paritatsbildung

- Selektion des Zeichens NUL = nur Transportloch (Bricke Si1)
- Transportsteuerung fuar LBL robotron 1210-0337

- Steusrimpulsbildung (AZI, PEY)

-~ Sende und Empfangsbaustufen fir Daten- und Steusrsignale

Die im folgenden besschriebenen Funktionsabléufe sind unabhdngig von der Betriebsart des
Lesers (Durchlaufbetrieb max. 300 Zeichen/s; Start-Stop-Betrieb max. 100 Zeichen/se).

Die Betriebsart resultiert aus den Zeitbedingungen des zeichenanfordernden Steusrsignals
AC des Empféngers und wird somit ausschlieBlich von diesem bestimmt.

Dis Organisation des Uatenaustausches sowle die erforderliche Synchronitét des Bandbewe-~
gung im Leser wird von einem 2fach-Taktsystem {Signale T1, T2) abgeleitet.

3.1.2. Einschalt- und Anfangsléschung (Abb. 13)

Mit dem Einechalten der LBE wird der Einschalt-iLésch-Impuls E-LS fir ca. 200 ms aktiv
(entepricht der Ladezeit von C6). Dadurch wird das HALT-Flip-Flop gesatzt (FFHL = K} und
das Speicher-Flip-Flop T2 riickgesetzt (FFT2 = L}. Mit FFHL = H werden im Leser dis
Bremsmagneten BM1/2 stromfGhrend. Beim SchlieBen des Leserdeckels erfolgt die Anfangslod-
schung. Somit ist ab diesem Zeitpunkt A-LT noch 200 ms ektiv, d. h. low. Des “Leser-ba-
reit"-Signal”LB" fihrt den gleichen logischen Pegel wie A-[3. bie L-H=-Flanke von LB
schaltet FFHL auf L und es erfolgt ein Transport des eingelegten Bandes. Fir diesen Fall
sei angenommen, daB vom Adapter noch keine Zeichenanforderung vorliegt, d. k. AC-5 « H.
Die Trangportrichtung des Bandes ist vom Signal FFAl abhédngig und ist zu diesem Zeir~
punkt beliebig, da as nmach Erkennen wvon Ti und T2 zu einem ernesuten HALT kommt. Durch
FFT2 = H wird das FFS0 (Sender bereit) auf H gesetzt.
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3.1.3. Lesen von Zeichen {Abb, 14)

Nach geschilderter Einschalt- und Anfangsléschung erfolgt chne Stop ein Transport zum
ersten Textzeichen, wenn die Zeichenanforderung (AL=5 = L) vom Less-P10 gesendet wurde
und die Leitungsbriicke W1:01 vorhanden ist. Mit Vorhandensein der Bricke W1:01 werden
die Learstellen des Bandes (nur Transpartloch gestanzt a Zeichen NUL) dberlesen.

Mit Einachslten der Zeichsnanfordarung AC=5 = L, verbunden mit dem Transportrichtungs-
signal M=% = L (Linkslauf), wird ein AC-Impuls von ca. 200 us dber eine monostabile
Kiapstufe (AET tur 200 ps = L) erzeugt. Nach Ablauf dieser Zeit wird mit der Rickflanke
dieses Impulses (ATY von L —» H) das FFAC eingeschaltet. Mit FFAC = H und FFHL - B[S = H
wird das FFA1l (Leserichtungs~Flip-Flop) entsprechend AI-% gesetzt, Zur gleichen Zeit
wird FFHL nach folgender Bedingung rickgesetzt:

(FFAC),,, = H = (FFPE « FFAC - fFmL - EDD), ©)

padurch f&llt im Leser der Bremsmagnet ab und der Antriebsmagnat (AM1 = 1) zieht, es er=
folgt aomit ein Transport des Bandes nach links.

Beim Erkennen des ersten Datenzeichens werden die Takte Tl und T2 am UND (5:01) ausge-
wertet. Mit der steigenden Flanke von T1 (FFT2 bereits M) wird das Puffereinschreibsig-
nal PES = H und damit der Puffereinschreibimpuls PEY far ca. 10 ps gebildet (PEIL fir

10 ps = L). Die Vorderflanke von PEL (H— L) setzt FFHL auf H, somit wird das Lochband
gestoppt. Durch FFHL = H wird FFT2 riickgesetzt, Dis Vorderflanke wvon PEY bewirkt gleich-
zeitig das Einspeichern des anliegenden Datenzeichens in den Zetichenpuffer (4:01, 43102}
und das Setzen von FFPE (Speichern des Puffereinschreibimpulses) mit der Rickflanke wvon
PEY sind alle Bedingungen zur Ubernahme ues Datenzeichens in den Lez3=PI0 des Adapters
orfiillt, d. h. das Datengiltigkeitssignai SC-5 wird L.

5C = PET - FFPE » FFAC » AO = H @

AO-5, das Beraitsignal vom Adepter, ist aktiv, Gleichzeitig mit dem Datengiltigkeitssig-
nal SC wird das Statussignal 5I-5 = L, und damit wird auch des vom AlZ (M18Q) bereitge-
stellts Paritatsbegleitbit DPO fur die Auswertung im Empfénger galtig.

Ca. 300 us nach Einschalten des Datengilrigkeitssignals (8C=5 = L) wird vom Empféanger
die Zeichenanforderung wieder abgeschaltet (AC-5 = H). Daraufhin werden die Flip-Flop
FFPE, FFHL und FFAC riickgesetzt. Wird innerhalb von 3 ms AE=5 ernsut auf L geschalrtet,
ist ein kontinuierliches Lesen gewihrleistet.

Ein reiner Start-Stop-Betrieb ergibt sich aus einer Aufeinanderfolge das Datenanforde-
rungssignals (AC=5 = L) in den Zeitsbstanden t > 5,2 ms, In dieser Betriebsart kommt es
zu einem mechanischen Abstoppen des Lochbandes (siehe Pkt. 3.1.2,), widhrend in der kon-
tinuierlichen Betrisbsart der Bremsmagnet nur max. 400 us erregt wird und somit fir das
Lochband keine Verringerung der Transportgeschwindigkeit bewirkt.

Kommt es im Verlauf der Dateniibernahme vom Leser zu sinem BandriB oder durchléuft das
Bandende den Leseblock, wird die Sanderbereitschaft nach etwa 5 ms zurickgenommen

(FFSO = L ~~ 305 a H). Dies erfolgt durch Auswertung von T1 und TFAC. Ist FFHAC = H,

d. h. das Band wird transportiert, wird mit Tl = L der Transistor V2 aufgesteuert und
C5 sntleden. Bleibt T1 standig auf H (BandriB/-ende), schaltet der Schmittrigger A1:02
nach Aufladen von G5 auf H und der Takteingang des AB8:03 schaltet von L/H, wodurch
das Bereitsignal FFSO = L wird.
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Abb. 14 Lesen eines Zeichens

3.2. AnschluBsteusrung Lochbendstanzer

3.2.1i. Allgemeines

Stromlaufpléne - 1,45.518034.0/04
- 1,45.518035.0/04

Die AnschluBsteuerung tur den Lochbandstanzer 1216-1009 wird durch zwei Steckeinheiten
realisiert. Diase sind dber die Rickvaerdrahtung gekoppelt. Der Signalaustausch zum Adap-
ter und Stanzer erfolgt Gber die Ste 1.45.518035.0. An Stecker X2 dieear Staeckeinheit
wird der Stanzer (AnschluB X3) und an Stecker X1 der Adapter |Ausgabekanasl X4) ange-

aschlossen.
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Die Steckeinheit 0,45-8034 realistert die Logikfunktionen:

- Pufferspeicher

- Echokontrolle

- Paritédtskontrolle

- IFSP-Signale (AC, AD, Ai, A2}
- Stanzersteusrung

Die Steckeinheit 0,45-8035 beinhaltet die Sonderbaustufen:

«~ Kabelsendesr und Empfanger

-~ Zeitstufen far Einschalt- und Ausschaltverzégerung

- Impulsbildung DRE

- Ziehwiderstinde fir Echokontrolle

- Magnetverstdrker fir LBS-EIN gowie Rickschritt

- Triggerverstdrker far Start-, Transport- und Kontrollispuls des LBS
- Einschaltldschung

Die vnm Stanzer bereitgestellten Steusrimpulse ST-I, TR-I und K-I werden auf dar

Ste 1.45.518035.0 mit dem Schwellwertschalter A302 in TTL-garschte Rechteckimpulse STI,
TRI und KI gewandelt. Die Impulsbreite betréagt ca. 1,5 ms, Sie dienen der Steverung der
Funktionen Stsnzen, Transportisren und Kontrolliaren.

3.2.2. Einscheltldéschung und Stanzvorgang (Abb, 15)

Durch Einschalten der LBE wird auf Ste 0.45-8035 fur ca. 100 ms die Einschaltléschung
I3 = L. Damit warden alle Flip-Flops direkt bzw indirekt Gber FFAC in Grundstellung
gebracht. Ist das Lochband eingelegt, werden nach Ablauf der Einschaltléschung die FFAD
(LBS besreit) und FFAC (Zaichenanforderung) aktiv, somit die Interfacesignale AD-A und
AC-A auf low geschaltet.

Mit dem Empfangen des Sendersteuer~ und -bereitsignals 30  SC wird das FF fir THE-EIN
gesetzt und damit der Lochbendstanzer eingeschaltet. Gleichzeitig wird durch 50 . SC das
UV zur Einschaltverzégerung (A4:01) fir 3 s und das UV zur Bildung des Dateneinspeicher-
impulses DRE fir 230 I angekippt. Die Vorderflanke von DRE bewirkt an den Pufferspei-
chern {AB:;01, AB:02) die Obernahme des auf den 8 Datenleitungen DO .., 07 liegenden 8y-
tes, Mit der Rickflanke von DRE ( L— H} wird iiber A2:05 (11) das FFDRE gesetzt und das
FFAC uber A2:03 (3) rickgesetzt, Das Abschalten von AC quittiert dem Adapter den Zeichen-
empfang.

Das gesetzte FFDRE hat die Aufgabe, der Steusrelektronik anzuzeigen, daB das an den Aus-
géngen das Pufferspeichers liegence Byta noch verarbeitet werden mull, Solange FFDRE ge~-
setzt ist, kann kein neues AC eingeschaltet werden. TFORE = L bersitet das FFSI zum Set-
zen vor. FFSI steuert iiber die Signale IRR und VOR dis Informationsmagnate IM1 ... IMB
sorie den Transportlochmagnaten TL.

Nach Ablauf der 3 s Einachaltverzdgerung wird mit Rickkippen des UV {A4:01) das FFEV ge-
setzt und damit die Impulse STI (Start) und TRI (Transport) durchgeschaltet, Die Vorder=
flanke von STI (bel FFURE = L) setzt des FFSI auf H und damit wird (bei FFVOR =H) das
Signal VONR = H; die Informationsmagnete warden entsprechend dem Catenbyte angesteuert,
Mit dem Transportimpuls TRI wird FFSI wieder abgeschaltet und das Transport-FF FFTR ain-
geschaltat. Es erfolgt der Bandtransport um einen Schaltschritt {(¥10 Zoll).

Mit dem Abschalten von FFSI wird FFORE wieder zurilckgesetzt und ein arneutes Einschalten
von FFAC mit der Rickflanke von KI ermbglicht.

Folgt auf AC in der Zeit 1,7 ms erneut das Signal B¢ = L vom Adapter, so wird der Stanz=
betrieb mit etwa 50 Z/s gewadhrleistet. Das Transport-FF TR und damit der Transportmagnet
TM bleiben dann sténdig eingeschaltat. Wird kein neuas SC angeboten, wird mit dem nich-
sten TRI das FFTR iber den Takteingsang rickgesetzt und ein Transport verhindsrt,
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Findet etwa 10 5 lang (Abschaltverzégerung = Ladezeit wvon (3 auf Ste 8035) keine Daten-
Ubertragung mehr statt und ist der Schalter LBS-EIN ausgsschaltet (BHLBS = H), so wird
der Stanzer uber LBS-EIN = H abgeschaltet.

|

E-Lo

FFLBS EIN

FFaC

FFAQ

e

S0&SC

FFEV

—
b T

e T9e—— T

i

™

i
- & [

KI |

J S

!
FF(406/3) 3

FFAUB

FERT

FFRTM

; :
FFIRR ] ) RTENDE 1 =L

FFVOR g
FFAT l ,
FFA2 jﬁ _ )

| | | | || I
o Y t2 13 % t5 t6

t_ - t.: Einschaltldschung durch LBE-Netzschalter

~ Ubernahme des zu stanzenden Bytes in den Puffer (A8:01, A8:02)
- Einschalten des Stanzers durch S0 « SC = H

t, - t,: Stanzen und Transport

tg = tgl Rickschrittsteuerung

Abb, 15 Stanzen eines Zeichens, Bandtransport, Rickechrittsteuerung
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3.2.3. Rickschrittsteuerung (Abb. 15)

wird mit dem Sendarsteuversignal SC das Statussignal 52 {Rickschritt) gesendet, so wird
das FFRT gesetzt und der DRE-Impuls gebildet., Mit FFRT wird der Rickschrittbefshl gespei-
chert, bis der Transport fir das vorher gestanzte Zeichen beendet igt. Die Rickflanks von
UWE schaltet FFAC wieder ab und damit wird B0 & 5C = H.

Nach Riicksetzen des FFTR durch TRI wird mit folgendem STI das FFRTM (Rickschrittsignal)
eingeschaltet und der Rickschrittmagnet (Signal RTT) angesteuert., Ist der Ricktransport
um einen Schaltschritt ausgefihrt, wird dies durch das Signal RTENDEL = L signalisiert
und FFRT und FFRT werden wieder zurickgesetzt, Dadurch fillt der Rickschrittmagnet ab
und signalisiert den Ruhezustand durch das Signal RTENDEZ = L. AnschlicBend wird mit der
Riockflanke von KI FFAC wieder gesetzt und eine ernesute Ubertragung erméglicnt.

3.,2,4. Kentrollfunktionen

wahrend einer Ausgabe werden von der AnschluBsteuerung LBS folgende Kontrollfunktionen
raalisiert:

- Priofung des empfangenen Datenbyte auf Paritat
- Kontrolle der gestanzten Information auf Stanzfehler (siehe Pkr. 2,2.)
- Kontrolle auf BandriB

Paritgtsprﬁfung

wird dee Datenbyte mit SO « SC » S1 = H angeboten, erfolgt eine Auswertung des vom Pari-
tatsdekoder (A7/06) geliafarten 3ignales “C", Zur Ansteverung des Paritétéd;koders ruf
zusdtzlich zum Datenbyte das Signal DPO vom Adapter {K6025) geliefert werden, DPO er-
génzt das Datenbyte immer auf ungerade Anzahl der logischen *"H*-Information, d. h. bei
geradzahliger Anzahl wvon Bits mit "H" ist DPO gleich *H* (BPD = L) und bei ungeradzahli-
ger Anzahl gleich "L%™. Durch die Beschaltung der Steuereingénge des Paritéatsdekoders WO
mit DPO und W1 mit DPD erfolgt die Paritdtspriafung auf Gearadzahligkeit oder Ungeradzah-
ligkeit der H=~Bits,.

Wird Paritatsfenhler festgestellt (Signal C = H), so wird in Verbindung mit SO+« 8C .- S1 =H
beim Abschalten von FFAC des FFA1l gesatzt., Bei Erkennen des Paritétsfehlers wird das
Stanzen des falschen Zeichens verhindert, indem das FFDRE Ober den Ricksetzeingang durch
das Signel Paritatsfehlar PF in Grundetellung gehalten wird.

Mit arnesutem Einschalten von FFAC Ober den Setzeingang (Auswertung des Signals Al vem
Adapter) und der darauffolgenden Quittung SC » SO wird FFA1 wieder rickgasetzrt.

Stanzkontrolile

Mit Hilfe der Antivalenzgatter 7486 (A9:01, A9:02) wird wéhrend der Zeit des Kontrollim=
pulses KI der Vergleich der in dem Pufferspeicher singetragensn Bits mit den entspre=—
chenden Signalen (F1I ..., F8I) der elektronischen Kontrolleinrichtung des Stanzers durch=
gafihrt, Es wird kein Stanzfehler festgestellt, wenn beide Eingénge der jeweiligen Anti-
valeanzgatter unglsich belegt sind (STF = L).

wird wahrend KI und FFTR das Signal STF = H, so wird das FFA2 gesetzt. Mit ernsutem Ein-
_schalten von FFAC kann das Statussignal A2 ausgewertet warden. Die auf AC vom Adapter
gelieferte Quittung SC schaltet FFAZ wieder ab,
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Egntrolle auf Bandrib

Das Signal B-RYSS wird vom Stanzer geliefert und zeigt bei logisch “L* die Zustdnde Band-
rif oder absolutes Bandende an. Das Empféngsrbereitsignsel AO {(FFAQ) wird nach dem Stanzen
des zulatzt smpfangene . Zeichens abgeschaltet und damit die Obartragung unterbrochen,

3.2.5. Bedienfunktionen

Wurde der Stanzer mit dem Signal SHLBS = L eingeschaltet, kénnan die Bedienfunktionen
»gtanzen Irrung” und "Bandvorlauf® ausgefiihrt werden (Bedienslemente siehe Abb., 1).

Die Tastensignale TA=VOR und YA-IRR sind durch FF entprellt und werden mit STI eln- und
mit TRI abgeschaltet. Durch Einschalten eines der beiden FF wird das Signal AUE « L (eu-
tonomer Betrieb) und demit FFAUB gesetzt., FFAUB = L schaltet FFAC und FFAO ab.

Wahrend einer Datenausgabe vom Adepter wird ein Wirksamwaerden der Bedientasten durch die

Signale BOFFRT und FFDRE verhindert.
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¥. Kurzzeicheniibersicht

IFSP-Signale (Signale an den Steckverbindern)

Empfangerssite (A-Kanal):

AO1-A
Al=A
A2 =A
A3=-A
AC =A
S0=A
SC=A
S1-A
S52=A

B0 ...

DPO-A

07 =A

Empféangsr bersit
Paritatsfalsches Zeichsn
Stanzfehler

Bandendavorwarnung
Empfiangersteuersignel {Zeichenanforderung vom Stanzer)
Sender bereit
Sendersteuersignal
Zeichenuntersuchung auf Paritat
Rickschrittbefehl

Datenbyte

Paritatsbit

Senderseite {E-Kanal):

AD=5
Al=S
AL =5
50=-5
SC=-8
$1-5

0C ...

DPO=-S

D7 =S

Empféanger bereit

Lasarichtung

Empfiangersteusrsignal (Zeichenanforderung an Leser)
Sender bereit

Sendersteusrsignal (Datengiltigkeitssignal)
Zeichenuntersuchung auf Paritat

Datenbyte

Paritatsbit

Gerdteinterns Signale

Die IFSP-Signale werden geriteintern ofine die Kennzeichnung =-A fir Empféngerseite und =S

fir Senderseite bei gleicher Bedeutung verwendat.

Signale, die mittels Flip-Flop gebildet werden, sind durch FF gekennzeichnet, z. B. FFAC

Empfangersteusrsignal.

Lesersteucrung

ACI
A=LD
AM1
AM2
BM1,/2
E-LD
FFHL
FFT2
FFALC
FFPE
Le
PES
PEI
SP1 .
T1

T2

sP8

AC=Impuls

Anfangsldschung
Antrisbsmagnet 1 Linkslauf
Antriebsmagnet 2 Rachtslauf
Bremsmagnet 1/2
Einschaltléschung

Haltsignal

Memory=Flip=Flop fir Taktflanke T2
AC-intern (200 pus verzdgert)
FF-Pufferainschreiben

Leser bereit
Puffereinaschreiben
Puffereinschreibimpuls

Spur 1 ... Spur B Lessimpulse
Lesetakt 1

lLLesetakt 2
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Stanzarsteuerung

AUB

B-RISS

ORE

ELT

FFORE

FFAUB

FFEV

FFRT

FFRTM

FFTR

FFSI

Fl ... FB
F11 ... FBI
iM1 ... IMB
IRR

K~1

KI

LBS-EIN

RT~ENDE1
RT=-ENDEZ

RTT
ST=-1
STI
STF

S0 & sSC
SHLBS
TA-VOR
TA=IRR
TR-1
TRI

TL

™
VOR
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auvtonomer Betrieb

BandriB

Datenregister einspeichern (Impuls}
Einschaltléschung

Mamory~Flip=-Flop fiir ORE

Memory~Flip-Flop fur AU8

Einschel tverzdgerung

Memory-Flip~Flop fir Rickschrittbefehl
Ruckschrittsignal

Bandtransport

Stanzen Information

Ausgangssignale 1 ,.. 8 der Stanzfehlerkontrolle
Ausgangssignale 1 ... 8 intern
Ansteuersignal fir Stanzmagnets Spur 1 ... 8
Irrung {vollochung)

Kontrollimpuls

Kontrollimpuls getriggert

L8S einschalten

Positionsmeldung (ber Rickschrittmagnet

Rickschrittsignal verstarkt
Startampuls

Startimpuls getriggert
Stanzfehler

konj. Verknipfung von S0 und SC
Schalter LB3

Tagte Vorlauf

Taste Irrung
Tramsportimpuls
Transportimpuls getriggert
Transportloch stanzen
Transportmagnet

vorlauf



Vi. Stromversorgung
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1. Allgemeines

2. Technische Daten
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2,2, Ein-/Ausgangsdaten, kconstruktive Daten, Sicherungan
3. Funkticnsbeschreibung

3.1, 5 V-Modul K0310.05

3.2 24 V=Modul KO0316.01

4. AnschluBkleamen

5. Netzfilter
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1. Allgemeines

Die LBE K6200 verfigt uber eine eigene Stromversorgung, die durch folgende Module reali-

siert wirdt

- 1 Stromversorgungsmodul STM 5 V/3,3 A KO310.05
- 2 Stroamversorgungsmodula STM 24 V/2 A KO0316.01

- 2 Netzfilter

Haersteller:
Reparaturs

KO311

VEB Robotron-Elektronik Zella-Mehlis

Stromversorgungsmodule gelten als defekr, wenn ihra Ausgangsspannungen
mehr als = 3 ¥ von der Ausgangenennspannung abweichen.

Defekte Module werden beim Anwender nicht repariert, sondern vom Anwen-
der oder vom Kundendienst durch betriebsbsrelite ersetzt.

2., Technische Daten

2.1, Allgemeine technische Daten

Natzspannung:

Schutzgites

Funkentstdrungs

Einsatzklassetl

Lagerklasses:
Transportklasse:

+ 10
220 v _ 15 %, 47 HZ +.. 63 Hz
Klasse I nach TGL 21366, Schutzgiiterichtlinie 01/77
Nullung nech TGL 200-0602 ist gewdhrlelstet
F1 nach TGL 20885/05 bei Verwendung NFI KO311
EKL 3 nach TGL 26465
max. Umgebungstemperatur: 55 °¢c
max. Gehausetemperatur an Befestigungsstelle der Niederspannungslei-
stungsdioden: &5 %
LKL 3 nach TGL 26465
TKL 3 nach TGL 25465

2.2. Ein-/Ausgangsdaten, konstruktive Daten, Sicherungen

5 vV 24 ¥

K0310.05 K0316.01
Netzstromaufnahme bei
Nennlast ca. 200 mA S 450 mA
wirkleistungsaufnahme
pei Nennlast ca. I3 W ca. BO W
Ausgangsspannung,

+ + 10

Toleranz 5 v=-3% 24 vV _ g %
Nennstrom 3,3 A 2,0 A
Begrenzungsstrom 2 5,0A
Abschaltiberspannung 5,5 V a.a 6,5 V¥
Massae 1,4 kg 2.4 kg
Hohe x Tiefe x Breite
(in mm) 135 x 170 x 43 135 x 170

30



Baugruppe Matzslcherung sonstiga Sicherungen

LSE kompl. (Rickwand) 2 x F2

Lafter (Rickwand) 2 x Ti80
Stromversorgungsmodul 5 V Fi = T315 F2 = T250
Stromversorgungemodul 24 V F1 = TBOOD F2 = T4
Stanzer T400

3, Funktiongsbeschreibung

3.1. 5 V-Modul KO310.06

Die Funktion des 5 V-Moduls wird anhand von Abb, 15 erklért,

An den Klesmen X115 und X116 liegt dis Netzwechselspennung von 220 V, 50 Hz an. Uber die
Klemmen X1:3 und X1:4 wird sine nicht stsbilisierte Wechselspannung von etwa 26 V (200 aA,
50 Hz) bei voller Netztrsnaung zum Bstrieb eines Stromversorgungezusatzes STZ abgegeben
(abgesichert mit F2). Dar Transformater Tl, der die galvenische Trennung vom NetZ gewdhr-
leistet, speist auBerdem sekundédrseitig an den Klemmen X3 und X4 die Gleichrichter-Brik-
kenschaltung V1 mit dem Ladekondensator Ci, an dem eine Rohspannung von etwa 28 V zur
Varfiigung stesht, Dar Regelvorgang fiir die Ausgangsspannung an den Klemmen X1:1 und X112
basiert auf periodischem Schalten der Rohgleichspannung mittels des Transistors V2 und
Zwischenspeichern von Ensigie in Drossel L1 und Kondensator C2, Die Dicde V3 lbernimamt
nach bsendetar Leitphase des Schalttransistors V2 den Strom der Drossel Li, die ihre ge-
speicherte Magnetenergie zum Teil wieder an den Ausgang abliefert. Mit dem Widerstand R1
arfolgt eine Strommessung zur Auswertung fir den Oberstromschutz. Die weiteren Elemente
fir den selbstachwingenden Schaltregler {(z. B. der inregrierte Spannunges tabilisator

MAA 723 H) befinden sich euf der Leiterplatts II. Der OCberspannungsschutz wird durch den
Thyristor V4 verwirklicht (mit Ansteuerschaltung esuf der Leiterplatte 1). Die Dicde V5
varhindert, daB durch externs Stromquellen an den Ausgangsklassen X1:1i und X112 eine
falsch gepclte Spannung aufgebsut werden kann.

Die Ausgangsspannung staht fir beliebiges Bezugspotential an den Klemmen X1:1 (=) und
X112 (+) zur Verfigunga.

Zur Untardriockung von Funkstérspannungen ist der Kondensator C3 gegen das Gehliuse bzw.
den SchutzlelteranschluB X2 geschaltet.

T F2

|
X1/3 I J

F1
X1:5 L***?*"*}“J
X1:6 X3 X 11
i = Vs
15 i
XL 0X1:2
C3q=
X2 0—

@ Lo

Abb. 16 Prinzipschaltbild ainss 20~Wati-Moduls
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Hinwelge Zum 5 V-Modul

- In der Toleranz der Ausgangaspannung sind dis fur Scheltregler typicchen Scheltepitzen
nicht snthalten, Disse werden durch Stitzkondensateren unmittelbsr &n dan Schaltkrei=-
sen beseltigt,

w~ Die Tolerenz kann sich bei Lastspringen je O,1 - Imnn us 1 % srhdhen,

-~ Die Ausgangsspannung ist potentialfrei, d. h. sle kann als positive oder als negative
Ausgengsspannung benutzt warden. Eine Raihsnschaltung von Ausgangsspannungen bis 2u
36 V gagendbar dem Schutzleiterpotential (Gehduse bzw, logisches Null) ist zuldssig.
Parallelschaltung von Ausgangsspannungen iet verbotan.,

-~ Wetzausfélle bis 10 ms werden dberbrickt.

- Die Schaltfrequenz der Module kann bei Leststriéman £ 90,13+ I enn Ynter 17 kHz (Hérbe-
reich) absinken, Lesistréme % 0,13 - I_ sind daher zu vermeiden.

Abhilfe ist mit einem Widsrstand an den Anschlulklemuen des betreffenden Moduls moglich.

- Die Klemmen X113 und X1:4 sind zZur Versorgung eines Stromversorgungszusstzes STZ ver-
gesehen {Sicharung T 250 mA). Bei Nennstrom des Stromversorgungszusatzes [Z verrin-
gert sich die verfigbare Ausgengalsistung des Stromversorgungsaoduls STM um etwa

3 Watt,

3.2. 24 v=Modul KO0316.01

Die Baschreibung der elektrischen Vorgange erfolgt anhand des Stromlaufplanes Abb. 17.
Der 5TM 24 V/Z A/OL ist eins grobgeregelte Stromversorgungeeinheit. Die Regelung erfolgt
durch phasenanschnittgesteuerten Thyristor.

Der netzseltig Uber die Sicherung F1 abgesicherte Netztranaformator transformiert die an
dan Klemmsn X1:05 und X1:06 anliegendes Netzspannung in 8ine Niederspannung, die Gber die
Dicdenbricke ¥9:i0l, v9:02, V10301, V10:02 gleichgerichtet wird. Weiterhin stellt diessr
die Hilfswechselspannung zur Versorgung das Ragelverstérkers bereit, Deraus wird sowohl
durch V4:02, V4:04 und C3 die Versorgungsgleichspannung von etwa 12 V erzeugt als auch
durch V4;0i, V4103, R4:02, R5:03, R7 und V6101 ein synchronimpuls gebildet, der C2 pe-
riodisch in den Nulldurchgéngen der Wechselspannung entlade.

In der Sperrzeit von V6101 1adt sich C2 Gber R4303 euf. Ourch die abwechselnde langsame
Aufladung und schnelle Entladung von C2 antsteht an C2 eine sigezahnférmige Spannung.
Diese wird ubsr die Widersténde R4:01, R1:01, R1:02 mit der durch ¥1:01, v1:102 pegelver-
schobenen Ausgangsspannung verknipft und schaltet den Trigger mit V6:02, V7, der iber R9
den Thyristor v8 zindet. Der Schaltpunkt des Triggers wird also zeitlich so verschoben,
da bsi einer groBen Ausgangespannung den Trigger eime groBe Spannung an C2 schaltet.
Der Trigger wird relativ sp&t zum Synchronimpuls geschaltet, und es tritt nur ein kurz-
zeitiger StrosfluB durch den Thyrister auf. Die Ladekondansatoren C4101, C4:02 werden
nur wenig oder nicht nachgeladen, Bel siner niadrigen Ausgangsspannung sind die Varhélt-
nises umgekehrt, Dle StromfluBzeiten durch den Thyristor sind grdBer, die Nachladung von
C4:01, C4302 etérker. Im Extremfall ist der Thyristor sténdig gezindet und die Schaltung
verhdlt sich wie aine einfache ungeregelts Gleichrichterachaltung. Diese Arbeitswelse
ist typisch bei Nennlast im unteren Bereich der Netzspannungstcleranz.

Nach Zindung des Thyristors und stromfluB durch denselben wird die Spannung iber V5 en
C2 sbgesenkt und damit der Trigger ausgeschaltet.

Somit entsteht ein Zindimpuls. V3 macht den Verleuf der Aufladung von C2Z von Spannunge-=
schwankungen unabhlngig.

Gl bawirkt sine Gliéttung der MeBspannung und einen laicht verzdgerten Eineatz der Rege=
lung. So wird verhindert, dad stark verschiedene StrosfluBzeiten in aufeinanderfolgen-
den Halbperioden auftreten., Diass hiétten ein starkes Ansteigen des Brumateils der Aus-
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gangespannung und starke 50-Hz-Anteile in dar Brummspanaung Zur Folge. Die Einstellung
des Arbeitepunktes der Regelschaltung erfolgt amit R10. Die Hauptwicklung des Traneforma-
tors ist sekundér mit F2 abgesichert.

Hinweise zum 24 Ve-Modul

- Parallelschalten von Ausgamngsspannungen ist verboten.

- Die Ausgangsspannung ist potentialfrei, sie kann als positive cder negative Ausgangs-
spannung gegeniibar Nullpotential (Schutzleiter) benutzt werden.

~ Beti Lastspringen von Nennlaest auf O und umgekehrt kénnen die angegebenen Toleranzgren-
zen fiur die Ausgangsspennung kurzzeitig uberschritten werden, Beim Einschalten erfolgt

fGr X £ 2 s ein Oberschwingen auf U, £ 31 V.

4, AnschluBklemmen

SV 33A/02 UNI2A101
éz) @ X2

X171 X112 @ e

@ @ @ X1:02

X3 XV

o O

X1/s  X\/6 X105  X1:08

O O o O
220V~ 220V~

5. Natzfilter

Das Netzfilter ist eine Baugruppe, die in die gemeinsame Netzzuleitung der Stremversor-
gungemodule geschaltet wird. Dadurch werden unerwinschte Stdérspannungen unterdrickt. Die
AnschluBkabel werden mit Flachsteckhilsen an die Kontakte X1i11, X1:2 {Netzzufiithrung) und

X1:4, X1:5 (Netzausgang) angeschlossen.
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Steckaranardnungs

Ausgang
-l }

Eingang

— —m | N
. /
5 4 @

F—— e

NFIl -KD31

x2 @

Steckerbelegung:

X1

1; 2 Eingang 220 V
4; 5 Ausgang 220 V
3; 6 SchirmanschluB

X2: Schutzleiter
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