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Allgemaine Hinweise

1.1,

Bezeichnung, Ausfiihrungsform

Das MRES A 5601.28 ist als Sitzarbeitsplatz ausgefiihrt und in
der Gegtaltung durch die GefdBelemente des DEKK bestimmt. .

Die #Hsthetischen und ergonomischen Bedingungen sind durch die-~
se GefdBelemente festgelegt und entsprechen den gililtigen Nore
nmer und Standards.

Das MRES A 5601.28 besteht aus

chrank 1
mit Rechnereinschut kpl und Lochtandeinheit K 6200

Schrank 2
mit Kassettenmagnetbandeinheit K 5221.11 und Floppy-Disk-
Einsatg ' '

4 1.45.003289.1/gg‘
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Koppelstiick kpl (Verbindungsstiick 3chrank 1 und Schrank 2)
Monitor K 7221

Seriendrucker 3D 1156

Tastatur kpl
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i.2.

Kurzcharskteristik und Anwendugg_

Das MRES A 5601.28 hat Baugruppencharakter. Die peripheren
Gerdte Drucker, Bildschirm, Lochbandeinheit, Kassettenmagnet-
bandeinheit und Folienspeicherlaufwerk kdnnen angeschlossen
werden,

Die Zusammenarbeit gzwischen den peripheren Gerdten und den
einzelnen Baugruppen (Modulen) erfolgt iiter den Systembus
K 1520.

Das MRES A 5601.28 dient der Unterstiitzung von Anwendern des
MR K 1520 bzw. der Zentralen Verarbeitungseinheit (ZVB) Q 300
bei Programmentwicklung und Programmtest. In der Anwendung

als Programmierarbeitsplatz ist teim MRES A 5601 die Erfassung,
Rearbeitung, Ubersetzung und Verwaltung von Quellprogrammen in
der Assembtlersprache des MR K 1520 m8glich. Die libersetzten
Programme kidnnen in ladbarer Form auf Disketten, Kassgetten
oder auf Lochtand ausgegeben bzw, auf PROM=Speicherschaltkreis
Q 260 iivertragen oder von dort jeweils geladen und gestartet
werden,

In der Anwendung als Priifrechner ist beim MRES A 5601.28 ein
Dialogtest von Programmen suf dem MRES A 5601.28 allein oder
in der Kopplung mit einem Anwendersystem auf Pasis des MR K
1520 und der ZVE Q 300 m8gliche.

Das MRES A 5601.28 ist ein Rationalisierungsmittel im F/E-
ProzeB zur Erarbeitung von Anwendersystemen suf Basis Q 300,
beispielsweise fiir Steuerungen numerischer Werkszeugmaschinen,
Labor- und Priiffeldautomatisierungseinrichtungen, wissen-
schaftlich-technische und dkonomische Rechner, Informationq;
verarbeitungssysteme,

5 4 AE An3n00 ,1/?651
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Produzent und Vertrietsorgan des MRES A 56C1.28

Finalsroduzent des MRES A 5001.28:

Vertrielsorgan des WRES A 5601.28:

2e

VEE Robotron-Elektronik

Zelle="ohlis

Rerlin

Gesamiiibergicht

VER Robotron-Vertried

Die Beiriebsdokumentation fiir das MRES A 5601.28 umfaBt die

Bestandteila:
1. £llgemeine Hinweise zur Benutzung der
Betrietsdokumentation MRES A 5601,28
2. Zubehor
3. Lieferumfang
4. Bauschaltliste
5. Ubersichtschaltplen
6. Aufstellungsplan
7. Technisches Datenblatt
8. Betriebsvorschrift
9. Montage- und Installationsvorschrift
10, Technische Eeschreibung
11. Wartungsvorschrift
12. Reparaturanleitung
13. Betriebsdokumentation

Mikrorechnersystem K 1520

1.45.003289.1/29

1.45.003290.6/01
1.45.003289,1/02
1.45.003289,1/06
1.45.003289,1/15
1.45.003289.1/20
1.45.003289.1/51
1.45.003289.1/53
1.45.003289.1/54
1.45.003289.1/61
i.45.003289.1/63
1.45.003289.5/64
1.11.004650.,0/16

1.56.003289.1/29
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14. Technische Eescnreibung ALE X 6025F 1,45, 598042.2/61

15, Teclmmische Beschreibung AKB K 5020% 1.45,518028,7/61

16. Technische Beschreibung 1.78.022071.0/61
Haltepunktsieuerung HPS 020

17. Technische Reschreibung 1.78.C220314.5/6%
Echtzeitspeicher ESP 030

i8¢ Technische Zeschreibung 1.72.022011.1/61
Terminalanschlul AID 040

19, Technische Eeschreitung 1.72,022051.5/601
Seitensgteuerung SST 050

20, Technische Beschreibung 1.78.022051.2/61
Funktionssteuerung FST 060

21, Technische Peschreitung 1.78.022091.8/64
ZVE-Adapter ZVA 090

22, Anwendungsvorschrift
Einheitstaureihe Stromversorgungs-
baugruppen

23. Technische Feschreitung 1.45.003221.5/61
Tastatur

24, Technische Beschreibung 1.11.018950.5/61
Monitor K 7221

25.~ Technische Beschreitung und Bedienungs-~ 5031~0003~XX—04
anleitung fiir Folienspeicher MF 3200

26, Petrietsdokumentation K 6200 1.45.003338.6/00

27. ©PRetrietsdokumentation X 5221.11 1.45.001501.3/99

28, Aufstellvorschrift SD 1156 £5-451-3170~6

29, Technische Instruktion SD 1156 72-451-0000-4

Die Positicnen 24-29 gehfren zum Lieferumfang und sind nicht

Bestandteil der Betriebsdokumentation MRES.

*

ab 7 /82 Bestandteil der Betriebsdokumentation K 1520

7 1.45.003289.1/26 9%
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Anlagen zur Betrietsdokumentation filir den Kundendienst

1.

~

2.
3e
4.
e
6o
T
8.
9.

10,

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18,

MRES A 5601.28

Stiickliste MRES A 5601.28

Koppelstiick
Liftervaugruppe

Bauschaltliste Liifterbaugruppe
Eauachaltliste Verteilung
Belegungsplaen Verteilung
Pauschaltliste Rechnereinschubd
Netzverteilung vst

Stromlaufplan Netzverteilung vst
Bauschaltliste Netzverteilung vst
Pauschaltplan Elektronik vst
Bauschaltliste Internverdrahtung
Bauschaltliste Formkabel
Stromlaufplan Rahmen verdr
Bauschaltliste Rahmen verdr
Belegungsplan Rahmen verdr

FD-Einsatz

1.45.003289.1/00

1.45,003289,1/01
1.45,002970.1/00
1.45.003265.8/00
1.45.003265.8/06
1.45.003272.1/06
1.45.003272.1/09
1.45,003148,0/06
1.45.003137.6/00
1.45.003137.6/04
1.45.003137.6/06
1.45.003271,3/05
1.45.003150.3/06
1.45.003151.1/06
1.45.003355.4/04
1.45.003355.4/06
1.45.003355.4/09
1.45.002874,1/00

Diese Unterlagen stehen dem Technischen Kundendienst als Be-
triebsdokumentation fiir den Kundendiemst zur Verfiigung.
(1.45.003289.1/99)

Die Positionen 1, 2, 3, 5, 6, 7, 8, 10 und 23 werden beim

Kauf eines Gerdtesystems A 5601.28 in einer Ausfertigung als
Betriebsdokumentation filr den Kunden 1.45.003338.6/99 mitge-
liefert,

Alle Aktivitdten flir die Bedienung, Wartung und Reparatur
setzen entsprechende Sachkenntnis voraus und sind deshald nur

-~ pugcebildetem Personal auszufiihrene

7"
1. A% NNn22Ra 1/66,4‘,{
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Die Montage und Inbetrietnahme sowie die Ausfiihrung von Repa-
‘raturen bleiben ausschlieBlich einem autorisierten Kundendienst
vorbehalten. Hierzu sind weitergehende Spezialkenntnisse sowie
entsprechende Unterlagen und technischeHilfsmittel erforderlich.

Eingriffe in das Gerdtesystem MRES A 5601.28 wihrend des Garan-
tiezeitraums sind nur durch den Technischen Kundendienst zu-
ldssig. Bei Zuwiderhandlungen erlischt der Garantieanspruch.

3.
Zusatzmaterialien

Als gesonderte Unterlagen liegen vor:

beim VEB Robotron-Vertrieb Rerlin

Bedienungsanleitung zum Betriebssystem MEOS 1521
fiir das MRES A 5601

Dok.-Nr. C 4062-0035-M {131

Anwendungsteschreitung zum Betriebssystem MEOS 1521
fiilr das MRES A 5601

Dok.-Nr. C 4065-0037-1 M 1131

Assembler-Sprachbeschreibung SYPS K 1520
Dok.Nr. 1.78.019030.0/78

beim VEB Robotron-Elektronik Zella-Mehlis

Verpackungs- und Transportvorschrift
DOko "Nro 10450 003289. 1/31

Die hier aufgefilhrten Zusatzmaterialien oder Teile der Betriets-
dokumentation sind iiber die oben genannten Betriete zu beziehen.,

Wesentliche Teile der Dokumentation zum System A 5601.28 sind
zugleich Schulungsunterlagen. Eei den Priifsystemunterlagen stehen
ausschlieBlich dem TKD Assemtlerausdrucke mit Kommentierung sls
Programmbeschreibung zur Verfiigung.

9 1.45.003289.1/2§ G2
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4.

Anderungsdienst

Die Dokumente der Betriebsdokumentation sind allgemeingiiltig
abgefaBt. Verbesserungen des MRES A 5601.28 im Sinne des tech-
nisrhen Fortschritts fiihren desheldb nicht in jedem Falle zwangs-
1liufig zu einer sofortigen Anderung der Dokumentation, sofern
das Verstdndnis der Unterlsgendsrstellung in Verbindung mit den
Geritegegebenenheiten gewahrt bleibt. Eine t'berarbeitung die-
gser Unterlagen erfolgt in bestimmten Atstdinden, wobei ein Aus-
tausch entsprechender Blédtter in den tereits ausgelieferten:
Unterlagen eingeschlossen ist,

//
10 1.45.003289.1/2901
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II.

Zubehor

Lfd, | Stlick= | Benennung Bauunterlagen-Nr.

Nr. zahl

1 1 EPROM-LYscheinrich- 1.78.016000.5/01
tung K 0421

2 1 Verbindungskatel 1.11.004661.6/01
LTG K 0521.01

3 1 STE VLA 1.12.517026,0/01
K 0522.05 (D)
Typ 012-7026

4 1 STE VLA 1.12.517021. 1/01
K 0522.00 (I)
Typ 012-7021

5 1 ZVE-Adapter 1.78.022093.4/01

7 1 Lochbandkord 1.51.840773.1/01
klein 65/004

8 1 Retrietsdokumentation 1.45.003338.6/99
fiir den Kunden

9 1 PVC-Eend 0.3126 0521.8/90 1/09
9 mm (Lochtand

10 - |10 Steckknopf 0. 3220 4500.0/90
321 WS-PS

12 1 G-Schmelzeinsate 0.6137 6274.0/90
T 250 TGL 0-41571 :

13 2 G-Schmelzeinsatz 0.6137 6286.1/90
T 6,3 TGL 0-41571

14 2 G-Schmelzeinsatez 0.6137 6282.0/90
T 1,6 TGL 0-41571 :

15 2 G-Schmelzeinsats 0.6137 6272.4/90
T 160 TGL 0-41571

1
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IIT.
Lieferumfang
Lfd.Nr. Stilick | Benennung Bestell-Nr.
1. 1 Schrank 1 1.45.003114.2/01
1.1, 1 Leitung vst 1.45.003169.8/01
2. 1 Schrank 2 1.45.003115.0/01
3. 1 Koppelstiick kpl 1.45.002970.1/01
4. 1. Rechnereinschut kpl 1.45.003148.0/01
5 1 Monitor vst 1.78.021600.5/01
6. 1 Taste tur kpl 1.45.003221.5/01
Te 1 FD-Einsatz 1.45.002971.8/01
Tele 1 Leitung vst 1.78.025001.5/01
T2 1 Leitung vst 1.78.025010.3/01
T.3. 1 Leitung vst 1.78.025016.0/01
Tedeo 1 Diskette ISO/TC 97/SC 11 0.4202 0403.0/90
8. 1 Lochtandeinheit K .6200 1.45.000705.4/01
8e1e 1 Leitung vst 1.45.003175.3/01
8.2. 1 Leitung vst 1.78.025012.8/01
8.3. 1 Leitung vst 1.78.025013.6/01
8.4. 1 Zubehr LBE 1.45.001247.8/01
8.4.1. 1 Poliertuch 10.8166 9016.0/90
8.44.2. 1 Flachpinsel
8.4.3. 1 Lochtandlehre 1.51.833339.3/01
8e444. 1 Rdumblech 0.4202 8863.5/90
8e445, 1 Ableiter fir Stanzatfall 1.51.833507.3/01
8.4.6. 1 Abspulrolle 1.51.770808.6/00
8¢4.Te 1 Wagenversteller 2-36-0104 1.45.001271.0/00
8.4.8. 1 Signalkleinlampe 0.7005 1004.0/90
MSKA 6 V-0,1 A TGL 10449
8.4.9. 2 G-Schmelzeinsatsz 0.'6137 6213.8/90
F 2 TGL 0-41571
8.4.10, |2 G-Schmelgzeinsatz 0.6137 6276.5/90
T 400 TGL 0-415T71 | :
8.4.11. 2 G-Schmelzeinsats 0.6137 6272.4/90
T 160 TGL 0-41571
8.4.12. 1 Rundriemen 0.4202 8865.1/90
1-71-003205-5 (3) (Secura)
12

1.45.003289.1/02
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Lfd.Nr. Stiick | Benennung Bestell=-Nr.

8.4.13. 1 Betrietsdokumentation fiir 1.45.003338.6/99
denr Kunden

9, 1 Seriendrucker 1156 0.4202 0332.0/90

9.1. 1 Leitung vst 1.78.025005.6/01

9.2. 1 Leitung vst 1.78.025014,0/01

9.3. 1 Papieratlage 1720 0.4202 7568.0/90

10. 1 KMBE K 5221.11 1.45.001910.5/01

10. 1. 1 Leitung vst 1.78.023064.7/01

10.2. 1 ZubehSr KMEE 1.45.001937.1/01

10.2.1, 1 Betrietsdokumentation fiir [1.45.001915.4/99
den Kunden

10.2.2. |10 Digitalkassette 0.3366 0022.7/90

10.2.3. |40 Beschriftungsetikett 0.8156 5209.2/90

10.2.4. |1 Magazin 1.51.775411.4/00

10.2.5. |1 Deckel fiir Magezin 1.51.775410.6/00

10.2.6. |1 Reinigungskassette 0.3366 0023.5/90

11, 1 MRES - spegifisches Zutehdr|1.45.003290,6/01

1.1, 1 EPROM-Loscheinrichtung 1.78.016000.5/01
K 0421

11.2. 2 Leitung K 0521.01 1.11.004661.6/01

11. 3. 1 (VLA K 0522.05 (direkt) 1.12.517026.0/01

11.4. 1 VLA K 0522.00 (incdirekt) 1.12.517021.1/901

11.5. 1 ZVE-Adapter 1.78.022093.4/01

11.8, 1 G-Schmelgzeinsatsz 0.6137 6274.0/90
T 250 TGL 0-41571

11.9. 2 G-Schmelzeinsate 0.6137 €286,1/90
T 6,3 TGL 0-41571

11.10. 2 G-Schmelzeinsatsz 0.6137 6282.0/90
T 1,6 TGL 0-41571

11.11. 2 G-Schmelzeinsatg 0.6137 6272.,4/90
T 160 TGL 0-415T1

11.12, 1 Betrietsdokumentation filr |1.45.003338,6/99
den Kunden

11.13. Lochbandkorb klein 65/004 |2.51.840773.2/01

11.14. PVC-Pand 9 mm (Lochbvand) 0.3126 0521.8/90
1m

11.15. 10 Steckknopf 321 WS-PS 0.3220 4500,0/90

13
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V.

Aufstellungsplan

Die Aufstellung des MRES A 5601.28 hat entspr. nachstehender
GrundriBzeichnung zu erfolgen,

Die angegebenen MaBe flir Serviceflichen und Wendatstand
sind MindestmagBe,

1800

= 7000

Netzlertung (3m)

/ﬂ//////////////

L/

NI

<

N

\\\\\\\\ Koppelstick § Schronk2
\
Tastatur : §$
{
\;:,.b ‘Max. i ‘! N
ausge » \ g’
ZOgencr. ¢ % 3 |
| w
fm ~§ AN \ ‘g Q ‘]
L o & t
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B <IN\ 1
$00 400
Z 3800 N
MabBe in mm
L\\ -Jawkeﬂﬁwe
Abbo V.1.
17 1.45.003289.1/20
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Des weiteren sind folgende Hinweise zu beachtens

Innerhaldb der Bedien- und Serviceriume darf kein anderes GerHt

aufgestellt werden. Uberschneidungen mit Serviceriumen anderer
Gertite sind zuldssig. |

‘Uverschneidungen mit Bedienrﬁuhen sind ungulissig.

18  1.45.003289,1/20
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VI.
Technisches Datentlatt

1. -
Allgemeine Eigenschaften und Verwendungszweok

Das MRES A 5601.28 dient der Unterstiitzung von Anwendern des
Mikrorechners K 1520 bzw. der Zentralen Verarbeitungseinheit
U 880 D (Q 300) bei Programmentwicklung und -test.

In der Anwendung als Progreammierarbeitsplatz ist. boim MRES

A 5601.28 die Erfassung, Bearbeitung, {bersetzung und Ver-

waltung von Quellenprogrammen in der Assemtlersprache des

Mikrofechners K 1520 m¥glich. Die {ibersetzten Programme k¥n-
»‘nen in ladbarer Form auf Diskette, 1/8"-Digitalkassette oder

auf Lochtand ausgegeben bzw, auf PROM-Speicherschaltkreise

U 555 D (Y 708) iibertragen oder von dort jeweils geladen und

gestartet werden.

. Im Anwendungsfall als Priifrechner ist teim MRES A 5601.28 der
Dialogtest von Programmen euf dem MRES A 5601.28:im Solobe-
triedb oder in diversen Kopplungsarten mit einem Anwender-
system auf Basis deg;Mikrorechnera K 1520 oder der gzentralen
Verarbeitungseinheit v 880 D (Q 300) mﬁglich.

Das MRES A 5601.28 sichert folgende Einsatzmiglichkeiten:

‘1, als Programmierarbeitsplatszs
Ue 8. ' ’
gum Editieren

Assemblieren

Binden

Programmierung von EROH-Speicherschaltkreisen

Verwaltung von Programmbibliotheken

2. 8ls Priifgerit
%.B.
‘zum Echtzeittest von Programmen
Test von Programmabldufen
Analyse von Programmen

19 1.45.003289.1/51
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Das MRES A 5601.28 ist ein Rationalisierungsmittel im F/BE-
ProzeB, in der Konstruktion und Technologie, im technischen
Kundendienst und im Absatzbereich zur L¥sung spezieller
mikroelektronischer Aufgabenstellungen auf der Basis des

U 880 D (Q 300). Einsatzmbglichkeiten des MRES A 5601.28 sind
damit beispielsweise fiir die Realisierung von Steuerungen nu-
merischer Wcrkzeugmaschinen, Labor- und Priiffeldsutomatisierungs-
einrichtungen, wissenschaftlich-tectnische und Bkonomische Rech-
ner sowie fiir die Realisierung von Informationsverarbeitungs-
systemen gegeben.

Die elektronischen und mechanischen Bau- und Funktionsgruppen
des MRES A 5601.28 setzen sich im wesentlichen aus Komponenten
des Mikrorechners K 1520 bzw. der Einheitsbaureihe DEKK gzu-
sammen. Demit ist eine hohe Modularitit erreicht worden, die
die EinsatzmSglichkeiten nicht einsohriéinkt und einen effekti-
ven Service ermbglicht. Diese Standardbaugruppen werden im
MRES AV5601.28 durch spegielle, die Funktion bestimmende Module
ergdnzt.

2e

Technische Ausfiihrung

Das MRES A 5601.28 ist als Sitzarteitsplatz ausgefiihrt und
in der Gestaltung durch die GefdBelemente des DEKK bestimmt.

Die @sthetischen und ergonomischen Bedingungen sind durch die-
se GefdBelemente festgelegt und entsprechen den giiltigen
Normen und Standards.

Das MRES A 5601.28 besteht aus

Schrank 1
mit Rechnereinschut kpl und Lochbandeinheit K 6200

Schrank 2 .
mit Kassettenmagnettandeinheit K 5221.11 und Floppy-Einsate

Koppelstiick kpl (Verbindungsstiick Schrank 1 und Schrank 2)
Monitor K 7221
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Seriendrucker SD 1156
Tastatur kpl

EI

Technische Daten

3.1
Leistungsparameter

Ausgewdhlte anwendungstechnische Perameter:

Programmaufbereitungssystem (MEOS 1521)

Dialogtest mit Rlicklitersetzer

Echtzeittest

Echtzeitspeicher (512 Zyklen je 32 tit)

Auswertung 4 externer Signale durch die Heltepunktsteuerung
Erzeugung 4 unabhdngiger Triggersignale zur Steuerung
externer Priifgerdte

Bildschirm mit einer Zeichenkapazitit von 1024 RByte

32K Byte freiverfiigtarer Arteitsspeicher filr die Anwender

Die weiteren Leistungsparameter des MRES A 5601.28 sind durch
die Komponenten des Anwendungskomplexes gemiB Punkt 4.2, defi-
niert. Die Kopplung des MRES A 5601.28 mit einem Anwendungs-
system (Betrietsart Priifrechner) erfolgt gemdB KROS 0296.
Details sind der Betrietsvorschrift zu entnehmen.

3.2,

Umgebungstbedingungen’

Binsatzbedingungen: EKL 2 TGL 26465 August 1979
Einschrénkung: fiir Diskette gemi
IS0/TC 96/SC 11
Zul. Steutgehalt der Luft: max. 1 mg/m3
Zul. Stautkorngrifies max. 3 m
fiir den Datentrdger Lochtaend gilt
TGL 24496/02
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Transportbedingungen:

Lagerbedingungen:

3¢ 3.
Aufstellbedingungen

fiir den Datentridger Digitalkassette
Typ 490 gilt TGL 24522/07

TKL 2 TGL 26465 August 1979

Einschrénkung: fiir MON K 7271 in
Originalverpeckung

Lufttemperatur: - 10 oC eee + 45 °c

LKL 1 TGL 26465 August 1979

Eemerkung:

Die Festlegungen der Verpackungs- und
Trensportvorschrift 1.45.003289.1/31 sind
einzuhalten,

Die Aufstellung des MRES A 5601.28 hat gem#B Montage- und
Instellationsvorschrift 1.45.003289.1/54 zu erfolgen.

Gerdteabtmessungen Breite Hdhe Tiefe

MRES A 5601.28 (ram) (mm) (mm)

Konfiguration (ohne 1800 1010 850

Drucker, mit Monitor)

Drucker mit Papier- 875 920 1020

ablage

Fldchenbedarf Breite Tiefe
(mm) (mm)

Konfiguration ohne Drucker 3800 2100

Konfiguration mit Drucker 4100 2100
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Masse : kg
(MRES A 5601.28)
Schrank 1 etwa 135 kg
Schrank 2 etwa 85 kg
Koppelstiick kpl etwa 20 kg
Seriendrucker SD 1156 |etwa 61 kg
Monitor K 7221 etwa 12 kg
Tastatur kpl etwa 6 kg
3ude
Stromversorgung

+ 10 %
Netzspannung: 220 V _ 15 %
Frequenzbereichs 50 Hz + 1 He
Leistungsaufnahme: max. 800 W
Stiitzzeit tei
Netzausfall: 20 ms (fiir Nenn-Netzspannung)

10 ms (fir Netzspannung an der
unteren Toleranzgrenge)

Der NetzanschluB ist fest zu installieren. Es ist ein 2poli-
ger Trennschalter vorgzusehen und Schutgl eiteranschlufS zu ge-
wihrleisten (s. Montage- und Installetionsvorschrift
1.45.003289.1/54).

3.5
Sonstige Einsatgzbedingungen

Schalleistungspegel nach TGL 10687: s 75 dBAI bei Arteit mit
Drucker SD 1156 oder
Lochtandeinheit K 6200

Schutzklasse nach TGL 213663 I

Schutgzgrad nach TGL RGW 778: IP 20

Funkentstsrung nach TGL 20885/ Binhal tung Grengwerte
208861 P1und F 3
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Eetrietsart: Dauerbetriet bei Einhalting der
Wartungsvorschrift
1.45.003289.1/63

3.6.

Zuverldissigkeit (MRES A 5601.28)

Mittlerer Ausfallabstand bei

20 % Auslastung KMEE K 5221. 11
100 % Auslastung MF 3200

2 % Auslastung LBE K 6200 und
10 % Auslastung Drucker SD 1156
Tog =395 h

Ty = 150 h

4.

Systemunterlagen

4.1.
MOS

Das Betrietssystem MEOS 1521 enthdlt:

Steuerprogramm MEEX 1521
Editor EDIT 1520
Agsemtler ASS 1520
Binder LINK 1520

Zusdtzlich wird angeboten:

Interpreter fiir
Dialog-BASIC DRIN 1520
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4.2

Anwenderdokumentation

Anwendungsbeschreitbung zum Eetrietssystem MEOS 1521 fir das
Mikrorechnerentwicklungssystem 20 (MRES A 5601.28)

Bedienungsanleitung zum Betrietssystem MEOS 1521 filr das
Mikrorechnerentwicklungssystem 20 (MRES A 5601.28)

Sprachbeschreitung Assemtlersprache SYPS K 1520
Programmdokumentation DBIN K 1520

443,
Priifsystemunterlagen

Filr das YRES A 5601.28 stehen zwei Komplexe zur software-
mifBigen Priifung zur Verfiigung:

Priifsystemunterlagen fiir den Kunden

Priifsystemunterlagen fiir den Intetriebnahmetest teim
Kunden (nur fiir TKD)
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VII.

BRetriebsvorschrift
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Verwendungszweck

Sicherheitsvorschriften

Herstellen der Fetrietstereitschaft

Bedienung

Anordnung und Bedeutung der Bedien- und
Anzeigeelemente zum VRES A 5601.28

Anordnung

Bedeutung

Besonderheiten

Bedienungsenleitung zum Betriebssystem MEOS 1521
Bedienungshinweise zum Folienspeicher MF 3200
Aufbau der Diskette

Einlegen der Diskette in den Folienspeicher MF 3200
Entnahme der Diskette aus dem Folienspeicher MF 3200

Bemerkungen zur Fehlerbehandlung

Hinweise zur Eehandlung der Disketten

Notwendige Orgenisationsmittel fiir die Anwendung
von Disketten _
Reinigungsanweisung fiir den Lese-Schreib-Kopf
Bedienungsanleitung fiir periphere Gerdte

Ein- und Ausschaltvorgeng des MRES A 5601.28
Hinweise zur Zeitliterwachung

Technische AnschluBbedingungen des MRES A 5601.28
Allgemeines

Arbeitsweise

Eihschrénkungen fiir Anwendersysteme
AnschluBbedingungen des MRES A 5601.28
Kopplungsvseriente 1

Anwendung

Vortereitung des Anwendersystems

Vorbereitung des MRES A 5601.28
Kopplungsvariente 2
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5.2.2.1. Anwendung

5¢2.2¢2. Vorlereitung des Anwendersystems

5.2.2.3. Vortereitung des MRES A 5601.28

5¢2¢3. Kopplungsvariente 3

5¢2¢3.1. Anwendung

5¢2¢3.2. Vorbereitung des Anwendersystems

5¢2¢3«3. Vortereitung des MRES A 5601.28

5¢2¢3¢4. Anwendung mit direktem Steckvertinder

5¢2e4. Kopplungsveriante 4

5¢2.4.1. Anwendung

5¢2.4.2. Forderungen sn das Anwendersystem

5¢2.4.3. Vortereitung des MRES A 5601.28

5.2.5. Gegeniiterstellung der Vor- und Nachteile der
einzelnen Kopplungsverianten

5¢36 Spezielle Redingungen fiir Steuerleitungen

S5¢44 Elektrische AnschluBtedingungen

6. Speichererweiterung

6.1e im System

6.2. auflerhalt des Systems

Te Funktionspriifung

8. Hinweise zur Veridnderung an der Konfiguration
Anlage 1

1.

Verwendungszweck

Das Mikrorechnerentwicklungssystem MRES A 5601.28 dient sowohl
als Programmierarbeitsplatz fiir die Erfassung, RBearteitung,
Ubersetzung und Verwaltung von Quellprogrammen in der Assembler-
sprache des MR K 1520 und als FPriifrechner fiir den Dialogtest von
Programmen in Kopplung mit einem Anwendersystem’oder separat.

Die vorliegende Betrietsvorschrift beinhaltet die Arteiten,
die zZum Betrieb eines funktionsfihigen MRES A 5601.28 er-
forderlich sind.
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Funktionsfihig bedeutet in diesem Zusammenhang auch, daB das

MRES A 5601.28 vorschriftsmiBig montiert, in Betrieb genommen
(gemdiB Montage- und Installationsvorschrift 1.45.003289.1/54)
und gewartet (geméB'Wartungsvorschrift 1.45,003289.1/63) wird.

Die Ausfiihrung der Redienhandlungen ist nur geschulten Eedien-
personal erlaubt.

Die Bedienungsanleitung zum Eetrietssystem MEOS 1521 wurde als
gesondertes Dokument (Dok.-Nr. C 8045-6037-1 M 1131) erstellt,

2

Sicherheitsvorschriften

Ein vorschriftsmiBig montiertes, installiertes und in Retriebd
genommenes MRES K 5601.28 erfiillt die fiir des System geltenden
Sickerheltgvorschriften. Datei haben die entsprechenden Sicher-
heitsvorschriften fiir die einzelnen peripheren Gerdte Giiltig-
keit. Damit bestehen bei Ausfiihrung aller vorgesehenen Eedien-
handlungen keine Gefihrdungen fiir das Bedienpersonal.,

Durch das Bedienpersonal dlirfen, sofern sie nicht im Besitsz
eines Befihigungsnachweises sind, keine Reparatur-, Wartungs-,
Montage- und Installationsarbeiten durchgefiihrt werden..

3.
Herstellen der Betriebsbereitschaft

Zundchst ist die Netzspannung zum MRES A 5601.28 durchzu-
schalten. Leuchtet die LED Netz am Rechnereinschub, so kann
das MRES A 5601.28 iiber die Netztaste E/A eingeschaltet werden.

Jetzt erfolgen automatisch folgende Abldufe:

Zuschaltung der Betriebsspannungen in der vorgesehenen
Reihenfolge (LED B 1 am Rechnereinschubd)

Anfengsldoschen des Systems
Bereitschaftsmeldung (LED BEREIT auf Funktionstastatur FT)
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Speicher der ZRE aktiv, d.h. Anfangslader liuft
(LED BOOT auf FT)

- Uverpriifung des speicherresidenten Teils des Betriets-
systems (Uberpriifung der PROM-Inhalte)

Sprung in die Aufrufschleife des Betriebssystems und
Anzeige der LED RUN OS auf FT

Durch Eetdtigen der RESET-Taste auf der FT erfolgt der gleiche-
Atlauf wie tei der Zuschaltung des Gerdts.

Alle nachfolgenden Funktionsabldufe sind von den spezifischen
Programmen des Betrietssystems und des jeweiligen Anwenders
abhingige.

4.
Bedienung

4e16
Anordnung und Eedeutung der Bedien- und Anzeigeelemente
des MRES A 5601.28

40101.
Anordnung

Am Rechnereinschut befindet sich die Netztaste E/A, die
Netzanzeige Netz und die Bereitschaftsanzeige B 1. Die Tasta-
tur besteht aus der alphanumerischen Tastatur, der Funktions-
tastatur und der Schwenkhebelfassung. Die Anordnung der Bedien-
und Anzeigeelemente der Funktionstastatur des MRES A 5601;28
geht aus Abb. VII.1. hervor. '

Die Anordnung der Bedien- und Angzeigelemente der peripheren
Gerdte ist aus den angegetenen Dokumenten 1t. Pkt. 4.4. er-
gichtlich.
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1/

RUN RUN
0s UM 13
HALT @ H
8oor
OMA E; CALOS
- pL
INT Eﬂ NMI
 BEREIT E} RESET
Abb., VII.1.
4.1.2.
Bedeutung

Durch die Tastatur werden folgende Funktionen realisiert:

Eingabe von Daten
Eingabe von Programmen

Aufruf von Betriebssystemfunktionen

Die mit Pfeilen gekennzeichneten Tasten der alphanumerischen

Tastatur sind mit folgenden Namen telegt:

N

HOME

=

NEW LINE

up

DOWN | STARTTASTE

~ | tEFT
| menr
Abb. VIIL.2.
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Dabei werden diese Tasten als Bedienerkommunikation des Be-
triebssystems mit ihrer tesonderen RBedeutung bei MEM-Speicher-
zugriff-Funktionen tenutzt.

Die Taste DOWN gilt generell als Starttaste tei

aufgerufenen Betriebssystem-Funktionen
Quittungstaste fiir getdtigte Aufrufe.

Die Tasten zur Funktionssteuerung des MRES A 5601.28 bedeuten:

RESET

CAL OS

Die 1t. Abb.

Herstellen des Hardware- und Softwaregrundzustandes
(Anfangslader) fiir das Retriebssystem

Unterbrechung des Anwenderprogramms mit Rettung
aller Register. Sprung in die Aufrufschleife des
Betriebssystems

Erzeugen eines nichtmaskierbtaren Interrupt-Sprungs

zur Adresse @66 H,

VII.1. skizzierten LED-Anzeigen bedeuten:

BEREIT

BOOT
DMA
HALT
INT
RUN OS
RUN UM

leuchtet: Eetrietsspannungen und Systemtakt
.vorhanden

leuchtet: Anfangslader lduft

leuchtet: Direktspeicherzugriff érfolgt
leuchtet: System im Haltzustand
leuchtet: Interruptanforderung an ZVE
leuchtet: Betrietssystem liuft

leuchtet: Anwenderprogramm lduft

Am Rechnereinschub tedeuten die LED-Anzeigen:

NETZ
B 1

leuchtet: Zuschaltbereitschaft

leuchtet: Betriebsspannungen vorhsasnden

Detaillierte Aussagen zu den Tasten im Zusammenhang mit der
Programmierung - s. Bedienungsanleitung zum Betriebssystem

MEOS 1521.
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4.1.3.
Besonderneiten

In Kopplungsvariante 3 1lt. Pkt. 5 sind die Anzeigen RUN UM,
RUN 0OS und BOOT auBer Funktion. Die DMA-Anzeige leuchtet
stdndig.

Die Anzeigen von INT und HALT erfolgen nicht zeitgedehnt.

4426
Pedienungsanleitung zum Eetrietssystem MEOS 1521

Die Bedisnungsaenleitung zum Eetrietssystem MZ0S 1521 liegt als
gesonderte Dokumentation unter der Dokumentationsnummer
C 4065-6037-1 M 1131 vor.

4.3.
Pedienungshinweise zum Folienspeicher MF 3200

4.3.1.
Aufbau der Diskette

Die Diskette ist ein einfach suswechseltrsres und Bkonomisch
giinstiges Speichermedium.

Die Arbeit mit dem Folienspeicher erweitert die Speicherkapa-
zitdt und garantiert einen Direktzugriff zu den gespeicherten
Daten.

Die Diskette testeht aus einer mit magnetischer Schicht ver-
sehenen Plastfolie von 19 cm P. Die Plastfolie ist in einer
Kartonhiille von 20,3 x 20,3 cm und 0,2 cm Hohe eingeschlossen,
Die Hiille ist mit Offnungen fiir den Schreib-Lesekopf, der
Mittefiihrung sowie der Index-Erkennung susgestattet. Wdhrend des
Retriebs rotiert die Scheibe innerhaldb der feststehanden Schutz-
hiille, wotei zum Lesen und Schreiten ein Magnetkopf entlang dem
freien Abschnitt gefiihrt wird. Zur Minderung der Reitung und
Schutz der Magnetschicht vor Beschddigung sind die Innenseiten
der Kartonhiille mit Vlieseinlagen versehen.
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0 203 mm
o— —3
\:-
2

Abb. VIL. 3.

- Schutghiille

- Offnung fiir Schreib-Lesekop?
Offnung Indexerkennung

- UOffnung Mittefiihrung

- Plastfolie mit Magnetschicht

VS W N
|

4.3.2,
Einlegen der Diskette in den Polienspeicher NF 3200

Der Floppy-Einsatz befindet sich im Schrank 2 des MRES A 5601.28,
Bedienelemente am Folienspeicheg:

2 ] r--——jl Floppy - Fiasotz
- | |
‘ m—1 "E L—————-L‘

Abb., VII.4,
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1 - Zug- und Druckelement zum Einlegen und Entnehmen
derDiskette

2 - Schacht zum Einlegen der Diskette

3 - PFolienspeicher 1

4 - Tlindpaneel

Das Einlegen einer Diskette in den Folienspeicher MF 3200
darf nur bei eingeschaltetem Gerdt erfolgen.

Nach Entnahme aus der Schutztasche ist die Diskette so weit
in den Folienspeicherschacht einzuschieben, tis sie einrastet.

Beim Einlegen der Diskette ist auf die richtige Lage zu ach-
ten (Beschriftungsetikett zeigt nach oben),

Danach ist die Retrietsbereitschaft des Folienspeichers MF 3200
durch Druck auf das Zug-Druckelement herzustellen.

4.3.3.
Entnahme der Diskette aus dem Folienspeichér VMEF 3200

Die Diskette kann erst aus dem Folienspeicherschacht entnommen
werden, wenn 3sie durch vorherige Redienung des Zug-Druckele-
ments freigegeten wurde. Das Zugelement darf nur betdtigt wer-
den, wenn kein Kopf-Folienkontakt mehr testeht.

Die Diskette ist anschlieflend sofort in die Schutzhiille zu
stecken, und zwar so, daB sich die Offnung fiir den Lese-
Schreitkopf innerhalb der Schutztasche befindet.

403040
Bemerkungen zur Fehlerbehandlung

Alle Fehler bzw., StOorungen und deren Beseitigungsmdglichkeiten,
die in Zusammensrbeit mit dem Folienspeicher suftreten, sind in
der Bedienungsanleitung zum RBetrietssystem MEOS 1521 beschrie-

ben.
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44345,
Hinweise zur Eehandlung der Disketten

Maximal zuldssige Tolerang zwischen Lager- und Arteitsraum
£ 5 °c + 10 % Luftfeuchtigkeit. Anderenfalls hat eine Akklima-
tisierung von minimal 20 min zu erfolgen.

Die Disketten sind nach der Entnahme aus dem Folienspeicher
MF 3200 in Schutzhiillen zu stecken.

Lagerung der Disketten hat vertikal zu erfolgen.

Disketten von Magnetfeldern und ferromagnetischen Materialien
femhalten, da sonst die gespeicherten Daten zerstdrt werden
k'dnnen.

Es darf nicht auf die Plastikhiille der Disketten geschrieben
werden, Biroklammern sind nicht zu verwenden.

Wahrend des Umgangs mit Disketten ist das Rauchen zu unter-
lasgsen., Hitze und Verschmutzung durch heratfallende Asche
konnen die Disketten zersttren.

Die Disketten sind nicht grtBerer Wdrme- oder Sonnentestrah-
lung auszusetzen. Wellig gewordene oder verzogene Disketten
sind unbrauchbar,

Die Magnetschicht derDisketten ist nicht zu beriihren.

Die Disketten sind nicht zu reinigen, da der Abrieb Daten zer-
stbren kann.

40306.
Notwendige Organisationsmittel fiir die Anwendung von Disketten

Staubgeschiitzte Schrdnke und Kdsten zur Aufbewahrung von
Disketten

Umschlige fiir den Versand

Steife Pappumschlédge fiir einzelne Disketten
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Spezialordner fiir Disketten
Zusatzetiketten

4.3.7.
Reirigungsenweisung fiir den Lese-Schreib-Kopf

Nach jeweils 100 Stunden ist der Kopfspiegel des Lese-Schreib-
Kopfes zu reinigen. Dazu muB die Abdeckplatte abgenommen wer-
den. Das MRES A 5601.28 muB vom Netz durch den 2poligen Aus-
schalter getrennt sein.

Vor der Kopfreinigung iét der Wagen mit dem Lese-Schreib-
Kopf im mittleren Spindelteil 2zu pbsitionieren (etwa Spur
35), durch programmtechnische MaBnahmen oder durch Drehen
am Begrenzungsring (Abb. VII.5. /1). |

Andruckhebel (2) anheben

Den Kopfspiegel (3) mit einem Wattestibchen, das in FREON
oder 90 %igen Alkohol getrdnkt wurde, sdutern

Trockenreiben des Kopfspiegels mit einem sauberen weichen
Lappen

Nochmalige Uberpriifung der Oberfliéchenbeschaffenheit des
Kopfes ‘

Den Andruckhebel langsam in seine Ausgangslage herablassen

Wihrend der Reinigung dirfen Kopfspiegel (3) und Spindel (4)
nicht mit dem bloBen Finger beriihrt werden. Harte Gegenstidn-
de sind keinesfalls mit dem Lese-Schreib-Kopf und der Posi-
tioniermechanik in Beriihrung zu bringen.
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Abb. VII.5.

4040

OE—

Bedienungsanleitung fiir periphere Gerdte

Die Bedienung fiir die Lochbandeinheit K 6200, den Drucker
SD 1156, der Kassettenmagnetbandeinheit K 5221.11 und den
Monitor K 7221 ist den folgenden Dokumentationen zu ent-

nehmen.

K 6200 1.45.000705.4/97
K 5221.11 1.45.001501.3/99
SD 1156 69-451-3170-8

K 7221 1.11.016950.0/61

4.5,

Ein- und Ausschaltvorgang des Systems A 5601.28

Nach Zuschalten des Netzes wird die Anzeige NETZ fiir das Vor-
handensein der Hilfsspannung abgewartet., Jetzt kann das MRES
A 5601.28 eingeschaltet werden. Das ordnungsgemifSie Zuschalten
der Betriebsspannungen wird durch die Angzeige B 1 signali-
siert. Auf dem Monitor erscheint die Betriebssystemgrund-
schleife,
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Derselbe Zustand stellt sich bei Betdtigen der RESET-Taste
ein,

Die Stromversorgung des Systems MRES A 5601.28 wird zentral
gewidhrleistet. Drucker, Lochbandeinheit und Kassettenmagnet-
tandeinheit besitzen separate Netzschalter.

Einschaltvorgang des Systems: 1 x Netztaste E/A driicken
Ausschaltvorgang des Systems: 3 x Netztaste E/A driicken
(im Intervall von etwa 0,8 s
und mit einer Impulsdauer von
ungefihr 0,2 s)

Das System tendtigt nach dem Ausschalten eine Wiedertereit-
schaftszeit von minimal 30 s.

Falls beim MRES A 5601.28 durch den Signslgeter ein Ton mit
einer Impulsdauer von etwa 1 s ertont, so ist ein Software-
fehler aufgetreten und 1lt. Pedienungsanleitung zum Retriets-
system zu btehandeln. Ertont jedoch ein getakteter Hupton
(etwa 1 Hz), so wird angezeigt, daB ein Liifterausfall vor-
liegt bzw. die gzulidssige Gerdteinnentemperatur iiberschrit=
ten ist,

Das Gerdtesystem ist iliber Netztaste sofort auszuschalten,

Bei Nichtbeachten des getakteten Signesls erfolgt ein Aus-
schalten des Systems zum Selbstschutz automatisch nach unge-
fdhr 1 min. Damit werden innerhalb dieser Zeitspanne notwen-
dige Daten bzw. Programme gerettet.

Die Fehlerursache ist zu ermitteln, der Fehler durch geschul-
tes Personal zu beheben.

4.6.

Hinweise zur Zeitiiberwachung

Bei der Kopplung des MRES A 5601.28 mit Anwendersystemen, die
zur Synchronitdt mit peripheren Gerdten notwendige WAIT-Zu-
stédnde einfiigen und demit die Maschinenzyklen iiber 128 Takte
hinaus verldngern, ist {iber die Wickelbtriicke X 7 ¢+ 1 « X T ¢ 2
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in der Funktionssteuerung oder iiter einen programmierten Befehl
OUT @FFH die Zeitiiberwschungsschaltung zu sperren.

Dabei ist zu beachten, daB der Datenerhalt der dynamischen Spei-
cher in diesem Fall gefdhrdet ist.

Achtung!

Die programmiertare TIME-CUT-Sperrung wird nach Aufruf des
Betriebssystems oder IN  @FFH zuriickgesetzt!

Einzelheiten sind der Technischen Feschreitung "Funktions-
steuerung" zu entnehmen. Rei Programmabbruch mit TIME OUT kann
der zum Abbruch fithrende Vorgang iiter die Betrietssystem-Funk-
tion REAL zuriickverfolgt werden (s. Technische Beschreitung
Echtzeitspeicher).

Erscheint btei Softwarehaltepunkten (Programmierung eines Re-
fehls LD A,A) oder Hardwarehaltepunkten (z.E. nech Retdtigen
der Taste CAL 0S) die TIME OUT-Anzeige, so deutet dies auf den
falsch definierten Stackpointer hin (keine RDY-Meldung vom
Stack-Speicherplatz).

5
Technische AnschluBbedingungen des MRES A 5601.28

5.1,
Allgemeines

Die technischen AnschluBtedingungen gelten fiir die Funktions-
priifung von Mikrorechnerneauf der Easis der ZVE Q 300 in der
Kopplung mit dem MRES A 5601.28.

Grundstitzlich gelten die im Werkstandard KROS 0296 festgeleg-
ten technischen AnschluBbedingungen filr das MRES A 5601.28.

In Anlage 1 sind die Wickelverbindungen des MRES A 5601.28 ge-
nannt.
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501010
Arteitsweise

Das MRES A 5601.28 ohne oder mit Zusammenschaltung eines Anwen-
dersystems arbeitet unter Steuerung des Betriebssystems oder
eines Anwendersystems.

Durch das Besriebssystem (0S-Modus) ist die Peripherie des
MRES A 5601.28 im Ein- und Ausgate-AdreBbereich (E/A-AdreS-
tereich) H D@ H bis § FFH sowie der CTC Q 302 der zentralen
Recheneinheit K 2521 (ZRE K 2521) im AdreBtereich 89 H bis

83 H aktiviert und der Arteitsspeicher im SpeicheradreBbereich
@ AC ¢p H ris P FFFFH belegt. Im Anwendermodus (U-Modus) ist
der gesamte Speichertereich von P¢g@@ H bis P FFFFH in 16
Blocke mit je 4K Byte unterteilt. Diese Eltcke kdnnen entweder
dem Anwendersystem oder dem MRES A 5601.28 zugeordnet werden.
Die Peripherieadressen von #¢ H tis @ FFH sind in 16 Bldcke mit
je 16 Adressen unterteilt.

Diese Blocke kdnnen dem Anwendersystem oder dem MRES A 5601.28
zugeordnet werden.

Damit ist die Simulation der Speicher, Peripherie und ZVE des
Anwendersystems durch das MRES A 5601.28 mglich.

5¢1624
Einschrdnkungen fiir Anwendersysteme

Die Verwendung des Befehls LD A,A fiihrt zum Abbruch des An-
wenderprogramms (Verwendung als Softwarehaltepunkt).

Entsprechend der Technischen Eeschreitung zum OPS K 3525 ist

ein storungsfreier Betriet dieser Speichermodule nur dann garan-
tiert, wenn sie im Primirbus angeordnet werden. Unter Primirbus
ist der Bus zu verstehen, in dem die ZRE aktiv ist. Ein sto-
rungsfreier Betrieb des im MRES A 5601.28 angeordneten dynami-
schen Speichers (Adresse § ... 7 FFFH) kann in der Kopplungs-
variante 3 nicht zugesichert werden,
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5.2.
AnschluBbedingungen des MRES A 5601.28

Der AnschluB des MRES A 5601.28 an ein Anwendersystem erfolgt
grundsdtzlich iiber die Bus-Verstdrker-Einheit BVE K 4120,
Verldngerungsleitung LTG K 0521.0x und Verldngerungsadapter
VLA K 0522.0x bzw. ZVE-Adapter.

Bei Kopplung des MRES A 5601.28 an Anwendersysteme (Kopp-
lungsvariente 1 - 4) ist zum AnschluB der LTG 0521 an den Bus-
verstdrker BVE bzw. den Verliéngerungsadapter VLA das VRES

A 5601.28 vom Netz zu trennen. Die Verléngerungsleitung LTG
wird durch die dafiir vorgesehene Uffnung am Rechnereinschub
gefiihrt,

Zum Testen des Anwendersystems stehen 4 Kopplungsvarisnten

zur Verfiigung. Die Kopplungsvserianten 1 - 3 setzen den System-
bus K 1520 im Anwendersystem vorsus (TGL 37 271 System Mikro-
rechner, Linieninterface BUS K 1520), wihrend die Kopplungs-—
-variante 4 nur eine 40polige Steckfassung mit der Schnitt-
stelle eines Progessorschaltkreises Q 300 bedingt.

5¢2¢ 14
Kopplungsvariante 1

502.1.10
Anwendung

Die Kopplungsvaeriante 1 ist vorzugsweise gzum Austesten von Steck-
einheiten in einem Anwendersystem gu realisieren., ‘

5.20 1020
Vorbvereitung des Anwendersystems

Die ZRE ist aus dem Anwendersystem gezogenj an ihrer Stelle
befindet sich der Verlidngerungsadapter VLA K 0522,
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5.2.1.3.
Vorbereitung des MRES A 5601.28

Die Taktversorgung erfolgt durch das MRES A 5601.28. Dafiir
gind auf der BVE K 4120 folgende Wickelverbindungen gegeniiter
dem Binsatzzustand zu verdndern (s. Abb. VII.6.).

X8: 3-X9: 3 trennen
X8:1=-X9 : 1 wickeln

Bei DMA-Betrieb im Anwendersystem: X 10 : 6 - X 11 : 6 trennen
X110 ¢: 5 = X 11 ¢ 5 wickeln

L]
[ ]

X3 X4
0_,0 y y
xzs O P Bestickungsserte
xr3 © 000
7 2 34
X172 0000
TAKT RESET BUSRQR
03070 000 0000
020 17234 S6T78
070X0 000 OO0O09O
Xée X7
X8 X9 & é

I Y %2 ]

Abvb, VII.6., Wickelverbindungen BVE K 4120

Das Anwendersystem wird durch das MRES A 5601.28 zuriickge-
setzt (RESET-Taste).,

Wenn die gekoppelten Systeme vom Anwendersystem zuriickgesetzt
werden sollen, sind die Wickelverbindungen X 10 ¢ 1 = X 11 ¢ 1
und X 10 : 3 - X 11 : 3 auf dem EVE K 4120 zu trennen und
X110 : 2 X111 :2 ,X10: 4 - X 11 : 4 zu wickeln,

Es ist zu beachten, daB btei keiner zeitlichen Begrenzung des
RESET-Signals durch das Anwendersystem der Dateninhalt im
dynamischen Arteitsspeicher des MRES A 5601.28 verlorengeht!
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Die Kopplung der Systeme erfolgt durch die Verbindung von X 3
der BVE K 4120 und X 3 des VLA K 0522 mit der Leitung LTG
K 0521,

5.2.2.
Kopplungsvariante 2

502420 1e
Anwendung

Die ZRE K 2521 des Anwendersystems ist iiber das Signal FUSRQ
zu sperren, Die ZRE des MRES A 5601.28 ist aktiv und iiber-
nimmt die Aufgaten des Progessors im Anwendersystem. In dieser
Kopplungsvariante ist das Testen des Anwendersystems'ein-
schlieBlich der Speicher- und E/A-Bauelemente suf der ZRE-
Steckeinheit m&glich, wobei durch die ILaufzeiten des Spei-
chers im Anwendersystem und der ZRE des MRES A 5601.28 zusdtz-
liche WAIT-Zyklen auftreten ktnnen und damit ein Echtzeittesten
von Anwenderprogrammen nur bedingt moglich ist.

5.2.2.26
Vorbtereitung des Anwendersystems

Der Verléngerungsadapter VLA K 0522 tefindet sich im Anwender-
system rechts neben der ZRE auf einem dafiir vorzusehenden
Steckverbinderplatz (hohere Interruptprioritdt).

- Die Interruptkette beginnt auf diesem Steckverbinderplatez.
Das bedeutet, daB suf der ZRE-Steckeinheit des Anwendersystems
die interruptfdhigen Schaltkreise in der Prioritdtenkette auf
dem Systembus durch die dafiir vorgesehenen Wickeltriicken einge-
tunden werden miissen (s. Abt. VII.7.).

X 14 1-X15 ¢: 1 +trennen
X 14 ¢+ 2 =X 15 : 2 wickeln
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Bestickungsserte ,
N iiiiﬁir "
X
TAKT | MEMDI | MEMDI2
x6© xg o
/MEMD] 1

h'IMJ"’_-—I_LMJ_

Abb., VII.7. Wickelverbindung ZRE K 2521

Die Tektversorgung beider Systeme erfolgt liber die gemein-

same Taktleitung TAKT O. Dazu ist der Koppelbussteckverbin-
der X 2, B 04 der ZRE des Anwendersystems und X 2, B 04 des
VLA K 0522 zu verbinden. Wenn die Taktversorgung des Anwen-
dersystems durch das MRES A 5601.28 erfolgen soll, ist die

Wickelbriicke X 6 ¢ X 7 auf der ZRE des Anwenders zu trennen
(s. Abb. VII.7.).

5¢2¢2030 -
Vorbereitung des MRES A 5601.28

Fir die Koppelvariahte 2 sind keine Eingriffe in bezug suf
BVE und ZRE in das MRES A 5601,28 notwendig. Nur wenn die
Taktversorgung das Anwendersystem iibernehmen soll, muB8 auf
der ZRE des MRES A 5601.28; die Wickelverbindung X 6 - X 7
getrennt und die der Anwender-ZRE gewickelt werden.

Das RESET-Signal wird wie unter Pkt. 5.2.1.3. behandelt.

Die Kopplung des Anwendersystems an das MRES A 5601.28 er-
folgt durch Verbindung von X 3 und X 4 der BVE K 4120 und
des VLA K 0522 mit je einer Leitung LTG K 0521,
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5¢2¢3,
Kopplungsvariante 3

5020 3010
Anwendung

Die ZRE des MRES A 5601.28 ist iiber das Signal BUSRQ zu sper-
ren., Die ZRE des Anwendersystems ist aktiv. In dieser Kopp-
lungsvariante ist das Testen des Anwendersystems unter Echt-
zeitbedingungen méglich, da bei der Abtarteitung von Anwender-
programmen keine zusdtzlichen WAIT-Zyklen im Anwendersystem
‘auftreten kbnnen.

5.2-3.20
Vortereitung des Anwendersystems

Die Rusverstédrker-Einheit EVE K 4120 wird aus dem MRES

A 5601.28 gezogen und rechts neten die ZRE auf den dafiir
vorzusehenden Steckverbinderplatz gesteckt. Die Anderungen
auf dem Koppelbus und der ZRE sind Pkt. 5.2.2.2. zZu entneh-
men. Zusdtzlich ist X 1/B 10 (TIEI) auf dem Steckverbinder-
platz der Busverstdrkereinheit auf Masse zu legen.

Ausnahme: s. Pkt. 50203.40

5020 30 3.
Vorbereitung des MRES A 5601.28

Auf der ZRE, die die Taktversorgung {ibernimmt, muB die Wickel-
“briicke X 6 = X 7 gewickelt sein, auf der tektversorgten musB
sie aufgetrennt werden.

So0ll das gekoppelte System vom Anwendersystem gzuriickgesetzt
werden, kdnnen die Wickelverbindungen der EVE K 4120 bestehen
bleiben (Einsatzzustend). Bei Riicksetzen durch das MRES

A 5601.28 miissen die Wickelverbindungen
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X110 : 1 -X 11 ¢ 1

und

X110 ¢ 3 -X 11 : 3 getrennt,
und

X110 : 2 -X 11 : 2

und

X1 : 4 - X 11 : 4 gewickelt
werden.

Der Verldngerungsadapter befindet sich bei dieser Kopplungs-
variante auf dem Steckverbinderplatz der BVE K 4120 im MRES
A 5601.28. Die Kopplung erfolgt durch Verbindung von X 3 und
X 4 des VLA K 0522 und der EBVE K 4120 durch je eine Leitung
LTG K 0521.

5. 2. 3. 4.
Anwendung mit direktem Steckverbinder

Fiir Anwendersysteme mit direkten Steckverbindern ist die
Busverstiarkereinheit BVE K 4120 mit direktem Steckverbinder
zu verwenden.

Die Wickelbriicken sind wie die auf der EVE K 4120 im MRES
A 5601.28 zu verdrahten.

Die o.a. Busverstdrkereinheit ist jedoch nicht Lieferbe-
standteil,

5.2.4.
Kopplungsvariante 4

5620441,
Anwendung

Diese Kopplungsvariante ist fiir Anwender vorgesehen, die die
ZVE U 880 D einsetzen, aber nicht den Systembus K 1520 reali-
sieren. Die Kopplung des Anwendersystems mit dem MRES A 5601.28

erfolgt bei dieser Kopplungsvariante liber die ZVE-Fassung des
Anwendersystems. '
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5.2.4.2.

S ——————————

Forderungen an das Anwendersystem

Fir den Anwender ist zu beachten, daB3 tei einer Tektversor-
gung seines Systems durch das MRES A 5601.28 sein Taktgenera-
tor eufgetrennt werden muB8. Erfolgt die Taktversorgung des
MRES A 5601.28 durch das Anwendersystem, dann muB such die
Stromversorgung des ZVE-Adapters durch das Anwendersystem
erfolgen (X9 ¢ 1 - X9 : 2).

Wenn des Anwendersystem vom MRES A 5601.28 zuriickgesetzt
werden soll (RESET), darf zwischen dem RESET-Eingang der
ZVE-Fassung und der RESET-Leitung des Anwendersystems kein
logisches Gatter liegen. Scheltkreise, die zu ihrer Funktion
den Dstentus im nichtadressierten Zustend suswerten, miissen
vom Speicher des Anwendersystems gesteuert werden (z.P.

RETI - Erkennung der PIO, CTC).

Das Signal RDY wird suf dem ZVE-Adapter getildet.

Durch Wickeltriicken kann festgelegt werden, ot bei jedem
Speicherzyklus aus dem Anwendersystem oder zum Anwender-
system ein WAIT-Zyklus (X 8 : 1 - X 8 : 2) oder kein WAIT-
Zyklus (X 8 : 2 - X 8 : 3) eingefiigt wird. Fiir den letzteren
Fall hat der Anwender in seinem System fiir die entsprechen-
den Zyklen ein WAIT-Signal zu bilden, falls die Zugriffs-
zeiten zum oder vom Anwendersystem zu gering sind

(s. Arb. VII.S8.).
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X8

//ng e
8080 x 7

TAKT

WAIT

3 1
°S «s
4

| X7 —

Abb., VII.8. Wickelverbindung ZVE-Adapter

5.2.4. 3.
Vorbereitung des MRES A 5601.28

Auf der BVE K 4120 sind folgende Wickelbriicken zu dndern:

X110 : 6 - X 11
X 10
X 8

6 trennen
5~«X 11 ¢: 5 wickeln
3-X 9 3 trennen

.
L 1)

e

Tektversorgung durch das Anwendersystem:

ZRE K 2521t X 6 -X17 trennen
BVE K 4120: X 8 : 2 =« X 9 : 2 wickeln
ZVE-Adapter: Auslieferungszustand
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Taktversorgung durch das MRES A 5601.28:

BVE K 4120 X 8 : 2
X 14

ZVE-Adapter X 6 : 1
X6 :3
X6 :2
X6 : 4
X9 : 1

X9 : 2 wickeln
X 15 wickeln
X7 : 1 wickeln
X7 3 wickeln
X7 : 2 trennen
X7 : 4 trennen
X9 : 2 +trennen

Takt
Stromversorgung des
ZVE-Adapters durch
das MRES A 5601.28

Riicksetzen der gekoppelten Systeme durch das MRES A 5601.28:

BVE K 4120 ohne weitere Anderung

Riicksetzen der gekoppelten Systeme durch des Anwendersystem:

BVE K 4120 X 10 s 1
X 10 : 3
X 10 : 2
X 10 : 4

Die Kopplung beider Systeme

X
X
X
X

11 ¢+ 1 trennen
11 ¢+ 3 trennen
11 : 2 wickeln
11 ¢+ 4 wickeln

erfolgt durch Verbinden von X 3

der BVE K 4120 mit X 1 des ZVE-Adapters mit LTG K 0521. Die
Adaptierung des ZVE-Adapters und der ZVE-Steckfassung ist
anwenderspezifisch zu realisieren.

502. 50

Gegeniiberstellung der Vor- und Nachteile der einzelnen

Kopplungsvarianten

Variante | Vorteile Nachteile Anwendung

1 2 3 4

1 ZRE im Anwen- |Unter Umstdnden |Wdhrend der Ent-
dersystem zusdtzliche wicklung des An-

nicht erfor-

WAIT-Zyklen und

wendersystems

derlich Verletzung von tei noch nicht
Echtzeitbedin-~ |vollstdndiger
lgungen Realisierung
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4

Kein zusgtz-
licher Steck-
verbinderplatz
im Anwender-
system erfor-
derlich

Voller DMA-Re-
trieb im Anwen

Eingriff in An-

wendersystem

(Ziehen der ZRE
mit Verdnderung
der Konfigura-

tion)

System-BUS K 1520

-im Anwendersystem

des Anwender-
systems

dersystem mog- erforderlich

lich

Vollstdndiges | Zusdtzlicher Zum Test weitgehend
Anwendersystem Steckverbinder- vollstdndige Anwen-

kann getestet
werden

platz im Anwen-
dersystem erfor-
derlich

Unter Umstdnden
zusdtzliche WAIT-
Zyklen und Ver-
letzung von Echt-
zeitbedingungen

Kein DMA-Betried
im Anwender-
system moglich

Systemtus K 1520
im Anwendersystem
erforderlich

dersysteme in Ent-
wicklung, Fertigung
und Kundendienst
ohne Echtzeitforde-
rungen bzw, DMA-Re-
trieb
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zeitbedingun-
gen im Anwen-
dersystem

platz im Anwen-
dersystem er-
forderlich

Systembus K 1520
im Anwendersystem
erforderlich

2 3 4
Keine Verlet- |Zusdtzlicher Zum Test weit-
zung von Echt-|Steckvertinder- |gehend vollstdndige

Anwehdersysteme in
Entwicklung, Ferti-
gung und Kundendienst
bei Echtzeitforderun-
gen mit DMA-Betrieb

Kein Systembus
K 1520 im An-
wendersystem
erforderlich

Kein zusdtzli-
cher Steckver-
tinderplatgz im
Anwendersystem
erforderlich

Eingriff in An-
wendersystem

(Ziehen der ZVE
und Adeptierung)

Verletzung von

Echtzeitbedingun-
gen durch zusdtz-
liche WAIT-Zyklen

DMA-Betrieb im
Anwendersystem
durch Priifrechnen
nicht iliterwacht

Bei Anwendersystemen
ohne Systembus
K 1520

5. 3.
Spezielle Bedingungen fiir Steuerleitungen

Bei einigen Steuerleitungen filhrt die Zusammenschaltung zu
speziellen Fedingungen:

RDY

Dieses Steuersignal ist im Anwendersystem nach TGL 37271 zu
tilden.
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Wenn dieses Signal nicht bereitgestellt wird, kann iiber die
Seitensteueruhg.des MRES A 5601.28 ein selektives RDY-Signal
fiir das Anwendersystem getildet werden. Daebei wird grundsitz-
lich ein WAIT-Zyklus eingefiigt.

Bei der Kopplungsvariante 4 wird das Signal RDY im ZVE-Adapter
gebildet, und bei jedem Speicherzugriff zum Anwendersystem
besteht die Mtglichkeit, einen WAIT-Zyklus einzufiigen.

WAIT

Das MRES A 5601.28 iiberwacht die WAIT-Leitung. Nach 128 WAIT-
Zyklen wird automatisch das Signal RDY erzeugt.

Nach Beondigung des WAIT-Zustands wird dss Programm atge-
trochen.

Die Uterwachung dieser Leitung ist iiter eine Wickeltriicke
auf der Funktionssteuerung des MRES A 5601.28 atschaltbar
(S. Pkt, 40 60 )o

RESET
Die Quelle des RESET-Signals ist iiter Wickelbriicken im RVE
K 4120 festzulegen.

Im MRES A 5601.28 wird dieses Signal auf 16 Takte begrenzt.
Wenn das RESET-Signal seine Quelle im Anwendersystem hat und
ldnger als 1 ms anliegt, verliert der dynamische Speicher
seine Information.

Fiir die Kopplungsvariante 4 kann das RESET-Signal nur dann in
Richtung Anwendersystem geschaltet werden, wenn es im Anwen-
dersystem nicht auf einem Schaltkreisausgang liegt.

TAKT

Die Taktversorgung kann aus dem Anwendersystem oder dem MRES
A 5601.28 erfolgen und wird iiter Wickeltrriicken auf der ZRE

K 2521, BVE K 4120 und dem ZVE-Adapter festgelegt. Das System,
das die Taktversorgung iibernimmt, muB als erstes ein- und.
ausgeschaltet werden. Bei Kopplungsvarisnte 4 kann die Takt-
versorgung aus dem MRES A 5601.28 nur erfolgen, wenn der

L
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Taktgenerator im Anwendersystem atgetrennt wird und die
Taktleitung von der ZVE-Fassung mit keinem Schel tkreisaus-
gang verbunden ist.

Stromversorgung

Die BVE K 4120 wird wahlweise vom Anwendersystem oder vom
MRES A 5601.28 mit der Betriebsspannung versorgt.

50 4.
Elektrische Anschlufitedingungen

Fiir die Kopplungsvarianten 1 tis 3 gelten die elektrischen
AnschluBbedingungen nach TGL 37 271.

Die elektrischen AnschluBtedingungen fiir Kopplungsvariante
4 sind nachfolgend aufgefiihrt.

Elektrische Anschlu8bedingungen zum Anwender
(Kopplungsvariante 4)

Leitung Stufe Pegel Bedingung
>
DB O - A... Empfinger Y% 11 - 0,25 mA btei Ugy, = + 0,45V
High IIH = 10/AA bei UIH =2V
<
DET7 - A Sender Low UoL : 0,45V bei Igp = 55 mA
~ High  Upy = 3,65V  bei Igy = - 1 mA
<
AB O - Acer gordar Low Upy 5 0,45V bel Igy = 55 mA
AB 15 - 4 P8 High Ugy = 3,65V  bei Igy = - 1 mA
>
Empféanger Low IIL < -2 mA tei Uy = 0,4 V
High Iy =1 mA bei Uy = 5,5V
TAKT - A . <
Sender Low 0L ;0'45 V. bei Igy = 20 mh
High Uoy 22,4 V bei Igy = - 0,5 mA
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Leitung Stufe Pegel Bedingung
WREQ - £ puorunger LOW Iz, 5- 0,25 mA bei Uy, = 0,45 V
IORQ = & High  Iyy = 10xA  bei Upg=2V
<
RD - & Low Uy = 0,45 V tei = 25 mA
Sender oL > L
RFSH - & - High UOH = 2,4V bei IOH = - 10 mA
Low Usr S 0,45V tei Inr = 55 ma
r1-2a Sender oL > oL
High Uog = 3,65 V bei Igy = - 1 mA
BUSAK = X Sender -V Uop 5 04V el Igp = 20 mA
>
BUSRQ - A Empfanger Low I < 0,4 mA
High Ipy = 20 uf
>
WETT =%  Empfanger % Irp 2 - C»4 mA
High Iy = 20 ph
>
RESEF - &  Empfanger 1% Trp 2 - 04 mA
. High IIH = QO/AA
Sender  LOW Upp = 0,4 V. bei Iy = 16 mA
High  Ugy 2 2,4 V bei Ipy = - 0,4 mA
Iy —Z Empfinger Low I 2 - 1,6 mA bei U, = 0,4V
High Iy £ 40 b bei Upy = 2,4 V
Low Unr = 0,45 bei Igp, = 55 mA
HATT - & Sender oL oL
High Uog © 3,65V bel Igy = - 1 mA
>
INT - X Empfinger Low I, : - 0,4 ma
WR -2 Sender Low Upp £ 0,45V bei Iop, = 35 ma
High Uog = 3,65 V. bei Ioy = - 1 mA

54

1.45.,003289.1/53



roboiron

6o
Speichererweiterung

6ele
Im System

Fiir den Anwender stehen im MRES A 5601.28 32K Byte dyn. RAM
ab Adresse ¢@@¢@ H bis 7 FFFH zur Verfiigung. Es ist eine Spei-
chererweiterung um 8K Byte auf den Adressen 8¢¢@@ H tis 9 FFFH
durch zwei Steckeinheiten OPS K 3520 oder eine Steckeinheit OFS
K 3620 msglich.

Die Steckeinheitenpldtgze fiir Speichererweiterung im MRES
A 5601.28 sind im Steckeinheitensatz STS 2 auf Platz 4 und 5
vorgesehen,

6.2.
AuBerhalb des Systems

Alle sonstigen Erweiterungen sind mit Kopplungsvariante 1

(s8¢ Pkte 5.2.1.) 2zu realisieren, Die Stromversorgung der ange-
schlossenen Module erfolgt jedoch nicht durch das MRES

A 5601.28.

J.

Funktionspriifung

Zur Yverpriifung der Funktionsfihigkeit der Baugruppen und
peripheren Gerdte gibt es autonome Testprogramme auf Diskette
und Kassette., Der Programmaufruf gzum Test der einzelnen Module
erfolgt iiber Aufruf des erforderlichen Programmnamens.

Bei auftretenden Fehlern wird dieser auf dem Monitor darge-
stellt.

Einzelheiten sind der Bedienungsanleitung PSU 5
(DOko’Nro 1078.02910100/53) Zu entnehmeno
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8.

Hinweise zur Verdnderung der Konfigurétion

Um Schdden an den elektriechen Baugruppen zu vermeiden sowie
die Einhaltung der Schutzgiite zu gewdhrleisten, sind alle
Verdinderungen der Konfiguration, z.B. Kopplung von Anwender-
systemen, wie folgt zu realisieren:

Ausschalten der Anlage durch die Netztaste E/A
Trennen vom Netz durch den 2poligen Ausschalter
' Uffnen der Verkleidung
Trennen der entsprechenden Informationskabel
 Austausch der entsprechenden Baugruppe bzw. Herstellung
entsprechender Wickelverbindungen

Der Zusammenbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.
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Anlage 1

Ubersicht zu Wickelverbindungen des MRES A 5601.28

1.

2.

3.

Die Wickelverbindungen fiir die im MRES A 5601.28 eingesetszten
K 1520-Baugruppen sind den Betriebsdokumentationen zu ent-
nehmen.

Die Verbindungen sind mit Ausnahme der auf ZRE K 2521 und EVE
K 4120 im Einsatzgustand zu belassen.

Wickelverbindungen der MRES-spezifischen Steckeinheiten
(Tabelle 1; X = Verbindung gewickelt)

Wickelverbindungen der Steckeinheiten, die bei den Kopp-
lungsvarianten des MRES A 5601.28 mit einem Anwendersystem
der Kopplungsart entsprechend gewickelt sein miissen
(Tabelle 2) '

Tabelle 1

Blatt 1

Steck- Wickel- Funktion Auslie-

e inheit |verbindung ferungszustand

HPS 020 |X 7 : 1 -X8 s 1 TRG 3 filhrt zu RSTRQ |x

X7 : 4 ~-X82: 4 TRE 3 fithrt nicht zu
R3TRQ

X7:2-X8132 TRG 4 fiihrt zu RSTRQ |x
X7:3-X8:3 TRG 4 fihrt nicht zu
' RSTRQ
ESPO30 [X6:1-XT73: 1 Adressen @99 H/¢91:H -
X632~-XT7¢:2 Adressen $98 H/099 H
X6:3-XTz:3 Adressen § B¢ H/¢§ B 1 H
X6:4-XT:4 Adressen ¥ B8 H/$ B9 H
x635-XT7¢:5 Adressen § D H/# D1 H
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Tabelle 1, Blatt 2

S teck- Wickel- Funktion Auslie-
einheit |verbindung ferungs-
X6:6~-XT7:6 Adressen P D8 H/d D9 H
X635 T7T-XT:17 Adressen P F P H/p F 1 H
X6 :8-XT7z3:8 Adressen § F8 H/f/ F 9 H |x
X8:1-X9:1 DMA-Aufzeichnung x
X8:2~-X9 32 keine DMA-Aufgzeichnung
X 10 : 1 - X 11 s 1 |Quasistat. Priifung x
X10: 2 - X 11 : 2 |Quasistat. Priifung x
X 10 : 3. - X 11°s 3 |Quasistat, Priifung x
X 10 ¢ 4 - X 11 ¢ 4 |Quasistat, Priifung x
ATD 040 X6:1-X6:9 AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6:2-X6:9 AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6:3-X6:9 |AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6:4-X6:9 AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6:5-X6:9 AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6: 6~-X6:9 AdreBwahl AB 5 ... AB 7
X6 :7T-X61:09 AereBwahl AR 5 ... AR 7
X6:8-X6:09 AdreBwahl AB 5 ... AB 7 |x
Drucker
XT7T:1-X8:1 Adredwahl AB 2 ... AB 4
X7 :2-X81:1 |AdreBwahl AB 2 ... AB 4
XT:3-X81:1 Adrewahl AB 2 ... AB 4
X7 :4-X82:1 Adregwahl AB 2 ... AB 4
X7 :5-X8:1 AdreBwahl AB 2 ... AB 4 X
X7:6 -X8:1 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
X7 :7-X8:1 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
X7 :8-X8:1 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
Tastatur
X7:1-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4 | x
X7 :2-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AR 4
XT7:3-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
X7:4-X8:2 |Adreswahl AB 2 ... AR 4
XT7T:5-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
X7:6-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
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Tabelle 1, Blatt 3

Steck- Wickel- Funktion Auslie-
einheit |verbindung ferungs-
zustand
X7:7T-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
X7:8-X8:2 AdreBwahl AB 2 ... AB 4
x9:1...8-
X 10 : 1 |AdreBwahl AB g, AR 1 (UCS 1)
X9 :1-X10: 1 |AdreBwahl AR @, AB 1 (UCS 1) x
X9:1...8- )
X 10 : 2 |AdreBwahl AB ¢, AB 1 (UCS 2
X9 :2-X10: 2 |AdreBwahl AB @, AB 1 (UCS 2} x
X9:1...8—'
X 10 : 3 |AdreBSwahl AB §, AB 1 (UCS 3
X9 : 5-X10 : 3 |AdreBwahl AB p, AB 1 (UCS 3} x
x9=10008- .
X 10 : 4 |AdreBwahl AB g, AB 1 (UCS 4
X9 :5-X10 : 4 |AdreBwahl AR @, AE 1 (UCS 4)| x
X11:1-X11: 2|TRG 4 x
SST 050 [X 6 : 1 -X6: 2 Schreibsperre nicht
aktivierbar
X7 :1-XT7z:2 Schreibsperre im UM
aktivierbar x
FST 060 |X 6 :1-X63:23 Quasistat. Priifung
X6 :2~-X6:4 Quasistat. Priifung x
X7 :1=-X7:2 TIME-OUT-Sperrung »
X831 1-X8:2 Quasistat. Priifung b {
X8: 3-X87:4 Quasistat, Priifung
X9 :1-X9:2 Sperrung RESTART-/BOOT—
Erzeugung
ZVE- X6:2~-XT7:2 Tak tversorgung von
Adapter Anwendersystem b 4
X6 :4-XT7: 4 Taktversorgung von
Anwendersystem x
X6 :1-XT7: 1 Tak tversorgung vom
MRES A 5601.28
X6:3-XT7¢:3 MRES A 5601.28
X8:1-X81:2 WAIT-Einfiigung x
X8:2-X8:3 keine WAIT-Einfiigung '
X9 :1-X9:2 5 P vom Anwendersystem x
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VIII.
Technische Reschreibung MRES A 5601.28
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Anlage 1

Funktionsteschreitung

Systemkomponenten des MRES A 5601.28 und

deren Funktionen

Ubersicht iiber Systemkomponenten des MRES A 5601.28
Mikrorechner, Linieninterface. BUS K 1520

Systembus

Koppelbus des MR K 1520
MRES~spezifische Koppelbusbelegung
Zentrale Recheneinheit ZRE K 2521

Speicherausriistung des MRES A 5601.28

Arteitsspeicher
Festwertspeicher
Speichererweiterung
Externe Speicher
BUS-Verstirker BVE K 4120

PROM-Programmiereinrichtung PPE K 0420

FolienspeicheranschluB AFS K 5121
Anschlu3isteuerung AKB K 5020
AnschluB Lochbandeinheit ALB 6025
Terminalanschlu ATD 040
AnschluB Bildschirm AES K 7023
Funktionssteuerung FST 060
Echtzeitspeicher ESP 030

Hal tepunktsteuerung HPS 020
Seitensteuerung SST 050
ZVE-Adapter ZVA 090

Periphere Gerdte

Stromversorgung

Zutehtr zum MRES A 5601.28
Kostenpflichtiges Zusatzzubehdr

Speicheradrefibelegung

Anlage 2 E/A-AdreBbelegung
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1.

Einleitung

Die Technische Eeschreibung erldutert alle Teile und Gerdte des
Mikrorechnerentwicklungssystems A 5601.28 (MRES A 5601.28) und
ihr Zusammenwirken susfiihrlich, Sie liefert die Begriindung fiir
die in Betriebs- und Wartungsvorschrift festgelegten Aktiviti-
ten und tildet die Grundlage fiir die notwendigen Mafnahmen szur
Behetung technischer Stdrungen sowie das Verstdndnis fiir die
in der Reparaturanleitung angegebenen Vorgehensweise,

Bei der Technischen EFeschreibung von peripheren Gerdten wird
nur auf die teigefiigten Betriebsdokumentationen dieser Gerdte
verwiesen,

Das betrifft:

Alphanumerischer Seriendrucker SD 1156
‘Kassettenmagnetbandeinheit K 5221. 1
Lochtandeinheit LEE K 6200
Folienspeicherlaufwerk MF 3200
Monitor MON K 7221

Die Technische Beschreibung gitt zundchst einen {Uberblick iiber
den Verwendungszweck und die Einsatzgetiete sowie die techni-
schen Daten des MRES A 5601.28. Danach erfolgt eine Darstel-
lung des konstruktiven Aufbaus des Gesamtgerdtesystems mit
seinen PBsu- und Funktionsgruppen. ‘

Die Funktion vom MRES A 5601.28 und der Funktionsbaugruppen
wird, ausgehend von einem Blockschaltbtild, bteschrieten.

Den AtschluB bildet eine PBeschreitung des zum MRES A 5601.28
gehdrenden Zutehors.
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2.

Verwendung und Einordnung des MRES A 5601.28

2¢1.
Allgemeines

Komponenten, Produzent sowie Vertrietsorgen des MRES A 5601.28
sind unter Kap. I (Allgemeine Hinweise zur Benutzung der Be-
triebsdokumentation 1.45.003289.1/29) aufgefiihrt.

2.2.
Kurzcharakteristik und Anwéndung

Das MRES A 5601.28 hat Paugruppencharakter. Datei kdnnen die
peripheren Gerdte Drucker, Bildschirm, Lochbandeinheit, Kasset-
tenmagnetbandeinheit und Folienspeicherlaufwerk angeschlossen
werden.

Die Zusammenarteit zwischen den peripheren Gerdten sowie den
einzelnen Faugruppen (Modulen) erfolgt iiber den Systembus
K 1520,

Das MRES A 5601.28 dient der Unterstiitzung von Anwendern des
MR K 1520 bzw. der Zentralen Verarbeitungseinheit (ZVE) Q 300
bei Programmentwicklung und Programmtest.

In der Anwendung els Programmierarbeitsplatz ist bteim MRES

4 5601.28 die Erfassung, PBearbeitung, Ubersetzung und Verwsl-
tung von Quellprogremmen in der Assemtlersprache des MR K 1520
mdglich., Die ilitersetzten Programme ktnnen in ladbarer Form auf
Disketten, Kassetten oder suf Lochband susgegeten tzw. auf
PROM-Speicherschaltkreis Q 260 iibertragen oder von dort jeweils
geladen und gestartet werden.

In der Anwendung als Priifrechner ist beim MRES A 5601.28 ein
Dislogtest von Progremmen suf dem MRES A 5601.28 allein oder
in der Kopplung mit einem Anwendersystem auf Basis des MR K
1520 und der ZVE Q 300 mbglichs '
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Das MRES A 5601.28 ist ein Rationalisierungsmittel im F/E-
ProgzeB zur Erarteitung von Anwendersystemen auf Rasis Q 300,
beispielsweise fiir Steuerungen numerischer Werkgeugmaschi-
nen, Labor- und Priiffeldautomatisierungseinrichtungen, wissen-
schaftlich-technische und dkonomische Rechner, Informations-
verarbeitungssysteme.

2030

Konfiguration des MRES A 5601.28

Nachfolgend ist in einer Ubersicht die Konfiguration des MRES®
A 5601.28 zusammengestellt.
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Abvv, VIII.1. Konfiguration MRES A 5601.28
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2.4.
Systemunterlagen (SUL)

2.4.1.
MOS

Das Betriebssystem MEOS 1521 testeht aus dem Steuerprogramm
MEEX 1521, dem Programmauftrereitungssystem sowie aus einem
Dienstprogrammpaket,

2.4.2.
Dokumentation

Weitere Systemunterlagen sind:

Anwendungsteschreibung zum Betrietssystem MEOS 1521 fiir das
MRES A 5601

Bedienungsanleitung zum Eetriebssystem MEOS 1521 fiir das
MRES A 5601
Dok.-Nr. C 4065 - 0037 - 1 M 1131

Agsemtler-Sprachteschreitung SYPS K 1520
1.78.019030.8/78

2¢443. »
Priifsystemunterlagen

PSU 5/Kundentest (1.78.029101.5/53) auf Eetrietssystemdiskette
bzw. Betriebssystemkassette zur Uterpriifung der Punktionsfihig-
keit der testiickten Leiterplatte bzw. Hardware des Systems
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2.444.
Petriebsdokumentation

Zur Handhabung und zum Verstdndnis des MRES A 5601.28 wird
die Kenntnis folgender Teile der Retrietsdokumentation voraus-
gesetzt:

Allgemeine Hinweise zur Eenutzung der Betrietsdokumentetion

MRES A 5601.28 - 1.45.003289.1/29
Bedienungsanleitung zum Betrietssystem MEOS 1521 fiir das

MRES A 5601 -~ Dok.-Nr. C 4065 - 0037 - 1 M 1131
Technische PBeschreibung MRES A 5601.28 - 1.45.003289.1/61
Betriebsvorschrift MRES A 5601.28 - 1.45.003289.1/53
Wertungsvorschrift ﬂRES 4 5601.28 - 1.45.003289.1/63

3.

Technische Daten

3.1,
Leistungsparameter

Ausgewdhlte anwendungstechnische Parameter:

- Programmaufbereitungssystem (MEOS 1521)

Dialogtest mit Riickiibtersetzer

Echtzeittest

Echtzeitspeicher (512 Zyklen je 32 bit)

3 maskierbare Haltepunkte

1 maskierbare Ausschaltbtedingung fiir Echtzeitspeicher
Bildschirm mit Zeichenkapazitit von 1024 Byte

- 32 kByte Arbeitsspeicher fiir Anwender

Detaillierte Leistungsparameter des MRES A 5601.28 sind im wei-
teren durch die Komponenten des Anwendungskomplexes fixiert..
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Bestandteile des MRES A 5601.28

Komponenten Chiffre Normativ
Typ
1. Elektronik
Zentrale Recheneinheit ZRE K 2521 1x
Speicher , PFS K 3820 1x
OPS K 3525 2 x
OPS K 3520 1x
Anschlu8einheit AKEB K 5020 1x
| BVE K 4120 1 x
PPE K 0420 1x
AFS K 5121 1x
ABS K 7023 1x
ALB K 6025 1x
MRES-spegifische STE Hal tepunktsteuerung HPS 1x
Echtzeitspeicher ESP 1 x
TerminalanschluB ATD 1 x
Seitensteuerung SST 1x
Funktionssteuerung FST 1 x
Steckeinheitenaufnahme STS K 0121 2 x
2. Stromversorgung NFI K 0368.02 1 x
SKE K 0369 1k
STM K 0360.03 1x
STM K 0361.08 1 x
STM K 0362.13 1x
STM K 0363.03 1x
3. Peripherie MON K 7221 1x
' Tastatur kpl 1x
FD-Einsatz 1 x
KMEG K 5221.11 1 x
SD 1156 {ASCII-Schnitt- 1x
stelle)
LBE K 6200 1x
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Komponenten Chiffre Normativ
Typ ‘

4. GefdBe Schrank 1 1x
Schrank 2 1x
Koppelstiick kpl x

5. Zubehdr PIG K 0421 1x
LTG K 0521 1 x
VLA K 0522 1x
ZVE-Adapter 1x
Lochbtandkorb 1x

Ndhere Angaten zu den eingelnen Systemtestandteilen des MRES
A 5601.28 sind in den Technischen Beschreitungen zu den Funk-
tionsgruppen aufgefiihrt,

3e26
Ausfiihrungsform

Das MRES A 5601.28 ist als Sitzarbeitsplats ausgefﬁhrt und in
der Gestaltung durch die GefdBelemente des DEKK'bestimmt.

Die d@sthetischen und ergonomischen Redingungen gind durch diese
GeféBelemente festgelegt und entsprechen den giiltigen Normen
und Standardse.

Das MRES A 5601.28 besteht aus:

Schrank 1 .
mit Rechnereinschub kpl und Lochbandeinheit K 6200

Schrank 2
mit Kassettenmagnetbandeinheit K 5221.11 und FD-Einsatg

Koppelstiick kpl (Verbindungsstiick Schrank 1 und Schrank 2)
Monitor K 7221

Seriendrucker SD 1156

Tastatur kpl
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3.3.

Umgebungsbedingungen

Einsatzbedingungen:

Transportbedingungen:

Lagerbedingungen:

3040
Aufstellbedingungen

EKL 2 TGL 26465 August 1979

Einschrénkung: fiir Diskette gemi#B
ISO/TC 96/SC 11

Zul. Steutgehalt der Luft: max. 1 mg/m3

Zul. Staubkorngrtfe: max. 3 um

Fiir den Datentrtger Lochband gilt

TGL 24496/02

Fiir den Datentriiger Digitalkassette

Typ 490 gilt TGL 24522/07

TKL 2 TGL 26465 August 1979

Einschrdnkung: fiir MON K 7271 in
Originalverpackung

Lufttemperatur: - 10 ° ... + 45 %

LKL 1 TGL 26465 August 1979
Bemerkung:

Die Festlegungen der Verpackungs- und
Transportvorschrift 1.45.003289.1/31
sind einzuhalten.

Die Aufstellung des MRES A 5601.28 hat gemi#B Montage- und In-

stallationsvorschrift 1.

45.003289.1/54 zu erfolgen.

Gerdteatmessungen Breite Hohe Tiefe
MRES A 5601.28 (nm) (mm) (mm)

Konfiguration (ohne Drucker,

mit Monitor) 1800 1010 850

Drucker mit Papierablage 875 920 1020
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Fldchenbedarf Breite Tiefe
MRES A 5601.28 (mm) (mm)
Konfiguration ohne Drucker| 3800 2100
Konfiguration mit Drucker 4100 2100
Masse kg

MRES A 5601.28

Schrank 1 etwa 135 kg
Schrank 2 etwa 85 kg
Koppelstiick kpl etwa 20 kg
Seriendrucker 1156 etwa 61 kg
Monitor K 7221 etwa 12 kg
Tastatur kpl etwa 6 kg

3.5

Stromversorgung

Netzspannung: 220 V : :g é
Frequengztereich: €0 Hz + 1 Hz
Leistungsaufnahme: max. 800 W

Stiitzzeit bei
Netzausfall: 20 ms (fiir Nenn-Netzspannung)
10 ms (fiir Netzspannung &n der
unteren Tolersngzgrenze)

Der NetzanschluB ist fest zu installieren. Es ist ein 2poliger
Trennschalter vorzusehen und Schutzleiterenschluf zu gewdhr-
leisten (s. Montage- und Instellationsvorschrift 1.45.003289.1/54).
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3.6,
Zuverldssigkeit

Mittlerer Ausfallatstand bei

20 % Auslastung KMBRE K 5221.11
100 % Auslastung MF 3200
2 % Auslastung LBE K 6200 und
10 % Auslastung Drucker SD 1156

To =395 b

3.70

Sonstige Einsatzbedingungen

Schalleistungspegel nach TGL 10687:

Schutgklasse nach TGL 21366:
Schutzgrad nach TGL RGW 778:

Funkentstrung nach TGL 20885/
20886:

Betriebtsart:

308.
Bedien- und Anzeigeelemente

£ 75 ABAT bei Arbeit mit
Drucker SD 1156 oder
Lochbandeinheit K 6200

I
IP 20

Einhal tung Grenzwerte
P 1 und F 3

Deuerbtetrieb bei Einhal-
tung der Wartungsvor-

Die Anordming und Bedeutung der Bedien- und Anzeigeelemente ist.
in der Betriebsvorschrift 1.45.003289.1/53 dargestellt.
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4.
Schal tkreissortiment

Es wird das gleiche Schaltkreissortiment wie beim MR K 1520
verwendet. Ndhere Einzelheiten sind der Betriebsdokumentation
gum MR K 1520, Technische Beschreibung 1.11.004650.3/61, zu
entnehmen.

2

Konstruktion

5.1,

Auftau des Gesamtgerdts

Das MRES A 5601.28 ist in der konstruktiven Gestaltung durch
die GefdBelemente des DEKK testimmt und besteht in seinem
Grundaufbau aus den beiden Schrinken 1 und 2, dem Koppelstiick
kpl,dem Monitor MON K 7221, dem Seriendrucker SD 1156 und der
Tastatur kpl (Abb., VIII.2.). Alle Baugruppen sind untereinan-
der intern verkabelt. '

5626
Aufbau der Gerdtekomponenten

5.201.
GefdBaufbau

Die Grundlage fiir den Schrank 1 bildet ein Reistellschrank
BSCM 2.2, der den Rechnereinschub und die Lochbandeinheit
K 6200 enthidlt. '

Im Schrank 2 (ebenfalls ein BSCM 2.2) befindet sich die Kasset-
tenmagnetbandeinheit K 5221.11 und der FD-Einsate,

Beide Schrinke sind durch das Koppelstiick kpl miteinander ver-
bunden. Auf dem Koppelstiick kpl steht die Tastatur. Diese kann
wahlweise nach Abnahme der vorderen Abdeckung auch direkt.auf
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die Auflage des Koppelstiickes gestellt werden. Dadurch ergibt
gich eine (fiir bestimmte Anwendungsfille) giinstigere Redienungs-
hche.

Der Monitor MON K 7221 ist drehbar gelagert und steht im allge-
meinen links auf der Arteitsfldche., Dort ist er aber entspre-
chend den Redienungsanforderungen frei beweglich.

Der Seriendrucker SD 1156 bildet eine separate Einheit.

5e2e2e
Innerer Aufbau

5.2020 10
Rechnereinschubdb

Der Rechnereinschub kpl besteht aus den Raugruppen

Elektronik vst
Stromversorgung vst
Netzverteilung vst
Bedienleiste vst und
Grundrahmen vst,

Die Baugruppen Elektronik vst und Stromversorgung vst sind
servicegiinstig schwenkbar angeordnet und gegebenenfalls leicht
herausnehmbar., Die konsequente Durchsetsung des Paugruppen-
prinzips garantiert im Servicefall problemloses Arbeiten.

5.2.2.2.
Lochbandeinheit LEBE

Die Lochbandeinheit LBE K 6200 ist als Einschub konstruiert
und iliber dem Rechnereinschub bedienungsgiinstig angeordnet. Sie
ist durch einen Drehknopf an der Vorderseite verriegelt. Nach
dem Entriegeln 148t sich die LPRE zum Einlegen von. Lochbandrol-
len oder fiir Wartungszwecke teilweise herausziehen.
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50 2.2030
Kassettenmagnetbandeinheit KMBE

Die Kasgssettenmagnetbandeinheit KMBE K 5221.11 besteht im we=
sentlichen aus den beiden Kassettenmagnetbandgerditen K 5200
und der zugehdrigen Stromversorgung,.

Als Datentrdger werden Digitalkassetten nach KROS 5109 ver-
wendet.

524244,
FD-Einsatsz

Der FD-Einsatz besteht aus einer Grundplatté zur Aufnahme von
einem bzw. zwei Folienspeicherlaufwerken und einer entsprechen-
den Frontplatte (Bestiickung von zwei Folienspeicherlaufwerken
erfolgt nur bei Bereitstellung des zweiten Folienspeicherlauf-
werks durch den Kunden).

Nach Abnahme der Frontplatte ist fiir Servicezwecke ein guter
Zugriff zum Fblienspeicherlaufwerk vorhanden.

Die Diskette wird durch einen Offnungsschlitz an der Gerdtevor-
derseite in den Speicher eingelegt bzw. herausgenommen,

5. 2.2. 5.
Liifterbaugruppe, FD-Verteilung

Diese im riickwdrtigen Innenraum des jeweiligen Schrankes ange-
ordneten Baugruppen dienen einerseits der Entlliftung des Schrank-
raums und stellen zum anderen Stiitz- und Verteilungspunkte der
internen Verkabelung dar.
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Erliduterungen zur Kontaktbelegung

‘)

12 N: - 12 V; 12 NR: Rohspannung zur Erzeugung von Sonder-
spannungen auf der Steckeinheit

Zweite E/A-Prioritdtenkette (wehlweise an erste snschlief-
bar)

Zeitgever/Zdhler-Signale (auf ZRE erzeugt)
Spannungsiiberwachung (tei CMOS-Speichern)

Speichererweiterung iiter 64K Byte (tei Speichersteck-
einheiten) |

Signal zur Netzein- und -ausschaltung (fiir Anwendersteck-
einheiten)

Von BVE K 4120 fiir den Anschluf3 des Priifrechners belegt

Parallel-E/A der ZRE, z.B. fiir Mehrrechnerkopplung
(bei ZRE K 2521 bis K 2524 belegt)

Interrupt Enable Parallel. Signal fiir externe Beschleuni-
gungsschaltung Interruptprioritédtenkette

10) Sonderspannung oder Anwendersignal

6. 1.20 30
MRES-spezifische Koppelbusbelegung

Der Koppelbus wird fiir gerdtespezifische Verbindungen zwischen
den STE belegt.

Die nachfolgende Tabellie zeigt die Belegung der MRES A 5601.28-
spezifischen Koppelbussignale suf dem Steckverbinder fiir Anwen-
der und Priifzwecke.
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Koppelbus X 2

Signalbezeichnung Signalbegzeichnung
g A

00 29 00
00 28 00

27

26

25

24

23

22 CLK/TRG 3

21 MEMDI-T

20 RDYAS
MEMPR 19 MEMAS
IOPR 18 T0AS
ESPA 2 17 ESPA 1
WAS 2 16 WAS 1

15 M1
RSTAK 14 RST 8 RQ
EXT3 13 EXT 7
EXT 4 12 EXT 2
TRG 2 11 TRG 1
MPA 10

9 BOOT

8 0S
IEP 7 M
TRG 4 6 TRG 3

5

4

3

2
5 P 1 5 P
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6e1s.3

" Zentrale Recheneinheit ZRE K 2521

Die Zentrale Recheneinheit ZRE K 2521 stellt das Kernstiick des

- MRES A 5601.28 dar.

Dieser Modul besteht aus der ZVE Q 300,

3 kByte Pestwertspeicher und 1 kBytevArbeitsspeicher sowie
einem quargzstabilisierten Taktgenerator, einem CTC Q 302 und
Kopplungsinterface zur Mikrorechnerkopplung mit PIO Q 301. Am
Steckverbinder X 1 werden die Signale des Systembus K 1520
lt. TGL 37271 bereitgestellt. Somit ist es auf dieser Basis
mbglich, eine Rechnererweiterung im Speicherbereich bis 64 k
und in den Peripherieanschlussen vorzunehmen. Die ZRE erlaubt
die volle Nutzung der Leiétungsféhigkeit des Q 300.

Parameter

Prozessors

ZRE-Speicher:

Echtzeituhr/Zdhler:

AnschluBbedingun-
gen:

Q 300 (Verarbeitungsbreite: 8 tit - parallel
Befehlslidingen: 1, 2, 3, 4 Byte

Wortldnge Daten: 1, 4, 8, 16 Rit
Befehlsanzahl: 158 Befehle

Adressiertarer Speichertereich: 64 kRyte
Adressierbare E/A-Adressen:

256 E/A-Adressen

Taktfrequenz: 2,4576 MHz

Interrupteingénge: je ein maskiertarer

bzw. nichtmaskierbarer

4 kByte (3 kByte, PROM
1 kByte, stat. RAM)

CTC Q 302 (Betriebsarten: 1. Zihler
2. Zeitgeter)

TGL 37271 System Mikrorechner und
Linieninterface, BUS K 1520

Der CTC Q 302 tesitzt in der Interruptkette
die hochste, der PIO Q 301 die zweith®chste
Prioritdat.
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Die Mikrorechnerkopplung und der RAM der ZRE K 2521 werden
beim MRES als redundante PFunktionsgruppen nicht genutzt. Eine
Mehrrechnerkopplung mehrerer ZRE des Typs K 2521 ist im MRES
A 5601.28 nicht vorgesehen und nicht notwendig; der vorhande—
ne PIO Q 301 kann fiir Sonderanwendungen genutzt werden.

Der Festwertspeicher der ZRE (3 kByte) dient als Anfangslader
des Systems,

Weitere Einzelheiten sind der Eetriebsdokumentation MR K 1520
1.12.517101.1/61 zu entnehmen.

6.1.4.
Speicheravsriistung des MRES A 5601.28

6.1.4.1'
Arteitsspeicher

Der Arbeitsspeicher des MRES A 5601.28 hat eine Speicherkapazi-
tdt von 32 kByte, die dem Anwender zur Verfiigung stehen. Es
kommen 2 Operativspeicher OPS K 3525 (32 K) zum Einsatz.

Fiir das Betriebssystem sind weitere 4 kByte Arbeitssveicher
OPS K 3520 bzw. 1 kByte als Bildinhaltsspeicher reserviert.

Zur Geschwindigkeitssynchronisierung zwischen der ZVE der
ZRE K 2521 und dem Speicher arbeiten die Speicher mit einer
WAIT-Steuerung.

Parameter OPS K 3520

Speicherkapazitdt: 4 kByte

Zugriffszeit: $ 530 ns

Schaltkreistyp: Q 240 (1 kBit x 1, n-MOS)

Leistungsaufnahme: 5V, < 2,8 A

Weitere Eingelheiten: Betriebsdokumentation MR K 1520
1.12.517011.5/61
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Parameter OPS K 3525

Speicherkapazitdt: 16 kByte

Zugriffezeit: £ 350 ns

Schaltkreistyps Q 250 (4 kBit x 1, n-Ksnal Si-Gate,
MOS) | | |

Betrietsspannung: 5V+5% 12V4+5% -5V+5%
(Masse)

Leistungsaufnehme: Der Strombedarf ist stark von der
Betrietsweise des Speichers athidngig.

Weitere Eingzelheiten: Retriebsdokumentation MR K 1520

1.12.517121.2/61

6.1.4.2.
Festwertspeicher

Das Betriebssystem ist auf einer Steckelnheit PFS K 3820 in
einem programmiertaren Festwertspeicher untergebracht, so daB
alle wesentlichen Betriebssystemfunktionen tzw. Peripherie-
steuerungen ohne das Laden zusdtzlicher Programmteile direkt
eangesprochen werden kénnen.

Parameter PFS K 3820

Speicherkapazitidt: 16 kByte PROM
Zugriffsezeit: £ 530 ns
Schaltkreistypen: Q 260 (PROM)
Leistungsaufnahme: + 5V,%20,94
+ 12V, 20,9 A
- 5V, %£0,54
Weitere Einzelheiten: Betrietsdokumentation MR K 1520

1.12.517011.5/61
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6.1.403.
Speichererweiterung

Fiir den Anwender besteht die Mtglichkeit der direkten Nutzuang
des Arteitsspeichers von

§P¢p H vis T FFFH (32 K).

Eine Nachriistung kann tis 8 FFFH bzw. bis 9 FFFH erfolgen
(36 bzw. 40 K).

Diese Ausstattung wird mit einem bzw. 2zwei Modulen des OPS

K 3520 bzw. des OFS K 3620_realisiert.

Nachfolgende Ufbersicht zeigt den freiverfiigbaren Speicher tei
den einzelnen Varianten:

Variante Module freiverfiigtarer Speicher
S tandardausriistung 2 x OPS K 3525 |32 K (RAM)
Standardausriistung und

1. Ausbaustufe 1 x OPS K 3520 |36 K (RAM)

2. Ausbaustufe 2 x OPS K 3520 |40 K (RAM)

3. Ausbaustufe 1 x OFS K 3620 |40 K (34 KRAM, 6 KPROM)

Die vorgesehenen Steckpldtze befinden sich im rechten Steck-
einheitensatz STS 2 auf den Steckpldtzen St 4 und St 5.

Die zusdtzlichen Ausbtaustufen 1 tis 3 des Speichers miissen ge-
sondert mit dem Vertriebsorgan abgestimmt werden.

Hierzu sind etenfalls gesonderte Eestellungen notwendig.

6. 1.4.4.
Externe Speicher

Das MRES A 5601.28 ist mit 1 Folienspeicherlaufwerk MF 3200

und mit 2 Kassettenmagnettrandgerdten KMEG K 5200 ausgeriistet.

Die Speicherkapazitdt einer Diskette betrdgt etwa 250 kByte:

und die einer Kassette etwa 500K Byte (beidseitig tei max.
Blockldnge). Auf Grund der freien Austauschbarkeit der Disket-
ten und Kessetten ist die Speicherkapazitét‘im Prinzip unbegrenszt.
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6.1.5.
BUS-Verstdrker BVE K 4120

Der BUS-Verstdrker BVE K 4120 dient zur Systembusverléngerung
und ermdglicht bteim MRES A 5601.28 die Verbindung mit Anwender-
systemen. Er realisiert die Verstirkung der Signale von
System-EUS und von Koppel=BUSys0 daB eine Systembusver-
langerung bis zu 1,5 m mglich ist. Die RUS-Weiterleitung er-
folgt mit speziellen Kateln (LTG K 0521).

Die Wirkungsrichtung bestimmter Signale wird durch die Seiten-
steuerung festgelegt.

Die Seitensteuerung entscheidet, auf welcher Seite dea EUS-
Verstdrkers die im UM-Mode aktivierten Funktionsgruppen sitzen.
Einzelheiten zur EVE K 4120 sind in der PBetriebsdokumentation
des MR K 1520, 1.12.517051.7/61 dargestellt.

Alle Systemaufwertungen, Ergdnzungen oder Erweiterungen von
Anwendersystemen sind nur iiber BUS-Verstdrker und BUS-Verlin-
gerung extern und mit externer Stromversorgung mdglich.

6.1.6.
PROM-Programmiereinrichtung PPE K 0420

Die komplette Einrichtung testeht aus der Steckeinheit PROM-
Programmiereinrichtung PPE K 0420 und einer teim MRES A 5601,28
in der Baugruppe Tastatur kpl. angeordneten Schwenkhetelfassung
(analog PAE K 0422) sowie aus einem separaten PROM-L&schgerdt
PLG K 0421,

Die PPE K 0420 ermdglicht die Programmierung von Schaltkreisen
des Typs Q 260 sowie der Priifung des Inhalte von PROM des Typs
Q 260 und ROM des Typs Q 230.

Die Programmierung erfolgt aus dem Arteitsspeicher.

Der Ablauf der Progremmierung entspricht den Bedingungen der
Schaltkreishersteller. Nach der Programmierung wird eine Prii-
fung des PROM-Inhelts durchgefiihrt,
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Die zur Programmierung erforderliche Sonderspennung von 26 V
wird durch einen geregelten Transverter erzeugt.

Die Kapazitdt von PLG K 0421 entspricht der Leistungsfihig-
keit der Programmiereinrichtung.

Weitere Eingzelheiten: s. Technische Beschreitung PPE K 0420
1.78.022071.7/61 sowie
Technische Beschreitung PLG K 0421
1.78.016000.5/61

6.1.7.
FolienspeicheranschluB AFS K 5121

Mit der FolienspeicheranschluBsteuerung AFS K 5121 kénnen max.
4 Leufwerke des Typs MF 3200 (Firma MOM/UVR) bedient werden.
Beim MRES A 5601.28 ist ein Laufwerk angeschlossen. Der Modul
besteht aus einer Steckeinheit.

Die Markenauswertung, die Steuerung des byteseriellen Daten-
austauschs sowie die EDC-Zeichenbildung und -suswertung erfol-
gen softwaremdBig. Die Schaltung realisiert die Parallel-
gseriell-Wandlung, die Intverrupt- und Waitsteuerung als wichtig-
ste Funktion. Der Modul telegt 8 E/A-Adressen, wotei die Adres-
senzuordnung durch den Anwender frei widhlbar, jedoch fiir das
System MRES A 5601.28 festgelegt ist. Der Modul realisiert keinen
DMA-Petriet, so daB die ZRE fiir die Zeit von Schreib- und Lese-
aufrufen ausschlieBlich das angesprochene Laufwerk tedient.

Detailaussagen zur AFS K 5121 sind der Betriebsdokumentation
FolienspeicheranschluB K 5121 1.78.022081.3/61 zu entnehmen.

60 108.
Anschluf3steuerung AKB K 5020

Der AnschluB der Kessettenmagnettandeinheit K 5221 (mit Stan-
dardanschluB IFKB, Aufzeichnungsverfehren nach KROS 5109 und 38
cm/s Bandgeschwindigkeit) an den MRES A 5601.28 erfolgt mit der
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AnschluBsteuerung AKE K 5020. Dieser Modul besteht aus einer
Steckeinheit. An die AKR sind zwei Kassettenmagnettandgertte
K 5200 angeschlossen., Die AKER gestattet jedoch keine Parallel-
arbeit mit beiden Kassettenmagnetbandgeridten.

Der Austausch von Daten- bzw. Steuersignalen erfolgt iiber pro-
grammierbare Parallel-Eingate/Ausgate-Interfacebausteine U 855.
Der Datenaustausch wird grundsédtzlich interruptgesteuert
durchgefiihrt.

Die AKER K 5020 testeht aus folgenden Funktionsgruppen:

Programmierbare E/A-Schnittstelle

Adressierungseinrichtung

Ausgatesteuerung

Eingatesteuerung ‘ :
AnschluBlogik zur Bildung der Steuersignale und Auswertung
der Zustandssignale.

Der Modul telegt 8 E/A-Adressen.

Detailaussagen zur AKB K 5020 sind der ERetrietsdokumentation
K 5020 1.45.518028.7/61 zu entnehmen.

6.1.9.
AnschluB Lochbsndeinheit

Die AnschluBeinheit ALB K 6025 erlaubt den Betrieb eines Loch-
tandlesers 1210 und eines Lochtandstanzers 1215 auf Fasis
IFSP-Schnittstelle nach KROS 5005/02. Reim MRES A 5601.28 wird
mit diesen Bsugruppen eine Lochbandeinheit LBE K 6200 tetrie-
ten. Die Peripheriegerdte ktnnen sowohl interrupt- els auch
programmgesteuert arbeiten. Die Ansteuerung dieser Peripherie-
gerdite erfolgt im Multiplexbetrieb.

Eingelheiten sind in der Betriebsdokumentation Lochbandeinheit
ALB K 6025, 1.45.518042.2/61 enthalten.
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6.1.10.
TerminalanschluB8 ATD 040

Zum Anschluf3 von

Alpha-numerischer Tastatur AN K 7602
Drucker robotron 1156
(mit PTL-interface, ASC II-Kode)

dient der TerminalanschluB ATD 040. Alle Aufrufe der Funktionen
des Betriebssystems MEOS 1521 werden iiter die Tastatur resli-
siert.

Bei der Kommunikation mit dem System iibernimmt der Drucker die
Protokoll.- und Listfunkticnen. Sowohl Drucker als such Tastatur
werden programm- oder interruptgesteuert tetrieben.

Weitere Einzelheiten: s. Tecinische Reschreibung 1.78.022041.1/61

6.1.11,
Anschlu8 Bildschirm AES K 7023

‘Mit der AnschluBeinheit ABS K 7023 erfolgt der AnschluB des
Monitors MON K 7221 iiber zwei Koaxialkatel fiir Videosignal und
Synchronsignal., Die funktionstestimmenden Raustufen wie Zeichen-
generator (128 Zeichen im Punktraster 7 x 10, teim MRES

A 5601.28 lat., GroB- und Kleintuchstaten, Sonderzeichen), Bild-
inhaltspeicher von 1024 Zeichen (16 Zeilen x 64 Zeichen), Er-
zeugung des Videosignals sowie des Synchronsignals und Anpassung
an den K 1520-BUS (TGL 37271) sind Bestsndteil der ABS K 7023).

Detailinformationen s. Betrietsdokumentation Anschluf Rild-
schirm ABS K 7023 1.12.516750.5/61

6.1.12.

S ——————

Funktionssteuerung FST 060

Diese Steckeinheit realisiert im MRES A 5601.28
die Generalldschung und den Systemstart (Taste RESET)
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Initialisierung von Funktionsgruppen und Speicher iiter
Anfangslader

Unterbrechung von Anwenderprogremmen tei Hard- oder Soft-
warehaltepunkt, tei Ausbleiben der RDY-Riickmeldung von
adressierten Speichern oder Peripheriescheltkreisen oder
manuell iiter Taste CAL OS

TIME OUT-Uberwachung
M 11-Erkennung
Handausldsung von NMI (Taste NMI)

Anzeige durch Programm nicht suswerttarer Systemzusténde
(HALT, WAIT, DMA, nicht bedientes Interrupt)

Anzeige des Programmzustands (Anféngslader, Fetriets-
system, Anwenderprogramm).

Die dszu erforderlichen Tasten und Angeigen sind in der Rasu-
gruppe Tastatur kpl. enthalten.

Bei einem LD A,A Befehl erzeugt die Funktionssteuerung einen
RST 28 H. In Verbindung mit dem Anfangslader erfolgt ein
Sprung zum BS (Softwarehaltepunkt). Diese Einschriénkung muB
durch den Anwender des MRES A 5601.28 beachtet werden.

Die Steuerung fiir den Anfangslader ist Bestandteil der Funk-
tionssteuerung. Der Anfangslader seltst nutzt jedoch den PROM-
Speicher der ZRE.

Weitere Einzelheiten s. Tecknische Beschreitung 1.78.022061.2/61.

6.1.13.
Echtzeitspeicher ESP 030

Der Echtzeitspeicher verwendet 1K Bit statisch RAM (Q 240).
Die Speicherkapagzitdt des Echtzeitspeichers umfaBt 512 ZVE-
Zyklen. Das entspricht einer durchschnittlichen Progremmlédnge
von etwa 120 Refehlen,

Es werden die zur Indentifikation der Zyklen trenttigten Steuer-
signale sowie der Systemadrefibus und der Systemdatenbus in einer
Breite von 32 bit aufgezeichnet.
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Mit Riickiitersetzer ist die Auswertung des Speicherinhalts und
eine Interpretation mbglich.

Der Echtzeitspeicher kann sowohl softwaremdfiig als such hard-
waremiBig (z.B. durch die Haltepunktsteuerung) abgeschaltet
werden,

Weitere Hinweise s. Technische Beschreibung 1.78.022031.5/61.

6.1.14.
Haltepunktsteuerung HPS 020

Die im MRIS A 5601.28 eingesetzte Haltepunktsteuerung erlaubt
das Setzen von vier unabhiingigen Haltepunkten, die maskierbar
sind. ’

Bei Erkennen des Haltepunktes wird iiber die Funktionssteuerung
im ndchsten Befehlslesezyklus das laufende Programm durch Ein-
fiigen von RST 8 H mit nachfolgendem Sprung zum EBetriebssystem
unterbrochen.

Die Haltepunktsteuerung HPS 020 wird charakterisiert durch:

.3 Hardware-Haltepunkte

1 HardwaremdBige Ausschaltbedingung fiir Echtzeitspeicher
Vollstdndige Uberwachung des Systemtusses

4 gzusdtezliche vom Anwender bereitzustellende Signale zum
Ausldsen der Haltepunktsteuerung mit Maskierungsmtglichkeit

Erzeugung von 4 unabhiingigen Triggersignalen (z.B. Ausl¥sen
eines Oszillografen, Logikanalysators)

Messen der Programmetlaufzeit

Weitere Hinweise s. Technische Beschreibung 1.78.022021.0/61.

6¢1.15,
Seitensteuerung SST 050

Die Seitensteuerung legt fiir die Ausfilhrung von Anwenderprogram-
men fest, auf welcher Seite vom BUS-Verstdrker sich der gerade
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adresierte Speicher bzw. Peripherieschaltkreis befindet (im
MRES A 5601.28 bzw. im Anwendersystem).

Dazu werden die AdreBrdume

beim Speicher in 16 Gruppen zu je 4K Byte
bei E/A-Adressen in 16 Gruppen zu je 16 Adressen

unterteilt und durch Vergleich der aktuellen Adresse mit dem
Inhalt eines Speichers der RUS-Verstdrker entsprechend gesteu-
ert.

Diese Steuerung wirkt.

beim Anwenderprogramm permanent

bei Testprogrammen bzw. Transportprogrammen des Betriets-
systems fiir jeweils einen Zyklus

Die Seitensteuerung erleubt dariiber hinaus

selektive RDY-Bildung zu 16 Speicher- und/oder E/A-Baugrup-
pen fiir das Anwendersystem

selektive Schreibsperre fiir RAM-Speicher
Weitere Hinweise s. Technische Reschreibung 1.78.022051.6/61.

6010160
ZVE-Adapter ZVA 090

Mit dem ZVE-Adapter ist die Kopplung von Anwendersystemen an
der Schnittstelle des Q 300 bzw,. Hquivalenter ZVE mdglich, Der
ZVE-Adapter wird zur Realisierung der Kopplungsvariasnte 4 he-
nﬁtigt.

Folgende weiterfiihrende Unterlagen sind fiir den ZVE-Adaptier bzw,

die Kopplungsvariante 4 zu beachten:

1. Technische Reschreitung ZVE-Adapter 1.78.022091.8/61
2. Betriebsvorschrift 1.45.003289.1/53
3. KROS 0296 - Technische AnschluBbedingungen MRES A 5601.28
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6.1.17.

Periphere Gerdte

Aufbau, Funktion und Arbeitsweise der peripheren Gerdte

Drucker robotron 1156

Lochbandeinheit LBE K 6200

FD-Einsat=

Kassettenmagnetbandeinheit K 5221, 11
Monitor MON K 7221

8ind aus den Technischen Beschreitungen zu diesen GerHien er-

sichtlich.

6.1, 18.

Stromversorgqu_

Beim MRES A 5601.28 werden folgende Stromversorgungsbaugruppen

eingesetzi:
Stromversorgungs- Einsatz- %ominalwerte Bemerkung
Leistung, Nenn-
modul normativ_ wert, Auséanga-
spannung bzw,
max, zuldesiger.
Durchgangsstrom)
STM K 0360.03 1 25W/ 5V
ST K 0361.08 1 s5ow/ 12V
ST™ K 0362.13 1 100 W/ 24V
STM K 0363.03 1 150 W/ 5V
SKE K 0369 1 etwa 20 W Einaschaltrei-
henfolge:
5N-5P =~
12 P -24 P
Ausschaltrei-
henfolge 24 P,
nach etwa 3 s
die restlichen
3 Spannungen
NFI K 0368.02 1 6 A in Baugruppe,
- Netzverteilung
angeordnet
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Achtung!

Eine Stromversorgung fiir Anwendersjsteme aus diesen BG ist
nicht zuldssig. Dies betrifft jedoch nicht die Speichererwei-
terung nach Pkt. 6.1.4.3.

6.1.190

Zubehdr zum MRES A 5601.28

Stickzahl |Benennung Esuunterlagen-Nr,
9 EPROM Lscheinrichtung 1.78.016000.5/01
| K 0421 o

1 Verbindungskabel 1.11.004661.6/01
LTG K 0521.01 |

1 STE VLA K 0522.05 (D) 1.12.517026.0/01
Typ 012-7026

1 STE VLA K 0522.,00 (I) 1.492.517021.1/01
Typ 012-7021 . o

1 ZVE-Adapter 1.78.022093.4/01

1 Lochbandkorb klein 65/004 2.51.840773.2/01

1 Betriebsdokumentation 1.45.003291.4/00
fiilr den Kunden

1 PVC-Band 9 mm (Lochband) 10.3126 0521.8/90

10 Steckknopf 321 WSPS 0.3220 4500.0/90

1 G-Schmelzeinsaty 0.6137 6274.0/90
T 250 TGE 0-415T1

2 G-Schmelzeinsatsg 0.6137 6286.1/90
T 6,3 TGL 0-415T1

2 G-Schmelzeinsatz 0.6137 6282.0/90
T 1,6 TGL 0-41571

2 G-Schmelgeinsatz 0.6137 6272.4/90

T 160 TGL 0-415T71
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6.1.20,
Kostenpflichtiges Zusatzzutehdr

Es wird empfohlen, sich bei kostenpflichtigen Zusatzzubehir

in bezug auf Organisationsmittel fiir Lochstreifen- und Druck-
teclinik sowie Schriftgutatlage mit dem Orgenisationsmittelhan-
del teim VEE Robotron-Vertrieb Berlin in Verbindung zu

setzen.

BEHEEN
Von VEB FEMETA, 9010 Karl-Marx-Stedt, Annaberger  Str. 282 a,

konnen iiber die Versorgungskontore geeignete Arbeitsstiihle in

verschiedenen Ausfiihrungsformen (z.B. hShenverstellbar, mit
Armlehner) bezogen werden.
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SpeicheradreSbelegung

Speicher | Modul Speicherk, jAdreBbereich ' Bemerkung
1 ZRE K 2521 |1 K RAM PPPPH-g FFPH Anfangslader
3 K PROM
2 OPS K 3525 |32 K RAM | #¢@¢pH-T FFFH
13 2 OPS K 3520 |4; 8 K RAM |8 @¢¢gH-8 FPFH_ Zusatzaus-
bzw, |8 ¢@¢¢H-9 FFFH stattung

oder

1 OFS K 3620 |8 K 8 ¢¢gH-9 FFFH Zusatzaus-
stattung

1 ABS K 7023 |1 K A PPPE-APFFH ( |Bildwieder-
holspeicher

1 PPS K 3820 |16 K B ¢¢¢H-EPFFH BS

1 OPS K 3520 |4 K P p¢PH-FFFFH Arbeitsspeicher
fiir BS

Die Zugriffe erfolgen im 0S-Mode nur auf die internen Speicher
des MRES A 5601,28,

Im UM-Mode wird nur bei entsprechender Zuweisung durch die Seiten-
steuerung auf die internmen Speicher des MRES A 5601.28 zugegrif-
fen (8. Pkto 6.1.15)0
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Anlage 2

Blatt 1

E/A-AdreRbelegung

Die folgenden E/A-Adressen sind im MRES A 5601.28 telegt. Im
0S-Mode wird prinzipiell auf diese internen Adressen zugriffen.
Im UM-Mode entscheidet die Seitensteuerung, ob suf interne oder
externe E/A-Baugruppen zugegriffen wird.

1. .
Eingabeadrcssen (E-Adressen) |
IN 80 H-83 H CTC (Q 302) auf ZRE K 2521
N 84 H-8T7 H PIO (Q 301) auf ZRE K 2521
IN D¢ H-D'TH AKB K 5020
~IN D 8 H-DFH AFS K 5121
IN EPH-E2H Tastatur AN K 7602
IN E3H PPE K 0420
IN E4H-ETH Drucker rototron 1156
IN E 8 H-EERH LBL 1210
IN ECH-EFH LBS 1215
IN F@gH Lesen Programmlaufzeit (CTC Q 302)
IN F1H Lesen Programmlaufzeit (CTC Q 302)
IN F2H Lesen Programmlaufzeit (CTC Q 302)
IN F3H Lesen Programmlaufzeit (CTC Q 302)
IN F4H Komparator low-Adr,
IN FS5H Komparator high-Adr.
IN F6H Komparator Daten
IN FTH Komparator Steuersignal
IN F8H Lesen low-Adr., Daten ESP
IN F9H , Lesen high-Adr.,‘Steuersyn. ESP
IN FAH Lesen Speichergzuweisen SST
IN FBH Lesen I/O-Zuweisung SST
IN FFH Lesen IM, Time OUT FST
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Anlage 2
Blatt 2

2.

Auggabeadressen (A-Adressen)

OUT 8¢ H-83 H CTC (Q 302) auf ZRE K 2521

OUT 84 H-8T H PIO (Q 301) auf ZRE K 2521

OUT DFH-DTH  AKB K 5020

OUT D 8 H-DFH ~ AFS K 5121

OUT E Q@ H Tastatur AN K 7602

OUT E1H Kommandoausgabe PPE

OUT E 2 H AdreBausgabe . PPE

OUT E 3 H Da tenausgabe PPE

OUT E 4 H-ETH Drucker robvotron 1156

OUT E 8 H-EBH LBL 1210

OUT ECH-EFH LBS 1215 _
ouT F @gH Laden Programmlaufzeit (CTC Q 302) HPS
OUT F 1 H Laden Programmlaufzeit (CTC Q 302) HPS

our F2H Laden Programmlaufzeit (CTC Q 302) HPS
ouT F 3 H Laden Programmlaufzeit (CTC Q 302) HPS
OUT F 4 H Leden low-Adr. fiir Komparator HPS
OUT F 5 H Laden high-Adr. fiir Komparator  HPS
OUT F 6 H Laden Deten fiir Komparator : HPS
ouT FTH Laden Steuersignal fiir Komparator HPS
OUT F8H Einschalten Echtzeitspeicher

OuT F 9 H Ausschalten Echtzeitspeicher

OUT FAH - Laden Speicherzuweisung SST

OUT FEH Laden I/0-Zuweisung SST

OUT FCH - Einmalige Speicherzuweisung SST

OUT FDH Binmalige I/0-Zuweisung SST

OUT FEH Stdndiges Aktivieren SST

OUT FFH Time-OUT-Sperrung FST

103 1.45.003289.1/61



robotron

IX. |
Technische Beschreibung Testatur und Kontroll-Anzeige-Einheit

Inhaltsverzeichhia

1. Kurzcharakteristik

2. Baugruppenkonfiguration und Hersteller
3. Technische Beschreibung

3.1. Alpha-numerische Tastatur

3.2. Kontroll-Anzeige-Einheit KAE

3.3. Funktionstastatur kpl

3.4. PROM-Aufnahme kpl

.

Kurzcharakteristik

Die Tastatur vst und KAE des MRES A 5601.28 ist neben DPrucker
und Bildschirm ein Teil des Kommunikationssystems der Anlage.

Sie hat folgende Aufgaben:

1. Ein- und Ausschalten des Gerdts

2. Bedienung der Hardware

3. Dateneingabe von Hand

4., Optische und akustische Signalisierung von Systemzustidnden
5. PROM-Behandlung (Einlesen, Priifen, Programmieren)

6. Temperaturiiberwachung

Die Tastatur vst ist als Auftischveriante auf dem Koppelstiick
kpl. angeordnet. Die Bedien- und Angzeigelemente der KAE sind in
die Frontplatte des Rechnereinschubs integriert,
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2.

Paugruppenkonfiguration und Hersteller

Die Tastatur vst und KAE wird aus folgenden Baugruppen zusam-
mengestellt:

Kontroll-Anzeige-Einheit VEB Rototron-Elektronik
Zella-Mehlis

Alpha-numerische Tastatur VEE Robotron-Elektroschalt-
gerdite Auerbach

Funktionstastatur kpl VEB Robotron-Elektronik
Zella-Mehlis

PROM-Aufnahme kpl VER Robotron-Elektronik
Zella-Mehlis

(s. Abb. IX.1.)

3.
Technische Beschreibung

3e1e
Alpha-numerische Tastatur

A1s Eingabetsstatur wird eine Variante aus dem System DEKK-
Tastaturen verwendet.

Der Typ AN 2 (K 7602) und die festgelegte Symbolbelegung wurden
entsprechend den Anforderungen des MRES A 5601.28 konzipiert.

Die Tastatur ist selbstkodierend und erlaubt eine interrupt-
gesteuerte Tastaturabfrage.

Der fiir die Tastenschalter auszugetende Kode ist frei wihltar,.
Die variable Kodebelegung wird durch einen PROM (Q 260) auf der
Tastatur realisiert (s. Kode-Tabelle 1lt. 3.1.).

Die in einer 8 x 8-Matrix (M 1) und einer 2 x 2-Matrix (M 2)
zusammengeschalteten Tasten werden von einem Zihler nach Tasten-
druck abgefragt. Die Taktfrequenz des Zihlers betrdgt

70 e.o 90 kHz., Hat der Zdhler bei der Abfrage die gedriickte
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Taste erreicht, wird der Zdahlvorgang gestoppt und der Zihler-
stand als Adresse fiir den PROM genutzt. Der Inhalt des PROM
wird in ein E/A-Register (U 212) geschrieben. Das einzugebende
Zeichen wird nach auBen durch ein Interruptsignal (UINT)
signalisiert.

Da sowohl die Tastatur als euch die ATD keinen Interruptvektor
bereitstellt, wird UINT mit dem Eingang CLK/TRG 3 des CTC auf
der ZRE K 2521 verbunden. Der CTC wird 4lso zur Bereitstellung"
des Interruptvektors und zur Interruptmeldung fiir die Tastatur
genutzt.

Die Abfrage des Tastenkodes erfolgt durch ein "low" auf der
Leitung UCS 1, Weiterhin kann die Testatur abgefragt werden,

ob eine beliebige Taste gedriickt ist, Hierzu wird die Datenleitung
UB 3 des Detenbus eingelesen und susgewertet. Dieses Einlesen
wird durch ein "low" auf der Auswahlleitung UCS 2 aktiviert.

UB 3
UB 3

Low (Eine Taste ist gedriickt.)
High (Es ist keine Taste gedriickt.)

Zur Realisierung von Dauerfunktionen verschiedener Tasten kann
dieses Signal genutzt werden.

Das Einlesen wird durch einen E/A-Schaltkreis (U 212) realisiert,
der eine Eingabe von vier Steuersignalen auf den Datenleitungen
UBP .. UB 3 ermdglicht (SL 1 ... SL 4). '

UB 9 enthdlt im Zusammenhang mit der Auswahlleitung Ucs 2,
welche der beiden Matrizen angewdhlt ist.

UB 1 ist im Zusammenhang mit der Auswahlleitung UCS 2 nicht be-
legt, und UB 2 enthdlt die Information, ot die CTRL-Taste beti-
tigt wurde,

CTRL gedriickt - Datenleitung UB 2 = high
CTRL nicht gedriickt - Datenleitung UB 2 = low

Der gleiche E/A-Schaltkreis mit einer nachfolgenden Speicherenord-
nung wird zur Ausgate des Steuersignals fiir den akustischen
Signalgeter und einer LED-Anzeige genutzt. Fir die Adressierung
und Richtungsumschaltung des E/A-Schaltkreises wird die AdreB-
leitung UCS 3 = UCS 4§ = low aktiviert,
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Im Zusammenhang mit UCS 3 = UCS 4 = low haben die Datenleitun-
gen UB P ... UR 3 folgende Redeutung:

UB Y = nicht belegt _
UB 1 = low Einschalten des Selbsthaltekreises fiir den
akustischen Signalgeber
UR 2 = low Einschalten des Selbsthaltekreises fiir
' LED-Anzeige V 2
UB 3 = 1low Aussqhalten teider Selbsthal tekreise

Auf der Tastatur tefinden sich zwei LED-Anzeigen.

Die LED, V 1 (3. Reihe, links), wird hardwaremiBig iiber den Fest-
steller der Umschalttasten gesteuert und zeigt die Betriebs-
weise der ersten Schreitebene an (Kleinschreibung, Sonderzei-
chen). Die LED, V 2 (4. Reihe, links), wird softwaremifiig iiber
den oten beschrietenen E/A-Schaltkreis und der nachfolgenden
Speicherschaltung gesteuert. Sie zeigt die Betriebsweise der
Tastatur in der zweiten Umschaltetene an (Sonderfunktionen).

Die Umschaltung der Schreibebenen erfolgt durch die Umschalt-
taste. Die Auswahl der Umschaltetene wird durch Retdtigen der
Taste CTRL erreicht.

Kode-Tabelle

1. Schreibebene 2. Schreibebene
Symbol Kode Symbol Kode
1 31 ! 21

2 32 " 22

3 33 + 23

4 34 S 24

5 35 % 25

6 36 & 26

7 37 ! 27

8 38 ( 28

9 39 ) 29
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1. Schreibebene 2. Schrelbebene
Symbol Kode Symbol Kode
) 39 - 5P
- 2D = 3D
i\ 2 A i 2 A
5¢C 5¢C
@ 4p @ a9
A 5 E A 5B
< 30 < 30
> 3E > 3B
C 5 B C 5 B
| 5D 1 5 D
+ 2 B + 2 B
’ 2 C H 3B
. 2 E : 3 A
? 3F / 2 F
CTRL 8¢ CTRL 8¢
SYS _ 1F SYS 1PF
INS 1¢C INS 1C
DEL 1D DEL 1E
Space 2P Space 29
{ 19 f 19
} 1A { 14
— 18 —_— 18
D £8 -~ 98
b pc N g c
3 D A 3 P A
a 61 A 41
b 62 B 42
c 63 c 43
a 64 D 44
e 65 E 45
£ 66 P 46
g 67 G 47
h 68 H 48
i 69 I 49
j 6 A J 4 A
k 6 B K 4 B

—
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1. Schreibebene 2. Schreibebene
Symbol Kode Symbol Kode
1 6 C L 4 C
m 6D M 4 D
n 6 E N 4 B
) oF 0 4 F
p 9 P 59

q 71 Q 51

r 72 R 52

8 73 S 53

t T4 T 54

u 75 U 55

v 76 v 56

w 17 w 57

X 78 X 58

y 79 Y 59

z 7 A Z 5 A

Steckerbelegung der Tastatur

A Kont.-Nr. B

00 1 00

5 PH 2 5N
UR 1 3 UB P
UR 3 4 UB 2
UB 5 5 UB 4
UB 7 6 UB 6
5 P 7 UINT
UCS 4 8 SK
UCs 2 9 UC5 1
5 P 10 UCS 3
5 P 1 5 P
12 P 12 5 P
00 (Schirm)13 5P
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Erlduterung der Trennstellensignale:

5P, 5N, 12 P, 5 FH Betriebsspannungen

00 Masse

UB P oo UB T Datenleitungen § eco 7

UCS 1 ... UCS 4 Auswahlleitungen 1 ... 4 (Adressen)
SA Sonderausgang

3.2,

Kontroll-Anzeige-Einheit (KAE)

Die KAE hat folgende Aufgaben

Ein- und Ausschalten des MRES A 5601.28
Ansteuerung des akustischen Signalgeters
Temperaturiiberwachung

Ein- und Ausschalten des MRES A 5601.23

Das Ein- und Ausschalten der Betriebsspannungen des MRES A 5601.28
erfolgt durch eine Schaltkassette., Die Schaltvorginge werden durch
ein Logiksignal ausgeldst.

Das "low"-Signal wird auf der KAE durch Betétigeh eines Tasten-
schalters mit Schutzrohrkontektsystem erzeygt (Symbol B/A,
roter Tastenknopf). ' |

Die Anzeige erfolgt liber zwei LED-Bausteine. Die rechte LED Netg
(rot) zeigt an, daB am MRES die Betriebsspannung (220 V, 50 Hg)
enliegt und der MRES guschaltbereit ist,

Nach Zuschaltung des MRES zeigt die linke LED B 1 (gelb) en,
daB sdmtliche Betriebsspannungen vorhanden sind.,

Das Ausschalten des MRES kann

1. iiber den Tastenschalter E/A oder
2. zwangsweise tei Temperaturiiberschreitung

erfolgen.
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Ansteuerung des akustischen Signalgebers

Der akustische Signalgeber kann

1. programmdBig iliber den Seltsthaltekreis auf der alphanumeri-
schen Tastatur oder

2. Yei Temperaturiiberschreitung getaktet
angesteuert werden,

Die Erzeugung der Tonfrequenz und die Verstdrkung mit Gegen-
taktendstufen erfolgt ebenfalls auf der KAE. Der Lautsprecher
ist im Netzverteiler untergebracht.

Temperaiuriiberwachung

Die Temperaturiiberwschung erfolgt an allen 3 lLiiftern separat.

Die Temperaturiiberwachung des Netzmodulliifters erfolgt durch
einen MeBfiihler, der im Luftstrom des Netzmodulliifters angeord-
net ist und dessen temperaturathingiger Widerstand ausgewertet
wird. Bei Temperaturiiberschreitung gitt der MeBfiihler ein Signal
RT 1 an die KAE.

Die Temperaturiiberwachung der beiden Schrankliifter erfolgt
indirekt durch mechanische MeBfiihler, die im Luftstrom der
Liifter angeordnet sind und btei Ausfall der Liifter Kontakte
betdtigen. Bei Liifterausfall geben die MeBfiihler ein Signal
RT 2 bzwe. RT 3 an die KAE ab. Eei Temperaturﬁbérschreitung
bzw. Liifterausfell wird der akustische Signalgeber getaktet
mit einer Frequenz von etwa 1 Hz angesteuert. Wird innerhslbd
von ungefdahr 1 Minute der MRES A 5601.28 vom Bediener nicht
ausgeschaltet, so erfolgt eine Zwangsabschaltung des Gerits.

3. 3.

Funktionstastatur kpl

Mit der Funktionstestatur werden folgende Funktionen realisiert:

Bedienung der Hardware
Anzeige von Systemzustdnden
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Bedientasten der Hardware

Auf der Funktionstastatur befinden sich drei Taster, mit
denen iiber die Funktionssteuerung Hardwarefunktionen ausge-
158t werden ktnnen. Symbtoltelegung der Taster (Reihenfolge
von unten nach oten):

"RESET" (Tastenkdrper rot)
"NMI" (TastenkSrper griin)
"CAL OS" (Tastenkrper griin)

Die Tester sind Tastelemente mit open-Emitter-Stufen an den
Ausgidngen., Die hierzu gehdrenden Ziehwiderstédnde befinden
sich auf der anzuschliefenden Steckeinheit Typ 078-061 (Funk-
tionssteuerung). .

RESET Herstellen des Hardware- und Softwaregrundzustan-
des (Anfangslader) fiir des Betrietssystem

NMI Erzeugen eines nichtmaskiertaren Interrupt-
sprungs zur Adresse P@F66 H

CAL OS Unterbrechung des Anwenderprogramms mit Rettung
aller Register. Sprung in die Aufrufschleife des
Eetrietssystems

Anzeige von Systemzustdnden

Zur Anzeige von Systemzustdnden befinden sich euf der Funktions-
tastatur sieben LED-Pausteine (V 1 .ee V 7).

Die LED (VQA 1§) bezeichnen folgende Betriebszﬁstﬁnde:
BEREIT, INT, DMA, BOOT, HALT, RUN OS, RUN UM,

Die Steuerung der Anzeige erfolgt durch die Steckeinheit
"Funktionssteuerung® (078-061).
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BEREIT Betrietsspannungen und Systemtakt vorhaenden
INT Interruptanforderung en

DMA Direktspeicherzugriff erfolgt

BOOT Anfangslader lduft

HALT System im Haltzustend

RUN OS Betrietssystem lduft

RUN UM Anwenderprogramm lguft

Die Funktionstastatur kpl ist direkt mit der Funktionssteuerung
vertunden.

304.
PROM-Aufnahme kpl

Die PROM-Aufnahme kpp. nimmt den durch die Progremmiereinrich-
tung (PPE) zu behandelnden PROM auf. Die PROM-Aufnahme kpl.
ist direkt mit der PPE verbunden.

Eine Schwenkhebelfassung nimmt den PROM auf,
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