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1. Kennblatt

1.1, Bezeichnung

Die Bezeichnung erfolgt nach einer projektierbaren Kennzahl.
Progremmierbare Steuerung PC 60 (0-0 (TII111J-0O1

1. Weiterentwicklung
2. Welterentwicklung

N = O W N
(]

Identnummer wird vom Hersteller festgelegt ——

1.2, Kurzbeschreibung

1 = PC 601 mit mex, 13 E/A Beugr..]-

PC 602 mit max. 20 E/A Baugr,
PC 603 mit max, 40 E/A Baugr.
Stand bei AbschluB der Entwicklung}

Die Varianten der PC 600 sind vorrangig flir Steuerungsaufgaben mit logischen Verkntipfungen
von BEin- und Ausgangssignalen zur Bildung neuer Ausgengszustinde geelgnet,

Weiterhin bestehen die Moglichkeiten der Ein- und Ausgabe analoger Signale, die Eingabe
ilber schnelle Interrupteingiinge und die Durchflihrung arithmetischer Operationen,

Mit max, 16 K Byte Anwendersteuerprogramm (PC 602, PC 603) konnen bis zu 480 Ein- und Aus-
ginge (ohne Multiplexbetrieb) gesteuert werden.

1,3, Technische Daten
Betriebsspannung:

Betriebsfrequenz:

AnschluBleistung:
Betriebsart:

Einsatzklasse nach
TGL 9200/03:

Schutzgrad nach
TGL RGW 778:

Schutzklasse nach
TGL 21366:

Funkentstdrung nech
TGL 20885/05:

Hauptabmessungen:
Aufstellflédche:

siasee (nur Rahmenaufbau)
PC 601:
PC 602:
PC 603:

mittlerer Ausfallabstand (H):

mittlere Reparaturdauer TR:

22V
220V 33V

I+

50 Hz + 2 Hz;
60 Hz % 2 Hz

ca. 300 VA fiir mittlere Ausbeustufe
Dauerbetrieb

+5/+455/+420/80// 1101

IPOO

Funkstbrspannung =F 2
Funkstsrfeldatdrke = F 4

siehe TGL 38759
siehe TGL 38759

ca. 50 kg
ca. 60 kg
ca., 70 kg
Minimalvariante: 5000 h
Meximalvariante: 2000 h

3h



2, Funktionsbeschreibung
221._Einleltung

Die programmierbare Steuerung PC 600 ist eime in 3 Ausbaustufen (PC 601, PC 602, PC 603
8. Projektierungsrichtlinie 2,5.) konzipierte Steuerung, deren Zentraleinheit aus KBG

des Systems K 1520 besteht., Eine spezielle Ein/Ausgabe-Steuerung (PEAS) ermdglicht einen
direkten AnschluB von max, 480 Signalen eines zu steuernden Progesses,

Die Steuerungsfunktionen sind in Form von Booleschen Gleichungen, Standardunterprogrammen

und anwenderspegifisohen Sonderprogrammen im Programmepeicher abgelegt., Die Programmierung
erfolgt mittels Programmiergertit PRG 600,

242, Zugehdrige Unterlagen

Stromlaufpline der einzelnen Kartenbaugruppen
Projektierungsrichtlinie Z.-Nr, 444737-3 Pro 4
Programmieranleitung Z,-Nr. 444737-3 Pa 4

2,3, Funktion der Steuerung PC 600

2 1, Blockschaltbild - Systemkomponenten

Die Steuerung PC 600 18t konstruktiv in einem gemeinsamen Rahmenaufbau eingefligt, gliedert
slch Jedoch funktionell in die 2 Bestandtelle:

- ZE mit Baugruppen am Rechnerbus (Systembus K 1520)
- ProzeB-Ein-Ausgabesteuerung (PEAS) gum AnschiluB der Maschinen- bzw, ProzeBsignale,

Beilde Bestandteile sind durch Optokoppler galvaenisch getrennt und besitzen separate
Stromversorgungen, Die Verbindung beider Bestandteile wird {iber eine serienparallele
Schnittstelle von 27 Bit Breite zwischen AnschluBsteuerung AS (ZE-Seite) und Busver-
stidrker PV (PEAS-Seite) Uber ein Kabel bzw. Uber eine Verbindungsbaugruppe realisiert,

Die ZE Ubernimmt die logische Vererbeitung der Ein- und Ausgidnge von Masohine bzw, Prozes,
Sle steuert welterhin den Datentransfer Uber dle serienparallele Schnittstelle zur PEAS,
Zusiitzlich werden Zeitglieder und Sonderfunktionen (Unterprogramme) bearbeitet,

Der Ein-Ausgangsblock PEAS kann neben dem Grundaufwand von 3 Kartenbaugruppen PV, PG, PU
Je nach Ausbaustufe der PC 600 (s, Projektierungsrichtlinie) 13, 20 oder 40 Ein-Ausgabe-
kartenbaugruppen aufnehmen, Die PEAS realisiert die nach Kandlen geordnete Durchschal tung

der Eingabesignale auf den Eingabebus und dile Auffdcherung der Ausgabesignale auf Ausgabe-
kenile und Verstiérkung.

Die PC 600 enthidlt ein durchgingiges System von Diagnose und Uberwachungseinrichtungen zur
Kontrolle der Steuerung im laufenden Betrieb und zur Fehlersuche bei Ausfall der Steuerung.
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Kartenbaugruppen am Rechnerbus:

- Einkartenrechner K 2521 mit CPU, CTC
3 K PROM (Betriebssystemspeicher), 1K RAM (Abbildspeicher, 2Zwi-
schenspeiocher)

- Speicher K 3820
16K BEPROM (Anwenderprogrammspeicher)

- Speicher K 3521

4K CMOS-RAM (Anwenderprogrammspeicher wikhrend der Inbetrie bnahme-
phase; max, Elnsatz von 4 Kartenbaugruppen = 16 K Speicherkapazi-
tidt mdglich)
Speicher K 3621
6K EPROM, 2K CMOS-RAM
Haf tepeicher, Diagnoseprogramm
AnschluBsteuerung AS
Optokopplung und Busverstidrkung flir Ausgabesignale von der ZE
Serviceelnheit SE
Inbetriebnahme-, Service- und Anzeigebaustein
Serielle Schnittstelle IFSS zum AnschluB des Progremmiergerdtes

PRG 600, Ausgabe des Statusaignales Diagnose (Relaiskontakt) zur
Verarbeitung durch den Anwender.

Kartenbaugruppen am PEAS-Bus:

- Bueverstirker PY
Optokopplung und Busverstiirkung filr Eingabesignale zur ZE
- Grundbaugruppe PG

AdreBdekodierung, Status-Ein- und Ausgabe, Busumachal tung fir Da-
ten und Diagnosesignale,

Uberwachungs- pU

baugruppe Uberwachung des Zeit- und Zyklusablaufes der Steuerung.
Meldung von Zeit- und Zyklusfehler an die ZE und Ausgabe eines
Summenfehlersignales (Relaiskontakt) flir Verarbeitung durch den
Anwender,

Ein- und Ausgabe- PE;, PAy (slehe Pkt, 2,3.3.)
baugruppen

2 2 8 enwirken P 2E-PE
2.,3.2,1. Kabelstrecke AS-PV

Die Kartenbaugruppe AS reallsiert Uber zwei PIO-Schaltkreise die Umsetzung des Rechnerbus
in ein serienparalleles Interface, welches 8 Datenausgabesignale, 8 Dateneingabesignale,

T AdreBsignale und 4 Steuersignale umfaBt., Die an die PIO gefiihrten Rechnerbuseignale sind
iiber Schaltkreise 8212 bgw. 8216 entkoppelt., Die Ausgabesignale in Richtung PEAS werden
ilber Kabeltreiber D461 auf paarig verdrillte Leitungen gefiihrt. Als Versorgungsspannung

flir den durch das Kabel getriebenen Strom von 20 mA, welches den Optokoppler der Empfinger-
seite aktiv schaltet, dienen + 12 V, Der Strom wird durch 2 Widerstidnde auf der Sender-

und Empfiéngerseite eingestellt, Dle Diode auf der Senderselte schiitzt die Treiberschalt-
kreise vor negativen Spannungen, die Diode auf der Empféngerseite, dle Optokoppler vor
positiven Spannungen, die durch {{berschwingen auf dem Kebel entstehen konnen (Bild 2,3.2.1.-1).
Die Kabelstrecke ist fiir Eipn- und Ausgabesignale symmetrisch aufgebaut, Die Optokoppler
befinden slch Jewells auf der EmpfHngerseite,

"HAigh"-Signal entspricht dem durchgesteuerten Treiber auf der Senderseite und damit dem

mit 20 mA eingesohmlteten Optokoppler der Empféngerseite,

Damit ist gewdhrleistet, daB fehlerhafte Steckverbindungen bzw. Drahtbriiche im Kabel stets
den inektiven Signalzustand zur Folge haben und deamit keine Funktionen ausldsen konnen.
Eine Ausnahme bildet das Signal IUE als Fehlermeldung.

Hier entepricht "Low" dem durchgesteuerten Treiber und Optokoppler, so daB Unterbrechungen
gleichbedeutend "Fehlermeldung" sind, :

Die beiden PIO's werden vom Rechnerbus ilber ABO ,.. 7 addressiert, Die Bits AB2, AB5, AB6
und AB7 sind Uber Wickelstifte belieblg einstellbar, aber fiir beide PIO's gleich.

AB3 und AB4 wihlen zwischen PIO1 (Ausgabedaten, Adressen) und PIO 2 (Eingabedaten und
Steuersignale) aus, ABO unterscheidet zwischen Port A und B und ABi gwischen Datenwort und
Steuerwort.

Damit gelten folgende PIO-Adressen:

PIOY (A9) XXXLHXSP
PI02 (AB) XXXHLXSP



HBG A5 |
D461 X3
=1 >
/%01[1 |
pl ; \A — Bp
(sv-Rechrer) = 2 5
B8 5p 02 ] 1414
]
- TR SOF3 SOE2
g X3 X3
Adre8 - (MOS/
decodlie- |- 02| A tZD a4 244
nng "1 i
8205 L — o0 (¥ -PEAS)
I P
i Dafen
aA7
d? Acressen
A6
¥ Tortsignal fir dusgobe
jfz Steversipnale Jiograse
Lingabesignole -b—m—-
vy
IUE  Ruckmeldung ron
Uberwachung

Bild 2.3.2.1.-1 Ubersioht Kabelstrecke AS-PV

2 2,2 bbildspeioherpring

In der PMC 600 wird der Statue stimtlicher Ein- und Ausgabesignale, die an der Nahtstelle
zur Maschine zur Verfligung stehen, intern im RAM-Bereich des Einkartenreohners gespelchert.
Des Ein-Ausgaberoutineprogramm sorgt dafilr, daB dieser Speicherbereich stdndig identisch
mit dem Zustand der Ein- und Ausgdnge ist, d. h. im Speicher wird ein “Abbild" der Ein-
und Ausgangszustinde erzeugt.

Weitere Programme zur loglschen Verarbeitung der Ein~Ausgangszustkinde arbeiten stets nur
mit dem Abbildspeicher zusammen, der Abbildspeicher korrespondiert mit der PEAS stets nur
mittels Ein-Ausgaberoutine.

Dig Zuorgn;ng der PEAS Ein-Ausgabekanaladressen gu den Adreasen des Abbildspeichers zeigt
Tabelle 2,3,.2.2.
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c0- 50 ms T Beredhren aer log. Gleichurger
auf der Bosis der
Eingangsbelegunger 7
Bild 2.3.2.3.-2
PEAS Abbildspeicher PEAS Abbildspeicher PEAS Abbildspeicher
Kanaladresse Adresse Kanaladresse Adresse Kanaledresse Adresse
00 co0 21 c15 42 C2A
01 Cco1 22 c16 43 C2B
02 co2 23 c17 44 cz2c
03 co3 24 c18 45 c2p
04 Co4 25 Cc19 46 C2BE
05 coS 26 C1A 47 C2P
06 co6 27 C1B 48 c3o
o7 Cco7 28 cicC 49 Cc31
o8 cos 29 Cc1D 50 cl32
09 co9 30 C1E 51 c33
10 COA n C1F 52 C34
11 COB 32 c20 53 c35
12 coc 33 c21 54 c36
13 COoD 34 c22 55 c37
14 COE 35 c23 56 c38
15 cor 36 C24 57 c39
16 c10 7 c25 58 C3A
17 c11 38 c26 59 c3B
18 c12 39 c27 60 cic
19 Cc13 40 ce8 61 CciD
20 C14 41 c29 62 ClE
63 C3F

Tabelle 2,3.2.2.




1

2.3.2.3. Taktregime der PEAS Uber die Ein-Ausgabe-Routine

Die PEAS besitzt keine eigene Taktzentrale, Die Dynemik der auf den Buslel tungen ableu~
fenden Vorgénge wird vollstidndig Uber die PIO's 1 und 2 und demit Hber das Programm
"Ein-Ausgaberoutine", welches mit diesen PIO's {iber IN und QUT-Befehle zusammenarbeitet,
gesteuert, -

Besondere Bedeutung kommt dem Signal EA zu, welches als Tektsignal zum Einschreiben der
Speicher auf den Ausgabekarten verwendet wird.

Taktsignal EA 1 o
Ausgabedaten V7. S|
Adresse Al ]

Bild 2.3.2.3.-1 Taktdiegramm "Datenausgabe™

Die Ein-Ausgaberoutine realisiert die Funktionen ~ Abfragen der Eingikinge
~ Ausgabe der Ausglnge

in der Reihenfolge gem#éB Bild 2,3.2.3.,-2. Damit vergeht vom Sochalten der Ausgiinge bis zum
Abfragen der Eingkinge immey 1 Zykluszeit, in der evtl. Stdrungen aufgrund schaltender
Stellglieder abklingen, d.h., die Ein-Ausgaberoutine realislert eine Softwarestdrunter-
drilckung,

2+3.2,4. Prinzip der Datenverteilung auf den PEAS-Karten und Busaufbau

Wihrend auf der Kartenbaugruppe PV galvanische Trennung, Umsetzung auf dae Niveau des
CMOS-Pegels der PEAS und die erforderlichen Diagnosefunktionen zur Kontrolle der Kabel-
strecke realisiert werden, erfolgt auf der =znschlieBend engeordneten Grundbaugruppe eine
Decodierung der BCD-codierten AdreBsignale AO ... A6,

Dabei werden aus den AdreBsignalen AO ... A3 die Signale AEO ... AE9 (Adresse Elnerstelle)
.und aus den Adre@signalen A4 .,., A6 die Signale AZO ... AZ6 (Adresse Zehnerstelle) ge-
.wonnen, Diese werden im sogenannten Adreffeld der gedruckten Ruckverdrahtung Uber den Ein-

Ausgabekartenbereich der Logikkassette gefithrt, Im AdreGfeld besteht dile Miglichkeit, durch
_EinlSten von TGL-Brlcken jedem Steckplatz eine {8-bit-Karte}, zwei {16-bit-Karte) oder
. vier (32-bit-Karte)} Adressen zuzuordnen (s. Bild 2.3.2.4.-1).

. o Gedruckle /ﬁkﬁv@g?hmhﬂqgg R A
102} EE FED) % o s odld
21 £33 o o ¢ 2 Q . 9 (//
0 oS | B 9 $ % A
? 3% § o3 A $ % 3
' s 3 b D 2
7t ? o9 o
ki t_T ¢;?"’§
r TS L riicker: r L1
1 O e Y 4 O H
IR oo 7 AR o oo :
2% \% g 3 LL t——F {—+—o : 7
$—183 v 7 T — 4 5
2 S I, AN 42 [ 20N 4
S.8 2/, A 4
: ' ] 9 3
| -
3% g 5 644
& x—t. ¢
7 :
Zemhole Gefocierung 7@’;3 X +11
ouf Grundbougry, . -
s 9rupoe &S 7( 7| ip K?; Al
T Tl
. .| Herfenbou-
/@/I%ugruqoe 2 1ls 2 p sruppe P
(4 Hanile / 32 Bit) > RERE T 2 FZM11i&[63¢
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Bild 2.3.2.4.,-2 Prinzip des PEAS-Bus
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Die Datenausgabe wird Uber 8 bit Breite adressierbare Kankle auf den entsprechenden Kar-
tenbaugruppen realisiert (Bild 2.7.). Die Speicherung der Ausgabedaten auf den Ausgabe-
karten erfolgt mit 2 Schaltkreisen 4035 pro Kanal, Der Eingabekanal wird besziiglich der
Datendurohecheltung en den Eingabebus mit dem Schaltkreis 400968 angekoppelt. Ebenso er-
folgt die RE-Eingabe des Inhaltes eines Ausgabekanals, ‘die eine stiéindige Uberwachung der
Datenwege der Steusrung sichert. Die Auswehl einer Kenaladresse erfolgt durch logische
UND-Verknlipfung von Adresse, Einerstelle und Zehnerstelle., Der Zeitpunkt des Einsechrei-
bens einer Information vom DA-Bus in den adressierten Ausgabekanal wird durch das Umschal-
ten des EA-Signals vom Ruhezustand LOW in die Ausnahmelage High bestimmt,

Durch den Einsatz von TST 40098 ist einfacher Aufbau der PEAS-Bus mdglich., Es werden
mit 40098 realisiert: .

= Dateneingabe-Bus DE

- RE~-Eingabe euf DE

- Busumschaltung auf DEV,

Bild 2.3.2.3.=2 (8, Bild 2.3.2,4,-3) zeigt das Pringip der Eingabe-Bus-Struktur, Die Ein-
gabesignale und die RE-Eingabe der Ausgabesignale werden kanalwelse iiber TST auf den Bus DE

geschaltet.
Die Aktivierung erfolgt lUber die Kanaladresse.

2 Ein- abe-Kartenb r en

Tabellarische Ubersicht der Kartenbaugruppe s, Projektierungsrichtlinie Tab. 3.3.~-1.,1/2
AnschluBbedingungen s, Kennbl#étter.

2 Ei skartenbaugruppe PE1

16 Bit Eingabe 12 - 24 VGS, 15 mA

Nihere Angaben s,

- Kennblatt 37 837-4 Kb 4
- Punktionsbeschreibung 37 837-4 Fb 4
2,3.3.2, Eingangskartenbaugruppe PE2

8 Bit Eingabe 110 V Ws, 20 mA
F#here Angaben a.

-~ Kennblatt 37 862-2 Kb 4
-~ Funktionsbeschreibung 37 862-2 Pb 4

2.3.3.3. Eingengskartenbaugruppe PE3

32 Bit Eingabe 12-24 V GS, 10 mA
Ndhere Angaben s.

- Kennblatt 413909-8 Kb 4
- Funktionsbeschreibung 413909-8 Fb 4

2.3.3.4., Interrupteingabe PI

16 Bit Eingabe 12 - 24 V GS, 15 mA auf Interruptbasis
Ndhere Angaben s,

- Kennblatt 413915-1 Kb 4

- Funktionsbeschreibung 413915-1 Fb 4

2630345, A/D-Wandlerbaugr uppen PAD1 /PADZ

PAD1: 8 Analogeingiénge ¥ 5 V GS, 20 k2 Eingangewiderstand

Ndhere Angaben s,

- Kennblatt 413918-6 Kb 4

- Funktionsbeschreibung 413918-6 Fb 4

PAD2: Anpassung von 4 TemperaturmeBstellen und 4 WiderstandsmeBbrilicken
Ndhere Angaben s,

- Kennblatt 413
- Funktionsbeschreibung 413
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2 6 usgabekartenbaugruppe PA

8 Bit Ausgabe liber GBR 20.1

Nihere Angaben sa.

- Kennblatt 37817-1 Kb 4
- Punktionsbeschreibung 37817-1 Fb 4

2.3.3.7. Ausgabekartenbaugruppe PA4

8 Bit Ausgaebe {iber Reed-Relais
Ndhere Angaben s,

- Kennblatt 37822-T7 Kb 4
- Funktionsbeschreibung 37822-7 Fb 4
2 8, Ausggbekartenbaugruppe PA6-1

8 Transistorausgabeverstirker (Plus schaltend) 12 +os 24 V GS, 2,2 A
Néhere Angaben s.

- Funktionsbeschreibung 414327-3 Fb 4

2,3, Ausgabekartenbaugruppe PA’

16 Trensistorausgabeverstidrker (Plus echaltend) 5 ,.. 24 V GS, 240 mA
Ndhere Angaben s,

- Kennblatt 413923-1 Kb 4

- Funktionabeschreibung 413923-1 Fb 4

2,3.3,10, D/A-Wandler-Baugruppe PDA 2

*wov Sollwertausgabe und 4 Bit Reed-Relalsausgabe

Ndhere Angaben s,
- Kennblatt 414030-4 Kb 4
- Funktlonsbeschreibung 414030-4 Fb 4

2+.3.4, Sonderfunktionen

Sonderfunktionen werden als Unterprogramm (durch Interrupt im normalen Verarbeitungs-—
zyklus der PC 600 geschaltet) fiir

- Multiplexverarbeitung von Ein- und Ausgingen

- Verarbeitung schneller Ein- und Ausgdnge

- A/D-Wandlung von 8 Analogwerten durch Multiplexverarbeitung

- Arithmetikprogramme

realisiert,

Nihere Angaben B, Projektierungerichtlinie Pkt, 7 und Programmieranleitung.
2,3, D nose

Ein Diagnosesystem aus Einschaltdliagnose, Diagnose im laufenden Betrieb und im Fehlerfall
igt integrierter Bestandteil der PC 600 (s. Disgnosehandbuch).

Flir die Dliagnose der PEAS~Kartenbaugruppen sind Teile der Hardware flr die Steuerung

der Diagnose ausgelegt,

2 1, Steuer der Diagnose

Die Diagnose der PEAS-Baugruppen dlent dem Zlel, im Fehlerfalle die defekte Kartenbau-
gruppe zu ermitteln. Dabel miissen in der PEAS 2 Bereiche unterschieden werden:

- Diagnose der zentralen Baugruppen PV, PG, Pl

- Disgnose der Ein-~-Ausgabebaugruppen.

Die Diagnose der zentralen Baugruppen wird direkt von der ZE iiber die Signale SD1 und SD2
gesteuert, Die Disgnose der Ein-Ausgabebaugruppen wird von der Grundbaugruppe aus mittels
Statussignalen gesteuert,

Die Steuersignale fiir Diagnose SD1 und SD2 werden auf der Diasgnoseauswahlschaltung der
KBG PV (Bild 2.2.2.-1) in Einzelsignale mit folgender Wirkung decodiert:
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SDE2
SDE3

SD12
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Rilockflihrung Bus DA auf Bus DEV auf KBG PV
Riokfithrung Bus & auf Bus DEV auf KBG PV

Ruckfilhrung der decodierten Kanaladressen
AEOQ ... AES, AZ0 ..., AZ6 auf Bus DEV suf KBG PG (Bild 2.3.5.1.-1)
Diese Ruckflihrung erfolgt in 2 Schritten, wobei als weiteres Auswahlkriterium

das Signal EA verwendet wird.

Dieses Signal ist bel den genannten Diagnosen auf den zentralen KBG sktiv und
wirkt sperrend auf die DE~SE Umschaltung der Grundbaugruppe. Demit sind die
Tristate-Treiber der Grundbaugruppe fUr DE und SE beide hochohmig geschaltet und
der Bus DEV ist fur die Diagnosen der zentralen Baugruppen freigeschaltet.

Die Statussignale zur Steuerung der Diegnose der Ein-Ausgabekarten werden auf der Grund-
baugruppe ergzeugt und verarbeitet.
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Bild 2,3.5.1.=1 Diasgnosesteuerung euf Grundbaugruppe
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Dabei haben die Statusausgabeai?nele SAi1 eine steuernde Wirkung und die Stetuseingabesig-
nele SEi eine meldende Wirkung (Adresse 62). Die SAi-Signale werden im Statusausgabere-

rister der Grundbaugruppe (Bild 2.3.5.1.-1) gespeichert, Die SEi-Signale werden Uber die
DE-SE-Umachaltung auf den DEV-Bus aufgeschaltet und stehen somit in der ZE zur Auswertung

ane.
Die Diagnose der Uberwachungsbaugruppe nimmt eine Sonderatellung ein. Hier bildet das
Diegnoseprogramm die dynamischen Bedingungen des Steuerungsbetrlebes nach. Gezielt einge-
baute Fehler testen des Ansprechen der Baugruppe., Die Rilokmeldung des Fehlerzustandes zur
2B erfolgt mittels Fehlersignal IUE.
Die Statuseignale haben folgende Wirkung:
SAO Riickstellen der elektronischen Sicherung auf PA6
SA1 Abschalten des L¥echsignales L
SA2 Test der auf den Ein-Ausgabebaugruppen decodierten Kanaladresse (Rilokmeldung SEO)
SA3 Sperren der Ausginge — Test der Eingangsfilter
SA4 Test des Zustandes der elektronischen Sicherung (Rlickmeldung iiber SEO)
Test des Schaltzustandes der Ausgabeverstiérker (Riickmeldung liber SE1)
545 Sperren der Uberwachung PU
SEO Meldung Kanaladresse (SA2)
Meldung elektronischer Siocberung (SA4)
SE1 Zustend der Ausgabeverstirker (SA4)

2.3.5.,2, Diagnose auf den Ein-Ausgabekartenbaugruppen

- Test der decodierten Kanaladresse

Der Aufruf eines Ein- oder Ausgabekanals wird mit seiner zugehtrigen Kanelsadresse vor-
genommen, die sich aus den 2 Signalen AE und AZ zusemmensetzt.

Diese Signale werden der Kartembaugruppe ilber die gedruckte Rilckverdrahtung zugefiihrt
und mittels UND-Gatter zusammengefaBt.

Die daraus resultierende Kanaladresse kann der ZE zurilckgemeldet werden, Aktiviert wird
die RUckmeldung mit SA2 und mit SEO dem BUS-DEV aufgeschaltet,
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Bild 2.3,6.-1 {Uberwachung PEAS
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~ Test der Bingangefilter

Die ordnungsgemdBe Durchschaltung von Eingabesignalen der Maschine wie Endschalter,
Tester usw, zur ZE kann durch die Steuserung simuliert werden, 6hne daB diese Elemente
angeschlossen werden mlssen, Auf den Eingabe-Kartenbaugruppen PE1 und PE2 und PE3 be-
findet sich eine Uber Dioden entkoppelte Einspeisung der Eingabespannung 24 P,

Diese Elnspeisung wird duroh das Statusseignal SA3 aktiviert und in Verbindung mit der
Adresse des Jewelligen Eingabekanals wirksem., Ein Relaiskontekt R1 versorgt alle Ein-
g:?gsfit:er des Eingabekanals gleichzeitig und die ZE erhidlt Uber BUS-DEV die Kanal-

ormation,

- Test des Zustandes der elektronischen Sicherung

Das Ansprechen der elektronischen Sicherung aktiviert auf der Kartenbaugruppe PA6 des
Systemfehlersignal SPO, welches als Sammelsignal {iber E10 gemeldet wird., Durch Senden
von SA4 und Auswidhlen der betreffenden Kanalaedreasen kann duroh Abfrage von SEQ der
Zustend der elektronischen Sicherung ermittelt werden.

2,3.6, Uberwachungen, Systemfehler

Die PMC enthdlt eine Anzahl Kontrollfunktionen, die das ordnungsgemife Arbeiten im laufen-
den Betrieb Uberwachen., Dabel wird unterschieden, wwischen Uberwachungen und Systemfehler-
meldungen, die tells eine sofortige Stilleetzung und teils eine programmierte Stillsetzung
der Maschine ermtglichen (s, Bild 2.,3,6.-1).

Nihere Angaben s, Projektierungsriohtlinie Pkt, B

2.3.7, Bausteinsortiment PEAS

Wihrend die PMC-ZE in TTL-Technik realislert ist, werden in der PEAS, die in der storver-
seuchten Umgebung des Leistungsteiles arbeitet, CMOS-Sohaltkreise verwendet, Im einzelnen
werden folgende IC-Typen eingesetzt:

4001 4 NOR 2 Eingtinge

4002 2 NOR 4 Eingénge

4011 4 NAND 2 Eingdnge

4012 2 NAND 4 Eingtinge

4023 3 NAND 3 Einglinge

4025 3 NOR 3 Eingidnge

4C27 2 IEK-Flip-Flops

4024 8-4-2-1 BCD/Dezim, Decoder

4030 4 EX,OR

4035 4 bit Schieberegieter mit Parallel-Eingabe
4050 6 Treiber/Pegelumsetzer

4069 6 Inverter

4093 4 HAND Sohm, Trigg. mit Je 2 Eing.

4098 6 invert. Trelberstufen mit TS-Ausgédngen

Die ginstigen Eigenschaften in Bezug auf St¥rsicherhelt und Stromverbrauch werden ausge-
nutzt, Da die Ubertragungskennlinie (siehe Bild 2.,3.7.-1) nahezu ideal ist (die Schwell-
spannung ca, 50 % von Spelsespannung ~Upp» die St8rsicherheit entspricht oa.. 45 % von UDD)'

a»gibt eich bel einer Betriebsspannung von 12 V ein hoher statischer Stirabetand fUr

Low- und Highpegel.,

Die Leistungsaufnahme von CMOS-Schaltkreisen iet gering (im stat. Zustand nahezu leistungs-
los) und steigt erst bei hohen FPrequenzen nennenswert an (s, Bild 2.3.7.=2).

Da die PEAS mit ca.20 kHz betrieben wird, arbeitet sie in bezug auf Leistungsaufnehme in
einem giinstigen Bereich.

2,3,8, Stromversorgung

Die Stromversorgung (SV) PC 600 besteht aus Modulen des einheitlichen Stromversorgungs-
systems der Rechnerbaugruppen K 1520 von Robotron sowie Baugruppen zur Erzeugung von £ 15 V
fiir AD- bzw., DA-Wandlung und Uberwachungsbaugruppen.

Wihrend die Ausbaustufen der Stromversorgung der ZE der Veriante PC 600 fest zugeordnet
1st, unterliegt dile SV der PEAS der Projektierung., Niahere Angaben 8, Projektierungsricht-
linie Pkt. 5t4e und Kennblatt SV PC 601 ess PC 603 Z.-Nr, 444744"5 Kb 4.

2,4, Serviceeinheit SE

Die Serviceeinheit SE ist eine Kartenbaugruppe mit einer als Bedien- und Anzeigeteil aus-
geflihrten Vorsteckkarte, Die SE steckt am Rechnerbus.
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Mit Hilfe eines Wahlschalters sind 4 Automatik- und 3 Diagnosebetriebsarten der PC 600
einstellbar, Kommandos werden lUber Tasten eingegeben. Eine 6 stellige 7-Segmentanzeige
und 8 BEingelbit (LED) ermbglichen die Anzeige von Speicherinhalten, Variablenzustinden,
Programmnummern und Fehlermeldungen, Die SE enthHlt eine serielle Sohrittstelle (IFSS)
gzum Anschlu8 des PRG 600.

Nihere Angaben 8., Punktionsbeschreibung 2.-Nr. 413998-7 Fb 4

rrnerg

Uss ]UJp

Lingorgssporinung

Bild 2.,3.7.-1 Ubertragungskennlinie CMOS-Baustein

10°

ot L

Bild 2,3.7.-2 Leistungsverbrauoch in Abhingigkeit von der Betriebafrequenz

2 betrie egorkt

Das Gerit realisiert statisoh dile Signale der serienparallelen Sochnittstelle zwischen
AS und PV in Richtuong PEAS.

Das Gerdt wird an die Kartenmbaugruppe PV angeschlossen und Uber Schalter und Taater
ktnnen die Signale DAO ... DA7, AO ... AT, EA, L und die Diagnose-Steuersignale ausge-
geben werden und Uber LED werden die Signale des Bus DEV zur Anweige gebracht,

Nihere Angaben s, Funktionsbesohreibung Z.-Nr. 430782-1 Fb 4,
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J, Inbetriebnahmevorschrift

.1, Allgemeines
1,1, Gelt sbhereich

Diese Vorschrift gilt fUur die Inbetriebnahme der Steuerungen PC 601, PC 602 und PC 603.

3,1.2, Berechtigung zur Inbetriebnahme

Die Steuerungen PC 601 ... PC 603 dirfen nur von Personen in Betrieb genommen werden, die
an entsprechenden Lehrgingen teilgenommen haben und elne Bereohtigung vom VEB "Numerik"
besitzen, -

3.1.3, Hinweise filr den Umgeng mit MOS-Bauelementen

Durch den Einsatz von MOS-Bauelementen auf den KBG sind besondere Arbeitsvorschriften zu
beachten:

- Tragen von Baumwollkitteln

- KBG und Kabel dlrfen nicht unter Spannung gezogen oder gesteckt werden

- Gezogene KBG dlirfen nur mit aufgesteckten KurzschluBbiigeln gelagert werden

- Das Beriihren der vergoldeten Steckverbinderanschliisee mit den Pingern ist zu vermeiden

- Die Lagerung und der Transport von MOS-Bauelementen darf nur in der Originalverpackung
(antistatische Plastschiene) oder in Alu-Folie erfolgen

- Nach der Entnahme aus der Verpackung oder dem Zlehen eus den Steokfassungen der KBG sind
MOS-Bauelemente auf einer elektrisch leitenden Oberfliéiche ebzulegen

- Mogliche elektrische Aufladungen des Kdrpere sind an Erdpotential abzuleiten

- Bel der Programmierung der EPROM'se sind die spezifischen Vorschriften der Hersteller zu
beachten

3.,2. Notwendige Unterlagen und Gerite

3.2.1. Unterlagen

Zur Inbetrlebnahme werden die Unterlagen gemidB der Technischen Kundendokumentation
444737-3 Tk 4 benStigt, lnsbesondere:

SV PC 601 (bzw, SV PC 602/603) 444601-2 Gvp 1 (444729-3 Gwp 1)
Tuhlersuchanleitung PC 601 ... 603 444737~3 Fsa 4

{8.S. 26=50)

Fehlersuchanleitung SV - PC 600 444598-4 Psa 4

Bedlenanweisung SE 444737-3 Ba 4

3:2,2, Gerdte

Spannungsmesser UNI 7

Signaltester TTL/CMOS

Adapter 58 A 215 n. SAK-N 115/06

3.3, Vorbereitung und Durchftihrung der Inbetriebnahme
J.3.1, Voraussetzung flir die Inbetriebnehme

Folgende Voraussetzungen sind fur die Inbetriebnaehme notwendig:

- abgeschlossene mechanische und elektrische Montage der zu steuernden Maschine bzw,
Anlage

- AnpaBteil vorgepriift und mit Anlage und Steuerung nach AnschluBplan gekoppelt
3,3,2, Arbeitsschutz und Sicherheit

- Der Inbetriebnehmende hat sich liber die am Inbetriebnahmeplatz glltigen Vorschriften
des Arbeitsschutzes und der Sicherheit vom Auftraggeber belehren zu lassen,

- Durch den Auftraeggeber ist abzusichern, deB der Inbetriebnahmeplatz vor dem Zutritt
Unbefugter abgesichert wird.
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- Die ABAO 3/1 (Schutzglite der Arbeitemittel und Arbeiteverfehren) und die BA 105/67 des
NEM sind einzuhalten., Bei Eigeninbetriebnahme sind die entsprechenden Vorschriften der
Jewelligen Betriebe einzuhalten.

- Die Steuerungen kdnnen zusemmen mit weiteren Baugruppen im Schaltschrank untergebracht
seln, Der Inbetriebnehmende hat sich diesbezliglich liber Gefahrenquellen zu informieren.

Gefahrenpunkte an der PC 601 ,,. PC 603 sind:

Retzteilrlckverdrahtung 220 vV Ws
Ausgangsbaugruppen PA3, PA4 110 V/220 V  We
Eingangsbaugruppe PE2 bie 110V Ws
Uberwachungsbaugruppe UW 4-Sv 220 V Ws

(am Steockverbinder)
3.3.3. Sichtkontrolle

~ Vor dem Zuschalten der Spannung ist die Steuerung durch Sichtkontrolle auf Transport-
schdden zu iiberprifen, Dabel iat besonders auf gelockerte Schraubverbindungen und Steok-
anschllUsse zu achten (GRV-SV und GRV-PEAS).

- Anhand des Belegungsplanes der Stromversorgung und des typgebundenen Rechnerausdruckes
ist die Bestilockung der Baugruppentridger der Steuerung zu kontrollieren,

- Die Leitungsfiihrung der Progzefspannungen (insbesondere 110 V und 220 V) und ihr ordnungs-
gemdfer Anschluf an dle vorgesehenen Eingange- und Ausgangsbaugruppen sind zu kontrollie-
ren bzw, zu messen (Durchgangsprifung).

3s3.4, SchutzmaBnahmen iberprlifen

Die engewendeten SohutzmaBnahmen sind vom Inbetriebnehmenden an Hand der Gruppenverbin-
dungspléne (444601-2 Gvp 1 bzw. 444729-3 Gvp 1) der Stromversorgung auf lhre Wirkeamkelt
zu kontrollieren., Dabel hat er sich auch Uber dle SchutzmaeBnahmen der Gesamtanlage zu
informieren (sieche dazu Projektierungsvorschrift - Erdungeschema PC 600).

- Beim Schrankeinbau der Steuerung ist das Erdnormteil der PC 600 mit dem zentralen Erd-
punkt des betreffenden Schrankes zu verbinden.

- Es durfen keine Rahmenteile des Schrankes zur Welterleitung der Schutzerde benutzt wer-
dent

~ Alle Schraubverbindungen der SchutzmaBnahme im Schrank und an der Steuerung sind auf
festen Sitz zu kontrollieren.

3.3.5, Uberpriifen des Netzteiles

- Es sind die Sicherungen aller Antriebs- und Stellglieder herauszuschrauben!
~ Die Steuerspannung muB abgeschaltet sein.
-~ Eo sind sHmtliche KBG der Steuerung (Logik und PEAS) zu zlehen!

- Duroh Betiitigen des Hauptschalters der Anlage 1st die Steuerung an Netzspannung zu
schal ten,

- Mit einem UNI 7 sind suf der GRV der Logik und PEAS gegen @@L bzw. @S@P die jewells

zugehdrigen Sgannungen in ihrem Wert und der richtigen Polaritat zu iiberpriifen (siehe
Tebelle S. 21

3,3.,5.1, NetzteilUberwachung UW 4 - SV

Die ordnungsgemiBe Funktion des Netzteiles wird durch das Leuchten aller LED-Anzeigen
(auder V7 = ﬁbertemperaturanzeige) angezeigt.
Mittels Dekodlertabelle auf der Llfterbaugruppe liBt sich im Fehlerfall die eusgefallene
Spannung und der zugehdrige Stabli ermitteln.

Die Fehlermeldung erfolgt Uber V8 (Summenfehler).

- Durch kurzzeitiges Abziechen der 12V-Leitung an der PU 2 (Kontakt X4.18), iet die Ver-
drahtung zur UW 4-SV (Fehlerleitung) und die Fehlerauswertung der UW 4-SVeelbst zu
kontrollieren, Es muB dile LED-Anzeige V8 verloschen.




21

MeBwerte en der GRV der PC 601:

Signalname MeBpunkt MeBwert
00L C 208+496=X6,2 Bezugspotential ﬁbgik
5PL C 208+96-X7.1 +57
12PL -X5 + 12 V
26WL -X9 ~ 26V
SNL -I3 - 5%V
Q0P C 208496-X10.1 Bezugspotential PEAS
5PP C 208496-X15,1 +5%7
12PP -X18 + 12 V
12 PRP -X17 + 12 V (Relais)
24 PP -X13.1 + 24 V
- - T e e
15PP -X16 +15 7 } nur bei PDA und PAD
15NP -X14 -15 v
MeBwerte an der GRV der PC 602/603:
(x bel der PC 602 nur Kassette C 20T)
Signalname MeBpunkt Mefwert
00L C 211496-X6,7 Bezugepotential Logik
5PL C 211496-X7,1 +5%V
12PL -X6.1 + 12 Vv
26 WL -X9.1 ~26 V
00P C 207+96-X10.1 Bezugspotential PEAS
C 2064+96-X10.1
153P C 207496
‘ 5(C 206+96) ~X6 +5v
12PP -X9 + 12 V
12FRP -X8 + 12 V (Releis)
24 PP -X4 + 24V
15PP -X7 +15 7 nur bei PDA und PAD
ww 1 __ =X _] -15v
24PP ?v%?7+°6'x4'12 + 24 V Anwenderspannung -

3.3,6, Einschaltdiasgnose

Bei abgeschalteter Spannung sind alle KBG wieder zu ateoken,

Der Wahlschalter der Service-Einheit ist auf Stellung 4 (Inbetriebnahme) zu drehen,
Bedingungen fir das fehlerfreie Durchlaufen der Einsohaltdiagnose 1st ein glltiges
Loglkprogramm ab Adresse 3¢¢¢H. Dieses kann mittels Programmiergeriit PRG 600 erstel.

und euf EPROM's abgespeiochert werden oder man nutzt den Prif-EPROM, der an Hand der
Bestellunterlagen des Anwenders berelts beim Steuerungshersteller programmiert wurd
Der PrUf-EPROM ist mit der Ident-Nr., der Steuerung gekenngeichnet (s. Tk 4) und ste

auf Adresse 3¢¢¢Hl
Variante ohne Haftspeicher - K 3820/Platz-Nr, A25
Variente mit Haftspeicher -~ K 3820/Platz-Nr., A21

- Mit dem Heuptschalter der Anlege ist dile Steuerung einzuschalten,
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Der Rechner fithrt nun automaetisch eine Einschaltdiagnose durch, Zur optischen Kontrolle
leucgten wihrend der Diagnose kurgzeitig die LED # ... 7 und alle Segmente der Ziffern-
anzeiget

OO
0.0.0.

(=
»
e
o
=

Ll
I

Wurde keln Fehler festgestellt, leuchtet nach einigen Sekunden links auf dem ersten Anzeige-
Element der Kursor-Punkt auf,

Bel gestecktem Haftspeicher verlidngert sich die Elnschaltdisgnose, Entsprechend der Wehl-
achalterstellung 4 arbeitet der Rechner nur in der Betriebsart "Inbetriebnahme",

- Wihrend der Einschaltdiagnose werden "d"- und "P"-Fehler angezeigt.

?1e Fehlgrsughe ist mit Hilfe der Pehlersuchanleltung 444737-3 Fsa durohzufiihren
8, S. 26-50

3.3,7. Uberprifen der Ubserwachungsfunktionen
223e7.1. Luftstromiiberwachung

Es Bind alle zur Steuerung gehbrenden LuUfter auf ordnungsgemiéifen Lauf zu priifen.
— Ausschalten der Steuerung

- Herausschrauben der Sicherung F1 der Lifterkassette und Wehlschalter der SE in Stellung 1
(Automatik-Betrieb) bringen.

- Einschalten der Steuerung

Der Ausfall des LUfters wird auf der SE mit "F3" angezeigt. Nach dem Einschrauben von
F1 ist der Test mit P2 zu wiederholen.

Bei der Steuerung PC 603 wird der Zusatzllfter in der Logik-Kassette nicht softwareseitig
iberwacht.

Ein Ausfell dieses Liifters wird nur in Verbindung mit der Ubertemperaturanzeige (V7) auf
cer UW 4-SV gemeldet,

- Durch Heraus- und wieder Einschrauben der zugehSrigen Sicherung ist die Anderung des
Luftstromes zu kontrollieren,

3:3,7.2, Reeingabefehler

Die Steuerung 1st auf das Ansprechen bel Reelngabefehler zu Uberpriifen,

- Wahlschalter in Stellung 4 bringen und RESET mit S1 auf KBG UW 4-SVgeben (bzw. Aus- und
Einschalten der Stsuerung).

~ Die Relaiskontakte X5.1 - X5.2 auf der SE milssen Durohgang haben (Durchgangsprifung
oder Kontrolle der Steuerspannungszuschaltung vornehmen),

~ Auf einem nicht als Ausgabe benutzten Kanal wird ein beliebiges Bit auf "1" gesetzt
{z.B. ? 1¢9P-1 auf SE elngeben und Kursor-Punkt wieder bis zur ersten Stelle weiter-
tasten),

Auf der SE wird der Fehler "F2" angezeigt.

- Das Diagnose-Relais der SE fidllt ab, und demit iet der EKontaekt X5.1 - X5,2 getffnet.
3:3:7:3s Elektronische Sicherung

Bel Vorhandensein von KBG PA 6 iat die elektronische Sicherung zu priifen, Die Kontakte
X4,12 ,.. X4,15 der KBG milssen entsprechend der Projektierungsrichtlinle an 24 P und
Kontakt X4.18 an OOP angesohlossen seiln.

- Abschalten der Steuerung
- Wahlechalter auf Stellung 1 drehen und Eilnschalten der Steuerung.
- An einen nicht angesteuerten Ausgang der KBG PA 6 wird kurzszeitig das Potential 24 PP
gelegt (14.1 cee x408).
Ve
An der Anzeige der SE erscheint Fehlexr "F5"

Das RUoksetzen des Fehlers auf der KBG erfolgt durch Betktigen der Ldschtaste bzw. durch
RESET mit S1 auf der KBG UW 4-sv,
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Logikfehler

Die Angeige "F6" erfolgt bei fehlender Logik-Kennung im Werteblock,

- Ausschalten der Steuerung und ziehen der erstem KBG K3820 (EPﬁOM-Speicher), Prif-EPROM
zlehen und stecken des Speichers

= Einschalten der Steuerung
Auf der SE wird Fehler "F6" ezelgt., In A1 ... A4 steht dabel der erste fehlerhefte
AdreBbereich (z.B.3[J0O0 FE;

- Ausschalten der Steuerung und KBG K3820 mit Prlif-EPROM wieder stecken

3,3,8, Uberpriifen der Ein- und Ausginge (PE, PA)

Mit Hilfe der Serviceeinheit sind alle Eingtinge kanalwelse zu testen,
= Einschalten der Steuerung

- Waglschalter in Stellung 4 (Inbetriebnahme) drehen und liber S1 an der UW 4- SV RESET
geben,

- An der SE ist der zu testende Kanal einzustellen (z.B. BT42 _§ = Kenal 14, Bit 2
augenblicklicher Zustand @).

Die obere LED-Anzeigenreihe zeigt debei den gesamten Kanal an,

-~ Nech dem Betdtigen des betreffenden externen Signalgebers kann mit dem Durchtasten des
Kursor-Punktea liber die letzte Stelle der Daten der Jjewellige Zustand des Eingenges
(@ oder 1) abgefraegt werden. Diese Priifung ist fiir alle benutzten Eingangsadressen
durchzufithren,

- Flur den Test der Ausgidnge 1st an der SE der zu priifende Ausgangskanal einzustellen
(z.B. A420° _p = Kanal 42; Bit @, Zustand des Ausganges: ), Wenn der Kursor-Punkt auf
der letzten Stelle der Daten-Anzeige steht, kann mit der Taste "+1" diese auf "1%" ge-
setzt werden, Mit dem Weltertasten des Kursor-Punktes wird der eingestellte Zustand an
den betreffenden Ausgang durchgescheltet, Dabei ist die richtige Funktion des 1lt, AdreB-
beleges angeschlossenen Stellgliedes (Schiitz, Relais, Lampe o. Zidhler) zu kontrollieren.

3,3.,9, Uberpriifen der Multiplex-Kanile

Wird bei der zu prifenden Steuerung Multiplexverarbeitung angewendet, so sind die be-
treffenden KBG und Signalgeber (Wahlschalter, Tester usw.) wle folgt zu testen:
T8t der Eingdnge:

- In der Wahlschalterstellung 4 ist mittels SE die Stellen-Nr, @ des Multiplex-Ausgabe-
Kanale auf "1" zu setzen (2.B, A58¢ _1) und euszugeben,

-~ Mit der Loschtaeste 1st dle Anzeige der SE zu ldschen und der erste zu testende Multi-
plex~-Eingabe-Kanel einzustellen.

Nun kdnnen die zur Stellen-Nr, und zum Eingabe-Kanal gehdrigen Schalter und Taster betHtigt
werden, Die Anzeige der Eing#nge erfolgt an den LED-Anzeigen der Multiplex-Eingangskarte
und nach Durchtasten des Kursor-Punktes em eingestellten Eingangskanal auf der SE.

- AnschlieBend ist die Stellen-Nr, ¢ zu ldaschen und Stellen-Nr, 1 auf "1" zu setzen
(z.B, A581_1), Nun kann wiederum die zugehtrige Eingangsbelegung ebgelesen werden,

So sind nacheinander alle genutzten Stellennummern und die zugehSrigen Signalgeber zu
testen,

Test der Ausgiinges:

- Setzen der Stellen-Nr, @ auf "1" (siehe Test der Einginge)

= Ausgiénge des Multiplex-Ausgangs-Kanals enteprechend der gewlinschten Bitkombination
mittels SE auf "1" setzen,

- Es 1et zu prifen, ob dle betreffenden Stellglleder schalten bgw, Anzelgeelemente auf-
leuchten, Bel Ziffernanzeigen 1st jede genutzte Bitkombination zu priifen,

Dieser Test ist mit allen genutzten Stellennummern durohzufiihren,
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3,4, Hinweise fiilr Programmierung und Diagnose
3.4,1, Hinweige fir dle Programmierung -

Mit der Reelisierung der Punkte 3,3.,1, bis 3.3.9. ist die Inbetriebnahme abgeschloesen,
Ansohliefend erfolgt vom Anwender selbst die Eingabe der Steuerlogik (Werteblock und

Boolesche Gleichungen) mit Hilfe des PRG 600 unter Nutzung und Beachtung der zugehBrigen
Dokumentationen.

Folgende Hinweise sind zu beachten:

~ Nach AbschluB der Inbetriebnahme ist der PruUf-EPROM zu ldschen.
Ab Adresgse 3¢¢¢H gind die neu entstendenen EPROM's mit gllltiger Loglk bzw. CMOS-RAM-
Speicher fUr den Datentransfer vom PRG 600 zu stecken,

- Das Anstecken oder Abziehen des Adapterkabels PRG-PC an der Serviceeinheit ist nicht

in der Wahleohalterstellung 2 (Progremmierung) vorzunehmen, da von der Steuerung
"Not-Aua"™ ausgegeben wird!l

Bel Anwendung eines Haftspelchers ist folgendes zu beachten:

- Beim Stecken eines neuen Haftspeichers (K 3621) oder bel Verdnderungen der Ksnalkennungen
(im Werteblock bzw, im Haftspeicher ab Adresse 1¢¢¢H) werden vom Rechner bei Netzzuschal-
tung oder RESET alle haftgespeicherten Daten sofort“genullt und anschlieflend die neuen
Kanalkennungen im Haftspeicher initialisiert.

Die Anlage 1st dann neu eingzufahren!

J.4.2. Diagnoseroutinen

Die Steuerung besitzt eine iiber die SE aufrufbare Diagnose-Software, Zur Diagnostizierung
der KBG mlissen in der Steuerung die vier Diegnose-EPROM in richtiger Reilhenfolge stecken
(ab Adresse 2¢@PPH). Vertauschte EPROM's kbnnen mit Hilfe des "Identnummernverzeichnis
445165-5 Tt 4" geordnet werden.

2,1, Diagnose der KBG

-~

- Wahlochalter der SE auf Stellung 7 (Diagnose) und RESET geben
- Folgende Test's der KBG eind mbglich:

Diegnose der KBG Eingabe iber SE Anzeige auf SE (D1, D2)

AS/Kabel/PV PY 01 2¢

PG PE 0Ol )

Pl2 Pu 2l 1.8,2.0

PI POl pe

PE1 PE 1l X [

PE2 PE 21 o9

PE3 PE 31 [

PA3 PR 31 p¢

PA4 PA Y| g

PA6 PA EBI 4

PAT PFA_ I [T
PAD1, PAD2 Ad 11, Ad 2l s

PDA2 dfA 2l [T}

@% nach Durchtasten des Kursor-Punktes bedeutet fehlerfreie Priifung des angewiihlten
Kertenbaugruppentyps (bei KBG PU 2 siehe Tabelle), I1st die Ergebnisanzeige nicht #¢,

so ist der Fehler an Hend der "Pehlersuchanleitung PC 601 ... 603" Z,~Nr. 444737-3 Fsa 4
zu ermitteln,
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334.2,2, Gesamtdiagnose — Dauertest
Duroh Aufruf von EF'[.” 1st eine Gesamtdiegnose der Steuer m¥glich (Grunddiagnose,
Diaegnose aller PEAS-KBG und Sohnitfsteﬂen%esf?EI&PrﬂTungi.

= Die Diagnose des SIO-Sochaltkreises auf der KBG SE erfolgt durch eine Reeingabe der
ausgesendeten Priifsignale., Auf dem ProgrammiergeriteanschluB (Prog) sind deshalb durch
Kurzschluf stecker bzw, Drahtbriicken folgende Verbindungen zu realisieren:

A2 - A5
giehe Abb, 3.4.,2.-1
Al - M

- Wahlschalter auf Stellung 7 (Diagnose) und RESET geben,

- Eingabe von E PD' und Eursor-Punkt weitertasten.

- Eine Unterbrechung der Prlifung 1st durch DrUcken der Loschtaste oder durch geben von
RESET m8glich.

Es erfolgt die Gesamtprlfung der Steuerung. Bel Fehlern wird das Progremm unterbrochen,

Die Fehlersuche ist an Hand der Pehlersuchanleitung durchzuftihren,

Durch den Aufruf von EPD D iat eine Gepamtdiagnose ohne SIO-Test miglich.
Die Drahtbriicken auf dem Programmiergersdteanschluf kdnnen dabei entfallen.
Wird des Diagnoseprogramm EP @1 bzw, EP @@ nach einmaligen Durchlauf nicht durch Drlcken

der Loschtaste oder geben von RESET unterbrochen, ist ein Dauertest der Steuerung mdglich.
Nach Durchlaufen einer Warteschleife wird die Gesamtdiagnose wiederholt gestartet.

Abb. 3.4.2.-1 (auf Bedienblende SE gesehen)
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4. Fehlersuchanleitung
4.1, Einschaltdiagnose

4,1,1, Allgemeines

Mit der Einschaltdiagnose, die automatisch bel Netzzuschaltung oder RESET in jJeder Wehl-
sohalterstellung gestartet wird, erfolgt die Rechnerdiagnose und eine PEAS-Grunddiagnose,
Dabel werden die Kartenbaugruppen SE, ZVE, AS, PV, PG und die Priifsummen der eingespei-
cherten Anwenderlogik (auf RAM oder EPROM, getestet,

Die E-/A-Baugruppen werden wikhrend der Grunddiegnose nicht diagnostiziert.

Nach der Netzzuschaltung und einer Wartesohleife von ca. 2 s beginnt die Diagnose ZVE-SE,
Dabei werden flr die gesamte Zeit der Einschaltdiegnose alle Leuchtelemente der SE ange-
steuert (auBer SUE):

Speicherar)lzeise é é é é ® ® @ é

(Register
Al 2 3 Al

Adresgsenfeld EE}. E} . E} . Eﬂ . Sichtkontrolle aller LED-Anzeigen
21

s

Datenfeld

]
I

Bel auftretenden Fehlern in der Elnschaltdlegnose werden Automatikbetriebsarten nicht
aktiv, Dagegen kann in den Diegnosebetriebsarten und in der Stellung 4 und 5 (Inbetrieb-
nahme) nach Betdtigen der Lbschtaste ( 4% ) gearbeitet werden., Ltschen der d-Fehler:

Netzzuschal tung bzw. RESET.

Bel fehlerfreiem Ablauf erscheint der Kursorpunkt in der linken Adressen-Anzeige, Nach-
folgend werden dle moglichen Fehleranzeﬁ%en der Einschaltdiagnose erl#utert. Die Reihen-
folge entespricht der automatischen Ablauffolge der Progremme, In den Fehlerbildern be-
deutet:

B - Anzeige dunkel

)(- Anzeige gemHf Erlduterung
)/- beliebige Anzeige

Leuchtet die LED SUE, bedeutet das, daB die Ladespannung der Stlitzbatterie der CMOS-RAM
Speicher unterschritten wurde, Es 1st mit{ Informationsverlust der Anwenderprogramme zu
rachnen,

4,1.2, Fehlermeldungen

Anzeigenfeld dunkel CPU defekt oder fehlsnde
Spennung (+ 5 V)

X X|X XJ lj B RAM-Zelle defekt

Fehleradresse

Bereich: #CPP . . . PFFF : angezeigte RAM-Zelle auf ZVE defekt
1998 . . . 1TFF : RAM-Zelle der Haftspeicherbaugruppe defekt
3000 . . . 6FFF : angezeigte RAM-Zelle der Anwenderlogik defekt
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d : Priifsummenfehler bel Netzzuschaltung
bzw. Neustart

. jl Prifsummenfehler bel Logiktrensfer

ermittelte PrUfsumme # @@

htherwertiger Tell der fehlerhaften Adresse

Bereioh: ¢gp, @4, @8 Betriebssystem
29, 24, 28, 2C Diagnoseprogramme
g, 34, ... 6C Anwenderlogik
N o1mm)
CTC - K1 defekt (Brilcke Kp - K1
(I I Iy S A e Tors)
B I:I ﬂ D ':ll E CTC - K2 defekt (bei Multiplexbetrieb)
M |'1 M CTC - K1 u. K2 defekt (0. INT blookiert)
ot
l—l X l_] I_-I | _— Taster auf SE gedriickt
U A o O

hexadezimale Verschlisselung der 4 LED's flUr die
Tasteranzeige (Bit @ ... 3)

Die vier Taster sind gegenseitig verriegelt. Es wird immer nur ein gedrilokter Taster

LED - Anzeige bel betidtigtem Taster der SE und zusdtzlicher Anzeige der Wahlschalter-

angezelgt.
stellung:
Wahlgchalterenzeige:
AUTO 0 1 1 1
PRG 11 1 1
FORC 11 1 0
IBN 1 1 0 1
Leer 11 0 O
SP 10 1 1
DIAG 1 0 1 0
GEN 1 0 0 1
T 6 5 4
RRIP D
Hinwelse:

Tasteranzeige:

LED dunkel =
Taster gedrlockt

T bd € hexadezimele Verschllisselung
-1 -+ F der leuchtenden LED's

32 10

BRIV REG

Zur Taster- und Wahlschalterkontrolle wird ein Taster gedriickt und gehalten., Danach Retz
zuschalten bzw, RESET geben. Der betHtigte Taster erzeugt in der LED-Anzeige (Bit ¢ ... 3)

eine Dunkelsteuerung,
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PIO auf AS defekt

Yy Yy
Yy Yy
Yy
yYYYY 42 s x1

| | defekt
>/ >/ y >/ l: ' Riickfiihrung-Datenausgabe - DE

Bel den Fehlern d4 bis d0 sollte zur Fehlersuche die entsprechende Diagnoseroutine
angewdhlt werden,

PG defekt (Adresse Einer)

]

PG defekt (Adresse Zehner)

O
Ml

Rickfiihrung-Kanaladresse - DE

Wdhrend der Einschaltdiasgnose wird geprlift, ob in der Steuerung dle Anwenderlogik gesteckt
ist, Im Fehlerfall (Logik nicht gesteckt oder zerstdrt) wird "F6" angezeigt.,

>< >< >< >< F F'I Logikfehler bel Einschaltdiagnose
LA l , —

max, RAM-Adresse +1 (= 390@y)

XXXX= 3¢¢¢H d. h, keine Logik bzw. kein RAM gesteckt
XXXX>-3¢¢¢H d. h, XXXX ist erste nicht mehr verfligbare RAM-Adresse
Dieser Loglktest erfolgt auch bel Neustart der PC nach Logiktranefer.

4,2, Fehlermeldungen der Uberwachggg und des Betriebssystems
4,2.1, Allgemeines

Die Uberwachungsbaugruppe PY dient der Erkennung von Storungen auf den zentralen KBG
und der Ubertragungestrecke zur PEAS., Weiterhin werden zur Erkennung von steuerungsin-
ternen Fehlern wdhrend des laufenden Betriebes der Steuerung vom Betriebssystem Fehler-
routinen gestartet,

4.2.2, 2eit- und Zyklusfehler

Die Uberwachungsbaugruppe P! 2 dient der zyklischen und zeitlichen Uberwachung des
Steuerungsablaufes,

- Beli Fehlern in der Abarbeitungsreihenfolge der Ausgabekanile

wird Z Y ® Zyklusfehler angezeigt.

-~ Bei Uberschreiten einer bestimmten Zykluszeit (200 ma)

wird Z E ® Ze|tfehler angezeigt.

Beide Fehler werden iiber einen Relaiskontakt der PU 2 ausgegeben. Flir bestimmte Anwendunge-
f#lle kann die Fehlerausgabe mittels Schiebeschalter unterdriickt werden (in Stellung FU wird
der Fehler unterdrlickt).

4.,2.3, Systemfehler

Wenn das Adressenfeld A1 belegt ist und ein programmierter Maschinenfehler anliegt, wird
F blank angezeigt.

[ programmierter Maschinen-—
r‘ fehler liegt an

- Durch Dricken der Lischtaste erfolgt im Adressenfeld die Anzeige des betreffenden Me-
schinenfehlera, falls dieser noch anliegt. Liegen mehrere Pehler an, wird der in der
Abarbeitungsreihenfolge letzte Fehler angezeigt.,
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- Welterhin werden folgende Zwischenspeicher auf "1" gesetzt:
P636  bei P <199 (FOZ1 ... FP99)
P637  bel F=1gp (F198 ... F199)

- Loschen des Fehlers: Nach Beseitigung des Maschinenfehlers ist die L8schtaste zu dricken.

Beachte: P636 und P637 kinnen nur tber das Logikprogremm gelSscht
werden.,

Bel Nichtiibereinstimmung von Ausgabedaten und Reeingabe liber den DE-BUS geht das Betriebs-
system in eine Warteschleife und erzeugt einen Zeitfehler auf der PU.

>/ >/ >/ >/ F E] Reeingabe - Fehler

- Relaiskontakt der SE 6ffnet (X5,1 - X5,2)
- Nach Umschalten in Wahlschalterstellung 6 (Speicherverkehr) ohne RESET:

¢FP8H t= fehlerhafte Bits auf "1" (Anzeige erfolgt im Datenfeld
in hexadezimaler Form)

defekter Kanal (dezimal) *

@FFIy

- LYschen des Fehlers:
RESET oder Netzzuschaltung

Bei Lufterausfall spricht die Luftstromiiberwachung an.
Uber die KBG PG erfolgt die Pehlermeldung an das Betriebsystem.

>/ >/ >/ >/ F 3 Lifterfehler PEAS

Zustitzlich wird im Kanal K1 der Eingang E12 = {§ gesetzt,

-~ Der ZusatzlUfter in der Logikkassette (bei PC 602 und PC 603) wird nicht vom Betriebs-
syetem liberwacht, Ein Ausfall dieses Liifters wird nur in Verbindung mit der Ubertempera-
turanzeige (V7) auf der KBG UW4-SV gemeldet.

= Der Fehler F3 wird nur angezeigt und fUhrt nicht zur Progremmunterbrechung, da E12 iber
Loglk abfragbar,

- Lsechen des Fehlers: Dricken der Loeschtaste ( % )

Wihrend des automatischen Betriebes wird bel Ansprechen der elektronischen Sicherung von
KBG PA6 der Fehler F5 angezeigt.,

[ C
>/ >/ >/ >/ | _| elektronische Sicherung ausgeldst

ZusHtzlich wird im Kanal K1 der Eingang E1@ = @ gesetzt.
- Nach Umschalten in Wahlschalterstellung 6 (Speicherverkehr) ohne RESET:
¢FF9H := hochster defekter Kanal (dezimal)

;?JFF9H s= %& l;ce;in Kanal defekt - Fehler auf Rickverdrahtung oder auf

~ Der Fehler F5 wird nur angezeigt und filhrt nicht zur Progremmunterbrechung, da E1§
iber Loglk abfraegbar,

- Loschen des Fehlers:

Driicken der Ldschtaste ( % )

*= durch Busstruktur auch Einstreuung von ‘anderen KBG mdglich- zur Fehlerlokalisierung

Ziehen aller nicht benstigten KBG (Werteblock beachten).
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Wihrend des Automatik~Betriebes wird nach Jedem PC=Zyklus ein Logiktest durchgefiuhrt., Im
Fehlerfall geht des Betriebssyastem in eine Warteschleife und provoziert elnen Zeitfehler
auf der PU}, Im Datenfeld wird F6 angezeigt.

y >/ y >/ F [l_:J Logikfehler im PC -~ Zyklus

- Zeitfehleranzeige auf der KBG Pl
~ Relaiskontakt der SE 8ffnet (X5.1 -~ X5.2)

- Ldschen des Fehlers: RESET oder Netzzusohaltung nach erneutem Logiktransfer bzw, Neu-
start Uber PRG

Bel Fehlern im Logikprogremm, falscher Anforderung vom PRG oder falschem Status bei Ver-
stindigung PRG>+PC wird die vom Programmiergerdt ausgeltste Anforderung von der Steuerung
ignoriert.

y >/ >/ >/ |C _} Warnung bei Datentransfer

- 2,B, bel Anforderung INB muB an der Steuerung zuerst Inbetriebnahme eingestellt und
RESET gegeben werden., Erst danach ist auf Stellung 2 (Programmiergeriit) zu schalten.

- Der Pehler F7 wird nur angezeigt und fUhrt nioht zur Progremmunterbrechung.,
- Lischen des Fehlers: Dricken der Lischtaste ( s ).

Treten Unterbrechungen bei laufendem Datentransfer ein, wird das Programm abgebrochen und
F8 angezeigt.

y >/ >/ >/ F B Fehler beli Datentransfer

- Nach Umschalten in Wahlschalterstellung 6 (ohne RESET) kdnnen auf den Speicherzellen
¢I"F7H und ¢FF9H zusdtzliche Fehlerinformationen abgefragt werden:

1. ﬁFF?H s = 1!6H BREAK-Signal — Unterbrechung der Signalleitung (Kabelbruch,
Kontaktschwierigkeiten usw,)
2, PFFTy = = 3@y ~—= {Jbertragungsfehler bel Logiktransfer

Dazu wird auf ¢FF9H der Fehlerstatus des SIO angezeigt:

¢FP9H : = 1¢H —= Parititefehler
2¢H —=Uberlauf an der PC (Overrun)
4¢H —= Stopbit-Fehlar

3. @FFT; 1 = @Py ——= Abbruch der Ubertragung bei Zeitdauer > 2,6 s

Auf den nachfolgenden zwel Adressen steht dabel die zuletzt Ubertragene Adresse:
¢FFBH . = Low-Teil

PPy : = High-Teil

4.2, Diegnoseroutinep
1 lgemeipe

Die Anwahl der einzelnen Diegnoseroutinen erfolgt lber dle SE in Wahlschalterstellung 7
(Diegnose).

- Die Betriebmart "Diagnose" kann grundsétzlich nur Uber RESET bzw, Netzzuschaltung er-
reicht bzw, verlessen werden,

Die Bezeichnung der Adressen~ und Datenfelder ist Pkt.41.1. zu entnehmen,
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- In A1 ... A4 wird die gewlinaschte Diagnoseroutine angewdhlt,
Mit dem Drilcken der Ubernehmeteste (+1—) und dem Springen des Kursorpunktes von A4
auf D1 wird die angewkhlte Diagnoseroutine gestartet,
Al, A2, AD Ad

—[:——————-Betriebsart der Diagnoseroutine

Kurzbezeichnung der zu prUfenden XBG

Abbruch
Normaltest

Dynamische Ausgabe von Daten auf den Datenbus zum Test der KBG

Dynamlsche Ausgabe der Diagnosesignale SD1, SD2

Anzeige von Telltestergebnissen. Bei Fortsetzung der Diagnose-
routine sind diese Ziffern wieder, wenn der Kursor in A4 steht,
durch eine Ziffer 1 zu ijberschreiben, Mit dem Weitertasten des
Kursors von A4 nach D1 wird die Routine fortgesetzt.

/]
1
2
= 4 Dynamische Ausgabe von Adressen auf den AdreBbus zum Test der KBG
8
5
6

- Loechen der D opebetriebsart: Dricken der Ldschtaste ( # ) EPOO, EPO1 sind Uber
RESET zu ldschen (Taste S1 an der UW 4-5V)

~ In den Fehlerbildern bedeutet: 2 - falsches Zeichen im aufgerufenen Programmnamen
B - Anzeige dunkel

4,3.2, Diagnose der KBG AS, PV und der Bus-Verbindung
4,3:2,1, Normaltest

- Name: EUD,

Diagnose der KBG AS = AnschluBlsteuerung
KBG PV = Busanpassung
Bueverbindungskabel (bzw, -stecker)

- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV
- Aufruf tiber Serviceeinheit:PH[]}

- Start des Diagnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

- Fe rmel ens

P.U 22 IF || = Abbruch des Progremmes wegen falscher Bedienung in A3, A4

rp_UUE] |E”]2I = Fehler beim Test des Datenbusses., In D1D2 wird der ausgegebene

Sollwert und im REG der empfangene Istwert angezeigt.

EDE = Fehler beim Test des AdreBbusses. In D1D2 wird der ausgegebene

Sollwert und im REG der empfangene Istwert angezeigt.

PUDB 0.1 | = Diagnosesignal SD1 unwirksem
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;PU DBI = Diamgnosesignal SD2 unwirkeam

F"UE B “]3] = Diagnosesignal SD1 und SD2 unwirksam

pY DE IQL'] = 2;1.??"8“;3;%:2;.FF keine Reeingabe # @ auf den Kanaladreseen

- Progremmendeanzeige:

pe0 1 [00]

- Ldschen dee Programmes: Driicken der Ldschtaste auf der SE

2 n he be von t 28860

- Name: PUDE,PﬂH

1. Beim Start von PU UE werden das Diegnosesignal SD1 statisch und der Inhalt
von D1D2 dynemisch auf den Datenbus ausgegeben (Wechsel von Sollwert und Null-
ausgabe - ca. 15 kHz),

2, Belm Start von PUDLI werden das Diegnosesignal SD2 statisoh und der Inhalt
von D1D2 dynamisch auf den AdreBbus ausgegeben (Wechsel von Sollwert und Null-
ausgabe - ca. 15 kHz).

~ Handhabung: ~ Nach Einschreiben von F u UE. oder P u Dl‘l. ist der Kursor von
A4 nach D1 welterzutasten.
- Einschreiben des gewiinschten Bitmusters in D1D2 (@@ ... FF).

- Start des Diagnoseprogramme (Weltertasten des Kursors von D2 nach D1)

Es erfolgt nun die Ausgabe des eingestellten Sollwertes auf dem Daten~ bzw, AdreBbus,
Eine optische Kontrolle ist nur mit Signaltester (oder Oszillograf) miglich.
Wihrend der Diegnose kann D1D2 bellebig gedndert werden.

- Abbruch des Programmes: Driicken der Lschtaste auf der SE
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4.3.2,3, Dynamische Ausgabe von SD1 und SD2
U
- Name: E DB

Beim Start von PU DE und nachfolgender Ausgabe von D1D2 werden die Diagnose-
signale SD1/SD2 dynamisch ausgegeben.

D1D2 = ¢#1 = dynamische Ausgabe von SD1
D1D2 = @2 = dynamische Ausgabe von SD2
D1D2 = @3 = dynamische Ausgabe von SD1 und SD2

- Handhabung: siehe Pkt, 4,3.2.2.
-~ Abbruch des Programmes: Driicken der Ldschtaste auf der SE

4,3.2.4, Progremmkurzbeschreibung

- Test auf der Reeingabe #£ @

- Test auf Wirksamkelt der Diagnosesignale SD1 und SD2

- Ausgabe und Rlickvergleich von Daten (FF bis @#@) Uber die Ruckfilhrung auf der KBG PV
- Ausgabe und Rlickvergleich von Adressen FF bis #¢

4,3.2., Diagnose der KBG PG
«1. Normaltest

~ Name: PED l = Diagnose der KBG PG = Grundbaugruppe
- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

- aufruf uber SE: PHOI.

- Start des Diagnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von
A4 nach D1)

- Fehlermeld ens

[F.6 29 [F_ 1)
| E I Fehler beim Test des Datenbusses. In D1D2 wird der ausgegebene
P DE me Sollwert und im REG der empfengene Istwert angezeigt. 68

Fehler beim Test des AdreBbusses. In D1D2 wird der ausgegebens
Sollwert und im REG der empfangene Istwert angezeigt,

- Alle Fehlermeldungen der PV sind auBerdem méglich,

- Programmendeanzeige:

- Lbschen des Programmes: Drilcken der LUechtaste auf dexr SE

Abbruch des Programmes wegen falscher Bedienung in A3 oder A4

2 namische Ausgabe von Daten und Adressen

- Name: PﬁE_DE’u PEDL'

Weiterhin wie unter Pkt, 4.3.2.2,

4,3,3.3, Programmkurzbeschreibung

- Gesemttest der KBG PV

~ Ausgabe und RUckvergleich der Kanaladreassen 59 ... @@ und E/A-Bit Uber die Riickfihrung
auf der KBG PG (die Kanaladressen 60 bis 63 werden nicht zurtickgemeldet).

- Ausgabe und Rlckvergleich von Daten im Servicekanal 62 (nur @B ..., #8 und @3 ... @@, die
anderen Daten werden nicht zuriickgemeldet) Uber die RUckfithrung auf der KBG PG,
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4,3,4, Diagnose der KBG PU2
N est

- Name: PUE ' = Diagnose der KBG PU2 = tlberwachungsbaugruppe

- Handhabungt - Stecken der Busverbindung auf AS und PV
- Fehlerschalter auf der VPl nach unten schalten
(nicht auf Stellung FU )
- aurruf uver sE: PUE 1.
- Start des Diegnoseprogremmes (Weitertasten dee Kursors von
A4 pach D1)

= Nach Anzeige der 1, HElfte der Zeltilberwachung ist erneuter
Start durch Weltertasten des Kursors notwendig. Danach erfolgt
die Anzeige der 2, Hdlfte der Zeitliberwachung.

- Fehlermeldungen:

P.U 22 IF l = Abbruch des Programmes wegen felscher Bedienung in A3, A4

[PU E ” liaj Schieberegister defekt (im REG htchste fehlerhafte Kanaladresse)

: oder 1, Hdlfte der Zeitilberwachung kleiner 200 ms. Wenn im REG
Kangladresse 1 (Bit § = 1) eingetragen ist, dann hendelt es sich
un einen Zeitzyklusfehler

P2 . IE 2 | = wie unter P{J 2| L3 fur 2, Hélfte der ZeltlUberwachung

PUZI ” I ﬂ Schieberegister defekt (im REG hSchste fehlerhafte Kanaladresse)
= oder 1, Hdlfte der ZeitlUberwachung

roBer 300 ms, Wenn im REG
Kanaladresse 1 eingetragen ist (Bit § = 1), denn handelt es sich
um einen Zeitzyklusfehler

PUZ2 IJIg il = wie unter PUCI 13 fir 2, Hélfte des Schieberegisters

PUZ22|{ 1.0 |= signal IUE nicht zurlicksetzbar durch_SA5,/L (PG, PU2 oder PI defekt)
PI ziehen und Neustart von F|] 3|

&:UE l | = Signal IUE nicht zuriickesetzbar (PU2 defelkt)

= Alle Pehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mtglich.
~ Programmendeanzeige:

AN PUE l I,D = Schieberegister in Ordnung und 1. Hdlfte der Zeltilberwachung
zwischenp 200 ,,, 300 ms

N PUE | E D = Schieberegister in Ordnung und 2, Hdlfte der Zeitiberwachung
> zwischen 200 ..., 300 ms

4,3.4.2, Dynemische Ausgebe von Daten und Adressen

- name: PU2E,PUSY

1. Beim Start von PUEE erfolgt die dynamische Datenausgabe von SAS5 und /L
(mit ca. 15 kHz) ’

2. Beim Start von PUEL‘ erfolgt die dynamische Ausgebe der Kenaladressen 62...1,
eine Pause von 220 ma und die Ausgabe der Kanaladresse {J,
Dieser PrUfzyklus wird stdndig wiederholt. Damit kann die Zeit-Zyklusiiberwachung
(akustisch-Relals taktet - oder mit Oszillograf) so eingestellt werden, daB die
beiden Zeiten gleich lang sind.
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- Handhabung: - Nach dem Einschreiben von PU 2@ oder PUZ Y 18t der Kursor tiber
D2 weiterzutasten,

- Zur Funktionskontrolle der PrUfprogremme wird in A1 - A4 und D1D2
folgendes angezeigt:

bei PU22 — Puce I0.
ver PURY —= PUZ2Y |[S.

- Abbruch des Programmes: Driicken der Loschtaste auf der SE

4,3.,4.3, Programmkurzbeschreibung

~ Gesemttest von PV und PG
- SA5 und /L setzen das Signal IUE zuriick
- Schieberegistertest (Zyklusiiberwachung)
- Test der ZeitlUberwachung

4,3.5, Diagnose der KBG PI
1, Normaltest

- Names P ,D’ = Diagnose der KBG PI = 16 Bit-Eingabe mit Interruptbildung
- Hendhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und FV

- Aufruf lber SE: Pl[”

- Start des Diasgnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

- Beil PFehleranzeige (auBer bei Programmende, s, u.) ist in A4 wie-
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetaste zu drticken
(Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt,

~ Fehlermeldungens

p. I 32 IF | I = Abbruch des Progremmes wegen falscher Bedienung in A3, A4

P | DL.Ll FlJ Nach Kanaledressenausgabe @ steht noch SEP an (PG, PI oder eine
der E/A-KBG defekt)
REG = Isetwert SEf ... SE7

P10O4 nll ]]2| = AdreBknoten ¥ spricht nicht an (SEO wird nicht zurlckgemeldet)
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEf ... SE7 (PG oder PI defekt)

| p I D g1 gll = Bei Ausgab8¢SA3 = @ (DE-Sollwert = @@) ist die DE-Istwertrlick-

meldung #
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert DEp ... DET (PG oder PI defekt)

| P l []Emﬂm Bei Ausgabe SA3 = 1 (DE-Sollwert = FF) ist die DE-Istwertriick-
meldung # FF

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DE7 (PG oder PI defekt)

p | D'l l! " ]]ZI = IUE nach Adressenausgabe nicht zuriickgesetzt
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert SEP ... SE7 (PI defekt)

¥ siehe Seite 37
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|3 | Dgl D1 ]]il = IUE-Speicher nicht gesetzt durch Datenvorderflanksn bel Ausgabe
SA3 =

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse -

REG = Istwert SE@ ... SE7 (PG oder PI defekt)

= IUE-Speicher nicht gesetzt duroh Datenrlickflanken bei Ausgabe
SA) = ¢

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEP ... SE7 (PG oder PI defekt)

~ Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich,

Hinwelse: - Bei den Fehleranzeigen PIUS ﬂl DZ und P| D E D’ DZ

18t die Vorsteokkarte der in D1D2 angezeigten Kanaladresse zu ziehen und der
Test zu wiederholen, Werden diese Fehler nicht mehr angezeigt, lag eine Riick-
kopplung lUber Kabel und Leistungsteil vor,

~ Wenn bed FehlerPlPE D102 aur ger vetrerrenden Vorsteckkarte die LED-
Anzeigen leuchten (d.h = 1 —=Diagnoserelais hat angezogen), scheidet
die KBG PG als Fehlerquelle aus,

- Bei der Fehleranzeigep”]j D1 Dz ist die KBG PU2 zu ziehen (bei aus-
geschalteter Steuerung). Nach Netzzuschaltung und erfolgter Einschaltdisgnose
ist der angezeigte Fehler zu ltschen und die Diegnose ij zu wieder-

holen ( siehe oben). Beil gleicher Fehleranzeige scheidet die KBG P{!2 als Feh-
lerquelle aus (PI oder Riickverdrahtung defekt).

- Programmendeanzeige:

P.1O Y {00]

4:3.5,2, Dynemische Eingabe von Daten und_ Ausgabe der Adresse

- nene: P 102, PIOY

1. Nach dem Start von FJ|[]E3 erfolgt eine dynaemische Eingabe des in D1D2 einge-
stellten Kenals, Das Signal SA3 = 1 wird statisch ausgegeben - d.h. das Diagnose-
releis der KBG PI hat angezogen- und im REG wird der Istwert DEf ... DE7 dyna-
misch angezeigt, Im Wechsel mit D1D2 wird die Kanaladresse @ ausgegeben.

2. Nach Start von PI0OY  erfoigt ate dgnemische Ausgabe der im D1D2 eingetra-
genen Kanaladresse (dyn. AdreBknotentest®), Im Wechsel mit D1D2 wird Kanaladresse
PP ausgegeben., Die Rlickmeldung der aufgerufenen KBG erfolgt Uber SE@, das im REG
(Bit @) angezelgt wird. Die LED blinkt dabei im Rhythmus der aufgerufenen Adresse,

- b : - Nach Einschreiben von P |[] E. bzw, FJI [Jli- ist der Kursor von A4
nach D1 welterzutasten,

- Einschreiben der gewilnschten Kanaladresse in D1D2 (bei KBG PI nur @2
oder @3 méglich).

- Start des Diagnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von D2 nach D1),

Nach dem Start von FJ| []EE kenn die Ausgabe von SA) = 1 en Haend des Aufleuchtens
aller LED-Anzeigen euf der Vorsteckkarte der KBG PI kontrolliert bzw, auf der Riickver-
drahtung mittele Signaltester gemessen werden,

- Abbruch des Progremmes: Dricken der Loschtaste der SE

4,3.5,3. Progremmkurzbegschreibung

- Gesamttest von PV und PG

- AdreBknotentest *

- Dateneingabe bel SA3 = 1 und SA3 = @

% giehe Seite 37
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- Kontrolle der Interruptbildung auf Detenvorder- und DatenrlUckflanke

- Ricksetzen des Interr

Hinweise: Die Typmerim

upts durch Adressenausgabe

ale fiur die KBG PI missen im Werteblock eingetragen sein.

Die Flankenauswertung eines einzelnen Einganges bel der Interruptbildung kann

auf Grund de
Messen von I
bzw. UNI7 an

r parallelgeschalteten R-C-Glleder nicht dlasgnostiziert werden, Das
UE ist nur in Wehlschalterstellung 4 oder -5 mittels Signaltester
der Rlickverdrahtung an X1,AB17 mbglich.

Dazu muB jJeder Eingang einzeln kurzzeitig mit +24V beschaltet werden (Nullpegel
bedeutet: INT aktiv).

Das Loschen

von IUE erfolgt Uber RESET.

4,3,6, Dimgnose der KBG PE 1

4,3,6,1, Normaltest
~ Name: FJEijl =

- Handhaebung: -

- FPehlermeldungen:

[PE 22][E1]
FEIHI[F 1]

[FE 4)0Dg -
[FE_19[@12

PE IR0 -

Diagnose der KBG PE1 = 16-Bit-Eingabe

Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV
Aufruf dber Serviceeinheit: P E I,

Start des Diagnoseprogremmes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

Bei PFehleranzeigen (auBer bel Programmende, 8. u.) 1st in A4 wie-
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetmste zu drlicken
(Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird des Diagnoseprogramm
fortgesetzt,

Abbruch des Progremms wegen falscher Bedienung in A3, A4

Nach Kanaladressenausgabe @ steht noch SE@ an (PG, PI oder eine
der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SEp ... SET7

AdreBknoten % gefekt (SEp wird nicht zuridckgemeldet)
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEP ... SET (PG oder PE1 defekt)

Beli Ausgabe SA3 = # (DE-Sollwert = @) ist die DE-Istwertriick-
meldung # £9

D1D2 a fehlarhafte Kanaladresse

REG = Istwert DE@ ... DET (PG oder PE1 defekt)

Bel Ausgabe SA3 = 1 (DE-Sollwert = FF) ist die DE-~-Istwertriick-
meldung # FF

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert DEP ... DE7 (PG oder PE1 defekt)

-~ Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mbglich,

¥ jdreBknotentest =

Aufruf der betreffenden KBG Uber die zugehdrige Kanaladresse -
die RUckmeldung der KBG an den Rechner erfolgt lUber SEp = 1
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inweise: - Bel den Fehleranzeigen PE15.,D1D2 ist dle Vorsteckkarte der in D1D2 angezeigten
Kanalaedresse zu ziehen und der Test zu wiederholen,
Werden diese Fehler nicht mehr engezeigt, lag eine Rlickkopplung tiber Kabel und
Lelstungsteil vor,

- Wenn bei Fehler PE16,D1D2 auf der betreffenden Vorsteckkarte der LED-Anzeigen
leuchten (d.h, SA3 = 1 — Diagnoserelals hat angezogen), scheidet die KBG PG
als Fehlerquelle aus.

- Programmendeanzeige:

EETT(O0]

4.3.,6,2, Dynemische Eingabe von Daten und Ausgaebe_der Adresse

-pene: FE3IC, PEI Y

weilterhin wie bei KBG PE3 (siehe Pkt. 4.3.8.2.)

Hinweis: Wird fdlschlicherweise PE12 bzw, PE14 angewihlt, erscheint in D1D2 = PE
d. h. andere PE anwihlen)

- Abbruch des Programmes: Drilcken der L¥achtaste auf der SE

4.3.6.3. Programmkurzbeschreibung

- Gesamttest von PV und PG
- AdreBknotentest ™
- Dateneingabe bei SA3 = 1 und SA3 = @

Hinweis: Das mit PE11 angewihlte Programm testet automatisch alle KBG des Typs PE1.
Die Typmerkmale filr diese KBG mliesen im Werteblock eingetragen sein,

423.T. Diazaose der KEG 752 A
4.3.7.1. Normeltest -
L NS A-Ae—if

- Name: P ErE' l = Diggnose der KBG PE 2 = 8-Bit-Eingabe
- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

- Aufruf iber Serviceeinheit: PE 2 I.

- Start des Dimgnoseprogrammes (weitertasten des Kursors von
A4 nach D1)

- Bei Fehlanzeigen (auBer bei Programmende, s.u,) ist in A4 wieder
die Ziffer 1 zu schreiben und die tUbernehmetaste zu driicken
(Kursor springt von A4 nach D1).

Damit wird das Dlagnoseprogramm fortgesetzt,

- Pehlermeldungen:

PE 22 [ F LI = Abbruch des Programmes wegen falscher Bedienung in A3, A4

PE E"_u IF lI = Nach Kanaladressenausgabe § steht noch SEf an (PG, PI oder eine
der E/A-KBG defekt)

REG = Istwert SE@ ... SET

Fl E Ell_ll D] [12| = AdreBknoten ¥ gefekt (SEF wird nicht zurlickgemeldet)
D1D2 = fehlerhafte Kanaledresse
REG = Istwert SEB ... SET (PG oder PE2 defekt)

E DG 07 T17] - Bei Ausesve sa3 = @ (DE-Sollwert = $#) ist &ie DE-Istwertrilck-
FJ o meldung # @@

D1D2 = fehlerhafte Kanaledresse

REG = Istwert DEf ... DET (PG oder PE2 defekt)

% giehe Seite 37



39

= Bel Ausgabe SA3 = 1 (DE-Sollwert = FF) ist die DE-Istwertriick-
FEZRIETT - 20t pussses, :

dung #
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEf ... DE7 (PG oder PE2 defekt)

- Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich,

Hinwels: ~ Bel den Fehleranzeigen PE25.D1D2 und PE26.D1D2 ist dle Vorsteck-
karte der in D1D2 angezeigten Kanaladresse zu ziehen und der Test
zi wiederholen, Werden diese Fehler nicht mehr angezeigt, lag eine
RUckkopplung iiber Kabel und Leistungsteil vor.

- Wenn beil Fehler PE26,D1D2 auf der betreffenden Vorsteckkarte die
LED-Anzeigen leuchten (d.h. SA3 = 1—s= Diagnoserelais hat angezo-
gen) soheidet die KBG PG als Fehlerquelle aus,
- Programmendeanzeige:

4.3.7.2, Dynamische Eingabe von Daten und Ausgabe der Adrease

- Name: PEBE,F‘EBH

weiterhin wie bei KBG PE3 (siehe Pkt. 4.3.8.2,)

Hinwels: Wird fialschlicherweise PE22 bzw, PE24 engewidhlt, erscheint in D1D2 = PE
(d.h. andere PE anwidhlen)

-~ Abbruch des Programmes: Dricken der Ldschtaste auf der SE

4,3.7.,3, Programmkurzbeschreibung

-~ Gepamttest von PV und PG
~ AdreBknotentest ®
- Dateneingabe bei SA3 = 1 und SA3 = @

Hinweis: Das mit PE21 angewdhlte Programm testet automatisch alle KBG des
Typs PE2, Die Typmerkmale fiir dlese KBG mlUssen im Werteblock eingetragen
sein,

4,3,8, Diagnose der KBG PE)
4,3,8.1. Normaltest

- Name: PEJ| = Diagnose der KBG PE3 = 32-Bit-Eingabe
- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

- Aufruf iiber Serviceeinheit: P E 3 I
-~ Start des Diagnoseprogrammes (weitertasten des Kursors von
A4 nach D1)

- Bei Pehleranzeigen (auBer bei Programmende, s.u.) ist in A4 die
Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernalmetaste zu drlcken (Kursor
springt von A4 nach D1), Damit wird das Diagnoseprogramm fort-
gesetzt,

- Fehlermeldungen:

IP.E ggl IF l I = Abbruch dee Programms wegen falscher Bedienung in A3, A4
IEE HL'. lF ll = nach Kaenaladressenausgabe @ steht noch SE@ an (PG, PI oder eine
) der E/A-KBG defekt)

REG = Istwert SEff ... SE 7

01 D2| = Adredknoten ™ defekt (SE@ wird nicht zurlickgemeldet)

D1D2 fehlerhafte Kenaladresse
REG Istwert SE@ ... SE7 (PG oder PE3 defekt)

¥ siehe Seite 37
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IPE 3 5' ﬁlnzl = Bel Ausgabe EA%G’ @ (DE-Sollwert = @@) ist die DE-Istwert-

riickmeldung
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DE@ ... DE7 (PG oder PE3 defekt)

] I.” m = Bel Ausgabe SA3 = 1 (DE-Sollwert = FF) ist die DE-Istwert-
|FE 3 a[___' ridckmeld # FF

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DE7 (PG oder PE3 defekt)

- Alle Fehlermeldungen von PV oder PG sind auBerdem mdglich.

Hinwelse: - Bei den Fshlerenzeigen PE35,D1D2 und PE36,.D1D2 ist die Vorsteckkarte der
in D1D2 angezelgten Kanaladresse zu ziehen und der Test zu wiederholen,
Werden diese Fehler nicht mehr angezeigt, leg eine Rlickkopplung iiber Ka-
bel und Leistungsteil vor,

- Wenn bei Fehler PE36.D1D2 auf der betreffenden Vorasteckkarte die LED-An-
zeigen leuchten (d.,h. SA3 = 1—=Diagnoserelais hat angezogen), scheidet
die KBG PG als Fehlerquelle aus,

- Programmendeanzeige:

[FEI[OO)

«3,8.2, Dynamische E abe von Daten und Ausgabe der Adresse

- Name: PE HE.EEBLI

1. Nach dem Start von PE3C erfolgt eine dynamische Eingabe des in D1D2 ein-
geatellten Kanals,
Das Signal SA3 = 1 wird statisch ausgegeben- d.h. das Diasgnoserelais der KBG
PE} hat angezogen - und im REG wird der Istwert DE@ ... DE7 dynamisch angezeigt.
Im Wechsel mit D1D2 wird die Kanaladresse P@ ausgegeben.

2. Nach dem Start von PE I H erfolgt die dynamische Ausgabe der in D1D2 eia-
getragenen Kanaladresse (dyn. AdreBknotentest ®), Im Wechsel mit D1D2 wird
Kanaladresse @@ ausgegeben. Die Rlickmeldung der aufgerufenen KBG erfolgt iber
SEp, das im REG (Bit %) angezeigt wird. Die LED blinkt dabei im Rhythmus der
aufgerufenen Adresse, .

- Handhabung: - Nach Einechreiben von PE3 @, bzw., PE3 Y. ist der Kursor von A4
nach D1 weiterzutasten,

- Einschreiben der gewlinschten Kanaladresse in D1D2
- Start des Diagnoseprogremmes (Weitertasten des Kursors von D2 nach D1).

Nach dem Start von PE 32 kenn die Ausgabe von SAJ = 1 an Hand des Aufleuchtens aller
LED-Anzelgen auf der Vorsteckkarte der KBG PEJ kontrolliert bzw, auf der Riickverdrehtung
mlttels Signaltester gemessen werden,

- Abbruch des Programmes: Dricken der Ldschtaste auf Loschtaste auf der SE

4,3,8,3, Programmkurzbeschreibung

- Gepamttest von PV und PG

- AdreBknotentest ¥

- Dateneingabe bei SA3 = 1 und SA3 = @

Hinweis: Das mit PA31 angewdhlte Programm testet automatisch alle KBG des Typs PE3,
Die Typmerkmale filr dlese KBG miissen im Werteblock eingetrasgen sein,

X siehe Seite 37
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4,3.9, Diagnose der KBG PA J
1, Normeltesat

- Neme: PHI | = Disgnose der KBG PAJ = B8-Bit-Relaisausgabe
~ Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

= Aufruf Uber Serviceeinheit: pF'; l.

- Start des Diagnoseprogrammes (Weitertastem des Kursore von A4
nach D1)

- Bei Fehleranzeigen (auBer bel Programmende, s.u.) ist in A4 wie-~
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetaste zu drlcken
(Kursor epringt von A4 nach D1). Damit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt,

- Fehlermel dungen:

IP.HH zI IF | I = Abbruch des Programmes wegen falscher Bedienung in A4
Daten~Reeingabe # Soll t
D?Dgn ggh?ﬁ:hgfte Kanvav?.:dresse

REG = Istwert DEP ... DE7 (PG oder PA3 defekt)

IPH 33"]1 ]]ZI lgacg Ausgabe L = 1 sind Datenspeicher nicht geldecht.
1D

= fehlerhafte Kanaladresse
REG = Iptwert DEP ... DE7 (PG oder PA3 defekt)

Nach K ladr b teht h SE PG, PI od i
[PRIY[F B] - Yach Senalacteasensuagabe § stoht nooh S5 an (FG, FI oder einer
REG = Iﬂtwert SE¢ eese SE?

FF;H 3 [1 D2| = Adredknoten R gefekt (SEP wird nioht zurlickgemeldet)
1 D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEP ... SE7 (PG oder PA3 defekt)

Di kontektriickmeld (K1 ... KB) Ub SE1 defekt
PR FS01 7] - piagrosgkontaktucinelsug ) Uber 551 dofe

= Kanaladresse
REG = fehlerhafte Bite = 1 (PA3 defekt)

|EH 35"[“ [IZI = Ausgabesperre liber SA3 defekt
D1D2 = fehlerhafte Kanaladreasse
REG = fehlerhafte Bits = 1 (Wenn Bit @ ... Bit 7 = 1, dann SA3

auf KBG bzw, Riickverdrahtung unterbrochen) (PG oder PA3
defekt)

- Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich,

- Progresmmendeanzeige:

[BA31][G0O]

4,3:9,2, Dynamische Ausgabe von Daten und der Adresse
-reme: PHBCE, PHEY

welterhin wie bel KBG PA6 (siehe Pkt. 4.3.11.2.)

Hinweig: Wird fidlschlicherweige PA32 bzw. PA34 angewkhlt, erscheint im D1D2 = PA (d.h.
andere PA anwihlen)

- Abbruch des Progremmes: Driicken der Loschtaste auf der SE

¥ giehe Seite 37
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4,3,9,3, Progremmkurzbeschreibung

- Gesamttest von PV und PG

- AdreBknotentest ¥

~ Datenausgabe von FF bis P@ mit Riickvergleich und Speicherldschen mit Nulltest jeweils

Uber Reeingabe

- Test der Diagnosekontaktrlickmeldung Uber SE1
- Test der Ausgabesperre liber SA3

Hinweis: Das mit PA31 angewdhlte Programm testet automatisch alle XBG des Typs PA3.
Die Typmerkmale fiir diese KBG mlissen im Werteblock eingetragen sein,

4.3.10, Disgnose der KBG PA 4

4,3,10,1, Normaltest

~ Name: FJEE Lll =

~ Handhebung: -

- Fehlermeld en:

(BAYZ|IF 1] -
PA4Ydpin -

[PRY D1 -

[PRAYUYF B]| -

FR44YDI ] -
FRUSir g -

FBEYEJDI 0] -

- Alle Fehlermeldungen

- Programmende eige:

EH4Y U00]

slehe Seite 37

Diagnose der KBG PA4 = B-Bit-Relalsausgabe
Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV
Aufruf Uber Serviceelnheit: PF'H l.

Start des Disgnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

Bei Fehleranzeigen (auBer beil Programmende, s.u.) ist in A4 wie-
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetaste zu driicken
(Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt.

Abbruch des Programmes wegen faelscher Bedienung in A4

Daten-Reeingabe # Sollwert
D1D2 a fehlerhafte Kanaledresse
REG = Iatwert DE@ ... DET (PG oder PA4 defekt)

Nach Ausgabe L = 1 sind Datenspeicher nicht geldscht
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DET (PG oder PA4 defekt)

Nach Kenaladressenausgabe §§ steht noch SEP an
(PG, PI oder eine der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SEP ... SET

AdreBknoten ® defekt (SEP wird nicht zurlickgeme ldet)
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEP ... SE7 (PG oder PA4 defekt)

Diegnoseriickmeldung (der Schalttransistoren) iiber SE1 defekt
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = fehlerhafte Bits = 1 (PA4 defekt)

Ausgebesperre iiber SA3 defekt

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = fehlerhafte Bite = 1 (Wenn Bit ¢ ... Bit 7 = 1 dann
SA3 auf KBG bzw. Riickverdrahtung unterbrochen)
(PG oder PA4 defekt)

von PV und PG sind auferdem mdglich
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4.3.10.2, Dynamische Ausgabe von Daten und der Adresse

- Name: FJ F?Eﬁ E:. FJEijj L4

weiterhin wie bel KBG PA6 (slehe Pkt. 4.3.11.2.)

Elnweis:

Wird fidlschlicherweise PA42 bzw, PA44 angewihlt, erscheint in D1D2 = PA

(d.h. andere PA anwihlen)

- Abbruch des Programmeg: Driicken der Luschtaste auf der SE

4,3,10.3, Programmkurzbeschreibung

Gesamttest von PV und PG
AdreBknotentest ®

Datenausgabe von FF bis @@ mit Rlickvergleich und Spelcherltschen mit Nulltest jeweils
liber Reeingabe

Test der Diagnoserlickmeldung iiber SE1
Test der Ausgabesperre iiber SA3

Hinweis:

4.3.11, Diegnose der KBG

- Handhabung:

Des mit PA41 angewihlte Programm testet autometisch alle KBG des Typs PA3.

Die Typmerkmale fUr diese KBG mlissen im Werteblock elngetragen sein.

P4 6

11.1, Normaltest

- Name: FJEifil

- Fehlermeldungen:

BEGZ[FE
[PAEC D1 17

[FAG 3| [ 17

EAEYIER]

FHEY.

D112

¥ siehe Seite 37

Diegnose der KBG PA6 = 8-Bit-Transistorausgabe
Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV
Aufruf Uber Serviceeinheit: PRGI.

Start des Disgnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von
A4 nach D1)

Bel Pehleranzeigen (auBSer bei Programmende, s.u,) ist in A4
wieder dile Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernshmetaste zu
driicken (Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird das
Disgnoseprogramm fortgesetzt.

Abbruch des Progremmes wegen falscher Bedienung in A4

Daten-Reeingabe # Sollwert
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DE7 (PG odexr PA6 defekt)

Nach Ausgabe des Loschsignals L = 1 sind Datenspeicher nicht
geloscht

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert DEf ... DET (PG oder PA6 defekt)

Nach Kanaladressenausgabe @ steht nooh SEf an (PG, PI oder eine
der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SEf ... SE7

Adrefknoten ¥ defekt (SEP wird nicht zurlckgemeldet)
D1D2 = fehlerhafte Kenmladresse
REG = Istwert SEP ... SET (PG oder PA6 defekt)



44

|P|:|55_“]]1 DZI' Nach Ausgabe der Kanaladresse 1 ist SFP = 1 (Elektronische

Sicherung hat angesprochen)
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEp ... SET (PG oder PA6 defekt)

PHEE][01 07-

SEP nicht durch L und SA@ zuriickeetzbar
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse '
REG = Istwert SEf ... SE7 (PG oder PA6 defekt)

IFH 5=|||D1 ﬁ'2'|= SEP durch SA# zurlUckgesetzt, L nicht wirksam
D1D2 = fehlerhafte Kanaledresse
REG = Istwert SEP ... SE7 (PG oder PA6 defekt)
- Alle Pehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich,

Hinwels: Der Schaltungstell "Elektronische Sicherung" kann von der Diasgnoseroutine nur
begrenzt getestet werden, Das Setzen der elektronischen Sicherung kenn nur im
Automatikbetrieb (Wahlschalterstellung 1...3) durch kurzzeltiges Anlegen von
+24V an nicht angesteuerte Ausgiinge der KBG PA6 erfolgen. Auf der SE er-
scheint denn in D1D2 die Fehleranzeige "F5" (slehe 4.2.3.). Das L&schen des
Fehlers erfolgt durch Drlicken der L@schtaste ( & ).

- Programmendeanzeiges:

[FRE] [OO]
4.3.11.2, Dynemische Ausgabe von Daten und der Adresse
- BName: pHEg ' PHE‘{

1. Nach dem Start von F’ F‘EE erfolgt elne dynemische Datenausgabe auf dem in
D1D2 elngestellten Kanal. Die nach der Kanalelngabe ebenfells in D1D2 einzu-
gebenden Daten kdnnen whhrend der laufenden Dimgnose gedndert werden.

2. Nach dem Start von PF‘Eq erfolgt die dynamische Ausgabe der in D1D2
eingetragenen Kanaladresse (dyn. AdreBknotentest®), Im Wechsel mit D1D2 wird
Kanaladresse @@ ausgegeben, Die Rlickmeldung der aufgerufenen KBG erfolgt iiber
SE@, das im REG (Bitﬂ% angezeigt wird,

Die LED blinkt dabei im Rhythmus der aufgerufenen Adresse,

- Handhabung: - Nach Einschreiben von PH EE. 18t der Kursor von A4 nach D1 weiter-
zutasten,

- Einschreiben der'gewunschten Kanaladresse in D1D2 und weltertasten des
Kursors von D2 pach D1,

- Elnschreiben des gewlinschten Bitmusters in D1D2
- Start von PA62 (weitertesten des Kursors von D2 nach D1)

- Nach Einschreiben von pF‘E Y. ist der Kursor von A4 nech D1 weiter-
zutasten,

- Einechreiben der gewiinschten Kanaladresse in D1D2
- Start von PA64 (weitertasten des Kursors)

Bel der Diagnose FH EE kenn das Andern der ausgegebenen Daten mittels der Tasten

.L+1. J -1 un@ +1 —= wihrend des laufenden Betriebes erfolgen,
Der Kursor ist nur beim Drlicken einer Taste kurzzeltig sichtbar,

- Abbruch des Programmes: Dricken der Loschtaste auf der SE

% gilehe Seite 37
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11 Progr urgbeschreib

- Gesamttest von PV nach PG

- AdreBknotentest X

- Datenausgabe von FF bis @@ mit Riickvergleich und Speicherldschung mit Nulltest jJeweils

iiber Reeingabe

- Test, ob Speicher "Elektronische Sicherung" gesetzt,
Rickeetzen des gesetzten Speichers iiber SAg

Hinweis: Das mit PA61 angewdhlte Programm testet automatisch alle KBG des Typs PA6,
Die Typmerkmale filr diese KBG milssen im Werteblock eingetragen sein,

4,3,12, Disgnose der KBG PA 7

4,2,12,1, Normaltest

- Name: FJEH ||

- Handhabung:

- Fehlermeldungen:

(PR 2| [F 1]
FR12) 0107

PR 302
FE WER]

PR 0107

Diagnose der KBG PA7 = 16-Bit-Transistorausgabe
Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV
Aufruf iber Serviceeinheit: PR L.

Start des Diagnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

Bel Fehleranzeigen (auBer bei Programmende, s.u.) ist in A4

wieder die 2iffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetaste zu driicken
(Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt,

Abbruch des Programms wegen falscher Bedienung in A4

Daten-Reeingabe # Sollwert
D1D2 = fehlerhafte Kenaladresse
REG = Istwert DEf ... DE7 (PG oder PA7 defekt)

Nach Ausgabe L = @ eind Datenspeicher nicht geldscht
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DET (PG oder PAT defekt)

Nach Kanaladressenausgabe @ steht noch SE@ an
(PG, PI oder eine der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SE# ... SET7

AdreBknoten ® defekt (SEf wird nicht zuriickgemeldet)
D1D2 fehlerhafte Kanaladresse
REG Istwert SE@ ... SET (PG oder PAT defekt)

[ ]

- Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich

Hinweis: Die Diagnose dieser KBG erfolgt nur bis zum Reeingmbespeicher, Ein Test der
Ausgabesperre Uber SA3 und dle Rilckmeldung der Ausginge liber SE1 sind nicht

mdglich,

- Programmendeanzeige;

4,3,12,2, Dynemische Ausgabe von Daten und der Adresse

-vame: PRAGE PRBY

weiterhin wie bei KBG PA6 (siehe 4.3.11.2,)

% siehe Seite 37
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Hinweiss Wird fdlschlicherweise PAT2 bzw, PAT4 angewihlt, erscheint in D1D2 = PA
(d.h, endere PA anwidhlen)

- Abbruch des Programmest Dricken der Ldachtaste auf der SE
12 rogr bes eib

- Gegsamttest von PV und PG
-~ AdreBknotentest ®

~ Datenausgabe von PF bis @@ mit Riickvergleich und Speicherldschen mit Nulltest Jeweils
iiber Reeingabe

Hinwels: Das mit PA7T1 angewihlte Programm testet automatisch alle KBG des Typs PA3.
Die Typmerkmale flr diese KBG mliasen im Werteblock eingetragen sein.

4,3,13, Diagnose der KBG PAD 1
4,3,13,1, Normaltest

- Name: ! hj l'

- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

Diagnose der KBG PAD1 = AD-Wandler flir 8 MeBkanidle

- Aufruf uber Serviceeinheit:; Hd I,

~ Start des Dlagnoseprogremmes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

- Bel Fehleranzeigen (auBer bei Progremmende s.u,) ist in A4
wiedsr die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernshmetaste zu
driicken (Kursor springt von A4 nach D1), damit wird das Diagnose=-
programm fortgesetzt.

Hinweis: Wenn im Werteblock die Kennung fiir die KBG PAD1 + PAD2 steht (FF), erfolgt bei
Aufruf Ad11 kein Einzeltest der KBG PAD1. Sie wird dann nur zusemmen mit der
KBG PAD2 getestet (Aufruf Ad21).

- Fehlermeldungen:
”:L 23ﬂ [F 1] = Abbruch des Progremms wegen falscher Bedienung in A2, A3, A4
= Daten-Reeingabe # Sollwert
Ad | [D1 DY ~ pina - fenlerhatte Kanaledresse

REG - Istwert DEP ... DET (PG oder PAD1 defekt)

Nech Ausgabe 1L = §# sind Datenspeicher nicht geldscht,
D1D2 fehlerhafte Kanaladresse
REG Istwert DEf ... DET (PG oder PAD1 defekt)

|Hd ||:_|I|F . |= Nech Kanaladressenausgabe @ steht noch SE@ an (PG, PI oder eine

der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SEP ... SET

AdreSknoten ® flir Datenspeicher defekt

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SE@ ... SET (PG oder PAD1 defekt)

|Hd |5| B1 ]]2|= AdreBknoten ™ fiir AD-Wandler defelt
D1D2 - fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert SEf ... SE7 (PG oder PADY1 defekt)

[Ad_13 D102

% giehe Seite 37
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= Nullpunkt des AD=-Wandlers defekt
Ed—@ IDLD—ZI D1D2p= fehlerhafte Kanasladresse
REG = Nummer des fehlerhaften Analogmefkenals

zbinﬁre Anzeige der MeBkanile @ ... 7)
PG, PAD1 oder PAD2 defekt)

Hinweis:

Die LED-Anzelgen DA@ ... DA2 auf der EKBG PAD1 zelgen nicht
die MeBkanalnummer an,

IEiEj | Dl”f DZI = Kennung im Werteblock # Sollwert

(Sollwert nur fiir PAD1 = FE - in 2 Kanidlen
Sollwert fir PAD1 + PAD2 = FF - in 2 KanBlen)
D1D2 = Low-Teil der fehlerhaften Adresse im Wertblock
(Adressenbereich flr Kanalkennungen: 3@8@...3@BEQ

REG = Inhalt der in D1D2 angezeigten Adresse

Hinweis:

In D1D2 wird die Adresse mit richtiger Kanalkennung - 1 als
fehlerhafte Adresse angezeigt, wenn in zwel aufeinanderfol-
enden Adressen des Werteblockes nicht die gleiche Kennung
%FE oder FF) steht.
- Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich,

- Progremmendeanzeige:

Ad 11]{00]

4.3.13,2, Dynamische Ausgebe von Daten und der Adresse
- name: PABGE, PABY

weiterhin wie bel KBG PA6 (siehe Pkt, 4.3.11.2.)

Hinweis:; Wird fidlschlicherweise Ad12 bzw, Ad14 angewidhlt, erscheint in D1D2 = PA
(d.h. endere PA aenwihlen)

-~ Abbruch des Programmes: Driicken der Losohtaste auf der SE

4,3.13,3, Programmkurzbeschreibung

- Gesamttest von PV und PG

- Test des Werteblockes, ob zwei aufeinanderfolgende Kanaladressen die gleichen Typmerkmale
enthalten (FE oder FFs

- AdreBknotentest ¥ fiir Datenspeicher und AD-Wandler

- Datenausgabe von PF bis @@ mit Rickvergleioh und Speicherltischen mit Nulltest Jaweils
iber Reeingabe

- Nullpunkttest der AnalogmeBkanidle 7...@ (bindre Anzeige auf VPAD1: 111...009)

Dlggnose der KBG PAD1 PAD2
4,3.14.1, Normaltest

- Neme: thﬂEg l = Diagnose der KBG PAD1 + PAD2 = AD-Wandler flir 8 MeBkanlle mit
MeBverstidrker
- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

- Aufruf iiber Serviceelnheit: FquE2|,

- Start des Dimgnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

~ Bei Pehleranzeigen (auBer bei Programmende, s.u.) ist in A4 wie-
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernahmetaste zu dricken
(Kursor springt von A4 nech D1), Demit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt.

N ¥ siehe Seite 37
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- Pehlermeldungens

{R.222]||F || = Abbruch des Progremmes wegen falscher Bedienung in A2, A3, A4

Hd ET.HE DZ] = AD-Wendlung fir -5 V 4 Sollmert FF

D1D2 = Kanaladresse des AD-Wandlers (KBG PAD1)
REG = fehlerhafter AnalogmeBkanal (binidre Anzeige des MeBkanals)
(PAD1 oder PAD2 defekt)

- = AD-Wandlung fir 45 V £ Sollwert §¢g
D1D2 = Kanaledresse des AD-Wandlers (KBG PAD1)
REG = fehlerhafter AnalogmeBkanal (biniire Anzeige der MeBkanile
# ... 7) (PAD1 oder PAD2 defekt)

Siehe Hinwele Ad27.D1D2

- Alle Fehlermeldungen von PV, PG und PADt sind auBerdem mbglich.
- Programmendeanzeige:

Bd 211 (ag]
4.3.14.2, Dynamische Ausgabe von Daten und der Adresse
Die Ein- und Ausgtinge der KBG PAD2 eind nur Uber die Vorsteckkarte anachlieBbar, Sie

besitzt keinen eigenen Kanalaufruf, Demit entfdllt eine dynamische Daten- und Adressen-
ausgabe,

4,3,14,3. Programmkurzbeschreibung

- Gepemttest von PV, PG und PAD1
~ AD-Wandlung bei -5 V und +5 V mit den Analogmefkanidlen P ... 7

4.3,15, Diagnose der KBG PDA2
15,1, Normaeltest

- Name: dHE l = Diagnose der KBG PDA2 = DA-Wandler
~ Handhabung: - Stecken der Buas-Verbindung auf AS und PV

- Aufruf iiber Serviceeinheit: dFlE l.

- Start des Diagnoseprogrammes (Weitertasten des Kursors von A4
nach D1)

- Bel Pehleranzeigen (auBer bel Programmende s.u.,) ist in A4 wie~
der die Ziffer 1 zu schreiben und die Ubernashmetaste zu drilcken
(Kursor springt von A4 nach D1), Damit wird das Diagnoseprogramm
fortgesetzt,

Hinweis: Die Schaltungsteile DA-Wandlung und Relaisausgabe ktnnem vom Dliagnoseprogremm
dA21 nicht getestet werden,
Eine Prifung ist nur in der BA Inbetriebnahme mdglich,

- Fehlermeldungen:

ld, 222||F | |= abbruch des Progremmes wegen falscher Bedienung in A2, A3, A4

= Daten-Reeingabe £ Sollwert
ldH aa‘lﬂﬁ DZJ D1D2 = feh!{gerhafte Kanaladresse
REG = Istwert DEP ... DET (PG oder PDA2 defekt)

dH 23 =- Nach Ausgabe L = @ sind Datenspeiocher nicht gelbscht
D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse

REG = Istwert DEP ... DE7 (PG oder PDA2 defekt)
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,dH EL.,“F ' I o Nach Kanaladressenausgabe @ steht noch SEf an

(PG, PI oder eine der E/A-KBG defekt)
REG = Istwert SE” see SE,,

([dR 24.)B1 12| = Adresknoten * defekt (SEP wird nicht zuriickgemeldet)

D1D2 = fehlerhafte Kanaladresse
REG = Istwert SEP ... SE7 (PG oder PPA2 defekt)

- Alle Fehlermeldungen von PV und PG sind auBerdem mdglich.

remmendeanzeolge;
[gA21][00
4.3,15,2, Dynamische Ausgabe von Daten und der Adregse

- Name: FJI:lﬁjif ' FJFq EiEJ

welterhin wie bei KBG PA6 (siehe Pkt. 4.3.11.2.)

Hinweis: Wird fidlschlicherweise dA22 bzw., dA24 angewdhlt, erscheint in D1D2 = PA
(d.h. endere PA anwihlen),

4,3,15.23, Programmkurzbeschreibung

~ Gesamttest von PV und PG

- AdreBknotentest ¥

~ Datenausgabe von FF bis @ mit Riickvergleich und Speicherltschen mit Nulltest Jeweills
Uber Reeingabe

Hinweis: Dap mit dA21 angewidhlte Programm testet automatisch alle KBG des Typs PDA2,
Die Typmerkmale flir diese KBG mlissen im Werteblock eingetragen sein.

4,3,16, Gesamtdiegnose, Dauertest

6 egamt oge

- Name: F] ll FJ

1. Nach dem Start von ERQOI erfolgt eine Gesamtdiagnose/Endpriifung der Steue-
rungS (Grunddiagnose, Diagnose aller PEAS-KBG und Schnittstellentest/SIO-Pri-
fung).

Die Diagnose des SIO-Schaltkreises auf der KBG SE wird durch eine Reeingabe
der ausgesendeten Priifs ale realisiert. Auf dem AnschluB PROG sind deshalb
durch KurzschluBbricken folgende Verbindungen zu realisieren:

A2 - A5, A3 - A4 PROS

- 1i¥1l

Abb. 4.3.16.-1 KurzschluBbriicken fiir SIO-Priifung

2., Nech dem Start von EP D Derfolgt die Gesamtprufung/Endpriifung ohne SIO-Test,
Die Drahtbriicken auf dem ProgrammiergerdteanschluB kdnnen dabei entfallen.
- Handhabung: - Stecken der Bus-Verbindung auf AS und PV

- Stecken des Prif-EPROM's mit dem steuerungsespezifischen Werte-
block bzw, der progremmierten Logik-EPROM's,

- Stecken aller im Werteblock definierten PEAS-KBG

% sijehe Seite 37
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- Einschalten der Steuerung bzw., RESET geben (Driicken des
Tasters S1 auf UW4)

- autrue uber sE: EP Olezw. EP OO

- Start der Gesamtdiasgnose (Welitertasten des Kursors von A4
nach D1)

~ Bel Pehleranzeigen (KBG-spezifis;h) ist in A4 wieder die
Ziffer 1 zu schreiben. Mit dem Drlicken der Ubernahmetaste wird
der foehlerhafte KBG-Typ zu Ende getestet.

- Bg;ﬁtigen der LBschtaste und ermeuter Aufruf von EP@1 bzw.
E

- Fehlermeldungens

EPD' F 3 = Lifter ausgefallen

l = Nach Kanalaedressenausgabe @ steht noch SEP an (PG, PI oder eine
EPDL'I F ) der E/A-KBG defekt)

REG = Istwert SEJ ... SE7

Weiterhin kdnnen alle Diagnosefehlerarten angezeigt werdem, In A1 ... AJ wird der fehler-
hafte KBG-Typ, in A3 die Fehlerart und in D1D2 die fehlerhafte Kanaladresse angezeigt.

6,2, Programmkurzbesghreib

- Teat aller im Werteblock eingetragenen KBG-Typen
~ Durchfiihrung der Grunddlagnose
- Kontrolle des Lifters

5, Wartungsvorschrift
5e1. Allgemeines

Die elektronischen Bauelemente der programmierbaren Steuerungsvarienten der PC 600 sind
wartungsfrei, Die Wartung beschrinkt sich nur auf mechanisch beanspruchte Bauelemente und
VerschlelBteile,

5.2, Arbeitsschutz

Die Wartung hat von unterwiesenem Fachpersonal unter Beachtung der Arbeiltsschutzbestimmunger
zu erfolgen (TGL 200-0644, TGL 14283; ABA 0311, ABA 0900).

Vor Beginn der Wartungearbeiten ist der Hauptschalter der Gesamtanlage auszuschalten (ein-
sohlieBlich der Steuerspannungen an den Steckkontakten der PEAS-KBG).

543. Wartungsarbeiten

5,3.1, Liufterbaugruppe

Die Liiftermotoren sind wartungafreil (ca. 20000 h Laufzeit). Ee empfiehlt sich, die Sicht-
kontrolle der Liiftermotoren mit in den Wartungezyklus einzubeziehen und diese bei starker
Verschmutzung mittels PreBluft auszublasen, um vorzeltige Ausfélle zu vermelden.

5:3+2, Steuerung und Netzteil

- Uberprifen der Betrisbssicherheit des Schutzleitersystems, debel sind alle zugeh8rigen
Schraubverbindungen nachzuziehen,

Nachzlehen der anderen Schraubverbindungen auf festen Sitz.
Kontrolle aller Klemmanschlilsse auf festen Sitz.

Kontrolle aeller Leiterplatten auf festen Sitz,

Uberpriifen der Taster der SE auf Funktionstichtigkeit.
Kontrolle aller Schmelzeinstitze auf richtige Nennstromstérke,
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5.3.3, StUtzakkus fiir CMOS/EPROM-Speicher K3621

Auf der Speicher-KBG K3621 befinden sich 3 StUck Knopfzellen KBL 0,225 TGL 22807 gur
internen Stiitzung der Informationen d.CMOS-RAM-Speicher (3 x 1,2 V/0,225 mAh),

- Die Stiitzzelt betrigt ¥ 200 Stunden (bei max, 500/uA)

- Die Lebensdauer der Akkus betrdgt: .
1 Jahr bei Temperaturen ¥ 45°C (davon 1 Woche 60°C zugelassen)
3 Monate bei Dauertemperatur von 60°C

Nach diesen Zeiten sind die Akkus zu wechseln, wenn das Risiko des Datenverlustes bei
Stilitzzeiten von 200 h ausgeschlossen werden soll,

- Fiir die Aufladezelt nach einer Stiitzphase, bevor erneut 200 h gerantiert werden, gilt
die Beziehung

Ladezeit = } *  StUtzzeit

In Betriebszustand der Steuerung wird mit ce., 5 mA stdndig geladen., Dieser Strom fiihrt
zu keiner ljberladeerscheinung an den Zellen. ‘

- Der Wechsel der Akkus muB bei gesteckter KBG und eingeschalteter Steuerung erfolgen, um
Informationsverluste zu vermeiden,

- Wenn die Spannung unter 3,2 V abfiéllt, sind die Zellen zu ersetzen (bei 1,05V pro Zelle
muB neu formiert werden).

- Es dirfen grundsdtzlich nur geladene Akkus gesteckt werden., Leere Akkus sind auBerhalb der
Steuerung nachzuladen (bzw. neu zu formieren).

~ Die Lagerung von Akkus iet im vollgeladenen Zustand bei 20°¢ ¥ 5 X 6 Monate m¥glich.
Danach eind sie entsprechend der Hersteller-Vorschrift neu zu formieren.

- Steuerungen sind nach 200 h wieder einzuschalten, um die Akkus nachzuladen, oder die
Akkus sind von der KBG zu entfernen und kurzschluBsicher zu lagern.

Weitere Angaben sind im Robotron-Handbuch "Mikrorechner 1520" (Abschnitt Speiochereinheiten
Pkt, 3.3., S. 13) oder in Hersteller-Unterlagen zu finden,

5.3.4., Betriebsdauer von Relais

Pie Anzahl der Schaltspiele der eingesétzten Relals der PEAS-KBG

GBR 20.1 TGL 36076
RGK 20/1 TGL 32441

ist ¥ 107. Die Lebensdauer der Kontakte sinkt mit stelgender Kontaktbelastung.
Die entsprechenden Werte kdnnen der TGL bzw, den Hersteller-Unterlagen entnommen werden.

~ Bei amuftretenden VerschleiBerscheinungen an einzelnen Relaiskontakten 1st die be-
treffende KBG zu tauschen.

5.4, 20itablauf der Wartungsarbeiten

3';'} aller 1000 Betriebsstunden
3.3. jﬁh.l‘lich
3.4, schal tspiel- und belastungsabhingig

5:5. Verhalten bel Betriebsstdrongen

Siehe dazu Fehlersuchanleitungen SV PC 600 (Zeichn.-Nr, 4445968-4 Fsa 4) und PC 601 ... 603
(Zeichn.-Nr. 444737-3 Fea 4),




6, Transportvorsghrift
6,1, Allgemeines

1£4.Nr,. | Bezeichnung Stek. | Abmessung (mm) Magse (ig)
1 Rahmenauf bau
PC 601 1 578 x 894 x 370 ca. 30
PC 602 1 578 x 1094 x 370 oa, 50
PC 603 1 578 x 1494 x 370 ca, 60
2 Dokumentation 1 Mappe A4

Auszubauende Telle:

1fd.Nr.| Bezeichnung | Stck. | Abmessung (mm) Masge (ig)
1 Knopfzelle KBL | 3 8x25¢ 0,03
0,22

6,2, Verpackung

6.2.1, Inlandversand

(siehe Verp.-Konstr. 444830-9 2Zv 4; 444831-T Zv 4} 444832-5 2v 4)

6,2 -Vers

Rahmeneuf bau:

~ beidseitlg Hp-Abdeckplatte aufschrauben

- Folieflachbeutel aus Polykthylen (PE) oder Polyamid (Perfol); verschniirt
Knopfzellen: -

- Originalverpackung des Herestellers (Pappstreifen)
- Einschlag in Seidenpapier '
- PFolieflachbeutel aus PE oder Perfol; an Rehmenaufbau anbinden

Dokumentation:
- Einschlag oder Flachbeutel aus PE oder Perfol; verschniirt

6,2,1,2, Eisenbehnversand
Rahmenaufbau:
- rUckseitig Hp-Abdeckplatte gqufeschrauben

~ Folieflachbeutel aus PE oder Perfol; verschnilrt

- Rahmenkiste mit Vollholz- oder Sperrholzverkleidung; Deckel mit besandeter Dachpappe
beschlagen; Arretierung in der Kiste mit gepolsterten Abstlitzungen; Bandstahlum-
reifung

Knopfzellen:

- Originalverpackung des Herstellers (Pappstreifen)
- Einschlag aus Seldenpapier
- Polieflachbeutel aus PE oder Perfol; an Rahmenaufbau anbinden

Dokumentation:

- Einschleg oder Flachbeutel aus PE oder Perfol; verschnlirt
- zusammen mit Rahmenaufbau in Rehmenkiste

6.2.2, Export
(siehe Verp.-Konstr, 444833-3 Zv 4; 444834-1 Zv 4; 444836-8 Zv 4)
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6,2,2,1, LKW-Trensport
Rehmenaufbau:

- rlickseitig Hp-Abdeckplatte aufsohrauben

- Folieflachbeutel aus PE; unter Zugabe von Luftentfeuchtungsmittel (z.B. Kieselgel)
hermetisch verachweifit

- Rahmenkiste mit Vollholz- oder Sperrholzabdeckung; Deckel mit besandeter und Boden mit
unbesandeter Dachpappe beschlagen; Arretierung in der Kiste mit gepolsterten Abstlitzungen;
Bandstahlumreifung

Knopfgzellens

- Originalverpackung des Herstellers (Pappstreifen)
- Einschleg aus Seidenpapier
- Polieflachboutel aus PE oder Perfol; an Rahmenaufbau anbinden

Dokumentation:
- verschnliren und zusammen mit Rehmenaufbau in Folieflachbeutel

6.2.2.2. Luf:transport kontinentaler und interkontinentaler Eisenbahntransport,
eety ort

= Verpackung wie Pkt, 6,2.2,1.

642,2,3, Kombinierte Transportwegearten

Die Verpackung ist fiir die hdrteste innerhalb der Trensportkette auftretende Beanmspruchung
ausgulegen.

6,3, Transport

6,3,1. Innerbetrieblicher Transport

Auf Spezialtransportwagen oder mit aufgeschraubten Abdeckplatten auf Handtransportwagen
oder auf Holzflachpalette TGL 9275 mit Gabelstapler oder Gabelhubwagen

6.3,2, LEW-Transport

6,3,2 Inland

= Ladefléiche mit Transportpolstern auslegen

~ Rahmenaufbau mit Abdeckplatte oder Seitenfléche auf die Ladefldche legen bzw. stellen
Schutz des Rahmenaufbaues gegen die Bordwand oder anderes Ladegut durch Transportpolster
Sicherung gegen Verschieben und Kippen durch Abstitgungen

Schutz gegen WitterungseinflUsse durch Plane und Spriegel oder Wurfplane

6.3,2,2, Export

Die verpackte Ausrlistung ist mit Kran oder Gabelstapler zu verladen,

Die Kisten sind durch Aufnageln von KanthBlzern allselitlg gegen Versohieben auf der
Ladefléche zu sichern.

6,3,3, Andere Transportmittel
nach den daflir geltenden Vorschriften

6,3,4, Temperatur
Der Transport kann im Temperaturbereich -40°C bis +55°C durchgefiihrt werden,

6.4, Lagerung

Die Ausriistung ist in der Transportverpackung in geschlossenen RHumen gu lagern.
Zubehdr und ausgebaute Teile sind zusemmen mit der Ausriistung zu lagern.

Stapelung ist nur flir in Kisten verpackte Ausrlistungen zuldiesig, Die Ausriistung kann
liegend oder stehend gelagert werden.

Fir die Lagerung sind einzuhalten:
Temperatur: - 10°C bis + 55°C
relative Luftfeuchtigkeit max, 94 %

Die Umgebung muB frei von aggressiven Stoffen sein,
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