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1. Einleltung

Als Systesfehlermittedlungen werden solohe Maldungen ugd Anzelgsen
bwsslobnet, dis suf fehlerhafts Iustlnde oder AblHufe lamerhalb des
dntomtislsrungaanl ages sl e Lesn cder Twl Jdar Badienung dar
ivtomtislerungeanlage suftreten. Das helsst, Jystesflebler haben 1=
Uatersohisd zu Progsssceldungen ihre Ursschs nisht io technoologleshen
Frossss dar mutommtisiertss Anlages. 3ie k¥mnen von dieser aber als
Felptersohwinung ousgelfst werden.

Iar = Tearwachung der ordnungegeafsssn Fuanktlen der  ednegelnen
PFankticaasinheliten wmalbet md lhres TusaEssnwirkens 1smarhalb der
lutomatinlsvangeanl age sowin F T ELTE ;trn faleohe
Badisnareingriffs wuede usfangraichs Feahlererkennunges- wnd
Beshandlungemassnahmen geechaffen.

1.1. Fealersrkennung

= Mgeafberwashung der Panktionssinheiten

In dar Mipeofsrwachurng werden folgende  MAglichikeltsn =
PFaklarerkansung wauetst:

= fiin Pharvachungebaugrapps DER kentrolliert, ob die OFU arbeitet.
Reagiert dis CPM inoerhalbt bestiomter Telten mnicht, 18t die
it 1:] REAET wmun, =0 dass der HRechner wisder anlMalt dami®
antapreshends PBehapdlungaprogrames ablaufen Efnnen oder 18a% 8
Wisdarhalfall Reshasrhalt aus.

* Hardwarsmassnaheen mit Soltwarsuntarstftesung.
Pis o%en gemanantes TRED testet museerdes, ob das vorgeeshrliebens
Signalaplal dar Bussignale des Mikrerechnaras lebilasfeal ablBulft,
Brgaban #lch Fahlar, wied d1e CPU durel ANI unterbroshan and &
witden & dar TEE Fehilasregieter wund Fteuetinformationen suage=
laass, Disas Alenes der Fabllarasldisng R le innarhalb dar
Fahlarahandlang dar Entschaidusg ah dis Funktlonselnhelt
welteriaafen darf (2.8. lt-hl:'-l'-thur!l.

§ Gafiwacsmasanshoes
furah Testprograomse won denan sinlgs nur Sal  Systemanlasf,
snders akfndig im Histergrund abgearbeitet werden, @berwachsn
sich sinersesits dis Stsusrprograomes dsr Punktlionssinhesiten selbet
und #ester andererseits Hardwarelunktiomen (m.B. Eanalfbar=
waghang, Spsiloheartast).

= Bsarwacbung der Datenfbertragung

In OGrossverbundanlagen wird das Zusamoenwirken Jdar elnzelnan
Funktionesinheitsn an der Datenbabm durch d4ia DEE  HSberwacht. Sis
eraittelt dabal, ob Jdis Telilneahasr - im Datendbertrazangeverbund
{d.h. im eines Subsywism)} assprechbar sind wnd ob sie die Az die
Datenfsrtragung vorgesshsnen Organisstlisassaiten ainhalten.

In Elsinverbundanlagen #bernimxt der alas=fOhsesds PER dipas
Fsrwachungafunktionsn jedooh mit silngeschrlnktas Ualfang.

= Fmrvastung der FinnfElligkelt objesktabhinglger Daten
Dia strukturierten objektabhlingligen Informationsn werden 4in den
wtref fenden Funktlomseinkeiten im Systemanlaaf und bel jedsr darch
Listen-Laden dsr Strukturisrung verursschtsn Emderung Mesrprift.
[(Ftrukturiarfahlartent)



2 BE dar FLE Teil 2

= Tharwachung dar Frossessignalverarbeit
e vom Promess srfsssten wmd in den l'lmhltu:ufﬂﬂ". der BIN
und REE verarbalteten Dwten werden, wowsit es wlglish ist, schasd
von JinnfElligksitagrensen stllndig Sharwaeky.

= SinnfEllligiesitents dar Bedisnsrsingabsa
ille * Hedisnhandlumngen werdes weivgehssd sl Lhre Sullessipksdt
Aberprift. labal wirken als Eriterien w.s. dis skvuells Bekriohsart
dar wireffendsn Funkiienssinheit bew., EOES sder ebjektnpesifisebe
Syateagrenzasn.

1.2, Fehlerbehandlung

In ishlpgigkelt won der Fehlerursschs wand den  Awewir n dan
Fahlers aul die hh-tll:l.-ru.u‘uninfl und/oder die eshaelegleehs
bnlogs werdem dis multretendsn Fehler satwedsr nur gpemslded  sler

lungsroatines jeetartet, dis estwsder dis Loswirkesges e
mnimisrssn, dsss dis Funitlesesishalt wmd/sler DONS  welterarbsides
kann, oder dia TOMS baw., Penktisnssinbeit bei sehwersn Feblers
(.H, BEON-Fehler) stillegen, sc dass keims weiterss Auswirkangss saf
den  teshmologisshen Prossss oder saders PusktionsablBufs im  der
butomatislisrungeaclages eatetehen bfeman.

Zur Brlsichterung dar Fehlersushe wverdss suftretends Tebler nask
ihrer HEntetebungsart tew. beslglioch ihrer iwewirbungsn in Felgeads
Fahlararten singesordnet.

- H“IE il E?!:i:ltg sind selobe Fahler, die i der Wervashung
[l =kblasle or t woardsn. 3Sis werdsn dea verursasbenden
Funktlanasinheiten wugeordnet wmd kYpoes such ale h:ﬁi'—
Syatenfehlern der Funktionesinheiten smftretes (FE=HALY -

matdet ).
—_-Pl}ﬁﬁu; dar Funktlonseinheiten mind solohs Pebler, dis
siner Fumktlonseickeit duroh Bigemlberwashuag wad/eder

i

innf@lligkeitateats werkannt werdes aber keiner IONS sugeordsst
warden ifmmen. Iz Brgebnis ilhrer Bshandlung stehsn bemfiglish darp
primzipiellen Systesrsaktion drei .lﬂlﬂh!.ll.‘n ur 'I:l.'f..‘l‘l

® Halt dar Panktiossslsbhalt

* gptischs uwnd arustisshs Meldung als Systemnslducg =it Nintrag ins
Bedisn~ und Heldepretokoll (exterms Fehler)

* Fanktienseinhesit— interns Esglatrierung wur Fehlarsusha
{interne Fahles]

Dia intarns RAegistrisrung wird dann asgawendet, WL dar
batraffonds Fahler dazw dient, dis Orsschen uwmd/eder duswirkungsn
anderer gomeldeter Fahler su beurteilen eder sein doftreten mar maf
im System korrigierte Fehlabllufe hinweisen soll.

- atomfabler sind Fehler, die sich muf Orund ihrer Ursashe
un ar uswire gen  slner sinzelnsn EONS swordsen lassen. Sis
warden Rhnlich wis Frossesalsrss behandelt. Iot se saf Grand  daa
Fahlars nioht wehr wlglish die EOM3 sbeuarbeiten, wird die EDNB mit
#lner Feblermeldung versshen wnd ATS=gemchaltet.

- !u-guu.nu;..— intatalidn, wenn im Iystes atandardsdasig snh#na
&T M5 Strukturi srung objsktepesifinaks fantgalagia
REandsadingangen varletst wwrdsn.

I

= =
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2. Ablauf der Fehlererkennung und -anzeige

Rl i e e e i e

- Pehler im DUE-System werden in der DSS (bzw. ©oei Kleinverbund-
anIagen im Pgﬁj ermittelt und in den Alarmpuffer und in die
Stationstabelle in der DSS eingetragen. Der Alarmpuffer wird durch
den alarmftihrenden PSR abgefragt und ist die Basis flir das Bedien-
und Meldeprotokoll sowie ggf. fHr eine optische wund akustische
Meldung. Die Stationstabelle wird bei der Anzeige der

Systemibersicht und des FE-Status ausgewertet (sieche Pkt. 4.2.4.3.).

- FE-Systsmfehler werden in der betreffenden Funktionseinheit
ermittelt und zundchst an ein in allen Funktionseinheiten
realisiertes Fehlerverwaltungssystem (Programm) {#bergeben. Die
Fehlerverwaltung verdichtet die FE-Systemfehler und aktualisiert
einen als PE-Statusblock bezeichneten Speicherbereich. Die
verdichtete Fehler-/Statusinformation wird bei der zyklischen
Stationsabfrage an die D335 (bzw. PSR im {leianverbund) Ubergeben und
in die Stationstabelle der DSS eingetragen. Andert sich die Fehler-
/Statusinformation, erzeugt die DSS einen Systemalarm, der in den
Alarmpuffer der DSS eingeschrieben wird. Die welitere Bearbeitung
l8uft wie bei Fehlern im DUE-System.

- KOMS-Systemfehler werden wie Prozessalarme behandelt, d.h. im KOMS-
Block in der BSE/RBE bereitzestellt und ausserdem in den
Alarmpuffer der BSE/RBE eingetragen. Sie fllhren damit nach der
Abfrage durch den alarmfihrenden PSR zu einer Eintragung 1in das
Bedien- und Meldeprotokoll und zu einer optischen und akustischen
Meldung. Sie werden ausserdem in den Darstellungen der Prozess-

kommunikation ausgegeben.

- Bedienfehler werden vor den Verarbeitungsprogrammen des
Bedienpultes, die die Prozess- bzw. Systemkommunikation
realisieren, erkannt oder durch entsprechende Sinnfdlligkeitstests
in BSE oder RBE ermittelt. Sie werden in beiden Fillen auf dem
Bildschirm des Bedienpultes angezeigt. Die Fehlerkorrektur durch
den Bediener 1ist Bestandteil des Bediengraphs. Eine zus8tzliche
Protokollierung ist unndtig.

3. PFehlerverwaltungssystem der FE-Systemfehler

3.1. Fehlerkennzeichen

T — e i T s S e W A W S

FE-Systemfehler werden, soweit sie nicht zum Halt der Funktionseinheit
flhren, in einem Fehlerverwaltungssystem behandelt, damit vom
Bedienpult aus eine Fehlersuche durchgeftihrt werden kann.

Fehler, die 2zum Halt fHlhren, k8nnen nur an der Funktionseinheit
selbst, d.h. Hrtlich angezeigt werden, da mit dem Halt auch die
Datentbertragung abgebrochen wird.

FE-Systemfehler werden gekennzeichnet durch:

- Fehlernummer
- Fehlerspezifikation

Die PFehlerursache kann fiber die Fehlernummer ermittelt werden (siehe

Pkt. 8). Fehlernummern sind flir jeden FE-Typ speziell festgelegt. Die
Fehlerspezifikation dient der n#heren Erl8uterung der Ursache.
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Die Fi-Systemfehler sind in 8 Fehlerklassen eingeordnet:

T S T ——— T Y S T T T S e - — — S T S ST I N I S S o T L S R S e e e S e S S m—

Fehlerklasse Fehlertext Farbe

I T o e A O o W R S Y
o) DATENFEHLER cyan

5 VERSORGUNGSSTOERUNG rot

4 RAESTA-GEFAEHRDG. rot

3 FUHKT .-STOERG. rot

2 STRUKT-FEHLER | gelb

1 WARNUNG gelb

C HELDUNG gelb

Die Fehlerklasse gibt eine Groborientierung flir die Fehlerursache an.
Ausserdem ergibt sich aus der Fehlerklasse eine Priorisierung der
Fehlermeldung, wobei Fehlerklasse 7 die h8chste Priorit#it hat.

3.2. Fehlerregistrierung in der FE

™

Beli Auftreten eines ["U-Systemfehlers wird dieser zun8chst in den
Fehlerpuffer und 1in die Fehlerzustandstabelle eingetragen.

Im Fehlerpuffer (FEP) (siehe 4.2.3.) werden alle Fehler in der
zeltlichen Reihenfolge der Erfassung eingetragen, so dass Fehler mit
gleicher Nummer aber unterschiedlicher Spezifikation erkennbar sind.
Tritt ein einzelner Fehler (gleiche Nummer gleiche Spezifikation)
mehrfach auf, wird er nur einmal 1im Fehlerpuffer eingetragen.
Ausserdem werden 1in den Fehlerpuffer am Bezinn einer Stunde dexr
Stundenwert der Systemzeit als Zeitmarke eingeschrieben, so dass eine
Leitzuordnung der Fehler verschiedener Funktionseinheiten mlglich
s B

In der Fehlerzustandstabelle (FZT) (siehe 4.2.3.) wird ein Fehler
unter selner Fehlernummer registriert. Dabei wird die Spezifikation
und ein Verwaltungsbyte eingetragen. Treten Fehler mit der gleichen
Nummer aber verschiedenen Spezifikationen auf, {Uberschreibt der
zuletzt erkannte fehler die vorhergehenden Eintragungen, so dass nur
der letzte gespeichert bleibt.

Im Fehlerverwaltungsbyte wird registriert, ob ein Fehler aktiv oder
rickzesetzt 1ist uni ob er nach Ablauf einer eingestellten Zeit nach
Auftreten selbsttltig zurllckgesetzt werden soll oder nur durch
Bedienhandlung siehe Pkt. 3.4. rlHckgesetzt werden kann.

3.3. Fehlerverdichtung

Im FE-Statusblock wird flir jede Fehlerklasse der h8chstpriorisierte
FFehler abgelegt. Dass heisst, wenn mehrere der selben Fehlerklasse
zugeordneten Fehler aktiv sein sollten, wird der mit der h8chsten
Fehlernummer eingetragen. Erst wenn dieser Fehler zurlickgesetzt wird,
erscheint der Fehler mit der nldchst niedrigen Nummer. Ausserdem
werden aber interne Fehler, d.h. solche die nicht zu einer optischen/

C4 A -
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akastinchen Heldung fnren, imser wvom ssternen Hberschiieben,

Bain PFehlorrfoksstzkonmando {ilnsuh-a dar aktuelles Hetrieboart der
Funktionseinheit im FE-Gtatusbild) werden alle in FE-Gtatusblock
angegobenen Fehler mel¥ssht.

Aus den  ohen genannten Daten im FE-Statusblesk werden swel weitess
vardichtets Informationen sehildat.

Das Fehlerklasseabyte deHekt ale binBre Information die Fehlerklasaen
sus, im denes aktive leterne cder externs Fehlsr alktuell anetebesn.
Im Stltmliﬁi wird die hiohate PehlerklZape glnzeiragen, 4n der  eln
axtErneT or axintiert.

Daide Informationsn werden bei der Etatusabfraze an die 95 gemeldet.
Tas ~ Statusbyte wird sur Fildung ven Systenalarmen susgpewertet. lao
Fehlarklaseenbyte wird in der DES nue abgelegt uand stellt Jdie
Informatian dar, dis nash einsm Ausfall der betreffenden Elnhelt
(s.B. durch Halt dsr FE) 83bar den Fehlevzustand wor dem Auelall
Auskunft soben kasmn.

3.k, LEBschen der Fahlerosldung

Fr jeda FE-Systenfehlermeldung et festgelegt, ouf welche Art  und
Heine mlz zalBHaoht wird,

a) Verclgsr: nash Brkesnen des Fehlera, d.h. Pehler trit: einmal aaf
und wird gemeldet. Hach Ablauf einer festgelegten Ielt wied dis
Meldung vom Syatem zorfckgeostst.

B Tars ¢ nach Bapeiltipgung der Ursache, d.h. Fehlar wird solange
dis Uraache nilsht heseitigt ist, mehrfach (gsf. coitayklisch)
sEkannt urd  pemeldet. Bt jeder Fehlerebksnnang wird des
Zeltaslhler f8r dan Afckeetsesn new gestartet, Das outomatisohe
Bekoatzen erfolzt aleo srst dsnn, wesn die Zeit abgeloufen iot,
maskdan dsr Pehler zum letsten Hal registciert wurds.

&) Hpsh Haseltfzung der Urpache, d4.h. 2 wird das Auftreten and der
Pah larrllekgang durch das Pelilerverssltungeaysten chne Jeitverzus
reglatriert.

Zus@tzllesh = diesen im  Jyotem  worgesshenen Higlichkelten  des
Eflckasstsans vom Bahlermeldungsn kaan der Hediener die im  FE-
Statusblonk eingetragenen Fehlermeldungen l8sehen (ale werden 1m  FE-
Statuabild 1inks MT'“L;“ sleha Pit. G.2.). Bin .syklisch
saftratendsr Fehles (0} wird dabel munBsheat much gslHascht, obés nach
seiner BErfsswsung sclert wisder slngetragen.
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' An allen FE srfolgen Fehlerangeigen am Fil und an der UEE. Weiterhin
| sipd Fehlermaldungen fber den Bildechirm {eB. FER) oder lber den EONO
{zh. BEE) mbglich deren Bedeutung im Pkt. B beschrieben wird.

%.1.1. knsaigefunktion der UEB

|

(] [
& I EEI.‘.IP o I| ACLL o
a | L o
| WAIT o | B8
] | IRT a | I ¥ -]
| | UBB o | | PRROT o :
I. | HFET o | LY 1 @
, | SE1 o] |
i I GLEZ o | I T 2 o
| | 1L |
I | | T 3 o
l ia | |
1 a | |
1 I | 1
| | | |
" i | | i
| | | |
| URE | | BB |
1 812.09__| 1.B1e.10, 1
Bild 4.1.2.-1. Frontplatte OER
= 1links Karte (UEB 6£42.09}
RDY READY-Fehler
' 3T0F Stoppapeicher geastet
50 Zero Count; Nolldurehgang der Softwarsfibsrwachung 1

' WALT  WAIT-Fehler

INT Intarraptvektor—Fehler
TEE UEB musser Betrisb (be

1 Bteallung O des UEB-Sehaltera), sur noch

J
] begreanste EBigentbarwachung

.‘ MPRAT HMamory-Proteotion; Bpelsherachrelbachuts wverletst

| CLEY1 Olesk 1; Takktfshler des B 1520-Rechrnera ) (Taktlibsrwachung

| arscugang

; Schalter UER mit Sohaltverstellung ? AlsE

T

CLEZ2  Olesk #: husfall der UEB—intarnén Takt= )} des UBB

EIN
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- rachte Harte (UES E12.10)

QLEY  Clpck 33 Taktmittelwsrtfebler des E 1520-Rechners (Takt-
ilbarwachung des UEE)
ACLL  Altarnative Currant lower limit; Metzspannungsausfall von
v R fall 247
o g 3ignalling; Heldespannungaausfa
#iﬁ '.r.:.:u;gg, HEH; .ﬁuﬁ.ﬂ.l tzw. Toleranzunterschreitung der
CHOE-EA-St8t sopannungeversargang SPG
¥ Veltage Excitation; Geberspannungaauvefall
FIR°T  LUfterauefall von LUfterkassstte
FAULTY Stlrungsmeldung Uber externan Eingang FT4
FAULTE FtbBrungemellung Uber externen Bingang FT2
FAUTLTY StBrungen=lduong WUber axternen Eilngong FT]

Grundsitzlich werden die Anscigen des UER gursh die llardware an-
geoteusrt. Erfolgt: nach singetretensm Fehler das Auslesen der UED-
RBeglater durch die Software der FE werden bestinmte LED gelBscht [ADY
0, WAIT, INT, MPRT, CLK1, CLE2) uwnd in gesigneter Welse am FAB aur
Anzeige gebrasht. Iot die moftwareseltige Ausweriung michi nfglich
(=B, etatischen WII cder BOSH]) so bleibt die Anzeige erhalten. Die
inzeige STOP srfolzt sowohl bei hard=- pla auch bei  softwareseitligar
Angteusrang der UEE-Punktion Stoppepeicher-detzen.

4.1.2. Angeigsfunktion des FAD 611.10

§.1.2.1. kafbau d=r Anzeig=

! FAN 6171.10 :
: ADRESS/I0ODE I
| | S R |
Pl |

Dt i |

| el e |

1

o BAGE=UF 1

a ERDY 1

a WALT R | |

| o HALT o Ve |
| o SYST o V3 |
o MEM o Vi [

o I/0 I ] |

¢ EAROR o W& |

o START e ¥7 |

o FPAN4 o VB |

o FANZ o 79 |
RNk B | D |

Bild &.1.2.-1. Frontplatte PAE
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L]

BACE={TF BACKE=UP-Bignal aktiv / UER aus

ADY RIT-Fehler

WALT WAIT-Fahlar

HALT Reghnerhalt

STST Syotemfahlar y
HEM ¥amory-Jpelcherfehlar

1/0 Input/Output, Bin-/Ausgabalehler

ERROR Fahlermeldung suz den launfenden Syoten
STARAT FEsohneranlauf

FANA Lifteraunfall Eapsetts 1

FAN 2 2

FANT 3

W1 Voltage 1 g Aunfall bzw. Tolesranzunterschreitung
; z der Systemapannung ¥1...710 arkannt

i . J (nisht belegte Anzaigen werdes dunkel
vid Toltage 10 ) gesteunyt)

Angteau=runpg dar .I.nnntg.i:n as FAE:

niar duroh Software: ADRESS/CODE,

- RDY, WAIT, SYST, MEM, I/0, BRROR, START
dareh Hard- cder Software: BAQE=ITP
mr duoreh dis Hardwars: - HALT, PANY...FAN3, ¥1...¥10

b.1.2.2 lauswertung dar FAB-Anzeigen

-

4.4.2.2.1, FAB=hnzeligen bel HALT der Funktionseimheit

=

Tie Funktionseinh=it befindet mich im HALT, wann die so beseichnetes
rota LEDI leuchkiet. Bei HALT wird der Aelaisekontakt f8r 4ie Back-up—
Inschaltung gelfffpet und die enteprechende grilne LED leuohtet unab-
hngls davon cb esin Hack-up n.ngtl:rﬁ!ln.a.n ia%,

e drel LED dar Liifterfiberwvachung FAN1...FAN3 stehen niet in Zunam=
nenhang mit der HALT-Fehlermeldung. LAfterausfall kamm aockh sosh A
HALT=Zustand am FAE gemeldet werden.

2. leushtet noe HALT:

HALT wurde durch die PEE-Hirdware aosgelfst. Auswertung mass
enhand der UEE=Ansaige srlfolgen. (aiehe Pit.4.1.1.)

b. leuchtet HALT und eine cder mehrers der sslftwaregesteusrtan LER:

Pis Kombinationsn leuchtéender LED werdan fBr dis Punktlonseinbhei-—
fen in den entaprechendsn Abmsshnitten "Fahlerneldungen bei HALT
der FE* (A.x.2.) beschrisben und erklirt. IMe Badoutung dar
Anzeige "ADAESS/00DE" wird dureh diez Kombimation der angesteuerten
LED bestim=t.

e.B.r HALT BY5T COOE = .apezislle Fehlercodisrumg
HALT ,5TET , ERHOR Fehlernumme r
HALT ,BYET ., NEH codierte Spelchersirsans

Leuchten ausser HALT nur moch I/0 endSoder ERROR und die Hombina-
tlan iat eBicht im anteprechenden Abachnitt "Fehlarmald r bal
HALT" snthalten, wurds das HALT durch 41s Hardwars ;u-ﬂh-ﬂ and
dis Fehler waren schon vorher angezelgt.

kA
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g, leuchtan HALT und =ins oder mehrers der mit ¥1...V10 beseichnaten
I.l'l!l: i

Spannungaausfall. Die Zucedrung der Versorgungepannungan iat pro-
lektabhlngis .

4. zus®tslish =u HALT, ¥1...V10 levchten moch seftwarsgesteverte LED:

- Yaor dsm 5?_“““53;““.11 war dis Punktlionsalinhzit schon im HALT
(atehe b.

= Tor den Sparnupgsauafall war sin anderer Fehler gemeldet
(eishe &.1.2.2.2.} )

. 4.82.2.8, PAB-fnzeigen im lmafendsn Batrieb

Voo den Angelgen am PAR werden in laufenden Betrieb folgende genofet:
= WAIT, BT sur Bpezifigierung der angeseigten Fohler

= I/0 Fahler bel Pyripheren Schaltkreisen und FEA-Haugruppen
Code: Busadressa, Hordwareadreooe
— EREDR aongtige Fehler und Sto"rungen

Code; Fehlarnumeer  des Fehlereystema {=lshe din
Abpehnitte B.x.3. su den eizelnen Funktlomseinheiten)
wird I/0 und ERECH an.Eutmur't gehrt der Code zu I/0
START keine Fehlermaldung. Leuchtet belm Systepanlauf.
FAN1., .FAR3 wind direkt dsn Lifterkamseten sugeocrdnst.
En wird kein Tode angeseligt.
BACE-OF tgt keins Pohlormeldung. EBe wird der Zustand des
Eelaisesusgangen angezeigth.
levehtet: Hontakt offen
dunkal: EKontakt geaschlossen

]

Die Auswertung der im laufenden Betrieb angeseigten Fehler erfolgt
mach MAglichkeit an Bildachirs des PSR bxw. der IBE, da dert alle
Infarmationen zum Fehlsr mngezeipgt werden kfonsn {Pﬂ-étntul, Pehlar=
puffer, Pehlersustandotabelle)

k. 2, Funktionzseinhsiten-Status

Im FE-Statuabild werden aeben Funkticnasinheitoen-Typ und laufendes
Nummsr die Beselshnungen fAr di= hichste aktive Fehlerilasse und DUE-
Stlrung angegebean. Bel on=line Batrieb des PSR und im Verbundaysten
warden zwel Informationsbl8oke ausgesdben. Die links stehendsn Daten
beschreiben die Stetusinformationen aus dar Funktionssinheit. Die
hier dergestellten FE-Gystanfehler werden beil oochmaliger Eingalbs der
angtehendon Betrizbeart surfickgesstst und dis sfchatpriorialerten
Patiler angezseig®.

Tie reckts atehenden Daten sirnd das Brgebnis der Systensliberwnchung
dar Datenbahasteveratatior biw. im Eleimverbusd des alarmfiBhrenden
FER.
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#.2:.7. Linksar Bildteil im PE-Status

Textblaok Erlluterung

a7 {Status)

Fb (Prioritdt Z5E = 1...25%)

FE {Fehlerklassen [FE] = 0...7)
IXTY IX-Fehlernanmer, YI-Spezsifikation =mu FEO
IXTY - - - " FE1
IITY O Lng Ay e ak FE2
1ITY - - FE3
IXITY - " - - " - FE4
IXTY - - FES
IXTY - " - - " - FEE
IITY - - - FE7

1 , T A
xl'f | Anderung des Stationsstatus
| | Hr. der hBahsten aktiwven Pehlar—
|
I

- kKlmame O,..7
Batriebgart:. 00 = off-D
1 10 = off
11 = on

KanaletBrang (DatenbahostBrang)
geotBrt = O kein Pehler in Fablor-
klanzen
t= | Pghler aktiv enteprechend
f Fehlearklanse

{gematztes Fald = inverae Ila.'rntnllun,g:l
= INE - Prioritit
ET 299 bedeutet: keins HE-Anforderung der Station
ansonsten @ dies kleinete Ziffer hat hichote Frioritit

= Fghlerklasaen
FE f_?!_EIﬂI_|E|_E|_:|_[_E|

Sind PFahler einer Fehlerklasee geneldst, wird die IZiffer der
sataprechendsn Fehlerklanne imwers dargesiellh.
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- Unter der Fehlerklassenzeile werden 8 A4-stellige CodewOrter
ancezeist. Jede Zeile bezieht sich au’ eine der Fehlerklassen

0 . " W 7.

; &4 8 X Fehlernummer

angezeigt wird der Fehler mit der h8chsten Nummer

in der Fehlerklasse
YY = Fehlerspezifikation

4.2.2. Rechter Bildteil im FE-Status

——— — T ——— R —— ——— T — —— —— —— i —————— - —

Textblock Erl8uterung
|Z___§___2_§_1_Ql (Status)

227 (Priorit#t)
171615141 3121101 (Fehlerklasse)

(Alarmfibersichtsbyte)

(DUE-System)
17161514131 211101 (Datenbahn-Status ZI 1)
| 514131211101 (Datenbahn-Status ZI 2)

-‘--—ﬂ--ﬁ---—-ﬂ

Im Kleinverbund werden die Daten Alarm#bersichtsbyte, DUE-Status,
Datenbahn-Status ZI 1 und Datenbahn-Status ZI 2 nicht aktualisiert.

Beschreibung:

Die ersten drei ausgzegebenen Informationen entsprechen denen im Pkt.
4L.2.1.. Bei DUB-Ausfall einer Station kann der linke Datenblock nich%
mehr erfasst werden, der <rechte bleibt erhalten und kann zur
Auswertung herangezogzen werden.

Die folgenden vier Zeilen enthalten wesentliche OSteuer- und Uber-
wachungzsdaten der DSS. |
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~ Alarmtibersichtsbyte

- - - .- .

S BRSO (M E S frei
: : 'T { ; | = 1 keine llaster#ibernahme
e o L TR = 1 keine Masterrifickzabe (nach
Jrl i el Ubernahme)
i OCS Rt frei
B o Alarmcode: 00 = griin
) -4 01 = gelbd
e 10 = rot
B 11 = cyan
: f = 1 keine/falsche Stationsantwort
| = 0 Fehler aufgetreten
= 1 Fehlerrtickganz (kein Fehler),
Fehler quittiert
- DUE-Status
I7T6T5T4T3T2T1T01
X
T Datenbahn-Nr. (=1/2) der benutzten

|

!

l Datenbahn

I = 1 Kontakt vorhanden bei spez.
Stationsabfrage

= 1 Anderung der Stationsadresse
Reserve-Funktion (weitere Adr.
zugeordnet)

= 1 keine Masterrifickgabe

L}

= 1 keine Masterdlbernahme, keine
Aktualisierung Res.-DSS
(Fehlerschreiben)

= 1 gspez. Stationsabfrage
(Sonderregime)

= 1 falsche bzw. keine Stationsantwort

- Datenbahn-Status ZI 1 (Adresse E8 an DSS)

CRC-Fehler

L8ngenfehler

falsche Quittierung
(Funktionscode, Telegrammformat,
Stationsadresse, Datenteilllnge
Stationsantworti
Zeittberschreitunz

kein Status

ZI-Ausfall DSS

Datenbahn gesperrt

Datenbahn gestdrt

u

— e R S — — —— — —
S S S e S— e S e S a—

C B B B B
e wh b b

C4 A

L | s
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Die in Positicn 0 bie 2 gekeasselchneten Pehler tretom saf, wemn
- ¥ Statiomen die gleiche Statlonsndresse bositzen :
= kmpapsproblemse existieren [Aboohlusswidersfard o grosa’ga klein}
= II der mgesprochepen Statisn defekt.
= Datenbahn=Status I 2 (ldzesse B9 am DES)
sishe Datembahs=Staties II 1

4.2.3. Pehlerzuntandetabelie, Fehlespulfer

= Fabhlarsuntandatabelle:

Fdr jeden in dar betraffendesn Station versinbarten Fehler wird =in
Fafferplats aungegeben:

IX ¥ %%
I - Fenlasnaanar

If = Fehlerspozifikation
I = Teewaltunmga-=/S5teunsrbyte

Bt 7 o= A Fahles nleht aktiw
7T =0 Fahler aktiv =
Bt 6 = 0 Fehlar wird scitabhingip rlickzesatst

Bit O bis 5 = Teitzlnler

Hazh  Feohneraslsuf sind oichtakkivierte PFehler omit TP Fr
cokennzelohnet .

= Fahlarpuffer

Der Fehlerpuffer wird im der LERge susgegeben, die in der
batpelrfendon Funktionseinheit wereinbart ist. Dis Aneedge wird
lanfend aktualiediert., Dis MHlteste mooh ndoht Bkarachrl abene
Bintragung ist oit sipem Plell gokennzeichnet.

Jods Einkragung besteht ams:

i Y X

i = Fshlearnummer
Y = Pehlerspesilikatlon

Dei Meganlauf der Ponktionseinheit silnd nash nicht balegte PFl¥tze
mit FF F7 gekennzelohnet.

Iis PeshlagFnummar 00 ntellt esine Teltearke dor, wobel die sugehdivigs
Gpesifikation TY die Uhrzeit (Stunds) ist.

Durel BatHtizen der Taate 0| kans die Aktualisieruns abgebrocban
wacdan. Hach Bimgabhs wen |#1 erscheint das Gramdbild und die
Aktunlisiesrung LHuft wisdav. .
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L.2.4. EI-Test

s werdean die ZI=Ne. (ZI 41 beu. ZI 2) und & Byte (hexadezimnl)
folgendsr Bedeutung angezeigh;

Byte 1: FahlerkEemm g
Bt 0 = 1 Fehler aufgetreten
Bit 1 = 1 Aptwort aof falachem II
Bit 2 = 1 Antwortlinge Talech

Byts 2: Anzahl Wisderholusgen

Orte 3}: Ansahl QRG-Fehler

Byte 4: Paloehe Unterstationsadresse (05-Adreoss)
Byte 5: To-Adrezas

Byte G: Funktionscode

Byte 7: sigens Stationsadreosse

Byts B: Datenllnoge (DFOH)

4,3. Syetentlbareioht

In der Systemiibersicht wird {iir jede Station eime Bildpositionm
susgegeben. Das Symbol gibt die Betricbaart an:

Station im DUE-Yerbund ansgzeschaltet
2tation DUE-gaatlrt

Station on-line

af [=1in4

of -0

BSE puf Henerve-BESE umgeschaltet

E= = L
| T I IR B |

4.4, Systemzustandsprotckoll

DPis Informaticnen, die aus der Syetemfibersight erslchtlich aind
werden fber den Drucksr ausgegeben.

Inf ormation Daratellungeart

Alarmfarbe *£' J¢ nach Elagse (Darstellung wise im
Bedisnpratokall )

FE-Trp/ifd. Hr. Mpemanik, Nr,

Batrilabaart Hhemonilk

Alarmfiberaichtabyte hexadezimal

Fahlertext Taxtk

Fahlearklagsa haradesimal

Ch L
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5. Ablauf des Fehlsrauche

Aufteatends Fohler im DFE-Sywtem wnd FE-Syotsmfehlar (sowelt sie ale
#xtarte  Fehler wareinbart sind) werden akustiocsh (schaellss Hupen)
und optlasek [(Blinkzsichsn) gemelde®.

[ECT S = Fahlarsucks kann die in des Fshlerdarstellunz angebotene
Hierarchie gesutzt werden. Auegangopunkt bal der Fehlersache La%
sntwader die Syotemfbaraicsht edeas die Alarmdarstellang. Aus EBallan
Mldern ist zu #nthaehoen, uwn selehe Funktilonoeinmbelt =o zich hasdaly
und clne drobeinosh®tzung der Fehlarursache ofglich. Dansch kans don
FE-Ftatun-P1d mgewdhlt werdem, 1im dem detallliesters Iafermationen
auagereuen  werdesn. Jafersn dle Datenfbartragunz su der  betrelfandan
Punktionoeinheit moch miglich ist, |kanm bei des  Fehlersuche
weitzehend auf Fehlecpuffer und Pehlersustand surdckgegriffen werden.
Wi= o@sohom erwlhnt kanm asus dem FehlerzasSand lediglieh der lestzte
Fehlsr einer teptimnten Fehlernuooer armittell e dan . Die
Infarnmation, ob unter sin und der melben Fehlernusms> mshrore Fehlar
it wterschiedlioher Spesifikation sufgetreten sind, ist anhand das
Faklersalfesrc za ermitteln.

Falla die IatenHbertragung =u der hetraffendsn Funktionseinheit
g=etfrt ist, kann mn in FE-Statusbild srkennen, welche Fehlerklamsen
el der letzten Staticsmsabfrage sos der Punktlionzelnhelt susgelessen
warden., Eilme genasere Adussage der Awafallursache ist jedech oun damn
Brtlichen Anzeizen an der UEB bgw. FAH abgliceh.

EDMS-Syntenfehlor werdes wie Prozessalarme  optiseh  {blinkem} wnd
akustisch {langeases Hupen)} gemeldet. Tie Fehlerursaches 1Euf+ Khnlich
win bai FProgessooldengen ab  und kasm  von der  Alarndarstellusg,
Uheraioht oder Gruppendaratellung musgehen.

Eine detalllierters Fahlersussape bietet die Eineeldarstellansg an, in
dia dor Fehlercode auvagepeben wird., Uom das Basismodul 2w  aermittelnm,
diks  den  Fabler seldet, muss dls Verarbeitungskette Uber |BTAI | PI
sngewihlt werden (siche Systemkomunilkation fber Bedienpul®}. Danach
Funen die ModulaufrufblBoke der in Frape kommendsn Hodule angewihlt
werden. Die mit '0' gekennseichaste Inforsation iot der wvom Hodal
gemeldetes Fehlersodo.

e Badeutung und Frzache der Pehlermeldungen ist in den Funbtas 7.
Bia 9. bhasehrlobam.
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§:___Frotemanlouf

S:1:. Psblersuche io Spotesaslesf bzw. bei Aufrfiatung der FE

resheseEanas g - == Cy 1 -5

Dar systemanlaul srfoclgt Hber HESET ab Ldeasss 0.
Er kamm folgesds Upmachen habemn:

1. Exterses HESET sasgellst durch Hetesimschalten, Dat¥tigen RESET-
Tasts [(Hedisnaslehait u, a.) naoh

Inhstrisbnanms (Erstanlasf)
Hatzaunfall
sausfall
Feblars, die #on Eeteen Stop-Speicher geffkrt habsn.

b b

2. Aukc—Besa® suogelBot darch USE nach Nichtannahme HMI

3. Bafshlo-Eeset osusgelBst dAureh UEH naoh  Bofehl dusch  Saftwars
B fgrund festgestellter Pahler.

Der Systesanlauf erfolgt i & Phasen, dic in  ein=sinme Sehritte
mtertailt aind. Die Anlaufphooes wordes nieht angeseigt. Sie disnes
der Grobeintellung:

FPhasw 11 Obarprfifung UE3 und IRE
,In Fhase 1 aaftretends {auch speradiasche) Fehler fdhren sum
Abbrush  dureh  Setmen  Stop-Spelcher. Dadurah  werden
undefirlerte Fehleranzelgen vermisden.

Fhase Z: Test der Ansprechbarkeit desz pgesamsen Spalahars .
Pehlerauszaben erfolgen aaf FAB.

Phase 3: Scharfer RAN-Tent
Bal aparad isohen Fehlern wird dar acharfe AAM=Tant
wisdarholt,

Phane 41 Absshluss des primfren Anlaufs
Fehlerausgaben und —behandlusg wis bei laufendem Systes,

Tie knlsufsohritte sind fbar alle Phasen durchgesihlt, Gis werden an
FAD angemeoigt. Damit it dar Anlauf anhand der Anzeige kentrollierbar
und bei Abbruch naoh sporsdischen Fefilern eimschtskar, wie weit der
nlsuf durchgeffhrt wurde.

Folgende Sobritte werden durchgel@kct:

Die sngegebanen Sohrittkenmunges warden nach Lbsolvisren der Teats as
FiE angemeigt.

Fhass 1: e

00: dnlaaf gestartet UED-Register aratmalis seleser

fl: Anlaaf nash Aato- and Befehlareaet =8glich
IRE=EFRON anspreckiar wnd riohtig

021 ERE=-RAN a.k.

Q93; UBP gzeteatot

[










































































































































































































