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a. Abkuerzungen

Af sesssess Analogausgabe
ADY eaesnsass Analog-/Digitalumsetzer
AB

vesevs.. Analoghaugruppe gemischt - Eingabe und Ausgabe
At essseees Analogeingabe

ATI eesw. .-+ fktuelle VTastzeit

ADR cesassues fAdrpsse .

BACK-UP seesenes Hard- bzw. Softwareredundanz

BDRAM eessnaes BAEK-UP-DATEN-RANM; Reserve~-Arbeitsspeicher

BB ssssuaaas Baugruppe .

K assswnse Batteriekassette

CKOS esssvess Bngl. complementary setal oxid semiconductor
leistungsarme Logik .

CORPILER ........ Uebersetzungsprogramae fn»: das Anwenderprograss -

Py sessaess Bngl. central processing unit - Mikroprozessor

cic eesssees Bngl.®counter timer controller - Zaehler/Zeitgeber

DAl e=n=»e=-+ Digital-/Analogumsetzer . .

BEP eesesse« Datei der externen Paraapter

DRAN ceesne=s Daten-RAN

EG ssseesne Erpeiterungsgeraet

EPRON ......!..engl.electri:ally programmable read only semory;
Progrannspeicher

66 sssessns Grundgeraet .

6T wessssse Brundtastzeit *

INPUT saessans Eitigabe, Eingang

Loee csssssas BNQL. Kreis, Schleife

LOOPIN rerveuss Softwarenodul fuer eingangsseitige Kommunikation

LOOPCD ...scew.. Softuwaremodul fuer regelungstechnische Kosaunikation

LOOPLE teesseas Softvaremodul fuer Kommunikation in iogikkomplexen

RKODE ssseeass Betriebsregime der Einrichtung

L esss=ea» Hontagerahnen ) -

MyL ssssasee Modulverbindungsliste

IFF eesssss. engl. offen, hier AUS

OFFLINE sesessus Betriehsart des § 2800-R ohne Ausgaben an den Prozess

N eevssn. Bngl. EIN .

{NL INE eeexess. Betrisbsart des S 2000-R mit Ausgahen an den Prozess

QUTPUT )

rea-=-=.. PAusgabe, Ausgang

PARAN w=sesse. Paranetriersoftwareinterface

4] cssnees. Programmiergeraet

Pt 190 Geber zur Temperaturerfassung

PRONMAR arssass, Kurzbezeichnung der Fachsprache fuer S 20088-R
RAN eesnas-e, engl, random access memory, Arbeitsspeicher

REMOTE essns«ess Bedienung der Einrichtung uveber den Leitrechner
RESTART eevrnees Autpomatischer Wiederstart der Einrichtung & 2928-R
* nach "Prozessorabsturz® oder Spannungszuschaltung

RESEY s-esasse lustand der Einrichtung 5 2008-R, Start des HP ab ADR @

READY weamensa Iustqu der Einrichtung § 2008-R, siehe Pkt.2.2.6.

SIN eesvssss lustand der Einrichtung § 288B-R, siehe Pkt.2.2.6.

§10 ¢v=es-en. 2ngl. seriell input output controller
Baustein zur serieilen Inforeationsuebertragung

517 csssee.e Softwareinterface Service, Inbetriebnahee und Test

SE reexsens Speichereinheit

g8V essssews Strosmversorgung

TASY ~v-sn-.. Rechenprozess unter Steuerung des Betriebssysteas

UART veaesus. engl, universal asynchronous receiver transmitter
Baustein 2ur asynchrenen seriellien Iniornatiunsuehertragung

YK weessnss Verarbeitungskette

WATCH-DOG .

engl. Wachhund, Urberwachungsschaltung

o L



Bezeichnungen EAN electronic S 28G80-R

Kemponenten *
Bk 18}  ..... . Batieriekassette

K5 181 reenvea Klemamstecker fuer #Analogbaugruppen

KS 182  ....... Klemmstecker fuer Binaerbaugruppen

KS 112 ..... .o Klemmstecker fuer Kommunikationsbacgruppen

MR 281 rereava Montagerahmen fuer Brund- und Erweiterungsgeraet
SE &8) ... . Speichereinheit fuer das. Anwenderprograss

Verbindungskabel L1 =7 m, L3 = 20 m

Kabeltyp 1: P 3860Q ... EAW electronic 5 2000-R, P1.-Nr. 374 B13 B@@

Kabheltyp 2: A 5128 ... EAY electronic 5 2808-R, Pl.-Nr. 374 814 D@
PL 1715
Baugruppen

AE 2M arewwan nnalégsignalein—/-ausgabe 8E/4A, Einheitssignale

AG ZD2.%%%epauen. Analogsignaiein-/-auspahe BE/4A, Pt1BB-Eingaenge,
Einheitssignalausgaenge

AG 283 . Analogsignalein-/-ausgabe BE/4A, Hillivblteingaenge,
Einheitssignalausgaenge

B 261  ...... . Binaersignalein-/-ausgabe 8E/8A, Relaisausgabe, ED

86 2862  ...... . Binaersignalein-/-ausgabe 8E/8A&, TRIAC-Ausgabe, ED &
BE 241 ceauana Binaersignaleingabe 16£, ED =%

EK 182 cerreea Erveiterungs—und Kommunikationsbaugruppe fuer 66 201

EK 185 ceaseen Erweiterungs-und Kemmunikationsbaugruppe fuer EG 201 s
1€ 102 cesrans Ientraleinheit

SV 182 ....... Stromversorgung 228 ¥, WS Eingang, 2 x 5 V Ausgang

5v 381 cermaas Stromversorgung 228 V, WS Eiangang, +/~15 V, 24 ¥, 3@V
Hinw=is: Alle Binaerbaugruppen enthalten einen Eingang dynamisch - ED

Geracte

£6 28t smeveaa Erweiterungsgeraet fuer 7 E/A-Baugruppen
G6 201 ...... . frundgeraet fuer & E/A-Baugruppen

LG 18F  ...... « Leitgeraet .

Entwicklungssoftware PROMAR SBAG

PROMAR-PS ....... PROMAR - Programmiersystes
PROMAR-IE ...... . PROMAR - Irnbetriebnahmesystea
PROMAR-RS ..o.... PROMAR - Regelkreissynthese
PROMAR-S] ..... .- PROMAR - Simulation .

PRONAR=-ID siauven PRONAR Identifikation ##

i

Kundendokumentation S 20080-R

EAW electronic 8§ 2608-R Systembeschreibung

EAW electronic S 2808-R Service- und Fehlersuchanleitung

EAW electronic § 209B-R Bedienungsanleitung Leitgeraet L6 181

EAW electronic § 2088-R Bedianungsanleitung Brundgeraet 66 281

EAH electronic S 2808-R Programmier- und Inbetriebnaheesoftware
PROMAR PS-1B '

EAW electronic § 2808-R Entwurfs- und Simulationssoftware PROMAR RS-SI

EAW electronic § 28B@-R ldentifikationssottware PROMAR 1D 1 34

% - in Vorbereitung zu 1/88



1. EAW electronic § 2609
1.1. Ald geneine Systembeschreibung £ 22020

tas prozessnahe Steuverungs- und Regelungssystem EAW electronic S5 2088 ist
ein pinheitliches Geraetesystem  der EAW electronic fuer die
Avtomatisierungstechnik der unteren bis mittleren Leistungsklasse. Mit des

Baugruppensortiment des EAW electronic § 2080 lassen sich folgende Beraete-
konfigurationen realisieren:

~ Speicherprograsmierbare Steuerung {EAW electronic S 2088-5)
-~ Mikrorechnerregler (EAW electronic § 2080-R) =it komplexer Analog-Signal-

verarbeitung und umfangreicher Binaersignalverarbeitung fuer angrenzende
Aufgaben der Steuerungstechnik.

Die Effektivitaet hei der Anwendung wird durch foligende Eigenschaften des
Systems gewaechrleistet:

~ hohe elektrische und mechanische Robustheit

- geringe Anforderungen bei der Durchfuehrung der Einsatzvorbereitung,
Prograorierung, Montage und Wartung der Erzeugnisse

Erfassung und Verarbeitung von Analogsignalen

- Erfassung und Verarbeitung von Binaersignalen

Durchfuehrung komplexer arithmetischer Operationen

= Koeglichkeit der Zusammenarbeit mit einem uebergeordneten Rechner
- kompaktmodularer Aufbau

fiuf Brund der umfangreichen funktionellen Eigenschaften des 5 20800 laesst

sich ein breit gefaechertes Aufgabenspektrum in vielen 3Bereichen der
Industrie abdecken.

1.2. Technische Systemparamster S 2029

- Arbeitsbedingungen {TEL 22588/01)

. Hilfsenergie 220V Ws +19/-10X; GBHz +/-5%{47...63Hz), 0,2 ...0,3 A
. Einsatzklasse -16/+45/25/85//1181%

. Ungebungstemp. =10 grd C...+55 gré C *

» Luftdruck 88...118 kPa )

. Betriebsart Dauerbetrieb

= Yransport- und Lagerungsbedingungen
(TEL 22 588/03; in Original-EAW-Verpackung)

. Bereich der Umgebungstemperatur -18 grd £ ... +55 grd C
(fuer = 5 Tage/Jahr -48 grd C ... +70 grd C)

. max. zulaessige Temperatur/Feuchte-Kopplung 38/99
. max. lLagerdauer 2 Jahre

- Sicherheitsparameter

- Sthutzgrad (RGW - S 592)
Kompoktaodulare Ausfuehrung IP 38
- Bthutzeassnahme Schutz)leiteranschluss nach TGL 7783
. Kriech- und Luftstrecken (TGL 16359} Bruppe 3
. Pruefspannung fuer Signalstromkreise 3508 V WS
. Pruefspannung fuer 228V-Speisestromkreise 2,5 kV WS

-y



- Funkstoergrad {TGL 28885/13) f1 und F5 .
- Betriebszuverlaessigkeit  bei stabiler Produktion und gesicherter
Datenrusckmeldung fuer: . .

Grundgeraet EAY electronic § 208Q-R bestueckt mit 3 Stueck AS 281 und 3
Stueck EG 281 und Leitgeraet LE 181

{B= 18 8238 h)

1.3, Kundendokumentation 5 20T3-R
Folgende Kundendokumentation wird bereitgestelilt:

- Angebotsunterlage EAYW electronic 5 2800 /i/ .

- Systembeschreibung EAW elestronic S 200B-R /2/ v

- Bedienungsanleitung Leitgeraet EAW electronic .5 200B-R /3/

- Progranmnier- und Inbetriebnahmesoftware E£AW electronic S 2898-R /4/
~ Entwurfs- und Sinulationssnftware EAW electronic B 2098-R /5/

~ Bedienungsanleitung GE 2B1 und E6 281 EAW electronic 5 Z2PBO-R 7&/

- Service- und Fehlersuchanieitung EAW electronric § 2080-R /7/

1.4. Aufbau des S 2088-R

Die Geraetekonfigurationen der Einrichtungen EAW electronic § 208@ bestehen
aus einem Montagerahmen @it Rueckverdrabtungsleiterplatten, auf dem alle
Baugruppen montiert werden sowie extern anschliessharen Bedien— und
Leitgeraeten. Das Teilsystem EAW electronic S 2330 -R uefasst die Komponenten
{siehe Bild 1}:

- Grundgeraet GG 281
bestehend aus Montagerahmen MR 281, Stromversorgungsbaugruppen SV 1082, SV
301 und IZentraleinheit IE 182 (mit Batteriekassette BK 181 zur Stuetzung
des CHOS-DOperativspeichers)

- Erweiterungsgeraet EG 201 .
bestehend aus Montagerahmen MR 201 und Strnnversnrgungsbaugruppen S5V 182
und SV 381

~ Eingabe- und Ausgabe-Raugruppen, bis zu & Stueck auf einea Grundgeraet 66
201 und bis zu 7 Stueck auf einem Erweiterungsgeraet E6 281 smontierbar

- Erweiterungs~ und Kommunikationsbaugruppen EK 182 und EK 183 Zus Anschluss
des Leitgeraetes L6 101, des Leitrechners und des Erweiterungsgeraetes EB
201 '

~ Speichereinheit fuer das Anwenderprograma SE &81

- Leitgeraet 16 181 zur prozessorientierten Komaunikation eit dem
Srundgeraet/Erweiterungsgeraet wund zur Parametrierung des Anwenderpro-
gramms.

Die Prozessignale werden an den Frontseiten der E/A-Baugruppen usber
Klemnmsteckverbinder zugefuehrt. Der Informationsaustausch der E/A-Baugruppen
mit der Ientraleinheit erfolgt ueber ein internes serielles Interface
(Rueckverdrahtungsleiterplatte). )



R'ozess-E/a;\

Grundgerat 3G 20!

Prozess -E/A
b h 4 l Ty T
g;r.l.:z ?!:g?:on gG 30 p 4,, i 5 ol Erwerterungsgerd?
$2000-S £6 207
Leitgerdt LG 107 L 2/
Prograrmmiergeral 2.

Struktur EAW eleclronic S 2000-R

Bild 1: Struktur EAW electronic S 2000-R



1.5 Geraeteprojektierung

Bei der Einsatzvorbereitung und Inbetriebnahme sind fulgénde prinzipielle
Arbeitsschritte zu realisieren: ’

. Information nach Angebotsunterlage /%/

2. Geraeteprojektierung nach vorliegender Unterlage. Dabsi erfolgt- die
koaplette Festlegung der Hardwarekonfiguration, insbhesondere die
Auswahl

~ der Ein- und Ausgangsbaugruppen und die
- Erstellung der Verdrahtungslisten fuer die Prozessignale

3. Bestellung nach Angebotsunterlage /17

4. Anwenderpraogrammierung ait
Progrageier- und Inbeiriebnahmesoftware PROMAR-PS/PRONAR~IB /4/ sowie
der Entwurfs— und Sisulationssoftware PRﬂHRR-RﬁIPRUHﬁR-SI /57

Die Erstellung des Anwenderprograsmss erfolgt ait den vorgesehenen
Programeiergerasten (P 88@8, 3BC A 5120 oder PC 1713 mit Betriebssystem
UDDS). Dabei gelangt die Fachsprache PROMAR 5088 zur Anwendung.

Die erforderliche Bedienung der Prograeskoaponenten auf den Prograas-
siergeraeten wird in /4/ und /S5/ beschrieben.

3. fAnwenderprograsstestung nach /§/
Zur Testung wird das Anwenderprogramms voa Prograsmiergeraet msit Hilfe
der Inhetriebnahmesoftware PROMAR-IB in den RAM der Ientraleinheit 1IE
182 geladen und schrittweise ausgetestet.

&. EPROW-Programmierung rach /3/,/4/ .
Nach erfplgreichem Test des Anwenderprogrames kann die Prograseierung
der Speichereinheit SE &8i1 erfolgen. Hierzu wird eine geloeschte
Speichereinheit &SE &81 auf die Zentraleinheit IE 182 gesteckt und der*
Programsiervorgang entweder ueber ein angeschlossenes Leitgeraet oder ein
Programeiergeraet ausgeloest. Die Programeierung wird dapei durch den auf
der IE 182 befindlichen EPROM-Programmierer durchgefuehrt.

Hinweis:

Das in die Speichereinheit uebernommene Anwenderprograma wird als BACK-UP

fuer antomatische Wiederstartversuche der ZE 102 immer dann benutzt, wenn
das aus dem Arbeitsspeicher der 7E 182 abgearbeitete Programs Datenfehler

aufweist. (Dieser DBetriebsfall ¢tritt in der Regel nicht auf. Er ist

jedoch &uf 6Grund der Besaptfunktionsweise des Geraetes § 2008-R nicht

auszuschliessen.)

Burch die Uebernzhae des Inhaltes der Speichereinheit in den Arbeits-

speicher der Zentraleinheit wirgd auc der in ihr abgelegte

Paraseterzustand fuer die Nodule des Anwenderprograsas ugbernceaen.



1.6 Leistungsparameter § 28320-R
fakl der Fin-/Ausgabebaugruppen: max, 13, davon

& Stck. ie Grundqeraet G5 2014
7 Stek. im Erweiterungsgeraet E6 201

7ahl der Analog-E/A-Baugruppen: max, 8 A6 201 bzw. & AG 202.xx/AG 283.xx

-

4/3 Stck. io Brundgeraet G6 281
4/3 Stck. im Erweiterungsgeraet E6 201

7ahl der Binaer-E/A-Baugruppen: max. 13, davon

. & Strek. im Brundgeraet 66 2081
7 Stck. im Eruweiterungsgeraet ES 28t

Maximale 2ahl von Binaer-E/A: max. 104 Binaereingaenge und
184 RBinaerausgaenge und
13 Eingaenge dynamisch
(EB-Eingaenge)
wepn BG 201/202
pax. 288 Dinaereingaenge, wenn BE 241
Maximale Iah! von Analog-E/A: max. &4 Analogeingaenge und
32 Analoegausgaenge

Prozessignale, 2nalog: Einheitssignale

Eingangssignale= m e a 1“ V, B aaaq 2“ .ﬂ‘ 4 'R 29 .n
Eingangswiderstand ’
Spannungseingaenge R > 8@ kOhm
Stroeeingaenge R < 125 GOha
" Natuerliche Signale

? Pt 180 - Eingaenge fuer die Baugruppe
A6 202.xx, in Vierleiterschaltung ohne
Leitungsahgleich

Millivolteingaenge fuer die Baugruppe
AB 203.xx, 8 ... 28 &V, 3 ... 5@ sV

Eingangswiderstand R > 2,5 MOhm

Ausgangssignale: . Einhezt551gnale
2 ... 10V, 0 ... 20 af, % ... 20 »A
Buerdenalderstand
Spannungsausgaenge R > 2,4 kbha
Stromausgaenge R < 388 QOha
Hinweis:

Die bei den Analoghavgruppen verwendeten Einheitscignale ayessen bei der
Systemgenerierung (Erstellung der Benerierdatei) hinsichtlich Signalart und
Pegel durch den Anwender festgelegt werden. Die Benerierung ist bei den
Baugruppen - v

AE 2P1 ++o fuer die Ein- und Ausgaenge

AG 282.xx ... fuer die Ausgaenge

AB 2083.xx ... fuer die Ausgaenge
erforderlich.



Prozessignale, binaer:
Eingangssignale:

fusgangssignale:

Serielle Schnittstellen:

Eigenschaften der seriellen
Schnittstellen:

Die Eingaenge aller S 2088-R
Binaerbauvgruppen koennen alternativ
mit folgenden Gebern bzw. Signalen be-
schaltet wenden:

~Potentialfreie Kontakte
-24% V-Logiksignale ursalog 4809-Pegel
-open collector-Geber fuer 24V-Logik

Speisung dor Kontakte

Die Speisung der Kontakte erfolgt mit
24 P aus der Stroaversorgungsbaugruppe
SV 301. Der Xontaktstrom betraegt 3 mA.

~Potentialfreier Schliesserkontakt
bei der Baugruppe B6 201
~TRIAC-Schaltistufe
bei der Baugruppe BG 202

Progracaiergeraeteschnittstelle ZE 102
-4-Draht-Stromschleifen~Schnittstelle
I=28nR, Punkt-zu-Punkt-Kopplung
Leitgerasteschnittstelle
~2-braht-Stromschleifen-Schnittstelle
1=20nA, Linienschnittstelle
Leitrechnerschnittstelle
-2-Draht-S5troeschleifenschnittstelle
1=200A, Linienschnittstellse
E/A-Schnittstelle intern/extern
=3~-Draht-Spannungsschnittstelle

-Steverprinzip MASTER-SLAVE
dabei gilt folgende Iuordnung

HASTER SLAVE
Frogrameiergeraet 66 201
leitrechner E6 201
Leitgeraet 66 281

66 281 S 2800-R 66 381 S5 2008-S

-bein EfA-Interface besitzt die 1€ 102
die MASTER-Funktion, die E/A-BB sind
SLAVES

-Uebertragungsgeschwuindigkeit fuer
Programajiergeraet B= 9 &80 Baud
Leitrechner max. B=33 400 Baud
Leitgeraet §= 9 680 Baud
E/A-Interface B=37 400 Baud

Bie Uebertragungsgeschwindigkeit des

Leitrechnerkanals kann wahlweise

B=9688 Baud oder B=3J8 488 Baud wmittelsx
eines  auf der Baugruppe EK 102
befindlichen Schalters festgelegt

werden.



-Uzhertragungser’ fernung i=138 m fuer
LR-, PS5~ und LG-Schnittstelle; L=20a
fuer E/N-Ereciterungsinterface

~tehertragungsleitung

pehradrige, verdrillte und abgeschirste
Fernneldenantelleitung
~lUebertragungsverfahren asynchron
~Steuerprinzip Start-Stopp-Verfahren
~Ieichenrahzen

i Gtartbit,

f Ieithepbit, codetransparent

! Paritaetshit B=1 fuer gerade P.

2 Stoppbit
~-Telegracoe

funktionsorientier |, auf der Basis
sines Katalogs von PROHAR-REQUEST-
VEKTOREN {(siehs hierzu Pki.1Q)
~Datensicherung

Suft-Pruefsupoe ueber alle Ieichen
des Telegraaas

Hinweis: Die seriellien Schnitistellen fuer das
. Leitgeraet, den Leitrechner und das
Progracaiergeraet verhalten sich

funktionstransparent. Daraws  folgt,
dass an jeden der Kanaele, wenn ihre
fnschluscpezifik bervecksichtigt wird,
die fuer 5 2000-R zupelassenen GBeraste
betriegben vorden koennen.

Pufferzeit der Ratteriekassette: ta. 1B03 h, bei Verwendung von Batte-
rien des TYyps GR 44 P {138 nmhh), Es
koennen auch Batterien des Typs SR 44 S
(175 ofh) vervesdet werden. Durch die
kleinere Kapazitaet verringert sich die
Pufferzeit geringfuegig.

Hersteller: VEBR Berliner Akkupulateren-
und Elcoentewerke

Tastzeit des Reglers: ‘Pie  Tastzeit der Einrichtung EAN
electronic 5 2888-R ist generierbar,
d.h. sie kann aufsteigend zwischen
Tein.= 188 ops und Tmax.= 2,5 s in
diskreten Stufen von 18 ms eingestelilt
werden. Die eingestellte Tastzeit wird
als Brundtastzeit (6TI)} bezeichnet. Die
in Verarbeitungsketten (siehe hierzu
die Sprachbeschreibung PROMAR 5880 in
A7} festlegbare Tastzeit, dort als
aktuelie  Tastzeit (ATI} bhezeichnet,
stellt ganzzahlige Vielfache der
Grundtastzeit dar. bie aktuelle
Tastzeit ATI kann Herte von 1...256 der
Brundtastzeit annehamen.

Es wird esapfohlen, mit einer BYZ von

¥ = 258 ms zu arbeiten.

Empfehlung:



Anwenderprogramskapazitaet: Ber Progransspeicher der Einrichiung S
2000-R betraegt & kByte. In dieses
Speicher koennen die Aufrufgenerierun-
gen fuer ca. 450 Anwenderprogrammpdule
und alle Steuerdateien enthalten sein.

Modullaufizeiten: Pie durchschinittliche Laufzeit der Mo~

{siehe Pkt.11) dule betraegt fuer:

' fAnalpgmodul e: ca. 1,8 ... 2,8 ms
Pinaeropdule: ca. 1,2 ... 1,5 ms

Sie tkoennen nur fuer Grobabschaetzungen
der Programnlaufzeit verwendet werden.

teistungsaufnahoe Brundgeraet: Bestueckung des 6E 201 mit & Stueck
Binaerbaugruppen BG 201 mit gleichzei~
tiger Ansteuerung von 24 Relais und &9
Stck. Statusdioden
ca. 200 mA auf der Hetzeingangsseite
tentsprechend 44 Hatt)

Rechenzeit der Zentraleinheit

Das Arbeitsregime der Einrichtung 5 2288-R laeutt echtzeitgestevert, auf
Basis der ‘generisrten Tastzeit ab. Eei der Projektierung der Einrichtung §
2089%-R muss davon ausgegangen werden, dass alle Propzessorlesistungen
Rechenzeit benoetigen und die Summe der Einzelrechenzeiten nie groesser als
die vereinbarte Tastzeit sein darf. lo einzelnen wird fuer folgende Aufgaben
Rechenzeit benoetigt.

~fharbeitung des Anwenderprogezoos {1}
=Interrupthedienung der serielien Scha.listz2lien 123
-Bedienung der Kormunikatians-Tasks 3}
-Pruefsusmenberechnung fuer den Daten-RAM {5RAH} 4
nach Abarbeitung des Anwenderprogranms

~Unladen des DRAM in den BACK-UP-DRAM (BDRAN) i3]
-~Bedienung der Hintergrund-Tasks des Betriebssystems (&)
-Task-Steueroperationen fuer das Betriebssysten 7

{1} DPie fuer die Abarbeitung des Anwenderprogrames benoetigte ZIeit wird
nach 3Beendigung des COMPILER-Lzufes in Millisekunden angegeben. Sie
dient dem Projektanten fuer Ieitabschaetzungen und kann 2is Richtwert
angesehen werden. ’

{2} Die fuer die Interruptbedienung der seriellen Schnittsteilen becgetigte
leit setzt sich aus der Zahl der benutzten seriellen finschluesse, der
festgelegten Uebertragungsrate (Interrupts je Ieiteinheit) sowie der
Laufzeit der Interuptserviceroutinen zusammen. Ueberschlaegig erfordert ein-
serielle Schnittsteile wmit

H

@ 688 Bz2ud ca. 5 % der Rechenzeit einer Tastperiode
38 402 Baud ca. 20 ¥ der Rechenzeit einer Tastperiode

- B
B

Fuer einen projektierten Einsatzfall einer Einrichtung § 2088-R mit:

- Programmiergeraeteanschluss am Leitrechnerkanal B = 38 488 Baud
- Leitgeraet 1 am Leitgeraetekanal B 9 4989 Baud
- Leitgeraet 2 am PS5-Kanal B 9 688 saud



ergaebe sich somit ein Ieitbedarf fuor e
Schnittstellen von ca. 32 ¥ der Tastperiode.
Die angegebene JIeitabschaetzung weicht Jedoch von der

Bedienung der seriellen

praktisch
benoetigten ZIeit stark ab, d.h. sie wird unterschritten. Das liegt
daran, €a5s die in der Abschaetzung angenoanene volle

Schnittstellenleistung nmeist nicht beansprucht wird.
kann_ fuer Ahschaetzungen mt etwa der Haelfte der angegebenen Zeit

gerechnet werden, Fuer den angencomenen Fall waere demzufolge ait 15 %
der Tastzeit zu rechnen {(bei T=250 ms etwa 37,5 ms).

fius diesea Brunde

{%) kann vernachlaessigt werden

{4} Nath Abarbeitung des Anwenderprogramns wird fuer den ip DRAM abgelegten

neuen Datenzustand durch Addition der Speicherzelleninhalte eine
Pruefsumme gebildet, die zur Datensicherung notwendig ist. Bie
Rechenzeit zur Prugfsummenermittlung haengt von der Belegungslaenge
des DRAH und daait von der Komplexitaet des Anwenderprogramms ab. DBie
maximal benpetigte Zeit kann bis z2u 35 ms betragen.
{3} 1ur Gewaehrleistung heoher Iuverlaessigkeit wird der Datenzustand
{frheitspuntte ven Hegelkreisen, aktuelle Prozesswerte, aktuelle
Rechengrorasen) der Einrichtung besonderen Sicherheitsmassnahmen
unterzegen. Die nach der Abarbeitung des Anwenderproorames im DATEN-RAM
{DRAM) ~vorliegenden Laten werden mit einer Pruefsumme versehen, der
DRAM schreihgeschuetzt gesteuert und ein BDRAM fuer das Schreiben
freigegeben. In diesen BDRAM werden die Daten des BRAM transferiert.
Nach erfolgtea Transfer wird der Schreibschutz fuer den DRAM aufgehoben

und fuer den BUHRAN rugeuwiesen., Die Transferzeit des BRAM in den BDRAM
betraeqt ca. 4 ow.

{6,7) kann vern~xrhlascsight uerden

fus den roygensonten  Angaben folpgt, dass die zur Laufzeit des
Anwenderprogramss zue addierende Zeit, in Abhaengigkeit von der
Komplestitaet des Anvenderprogramas bzw. der vom 8Systea geforderten

Kemmunikationsleistung zwischen 259 ms ... 70 ms lisgen kann.

2. Gr undgoraet GG 201
2.1. Aufbay und Funktionsbeschreibung

Der Mikrorechnerregler ERY¥ electronic S 2000-R setzt sich aus einem
Grundgeraet, ausgewaehlien Ein-/Ausgabe-Baugruppen und aus dem Leitgeraet LG
181 zusampen. Das GBrundgeraet wird in der Variante GG 20t fuer & E/A-
Baugruppen angehnien. lur Erweiterung des E/A-Rusbaus

ist das
Erweiterungsgerast EG 201 in Iusammenarbeit mit dem 66 281 projektierbar
{siehe hierzu Bild 2 - Struktur Grundgeraet GG 281).
Das Grundgeraet umfasst die Zentraleinheit (IE 102), die Stroaversor-
gungsbaugruppen {5y 182 und SV 3€1) zur Erzeugung der internen

Betriebsspannungen, zur Speisung der Interfacekanaele scowie der Speisung
potentialfreier Geherkontakte. Zum Brundgeraet gehoert darusberhinaus ismer
eine Erweiteruw = und fFommunikationsbaugruppe EK 102. Die Baugruppen
werden auf den Bontager abhmen MR 201 montiert. Die Zentraleinheit 7ZE (02
arbeitet ait der durch den fAnvwender programmierten Yastzeit das Anwenderpro-
gramm ab ucd bed:=n* ueber die seriellen Interfatekanaele die Prozessein-/-
ausgabebaugruppen, das ieitgeraet, das Programaiergeraet sowie das ans
Leirtrechnerkanal sngeschipssene Geraet. Die EK 182 enthaelt die fuer die

seriellen Kanaele erforderlichen Kabelstuten und stellt an ihrea
Klemmstecker die erforderi then Anschluesse bereit.



Privat — Bus

S2000-R
52 SE 601 |BX 101
- Sy w2 ZE — { _ Prog Gergt
ZE 102 oder
EAW electronic
5 2000-%
2 Anscnluil
3 f’j . K5 [P G K
7220 Ve SV ” | X2 |12 Anschiuff
iR
5P EJA
15V
24P
Anschiufl
. EG 201
~— k5 | E/A sertelier
-1 Ox JSPL? Erweiterungs - Bus
—_] KS E/A
Prozess-
E/A ~
Swgnale
. serieller
. e E/A-Bus
——{ kS | ElA |,
[ —— W0 x SPLE

SPL— Steckplatz |

Struktur Grundgerdt GG 2017

KS 10x — Klemmstecker, x —12

EAW electronic S 2000-R

Bild 2: Struktur Grundgeraet GG 201



dlle notwendigen Hinweise zur Entwicklung eines Anwenderprogramss unter
Verwendung der PROMAR - Softuwarekomponenten sind den Dokumentationen in
/8,5/ zu entnehmen.

Pie IE 182 verkehrt mit den Ein-/PRusgabe~Baugruppen ueber den seriellen

E/A-Bus (Rueckverdrahtungsleiterplatte, oben) der Einrichtung § 2B82-R -und
urfasst u.a. .

- den Mikroprozessor UA B2D

die Peripherieschaltkreise UA 8363-5I10-UART {(2x}, WA B57-CTE

die Speicher zur Aufnahme der Betriebssoftware U 2716 (16 kByte)

den batteriegestueptzten Operativspeicher CHOS-RAM U 224 (12 kByte}

pine Paralleischnittstelle zum Lesen und Schreiben der Speichereinheit SE

481 (BACK-UP fuer das im UMOS-RAM abgelegte Anwenderprogramm; & kByte)

- eine  WATCH-DOG-Schaltung zur Fehlererkennung
automatischen Wiederstarts der IE 102

- eine seriells Schnittstelle fuer die  Punki-zu-Punkt-Kopplung des
Programmiergeraetes bzw. eimer Einrichtung EAW electronic § 28008-S
die srgaenzende Steuer- und Schnittstellenelektronik

~ und eine Kassette fuer Batterien (BK 1081} zur Stuetzung der CHOS-Opera-
tivspeicher .

und Ausloesung eines

Mit dem an der .IE 182 angeschlossenen Programpiergeraet wird das Anwender-
programm in den RAW der IE 182 geladen, getestet und nach Abschliuss der
Einfahrarbeiten als BACK-UP in die an der IE 102 gesteckte, leere Speicher-
einheit geladen. Das Anuenderprogramm wird bei der Einrichtung § 2000-R
immer aus einer reservierten Bereich des CHOS-Speichers abgearbeitet., Diese
Systemeigenschatt erpoeglicht das Machlader von Programmen sowie die on-
line-Parametrierung des Anwenderprogramnms.

Durch die Hinterlegung oehrerer Pruefsumpen ueber den Bereich des Anwender-
programespeichers und denm Betrieb des Speichers mit Schreibschutz ergibt
sich eine hohe Sicherheit. Im Fehlerfail, d.h. bei Pruefsunmenfehlern fuer
den Anuenderprograpmspeicherbereich, wird das in der Kassette abgelegte
Anwenderprograns gelesen und abgearbeitet. Das Nachladen von Programmen ist
im ZIustand RESET sowohl durch das Einlesen esiner an der IE 182 gesteckten

Speichereinheit SE 481 direkt, ale auch von der Diskette eines
angeschlossenen Programmiergeraetes moeglich,

2.2. Technische Daten
2.2.1. Eingangs~ und Ausgengssignale

- Eingangssignale )
ueber das E/A-Bus-System nach Aufbereitung durch die Eingangshaugruppen

- Ausgangssignale
ueber das E/A-Bus-System 2ur Ausgabe ueber Ausgangsbaugruppen an den
Prozess

2.2.2.

fidressierung der E/A-Baugruppen

lie Adressierung der E/A-Baugruppen erfolet im Srund- ung

im Erweite~
rungsgerart steckplatzbezogen, wohei fuer das

Grundgeraet 55 201: Steckplatz 1 ... &
Erveiterungsgeraet E6 2B1: Steckplatz 7 ... 13

vergeben werden. Die Zaehlung der Steckplaetze erfolgt sit aufsteigenden
Steckplatznummern von links beginnend ie



Grundgeraset 66 281: nach der Baugruppe EK 182 ait Steckplatz 1
Erweiterungsgerast EG 201: nach der Baugruppe EK 1@3 mit Steckplatz 7

Hinweis

Mit der Stecken der Baugruppen auf den jeweiligen Steckplaestzen sind diese
automatisch adressiert, d.h. der Anwender braucht keine Wickelbruecken zu
legen oder aeshnliche Hardwaremassnahmen der Adresszuweisung vorzunehoen. Die
fdressierung der Baugruppe erfolgt durch die Infuehrung einer fuer den
Steckplatz auf der Rueckverdrahtung festeingestellten 4-Bit-Binaeradresse.
Diese Adresse wird nicht uweber BUS-Leitungen zugefuehrt, sondern erfolgt
fest ueber 4 programaierte Anschluss-Pins ADRA ... ADR T (siehe hierzu BUS
der E/A-Baugruppen).

Bezogen auf den jeweiligen Steckplatz ertolgt in Abhaengigkeit der dort
projektierten E/A-Baugruppe, die Vergabe der Kanalnuoeer fuer die E/A-
Kanaele nit E1 ... En bzw. AY! ... An. Anschlusseitig ist bei den E/A-
Bavgruppen der Eingangskanal £1 immer an den obersten Klemmern der Baugruppe

erreichbar. DBie Zuordnung der auf den Steckplaetzen projektierten E/A-
Baugruppen erfolgt bei der Ersteliung der Generiz:rdatei {siehe Punkt
7.4.1.). Die Redienung der - E/A-Kanaele erfalgt innerhalb des
Anwenderprogramms ueber die Prozesskoppeloodule der Fachsprache PROMAR 5086,

Beispiel
Auf dem Steckplatz 2 des GG 281 wurde eine Analpnghaugruppe AE 2081 ait den

~ Eingangskanaelen ! ... 8

- Ausgabekanaelen 1 ... 4%

projektiert. Zur Bedienung dieser Baugruppe werden ir Anwenderprograas die
Mpdule AE und AA beputzt. Sie sind dazu wie folgt generiert worden:

#%% SOURCE/MACRO: EA.S %¥¥ PAGE 1
DIALOBRUESTION SOURCE COHMENT

1 HOpUL t © 1hE H

2 Parametrierung ? :N ;
sParanmeter:

3 Steckplatz-Nummer 22 H

4 Kanal-Rummer :0 H
;oignale:

3 Ausgang Al tEl H

& Ausgang A2 tE2 H

7 fusgang A3 tE3 H

8 Ausgang A% tE4 H

9 Ausgang AS :ES H

i8 Ausgang A& :Eb H

it Ausgang A7 :E7 i

12 Ausgang A8 :E8 H

Die mit E1 ... E8 gewaehlteh Bezeichnungen sind willkuerlich und stehen als
Synenym fuer Signalklemsen der Eingangssignale und deren Weiterverwendung im
Anwenderprogramm.
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1 MODUL 2 : AR

2 Paramstrierung ? tN H
;Parameter:

3 Steckpiatz-Nuaser 12 H

4 Kanal-Numner ;8 H
;jSignale:

S Eingang EIl Al 3

4 Eingang E2 tAZ H

7 £Eingang E3 A3 H

8 Eingang E4 -1}

Bie Bezeichungen Al ... A4 stehen fuer die Anschlusskleomen der
Ausgabesignale.

Hinwelis:

Dis Eingabe des Wertes Null fuer die Kanal-Numaer generiert die Module AE
und AA fuer die Betriebsart Blockeingabe bzw. Blockauspabe, d.h. 8 Werte

werden i@ Block von der E/A-Baugruppe eingelesen bzw. 4 Herte an die E/A-
Baugruppe im Block ausgegeben. '



Re2.3. Fehlerverhalten des GG Z281/EG 201

Die in Grund- bzw. Erweiterungsgeraet EAY electrenic § 2008-R  auftretenden
Fehler und ihre Wirkungen sind in der Beschreibung "Service- und
Fehlersuchanleitung EAW electropic § 2000-R" beschrieben. Iu ihrer Behebung
werden dort entsprechende Hinweise gegeben.

2.2.4. Ratteriekassette BK 101

Die Batteriekassette BK 101 diept in der Einrichtung EAW electronic § 2868-R
zur Pufferung des Datenzustandes im CMOS5-RAM der Ientraleinheit ZIE 102 bei
fusfall der Netzspannung. Dieser RAM-Bereich betraegt 12 kByte und wird wie
folgt verwendet:

Speicherblock {(kByte) Varwendung
i, 2 Arbeitsspeicher, Stack, SI0-Puffer u.a.
3, & Speicherbereich fuer variable Pro-

zessdaten {DATEN-RAM} |

5, & ' Speicherbereich fuer variable Pro-
zessdaten {(2DRAM)

7,8,9,18,11,12 Speicherbereich fuer das Anwenderpro-
gramm  bestehepd aus Benerierdatei,
Modulverbindungslists, Leitgeraete-
steusrdatei, Parametersteuerdatei,
Batei der externen Parapeter

In der BK 181 sind 12 Stueck Primaereleaente des Typs SR 44 P, die pro
Element eine Spannung von U=1,5 V und eine Kapazitaet von 180 mAh besitzen,
so  geschaltet, dass jeweils drei Elemente in Reihenschaltung zu einea
Speisepfad P mit einer Spannung von ca. #4,5 V zusammengefasst sind.
Insgesamt existieren in der BK 181 vier Speisepfade. Jeder der Speisepfade
ist von den uebrigen Pfaden durch eine Diode entkoppelt. Jeweils drei Pfade
gind 2zu einem Hauptpufferblock, der bei ausreichendem Ladezustand der
Elemente im Pufferfall den RAM-Bereich puffert, zusammengefasst. Der vierte
Ptad bildet . den Neben- oder Reservepufferblock. Die vom Hauptpufferblock
bereitgestellte Spannung wird einer auf der IE 1082 befindlichen Indikator-
schaltung zugefuehrt und staendig wmit einem dort fest eingestellten
Referenzwert verglichen. Sinkt die Spannung unter den Referenzwert, so wird
dies ueber die rote LED mit der Yezeichnung FEHL. angezeigt. Ist dieser
Iustand erreicht, dann uebernimmt der Nebenpufferblock die Pufferung des
fA¥~-Bereichs.

Neben der finzeige dieses Iustandes an der IE 182 erfolgt sine Mpldung in dem
Steuerbyte ##X.CONTROZ . Dieses kann zur Auswertung ip Anwenderprogramms
verwendet werden, Der Betrieb der Einrichtung EAW electronic § 20808-R ist
sowohl mit Batteriekassette als auch ohne moeglich.

Betrieb ohne BK 1061

Ausgehend davon, dass im CMOS-RAM der Zentraleinheit IE 182 sowohl das
Anwenderprogramm it den Parametern als auch die Variablen (Arbeitspunkte,
Rechenwerte, Prozessgroessen u.&a.} hinterlegt sind, ergibt sich bei einea
Ausfall der Betriebsspannungen ein Verlust dieser Daten. Bei
Spannungswiederkehr stellt die Anlaufroutine den Verlust dieser Daten fest
und laedt auvtomatisch den Inhalt der Speichereinheit in den Programmbereich

1%



des CriS-RAN. Bamit wird auch der in der Speichereinheit =it dea
Anwenderprogramn vereinbarte Parametercustand, der unter Umstaenden alt seian
kann, fuer gueltig erklaert.

fus dieser Arbeitsweise der Einrichtung folgt, dass immer damnn ein Betried
ohne BK 1@1 moeglich ist, wenn der Parameterzustand in der Speichereinheit
fuer alle Betrisbszustaende g.-ltig ist und es fuer den Widerstart der
Einrichtung nicht darauf ankoammi, dass die Arbeitspunkte bzw, die Werte von
Variablen wie zum Zeitpunkt des Spannungsausfalls unverfaelscht vorliegen,

Betrieb mit BK 181

Bei Betrieb mit BK 121 werden bei PAusfall der Versorgungsspannungen sowchl
das Anwenderprogramm mit dem letzten Parametrierzustand als auch alle
Variablen bis zur Wiederkehr der Betrisbsspannung bzw. maximal fuer die
angegebene Pufferzeit erhalten. Bei Wiederkehr dar Metzspannung wird durch
gie Anlaufroutine der ZE 182, nach Ueberpruefung der in den einzelnen
Sere:chen hinterlegten Checksummen, die Einrichtung mit den vor dem Ausfall
der Einrichtung vorliegenden VYariablen gestartet.

Als Betriebszustand wird der in der Speichereinheit programmierte

Wiederanlaufstatus (je nach Programmierung, K READY, OFFLINE oder CNLINE)
eingenomnen {siehe hierzu PRt., 2.2.6.).

Technische Daten der Pufferung

Batterimtvyp: Pripaerelement SR 43 P SR 44 5
Spannung Y= 1,5V = 1,2 ¥
Yapazitast K= 138 mfh K= 175 mAh
Hauptpusferblock BK 1€1: Spannung b= ca. 3,9V
Weparitaek K= 548 nfAh K= 325 mAh
Pufferzeit ca. 738 h £a.73@ h
Hebenpufferblock: Spannung = ta. 3,6V
Kapazitaet K= 182 mAh K= 175 mAh
Pufferzeit ca. 230 k ca.243 h

Strooaufnahee des CiiBS-RAN cta. 100 uf ... 200 uf
1w Putferfalls

Laststron fuer Kontrolle des
Lacerustandes dor BK 184

{hei gedrueckter Taste TEST): ca. 1 nd (Testimpuls fuer ca. 10ms)

2.2.5. Spuichoreinheit SE 46

Jre SE 681 dient in der Einrichtung EAW electronic S 2880-R als BACK-UP fuer
das im CMOS-RAM der IE 102 abgeiegte Anuwenderprogramm einschliesslich der
Paraseter. Die SE 6¥1 enttaelt drei Speicherschaltkreise des Typs U 2716 mit
el1ner Speicherkapazitae: von 3 x 2048 Byte. Die SE &8B! kann phne externe
EPFOM-Programmiereirrichtungen direkt mit der Einrichtung g  208Q-R
preograpmigrt werden. Voraussetzung dazu ist das Stecken einer geleeschten SE
£8% an cer IE 182, Der Programmiervorgang, bei dem der Programabereich des
CMOS-RAM in die GSE 68% wueberiragen wird, kann ueber entsprechende
edienfoloen entweder von einem lLeiltgeraet LG 191 oder einem angeschlossenen
Frograsmiergeraet ausgeleest werden (sieghe hierzu Bedienungsanleitung LG
191). Der Vorgang dee FPreg-ammlierens wird durch das Aufleuchten der an der
Frontsexte der IE 182 tefindlichen gruenen LED “SE-EIN" signalisiert.



tieben den Beschreiben der SE ALl ait den Inhalt des Propraonbereiches des
CHO5-RANM, ist auch das Einlesen schon varhandener Speichereinheiten
moeglich. Dabei wird der Inhalt der SE &81 in den Programnbereich des ENM0S-
firbeitsspeichers auf der ZE 182 geladen. Der Vorgang des Einlesens von
Speichereinheiten kann nur im Status RESET der Einrichtung durchgefuehrt
werden, Er hat zur Folge, dass das im CHES-RAM befindliche Anwenderprograsm
durch das in der St 681 befindliche ueberschrieben wird. Das Einlesen wird
in gleicher Weise durch das kurzeitige Autleuchten der LED T"SE-EIN"
signalisiert., Die 1leitdauer des Programmierens haengt von der Laenge des
Anwenderprograams e bzw, von den elektrischen Eigenschaften der EPROM-
Schaltkreise ab. Er dauert ca. 1 ... 2 min, Laesst sich eine Speichereinheit
nicht Programmieren, so sind entweder die Schaltkreise nicht vollstaendig
geloescht oder aber defekt f{Anzeige des Ieichens F am Leitgeraet im
Bedienregime "MODE").

2.2.6. Statuszustaends

Die Einrichtung EAHW electronic & 2898-R kann unterschiedliche lustaende
einnehmen, Sie werden entweder durch den Bediener eingestellt oder aber bheim
Frogrammanl auft automatisch eingenommen. Sie werden als Status der
Einrichtung bezeichnet. Im einzelnen werden unterschieden:

REGET-S5tatus: Grundzustand der Einrichtung, es wird kein Anmenderpro-
gramm benoetigt und es erfolgt keine Pruefung auf
Gueltigkeit des Anwenderprogranns.

READY-Status: Im Programpspeicher der ZE 182 lieqt ein gueltiges, zur
Abarbeitung geeignetes Anwenderprogrann var: das Anwen-
derprograrn wird nicht abkgearbeitet

SIn-S5tatus: Der Renler steht zur Durchfuehrung von Sinulations-
aufgaben zur Verfuegung. Aile E£/8-Treiber sind vom
Prozess entkoppelt. Ein- und Rusgangssignale koennen ven
der angeschiossenen Bedientechnik sisuliert werden. Die
fbarbeitung des Anwenderprogramas wird unter Stewerung
der Leittechnik im Schrittbetrieb (Einzelmodulabarbei-
tung) oder aber im Echtzeitlauf vorgenomzen,

BFFLINE-Status: Das iec Progracaspeicher der IE 182  vorliegende
Anwenderprogramm wird echtzeitgesteuert abgearbeitet.
Dazu werden Prozessgroessen eingangsseitig abgefragt; es
erfolgen keine Ausgaben an den Prozess.

ONLINE-Btatus: thie OFFLINE; mit zusaetzlichen Prozessausgaben

Hinweis:

Beim Uebergang vam Zustand RESET in den Zustand READY wird das
Anwenderprogramm getestet (Fehlerfreiheit). Innerhalb der anderen Zustaende
ertoigt keine Kontrolle.

I REEET-Status sind die Unterzustaende LOAD P (Lage ein Anwenderprogramm
von der Speichereinheit in den CMDS~RAM), INIT (gehe aus RESET in den Status
READY uebery Voraussetzung ist ein geladenes und gueltiges Anwenderproganm)
moeglich. Der Unterzustand PROG (Frogrammiere eine geloeschte SE 68! nmit dem
Inhalt des CHMOS5-Programmspeicherbereiches} ist in allen Zustaenden ab READY
tab diesem Iustand liegt ein gueltiges Anwenderprograna im
Anuenderprogrammsspeicher der ZIE 1@82 vor) aoeglich, bie Einnzhme der
genannten lIustaende kann entweder ueber entsprecherde Bedienfolgen vom Leit-



bzw, Programmiergeraset gesteuert oader aber in der Generierdatei als
Anlaufverhalten vereinbart werden. 8ie bilden die Grundlage fuer das Anlauf-
bzw, Wiederanlaufverhalten der Einrichtung EAW electronic S5 2008-R. Es
werden folgende Regime unterschieden:

Erstanlauf der Einrichtung

Fall 1

Voraussetzungen: Bie Einrichtung wird erstmalig eingeschaltet; es ist
keine Speichereinheit an der IE 182 gesteckt

Reaktion: Einnahoe des Zustandes RESET

Fall 2

L4

Voraussetzungen: bie Einrichtung wird erstmalig eingeschaltet; es ist
eine mit einem Anwenderprogramm geladene SE 481 an der
IE 192 gesteckt. 1In der Benerierdatei wurde fuer das
Anlaufverhalten OMLINE vereinbart.

Reaktion: Einnahme des Zustandes ONLINE

Betrieb der Einrichtung

VYoraussetzungen: Epeichereinheit &SE 601 mit gueltiges Anwenderprograsm
ist an der 7ZE 182 gesteckt. In der Generierdatei wurde
READY fuer den Wiederanlauf vereinbart.

Fall 1

"Absturz® des Mikroprozessors der 1E 182, Prograss- und Datenspeicher sind

durch Absturz nicht verfaelscht worden. Der Bediener hatte fuer die

Einrichtur _ durch Handsteuerung ONLINE eingeschaltet.

Reaktions Einnahme des Zustandes OBNLINE

Falil 2

Bedingungen wie bei Fall 1; zusaetzlich Programmspeicher defekt.

Reaktion: Procramm wird von der SE 481 nachgeladen und der im
Var.ablenspeicher veorliegende Status ONLINE wird fuer
den Wiederanlauf verwendet. Einnahme des Zustandes
ONLINE.

Fall 3

Bedingungen wie bei Fall 2; zusaetzlich Datenspeicher defekt

Reaktiaon: Programm wird von der SE &4R1 nachgeladen und der Status
fuer den Wiederanlauf READY verwendet. Einnahme des
Status READY.

Fall 4

Es tritt ein kurzzeitiger Netzausfall auf. Nach einer Ieit von groesser 3@ s
wird das Hetz wieder zugeschaltet. '

L)



Reaktiopn: Es wird unabhaengig davon, ob der Prograna- oder
Variablenspeicher in Ordnung sind, das in der SE 481
vereinbarte Wiederanlaufverhalten verwendet. Einnahme
des Iustantdes READY.

2.2.7 Steuerbytes dor Einrichtung S 20°3-R
L 3

Ia Daten-RAM ({(Anfangsadresse 4009 H) sind die ersten 4 Bytes  fuer
Steuerbytes der Einrichtung S 2800-R reserviert. Diese Steuerbytes dienen
der Anzeige bestimmter Iustaende und koennen von Programmierer zur Ableitung
von Alarmmeldungen innerhalb des Anwenderprogramns benutzit werden. Die Dits
dieser Steuerbytes sind veber die Word-Variahlen mit den Namen #xY.CONTROL
und #%X,CONTRO2 erreichbar.

#&X. CONTREL

Dieses Wort wird vor der Abarbeitung des AnwenderprogramRs und nach jeden
Interfacezugriff des Anwenderprogranms zuw den E/A-Baugruppen aktualisiert.
Es zeigt die Belegung der einzelnen E/A-Plaetze sowie die richtige Funktion
der Baugruppen an.

bié b15 bi4 bHi3I bi2 b1l bi@ bY b8 b7 bs bS5 bd b3 b2 bi
8M SRS - §P1i3 S5PI2 SP11 SPi1@ SP? SP8 SP7 SP6 S5PS SP4 BP3 SP2 SPi

Jedes gesetzte Bit (B=1) zeigt entweder eine defekte E£/A-Baugruppe an, bzw.
entspricht der Gemerierung eines nichtbelegten Steckplatzes. Das Bit SM ist
eine Sanmmelmeldung aller E/A-Baugruppen-Bits. Es zeigt fuer Ei=0 die EBele-
gung aller Steckplaetze mit korrekt arbeitenden Baugruppen und fumr 5H=1 dire
nicht vollstaendige Belegung aller zur Verwendung generierten Steckpizelzr
bhzw. bei Vollbelegung den Defekt einer Baugruppe an. Das Bit £43 dient «wus
Anzeige einer Uebertragungsstoerung bei der Einrichtungskapplung Eau
eiectronic § 2BG0-R mit S 2800-8.

##¥.CONTRDZ2

Dieses Wort fasst 14 Bits aus den Statusworten des Reglers zusannen, die vor
jeder Abarbeitung des Anwenderprogramms in den Daten-RAM uebernommen werden.
Das Bit 1 wird ausserdem nach Abarbeitung des Anwenderpregramms zurueckge-
sthriecben.

bie b15 bi14 b1I bi2 bii i@ b9 b8 B7 bé bH5S bE HI b bl

. . TAST BAT . . . 3Y DF . MNEU ITD . NA RES .. -

Bit Med Bedevtung wenn Bit=1

TAST r Batterietest-Taste gedrueckt

BAT r Batterie in Brdnung (zur Zeit des letzten Batterietesis!
BT Wi Batterietestanforderung

LF ifr Daten-RAH neu initialisiert (geloescht)

HEYU ifr Prograam neu aus der Speichereinheit geladen

178 r Interpreter Time put {Rechenzeit Ueberlauf fuer AP)

NA r Adusfall der Spannungen 24 P, 30 P

RES i/r RESTART nach einem Hardware-Reset der IE 1827 ausgefuehrt

{Information nur in i. Tastperiode nach Reset verfueghar!}
RAR ifr RESTART nach Hardware-Reset und Netzausfall ausgefushrt



Erlaeuterung der ltodiz r vo Anwvendeo drogracrn aur leshar
wi wvar Anupndirpregrann auf 1 setzhar
i Inruls
{i// nur fuer die Dauer einer Tustperiode)

2.2.8. Anc—eigsn
Frontseite do- SV 301:
2x LED gruen - Betriebsspannungen +/-15 V, 24 P und 38 P

~obere LED ... +/-185 V
~uptere LED} ... 24 P, 30 P

Fronteepite der SV 102:
2x LED gruen - Betriebsspannungen 5 P fuer £/8 und § P fuer IE 192

-ohere LED ... 5 P fuer Logik der E/A-Daugruppen
-untere LED ... 5 F fuer Logik von IE 182 und EK 182

Frontseite der ZE 102:

LED {(5E ~ EIN) gruen - Schnittstelle Speichereinheit aktiv
LED (FEHL.) rot - Batteriespannung zu niedrig
LED {I& - . :HL.) rot - IE 102-Fehler

Frontseite der EX 1022

Inei LED =~ gruen zeigen an, o©b die aunf der Baugruppe befindlichen
Konstantstronquellen in die Interfaceschleifen fuer den Leitgeraete- bzw.
Leifrechneranschluss =zinbezogen sind oder nicht.

Qbere LED =- Leitgerasteanschliuss

LED EIN - Stromguelle dar E¥ 182 in der Interfaceschleife aktiv

LED AUS - Stromquelle inaktiv

Untere LED - Leitrechneranschluss

LED EIN - Stromguelle der EK 182 in der Interfaceschliefe aktiv

LED ALS - Stronguelle inaktiv, Strom der Interfaceschleife wird durch
die Konstantstromquelle einer anderen EK 182-Baugruppe
eingespeist

2.2.9. Hilfsz=nargie

Iur Vercorgung des Brundgeraetes G5 28! bzw. des Erweiterungsgeraetss Ef
281 werden prec Geraet die Stremversorgungshaugruppen SV 102 und S5V 381
eingesetzt. DBeide Baugruppen werden mit der Spannung 228 V¥, WS gespeist und
stellen an ihren Ausgaengen alle ip den Einrichtungen benoetigten Spannungen
zur Verfuegung. Die Stromversorgungsbaugruppen bestehen pro Baugruppe aus
twei konstruktiv ineinander geschachtelten Leiterplatten.

Jede der Leiterplatten stellt ein unabhaengig arbeitendes Schaltnetzteil mit
Priraertaktung dar. Der Metzanschluss erfolgt pro Grund- bzw.
Ervweiterunysgeraet nur an der 3Baugruppe 8V 3Q1. Ueber die gedruckte
Ruechkverdrahtung wird der Baugruppe SV 1082 die Netzspannung von der SV 381
zugefuehrt, Alle von den Baugruppen erzeugten Spannungen sind voneinander,



soweit sie nicht auf ein gemeinsames Massepotential bezogen sind, galvanisch
getrennt. Folgende Spannungen werden erzeugi:

Baugruppe 5V 301

Spannurgen Ut: +/-13 VvV, 8,8 A 2ur Speisung der Analogbaugruppen

Spannung b2 24 P, 8,8 A zur Speisung der Eingangskreise der
Binaerbaugruppen, der Geberkreise sowie Cer

_ Stromquelien fuer die seriellen Interface
U3 BV, 9,1 A4 zur Speisung des EPROW-Programmers auf der

I1E 182

Baugruppe SV 102

Spannung 154: vV, 4,06 A 2ur Speisung der E/A-Baugruppen-logik und
der Relais der Binaerhaugruppen

Spannung 5: 9V, 2,5 A zur Speisung der ZE 182 und der EX 182

lie Spannungen Ul und U4 sind auf das Massepotential der E/A-Baugruppen, die
Spannungen U3 und U3 auf das Massepotential der ZIE 182 bezogen. Beide
Massepotentiasle sind voneinander galvanisch getrennt. Die Spannung U2
besitzt ihre eigene Masse. Sie ist ebenfalls galvanisch von den genannten
assen getrennt. Die Spannungen Ul und U4 werden auf der Rueckverdrahtung
des E/A-Bus (obere Rueckverdrahtung), die Spannungen U3Z und U5 aof dea
Privat-Bus (untere HRueckverdrahtung) der Einrichtungen gefushrt. Die
Spannung U2 steht an der Baugruppe SV 301 frontseitig zur Verfuegung und
wird allen Binaerbaugruppen und der Baugruppe EK 182 durch frontseitige
VYerdrahtung zugefuehrt {diese Verdrahtung ist durch den anwenger
vorzunehmen) .

Technische Daten

Speisung mit 220 V WS + 1@ %
- 15 %

Stromaufnahee: Supeenstrom fuer SV 381 und SY 182 je narch Bestueckung von
Grund- bzw., Erweiterungsgeraet zwischen 280 ... 380 oA

8icherung: 2x  Einsatz T 315 pA TBL 41571/03 {an den Rueckseiten der
Baugruppen SV 102 und SV 3B1 zugaenglich)

2.3. Konstruktion

fhut dets Montagerahmen MR 20! fuer das Brundgeraet 66 28} befinden sich, von
links beginnend, die Steckplaetze fuer die Stromversorgungsbaugruppen SV 381
und SV 182, daran anschliessend die Plastze fuer die IE 192 und die EK 182,
Aué den verbleibenden freien Plaetzen koennen in unterschiedlicher Anordnung
E/A-Baugruppen aus dem vorliegenden Sortiment montiert werden.

Fuer das Erweiterungsgeraet E6 281 gilt fuer die SV 301 und die S5V 182 die
gleiche Anordnungsfolge. Daran schliessen sich die Baugruppe EK 183 sowie
max. 7/ weitere E/A-Baugruppen an.



2.4, Betriebsanweisung
2.4.1. Montage

-

Der Montagerahmen ist an einer ebenen, senkrechten Flaeche mit 4 Schrauben
M6 gemaess Angebotszeichnung zu befestigen.

Hinweis
Weicht die Montageflaeche fuer die Grund- bzw. Erweiterangsgeraete an den
Anschraubpunkten van der Ebene ab, so kann es 2u VYerwiadungen der gedruckten

Rueckverdrahtung kommen. Schlechte bzw. fehlende Kontaktgabe in den Buchse-
Steckerkombinationen fuehren zu Fehlfunktionen der Einrichtung.

Ueber dem Beraet jist ein freier Raum von mindestens 158 mm zur Kaermeabfuhr
und unter dem Geraet ein freier Raum von mindestens 1586 em fuer das
Heranfuehren der Prozesskabel und zur Frischluftzufuehrung freizulassen.

Angebotszeichnung Grundgerat GG 201
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Bild 3: Angebotszeichnung GG 201
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Panach werden die Baugruppen am Rahaen eontiert. Jede Baugruppe wird an
ihres Steckplatz von oben eingehaengt, nach unten geschwenkt und mit ihren
beiden DBefestigungsschrauben fixiert. Am apussersten linken Flatz ist dije
Baugruppe S5V 383 zu bestuecken, daneben die SV 192, die IE 182 und die EK
182, Die anschiiessenden Steckplaetze sind, von links beginnend, mit den je
nach Anwendungsfall ausgewaehiten Ein-/ Ausgabe-Paugruppen zu bestuecken.
Dabei sind Luecken in der E/A-Bestueckung erlaubt. Sie fuehren zu keiner
interfaceseitigen Unterbrechung. Vor den Bestuecken ist der
Prozessteckverbinder zu loesen (2 Schrauben der Tuer an der frontseite und 1
Schraube des Klemmsteckverbinders) und abzuziehen. Ym VYerwechslungen bei der
Bestueckung auszuschliessen, verfuegen alle Baugruppen an ihrer Rueckseite
ueber eine formschluessige Platzcodierung mit zwei Fuehrungsstiften, die in
Buchsen aa Montagerahmen eingreifen. Fuer jeden Baugruppentyp ist die iage
der Stifte festgelegt, und der Anwender stellt am vorgesehenen Steckplatz
die in zwei Kreisscheiben angeordneten Buchsen fuer dig beiden
Fuehrungsstifte passend zur Cpdierung des Baugruppentyps ein.
ist Bild 4 z2u entanehaen.

Freie GSteckplaetze sind mit Blindplatten abzudecken. Zum Anschluss des
Netzkabels (Mindestquerschnitt eines Leiters 1,0 goo) ist an der Frontseite
der SV 381 die Abdeckung zu entfernen (Schraube M2i. HNach des Ankleamen der
beiden spannungfuehrenden leiter und des Schutzleiters (siehe Belegungsplan
auf der Innenseite des Deckels) ist die Abdetkunqg wieder zu  montieren. Der
Schutzleiter ist darueber hinaus auch am Montagerahmen (Erdungschraube,
links unten am Montagerahmen) anzuschliessen. Yor Anschiuss der Prozesskabel
sind an allen E/A-Baugruppen die Prozessteckverbinder wieder aufzustecken
und festzuschrauben. Die Prozesskabel sind nach Defénen der Abdeckung aa
Prozessteckverbinder von unten einzufuehren, an der Zugentlastung zu
arretieren und anzuklemmen. Die Schraubkleamen eignep sich fuer Litzenleiter
und Hasseleiter mit Buerschnitten zwischen von 0,5 goa und 2,5 qoa,
bis zu 2wei Leiter je Klemme angeschlossen werden koennen.

Tie Codierung

wobei

2.4.2. Inbetriebsetzung

Iur Inbetriebnahoe der Einrichtung S 2000-R sind das Grund- und [eitgeraet
am Netz und das Leitgeraet am LG-Interfacekanal der EK 182
anzuschliessen. Steht zur Inbetriebnahme ein Prograsaiergeraet zZur
Verfuegunyg, so ist es am PE-Anschluss der IE 182 anzuschliessen. Danach ist
die Batteriekassette BK 191 zu bestuecken und irn die IE 1082 einzusetzen.
Nach Einschalten der Netzspannung {alle LED an den Stromversorgungsbaugrup-
pen befinden sich im Zustand EIN} ist die Eimrichtung s 2008-R
betriebsfaehig. Yor der Inbetriebnahme erfolgt eine Xontrolle der
Batteriespannung der BK 181 durch Betaetigen der Taste TEST. Leuchtet nach
desm Druecken der Taste TEST die rote LED (FEHL.}, so sind die Batterien der
BK 1081 auszuwechseln., Dieser Pruefvorgang ist ebenso beim Betrieb der
Einrichtung in entsprechenden Abstaenden durchzufuehren.
In diesem Zustand der Einrichtung kann das Anwenderprogramm in Betrieb
genonmen werden. Dazu sind die beiden Wege
1. Das Anwenderprogramm wird in Form einer geladenen Speichereinheit
der IE 102 gesteckt, durch Bedienkommandos ueber das leitgeraet
die IE 182 geladen und gestartet {siehe Bedienungsanleitung L& 1B1).
2. Das Anwenderprograsn wird voo Prograngiergeraet aus {siehe
Programmier- und Inbetriebnahmesoftware EAW electronic S 2008-R /s4/)
in die IE 102 geladen und durch Bedienkommandos gestartet.

an
in

moeglich.
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Bild 4: Baugruppencodierung



2.8 3. Bedienung

Hinweise zur Bedienung enthaltes die

- Bedienungsanleitung Leitgeraet LB 101 EAYW glectrenic S 2008-R /3/
- Programmier~ und Inbetriebnahmesoftware EAMW electronic § 2880-R 74/

2.4.4. Hartung
Die #artung des Grundgeraetes beschraenkt sieh auf die regelamaessige
Xontrolle der Batterien durch Betaetigung der Taste TEST an der IE 102.

lLeuchtet dabei die rote LED "FEHLER"™ auf, so sind die Batterien
auszuwechseln.

Hinweis
Iie Funktion des 3Batterietestes kann auch als Teilkosponente eines

Alarmkomplexes innerhalb des Anwenderprogramms realisiert werden. Dazu ist

die Auswertung des entsprechenden Bits is  Steuerbyte  ##X.CONTRO2
erforderlich. :

29-



2.5. Stecker— und Anschlussbhelegungen, Anschlussbilder

Netzanschluss Grundgeraet GG 201, EG 201
fAnschluss an Stromversorgungsbaugruppse SV 3891

Siehe hierzu die Klempenbelegung gemaess Innenbedruckung des Verschluss-~
deckels fuer:

22 Vv, WS; Leiter 1, Leiter 2 und Schutzerde

Hinweis:

Die Schutzerde ist zusaetzlith aa Montagerahmen {(links, unten} an der dafuer
vorgesehenen Erdungsschraube anzuschliessen.

fnschluss der Binaer-E/A-Baugruppen
Speisespannung fuer Gsberkreise 24 P und Vasse gemaess Innenbe-

{Kreise mit Kontaktabfrage} und druckung des Deckels an der SV 3@1
Speisung der Binaer-E/A-BB

Gerzeteanschlusskanaele am Grundgeraet GG 281

Anschluyss Leitrechner (LR}: An BG EK 192 mit KS 112

Anschiuss Leitgeraet (1LG): An BB EK 182 mit XS 112

Anschluss Erweiterungsgeraet (EB): An BE EK 182 mit KS 112

fnschluss Prograpmiergeraste (PG) An BG IE 182, EFS-Stecker,
15-polig

Anschluesse Leitgeraet LG 191

Klenne Signalbezeichnung Geraeteanschluss

K 1 Interfacekanal 1 + -frei-

1K 2 Interfacekanal 1 -

K 3 Interfacekanal 2 + 6rundgeraet 66 281

iK 4 Interfacekanal 2 -

XK 5 Relaiskontakt (Deffner) Meldesignal LG 1@1-Ausfall

K & Relaiskontakt (Detfner) belasthar mit max.24V,

: 188 ah; die Einspeisung
des Kontaktes suss durch
den finwender vorgenommen
werden

XK 7 Fern-Start-Stop +U Ferneinschaltung
IK 8 Fern-Start-Stop +I LG 1B81-Ketzteil
XX 9 Fern-Start-Stop -C,

Katode von Optokoppler
¥KiD 220 ¥, WS; 5B Hz P
Y1l N
XK12 Schutzleiteranschluss



Progranmiergeraeteanschluss an BG 78 102

Steckerkontakt Signal
"2 Eapfasnger ED+
C1 Empfaenger ED-
B2 Stromgueile S+
A3, B3, €3 58, IE 182

A4, B4, €4, BS 5 P, Masse, S50~
AS Sender 5D+
£3 Sender Sh-

Erxaiterungs— und Kommunikationsbaugruppe EX 182

Kanal, Signal Buchse/Stecker Klemme
Defénerkontakt Fehler 65 281 B 3 Ct 25
Deffnerkontakt A3 . 26
Stromguelle LE-Interface SG+ L3 27
L6 1B8i-Interface-Ltg. I+ A5,L5 28
L6 idi-Interface—Ltg. i- A7,C7 29
Stroamquelle LG-Interface £q- A%,CY 30
Stronguelle LR-Interface 5@+ f11,011 31
LR=-Interface i+ 813,043 32
LR-Interface 1- f15,C15 33
Stromquelle LR-Interface 5@- 817,017 34
Erw. Interface, Sendeltg. S-Ltg. Al19,£19 35
Eru. Interface, Empfangsltg. E-Ltg. A21,C21 36
Erw, Interface, 5§ P, IE 182 A25,C25 38
Erw. Interface, 3 P, Masse IE 102 29,029 40
24 P von SV 361 fuer Stroogquellen A27,C27 39
Magse 24 P von SV 341 38
34

Erwziterungs— und Kommunikationsbhaugrappe EK 183

Kanal, Sianal Buchse/Stecker Klemme
Erw. Interface, Sendeltg. S-Ltg. A21,021 35
Eru.interface, Empfangsltg. E-Ltg. A23,L23 36
Erw.interface, 5P, IE 102 A25,C25 38
Erw,Interface, 5P, Masse It 182 A29,C29 4
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fAnal ogein—/~ausgabebaugruppe AG 2081

Kanal, Signal Bedeutung Buchse/Stecker Klemne
Eingang 1 U+ XB 4 £ 1 1
u-/1- A3 2
I+ C3 3
S Al 4
Eingang 2 U+ c7 5
U-/1- Ag b
i+ C @9 7
5 A7 8
Eingang 3 U+ ci1 9
y-71- A3 10
I+ ALl 11
. 5 C13 12
Eingang 4 L+ C17 13
U-7%- Al9 . 13
1+ t1g 13
g fA17 14
Eingang 5 U+ c21 17
u-/1- A23 18
i+ £23 19
s A21 20
Fingang 6 U+ £27 21
H-71- AZ9 22
I+ £39 23
8 a27 24
Eingang 7 U+ B 3 €1 23
u-71- #3 25
1+ L3 27
s A1 28
Eingang 3 L+ c7z 29
u-/1- A9 30
I+ c9 K3 |
9 A7 32
Hasse-Anschlusssignal s A S 33
Masse-Spannungsausgaenge AIS AMI0,ALT ALY 34
Hasse-Stromausgaenge A23,A25,A27 A2 35
fusgang I U+ cC23 34
I+ c13 37
Ausgang 2 U+ €23 38
I+ €15 39
fusgang 3 U+ €27 41)
1+ €17 41
fusgang & 11 c29 42
I+ 19 43
Hinwes sz

Yernn die Eingaenge als Stromeingaenge verwendet werden sollen, dann ist der
kanalbezogene Anschluss ait der Bezeichnung "5*, mit dem Anschluss “§°
{Kleopme 33) 2u verbinden. Siehe hierzu auch Bild 7.
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Anal ogein-/—ausgabebaugruppen AG 202.xx

Kanal, Signal Bedeutung Buchse/Stecker Kieoae

Eingang 1 Pt 188 A I+ XD 4 €1 i
E P- A3 2
A P+ C3 3
E I- 3 | 4
Eingang 2 Pt 180 A I+ £7 S
E P- A9 &
A P+ cC?9 7
E I- A7 8
Eingang 3 Pt 188 A& I+ CI1g kK
E P- A13 10
A P+ A1l | 9]
E I- Ci3 12
IEingang 4 Pt 188 & I+ €17 13
E P- Al9 14
A P# c19 15
E I- AL7 14
Eingang 5 Pt 108 A& 1+ c21 17
E P- AZ23 18
A P+ €23 19
E I- A2t 20
Eingang & Pt 188 A I+ €27 21
E P- A29 22
A P+ £z29 23

E I- A27 25 -
Eingang 7 Pt 186 & 1+ X 3 €1 25
E P- A3 26
- A P+ €3 27
E I- Al 24
Eingang & Pt 188 & 1+ M 29
E P- a9 30
A P+ Ce9 31
E I- A7 32
33
Masse-Spannungsausgaenge AI3,AL5,A17,A19 34
Masse-Stromausgaenge A23,425,A27,A29 35
Ausgang 1 U+ €23 36
I+ c13 37
Ausgang 2 U+ £25 38
i+ CtS 39
Ausgang 3 U+ cz?7 49
I+ €17 4]
husgang 4 U+ c29 42
1+ Ci9 43

Bezeichnungshinweis:

P+ - Hessignal Plus am Pt 188; I+ - Konstantstromausgang Plus 2um Pt 180;
P- - Messignal Minus ag Pt 188; I- - Konstantstromausgang Minus zum Pt 188;
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Analogein-/—ausgabebaugruppen AG 2ZB3.xx

Kanal, Signal Bedeutung Buchse/Stecker Kieane
Eingang 1 unbenutzt XB 4 €1 1
u- A3 2
U+ C3 3
Al 4
Eingang 2 unbenutzt €7 3
- 49 b
i+ €9 7
A7 8
Eingang 3 unbenutzt i1 .9
u- Aid 10
U+ - A1l 11
£13 12

Eingang 4 unbenutzt . ci7 i3 .
u- Al 14
U+ c19 15
AL7 16
Eingang 5 unbenutzt £2¢ 17
i- AZ3 18
U+ C23 19
A21 20
Eingang & unbenutzt £27 21
y- A29 22
U+ c29 23
A27 24
Eingang 7 unbenutzt B2 C1 23
u- A3 26
U+ €3 27
A 28
Eingang 8 unbenutzt c7 29
u- A9 30
U+ ce 31
A7 32
. - 33
Hagse-Spannungsausgaenge ALS,ALS,AL7,A19 34
Masse-5tromausgaenge A23,A25,A27,A29 35
Ausgang 1§ U+ €23 35
I+ €13 37
fusgang 2 U+ C25 I8
I+ CiS 39
Ausgang 3 U+ £27 40
I+ €17 41
Ausgang 4 i+ cCz29 42
1+ cCi9 43

Hinweis:

Ium Anschluss der Leitungsschirme siehe Projektierungshinweise in Pkt.9
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Binaersignalein—-/—-ausgabebaugruppen BG 291, BG 202

Kanal, Signal Buchse/Stecker Kleane
28 P B 4 [ 1
24 P, Hasse - cC29 20,21,22
Eingang 1 E cC1 2
5 c3 3
Eingang 2 E A3 4
5 A S 5
fingang 3 E €5 b
8 g 7,C 7 7
Eingang 4 E g 7,L 9 8
8 Af1,Cit 9
Eingang 5 E A13,C13 10
5 A15,C15 11
Eingang b E Al17,€17 12
S A19,C19 13 .
Eingang 7 E A2t ,C21 14
. S A23,C023 15
Eingang 3 E £25 14
5 R25 17
Eingang ED E A27 18
5 27 19
24 P, DYH. AZ9 23
Ausgang .1 83 At 24
[ | 25
Rusgang 2 - A3 28
C3 27
Ausgang 3 & 5,05 28
g 7,C 7 29
Ausgang 4 A9,C9 30
ft1,C11 31
Ausgang 3 A13,€13 32
A13,C15 33
Rusgang & A17,C17 34
A19,C19 35
Ausgang 7 A21,C21 34
A23,C23 37
Ausgang 8 425,025 38
fA27,C27 39
Hinweis:

Ber Anschiuss 24 P, DYN. liefert eine rechnergetaktete 24 P
Ausgangsgangspannung mit einer Frequenz von § = 18Q@Hz., Diese Spannung wird
bei® den ab 1/1988 gefertigten Baugruppen B6 281/202 und BE 241, die
eingangsseitig fuer Kontakteingaenge eine Leitungsbruchkontrolle besitzen,
zur Einspeisung in die Leitungskreise benoetigt.
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Bus der Zentraleinheit ZE 102

Bedeutung

Tatenbus

Adressbus

Steuerbus

Power-down-Signale
fuer EPROM-ZE 102

Bezeichnung

Dh
bR
DR
i3
j 3.
D2
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RS- T R P S R ]

Al
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“RE
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nB
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AR 18
Al 114
AR 12
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Bus der Zentraleinheit ZE 102

Bedeutung Bezeiéhnung Anschluss
Cut enable Bus-Treiber /0E cesmaensanva - 0 2
‘BND, Dekoder /PD-Signale UDEC awesna RPN A 5
Pruefsignal zur Erzeugung /WTR sesvasannene A 7
zusaetzlicher HWAIT-Zyklen
Fehlersignal IE }82, wird FEHL censensmunsu A 14
nach jedem RESET gesetzt
Internes Signal IE 192 MROR Chesmsssrans € 19
Verknuepfung /MRER ~ /RFSH

,Emp{angsléitung ELB teensussaans £ 12
Leitgerzete-Interface .
Sendeleitung SLE sasrnserrenn C 13
Leitgeraete~-Interface . .

. Steuerleitung RTSLG A 22
Leitgeraeteinterface
Empfangsieitung EUER vhraesnanmene A 13
Leitrechner
Sendeleitung SEUR ©  seesmeunsoce A 39
Leitrechner .

) -
Steuerleitung _ RTSUER csseascsrsnnoas C 14
Leitrechner
SEI‘IdElEltU!‘Ig dES slu e s x BB man e h 31
E/A-Interface .
Empfangsieitung des . EID raaannsuerpe C 27
E/p~Interface
Fehlersignal des 19F - menssarasens A 29
E/A-Interface
Ueberwachungssignal fuer  SPUE ceceacarsans A 23
Spannung 5 P von SV 182
Vpp-Leitung EPROM-Bereich Vpp rraans suurse A 17

Versorgungsspannung S P sasrseasnsna  RACIG
Versorgungsspannung 3@ P srueersomens € 25
GNB-Versorgungsspannung END rasnsasasane AC24



Bus der Ein—/fusgabebaugruppen

Bedeutung Bezeichnung finschluss
Versorgungsspannung 13 N AN 15 ceereresrnns A 1
Analog-E/A-Baugruppen .
Versorgungsspannung 15 P AP 15 Llieiaeeaa.. 1
Analog-E/f-Baugruppen

BGND 15 Analog-E/A-BG 6N A rersnnaseans AL 2
Sendesignal IE an E/& SEA 0 L. cvarsas & &
BND IE 192 GND IE cassrseneann C &
Meldesignal Fehler EA FEHL sasansessann A7
E/A-B6 an IE

Meldesignal Power on JPON trssunesanus £ 7
9P - E/A - EIN

5P IE 182 SP IE csrssemansuae A 8
Erpfangssignal IE von E/f  EEA cermasssaane cC 8
E/f-Adressbit @ ADRE carercranaae A 256
E/A-Adressbit 1 ADRI camemarmeaas C 286
E/A-Adressbit 2 ADR2Z maesmmasraas A 27
E/A-Adresshit 3 ADRS ciieiaaei... C 27
GEND Logikversorgung BND L arsmsssmman AC27,38

E/A-Baugruppen

3 P togikversorgung S P L varresernnns ALC31,32
E/A-Baugruppen

2.6. Beruehrungsschutz, Erdung

Jer Beruehrungsschutz wird durch die  Schutzmassnahee  Schutzerdung
realisiert, Dar Schutzleiter ist an die vorgesehene Klempe an der SV 381
und && Schutzleiteranschluss des Montageraheens, links unten, anzu-
schliessen.



3. Erweiteruangsgeract EG 201

Das Erweiterungsgeraet EB 281 arbeitet icner nit einea Brundgeraet EAM
electronic S 2B800-R zusazomen und dient der Erweiterung der Prozessignalein-
/-ausgabekanaelr (siehe Bild 11: Struktur Erweiterungsgeraet EG 201}, Das
Erweiterungsgeraet EG 281 besteht aus den Komponenten:

- Montagerahmen zur Aufnahme der Stromversorgungshaugruppen SV 102 und SV

301, der Erweiterungs- und Kommunikationsbaugruppe EK 105 sowie 7 Stueck
Ein-/Ausgabebaugruppen

- den Stronmversorgungsbaugruppen 5V 182 und SV 301

Tusaetzlich ist die Erweiterungs- und Kommunikationsbaugruppe EX i85, die
den Anschluss an das Brundgerzet ermoeglicht, erforderlich. In seinen
funktionellen Aufbau unterscheidet sich das €6 2081 vem 66 201 im
wesentlichen dadurch, dass keine 1E 182 erforderlich ist.

Angrenzend an die Streoaversorgungsbaugruppen, die von links beginnend mit
der SV 381, 85Y 102 angeordnet sind, folgen die EK 10% sowie weitere 7 E/A-
Baugruppen, Die im EB 281 enthaltenen E/A-Baugruppen besitzen die
Steckplatz-Nusmern 7...13. Das serielle E/A-Interface eraoeglicht den lokal
abgesetzten Betrieb vom B5 201 bis 2u ca. 20 m. Fuer die Anprdnung der E/A-
Baugruppen gelten gleiche Empfehlungen wie beis GG 201.
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Bild 11: Struktur Erweiterungsgeraet E6 201




a4, Einrichtungskopplung EAN electronic S 2020-R/S 2C808-5

Iur Nutzung der in den Einrichtungen EAW electronic S 2600-R und § 2008-5
isplementierten Leistungseigenschaften, im Sinpe einer Zusammenarbeit bei
der Loesung komplexer Aufgabenstellungen, besteht die fHoeglichkeit der
Einrichtungskopplung. Fuer den Koppelbetrieb wurden die foigenden
Systemeigenschaften zu Brunde gelegt:

~ die Einrichtungen werden ueber ein asynchrones serielles Iweidraht-Stroe-
schleifeninterface (Linierminterface) gekoppelt

- an einer Einrichtung EAW electropic 5 2008-R 4ind max., 8 E1nr1chtungen EAN
electronag 5§ 2088-5 koppelbar

- gie Steuerung erfolgt nach dem Prioritaetsprinzip MASTER-SLAVE, wobei die
Einrichtung S 2060-R die Mastereinrichtung ist

- als Anschlusskanaele werden an der Einrichtung EAW electronic § 20B8-R der
PG-¥Xanal wund an der Einrichtung EAY Electrunlc 5 2608-5 der an der EK 101
befindliche IF55-kKanal bhenutzt

- der Datentransfer zwischen den Einrithtungen erfolgt auf der Basis von
Datenfeldern mit der maximalen Laenge von 32 Byte. Die einzelnen DBits
dieser Felder stehen fuer den Signalanschluss auf Fachsprachenniveav in
den Einrichtungen zur Verfuegung. °

In der Einrichtung EAW electronic 8 2098-R wird der Datentransfer ueber die
Feldein-/~ausgabemodule FE und FA unterstuetzt. Nachstehend ist in eines
8eispiel die Generierung je eines Feldeingabe- und eines Feldausgabenpduls
angegeben. Die Signele #*#Al...*#A148 sind 2-Byte-Integerwerte, die als
Eingangsuerte fuer das in der Einrichtung EAW electronic 5 20P0B-R laufende
Anwenderprograns dienen. Die Signale ##El...%%Eld sind Uebhargabewerte der
Einrichtung EAW electronic § 2009-R an die gekoppelte Einrichtung EAN
electron:c & 2BO4Q-5.

Generierbeispiel fuer FE und FA-Module

¥#% SOURCE/MACRO: FE.S *¢s ) PAGE i
DIALOGDUESTION SOURCE COMHENT
i MODUL 1 :FE sFELDEINGARENDODUL FUER
jParaneter: $2-BYTE-INTEGERHERTE
2 Stations-Nuasmer sl H
3 Anzahl der Ausgaenge t1d H
. ;Signale:
4 Ausgang Al %Al ;
3 Ausgang A2 31 ¥RA2 ;
& Ausgang A3 T #¥EAZ H
7 Rusgang R4 tEEAd H
8 Ausgang AS T ¥#A5 H
9 Ausgang Ab tEEAL 3
i8 Ausgang A7 T #%Q7 H
11 Ausgang RS 1 #¥%A8 .3
12 Ausgang A9 1 #RAT H
13 fiusgang A1D 1E¥AL10 H
14 Ausgang ALl 1#EALL H
15 Ausgang A12 t¥¥AL2 H
16 Ausgany AL3J S¥EALS 3
17 Ausgang AlS4 EEA14 5
18 Ausgang AlLS T rE¥AlS 3
19 fAusgang Alb ERALS H

-, -
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e
=B 000Ut

11
12
13
14
15
16
17
18
19

HeDUL
;Parameter:

Stations-Nunmer
Anzah) der Eingaenge

;Signale:s

Eingang
Eingang
Eingang
Eipngang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang
Eingang

Ef
E2
£3
E4
ES
E&
£7
E8
E?
EiD
1381
Ei2
EL3
Etg
ELS
Eib

s ¥#E1
1E¥E2
1 E%E3
1%+E4
1 %%ES
t®¥%EA
t¥%E7
s#%E ]
HE S 4
s #6110
texp’il
1 exf12
1%¥E13
1#%E14
1 ¥¥%E1S
1%xE15L

—4F—

s FELDAUSGABENODUL FUER
$2-BYTE-INTEGERWERTE




S. Prozessignalein—/—ausgabebaugruppzn
5-1. fAllgemsine Funktionsbeschreibung

Die Propozessignalein-/-ausgabebaugruppen der Einrichtung EAW electronic §
2060-R dienen der Erfassung und Ausgabe analoger soWie binaerer
Prozessignale. Bis auf die Baugruppe BE 241 besitzen alle Baugruppen Ein-
und Ausgaenge. Zur Erzielung sciczier E/A-Eigenschaften, wie

- Generierbarkeit der EfA-Funktion

- Signalververarbeitung fuer Prozesseingabesignale

- Signalbearbeitung fuer Ausgabesignale

- Realisierunpg “intelligenter® E/A-Funkticnen in ZIusampenarbeit mit der
Ientraleinheit IE 102 '

- baugruppenspezifische Autodiagnosefunktian

- serieller E/A-BUS fuer die Kopplung wmit der IE 182 bzw. nmit den
Erweiterungsgeraet

- softucreseitige Unterstuetzung von Hardwarefunktionen zur Minimierung der
Baugruppenhardware .

sind alle E/A-IG mit einem Einchipmikrorechner (EMR) UB 8828 ausgerusstet.
Alle Softwarefunktionen der Baugruppen sind in einem EPROM-Schaltkreis U
2716 it 2 k3yte Speicherkapazitaet untergebracht, Jede E/A-Baugruppe arbei-
tet die ihr zugewiesenen Funktiopen in einem eigenen Echtzeitregime, das
asynchron von dem der IE 182 laeuft, ab.

Die Hauptaufgahen der E/A-Baugruppen bestehen in der Abarbeitung folgender
Funktionen:

1. Erfassung der an den Eingaengen angeschlossenen Signale mit dem
Echtzeittakt der 3G, Durc?%uehrung ven Rechnungen mit diesen Signalen
und &blzgz in des Registern des EHR

2. puspabz  von Signalen aus den fuer die Ausgabe vorgesehenen Registern
des EliR 2n die Ausgabekreise der E/A-BG

3. serielle Zuszmmenarbeit mit der Ientraleinheit ZE 182 2ur Uebernahnme
und Ushergabe ven Prozesswerten auf der Basis vereinkarter Telegramme

4. Durchfuehrung von Autodiagnosefunktionen und Steerungsmeldung

I Steuvsrung der Baugruppenharduare

Rechencperationen werden innerhalb der Baugruppe auf der Basis einer mit
den arithmetischen Srundfunktionen ausgestatteten 3-Byte-Gleitkommaarithme-
tik durchgefushrt.

5.2. Funkticon der E/A-Daugruppen
S.2.1. fnalogbaugruppen

Die Baugruppen AG 2081, AG 282.xx, und AG 283 sind Baugruppen zur Ein-
/8usgabe analoger Prozesswerte. Sie besitzen 8 Eingangskanaele fuer den
Anschluss von:

- Gpbern nit Eisheitssigralen (AG 201)
- Pt t@E-Widerstandsthermometern {AG 202.xx)
- Gehern mit Hillivoltsignalen (ARG 203 }

Ivr  kusgabe analoger Prozesswerte haben die Analogbaugruppen je Baugruppe
vier fusgabekanaele fuer Einheitssignale.

Jur Pepelanpassung an die Geber besitzt jeder Eingangskanal einen
Tifterenzverstaerker, der das erfacste Eingangssignal aupf den
baugrupperninternen Spannungspegel von 18 Y verstaerkt,



£t i10G-Widerstandstherpoaeter werden in Yierleiterschaltung an die an der
Baugruppe AG 282.xx vorhandenen Eingangsxanacle angeschlossen. Iwei der vier
Leitungen bilden eine Stromschleife fuer eine Konstantstromeinspeisung des
Gebhers, die heiden weiteren fuehren den ueber des Geber entstehenden
Spannungsabfall als Messignal.
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£
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Bild 12: Angebotszeichnung AG 28x_xx, BG 201/202
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Mach <der Signalaufbereitung werden die Analogwerte aller acht Kanaele ueber
einep Apalogwertmultiplexer einen ADU-/DAU-Bchaltungskomplex zugefuehrt.
Dieser fuehrt mit Unterstuetzung des EMR die A/D-Umsetzung nach dem Prinzip
der sukzessiven Approximation und die Digital-/Analogumsetzung durch. Bie
Anzloguerte werden in HMultiplexbetrieb eleaktronischen Haltegliedern
uebergeben und stehen usher nachgesehaltete Verstaerkerstufen an den
Ausgangskleanen zur Verfuegung. Die Aufloesung des ABU-/DAU-Komplexes
betraegt 12 Bit.

Nach der A/B-Unrsetzung werden die 12-Bit-Digitalwerte einer numerischen
Kerrektur, welche Abueichungen der VYerstaerkerkanaele in bezug auf ihre
realen Pereichsenduwerte und Drifteigenschaften beruecksichtigt, unterzogen.
Die Gebernichtlinearitaeten der Pt 183-Geber werden durch eingangsseitige
Korrekturrechnungen durch den ENR beseitigt. Die erfassten Signale werden
demzufolge linear fuer die Abfrage durch die ZE 1082 in estsprechenden
Registerbereichen des ENR bereitpgestellt.

Iur Usbernahme von Analog-fBusgabewerten von der ZIE 182 besitzt der EMR in
gleicher ‘leise enisprechende Registerbersiche, in denen diese Herte
zwischengespeichert uerden. Bie Ausgabefunktion der Analogbaugruppen besteht
in der Durchfuehrung der D/A-Handlung und der Uebergabe der Analoguerte an
elektronische Halteglieder. Dazu werden die in den HRegistern des ENR
gespeicherten Herte mit dem Echtzeittakt der Baugruppe, writ des die
Baugruppenfunktion wiederholt wird, an die Ausgabehalteglieder gegeben.

Fuer die Iusammenarbeit ait der Zentraleinheit ZIE 102 besitzen die
Baugruppen einen seriellen E/A-Bus-Anschliuss. Dieser Anschluss hesteht aus
einer gerincen Zahl von Signalleitungen, die ueber OQOptokoppler von der
Baugruppenlogik galvanisch getrennt sind. Die Speisung der Baugruppe erfolgt
ueber die Rueckverdrahtung (+ 3V fuer die Baugruppenlogik, +/-13V fuer die
Analogschaltungen. Zur Adressierung erhalten die Baugruppen
steckplatzabasngig ueber die gedruckte Rueckverdrahtung eine 3-Bit binaer-
codierte Adresse; die von vier Port-Linien des EfIR ausgewertet wird. Der
Verkehr zuischen der ZE 182 und den Analogbaugruppen wird nach des
Steuerprinzip HASTER-S5LAVE (ZE 182 ist MASTER) abpewickelt und erfolgt auf
der Basis festvereinbarter Telegramme, die durch die Prozesskoppelmodule des
Anwenderprograrms gestartet werden.

S5.2.2. Jdinacrboucruppen

Iur Erfassung und Pusgabe binaerer Prozesswerte werden die Baugruppen Bf
20t, 35 202 und IE 241 benutzt. Biese Baugruppen besitzen, wie auch die
Analopgbaugruppen, je Baugruppe einen EHR, der auf der Basis eines
Echtzeitregisnes 2lle Baugruppenfunktionsn durchfuehrt. ‘

Die Eingangskanaele der Baugruppen besitzen spezielle Schaltungen, die auf
der 3Zacsis des Schaltkreises E 412 entworfen wurden. Sie bestehen aus der
Eingangsbeschaltung zur Beputzung unterschiedlicher Geber, den beschalteten
E 412-Schaltkreis, der galvanischen Trennung zwischen der Eingangsschaltung
und der inneren Baugruppenlogik und der LED~Anzeige fuer den Status des
Eingangskanals, Die Eingabekanacsle der Baugruppen sind zu Sruppen von 8
Linien zusanmengefasst und werden je nach Baugruppentyp durch ein oder zwei
EMR-Eingabepeprts abgefragt. Zur Realisierung von Filtereigenschaften ist der
Schaltkreis E 412 pit eines Kondensator beschaltet. Die Eingabekanaele der
Baugruppen BG 281/282 Loennen durch Festlegung in der Generierdatei fuer
unterschiedliches Verhalten ausgelegt werden. Jede Binaerbaugruppe besitzt
neben den statisch azrbeitenden Eingangskanaglen einen speziellen Eingang,
der interupiseitig durch den EMR bedient wird. Dieser Eingang ist in der
Lage, Frequenzen bis zu max. 1 kH2 zu erfassen. Fuer diesen Kanal werden
durch die Baugruppensofitware die beiden Funktionen Fregquenzesesser (FM) und
Ereignisnesser (EM} parallel durchgefuehrt. Beide Broessen werden
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baugruppenintern in Fore von 2-Byte-Integer-Zahlen abgelepot und auch so bei

Abfrage durch die IE 182 vom seriellen Interface uebertragen. Die

Softwaremodule FM und EM stellen dem Anvwenderprogramm die erfassten Groessen

als Bleitkommagroessen zur VYerfuegung. Die Baugruppen BG 201/202 ‘-besitzen

zur Ausgabe binaerer Prozessgroessen pro Baugruppe 8 Ausgabekanaele. Die an

ten Prozess auszugebenden Werte werden, nachdes sie von der ZE 182 an die

Baugruppe uebergeben wurden, in dafuer vorgesehenep Registern des EMR

gespeichert wund von diesen Plaptzen mnit dem Echtzeittakt der Baugruppe an

den Prozess ausgegeben. ZIur Erbpoehung der Ausgabesicherheit wird das

Ausgabebyte in einem softwareseitig schreibschuetzbaren Ausgaberegister

abgelegt. Dieses Register wird nur fuer die kurze Ausgabezeit geoeffnet und

danach sofort wieder verriegelt. Abstuerze des EMR fuehren demzufolge nmit

hoher Sicherheit nicht zur Verfaelschung des Ausgaberegisterinhalties.

Ueber eine Transistortreiberschaltung werden bei dem Baugruppentyp 36 28t

die Relais BBR 12.1 bzw. bei der B65 202 die TRIAC-Ausgabestufen

angesteuert. 32ei der BG 202 ist der Steuerkreis durch Optokoppier vos
Lastkreis galvanisch getrennt. Die Ausgabeglieder besitzen auf der Baugruppe
Beschaltungen zur Daenpfung netzseitig auftretender Spitzen bzw. 2ur

Funkenloeschung. #Alle Binaerbaugruppen besitzen eine retriggerbare WATCH-
DOG-Schaltung, die den Lauf der Baugruppe ueberwacht. S8Sie sichert im
Absturzfall des EMR den automatischen Wiederstart der Baugruppe. MNach dea
Wiedertstart verhleibt die Bauqruppe bis zu ihrer Neuinitialisierung durch
die IE 182 im WAIT-Zustand, d.h. =sie gibt keine Preozesswerte aus und
tearbeitet auch die Eingaenge nicht. Das im Ausgabepuffer stehende Ausgabe-
byte bleibt bis zur Ausgabe eines neuen Hertes wunveraendert. Findet aus
Stoerungsgruenden keine Neuinitialisierung und damit keine Iusammenarbeit
der Baugruppe mpit der ZE 192 statt, setzt die E/A-Baugruppe nach einer Zeit
von t=2,5 s das Ausgaberegister auf den gefahrlosen fusgabezustand (alle
$itlinien werden auf den Ausgabewert logisch Null gesetzt},

Zur Adressierung erbalten die Baugruppen steckplatzabhaengiq ueber die
gedruckte Rueckverdrahtung eine 4-Bit binaer-codierte Adresse, die von vier
PORT-Linien des EMR ausgewertet wird. Der Verkehr zwischen der ZE 102 und
den Binaerbaugruppen wird nach dem Steuerprinzip MASTER-SLAVE (IE 182 ist
HASTER} abgewickelt und erfolgt auf der Basis festvereinbarter TYelegramme,
die durch die Prozesgkoppelmeodule des Anwenderprogramns gestartet werden.

5.3. Konstruktion

flle E/A-Baugruppen werden als auf dem Montagerzhmen MR 281 steckbare Hodule
in kompakter Ausfuehrung angeboten, 35ie besitzen ein Gehaeuse in einer
Stahlblech-Plastkombination mit den Hauptabmessungen: .

Breite: 40 mm
Hoehe: 266 mm
Tiefe: 234 om

pie elektronischen Schaltungen der E/A-Baugruppen sind einheitlich auf
feiterplatten mit den Abmessungen von 218 am x 233,4 am untergebracht. Aan
der Leiterplattenrueckseite befinden sich die Steckverbinder X1 (opberer
Steckverbinder} und X2 {unterer Steckverbinder). Beide Skteckverbinder sind
vem Typ C 64 nach der BIN, X1 besitzt den E/A-BUS-Anschluss, X2 dient zu
Pruef- und Servicezwecken. An der Frontseite der Leiterplatten befinden sich
gie EFs-rlachsteckverbinder X3 und X4, Beide Steckverbinder sind
teilbestueckte 29-polige Stecker, bei denen Wie Mittelreihe nicht und in den
verbleibenden Reihen A und € nur jeder zweite Kontakt bestueckt ist. Diese
gtecker dienen dem frontseitigen Anschluss der Kleomstecker KS 1081 und KS
1B@2. Ebenso sind an der Frontseite der E/A-Baugruppen Lichtemitteranzeigen
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LEDY zur fAnzeige des Status der E/A-Kanaele {nur fuer Binaer-E/f-
saugruppen), zur Anzeige des Verscrgungsanschlusses 24 P fuer die Binaer-
Z/A-Baugruppen und zur Steerungsanzeige vorbhanden. DBie Elektronik der
Tipzer-E/A-Raugruppen ist je Baugruppe auf einer Leiterplatte angeordnet,
tlle Analogbaugruppen besitzen je Baugruppe zwei Leiterplatten, die als
vYerbund im Baugruppengehaeuse untergebracht sind. DBiese Leiterplatten sind
Leher einen Bandkabelanschluss innarhalb dieses Verbundes elektrisch
riteinander geloppelt.
Lie auf den Leiterplatten hefindliche Baugruppenelektronik wird frontseitig
in das Raugruppengehaeuse eingeschoben und durch eine auf den
Fuehrungsschienen angeschraubte Plastrahmen/8eitenteil-Kombination arre-
tiert., Ap dieser Plastteilkombination wird durch Einstecken im unteren Teil
und Einschwenken in die Steckverbindungen der fusr die jeweilige DBaugrupps
erforderliche Xlepmstzckertyp mit einer Raendelschraube befestigt. Die
Taugruppe wird frontseitig durch eine Tuer, die drehbar, rechitsanschlagend
;n die genznnte Plastteilkosbination durch Verbiegen eingehaengt wird,
werschlossen (siehe hierzu Bild 12). An jeweiligen Klemmstecker werden die
t.ahel fuer die Ein-/Ausgangskreise durch eine im unteren Teil befindliche
nbfangeinrichtung geschoben und an den Schrauvbklemmen angeschraubt.
Zzs in der Baugruppentuer eingeknuepfte Schild =zeigt innenseitig das
“yschlusschema fuer die E/A-Kreise und dient nach aussen zur Kennzeichnung
.or angeschlossenen Signale in den dafuer vorgesehenen ‘Feldern. iur
saschriftung eignen sich sehr gut “fine-liner-Stifte”. Die Tuer wird mit
svwei Ivlinderschrauben H 2,3 frontseitig verschlossen.
s2de LFaugruppe besitzt an ihrer Rueckseite eine Kodiereinrichtung, die durch
~en  Hersteller auf die fuer die Baugruppe vorgesehene Kodierung eingestellt
5.. 2rese Kodierung ist bei der Montage der Baugruppe 2uf dem Montagerahmen
R OT0Y ia Bezug auf das dort befindliche Gegenstueck in entsprechender Heise
-4 beruerksichtigen. Sie verhindert das unbeabhsichtigte und danit falsche

Stecken von E/f-Baugruppen auf nicht vorgesehenen Steckplaetzen des Montapge-
rahizens. .

P E/f-Bavoruspentypen

“uer die Einrichtung EAY electropic § 2000-R werden folgende E/A-~Baugruppen
angeboten:

nalogein~/—ausgabebaugruppen

augrupperntyp Eingaenge Signalpegel Ausgaenge Signalpeqel
G 203 g Einheitsgignale 4 Einheits-
signale
3G 282,01 8 Pt1B@-Anschluss 4 wie AG 281
tB 282,02
8 282,93
~5 282,94
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Binaerein—/—ausgabebaugruppen

Baugruppentyp Eingaenge Signalpegel fiusgaenge Signalpegel
B 201 8 statisch * 8 Relaiskontakt
1 dynamisch
G 202 8 statisch * 8 TRIAC~Ausgang
-~ 1 8ynamisch
BE 241 146 statisch % -

! dynamisch

* — Signalpegel:

Die Eingaenge aller Binaerbaugruppen koennen eingabeseitig zur Beschaltung

mit:

1. Potentialfreien Kontakten
2. Signalen einer 24V-Ppsitiv-Logik
3. GSignalen von open-collector-Gebern

.
verwencet werden.

]

S5.5. Technische Daten
S.5.1. &nalogbaugruppen
5.5.1.1 Baugruppe AG 201

Eingangskan;ele

Zahl:
Signalpegel:

»

Eingangswiderstand:

fiusgangskanaele

lahl:
Signalpegel:

Buerde:

Weitere Parameter
Umsetzbreite:

Echtzeattakt:
Fehlerklasse:

Stoersignale:

lerstoergrenze fuer Gleichtaktspannung:

8

g...16 v, 08...20 mnh, 4...28 nA

Die Pegel werden pro Kanal bei der
Erstellung der Generierdatei fest-

gelegt; *
kleiner 208 Ohs bei I-Signalen
groesser 8@ kOhm bei U-signalen
3 .

2...18 ¥V, B...20 nA, 4...20 mh

bie Pegel werden pro Kanal bei der
Erstellung der Generierdatei fest-
gelegt.

minimal 2,4 kOhm bei
maximal 300 Ohm bei

U-Signalen
I-51gnalen

AfU-Uasetzung 12 Bit

D/A-Umsetzung 12 Bit

68 ms

Eingabekanaele @,4

Ausgabekanaele ©,43
Gegentaktdaempfung 4@ dB fuer 58 Hz
Bleichtaktunterdrueckung 48 dB
maximal 158V, S@Hz, Pulsbreite 18 us
maximal 15V, B...350 Hz



5.5.1.2. Baugruppe A5 202.xx
Eingangskanaele

Iahl:

Eingangssignalbereiche:

Baugruppentyp AG 282.€1:

Baugrﬁppentyp AG 2032.02:

Baugruppentyp AG 202.03:

Baugruppentyp AG 2B2,04:

Temperaturbereiche:

Ausgangskanasle:
Weitere Parameter
Umsetzbreité:

Echtzeittakt:

Fehlerklasse:
L ]

Stoersignale:

lerstoergrenze fuer Gleichtaktspannung:

Minimaler Beberisolationswiderstand:

$5.59.1.3. Baugruppe AG 2B83.xx
Eingahekanaele:
Eingangskanaele:

Eingangswiderstand:

Ausgangskanaele:

!

8
Tenperaturbereiche fuer Pt 180 nach
TGL 39428

£1...E8 - 58...+ 58 grd
Ei...E4 - 80...+120 grd
E7...E3 ~ 5B...+ 58 grd
E1...E3 B...+15@ grd
E4...E5 +100...+308 grd
Es...EQ +1230...+5358 grd

L4

Die Festlegung der Bereiche fuer
die Eingabekanaele erfolgt nach
Kendenwunsch aus den nachstehenden
Tepperaturbereichen und zu spezi-~
ellen Lieferbedingungen des K EAW

Bereich 1} - 8B...+12D gro
Bereich 2 - 598.,..+ 50 grd
Bereich 3 D...+ 40 grd
Bereich 4 8...+ &8 grd
Bereich 3 @...+180 grd
Bareich & a,..+150 grd
Bereich 7 +103...+388 grd
Bereich & 0...+460 grd
Sereich 9 +100...4559 grd

wie bei Baugruppe AG 2B%

f/D-Umsetzung 12 Bit

b/A-umsetzung 12 Bit

b0 ms

Eingabekanaele 1,0

Ausgabekanaele ©,4 )
Gegentaktdaempfung 40 dB fuer 5@ Hz
Gleichtaktunterdrueckung 48 dB
maximal 150 V,50 Hz, Pulsbreite 10us

maximal 13 V, B..,.050 Hz
580 kXDhm

El...E4 B...20 =2V
ES...E8 8...58 av .

groesser 2,5 Mbhm

wie bei Baugruppe AG 281



tleitere Parameter

lmsetzbreite: A/D-Umsetzung 12 Bit
b/f-Umsetzunn 12 Bit

Echtzeittakt: 6Bns

Fehlerklasse: Eingangskanaele 1,0
Ausgangskanaelie 8,4

Stoersignale:s Gegentaktdaempfung 48 dB fuer 5@ Hz

Gleichtaktunterdrueckung 58 dB mit
Unsymmetrie 1 kQho

lerstoergrenze fuer Bleichtakispannung: maximal 15@V, 59 Hz, Pulsbreite 1Ous
maximal 13V, @...58 H:z



5.5-2.
5.5.2.1.Eingangskanaele
Kontakteingaenge, statisch
~Speisespannung des Geberkreises:

-Kontaktstrea:
~Stoerunterdrueckung {Hardwarefilter):

-Stoerunterdrueckung (Softwarefilter):

~Schalthaeufigkeit:
Elektronischer Eingang, statisch

-Eingangsstrom:

-Eingangs-Low-Pegel:
~Eingangs-High-Pegel:
-Stoerunterdrueckung {Hardwarefilter):
-Stoerunterdrueckung {Softwarefilter):
-Schalthaeufigkeit:

Open—Ceollector—Eingang, statisch

-Laststron:

-Eingangs-Low-Pegel:
-Eingangs-High-Pegel:
-Stperunterdrueckung {Hardwarefilter):
~Stoerunterdrueckung {(Softwarefilter):
-Schalthasufigkeit:

Kentalit—, Logik— u.

-maximale Freguenz des Eingangssignals:

~Tastverhaelinis:
Eingang ED
~-Eingangstronm:

-Eingangs-Low-Pegel:
~Eingangs-High-Pegel:

-maximale Frequenz das Eingangssignals:

~8toerunterdrueckung {(Harduwarefilter):
-Tastverhaeltnis:

Zerstozrgrenzen

Es gelten folgende Zerstoergrenzen:
Betriebsspannung

U = + 35V fuer 2,3 s
Eingangsspannung

UE = - Z0 VY bis + 58 V statisch

Ue

-
o J\{J .

+/- 158 ¥ fuer & Mikrosekunden, Wiederholfreguenz

Binzerbaugruppen BG 2801, BG 20302, BE 241

24 V von SV 3Dt
8 nh
8,5 os
S8 . ms
28 Schaltungen/s

8,3 mA
B... 7,5V
12...38 v
8,5 ms
o8 ms

28 5chaltungen/s

8 nf

... 7,0 ¥
12...38 v
7,5 os

o8 ns

20 Schaltungen/s

OC.—-Eingaenge als Zashlereingaenge

58 M2
von 1:1 ...

1:10

2,2 mA
B... 7,5V
12...38 v
1 kHz
2,3 ms

von 11 .,. 1:3

§=58 Hz



S5.9.2.2. Ausgangskanaele BG 261/252

Kontaktausgang, statisch BG 2@1

~Kontaktbelastung, minimal: 12 v, G5; 180 mA

~Kontaktbelastung, maximal: 256 v, K5; 1 A

~Lebensdauer des RAelais: 208 Mio. Schaltspiele

~Schalthaeufigkeit: 1 Schaltung/s, entsprechend
einer Lebensdaugr von B,7
Jahren

TRIAC—-Ausgaenge, statisch BG 202

-Speisespannung des Lastkreises: 42 ¥V, WS ... 258 V, WS

-Laststrom: 14

-Kurzschlusstron: max. 88 A zur Ausleoesung einer durch

den Anwender zu projektieren-
den Sicherung F 2.0 &, 258 V

-tebensdauer des lLastkreises: 100 Mio. Schaltspiele
-Schalthacufigkeit: . 1 Schaltung/s, ertsprechend
einer Lebensdaver von 3,0
. . dahren

PEli—Ausgaenge 16 2Z281/202 :
Jeueils zwei benachbarte Ausgabekanaele werden als PBM-Ausgabepaar def:nlert
{PBH-pulshreitennoduliertes Ausgabesigral} und wveber den Prozesskoppelmodul
IA bedient.
Ausgahbekanaele 1,3,5,7 verden durch positive Signale beeinfliusst.
Ausgabekanaele 2,4,4,8 werden durch das negative Ieichen beeinflusst.
-Ausgabegrossse: 2-Byte-Integer-Zahl
) MSB enthaelt Varzeichen .
1NSB=% steuert negative Ausgabelinie
. M53=0 stewert positive Ausgabelinie
-flertevorrat der Ausgabeqroesse: -32 768 ... + 32 7k8
-Laenge des Ausgabesignals: Wert der Ausgabegroesse x 18 ms
~Ieitaufloesung des Ausgabesignals: 18 ms
-Reversiq:zeit zwischen Polaritaets-
ursehaltungen: 50 ms (fest eingestellter Wert)

Achtung

Bei einen "Programmabsturz” der Baugruppe wuerden die durch das
Anwenderprogramm - uebergebenen Ausgabewerte zerstoert. Bie Baugruppe
verbleibt bis zur naechsten Bedienung durch die IE {82 im Zustand WAIT, d.h.
es wird der Signalwert Null ausgegeben. Bei normaler Funktior der Baugruppe
koennen die von der ZIE 182 uebernommenen Yerte durch neue Werte korrigiert,
d.h. ueberschrieben werden, -

S.b5. Anzeigen

Die Ein-/Ausgabebaugruppen besitzen zur:

- Anzeige der angesrchlossenen Betriebsspannung 24 P
- Stperungsanzeige

- des Status der Ein- und Ausgangskanaele

Lichteaitteranzeigen LED.



Stoerungsanzeige
Rote LED auf der ersten Diodenposition

Anzeigezustaende

Biode "Blinkt": Die E/A-Baugruppe
Sig wird nicht dur

Diode "Aus": Die Baugruppe ist
.ueber das E/A-Inte
Diode “Ein": Bie Baugruppe erfu

korrekt; sie ist d
Anzeige der Betriebsspannung

Bei den Binaerbaugruppen wird
Betriebsspannung 24 P auf der Disodenpo

Anzeigezustaende

Diode
Diode

"Ein":
"Aus":

24 P ist an der Ra
24 P fehlt bzw. is

fnzeige der Statuszustaende

Bie Anzeige des Status der Ein- und Au
erfolyt ueber gruene LED.

Anzeigezustaende

Diode "Ein": Signal besitzt den

Dipde "Aus®: S8ignal besitzt den
Diodenanordnung

Baugruppentyp BG 281 BG 282 3E

an der Baugruppenfrontseite.

ist in ihrer Funktion in Ordnung.

ch die Zentraleinheit ZE 102 bedient.
in ihrer Funktion in Ordnung. Sie wird
rface durch die IE 182 bedient.

eilt ihre internen Funktionen nicht
efekt und muss ausgetauscht werden.

zur  Anzeige  der angeschlossenen
sition 2 eine gruene LED verwendet.

ugruppe angesthlossen
t nicht richtig angeschlossen

sgangskanaele bei den Binaerbaugruppen

logischen Zustand “"High®

logischen Zustand “"Low"

241 AG 201 AGC 202.xx A6 283.ux

et e

Stoerungsdicde
24 P - Anzeige
Statusdiode E1
E2
E3
ES
ES
Eb
E7
E3
£D
A1
A2
A3
Ad
A5
Ab

ES9
E10
11
E12
E13
E14
A7 ELS
ne ELs +
lie bei den Baugruppentypen 3G 201,
die Statusanzeigen R7...A16 werde
Statusanzeige der Eingaenge E9...E16 v

O Ik T T T T S S T A
R I I T T N A A T

Ll
a

+ +

O I I o T I T S S T ST

+

B6 292 benutzten Diodenpositionen fuer
n bei der Baugruppe BE @ 24¢ zur
erwendet.



5.7. Hilfsenorgie

Baugruppe BG 201 BG 2082 BE 241 AG 281 AE 2B82.xx A6 283.xx
+5v 650 oh 450 oA 450 aA 330 a 350 mA 350 an
wsv - - - 75 eh 20008 175 an
asvo - - = 150 on 12588 125 o
24y 1005 100 eA 158 A -. - -
8.6 Betriebsanweisung

S5.8.1. tiocntage -

Vor der MHontage der Zaugruppen auf dem Montagerahmen sind folgende Arbeiten
an den Baugruppen durchzufuehren:

- Einstellen der Koediereinrichtung auf dem Montagerahmen, - platzbezogen in
fAbhaengigkeit des fuer den jeweiligen Platz vorgesehenen Baugruppentyps

- Loesen der beiden Schrauben an der Baugruppentuer und Abnahme derselben
durch leichtes Verbiegen

- Abschrauben des Klegmsteckers durch Herzusdrehen der Raendelschraube am
pheren Teil des Klemmsteckers

- Abnehmen des Klemnsteckers

Nach der Jurchfuehrung dieser Arbeiten sind die beiden Fuehrungsbeolzen in
der unteren upd oberen Plastfuehrungschiene sichtbar. Es erweist sich als
zwecknaessig, die Gewinde der Fuehrungsbolzen an der Rueckseite der
Baugruppe vor dem fnschrauben auf dem HMontagerahmen mit Vaselin
einzustreichen. 2Zur Montage sind folgende Arbeiten durchzufuehren:

- Einhaengen der E/A-Baugruppe auf dem Kragen des  Montagerahmens
{(die Platzwahl erfolgt gemaess Hardwareprojekt)

~ Einschwenken der Baugruppe in die Steckverbindungen

- Anschrauben der Fuehrungsholzen der Bapgruppe am Montagerazhmen. Es ist zu
beachten, dass der 2uerst geschraubte Bolzen nicht sofort durchgaengig
festgezogen, soadern nach kurzem Anschrauben der zweite Bolzen folgt ‘und
erst danach beide festgezogen werden.
Ferner ist 2zu beachten, dass ait angemessener Kraft festgezngen wird.
Andernfalls ist es moegliich, dass die Benzingscheibensicherung in den
Fuehrungschienen deformiert wird und der Fuehrungsbolzen aus der Fuehrung
herausfaellt. .

- Einhaengen des " Kleamsteckers am Plastrahmen an der Frontseite der
Baugruppe und Festdrehen der Raendelschraube. '

- Montage der Baugruppentuer und Verschliessen der Tuer wit den dafuer
vergesehenen zwei M 2,5 Iylinderschrauben.

In der angegebenen Reihenfolge koennen die fuer ein Grund- bzw, Erweite-
rungsgeraet vorgesehenen Baugruppen montiert werden.



5.8.2. Inbetriebsetzung

Hach Anschluss der Prozessignale an den dafuer vorgesehenen Kiemmen der
Kiemmstecker wund der 24 P - Speisespannung fuer die Binaerbaugruppen, kann
das Brund- bzw. Erweiterungsgeraet eingsschaltet und damit die Baugruppen in
Eetrieb genommen werden. .

Yoraussetzung dafuer ist ein geeignetes, in der IE 102 laufendes
Anwenderprogrann, dzs  Abfragen bzrw. Ausgaben mit ° den E/A-Kanaelen
durchfuehrt. Ueber ein angeschiossenes Leitgeraet LB 181 baw,
Progranmiergeraet koennen somit die E/A-Kanaele der jeweiligen Baugruppen
auf ihre richtige Funktion ueberprueft werden.

S5.8.3. Bedienung

Die Bedienung der EfA-Kanaele kann durch Eingabe bzw. Anwahl der dafuer ie
Anwenderprograne festgelegten Kommunikationsgroessen ueber ein Leitgeraet LB
181 erfolgen. Ehenso ist die Anwahl ueber die Inbetriebnahmekomponente
PROHAR-IB in Verbindung @it einem Programmiergeraet aoceglich.

5.9. Prozessanschluss

Der Prozessanschluss der E/A-Baugruppen erfelgt unter Zuhilfenahme der in
Punkt 2.53. angegebenen Steckerbelegung und der Anschlussbilder. Fuer die
Baugruppen werden felgende Klemmsteckertypen verwendet:

Baugruppentyp - K5 1Bt KS 1@2 Kg 112

AB 20% +

AG 2W2.xx +

AG 283.xx +

B 281 +

6 282
BE 241 +

EK 162 +
EK 185 *

L

Der Klemmstecker K5 112 ist ein teilbestueckter Klemmstecker K5 102.

&. Erweiterungs— ung Kommunikationsbaugruppen
6.1. Baugruppe EK 182

Die Baugruppe EK 102 ist immer Bestandteil des Grundgeraetes GG 281, in dea
sie die Funktion einer Interfacebaugruppe zum Anschluss

- des Leitgeraetes LG 181

- des Leitrechners

- des Erweiterungsgeraetes EE 281
- einer Fehlermeldeeinrichtung

ertuellt. Auf der €K 182 werden die von der IE 102 gelieferten SI0~Signale

schaltungstechnisch z2u anschlussfaehigen Interfacestufen aufbereitet und
fuer den Gerzeteanschluss am Klemmstecker XS 112 zur Verfuegung gestellt.

AL R



folgende Interfaces werden von der EK 182 generiert:

~ Linieninterfare fuer den internen seriellen E/A-Bus mit.der

- Linieninterface fuer den Leitgeraeteanschluss
~ Linieninterface fuer den Anschluss des Leitreghners

Hoeglichkeit
der Interfaceverlaengerung zum Anschluss des Erweiterungsgeraetes EG 201

Die EK 182 besitzt zwei Konstantstromgquellen, die mit U=24 VY bpetrieben
werden und einen Strom von I=20 mA abgeben. Sie sind den Interfacekanaelen
fuer das Leitgeraet und den Leitrechner zugeordnet. Waehrend die Quelle fuer
das Interface mit dem LG 181 immer benutzt werden ouss, kann die fuer

Leitrechner alternativ verwendet werden.

Hinweis

Fuer die Installation eines Linienverbundes von max. 8 Einrichtungen
electronic S 2080-R wund einem Leitrechner wird die Einspeisung

Konstantstromes an der Station mit der Nummer 1 empfohlen.

Auf der EK 182 befindet sich ein 4-stelliger DIL-Schalter
Leitrechnerinterface die Einstellung ‘

- einer Stationsadresse von 1 ... 8 sowie
-~ der Hebertragungsrate

ermpeglicht. Die untersten 3 Schalter ergeben in binaerer
Stationsadresse nach folgenden Schalterstellungen:

53 82 51 Stationsadresse

s T T T . e e by . e e e i

mmmmMmD> I I
mmrImmp D
mImI M I M I
oo~ O N e ) b -

Der oberste Schalter ergibt in den Schalterstellungen

54 - A Uebertragungsrate B= 94600 Baud
54 - E B=384080 Baud

E - Schalter E£IN
A - Schalter AUS

&6.2. Baugruppe EK 1085

Die 3Baugruppe EK 105 ist immer als Bestandteil des Ermeiterungsgeraetes
281 zu projektieren. Sie ueberniant im EG 201 den verlaengerten £/8-Bus vae

der fuer

Codierung

den

EANW
des

das

die

EG

Brundgeraet 65 201 und speist die Signale auf der E/A-Rueckverdrahtung ein.
Die EK 105 ist eine vollkommen passiv arbeitende Baugruppe und traegt keine

elektronischen Bauelesente.

"“f,_'i.l.—



7- Programmiergeraete, Software, Programmierung
7.1. Programmiergeraete

Als  Programmiergeraete werden zur Durchfuehrung aller Programmier~,

Entwurfg-, Simuiationz~ und Inbetriebnahmeaufgaben fuer die Einrichtung EAK
electronic § 2088-R

- das P 880D in der B8-Bit-Beraeteversion
Hersteller: YER K EAW Berlin/Treptow

- der Personalcomputer 1715 in der Beraeteversion
Minifolienspeicher HFS 1.6, Bildschirm 24 x 29
Hersteller VEB robotron Bueromaschinenwerk Soemmerda

- Buerccomputer A 5120 in der Beraeteversion DEUS 108

zugelassen,

Die Kopplung der genannten Seraete wird ueber entsprechende Schanittstellen
vom Typ IFSE, Betriebsart aktiv, Punkt-zu-Punkt git der Einrichtung EAYW
electronic S 2880-R durchgefuehrt. Folgende Schnittstellen werden benutzt:

- P BDBBOB: Schnittstelle tty 2

- PC 1715: Kanal B auf der 1F35-Zusatzbaugruppe
{Nachruestoption fuer den PC 1715}

- & Si2@: DFUE~Kanal, Typ IFSS an der Schnittstellenbaugruppe

Baugruppentyp ASS 8025.58

‘Als Verbindungskabel ist ein Kabhel nit folgenden technischen

Eigenschaften
zZu verwendens
Anschlussbeleqgung
Programmiergeraet EAY electronic § 208@-R
Signal Anschluss Anschluss Signal
SB"' 32 PR A T NN El‘ En-
SB- ﬁl TR N N R NN ﬁz En+
ED“' 93 sl asrasenmaxEs Ds SD-
Eﬁ- Bq L N I I A N ) As SD“'
Schirm AS '
Auf der Pregranaiergeraeteseite des Kabels ist eine teilbestueckte 1g-
polige EFS-Buchsenleiste mit 5 Kontakten, auf der § 20808-R-Seite jgt
eine 15-polige EFS-Buchsenleiste @it voller Kontaktbestueckung zu ver-
wenden. Als Kabel sind:
Plastschiauchleitung Typ: HYF (C} 2 x 2 x B,14 (Sternvierer) oder
HYF {€) & x 4 x 9,14

zugelassen,

R Vi



7.2. UDOS—-Betriebssystem—Versionen

Als Betriebssystem ist fuer den Betrieb der genannten Geraetekosbhinationen
das System UBOS in den Versionen bzw. Ausfuehrungen

e BCT UD0S des VER KEAW
PE 1715 UD08 PC 1715 des IFT/K EAH
BC A 5120 upds 1524, Versionen V 3.0 und V 4.1

zugelassen.

73 Software EAN electronic S 2000-R
7.3.1. Betriebssoftware Zentraleinheit ZE 182

Die Betriebssoftware der 1IE 182 ist in dem 16 kByte Programmspeicher
untergebracht und beinhaltet die Komponenten:

- Echtzeithetriebssystenm

- Initialisierungs- und Autodiagnose-Software

- Task-5teuersoftware fuer WATCH-DOG und EPROM-Programmierer
- Task-Steuersoftware fuer Kommunikation

~ Software fuer serielle Treiber

~ Interpreter

- Gleitkommaarithmetik

- Bibliothek der Anwenderprogrammodule

Betriebssystem

Das Echtzeitbetriebssystem ermoeglicht die simultane Abarbeitung aehrerer
Programme unter Beruecksichtigung ihrer Prioritaet und Rechenwilligkeit.
Fuer die Steusrung der zeitabhaengigen Aufgaben ist eine Echtzeituhr
vorhanden. Durch das Betriebssystem werden die Wartezeitem von Tasks hoher -
Prioritaet optimal genutzt, um Tasks niedrigerer Prioritaet zu bearbeiten.
Weiterhin wird die Zusammenarbeit der Tasks geregelt. Fuer die Ausfuehrung
von Benutzeraufraegen stehen maximal 16 Tasks zur Verfuegung, wovon in der
Einrichtung EAW electronic § 2088-R nur einige benutzt werden. Eine
Hauptaufgabe des Betriebsysteas besteht in der Verwaltung der Tasks.
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7.3.2. Betrigbssoftware der, E/A-Bauyruppen

Die 3Zetriebssoftware der E/A-Baugruppen ist in dea auf jeder BFaugruppe
befindlichen 2 kByte EPFRCH untergebracht. Sie realisiert die fuer die
Baugruppe erforderlichen Funktionen. Iu den wesentlichsten Aufgaben der
Scftware gehoeren:

- die Steuerung des E/A-Interfaceverkehrs mit der IE 102

- die zeitzyklische Erfassung von Prozesswerten, deren
Vorverarbeitung {Karrektur und Beseitigung von
Nichtlinearitaeten) und Ablage in dem Registern des
Einchipmikrorechners

- die  zeitzyklische  Ausgabe der von der IE 182
vebernommenen Ausgabewertie

- die Steuerung der Daugruppenbardware

~ die fiutodiagnose fuer die Baugruppe und den
avtomatischen Wiederstart bei transienten Fehlern

Die DBetriebssoftware der E/A-Baugruppen enthaelt 2ur Organisation aller
Ablaeufe ein MINI-Echtzeitsystem. IZur Durchfuehrung der wmathematischen
Rechnungen wird eine 3-Byte-Gleitkommaarithmetik verwendet.

*

T.3.3. Entwicklungssofiware PROMAR SC28

Die Entwicklungssoftware PROMAR S002 wird fuer die Zeitraeume:
- bis 371987 als GLE-Version V 2.8

- ab 371987 als korrigierte Version V 2.1

- ab 1/1988 als vorlaeufig endgueltige version V 2.2

bereitgestellt. Folgende Komponenten stehen zur Verfuegung:
-

PROMAR SPGB - Programmiersystem

PROMAR 5000 Inbetriebnahmesysten

PROMAR SOGD Regelkreissynthese

PROMAR S80B0 - Simulation (off-line)

PROMAR 5DGD Identifikation {on-lime), ab 1/1988

1

Die Seftware wird programmiergeraetebezogen in zwei Paketen angeboten:

Paket i: Pregrammier- und Inbetriebnahsesoftware
Paket 2: Entwurfs- und Simulationssoftware

7.4, Dateien des Mikrorechnerreglers

Durch die Nutzung des Programmiersystems PROMAR-PS der Fachsprache PROMAR
SAP@ werden bei der Bearbeitung eines Anwenderproblems unterschiedliche
Dateiklassen erzeugt., Ein Teil dieser Dateien wird standardmaessig ein
anderer Teil durch die Eingabe von Optionen {(Zusatzanweisungen beim Aufruf
des EDIYORS PROED bzw.des COMPILERS PROCO) erzeugt.

i. Guellprogrammdateien - Erzeugung mit PROED Option (S5} #

2. Generierdatei - Erzeugung mit PROED DOption (G}

3. Steuerdateien - Erzeugung mit PROCO

4. Listingdateien - Erzeugung mit PROCO, PROED (spezielle Kommandos)
S, Hilfsdateien - Erzeugung nit FROCO

# - muss bei ARufruf von PROED nicht anpegeben werden

F
&



Guel lprogrammdateien

Buellprograsmdateien enthalten alle Informationen des  Generierdialogs
fuer ein‘Anwenderproblem ausqgehend vom HMeodulstrukturpglan. OQuelliprogrammda-
teien werden mit dem EDITOR PROED erstellt und mit dem COHPILER PROLG weiter
bearbeitet.

Generierdatel

Bie Generierdatei wird in einem speziellen MODE - Option {(6) =~ mit dem
EDITOR PROEDP erzeugt und beinhaltet den Generierdialog fuer hard- und
spftwareseitige Systemrfestlegungen zum Einsatz einer Einrichtung EAY
electronic § 20@0-R (siehe Punkite 7.4.1., und 7.4.2.).

St=uerdateien

Steuerdateien sind Dateien, die das Inbetriebnahmesystes PROMAR-IB verwen-
det. 8Sie werden bei der Inbetriebnahme des Mikrerechnerreglers in dern Pre-
grammspeicher auf der IE 102 pgeladen,

tistingdateien

Listingdateien sind druckbare Dateien, die entweder durch spezielle PROED-
Kenmandos oder aber durch Iusatzapweisungen beim CDOMPILER-Laué erzeogt
werden koennen. Listingdateien dienen der Dokumsentation - eines
Anwenderprobleas. Bie werden fuer die Inbetriebnahae der Einrichtung EA¥
electronic § 2088-R bzw. fuer die Erstellung der Projektunterlagen
benoetigt.

Hilfsdateien

Hilfsdzteien werden in den COMPILER-Laeufen Pl und P2 (P - PASS} erzeugt.
Sie dienen als Hilfsmittel sowohl fuer den COMPILER selbst als auch fuer das
Inbetriebnahmesystenm PROMAR-IB,

Zusamnmenstellung der Dateien
Dateiklasse Erzeugt von  Nutzung Bedeutung
NAME.Nachsatz

Guelldateien

HAME.S PROED (5) FD Quellprogramm fuer das Anwender-
problens; erforderlich fuer den
COMPILER-Lau¢

NAME. M PROED (M) PD MACRD-BEFINITION

NAME.S.OLD PROED BACK-UP-Dateien

NAME, H,GLD

Generiardateil

HAYE .G PROED (5) PY/FS Enthaelt den Senerierdialog fuer

die Systemdaten (Hard-u.Software)
der Einrichtung 5 Z2002-R

Eteuerdateien
HAHE,BEN PROECD #P Enthaelt u.a. die Informaticonen aus
der Datei NAME.H {siehe Pkt. 7.4.2.)
HAME . MVL PRGCO AP Modulverbindungsliste
WEME.PSE PROCD AP Parametersieuerdatei
HEME . LSD PRGCO AP Leitgeraetesteverdatei

HELMEDEP PROLCO AP Datei der externen Parameter



Listingdateien

NAnELLS PRACO PD/FS/IB Listingdatei Quellprograam
NAMELLL FROCO FB/FS/IB Listingdatei Leittechnik
RARE.LY PROLCO PD/FS5/18 Listing der Variablendatei
HANE. LK PROECD PD/FS/IB

Uebersetzungsprotokolt fuer
das Quellenprograam

Hilfasdateien

B&NE.OR3 PROCAH BRAM-Organisationsdatei
NAME.RaH PROCO Iwischencodedatei nach PASS 1
HATIEL VAR FROCO

Variablendatei

Kurzb=2zeichnungen

AP - Anwenderprogrann

FS - Fehlersuche

id - Inhetriebnahne

PB - Projektdokumentatiap

Die durch Uebersetzung mit dem COMPILER PROCC entstandenen Steuerdateien
werden mit Hilfe der Inbetriebnahmesoftware PROMAR-1IB in das Grundgerast £aW
electronic § 2008-R geladen. Fupr die Unterbringung dieser Komponenten
stehen :n der IE 102 nax. & kByte Speicher zur Verfuegung. Die Generierdatei
und die Datei der esternen Parameter DEP besitzen feste Laengen
vnabhasngig von  der Laenge des
neicharplatz betraegt:

und  sind
AnWENdRrprogranns. Per erforderliche

- Gonperierdatel - L&D Byte
- LEP - 2556 Byte
T, ConzrizrSziot NATELG

Die Canerierdater ist eine bei der Erstelliung des Anwenderprogranms
unbedingt erforderliche Datei, die nit PROED in der Option (B) erstellt

wird (sisghe hierzu Programniersystem PROMAR 5020-PS). Fehlt diese Datei Hei
Beginn eines EQHPILER-Laufes, 5o wird disser mit der Meldung

ERROR C7 - file not found {(Datei picht gefunden}

abgebrochen. In der Generierdatel WANE.BG werden die fuer der Einsatz
Einrichtung E£AW electronic § Z888-R funktionellen und bhardwareseitigen

Bezuege vereinbart. B8ie stellt das Bindeglied zwischen den Projektdaten von
Hard- und Software dar. In ihr sipnd enthalten:

einer

- gie Festlegungen zur Belegung der Steckplaetze von G6 201 und EG 201
gzn E/fA-Raugruppentypen

- die Funktionen fupr die E/A-Kanaele

- fdie Signalfestlegungen {(Signalart und Peqel) fuer die EfA-Baugruppen

- die Grundtastzeit ’

- das Anlaufverhalten der Einrichtung

- dig Definitien der MASTER-Funktion fuer den PH-Kanal

~ der Mame des Sofiwareprojektes

- Datue der Softwareerstellung

-~ u.a,

fuf den naechsten Seiten ist ein Beispiel fuer die Erstellung

Systerpgenerierung fuer eine Einrichtung EAM electronic S 28@88-R

Grund~- und Erweiterungsgeraet angegeben.

mit

der Datei
it einenm



NAME.S 6B 201 - Beispiel

R I LB K I R

18
11
12
13

13
i5
15
17
18

19
2
21

22

23

2%
25
26
27
28
29
30
31

32
23
34
35
36
37
38
39

s#£% SOUREE/MACRO: KRAME.G =%

DIALBCQUESTION SCURCE
HODUL 1 ;66 ;
grundtastzeit in sec. : .+ 2508 H
mar» ‘Anzahl der LODPCO ;8 H
mar. Anzahl der LOBFPLO :8 ;
may. Anzahl der LODPIN 116 H
aAntaufverhalten 3=0FF 4=0N :% H
Masterfunktion ? (3/N) :N H
1/0-Baugruppen:
TYP @ : Zur Kennzeichpung nichtbelegter Steckplatz
TYP | : ABZ2RE1
TYP 2 : B6202.81, AG202.02, AG2B2.03, AG202.04
TYP 3 : AG203
TYP 4 s BE2D1
TYP 5 : BE241
Belegung Steckplatz 1 - Typ :2 i
Signalarten: nicht belegt=#, ©...20mA=2
...18y=1, 4...208A=3
Ausnang Al 32 3
fusgang A2 2 i
fusgang A3 12 H
Ausgany A4 12 H
Belegung Steckplatz 2 - TYP :2 i
Signalarien: nicht teleqt=0. 0...20mA=2
#...10v=1, 4...28pA=3
Busgang &1 :1 H
fusgang A2 11 H
fSusgang A3 1 H
Ausgang A% 11 H
Belegung Steckplatz 3 - Typ :l H
Signalarten: nicht belegt=0, 8...20nA=2
B...10v=1, 4...20mA=3
Tingang E1 :2 H
Einganyg E2 :2 H
Eingang E3 :2 H
Eingang E4 12 i
Eingang E5 2 H
Tingang §h 31 b)
Eingang E. 12 :
Eingang E8 12 H
Ausgang Al :3 3
Rusgang A2 :3 i
Ausgang A3 3 3
Ausgang A4 23 H
Belegung Steckplatz 4 - TYP :4 3
Zaehlereingabe {(J/N} :N H
Inkrementausgabe {(J/N} N H
pelegung Steckplatz S - TYP :4 H
Lachlereingabe (J/N) i H
Inkrementausgabe (J/N) R H
Belegung Steckplatz & - TYP :4 :
Zaehlereingabe {J/N) :d H
Inkrementausgabe (J/N) :d ;

&0-

6rundgeraet

PAGE

i

Aniaufverhalten on-line



NeME.G EG 2G1 — Beispiel

s£x SOURCE/HACRO: HAME.G #x% PABE 1
DIALDGCOUESTION SOURCE COMMENT
i HODUL 2 :EG jErweiterungsgeraet
1/0-Baugruppen:
TYP G : Iur Kennzeichnung nichtbeleg}er Steckplatz
TYP 1 : AG2081 :
TYP 2 : AG20Z.81, AG202.02, AG202.0¥, AG202.84
TYP 3 : #B203 !
TYP & + 3520t
TYP = : JE241
2 Zelegung Stochplatz 7 - TYP 11 H
Signalarten: nicht belegi=8, 8...28mA=2
B...18V=1, 4,,,208mA=3
3 Eingang E! H 3
4 Eingang EZ 22 3
S Eingang EZ HY H
& Tincorg B8 2 H
7 Eingang E5 H H
b Lingang ES 22 3
g Fimgang E7 22 H
§ 8 Eingang E8 22 H
1t Ausgang Af 12 H
12 fusgang RAZ 22 H
13 Rusgang A3 2 ;
15 fusgang A% 22 H
15 Belegung Steckplatz & - TYP 1} H

Signalarten: nicht belegi=08, B...28nA=2
B...18v=1, 4...2BmA=3

16 Eingang EQ :
17 Eingang EZ :
18 Zingang EI H
19 Eingang E4 :
28 Eingang ES :
21 Eingang Eb& H
22 Eingang E£7 :
23 Eingang E8 :
24 fiusgang AL 2
22 fucgang A2 :
25 fusgang A3 :
27 Rusgang &%

28 Belegung Steckplatz 7 - TYP
29 Zaehlereingabe {J/N)

o Inkrenentausgabe (3/K}

31 Belegung Steckplatz 18 - TYP
32 Zaghlereingabe (J/W)

3 Inkrenentauvsgabe (J/H)

34 Belegung Steckplatz 1t - TYP
35 Zaehlereingabe (d/N}

36 Inkrementausgabhe (J/N)

37 Belegung Steckplatz 12 - TYP :

ag w& BN AF we

PRI TR TR Y]

I T - TR I P N RS RN AN N

¥ e WA A weE tmr d Wl T A WP A WA A WA WA W W WY WS R Wl Ea e e A

38 Zaehlereingabe (J/N) tN
39 Inkrezentausgabe (3/N) N
4p Belegung Steckplatz 13 - TYP :4
41 laehlereingabe (J/N) N
42 Inkresentausgabe {J/N) iN

67



.42, Congricrdatei M YIE.GD

Die Generierdatei NANE.GEN 12l eine llaschinendatei und enthaelt alle Fuer
die Arbeit der Einrichtung ELD electronic § 2000-R erforderlichen hard- und
softwareseitigen Cysteainformationen. Sie wird wird durch PRDED erzeugt und
enthaeit in maschinenlesbarer Form die I! ormationen aus dem Buellprograma
NAME.B spwie weitere Systemdaten. Die Datei HANE.SEN wird als erster Teil
des Anwenderprogramms ab Speicheradresse 680 H im  CHOS-Programmspeicher
abgelegt.

Sie enthaelt ab Speicheradresse 5877 H:

F- Je der GD +{
Fide der MVYL +1

@ Anfangsadresse HMVL

2 Anfangsadresse PSY

4 Anfangsadresse LSD fnde der PSD +1
& fnfangsadresse DEP = Ende der LS3 +1
3 finfangsadresse DRAM {(Iaten-RAH)

N

won

10 Anfangsadresse DAPUF (Daten-Puffer fuer Kommunikation)
Anfangsadresse SHOD {Fondermodulbereich)
14 Relativadresse des letzften benutzten Bytes im DRAM

16 Anzahl der generierten LCONTROLL-LBOP's

17 Anzehl dar generierten LOGIC-LOOR's

13 fnzahl der generierten INPUT-LOOP's

19 Benerierbyte fuer gas Anlaufverhalten

20 Brundtakt (Grundtastzeit = Grundtakt x* @.8%1 Sekunden)

Angabe als Sedezimalwert

+ 21 Zrennbyte fuer die Einrichftungskopplung; wenn S 2000-R
nA8TER-Einrichtung, dann FE und FA-Module zugelasseng
.2nn 8 2586-R keine MASTER-Einrichtung, dann FE und FA-
Mndule gesperrt

R Tk T T S S T
—
[N ]

+ 22 ) vor EOUPILER ausgewiesene Rechenzeit ia BCD-Code
+ 23 ?

+ 28 Preblemnun-.er (8 BCD-Ziffern) %

+ 28 Datun Jahr/lionat/Tag ({im BCD-Code) ##

+ 31 fumper des letzten benutzien E£E/A-Steckplatzes
+ 32 Eenorierteld . E/A-Steckplat:z

+ 40 Genarierfeld 2. E/A-Steckplat:z

+ 48 Benerierfeld 3. E/A-Gteckplatz

+ Sb Cererierfeld 4. EfA-Steckplat:z

+ b4 Generierfeld 5. E/A-Steckplatz

+ 72 Generierfold 4, E/fA-Steckplat:z

+ 80 Generierfeid 7. E/A-Steckplat:z

+ 88 senerierfeld 8. E/A-Steckplatz

+ %4 Gererierfeld 9. E£E/A-Steckplatz
+104 Generierfeld 18. E/A-Steckplatz
+112 Generierfeld 11. E/fA-Steckplatz
+120 Generzertelo 12. E/A-Steckplatz
+128 Generierfeld 13. E/A-Steckplatz

+136 Stammname des Anwenderprograams, d.h. erster
beim PROCO-Laut angegebener VK-Name
+158 ERC~Pruefsumme fuer Generierdatei
3 - Iiffern 1...4 beeinhaiten die Schluesselzahl zur Erlangqung der

Parametrierberechtigung ueber die Leittechnik. Die
gewaehlte Zahl muss groesser/gleich 3 sein.

- Iiffern G&...6 enthalten eine lahl fuer einen Wertevorrat von Para-
aeterbediennunmern, fuer die eine freie Bedienbe-
rechtinqung ohne "Schluessel moeglich ist.

¥¢ - Korrekter Datums=intrag nur nach Datumsvereinbarung beim UDOS-BS

...7&..



7.-4.3. Modul verbindungsliste NAMZ.MVIL

Die Modulverbindungsliste  bildet die wesentlichste Koapeonente  des
finwenderprogramms.  Pie MVYL enthaelt byteorientierte Steuersaetze fuer die
bei der dialogorientierten Eingabe des Anwenderprogrames projektierten
Softwarebausteine. Diese Steuersaetze variieren in ihrer Laenge in
fAbhaengigkeit vom Modultyp. Zur groben Abschaetzung kann von einem Wert von

etwa 12...15 Byte fuer Probleme der gepischten Signalverarbeitung

{Regeln,
Steuern) ausgegangen werden,

7.4.4. Leftgeraetestenerdatei NAME.LSD

Die teitgeraetesteusrdatei enthaelt alle bei der Generierung der
Komsunikationsmodule LOOPED, LOOPLO und LOOPIN vereinbarten festen Maten
fuer die Initjalisierung der tLeittechnik (Leitgeraet LB 133 hzw.
Progranmmiergeraetel.

7.4.5. Paranetersteuerdatei NAME.PSD

Die Parametersteuerdatei enthaelt alle im .Anwenderprogramm als on-line-

parametrierbar gekennzeichneten Module. Sie ermoeglicht den on-line-Zugriff
zu den Parametern der Module und gestattet ueber ihre Informationen die
Usnrechnung von externer bzw. interner Parameterdarstellung.

7.4.6. Datei der externen FParameter NAME.DEP

Wird fuer Parameterumrechnungen der on-line zu parametrierenden Module

sowohl im Anwenderprogramm als auch von der on-line-Inbetriebnahmekomponente
PROMAR S5088-13 verwendet.

7.5. Kommunikation

Unter der Kommunpikation mit der Einrichtung EAW electronic 8 2098-R werden
die

- pgn-line-Parametrierung der Softwarebausteine des Anwenderprogranms

- prozessorientierte Xommunikation ueber die im Anwenderprograme projek-
tiprten Kommunikationsmedule LOBPCO, LOOPLD und LOBPIN

- Statussteueraufgaben mit dem Grund-und Erveiterungsgeraet

verstanden.
7.5.1. Parametrierung

pie on-line-Parametrierung der im Anwenderprogramme enthaltenen Softwarebau-
steine wird usber die bhei der Projektierung des Anwenderprogramms vergebenen
Jedien-Nummern realisiert., Innerhalb eines Anwenderprogramms koennen maximal
255 BPediennummern projektiert werden. lur Verhinderung unberechtigter
parameterzugriffe durch nicht zugelassene Fersonen, ist der Bedien-Nummern-
fereich in einen Bereich fuer den “freien™ Parameterzugriff und einen
gereich, der nur durch Eingabe der in der Problemnummer (siehe Benerierdatei
NAME.GEN} vereinbarten Schluesselzahl erreicht werden kann, eingeteilt wor-
den.

Bereich 1: Bereich der *freien”. Parameterzugriffe

Der Anfang dieses Bereiches liegt ab Parameter-Bedien-Nummer 1. Das Ende
folgt durch Addition der in der Problemnummer angegebenen Distanz 2zur
Yedien~Nummer 1.

....7 1 -



Bereich 2: Bereich der "geschuetzten" Parameterzugriffe
Der Anfang dieses Bereiches foigt auf den Bereich der freien
Parameterzugriffe und endet bei der Parameter-Bedien-Nummer 2335.

Die fuer den jeweiligen Softwarebaustein zutreffenden Parameter sind in
einer festen Sequen: vereinbart und werden unter der jeweiligen Bedien-
Nummer erreicht,

7.5.2. Prozessorientierte Kommunikation

In der Einrichtung EAY electronic S 20BB-R wurde der Pufferspeicher zur
Aufnahme der durch die LOOP's benpetigten Variablen auf eine Pufferlaenge
ven 448 Byte bhegrenzt. Aus dieser Festlegung ergeben sich unter

Beruecksichtigqung des durch die LBOP's benoetigten Speichers folgende
maximalen LOOP-Zahlen:

Speicherbedar¥: LOBPCO-Modul 32 Byte
LODPIN-Hadul 7 Byte
LOOPLO-Modul 3 Byte
LODP-Pufferspeicher: 448 3Byte
LOOP-Kapazitaet: 14 LOOPCO
oder 64 LOGPIN
oder &4 LOOPLO (Begrenzung wegen LSB-laenge}

Darstellhare und beeinflusshare Variable

Variable Broessen LOOPCO LOOPIN LOBPLD
Analog, anzeigbar: D 1 “enn
fAnalog, bedienbar: fceeSiireeeTraeannn “eee
Binaer anzeighar: NN V. TR  JRP ¥ P
davon bedienbar: LT 4...

ﬁéispiel einer LOOP-Frojekiierung

Modultyp Anzahl Speicherbedarf

LODPCH - 8 {254 Byte Pufferspeicher)

LO0PLO - 8 { 24 Byte Pufferspeicher)

LagrPIn - 24 {148 Byte Pufferspeicher)
Summe 448

Variablenumfang zum Beispiel

Analpg, anzeigbar: - 88 Variable
fAnalog, anzeig- und bedienbar: - 48 Variable



Binaer, anzeigbar - 3532 Variable
Binaer, anzeig- und bedienbar: - 946 Variable



8. Leitrechner fuer AW electronic 5 2839-R

Unter dem Begriff Leitrechner wird eine Rechnerebene “oberhalb"™ von
Einrichtungen EAY electronic S 2008-R verstanden, Sie wird zur Durchfuehrung

von Aufgaben der Leit- , Fuehrungs- und Koordinationstechnik eingesetzt. Der
Leitrechner besitzt die Faehigkeit

- Anwenderprogramme in die Einrichtung EAW electronic § 2208-R 2zu jedem
beliebigen Zeitpunkt zu laden

gie Softwaremodule des Apwenderprograoms zu parametrieren

~ mit der Einrichtung die Aufgaben der regelungs- und steuverungstechnischen
Koamunikation abzuwickeln

- den Status der Einrichtung zu veraendern und damit die Einrichtung in

Betrieb zu  nehmen, sie abzuschalten oder fuer neue PAufgaben Zu
strukturieren, d.h. mit Anwenderprogrammen zu laden

#ls Hardware des Leitrechners ist jede auf der Basis des Mikrorechners K
1520 aufgehaute  Gerastetechnik zugel assen. Diese . GBGeraetetechnik
einschliesslich der erforderlichen Betriebssoftware muss durch den Anwender

pereitgestellt werden. Als Yeraussetzung wird von der Hardware eine Stroms-
schleifenschnittsielle:

Schnittstellentyp: IFSS
Betriebsart:s Passiv, d.h. ohne Stromguellen

verlangt.

Iur Vereinfachung der Ioplementationsarbeiten fuer die Betriebssotiware des
Leitrechners bietet das IFT des K EAW einen Seriellen Treibermodul
{fuer den BC A 35120 bow. 4fuer den PC 1715) z2ur Nachnutzung an. Die
IZusammenarheit des Leitrechners mit siner Einrichtung EAW electronic 5 2088-
R laeuft funktionell auf der Basis der in Punkt 10 zusammengefassten PROMAR-
REQUEST-VEKTOREN ab. Als Hardware koennen die folgenden in der DDR in Anuwen-
dung befingdlichen Beraete bzw. Einrichtungen genutzt werden:

fAllgemeine modulare Strukturen auf der Basis des MR X 1529
- Einrichtungen ursatren S008

- audatec-Einrichtungen

- Bueroeomputer A J120/5130

- Personalconmputer PC 1715

- Mikrorechnerarbeitsplasetze MC 80.xx

Die Verwendung dieser Beraetetechnik einschliesglich der Isplementation der
Betriebssoftware erfolgt in Eigenverantwortung des jeweiligen Anwenders.
Ausgehend von der Spezifik und dem Aufwand, der mit der Installation {hard-
und softwareseitige Arbeiten) einer Leitrechnerebene verbunden ist, bietet
daz K EAW eigene Leitrechnerloesungen, die in bezug auf ihr Leistungsvermoe-
gen in Etappen bereitgestellt werden, an.

1. Etappe: ab &#/1987
Nutzung der fuer die Einrichtung EAW electronic § «2008-R zugelassenen

Programmiergeraete P 800B/8-Bit, PL 1715, BC A 5120 in Verbindung mit der
Inbetriebnahmesoftware PROMAR-IR



2. Etappe: ab 1991

Bereitstellung einer lLeitrechperebene auf der Basis der 16-Bit~
Mikrorechentechnik des P 8808, der Baugruppen EAN electronic E 8088 sowie
entsprechender Farbbildschirmtechnik. Bie Iusammenarbeit der
Leitrechnerebene mit den Einrichtungen EAW electronic S 2008-R erfolgt auf
der Basis eines schnellen serielien Linieninterfaces mit Uebertragungsraten
B> 538 %Bit und den “intelligenten Kommunikationsprozessoren® in den
Einrichtungen EAY electronic & 2802-R.

Eigenschaften der Gerasietechnik 1 _Etappe

Interface: Linieninterface mit max. 9 Teilnehmern ( } MASTER, 8
SLAVE}

Steuerprinzip? MASTER-SLAVE; NASTER ist die Rechentechnik des Leit-
rechners, die SLAVES sind die¢ Einrichtungen S 289@-R

Adressierung: Die Baugruppe EK 102 besitzt zur Adressierung einen BIL-

Schalter, der die Einstellung einer 3-Bit-Binaeradresse
zur Festlegung der Stationsnummer ermoeglicht. Folgende
Adressen sind festgelegt:

Station t: Adresse 8 ... Station &: Adresse 7
Die Station @ verwendet die Inbetriebnahaekomponente

PRONAR-IB fuer die Punkt-zu-Punkt-Kopplung des P65 am PB-
Anschluss der IE 1B2.

Stropquelle: Es wird empfohlen, die Stroaguelle fuer den teitrech-
neranschluss an der EK 182, Station mit der ADR 1, 2zu
verwenden.

lebertragungsrate: B= 9460 Baud cder 3= 38408 kBaud

Funktionen: sighe PROMAR-IB Leistungsumfang

Anschluss: Der Anschluss der Statiohen srfolgt an der D6 EK 182,
der Anschluss des Leitrechners an der jeweiligen IFSS-
. Schnittstelle. Folgende Verbindungen sind vorzunehmen:
Statjon 1i: Bruecke auf K§ 112 zwischen Klemmen 31,32
{Bruecke realisiert Einspeisung der
Strosquelle),Verbindung von Klemme 33 zur

Station 2: Kleampe 32, Verbindung veor Klemae 33 zur
Station 3; Kiemme 32, Verbindung von Klemse 33 zur
Station §: Klemme 32, Verbindung von Kleame 33 zur
Stat;un 8: Kleeze 32, Verbindung von Klemee 33 zus
PEB: Anschluss SD+, Bruecke von SD- nach ED+,
ggrbindung von ED- nach Station 1: Klemae



I. Projektierungshinweise
9.1. Hardware

Fuer die Projektierypg der Hardware gelten seitens des Geraeteherstellers
folgende Empfehlungen:

1. Grund- und Erweiteruengsgercete sind in Abhaengigkeit ihrer Masse ica.
15...18 kg) an senkrechten und sicheren Waenden mit 4 Stueck M 6&-
Schrauben zu hefestigen.

2. Werden Geraete uebereinander angeordnet, so i1st zwischen den Geraeten
ein Abstand von mindestens 159 mm fuer ausreichende Jelueftung zu
lassen.

3. Fuer die Anordnung der E/R-Baugruppen in den Brund- bzw. Erweite-

rungsgeraeten wird folgende Anordnung empfohlen:

- unmittelbar an die EK 182 bhzw. EK 185 angrenzend, sind die
Baugruppentypen AG 203.xx, AE 202.xx, AG 2B! und danach die
Binaerbaugruppen BE 241, BG 281, BG 282 anzuordnen.

~ dieser Versechlag erfolgt wegen der minimalen gegenseitigen
Stoprbeeinflussung und nicht aus funktionellen Gruenden nder
Gruenden der Baugruppenanordnung auf der gedruckten Rueckverdrahtung.

4. Netzanschluss:

- Ber MNetzanschluss kann sowohl aus ein- bzw., zweiphasigen 2280
Volt Wechselspannungsnetzen erfolgen; die Strosversorgungsbaugrup-
pen besitzen dazu intern die Absicherung in den Leitungswegen Phase
und Null. ) -

- Der Netzanscthluss sollte ueber einen geeigneten Schalter verfuegen,
der das Ein- bzuw. Ausschalten der Einrichtung ermoeglicht. fuer den
Schalter ist zu beachten, dass kurzzeitige Einschaltstroeae in
Hoehe van ca. 88 A auftreten koennen. ’

- Der Netzanschlugs sollte mit einer Sicherung 10 A T abhgesichert
sein. Der Ieitraum zwischen dem Ausschalten und Wiedereinschalten
einer Einrichtung EAWN electronic § 200@-R solite groesser § Minute
sein, weil andernfalls die Gefahr der Netzteilzerstoerung besteht.

- Das MNetz ist ait Phase, Null- und Schutzleiter an der
Stromversorgungsbhugruppe SY 381 anzuschlieseen. Der Schutzleiter
ist ein zweites Mal an einer dafuer gekennzeichneten Stelle des
Montagerahmens unten,; links anzuschliessen.

5. Anschluss der 24 P-Versorgung fuer Binaer- u. EK 182-Baugruppen

- Der Anschluzs der 24 P-VYersorgungsspannung erfolot frontseitig von
der &Y 381, wnit Verteilung an die Baugruppen durch frontseitiges
Zufuehren an die Klemmstecker.

&, Anschluss der feber- bzw., Ausgabekreise

- Die {ieitungen der Eingabekreise sind getrennt in Kabelbaeumen von
den Leitungen der Ausgabekreise zu fuehren,

- Der Kabelbaum =21t den Leitungen der Eingabekreise ist wvon unten
links an die Baugruppen heranzufuehren, der Kabelbaus #fuer die
Ausgabekrrise von rechts unten von den Baugruppen wegzufuehren.

- Die Geber- bzw. Ausgabekreise sind entsprechend der Anschlussbilder
und Klesmenbelequng anzuschliessen

7



7. Leitungsmaterial

- Fuer alle Eingabekreise sind abgeschirate und verdrillte Ferncelce-
mantelleitungen einzusetzen. Es wird folgender Kabeltyp empfohlen:

Fernneldemantelleitung MY {5f) ¥Yn x 2 x 8,5

Folgende  spezifizierte  Kabsl sind fuer die nachstehenden
Anschluesse empfohlen:

Analogein—/ausgabesignale

Einbheitssignalea: MY (S5t) Y1 & 2 x 8,9
Pt108-Geber: MY (St) ¥ 2 x 2 x €,5
Millivoltsignale: MY (8t} Y1 x 2 3 8,5
Binagreingabesignale

flle Eingangssignalarten: MY 8ty Y 1 x 2 2 0,5

Po-Onschliuss am LR-Kanal der EK 102

MY (St} Y 1 x 2% 8,5

P5—Anschluss am PG~Kanal der ZE 192

Fm-Plastschlauchleitung
Typ HYF (C) ¥ 4 x & » B,14

LG 18)i-Anschluss an der EK 192
NY {58} Y 1 x 2 x 8,5
.Qnschluss EG 281 an £X 1027185
MY (5t Y 3 »x 2 % 8,3
Hinweis:

Die angegebenen Leitunger besitzen einen Leitungsdurchaesser von d= 9,5 on.
Der ninimale an den Klemmen der Klesmastecker zu kleamende
Leitungsquerschnitt ist mit F= 8,5 gmm angegeben. Aus dieses Grunde sind die
Enden der Draehte abzuisolieren, etwa 5 mm umzubiegen und zur Verdickung zu
verloeten.

8. Erdung des Leitungschirms

Die Leitungsschirme der gin- und ausgangsseitigen Signalkreise sind auf den
Anschluss der Schutzerde zu legen. Abhaengig von unterschiedlichen Formen
der Anlagenerrichtung wird hierzu folgendes empfohlen:

a) MHerden die Prozessignale vor Aufschaltung auf die Einrichtung § 2088-R
ueber einen Rangierverteiler oder ein Apschluscefeld gefuehrt, so sind
gie Schirme der Leitungen dirskt an der Rangier- bzw. Anschlusstelle an
eine Metallschiene aus Masgivkupfer bzw, -aluminium (Schiene auss auf
Schutzerdepotential liegen} anzuschliessen. Vom Rangierverteiler koennen



die Prozessignale in  kurzer Leitungsfuehrung it uvnabgeschirmten
Leitungen an die Klenmstecker der Einriehtung EAY electronic 5§ 2000-R
gefushrt werden.
b} Werden die Prozessignale chne Rangierung direki an den Klemmsteckern der
Einrichtung 8 200808-R angeschlossen, so sind die Leitungsschirme jeweils
an der Baugruppe zusammenzufzssen und mit moeglichst kurzen Leitungen am
Schutzerdeanschluss des Montagerahmens anzuschliessen.

Die Schirce dsr Interfaceleitungen sind ebenso auf das Potential der
Schutzerde zu beziehen und immer am Grundgeraet 66 281 anzuschliessen.

Beim Aufbau von Interfacekreisen mit "Liniencharakter® (Ringleitungen bei
der MASTER/SLAVE-Kopplung Leitrechner rit Einrichtungen EAH electronic §
20@8@8-R) ist der Leitungsschirm einmalig auf das Schutzerdepotential des 66
201 zu legen, bei dem die Stromguelle zur Einspeisung in den Leitungsring
benutzt wird. Bei allen anderen 66 281 des Linienverbundes ist der
Leitungsschirm “zu bruecken®,.

F.2. Software
Fuer die Projektierung der Software werden folgende Empfehlungen gegeben:

1. Das Spftwareprojekt spollte stets in Verarbeitungsketten {VYK) gegliedert
werden; eine VK wird mit dem Modul BEGIN erogeffnet und nit dem ({odul
END beendet. Diese Verfahrensueise schatfi Uebersicht und ueberfordert
nicht den definierter Programmspeicher des Programmiergeraetes,

2. Eine Verarboitungsietie sollte nicht nehr als (460 fHlodule enthalten.

3. Im Programnspeicher koennen bis 489 Modulverknuepfungen untergebracht
werden, Es ist jedoch kritisch zu ueberpruefen, ob derartig grosse
Aufgabenstellungen in einen Geraet zwetkmaessig erscheinen.

5. Fusr die VYereinharung der Tastzeit ist der 3Bereich zwischen 188
Millisekunden und 2,3 Sekunden moeglich {(Brundtastzeitl). Diese
Tastzeit kann im Pseudonodul BEGIN einer Verarbeitungskette mit einen
Multiplikationsfaktor wvon 2...233 als aktuelle Tastzeit ATI groesser
vereinbart werden.

3. Die in einer VX erfassten Prozessgroessen bravchen in einer anderen VK,
wenn sie dort benoetigt werden, nicht noch einmal ueber
Prozesskoppelaodule von der Peripherie abpgefragt zu werden. Durch Bezug
auf den Namen der VK ist die VYerwendung einmal erfasster Signale auch
in anderen VK moeglich.

Hinweis:

E=s ist jedoth dabei 2u beachteny; dass die in YK wmit grossen ATI
erfassten Prozessgroessen in ihrer Aktualitaet "alt” sind, wenn sie
beispielweise in VK mit kleinen ATI verwendet werden. Bieser
Sachverhalt kann bhei Verwendung dieser Groessen in Regelungen zu
entsprechenden Totzeiten fuehren.

6. In Anwenderprogranmen ist die Einschaltfolge der Betriebsspanungen :zu
beruecksichtigen (die Spapnungen der Baugruppe SV 182 liegen nach
Metzeinschaltung bzw. Netzwiederkehr zeitlich ver den Spannungen der SV
381y, Dadurch 1ist die Abarbeitung des Anwenderprogramms schon vor dem
exakten Vorliegen der E/A-Signale moeglich, und es kann 2zu einem
fehierhaften  Anlagenverhalten kommen. Abhilfe schafft hier die
Erfassung der 24 P ueber sine Binaereingabelinie im Anwenderprograan,
verbunden mit daraus ableitbaren exakten Startbedingungen fuer das AP.



1A. PROMAR-Request—Vektoren

Hinweis:
Die PROMAR~Request-Vektoren bilden die Grundlage aller Kosmunikationshand-
lunger externer Einrichtungen mit dem Grundgeraet/Erweiterungsgeraet EAW

electronic 5 2000-R. Alle Keommunikationsfunktionen des Leitgeraetes sowie
der PROMAR~Inbetriebnahmesaftuware nutzen diese VYektoren und sind sowsohl

in
der Betrighssoftware des LG 181 als auch in PROMAR-IR programmtechaisch
umgesetzt., Der Anwender dieser Komponenten kommt also nicht bzw. nur

indirekt mit den PROMAR~-Request-Vektoren in Beruehrung.
Bei Realisierung anwenderspezifischer Leitrechnerlossungen oder aber
anderer Geraetekopplungen ueber die seriellen Kanaele des 66 22} muss sich

der Programmierer der erforderlichen Softwareloesungen mit den nachstehenden
PROMAR-Reguest-VYektoren auseinandersetzen.

Kommunikationsbloecke LOOPI, PARAM, SIT

Diese drei Programmkomponenten bearbeiten alle Anforderungen, die fuer die
Inbetriebnahme, Bedienung und Parametrierung von den Kommunikations-
Interface Kanaelen an das Grundgeraet gerichtet werden. Es existiert eire
einheitliche Patenschnittstelle, der sogenannte PROMAR-Regquestvektor., Mit
seiner Hilfe lassen sicth die einzelnen Funktionen der Kommunikationsbloecke
abrufen. Der Reguestvektor enthaelt sowohl den Befehl, als auch die Daten
fuer gie Programckomponenten  LOOPI {Leitgeraete-Funktionen}, PARAN
{(Parametrierung) und SIT {(Servicte, Inbetriebname, Test). Die Programme
entnehnen dem Vektor ihre Daten, bearbeiten den Befehl und legen die

Ergebnisdaten im Vektor ab. Der PROMAR-Regquestveltor hat folgenden Aufbau
und wird iam Ragister IX uebergeben.

Ix

-1 FLAG zur Steusrung der Interfacekanaele

+0 RC PROMAR Requestcode

+1 Al Adresse 1

+2 A2 Adresse 2 .

+3 £c PRCMAR Eompletioncode

+4 DL Datenlaenge des folgenden Datenblocks
+3 DATEM  Datenblock (B ... max.=32 Byte)

Vor Operation:

RC, DL muessen Eingangsinformation enthalten
A1, AZ, DATEN koepnen Eingangsinformation enthalten

Nach Operation:
eEC, DL enthalten Ausgangsinformation
DATEN : koennen flusgangsinformation enthalten

Bezueglich der Afdress~Information im Requestvektor bestehen

folgende
Festlegungen:

Reguests
ohkne fdresse nur mit At it At und AZ
23 ...1FH 21H...298 26 ...B7
344, .. 52H S3H...7FH 26H...2FH

408H. .. 43H
8GH...FFH

Ter Reguestcode 2CH wird $fuer interne Funktionen des

S10-Treibers
verwendet,



PROMAR Requast-—Vektoren fuer PARAM

At A2
vor/nach

Funktion

e o T . B A b A L Ve A A s A A g S AR L e B M A e e A A Ly L L i T e R ey

24

a7

28

29

2A

Bedien- Para.-
Nummer Numamer

Bedien- Para.-
Numpner Nummer

Bedien~ Para.-
Nummer Nummer

as3

3/8

b/9

0/8

a/8

Mod.Name und
Param.Kuerzel
(3s3})

ext. Parameter

ext. Parameter

:-
o3

Modultyp mit Bedien-Nummer

u. Param.-Abkuerzung lesen
{je 3 ASCII-Zeichen)

fintwert bei falscher Par.-Nr.
nur fiodulbezeichnung (DL=3)

ext. Parameter aus MVL bzw.
DEP berechnen und ip Vektor
laden

ext. Param.in int.umrechnen
und in MVL laden

Bedingung: Bit EP = @
Status =I= RESET

Initialisierung der DEP aus
der MVL, vor dee 1. IP-5tart

COMPILER-Lauf, wird nicht inm
Regler benutzt

Reduktionslauf, wird nicht im
Regier benutzt



PRUMAR Request-Vektoren fuer SIT

RC Al A2 DL BATEN Funktion
vor /nach OP

10 - - B/32 GEN~ Generierungsfile lesen
+31 Byte
£ - - B/29 csY Status-Feld lesen
+28 Byte
12 - - 2s3 WORD SYNC IP-Zeit/1@ms, Synchron-
zaehler lesen
13 - - a/% DRAN-Puffer in DRAM laden
Bedingung: Status = SIHM
14 - - 1/9 n Interpreter starten, n Module

abarbeiten { rn=0 alle Module}
Bedingung: Status = SIM

15 - - a8/ DRAM-Puffer aus DRAM laden
und Alarntest abarbeiten

16 - - /8 Statusvwechsel : RESET
{Loescht DRAM, SIMPUF, ALARME}
Bedingung: keine
17 - - a/a Statuswechsel: RESET
{chne loeschen)
Bedingung: Status = READY

18 - - B/3 Statusuechsel s INIT
Bedingung: Status = RESET
Liest die akt. LOOP-Anzahlen

19 - - o/% Statuswechsel:HOLD
Bedingung: Status = SIN/OFF/ON
14 - - e/9 Statuswechsel:SIN
Bedingung: Status = READY
1B - - /0 Statuswechsel: OFF
Bedingung: Status = READY
iC - - g/0 Statuswechsel:ON
Bedingung: Status = OFF

1D - - a/a RESTARY
Statuswechsel entsprechend
programomiertem Anlaufverhalten

1€ - - B/8 Einen Interpreterzyklus
abarbeiten {(mit Puffer-
aktualisierung)
Bedingung: Status = SIH



L

DATEN
vor /faach L7F

Fapktion

22

23

24

23

25

27

29

24

2B

2C

2D

2E

2F

3a

&}
+

33

34

Steckplatz -

relative
HERE-

Adresse

relative -

UERE-

Adresse

relative -
HERE-fdresse

relative -
UERE-Adresse

relative -
BERE-Adresse

relative -

UERE-

Steckplatz

14"

fidresse

[

relative
DRAl~Adresse

relative
DRAN-Adresse

relative
DR&N-Adresse

relative
DRAM-Adresse

relative
IRAM-Adresse

relative
DRAM-Adresse

Kanal -
~ N-1)

¥aznal -

¥anal -

Kanal -

Kanal -

/1

1/9

a/2

2/8

B/3

378

8s0

g/t

178

grs2

2/8

8s3

@s1

3/@ #ord,paten-

E/B4-Typ
+7 Byte
Byte
Byte
Word
Word
GK-Zahl

gKk-1ahl

E/a-Typ
+7 Byte
Byte

Byte
Vord
Hord
fr-2Zahl
g¥~Zahl
Hord

lerd

Byte

Eyte

auszwahl B,1,2

inlern von ASS5-Trerber benutzt

Generierfeld lesen

UERE lesen 1 Byte

Bedingung: Status = SIN

HERE schreiben 1 Byte

Bedyagung: Statws = SINM
UERE lesen 2 Byte
Bedingung: Status = SIM

UERE schreiben 2 Byte
Bedingung: Status = SIN

UERE lesen 3 Byte

Bedingung: Status = S5IM

UBERE schreiben 3 Byte
Bedingung: Status = 5IN

Generierfeld schreiben

BRAT lesen 1 Dyte
Bed:ngung: Status = 5IN

BRAN schreiben 1 Byte

Bedingung: Status = SIH
DRAM lesen 2 Byte
Bedingung: Status = SGIN

DRAN schreiben 2 Byte
Bedingung: Status = SINM

DRAK lesen 3 Byte
Bedingung: Status = SIN

DRAM schreiben 3 Byte
Bedinnung: Status = SIM

Analogwert fuer ADU-5IN
bereitstellen

Analogwert von DAB-SIN lesen

Binaerwert fuer BE-SIM
eintragen

Binaerwert von BA-5IM lesen

Integerwerte fuer 1E-BIM
eintragyen



33 Kanal - 2/a Hord Birektzugriff zu Analogausgabe
Bedingung: Status = OFF

34 Kanal - 1/8 Byte Direktzugriff zu Binaerausgabe
Bedingung: Status = OFF



BL

BATEN

vor/nach OF

Fupktieon

L T T e e e e e T T A i

41

42

34

49

58

17

49

1A

43

Adresse

Adresse

Adresse

as32

1/n

as/3

3/8

as3

3/8

a/9

are

/o

32 Byte

vor OP:1 By
nach OP: n

Sec, min, h
Sec, min, h
Tag, Monat, J

Tag, Monat, J

n Byte ab Adresse einschreiben
o= t,..32

bei Adresse = H838... 7FFF
Bedingung: Status = RESET

32 Byte von Adresse lesen

te n Byte von Adresse lesen .
Byte Als Anzahl n wird das einzelne
Batenbyte vor OF gewertet.

n = 1....32

Ieit lesen (BCD - Code)

Ieit schreiben (BCD - Code)
ahr Datum lesen (BCD - Code)
ahr Datum schreiben (BED - Code)
EPROM-Kassette beschreiben
Bedingung: Status =I= RESET
EPRO¥-Kassette pinlesen und Ak-
tualisierung P-Fehlerbit in CSH
Bedingung: Status = RESEY
BACK-UP-RAM zu DRANM und DAPUF

kopieren
Bedinqung: Status = READY



PROMAR Reguest—-Vektoren fuer (L.OOPI

Die LOOP-Nummern und die Wert-Nummern begianen ait 8 fuer den jeweils

ersten Hert.

RC Al A2 DL DATEN
vor/nach OP

e e ek T Ly S ——

Funktion

e A e e L e

af - - a/e Initialisierung LDOFPI
{Test AP Checksummen)
3t - - g/a Setzt alle LOOPED in Hand und
Intern sowie alle LOQPLD in
0ff (Schreibsperre H/8 !}
592 - - B/6 Alarmbyte aeltesten nicht quittierten
LOOP-Byte Alarm und Alarmcounter vor dem
Sekunde Yecrement lesen und Alarm gquit-
Minute tieren ’
Stunde
AMlaracounter (@ = alle fAlarze quittiert)
53 Alars- - B/6 Alarmbyte Alare-Nr. i und Alarmcounter
Nummer LOCOP-Byte lesen
Sekunde (i=0 ... 31)
Hinute
Stunde
Alarscounter
61 LoopP- - Br12 LOOP-Name Name und Dimension des Regler-
Nr. i +7 Byte LDOP's i lesen
Dimension
+3 Byte
&2 LooP- - 8/12 LOOP-Name Mame und Alarakuerzel des
Nr. i +7 Byte LOGIC-LODP s i lesen
Alarn-Kuerzel
+3 Byte
68 Loge- - &/12 L.0OP-Name Name und BDimension des
Nr. i +7 Byte INPUT-LODP's i 1lssen
Dimension
+3 Byte
69 Loop- - as22 LOOPED-LSD vollstaendige CONTROL-LDOP-LSD i
Nr. i +21 Byte
bR Loop- - 2/14 LOOPLO-LSD vollstaendige LBGIC-LOOP-LSD i
Nr. i +13 Byte
&3 Logp- - @/19 LODPI-LSD wvollstaendige INPUT-LOOP-LSD i
Nr. i +18 Byte



A2

bt

vor/nach OF

Funktion

o e e i e o S o e e e ks o oy P

72

73

81

83

a5

a5

91

93

Al

B1

c2

€3

LOOP-
Nr. i

LOOP-
Nr. i

Loap-
Nr, i

L.0opP-
Nr. i

L.oopP-
Nr. i

Lagp-
Nr. i

LOOP
Nr. i

Lgap
Nr, i

Lane
Nr., i

Lagp
Hr. i

Lanp
Nr. i

Hert
Nr. 3J

Hert
Nr. §

Wert
Hr. j

Wert
Nr. j

Hert
Nr. 3]

Wert
Kr. j

Wert
Nr. i

Hert
Nr. 3}

a/4

2/8

/3

2/3

n/g@

1/n

8/3

B8/3

379

3/0

a/1

2/t

ast

Alarmcou.

LODP-Feld
+16 Byte

Alarmcou.
LDOP-Feld
+2 Byte

flarmcoun.
LOoP-Feld
+6 Byte
EK-1ahl
EK-1ahl

n Byte

vor DP:1 Byte
nach OP:n Byte

GK-Zahl

GK-Zahl

BK-Zahl

GK~Zahl

Byte

Byte

Byte

. N -
L

fAlle Daten des CONTROL-LDOP's i

1. 2 Statushbyte

* 2. 3 6K-Zahlen (Lesedaten)

Alle Daten des LOGIC-LOOP's i

Alle Daten des INPUT-LOOP's i

6K-Zahl aus des CONTROL-LOOP i
Wert j lesen

B6K-Zahl aus dem INPUT-LOOP i
Wert j lesen

n Byte nach § 2880-8 schreiben
n=1... 32

n Byte von S 2888-5 lesen
Als Anzahl n wird das Datenbyte
vor 0P gewertet

GK-Zahl aus des CONTROL-LOOP i
Wert i .dimensioniert lesen

EK-Iahl aus dem INPUT-LOOP i
Wert j dimensioniert lesen

GK-Zahl aus dem CONTROL-LDOP i
#ert j schreiben
Bedingung:Keine REMOTE-Sperre
Keine AlUTO-Sperre

BK-Zahl aus dem CONTROL-LOCP i
Wert 3 dimensioniert schreiben
Bedingung:Keine REMOTE-Sperre
Keine AUTOD-Sperre

Statushyte aus dem CONTROL-LOOP i
Wert i lesen

Statusbyte aus dem LOGIC-LOOP i
Wert j lesen

Statusbyte aus dem INPUT-LOOP i
lesen



N a1 2 L LATEN
vor/nach OF

Funktion

frp LeoP Bit g/8 Statushit aus des CONTROL-LOGP i
Nr. 1 Hert/nr sthretben. Aufhau des BDytes:
7 6343 2416
Imertl 1 1 1 I numnerl
Bedingung:Keine Schreibsperre
“eine RElbics-Sperre
oz LRGP it org Statusbit sus den LBBIC-LOOP i
Nr.o i Wert/nr schreiber. Aufbau des Bytes:
s.0.3;Eedingung:Keine REMDTE-Sp.

El LEBG? tiert B/G INCRE:

HOREWENT GK-Zahl, CDNTROL-LOOP i
Nr. 1 Nr. ] Hert 3

Eedingung:¥eine REMOTE-Sperre
Keipne 4lT0-8nerre

EY Laor tart g/0 DECREMENT G6K-Za2h1, CONTROL-LOOP i
Nr. 1 Nr. j Hert j
Bedingungi¥eine REMOTE-Sperre
Keing AlUTCO-Sperre

F2 Lege - 072 Word binasren Iustand decodiert les.
Kr.o i Takikette : § - i1Gh
founter : 5 - FFFFhA
Zusiand : - 8
Direktuert: 0§ - Frh

PROMAR--COMPLETICN-LCORES

Completion Code Bedrutung
{GSedezimal -Code)

g falscher Reguestvektor
61 Datenfehler
B2 falsche Hodulnuemer {(bgi PARAM-Reguests)

fe2ische Adresse oder Kanalnummer {(pei S1T-Reguests)
falsche L0OP- nder Alarm-Hummer (bei LGOPI-Requests)

83 falsche Paranmeternummer {hei PARAM-Requests)
¢alsche dert-Nummer (hei LODPI-Reguests)
04 falseher Typ
i1 Parameter ist als Variable definiert
12 unerlaubter BEP-Zugriff
{3 MVL bereits fertig abgearbeitet (aur bei Request 14)
17 REMOTE-Sperre aktiv
i8 AUTOHATIK-Sperre aktiv
19 Schreibsperre aktiv
14 Anxzenderprogramm undefiniert beim Initialisieren (Reg. 38}
13 Anwenderprogramm undefiniert nach Kassette lesen
ic E/fA-Struktur fehlerhaft (Warnung, Request 58)
2@ Statusfehler {vorhandener Iustand verbietet diesen Request)
a2 Request wurde fehlerfrei zbgearbeitet



ii. PROMAR D200 Softwaremodule, ﬁechenzeiten

Modulkategorie Woculbezeichnrng Dperator Rechenzeit/ms
Prozesskoppelmodule fnaloguerteingabe AE
~Eir-slabfrage 000 Lai.eean 2,5
-Floeckabfrage  L..le... 8,3
fnalogwertausgabe ap
-Eincelausgabe L eeeeaan 2,5
~Elochausgabe 0 L. .ieaea 4,5
Binzerwerteingabe L 2,5
Binaerwzriausgane B L., 255
Ereigrisresser BN T 4.%
Frequeninesser 1 & S 2,5
Feldeingabe FE  teesannn. 3i+l4n
Feldzusgabe 2 3Z+l¥n
Inkrementausgabe |2 IR .. .5
Izehiereingabe B-fach . 253
Aritheetikmodule ficdierer A1 ........ 3,5
Betragsoildner BET waaurn.s 8,5
Dividierer v ... . 1,8
Locgarithzierer LEE (... enea 5,9
faltiplazierer HUL  L....... {,8
Potenzierer POT  ...... .. 12,0
nacdizizrer BAD  waveuwnaa 1,8
Schtrahierer SHE ........ 8.3
Exponierer EXP ... _.... 6,8
Gignalautbere:tungsnodule fusganpssignalverarbig. AV L. ..., . 1,3
analueg -wern El-Inkrementeing.  ...a.. .+ 0.5
~wenn E2-inkresenielng., . .icesees + 3,3
-WERL v-iagrenz. akiiv crseenas t 1,0
~uenn aind-3orechnung 000 ciiusees + 2,8
Eingangssignalverarbtg, EBY ........ 3,8
~uern Lineartransform. 0 L.e..ie.s + 1,08
-wnenn Radizierung 000000 s.ieeeees + 1,0
-uenn Hichtlinearitaet arasaeas + 3,8
—uenn v-Test Fereaana + §,5
-zenn Brenzentest  LL.L.... + 1,2
Flankendicglhriginator Fo Peeaee . 8,5
Fonvertierer KBN ........ 2,5
Truncate TRC .eeenne.. B,3
Vekiorberechnung VEE ..oveesan 1,86 £ n
n = Ordng
Signalauthereitungsmodule fRuesschaltverzoegerung AY L., 2,5
binaer boppelantrieb A e 3,2
Einschaltverzoegerung EV ... . 2,5
Isnulsverzoegeruns IV ieaeee. 2,5
Sinnalgeber, -schalter Absolutzertgeber AIG ... ... 8,5
fnalogavuswahl 2 aus 3 121 S 3,9
Binaerauswzhl 2 aus 3 B23 ..... ‘e a,53
Binaerwertgeber BHE ..., 1,9
Param.Schalter 1 Ebene 2= 2,0
Parzm.Schalter 4 Ebenen PS4 ........ 7,0
Schalter SCH ........ 8,5
Signaladpater Brt-Bit ATE e 2,@
-



Modulkategorie Modelbezeichnung Operator Rechenzeit/ms

Signalggber,—Echalter Sigpaladapter Blt_BYtE RIY cheve... 1,8
Signaladapter Byte-Bit Ayl L....... 1,Q
ieifplansteuerung IPE ...l .. 1,8
Verarbeitungssodule Tegrenzer 6 ... 1,8
analog, statisch Brenzvertaslder B ceeernas e,3
Inverter Iv e 5,5
¥apparator CHP i ener.e 8,3
igse 98 LL.... . 2,3
Mischstelile Hs cmeaeaaa 4,8
Haxinunauswahl BRY  ..vev... 2.8
Minicunauswahl HIN ceernans 2,0
PoYYLUBZOY B siivees . %,
Polynoo POL  savevass 5,8
Jepthand B seanae .- i,8
VYerarbeitungsoodule Dreilpunktglied PP L.l.a..s 2,0
analag, dynamisch Dynanikglied 1 R 4.3
Geschwindigkeitsbegrenz. 68 ........ 1,5
tojteglied HE t.enea va 8,5
Intaarierer, gestevert INTG fiveanss 2,5
tzufzeitglied LI eernaune 1,8
Pu;sbreirtennodulation 1301 - S 4,8
pra-Regler PID iiancns 2,3
~paftn I-Anteil aktiv wraaaees * B85
-penn D-anteil aktiv s.eee... + 2,5
-wonn Totband aktiv 00000 ... + 6,5
PTi~Filter PTl  Levine.s 2,0
Tastregler TR ceernaaa 1.8
Teitplansteuerung IPS  ceeeinna 1,8
Logikeodule, statisch fntivalenz R ..evvnes B,S
ODER/UND ORND cvena... 2,5
yun/0DER BOR ..... .- 8,5
LER R ..., ‘e 8,3
Ssrung, unbadingt B 5 2,5
Sprung bei NOZERQ JPHT ...... vsa . B,5
§orung bei IERO JPT weee.... 2.5
sk Ehrsperre US crveivaan 2,5
Logikeadule, dynzaisch rg-Flip-Flop RS .euenn.. 2,5
Taktogenerator TE eeerasns 8,5
Tasrthkattensteuerung T eieeaas 1,0
yr-laehler VR eereee 1,0
gblauvfsteuerung COREX CY  aae.. . 2,5
Kopaunikationsandele Bedienmodul Eingaenge EOOPIN ...... -
Begienmodul Regelung LOOPCO .....- -
Bedienmodul Logik LOOPLO ... .. -
Organisationsmodule geginn Verarb. Kette BEGIN ...... -

Tnoe verarp. fette TYD ... -









KOMBINAT VEB
ELEKTRO-APPARATE-WERKE
BERLIN-TREPTOW ,.FRIEDRICH EBERT”

VEB ELEKTRO-APPARATE-WERKE BERLIN-TREPTOW
, FRIEDRICH EBERT"

Stoammbetriek des Kombinates EAW

J0R 1193 Berlin HoffmannstraBe 15-26

Fernruf 27 60

fernschreiber 011 2263 copparote bin

Orahtwort eapporate bin

Exporiour

HEIM-ELECTRIC

EXPGRT IMPORT

Volksegener Auflenhandasisbetneb

de¢ Doutachan Demophratischen Republik
EAW Auiomatisarungstechmbk Exporl tmg
ODR 1026 Beriin Alkanderpiatz &

Haus der Elehiroinduatne

Tatelon 2180 Tetax 0N 4557

jie Angsben vber technische Daten stellen den derzeitigern Erxenntnis-
c*znd dar., snderungen im Sinne des technischen Fortschritts behalten

Tuns Jor.,

“faoe fpril 1987



