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1.
Kurzcharakteristik

Die AnschluBsteuersinheit ASV K 8021 Ubernimmt im MR XK 1520
die Anpassung des parallel arbeitenden K 1520-Bus an die
serielle Schnittstelle entsprechend ESER-Standard fiir 82 bzw.
TGL 29077/01 (CCITT - V.24), Durch Verwendung der Bausteins
Q304 (serieller E/A-Baustein) und Q302 (Zshler/Zeitgeber)
#ind die Betriebsarien progremmierber.

Die AnschluBsteuereinheit stellt, von der Schnitistelle sus be-
trachtet, eine Datenendstelle (DEE) dar, die iiber Dateniiber-
tregungseinrichtungen (DUE) mit fernsufgestellten DEE oder

mit nahaufgestellten DEE direkt verbunden werden kann.

2.

Technische Daten

Steckeinheitenabmessungen: 215 mm x 170 mm
Steckrasters 20 mm
Steckverbinder: 2 x 5Bpolig, indirekt
Bauform TGL 29331/03 bzw,
2 x 58polig, direkt
TGL 29331/01
2 x 15polig, indirekt, Bauform 102-26
TGL 29331/01 (V.24=AnschluB

2

Binsatzklasse: 5/60/30/95/10-1g
Stromversorgungs 5P = + 5V + 5 %, typ. 0,80 4
12P =+ 12V + 5 %, typ. 0,06 A

12NR= 26 V f 25 3 Wechselspannung

zur Brzeugung der - 12 V auf der
Steckeinheit, typ. 0,140 &

Kendle pro Steckeinheit: 2 unebhingig voneinender arbeiten-
de EBin/Ausgabe-Ksnidie nach CCITT-
V.24

Betriebsweisen: duplex, halbduplex

Gleichlaufverfahren: synchron, asynchron
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{ivertragungsge schwindigkeit:

Zeichenformats
StopbitlEnge:
Paritdispriifung:
Ubertregungswege:

AnschlufBgerdte :

Schnittstelleanleitungen:
Blektrische Bedingungen
der Schnittstellen:

Lénge der AnschluBkabel:

AnschluB zum Systembus:

200, 300, 600, 1200, 2400,

4800, 9600 Bd

5 eos 8 Bit/Zeichen

1, 1/2, 2 Bit

méglich; gerade oder ungerade

- 8ffentliches Pernsprechnets

- iiberlessene Fernsprechleitungen

- Bffentliche Datennstze

-~ systemeigene Leitungen (inner=
helt des Nutzerterritoriums)

- MODEM

- GDN

-~ Terminals mit Schnititstellen
nach V.24

nrach V.24

®

nach .28 bzw. TGL 25077/02
mex. 15 m

Interfacekabel gehBren nicht
zwm Lieferumfang., Die Verbin-
dung ASYV -~ Steckeinheit - Da=-
tentibertragungseinrichtung
ist vom Anwender entsprech,
dem angzuschlieBenden Gerdi

zu realisleren,

Die mex., Entfernung betrigt
15 m, ASVseitlg ist das Ka-
bel mit der Buchsenlelste
200-26, TGL 29331/04-7 PdAu
zu versehen,

Als Leitung ist der Tyg HY®
{CYy ¥ 12 x 2 x 0,14 mn=,

TGL 21807 6031047 geeignet,

& Adressenleitungen

(ABO ... ABT)

8 Dastenleitungen

(DBO oo DRT)

11 Steuerieitungen

(M1, /I0ODI, /RESBT, TAKT,
/IORG, /RD, /INT, /WAIT, /IEI,
/IEC, /RDY)
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Adressierung dsr

Steckeinheits Durch interne Wickelverbindune—
gen esuf dem Progresmmisrfeld Z6
ktnnen 16 STE-Adressen susgewdhlit
werden

30
Funktionsbeschrsibung

3.7
”vgrwendungszweck

Die AnschluBsteuereinheit ASV K 8021 ist ein teilweise pro=-
grammierbarer Datenlibertregungsadepter zur Anpassung der
seriellen Schnitistelle CCITT-V.24 bzw. TGL 29077/01 an den
¥ 1520-BUS zur seriellen Dateniliberirsgung mit langsamen und
mittleren Detenliveriragungsraten. Die Steckeinheit wird unter
Beachtung der Prioritéten steckpletzunebhingig an den System-
bus angeschlossen,

Die AnschluBsteuereinheit kann sowohl im Interrupt- &ls auch
im Polling-Betrieb eingesetzt werden.

Wesentlicher Xern der ASYV igt der Beustbein fir serielle Ein/
Ausgabe G304, der in Verbindung mit dem Zihler/Zeitgeber-Bau-
stein Q302 den gesambten Datensustausch zwischen der meriellen
Schnittetelle und dem Systembus stsuert. Bils suf die Finstel-
lung des Ubertragungsverfehrens (synchron, asynchron), der
Schnittetellenleitung 111 je Kanal und der Adresse flr die
Steckeinhedit miissen alle Steuerinformetionen vom Programm
bereitgestellt werden.

Treh Verdndern spezieller Wickelverbindungen lassen sich die
Bandvarianten 0 oder 1 des seriellen Ein/Ausgabebausteins ein--
setzen.

1.12.517161.0/61




3.2#
Funktionskomplexe

Die ASV besteht sus folgenden wesentlichen Funkiionskomplexzen:

= BUS-Anpassung

- Takterzeugung durch CTC

= Taktauswahlschaliung

- Steuerung der Dasteniiberirsgung durch SIO

- Steuerung der Wartungsschleife fiir dile ssriellen Daten
- Pegelanpassung TTL/V,.24

- Stromversorgung 12N

3.2.1.
BUS~Anpassung

Die Adref-, Daten~ und Steuersignale werden durch spezielle
Anpassungsbausteine (SE12, SE16) vom Interfecebasustein und
vom Zghler/Zeitgeber-Baustein entkoppeli.

Die bidirektional arbeitenden Verstirkerschaltkreise SE16
werden in Richtung Systembus gesteuert, falls die Bedingungen

IORQ » RD - /IODI - giiltige Adresse
v IORQ - M1 - IEI - /IEO

erfiillt sind,

Uber den els Verstdrker arbeitenden SE12 werden die Adressen~
bite zur Unterscheidung filr Deten/Steuerinformationen fir
Kanal A/Kanal B und fiir die AdreBdekodierschaltung zur Bil-
dung der Chipauswahlasignale bereitgestellt.

Das Kennungssignael RDY wird aus den Bedingungen

CE - /IODI - IORQ « /M1
v IORQ » M1 « IEI » /IEO

gebildet.

Die Signele /RDY, /INT und /WAIT werden zur Verstirkung (ber
Open-Kollektorstufen gefiihrt.

Entsprechend den in der TGL 37271 (Linieninterface BUS X 1520)
engegebenen Prinzipien erfolgt die Steuerung der Interrupt-
kette.

6 1.12,517161.0/61




3.2.2.

Takterzeugung durch CTC

Der CTC-Baustein wird sls programmierharer PFrequengziteiler zur
Bereitstellung der vom SIO bendtigien Sende-~ und Empfengsiskie

benutzt,.

Die Programmierung ist abhiEngig von der gewiEhlten Betriebs-

art (synchron/asynchron) und der zu realisisrenden Ubertra-

ungsgeschwindigkeit der seriellen Daten (Bsudrate).
£ & 3

Die Zuordnung der Sende- und Empfangsiskte ist in der folgen-
den Tebelle sufgefihris

Betriebsarten
sgynchron synchron
Senden Empfangen | Wartung
Sendetakt CTC- Litg. 114 Ltg. 114 CPC-Kanal O
Kanel 4 Kenal 0 [Kenal 4 Kanal A
Empfangstaki T Ltg., 115 Lig. 115 CIC=Kanal 1
Kanal A Kanal 1 Keanal A Kanal A&
Synchron- CTe
Sende takt Kenal O
Kanal A e - -
Ltg. 113
Sends/ CTC= Litg. 114 | Ltg. 115 CTC=
Empfengs— Kanal 2 |¥anal B Kenal «B Kenal 2
tekt
Kanal B
Synchron- [iie
sende takt Kenal 2
Kanel B - -
Lig. 113
7 1.12.517161.0/61




Am Ausgeng der Leitung 113 ist such fiir die iUbrigen Betriebs-
arten der entsprechende Kanslausgang des CTC verfiigbar., Da-

bei 1let zu beachten, daf die Ltg. 113 iiber ein Flip~Flop ge-

fihrt wird (halbs Frequenz des Systemtakites!).

Auf der STE K 8021 erfolgt die TUmschaltung zwischen den Be-
triebsarten "Synchron" und VAsynchron" durch die folgenden
Wickelverbindungen:

Kanal A Kanal B
asynchron 1155 = Z11:4 X10:6 = X10:4 .
synchron 1126 —— X11:4 102G == X10:4 g

Beim Synchronbetriet liber Kanal B erfolgt die Umschaltung
zwischen Leitung 114 und ILeitung 115 durch Auswertung der
Leitung 105 des Xanals B, Debei bedsutet:

- Leitung 105 "Ein" —e Senden

- Leditung 105 "Aus" == Empfangen.

3s2+3s
Taktauswahlschel tung

Die Tektauswahlschaltungen wihlen sbhingigz von den mglichen
Betriebsarten (asynchron, esynchron-Wartung; synchron,
synchron-Wartung) zwischen den durch den CTC und den durch

den Modenm bereitgestellten Takien diejenigen aus, die dann den
entsprecheﬁden Tekteingingen des SI0 zugefithrt werden (s. auch

Phte 3.2.20 ) ‘

3.:2s40

Steuerung der Datenlibertregung durch SIO

Pir die Steuerung der Dateniiberiragung werden alle notwendi- :
gen Informastionen liber Ausgabebefehle in den Baustein einge-~
gpeichert, Pine Ausnehme bildet hier nur die durch zugefiihrie

Takte vorbestimmte Dateniibertrsgungsrate.

8 1.12.517161.0/61



Die Bereit— und Statusinformaticnen werden liber Eingsbebefehle
gelesen,

Bereit—- und Statusbedingungen kOnnen der ZVE durch Interrupts
gemeldet werden,

Durch den Wechsel von -~ Binschreiben der Steuerinformation =
Auslesen der Statusinformetion - Datentibertragung (Ein- bzw,
Ausgabe) wird die Bedienung der fnschluBsteuereinheit im we=-
sentlichen vollzogen.

suf Grund der umfengreichen Dokumentation fir den SIO-Baustein
kann hier nur euf die Ksenslelektronik eingegsngen werden.

3.245,
Steuerung der Wartungsschleife flr die seriellen Daten

Der Wartungemodus erm8glicht auch unter "on-line"-Bedingungen
eine prinzipielle Priifung der Anschlufsteuereinheit. Dazu wer-
den iliber eine Wartungsschleife die seriellen Sendedaten eines
Kanals als serielle Bmpfangsdaten dem gleichen Kanal angebo-
ten., Die entsprechenden Datenleitungen mit V.24-Pegel werdsn
dabei gesperrt bzw. nicht ausgewertet,

Ohne daf die Steuerung zum Nodem geindert wird, k¥nnen die
seriellen Detenwege der ASV gepriift werden,

Bes muB dabel beschtet werden, dafl der mit Wartungsmodus zu
testende Kenal duplexfshig ist bzw. vor der Dateniibertragung
80 gesteuert werden muB, Sender und Empfénger miissen gleich
eingestellt sein.

Durch die mtgliche Uberpriifung der Funktionsfihigkeit der ASY
im Wartungsmodus kenn bei einer Stérung der gesemten Ubertra-
gungsstrecke die AnschluBisfeuerung von der Ubrigen Ubertra-
gungseinrichtung getrennt werden. Somit ist die Tehlerortung
getrennt auf dexr ASV und den esnderen Tellen der Ubertragungs-
einrichtung m8glich, )

1.12.517161.0/61




3.2.6.

Pegelanpassung TIL/V.24

Die Umsetzung suf die erforderlichen V.Z24-~Schnittstellenpegel
erfolgt durch entsprechende V.24 typische Pegelanpsfistufen.
Leitungsempfanger wandeln ankommende Signale in die vom SIO
auswertbaren TTL-Signele um. Durch Leiturigstreiber werden die
vom S3I0 zur Modemsteuerung benutzten TTL-Signale in Signele
mit V.24-Pegel umgewandelt.

3.2.7. ®

Stromversorgung 128

Uber eine spezielle Schaltung wird aus einer Rohwechselspen-
nung (26 V ~) die Sonderspannung 128 (- 12 V) auf der Steck-
inheit erzeugt.

3.3,
Binstellmdglichkeiten auf der ASV

3e3s e

Adressierung dés SI0/CTC-Komplexes

Als Adresse fir die ASYV X 8021 werden die niederen 8 Bit der
16 Bit breiten Adresse des K 1520-Bus gewertet.

Aus der gilltigen Adresse werden durch einstellbare AdreBdeko=
dierung folgende Signele ermittelt:

Aus Adreflbit ABQ:

- Umscheltsignal fiir Steuerinformation/Deten fiir den 3IO,
sowie els Bit ¢ der Kenelnummer fir den C7C,

ABO = "low" £ Datenwort )

- . P teim SIO
ABQ = "High" % Steuerwort 4 peim
ABO = Signal C3¢ beim CTC

10 1,12.517161.0/61




Aus AdreBSbit AB1:

- Umscheltsignale Kanal A/Kanal B fiir den SIO, sowie Bit 1
der Kenalnummer fir den CTC.

AB1 = "Low" = Kenal A
AB1 = "High" 2 xensl B beim SIO
AB1 = Signel CS1 beim CIC

Aug AdreBbit AB2:

Mit dem Adressenbit ABZ wird der “Wartungsmodus eingeschaliet
und eingespeichert,

AB2 = "Low" 2 Wormalmodus
"High" a3

g

Wertungsmodus

In AbhiEngigkeit von AB1 schaeltet AB2 den Kansl A oder B auf
Wartungsbetrieb um, Der 7ertungsmodus wird tei allen DI/0UT-
Befehlen mit dem gesetzten Adrefbit AB2 eingeschaltet,

Aus AdrefBbit AB3:

Uit dem Adressenbit AB3 wird zwischen den Bausteinen SI0 und
CTC unterschieden.

£ 310

AB3 = "Low' &
L gre

AB3 = "High"

Die Adressenbits AB4 ... AB7 werden zur Adressierung der
Steckeinheit genutzt. Das Festlegen der Adressen geschieht
mit Hilfe von Wickelverbindungen suf der Progrsmmierebenes

16,
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Dag Programmierfeld X6 ist zur Bildung der Steckeinheiten-
adresss wie folgi zu kontaktieren:

STE= Von Von Von Von
Adr. X631/2 X6:3/4 X6/5/6 X6/7/8
(Hex) nach nach nach nach
0 %6315 X6:13 Z6311 X639
1 X6:16 X6:13 X6:11 x6:9
2 X6:15 X6:14 X6:11 X6:9
3 X6:16 X6:14 X6:11 X6:9
4 X6:15 X6:13 X6:12 %6329
5 X6:16 X6:13 X6:12 X6:9
6 X6:15 X6:14 X6s12 X6:9
7 X6:16 X6:14 X6:12 X639
8 X6:15 X6313 6311 Z6:10
9 X6:16 X6:13 X6:11 X6:10
A X6:15 X6:14 X6:11 X6:10
B X6:16 X6:14 %6211 X6:10
c %6315 X6:13 Z6:12 X6:10
D X6516 ab:13 X612 Z6:10
E X6:15 A6:14 T6:12 %6210
P Z6:16 X6:14 X6:12 X6:10
33424

Auswahl der Priorititskette

An die A3SV ist Jeweils eine der beiden moglichen ®fA~Priori-
tdteketten anschlielbar,

Prioritdtakette Signalname | Verbindung
Systembus /IBI 724  XTs2
Syctembus /IEO X8:4 X8e2
Koppelbus /IETY X7:3  X7:2
Koppelbus /1801 %8:3 X8:2
12 1.12.517161.0/61




3a36 3.
Einstellung der Uhertragungsgeschwindigkeit je Kanal

Es kenn hier zwischen zwei Ubertregungsgeschwindigkeiten bzw,
Ubertregungstereichen durch dis Realisierung der folgenden
Verbindungen unterschieden werden.

Steuerzustand Potential | Verbindung
der Lig. 111

hohe Geschwindig- >+ 37 Kanal As .
keit (1200 Bd) X1182 o £1728

Kanal B:
X102 e X10:8
niedrige Geschwin- - 3V Kanal As
digkeit (600 Bd) 1130 e 51127
Kanal B:
X1052 —mm X1037

34340
Steuerung der Taktbereitstellung

Die Taktauswahl fir die mBglichen Betriebsarten ist unter
Pkt. 3.2.2. echon erwdhnt., Flir die vorgesehene Betriebsart
sind die entsprechenden Verbindungen auf den Programmebenen
X10 bzw., X111 herzustellen.

3e3s 5.
Auswahl der mOglichen Bondvarianten des 3I0

Auf der STB K 8021 ist die Moglichkeit vorhanden, SIO-Baustei-
ne in den Bondvarienten 3I0/0 oder SIO/1 einzusetzen., Dazu
ist eg erforderlich, die folgenden Verbindungen zu realisis-

rens
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Eestlickungsvariante Verbindungen

bondvariante O X9:1 = X936
(810/0) X952 = X935
Bondvarisnte 1 X G2 mm— X9:5
(810/1) X9:2 = X9:3

i9:4 = X9:6

3.4,
AnschluBbedingungen

3!40 16
Systembus~ und Koppelbusanschliisse der ASV

Die AnschluBbedingungen sn den Systembus sind in der TGL
37271 = Linieninterface BUS X 1520 - dargelest.

Die auf der A3V verwendeten bzw. realisierten Signale sind
unter Pkt. 2., aufgefiithrt,

e

Die Belegung des Koppelbus (Z2) der A4SV is% folgende:

Kontakt Signalname
A22 CLK/TRG3
A26 /IEOY

A27 12NR

B26 JIEIY

B27 128R

B@7 /IEP

3edo2.
fnschluR zur seriellen Schnitistelle

Die Anschliisse der seriellen Schnittstellen erfolgen an der
AV griffseitig durch 15poligs indirekte Steckverbinder.
X3 = Kenal B der ASY

X4 = Kensl A der ASV

14 1.12,517161,0/61



Die Schnittstellenleitungen sind folgenden Steckkontakten

zugeordnet:

Kontakt Schnittstellenleitung

A1 102 Betriebserde

A3 103 Sendedaten

B4 104 Empfangsdaten

A5 k 105 Aufferderung zum Senden

BE& 106  Bereit zum Senden

AT 107  Betriebsbereitschaft (DUE)

B8 108/1 Datenendstelle mit Ubertragungsweg ver-
binden

108/2 Datenendstelle betriebsbereit

A9 109 Empfangssignalpegel

B10O 111 Wahl der Ubertragungsgeschwindigkeit durch
die DEE

A1 113 Sendeschrittakt (Quelle: DEE)

B2 114 Sendeschrittakt (Quelles DUE)

A13 115  Empfangsschrittakt (Quelle: DUE)

Bel der Verwendung eines MODEMS mit der Leitung 113 als
Sendeschrittakt ist die Snedetakitleitung entsprechend zu
wickeln:

Sendeschrittakt Verbindung

113 A 131 - X13:3
113 B® X12:2 ~ X12:3
114 A X13:2 - X13:3
114 B X12:3 - X12:4
4.

Programmierung

4.1

Grundprinzip der A3V

Die AnschluBsteuereinheit ASYV X 8021 verwendet fiir den Daten-
sustausch den Baustein fiir serielle Ein/Ausgsbe {304 und den
Zihler/Zeitgeter Baustein Q302. Die fliir die Arheitewelisen be=
n5tigten Steuerinformationen werden vom Programm bereitge-
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stellt, Davon ausgenommen sind lediglich die Einstellung des
Ubertragungsverfahrens (synchron/esynchron), der Schnittetel-
lenleitung 111 Je Kanal sowle die Szeckeinheitensdressierung
(8. Pkte 3.3:)e

4.2,
Betriebswelisen der ASV

4.2.1.
Betrisbesweisen der seriellen Schnittstelle Q

Der serielle Bin/Ausgsbe-Baustein Q304 bestimmt durch seine
Fghigkeiten die mit der ASV mdglichen Betriebswelsen. Es kann
zwischen folgenden Betriebsweisen gewdhlt werden:

- agynchron
- synchron
- bitorientiert synchron

Die Betriebsweisen werden durch Steuerinformetionen lber den
Systembus eingestellt.

4o2e24
Betriebaweisen der Systembus-Schnittstelle

Die ASV kann im Interrupt- 8ls auch im Polling-Betriedb be-
trieben werden.

- Interrupt-Betrieb:
Die ASV kann in interruptgesteusrie Systeme eingemetzt
werden, Das wird durch die Zusemmenschaltung des SIO= und
des CTC-Bausteins zu einer Interruptkette mdglich. Die
Prioritdt der STE wird durch den Steckeinheitenplstz im »
System bestimmt, } §
Auf der Steckeinheit sind die Prioritdten wie folgt fest-
gelegts

16 1.12.517161.0/61




SI0 Empféngexr Kanal A

810 Sender Kanal &

SIC Status Kenal A

SI0  EmpfiEnger Xansl B fallends
810 Sender Kanal B ‘ Prioritdt
SI0 Status Kanal B

[shiLe Kansal O
CTC  Kanal 1
CTC Kenal 2
CTC  Kensl 3

- Polling-Betrieb:
Durch ein Wechselspiel zwischen dem Laden der Schreibre-
gister O ... 7, dem Schreiben und Lesen von Daten und dem
Lesen bzw. Auswerten der Leseregister 0 ...2 des SIO-Bau-
steing ist der Polling-Betrieb fiir die Steuerung der seriel-
len Dateniibertragung mbglich.

40 36
Adressenverschllisgelung fir die ASV

4.3.1
Adregsenaufbeu

Die Bedeufung der Adressenbits ist unter Pkt. 3.3.7. be=
schrieben. Zu beachter ist, daf die AdreBbits ABO und AB1 beil
der Adressierung des CTC-Bausteins die duale Verschliisselung
der 4 Zdhler derstellen.
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4.3.2,
Adressenkombinationen der Ein- bzw. Ausgasbebefehle

ABT7T 6543210 Bemerkungen

XX xx0000 Datenschreib- bzw, ~lesebefehl fiir

SI0 Kanal A bei Normalbetrieh

Xz 2 x0001 Steuerinformationsschreib- bzw, -lese-

befehl fiir SIO Kensl A bei Normel-

betrieb

XX xx0010 Datenschreib- bzw. -lesebefehl fiir e
SI0 Kanal B tei Normslbetrieb i

xxxx0011 Steuverinformationsschreib- bzw., -lese-

befehl fiir SIO Kensl B bei Normelbetried

Exxx 0100 Datenschreib- bzw. =lesetefehl filr SI0

Kanal A bei Wertungsbetried

xxxx 0101 ‘Steuerinformationsschreib- bzw, -lese~
befehl fir SI0 Kanal A bel Wertungs-
betried

ExZxx 0110 Datenschreib- bzw. -lesebefehl fiir

ST0 Kensl B bei Wartungsbetrieb
xxx201T11 Steuverinformationsschreib- bzw, -lese-
tefehl fir SIO Kenal B bei ertungs-
betrieb

xxxx 1000 Steuverinformationgbefehl fiir CTC
Zihler O

xxxx 1001 Steuverinformationshbefel
Z8hler 1

xxxx 1010 Steuerinforme tionsbefzhl fir CTC
Zdhler 2

xxxx 1011 Steusrinformationstefehl fiir CTC
Zéhler 3

1 fir CTC

)
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44,
Nutzung des CTC flir SI0-Steuerung

4o4.,
Zuordnung der CTC-Kan#le zu den Takteingingen des SIO

Die ZZhlerausginge des CTC werden beilm asynchronen Betrieb
als Takteinginge fiir den SIO btenutzt. Wenn ein SIO-Kanel fir
agynchronen Betrieb progremmiert wird, muB der entsprechends
Zéhler des CTC so mit progremmiert werden, daR die gewlinschie
Ubertregungsfrequenz erreicht wird.

Die Zuordnung der CTC-Kanile zu den Takteingingen des SIO i1sts

CTC-Kanal O - legt Sendefrequenz fiir Kenal A (ssynchron) fest
(TxCA - SIO Pingang)

CTC-Kesnal 1 = legt Empfangsfrequenz fir Kanel A (asynchron)
fest (RaCA - SIO Bingang)

CTC~Kenal 2 - legt Tmpfangs~ und Sendefrequenz flr Kenal B
(asynchron) fest
(RxTxCB - SIO Eingang)

Deyr CTC-Beoustein wird durch Leden des Betriebsartenvektors und
der Zeltkonstante aktiviert,

4e4.2s
Bereitstellung der erforderlichen Ubertregungsfrequenzen
filr den SIO

- Bereitstellung tel asynchronen Betriedb
Zur Zrmittlung der zu programmierenden Zeitkonstante (fir
die jeweilige Uteriragungsgeschwindigkeit des SIO in Bsud)
gilt folgende Bezishung:

it frnp
LgIO = - iTKT
"Ts10 © VTepe © Houg
USIO = Ubertrsgungsgeschwindigkeit des SIO in Baud
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#

VTSIO Vorteiler des SIO

VT»X Vorteiler des CTC

2
3
«Q
i

ZKCTC = Zeitkonstente des CTC

fTAKT = Frequenz des Systemtakies (2457600 Hz)

Zu beachten ist debei, den CTC als Zeitgeber zu betreiben,

LK bed
= 16
VTs10 )
Ugro/Bd | VIgpe = 16 K ]
50 192
100 96
200 48
300 32
600 16
1200 8
2400 4
4800 2
9600 1

- Bereitstellung bei synchronem Betrieb
Flir den Synchronbeirieb ergibtt sich mit der Bedingung
VIg1o = 1 die folgende Bezlehung:

- fTAKT

510 : . 7T
VPCTC ZK

U

CTC
(Notwendig filir Tektbereitstellung auf Ltg. 113 und fiir den
Wartungsbetrieb),

20 1.12.517161.0/61




CIC als Takigeber
ﬁSIO/Bd ZKCTC bedl VTCTC = 16 bel VInpg = 256
100 - 96
200 - 48
300 - 32
600 256 16
1200 128 8
2400 64 4
4800 32 2
3600 16 1

4.5

Programmierung des SIO

4.5.1,
Grundsdtzliches

Der SI0-Baustein besitzt 2 Kendle (A und B) und eine interne
Interrupteteuerung. Fs existiert flir beide Kandle nur ein
Interruptvektorregister, das dem Kanal B fest zugeordnet ist.
Beim Einlesen des Interruptvektors wihrend eines Interrupt-
anerkennungszyklus wird dieser Vektor fiir den jeweiligen Ka-
nal spezifiziert.

Bit 3 = 0 bedeutet Kanal B
Bit 3 1 bedeutet Kanal A

Vor jeglicher Arbeit mit dem SIO mud dieser durch die Uber-
tragung entsprechender Steuerinformetionen in die gewiinschte
Betriebsert gesetzt werden. Zu diesem Zweck besitzt jeder
Kenal 7 Schreibregister 0, 1, 3 ... 7 und der Kenel B zusitz-
lich des Schreibregister 2 als Interruptvektorregister. Zum
Schreiben des- Interruptvektors muB stets der Kenal B adres-
siertkwerﬁen. Des weiteren besitzt Jjeder Kansl zum Anzeigen

der vorhendensn Bedingungen 2 Leseregister © und 1. Kenal B
besitzt ein weiteres Leseregister (2), worin der aktuelle
Interruptvektor zum Auslesen gespeichert ist.
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Fiir gelesene Deten stehen je Kanal 3 Pufferspeicher und das
Empfangsregister zur Verfligung. EBs knnen demnasch insgesamt
4 Datenbytes beim Empfeng gespesichert werden. Plir zu schrei-
bende Daten steht ein Pufferregister und das Senderegister zur
Verfiigung, so daB beim Senden insgesamt 2 Register die Daten
speichern. Der SI0 Ubernimmt selbstiEndig die CRC-Rechnung,
Prifbitbildung und -kontrolle sowie die Reaslisierung des
Stopbits. s

Nach jedem externen Ricksetzen des SI0 muf der Interrupivektor
neu eingeschrieben werden, Alle anderen Register kOnnen such

wihrend des normalen Ablaufs mit der gewiinschten Betriebezart
programmiert werden.

Zu beachten ist, daB der Kanal B in der SIO-Bondvariante O nur
einen gemeinsamen Takteingsng fir Senden und Empfengen he=
sitzt. Daraus ergeben sich einige Binschrénkungen fir den
Kanal B bel verschiedenen Arbeitsweisen. Der Kanel A besitzt
hingegen zwel Takteinginge, getrennt fir Senden und Empfangen.
Kanal B kann demnach asynchron duplex nur mit gleicher Ge-
schwindigkeit arbeiten bzw. beil synchroner Arbeltsweise nur
halbduplex betrieben werden., Die Reihenfolge des Beschreibens
der Register ist nicht vorgeschrieben.

4.5‘2.
Programmiertabelle des SIO

In der nechfolgenden Tatelle ist der wementlichste Inhalt der
einzelnen Schreib- bzw. leseregister dargestellt., Weitere In-
formationen sind sus der speziellen SIO-Dokumentation zu ent-

nehmen,
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Die untenstehende Ubersicht gibt di; 510-Bingdnge bzw., -Ausgin-
ge und deren Zuordnung zu den einzelnen Schnltistellenleitungen

wieder.
810-Anschliisse Schnittstellenleitung Tabellen-
) zuordnung
/RSTA bzw, /RSTR  Sendsaufforderung . 105  SR5/DB1
/DTRA bzw., /DIRE  Datenstation bereit 108 SR5/DBT
J/DCDA bzw. /DCDB Ausweriung der 109 LRO/DB3
. Leitung 109
’ /CTSA bzw, /CTSB  Auswertung der 106  LRO/DB5
Leitung 106
/RxDA bzw. /RxDB  Serielle Empfangsdaten 104 -
/TxDA bzw. /TxDB Serislle Sendedsten 103 -
/T=CA Sendetakt Kenal & 114 -
/RxC4 Bmpfangstakt Kenel A 115 =
/RxTxCB Empf./Sendetakt 114 -
Kenal B 115 -

/SYNCA bzw. /SYNCB wird als exzterne
Leitung nicht benutszt

{Die Ubersicht bezieht sich auf die SIO-Bondvarisnte 0).
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4.5, 3.
Ablauf der Progrsmmierung des SIO

Wurde fir diesen Kanal als Wurde vorherge-

letztes ein externes oder nein hende Steuerin-

ihternes Riickse tzen ausge- T formation ina

flihrt? Schreibregistar 0
geladen?

ia nein ja 3
i ®

Nédchste Steuerinformstion
fiir diesen Kanel in jedem
Fall in das Schreibre-—
gister O eintra§en

Nidchste Steuerinformation
fiir digsen Kanal in (Aus—
gabebefehl) oder asus (Ein-
gabebefehl) dem Register,

e

des im Registeranzeiger
des Schreibregister O
steht

VWar letzter Befehl ein Lesen
Jja von Steuesrinformationen?

] nein
War der Registeranzeiger

des Schreibregisters O vor
dem zuletzt ausgefiihrien
ja | Befehl, bei dem Steuerin-
formationen ausgegeben

wurden, gleich Null?

nein
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He ist aus diesem Ablauf ergichtlich, def szum Schreiben bzw,
Lesen einer Steuerinformation 2 Befehle euf den gleichsn Ka-
nal {gleiche Adresse) ndtig sind, und zwer beim Schreiben
"out-Befehle™ und beim Lesen ein "Oui~ {(zur Ausgebe des Regi-
steranzeigers) und ein "In-Befehl" {(fiir des Lesen deeg entspre-
chenden Registers).

X1... X4~ Steckverbinder
X6..X13- Wickelstiftreihen

Abboq Programmierfelder der Steckeinheit
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