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1 Vorbsmerkung

Im Rahmen der Instrumentierung der ProzeBein- und -ausgange des
ProzeBleitsystems audatec bildetdie Auswahl und Spezifikation der
Signaigeber und Signalempfinger im ProzeB, dis Auswahl urd Spezifi-
kation der Proze@ein- und -ausgangsbaugrupoen der audatec-8 asissin-
heiten und die Festlegung der Verschaitung dieser Elemente miteinan-
der sinen wesentlichen Schwerpunkt. Besonderes Augenmerk ist in
diessm Zusammenhang auf sine grindliche Analyss der Storspannungs
verhaltnisss in technologischen Aniagen und auf sine storspannungs-
unempfindliche Auslegung der Signalkreiss zu legen, (s.a, PV 31—-13—
01 Storbesinfiussung). Spezielle Hinweise dazu enthaiten die nachfol-
genden Abschnitte diesar Vorschrifu Fur Fille in denen die projektier-
ten Losungen stark risikobehaftet sind, sind diess so flexibei zu gestal-
ten, dall durch geringfugige Veranderungen der projektierten Losun-
gen in der Inbetriebnahmephase gie optimaile Anpassung an die reaien
Verhaltnisse in der technologischen Aniage erfoigen kann,

Bei der Auswahl! der ProzeBein- und -ausgangsbaugruppen der aud atec-
B8SE ist grundsatziich von den in der Bauteilkiasss VM BADAT des
K AB katalogisierten Baugruppen auszugehen,

ser PV werden nur nichteigensichers Signatkreise bahandeit, die
Eigensicherheit der Signaikreise ist grundsatziich uber vorgeschaitets
konventionelle Einrichtungen zu realisieren.

2. Erfassung analoger Signale

2.1, Baugruppen 2ur Analogwerterfassung —
allgemeine Angaben

und Einsatzempfehlungen

Fur die Erfassung analoger Signale stehen im PLS audatec AnpaBkar-

ten fiir die Wandlung der Signale unterschiedlicher analoger Geber

in das interne anaioge Verarbeitungssignai O bis 1 V der audatec-8a-

sissinheiten (BSE'n) und zentrale Baugruppan fir die Funktionen

Muitipiexen, Verstarken und A /D-Wandlung zur Verfugung. Zu dsn

Anpalkarten gehoren die B augruppen:

— Analogeingabe-Aktive Geber (AE-AG) - zur Wandlung von maxi-
mal 8 gleichartigen Einheitsstrom- oder Einheitsspannungssignaien
in das interne analoge Verarbeitungssignal O bis 1 V., Jeder Kanal
der Baugruppe ist symmetrisch aufgebaut. Sie enthalt keine akti-
ven Elemente (passiver Vierpol). In Zusammenschaitung mit der
Baugruppe Analogeingabe-G rundkarte (AE-G) (s.u.} wird sin Dif-
ferenzverstarkereingang mit einer Gleichtaktunterdruckung von
60 dB fir O bis 50 Hz und 1 kKOhm Unsymmetrie und einer Gegen-
taktdamptung von 20 dB bei 50 Hz realisiert. Die maximal zulis
sige Gleichtakteingangsspannung betragt 8 Vs In Kopplung mit
der Baugruppe Anaiog-Digital-Umsstzer (AD U) wird ein Einfach-
verstirker mit einem einse.tig gesrdetem Signaieingang realisiert
Die maximal zulassige Gleichtakteingangsspannung betragt 6 Vs
Die Gegentaktdampfung betrigt 20 dB. Die AE-AG besitzt keine
Potentiaitrennung

— Analogeingabe —Passive Geber (AE-PG)— zur Wandiung von ma-
ximal 4 gleichen Widerstandsthermometer- oder Widerstandsfern-
gebersignalen in das interne Verarbeitungssignal O bis 1 V. Jeder
Signaieingang auf der AE-PG ist iber die in den MeBkreis kanai
weise einspeisanden Stromquellen der Baugruppe mit dem Mikro-
rechner-Common (MRC) verbunden, Der Eingangsoperationsver-
starker arbeitet als Einfachverstirker, Zur Gewibhrisistung der Feh-
lerklasse der Baugruppe hat der Mindestisolationswiderstand
> 10 MOhm zu betrogen. Die B augruppe besitzt keine Poten.
tialtrennung.

— Anaslogeingabe —Zinzelverstirker (AE-EV)— zur Wandlung von
maximal 4 gleichartigen mV Signalen in das interne snaioge Verar-
beitungssignal. Die Baugruppe basitzt keine Potentiaitrennung. Die
Operationsverstirker der Baugruppe arbeitan ais Ditfersnzverstir-
ker. Die maximal zulassige Gleichtakteingangsspannung betrigt
8 Vs
Die Gleichtaktunterdrickung betrigt bei der Zusammenschaltung
mit AE-G 60 dB und die Gleichtaktdimpfung 20 dB bei 50 Hz
€3 ist unbedingt zu beachten, da das mV-Signal aufgrund des oft
unginstigen Verhaitnisses der GroGe des Nutzsignaipsgels zum
Storsignalpegs! ais Transportsignal in industrielien Anlagen nur be-
dingt gesignet ist. In derartigen Fillen ist einer Wandlung des Me@-

signals in stérspannungsunempfindliche Einheitsstromsigneie in
Gebernahe gegeniber einer Ubertragung des Me@signais im mV-
Pegel der Vorrang zu geben, '

— Ansiogeingabe-T rennverstirkear (AE-TV)— zur Wandiung von 4
gleichartigen Einheitsstrom-, Einheitsspannungs- oder mV-Signalen
in das interne analoge Verarbeitungssignal und zur galvanischen
Trennung der externen MeGkreispotentiaie vom BSE-inmraen Mi-
krorschnerbezugspotential (MAC); Die maximal zulissige Gleich-
takteingangsspannung betragt 300 Vs, die Gleichtaktuntardnik.
kung fiir 0 .. .50 Hz und 1 KOhm, 110 dB. Dis Eingangsstufen
der Baugruppe sind ardfrei und symmetrisch {Differenzversuirksr).
Die einzeinen Kanale sind untereinander potsntiaigetrennt.
Hinweiss zum Einsatz der AE-TV:

Entscheidendas Kriterium fiir den Einsatz der AE-TV ist die zu er-
wartende Gleichtaktspannung. Aussagen dazu mussen in der Pro-
jektierungspham des Melsrromkreises vorhanden sein. Sind eindeu-
tige Angaben iber die zu erwartende Gleichtaktspannung vorhan-
den, kann die Entscheidung zum Einsatz der AE-TV anhand fol
genden Schemas erfolgen:

— Ermittiung der CMV
— st die zu erwartende CMV >/= 8 Vs ?
Einsatz AF-TV ist notwendig

— Berechnung des auftietenden Fehlers:
® fur AE-EV, AE-AG und AE-TV

CMV Re
CMR - MB {2 Riso + Re)

rel. MF =

- 100 %
mit: Re — Gleichtakteingangswiderstand

1 Mohm fiir AE-EV und AE-AG

300 MOhm fir AETV
Gleichtaktunterdrickung
Gleichtaktspannung
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+ — Abschatzung:

I Barechnater rei. MF << Klasmngenauigksit
: der Baugruppe

+ — nein » Einsatz der AE-TV ist notwendig

|
AE-TV braucht nicht singesetzt werden

Detailierte technische Angaben zu diesen Baugruppen sind dem KAB
VM BADAT 01 zu entnehmen.

2u den zentralen Baugruppen der Analogeingabe gehdren:

— Ansiogeingabe —Grundkarte {AE-G)— 2ur Ansiog/Digitalwand-
lung von maximal 56 im BSE internen Verarbeitungspegel 0 bis
1 V anliegenden Signalen; wobei 8 Kanile direkt aufgeschaimt
werden konnen, Dis Signaleinginge der Baugruppe sind symme -
trisch {Differanzverstirker), der Differsnzeingangswiderstand be-
trigt >/= 10 MOhm.

- Analogeingsbe —E xpanderkarte (AE-E)— 2ur zeitmubtiplexen
Durchschaltung von maximal 24 in internen Verarbeitungspege!
anlieganden Analogsignaien zur AE-G. Angaben zu diesen Bau-
gruppen sind sbenfails dem KAB VM BADAT 01 zu entnehmen,

= ADU-Karte —(ADU) - zur Analog/Digitsiwendiung von meximal
32 (ggt. unwrschiedlichen) analogen Strom- oder Spannungsigna-
len, wobei 18 direkt auf die ADU-Karte aufgeschaitet werden
kinnen,
Die Signaleinginge der Baugruppe sind gesrdet (Einfachversuiriar]
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— ADU —Erwsiterungskarte (AD U-E)— 2ur Anpassung und zeitmut
tiplexsn Durchschaltung von maximal 16 analogen (ggf. unter-
schiedlichen) Signalen. Angaben zu diessn Baugruppen sind dem
KAB VM BADAT 02 zu entnehmen,

Bei der Auswahi der Variants der zentralen Analogbaugruppe ist zu
beachten, de die Abtastgeschwindigkeit der AD U-Karte 10 mal lang-
samer ist als die der Anaiogeingabe-G rundkarts.

Waeiterhin wird die ADU-Karte spezieil die A /D-Umsetzung von der
CPU des BSE-Rechners gesteuert. {hr Einsatz ist daher bei hoher zeit-
licher Belastung des BSE-Rechners nicht zu empfehien. Der Signaier-
fassungspegel der AD U-Karte und der Erwsiterungskarte ist bei Strom-
signalen im Gegensatz zu den snderen Baugruppen der Analogeingabe
kanalweise durch Einloten von Widersiinden auf Steckidtésn verin.
derbar. Die notwendigen Widerstande (1 kOhm bzw. 250 Ohm) mis-
san separat bestelit werden,

22 Zusammenschsaltung der
Analogeingabe-Baugruppen

Einen Uberblick iber die méglichen Varianten der Zusammenschai-
tung der Anajogeingabe-Baugruppen in den BSE'n des PLS audatec
gibt Bild 1. .

Entsprechend Bild 1 konnen mit den Baugruppen AE-AG, AE-EV,
AE-PG Einheaits-, mV- und Widerstandssignaie erfaBt werden. Bei Ein-
satz nur dieser Baugruppen ist der auBerhaib der BSE liegende Signai-
kreis gaivanisch nicht vom Mikrorechnerbezugspotential der 8SE
(MRC) getrennt, Die galvanische Trennung des externen Signalkrei
sms vom internen MRC kann durch Einsatz der AE-TV erfolgen, in-
dem die Gebersignale direkt (Einheits- und mV-Signale) oder iber Zie
AE-PG (Widerstandsignale) unter Verwendung eines Trennetzteils
(TNT) auf die AE-TV aufgeschaltet werdan, Dabei ist zu beachren,
daB im Gegensatz zum direkmn Autfschaiten der Proze@signaie auf die
AE-TV bei der Verwendung der AE-TV + AE-PG und Trennetzteii die
sinzeinen Kanale untersinander nicht potentisigetrennt sind, d.h. das
untersinander keine erhohte Gleichtaktunterdrickung wirksam wird,
Als zentrale B augruppen fur die Analogwerterfassung sind im PLS au-
datec aiternativ der Einsatz ger

— Analogeingabe Grundkarte AE-G mit maximal 2 Anaiogeingabe
Expanderkarte (AE-E) oder der

— ADU-Karte mit maximal einer AD U-Erweitsrungskarte

moglich,

23. Alljgemeine Hinweise fir die Projektierung

ansloger Eingangssignalkreise

{1)  Es sind grundstzlich verdrillte, slektrostatisch geschirmte Ka-
bel und /oder Leitungen zur ProzeBsignalibertragung einzusat-
zen, Sind starke magnetische Storbesinfiussungen zu erwarten,
sind elektrodynamisch geschirmw Kabel und/oder Leitungen
zur Proza@signalibertragung einzusetzen. (Bsp.: elektrodyna-
misch geschirmts Kabei: M2Y(SM)Y ; slektrostatisch geschirm-
te Kabel: SY(ST)Y). Die signalfihrenden Leiter (Adern) e
nes Gebers sind miteinander z2u verdrillen, Anaioge und binare
Prozefsignaie diirfen nicht in einem gemeinsamen Prozelkabel
gefiihrt werden. Fiir die Signaliibertragung von mehreren Ge-
bern ist der Einsatz von Sammaeikabein zulissig, d.h. das Ver-
legen einzeiner Leitungen vorn Mewertgeber bis zur B SE ist
nicht erforderlich, ’

(2)  Bei der Abschitzung bzw. Berechnung des Fehlers bzw. der
Genauigkeit der Erfassung von technologischen Daten ist nicht
nur von den Anslogeingabe-Baugruppen der BSE'n sondern
von allsn Elementen der MeBkatts d.h. 2.8. Geber, MeGumfor-
mer, Analogeingabebaugruppe auszugehen. in diese Betrach-
tungen sind auch die Temperaturzusatzfehler der 8 augruppen
sinzubeziehsn.

\
3) Im Rahmen der Projektisrung sind konkrew Festiegungen zur
Erdung und Schirmung der Eingangskreise zu tretfen.

Die Metkreise sind entsprechend den Festisgungen im Punkt:
2.4, zu srden. Dis Erdung der Schirme der Proze@signsileitun-
gen erfoigt an dem Punkt des MeBkreises, der den kisinsten
\solstionswiderstand gegen Masss besitzt (BSE oder Geber).

Ist der Glsichwaktsingangswiderstand der verwendsten Bsugrup-

Verwiler: G, P,M, K, F 25 -02-02/1/3
pe kieiner als der Isolstionswiderstand des Gebers, so wird der
Schirm in der BSE iber XS2 auf Masse aufgelegt, Dabei sind
insbesondere die Veranderungan der isolationswiderstinde der
Geber in Abhingigkeit von der Temperatur zu Berﬁcksichtigen.

(4)  Innerhalb einer BSE, ist die Amalogsignaierfassung entweder
iber die Grundkarte AE-G oder die ADU-Karte zu realisieren.
Ein gemeinsamer Einsatz ist nicht vorzunehmen.

24, - Hinweise fiir die Aufschaltung

einzelner analoger Geber auf audatec-BSE'n
24.1, Zentrale Baugruppe - Analogeingabe Grundkarts
24.1.1. Einheitstrom- oder Einheitsspannungssignaigeber —

Signalerfassung ohne Potentialtrennung

Bild 2 zeigt das Prinzipschaltbild der Aufschaltung eines aktiven geer-
deten Gebers auf die Anaiogeingabe-Aktive Geber {(AE-AG) und die
sntsprechende Signaldurchschaltung zur Analogeingabe-Grundkarte
(AEG). Der Schirm der Prozesignalleitung ist ais Beispiel in unmit-
telbarer Nahe des Meflortes an einem Verteilerkasten geerdet. in Bild
3 ist der Geber im Unterschied zum Bild 2 nicht geerdet. Der Isola-
tionswiderstand des Gebers ist gro8er als der Differenzeingangswider-
stand der Analogeingabe-Grundkarre. Der Schirm der ProzeGsignal-
‘eitung wird auf der Schiene XS2 der GAE abgelegt,

dle iber die Grundeinheit 2 und MRC mit Erde verbunden ist, s.a.
PV 25-02-05/1.

2.4.1.2. MNillivoitsignalgeber — Signalerfassung
ohne Potentialtrennung

Biid 4 und S zeigen die Prinzipschaitbilder fur die Aufschaltung von
Millivoligebern (geerdet und nicht geerdetl. Der Operationsverstarker
auf der Einzelverstirkerkarte arbeitet im Bild 4 und 5 als Ditferenz-
verstirker. Es geiten die Aussagen nach Punkt 2.4.1.1. {Gleichtakt-
singangswicerstand bei der AE-EVca. 1 MOhm),

2.4.1.3. Passive Geber — Signalerfassung ohne Potentialtrennung

Das Prinzipschaitbild der Aufschaltung eines passiven Gebers an eine
audatec8SE zeigt Bild 7. Eine Erdung des passiven Gebers ist nicht
2uléssig. Zar Gewahrleistung der Fehlerklasse der Baugruppe hat der
Mindestisolationswiderstond >/= 10 MOhm zv betragen. Der Opera-
tionsverstirkaer der AE-PG arbaitet als Einfacnverstirker. Die Gleich-
taktunterdrickung wird vorr Verhaltnis des Unsymmetriewiderstan-
des der Melleitung zum Isolationswiderstand des Gebers bestimmt.
Zu beachten ist, dal bei der zur Anwendung kommenden 4.-Leiter-
schaltung jeweils die Grundiastverteilung (Stromquelle) und die
signalfiyhrenden Leiter miteinander zu verdrillen sind, Die ent-
sprechenden Anschiupaare fiir die AE-PG 2308 sind der

Tabelle 1 zu entnehman,

Tabeile 1: Anschiullbelegung der Baugruppe AE-PG
Kansl . KO K1 x2 | k3
Stromqueile JA1 3A3 JA19 3828
Bez'c 386 3814 3816 3824
Signaleingang U+ | 362 3810 3820 3826
Signaleingang U—| 3A3 3A11 | 3A21 | 3A27

Die Erdung das Schirmes der Prozefisigralieitung entspricht der in
den Punkten 2.4.1.1. und 2.4.1.2, behandeiten Variante fir nicht
geerdete Geber.

24.1.4. Aktive Geber (Einheitsstrom, Einheitsspannung und mV)—
Signalerfassung mit Potentialtrennung

Die Losung einer derartigen MeBaufgabe erfordert den Einsatz der
Baugruppe AE-TV. Das Prinzipschaitbild der Aufschaitung eines ak-
tiven Gebers zeigt Biid 6. Die Entscheidung zum Einsatz der AE-TV
erfoigt an’Hand der Berechnung nach Pkt. 2.1,

Bei direktem Anschiull des Melwertgebers an den AE-TV ist der
Schirm am MeBort mit dem Bezugsisiter des MeSwertgebers zu ver-
binden. Ist ein direkter AnschiuB des Schirmes am MeBort nicht még-
lich, ist sine Klemmdase vorzusehen (Bild 8). Uber das Prozelan-
schiuBfeld ist der Schirm des Kabels mit dem Schirmeingang der Bau-
gruppe 2u verbinden, '
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24,1.5. Passive Geber — Signalerfassung mit Potentiaitrennung

Jie potentialgetrennte Erfassung von Widerstandssignalen erfordert
1eben dem Einsatz der Baugruppe AE-PG und AE-TV auch den Ein-
;atz eines Trennetzteiles. Der gesamte AuBenkreis, die Baugruppe
AE-PG, der Eingangsteit der AE-TV und der Ausmang des Trennetz-
teiles sind nicht galvanisch mit dem MRC oder einem anderen Bezugs-
potential verbunden. Die entsprechende Zusammenschaitung zeigt
Jild 8. Allgemeine Hinweiss zur Aufschaltung passiver Geber entspre-
chend Pkt 4.1.3..

24.2,
24.21.,

Zentrale Baugruppe ADU-Karte

Aktive Geber (Einheitsstrom, Einheitsspannung) —
Signalerfassung ohne Potentiaitrennung

Die direkte Aufschaltung von aktiven Gebern (Einheitsstrom und
-spannung) auf die ADU-Karte zeigt Bild 9. Die Anwendung dieser
Variante wird nur bei Gebern mit Riso >/= 10 MOhm empfonlen.
Speziell fur Geber mit dem Ausgangssignal 0 V bis 10 V ist auch der
Ei~-atz einer AE-AG mogiich (Bild 10). Die Aufschaltung eines Milli-
\ ‘5\/ uber die AE-EV auf die ADU-Karte zeigt Bild 11.

2.4.22, Passive Geber — Signalerfassung ohne Potentiaitrennung

Die Zusammenschaltung eines passiven Gebers mit AE-PG und der
ADU-Karte zeigt 8ild 13.

2.4.23. Signalerfassung von Gebern mit Potentiaitrennung

Als Beispiel fir die Aufschaltung eines Gebers uber eine AE-TV (d.h.
mit Potentialtrennung) auf die ADU-Karte ist im Bild 12 die Autschal-
tung eines aktiven Gebers dargestellt. Es geiten dis Aussagen nach
Punkt 2.4.1.4.. Fir passive Geber ist die Aufschaltung dquivalent
Punkt 2.4,1.5, und 8ild 7 durchzutiihren. '

24,3 Differenzeingangswiderstinde der Analogeingabe
Baugruppen
Kartentyp Variante Differenzeingangs-
widerstand
AE-AG 5 mA 200 Ohm
' 10 mA 100 Ohm
20 mA 50 KOhm
0V _ 100 KOhm
L 1V
b "d
AE-EV 10mVv
20 mv >/=10 MOhm
50 mV
100 mV
AE.TV SmA 200 Ohm
10 mA 100 Ohm
20 mA 50 Ohm
ov 100 KOhm
1V
100 mV
50 mV > 10 MOhm
20 mV
10 mV
2.5, Zusammenfassung einzeiner Geberleitungen

in einem Sammelkabel

(1)  Die signaifihrenden Leitungen eines Gebers sind in Sammaelks-
beln jeweils miteinander verdrillt zu fihren.

(2}  Das Schirmsystem bei 6rtlich nicht gesrdeten Gebern ist bei
Verwendung von Sammeikabein gemal Bild 14 sufzubauen,
Gemal Bild 14 werden die Schirme vam Sammelkabel bis hin
zum Einzelkabel vom zentraien Erdpunkt (MRC) ausgehend
sternpunktférmig miteinander verbunden.

(3}  Die Verbindung von ortlich (d.h. am oder in unmittelbarer Ni-
he des Gebers) gesrdetan Schirmen unterschiedlicher Geber
2.B. iber den Schirm eines Sammelkabals, ist nur zulassig, wenn
keine nennenswertan Pomntislunterschisde zwischen den unter.
eshiarlichen Gahararten hastahen (Bild 15).

"eJS'-na1au scna’*'.

De+um.

(4)  Die drtliche und zentrale d.h. die doppeite Erdung eines Ka-
bel- ader Leitungsschirmes (bzw. eines zusammenhangenden
Schirmsystams) ist nicht zuldssig

(5) Unbeschaltete Adern des Sammelkabels sind an«den beiden En-
den des Sammelkanals untereinander zu verbinden und zu iso-
lieren,

(6) Bei direktern AnschiuB des MeRBwertgebers an den AE-TV ist
der Schirm am MeBort mit dem Bezugsieiter des MeBwaertge-
bers zu verbinden. Am Rangiervertsiler ist der Schirm der Ein-
zelleitungen mit einer Ader des Sammelkabels zu verbinden
und am ProzeBanschiuBfeld mit dem Schirmanschiuf des ent-
sprechenden Kanais der AE-TV zu verbinden, Der Schirm des
Sammeikabels ist am Rangierverteiler zu erden.

26. Verteilung analoger Signale von einem
Signalgeber auf mehrere Signalempfanger

Die Verteilung von anaiogen Signalen ist im PLS audatec nur unter
Verwendung von Einheitsstrom- oder Einheitsspannungssignalen zu-
lassig. Da im Rahmen dieser Vorschrift nicht alle Varianten der Zu-
sammenschalitung anaioger Einheitsstrom- oder Einheitsspannungs-
~sber mit 2 oder mehr Signalempiangern behandeit werden konnen,
werden nachfolgend nur einige aligemeine Hinweise und Empfehlun-
gen fir die Analogsignalverteilung gegeben.

(1) Der Signalkreis darf nur einmal geerdet sein, d.h. auch, da auf
der Empfangermite nur maximal ein Empfanger mit geerdetem
Eingang verwendet werden darf (bei nichtgeerdeten Gebern,
Riso >/= 10 MOhm).

Die anderen Empfanger konnen in diesem Fall nur Empfanger
mit Differenzverstarkereingangen, integrierter Potentiaitren-
nung oder ohne eigenen Signalbezug (2.B. Anzeigegerate mit
Riso >i= 10 MOhm) smin.

(2)  Bei der Parallelschaitung von Signalempfingern (Signaivertei-
lung Spannungssignal) wird die mogliche Gleichtaktunterdriik-
kung der Schaltung durch die Paraileischaltung der isolations-
widerstande der Empfianger reduziert. Bei der Reihenschaltung
von Signalempfingern (Signalverteilung Stromsignal) wird die
maximal zuldssige G leichtakteingangsspannung der einzeinen
Empfanger in der Kaette um die Summae der Betrage der Span-
nungsabtille (Nutzsignale) uber den Eingangswiderstanden der
anderen Empfanger reduziert (bei audatec Anpassungsbaugrup-
pen Spannungsabfall jeweils 1 V),

(3) Um bei der Stromsignalverteilung sicher zu stellen, daB beim
Abtrennen eines der in Reihe geschalteten Empfanger der Si-
gnaistromkreis geschlossen bleibt wird emptfohlen, parallei zu
den Empfangereingangen Dioden anzuordnen (Bild 19). Fiir
audarec Anpassungshaugruppen sind diese Dioden auf den
EGS-Kiemmbiocken des ProzeBanschiuBfeldes anzuordnen.
Als Diode wird der Einsatz der VQA 13 (mit einem Flulstrom
<2 uA bei einer Flullspannung von 1 V) empfohlen.

(4) Der Schirm der Proze@signalleitung ist am Erdpunkt des Signal-
stromkreises (gemaB Punkt 2.4.) zu erden.

(5}  Bei der ausschlieBlichen Verwendung der AE-TV im Signai-
kreis wird die Anzah| der in Reihe anschaitbaren AE-TV durch
die Belastbarkeit der Stromqgueile bestimmt (Signaiverteilung
Stromsignal).

Beispiele der Realisierung der Analogsignalverteilung von Strom- und

Spannungssignalen zeigen die Bilder 18 und 19.

27. Hinweise zur Behandlung
unbeschaiteter Signaleinginge

Baugruppe AEPG
Bei unbeschaiteten Kanalen sind am Kartenanschiulfeld Masse,

_ Signaleingang U+ und Signaleingang U— zu verbinden,

Dis AnschluBbelegung der Baugruppe ist Tabelle 1 zu emtnehmen,
Beugruppe AEEV, AE-TV und AE-AG

Bei unbeschaltaten Kanilen tind am Kartenanschiulfeld die Signai-
singinge (Bezug und Polaritit) der entmprechenden Kanile miteinan-
der zu verbinden.
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2.4.1.5. Passive Geber — Signalerfassung mit Potentiaitrennung

Die potentiaigetrennte Erfassung von Widerstandssignalen erfordert
neben dem Einsatz der Baugruppe AE-PG und AE-TV auch den Ein-
satz eines Trennetzteiles. Der gesamte AuBenkreis, die Baugruppe
AE.PG, der Eingangsteil der AE-TV und der Ausgang des Jrennerz-
teiles sind nicht galvanisch mit dem MRC oder einem anderen Bezugs-
potential verbunden. Die entsprechende Zusammenschaltung zeigt
Bild 8. Aligemeine Hinweise zur Aufschaltung passiver Geber entspre-
chend Pkt 4.1.3..

24.2,
24,21,

Zentrale Baugruppe ADU-Karte

Aktive Geber (Einheitsstrom, Einheitsspannung) —
Signalerfassung ohne Potentialtrennung

Die direkte Aufschaitung von aktiven Gebern (Einheitssoom und

-spannung) auf die ADU-Karte zeigt Bild 9. Die Anwendung dieser

Variante wird nur bei Gebern mit Riso >/= 10 MOhm empfohlen.

Speziell fiilr Geber mit dem Ausgangssignal 0 V bis 10 V ist sauch der

Einsarz einer AE-AG moglich (Bild 10), Die Autschaltung eines Milli-
. rs uber die AE-EV auf die ADU-Karte zeigt Bild 11,

24,22, Passive Geber — Signalerfassung ohne Potentialtrennung

Die Zusammenschaitung eines passiven Gebers mit AE-PG und der
ADU-Karte zeigt Bild 13.

2.4.2.3. Signalerfassung von Gebern mit Potentiaitrennung

Als Beispiel fir die Aufschaltung eines Gebers iber eine AE-TV (d.h.
mit Potentialtrennung) auf die AD U-Karte ist im Bild 12 die Aufschal-
tung eines aktiven Gebers dargestellt. Es gelten die Aussagen nach
Punkt 2.4.1.4.. Fur passive Geber ist die Aufschaltung dquivalent
Punkt 2.4.1.5. und Bild 7 durchzufiihren. ’

2.4.3. Differenzeingangswiderstinde der Analogsingabe
Baugruppen
Kartentyp Variante Differenzeingangs-
widerstand
AE.AG 5mA 200 Ohm
' 10 mA 100 Ohm
20mA 50 KOhm
10V 100 KOhm
AG 1V
e
AE-EV 10 mVv
20 mV >/« 10 MOhm
50 mVv
100 mV
AE.TV SmA 200 Ohm
10 mA 100 Ohm
20 mA 50 Ohm
oV 100 KOhm
1V
100 mV
S0 mV > 10 MOhm
20 mV
10 mV
2.5, Zusammenfassung einzeiner Geberleitungen

in einem Sammelkabel

{1)  Die signalfihrenden Leitungen sines Gebers sind in Sammalka-
bein jeweils miteinander verdrilit zu fihren.

{2)  Das Schirmsystam bei drtlich nicht geerdetsn Gebern ist bei
Verwendung von Sammeikabein gemi@ Bild 14 aufzubauen,
Gemal Bild 14 werden die Schirme vom Sammelkabel bis hin
zum Einzelkabel vom zentraien Erdpunkt (MRC) ausgehend
sternpunktférmig miteinander verbunden,

{3) Die Verbindung von ortlich {d.h. am oder in unmittelbarer Ni-
he des Gebers) gesrdeten Schirmen unterschiedlicher Geber
2.B. iiber den Schirm eines Sammeikabals, ist nur zulissig, wenn
keine nennenswerten Pomntislunterschisde zwischen den unter-
erhiadlichan Gaharnrten battahen (Rild 151,

(4)  Die drtliche und zentrale d.h. die doppelte Erdung eines Ka-
bel- oder Leitungsschirmes (bzw. eines zusanmenhingenden
Schirmsysmms) ist nicht zulassig

(5) Unbeschaltete Adern des Sammelkabels sind an den beiden En-
den des Sammeikanals untereinander zu verbinden und zu iso-
lieren.

(6}  Bei direktem Anschiu des MeRBwerwebars an den AE-TV ist
der Schirm am Mefort mit dermn Bezugsleiter des MeBwertge-
bers zu verbinden. Am Rangierverteiler ist der Schirm der Ein-
zelleitungen mit einer Ader des Sammeikapels zu verbinden
und am ProzeBanschiu@feld mit dem Schirmanschlu@ des ent-
sprechenden Kanals der AE-TV zu verbinden. Der Schirm des
Sammelkabels ist am Rangierverteiler zu erden.

26. Verteilung analoger Signale von einem
Signalgeber auf mehrere Signalempfianger

Die Verteilung von analogen Signalen ist im PLS audatec nur unter
Verwendung von Einheitsstrom- oder Einheitsspannungssignalen zu-
lissig. Da im Rahmen dieser Vorsehrift nicht alle Varianten der Zu-
sammenschaltung analoger Einheitsstrom- oder Einheitsspannungs-
~eber mit 2 oder mehr Signalempiangern tehandeit werden konnen,
werden nachfolgend nur einige aligemeine Hinweise und Empfehlun-
gen fiir die Analogsignalverteilung gegeben.

(1) Der Signalkreis darf nur einmal geerdet sein, d.h. auch, da auf
der Empfingerseite nur maximal ein Empfanger mit geerdetem
Eingang verwendet werden darf (bei nichtgeerdeten Gebern,
Riso >/= 10 MOhm).

Die anderen Empfanger konnen in diesem Fail nur Empfanger
mit Differenzverstarkereingangen, integrierter Potentialtren-
nung oder ohne eigenen Signalbezug (z.B. Anzeigegerate mit
Riso >/= 10 MOhm) sein.

(2)  Bei der Paralleischaitung von Signalempiangern (Signaivertai-
lung Spannungssignal) wird die mogiiche Gleichtaktunterdrik-
kung der Schaltung durch die Paralleischaltung der Isolations-
widersuinde der Empfanger reduziert. Bei der Reihenschaltung
von Signalempfingern {Signalverteilung Stromsignal) wird die
maximal zulassige Gleichtakteingangsspannung der einzeinen
Empfinger in der Kette um die Summe der Batrage der Span-
nungsabfille (Nutzsignaie) iber den Eingangswiderstanden der
anderen Empfinger reduziert (bei audatec Anpassungsbaugrup-
pen Spannungsabfall jeweils 1 V),

(3)  Um bei der Stromsignalverteilung sicher zu stellen, daB beim
Abtrennen eines der in Reihe geschaiteten Empfanger der Si-
gnaistromkreis geschlossen bieibt wird empfohlen, paraliel zu
den Empfingereingangen Dioden anzuordnen (Bild 19). Fir
audatec Anpassungsbaugruppen sind diese Dioden auf den
EGS-Klemmblocken des ProzeBanschiulfeides anzuordnen.
Als Diode wird der Einsatz der VQA 13 (mit einem Flulstrom
< 2 uA bei einer FluGspannung von 1 V) empfohlen.

(4)  Der Schirm der ProzeBlsignalleitung ist am Erdpunkt des Signal-
stromkraises (gemaB Punkt 2.4.) zu erden.

(5)  Bei der ausschlieBlichen Verwendung der AE-TV im Signai-
kreis wird die Anzahl der in Reihe anschaltbaren AE-TV durch
die Belastbarkeit der Stromquelle bestimmt (Signalverteilung
Stromsignal). :

Beispiele der Realisierung der Analogsignaiverteilung von Strom- und
Spannungssignalen zeigen die Bilder 18 und 19,

27. Hinweise zur Behandlung

unbeschalteter Signeleinginge
Baugruppe AEPG
Bei unbeschalteten Kanilen sind am Kartenanschiuifeld Masse,
Signaleingang U+ und Signaleingang U— zu verbinden.
Die Anschluibelegung der Baugruppe ist Tabelle 1 zu entnehmen.
Baugruppe AE-EV, AE-TV und AE-AG

Bei unbeschalteten Kanilen sind am Kartenanschlulfeld die Signal-
singiinge (Bezug und Polaritat) der sntsprechenden Kandle miteinan-
der zu verbinden.
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ProzeBein- und ausgabe der Basiseinheit

3, Ausgsbe snsioger Signale

3. Bsugruppen zur A naloﬁwortausgabo .
aligemeine Angaben und Signatempfehlungen

Fiir die Ausgabe analoger Signale stehen im PLS audatec die Bsugnip-
pen AA-1K und AA-5K zur Verfigung.

Die einkanalige potentiaitrennende Anaiogausgabe AA-1K ist vorzugs-
weise zur Anstsuerung von Stetlantrieben vorzusehen. Ein Umschait-
relais auf der Baugruppe ermoglicht es alternativ zum intsrnen Anslog-
signal ein extern bersitzustellendes Analogsignal auszugepen, Beim
Einsatz gines abgesstzen Handumschaiters erfoigt die Einspeisung

des Handumschalters von der Baugruppe. Die fiinfkanalige Analog-
ausgabe AA-5K dient vorzugsweise zur Ausgabe an Anzegeinstrumen-
. |lhre Ausgange sind nicht galvanisch getrennt.

3.2 Alligemeine Hinweise fiir die Projektierung
analoger Ausgangssignalkreise

(1) Essind grundsitzlich verdrilite, abgeschirmte Kabel und/oder

Leitungen einzusetzen. Analoge und binire Signale dirfen
nicht in einem gemeinsamen ProzeBkabel gefuhrt werden.

{2) Der ProzeBlkabeischirm ist vorzugsweise in der B aissinheit ab-
zulegen. Uber XS 2 ist er mit MRC zu verbinden. Wie der
Schirm in der Basiseinheit zu erden ist, ist BHdern 20 und 21
zu entnehmen,

4, Erfassung und Ausysbe digitaler Signale

Die bindren Ein- und Ausgabebaugruppen dienen zur Erfassung und
Ausgabse von bindren ProzeBinformationen. Die Geber konnen sowohl
kontaktbenaftat als auch kontaktios sein.

Die Einspeisung der binaren Ein- und Ausgabesignaikreim erfoigt iber
die GefaBanschiullebene. Die sntsprechende Geberstromversorgung
kann in der Basissinheit als auch extern aufgebaut werden (siehe PV
25-02-05/1). Beim Aufbau siner externen Geberstromversorgung
dirfen keine DEKK-Moduie verwendet werden,

Zur Absicherurg von'E /A-Signalkreisen sind die Sicherungsbaugrup-
pen des Ursalog- 4000-Systerns {VH URLO 52) zu verwenden. Esist
2u beachten, dal die Ursalog-Sicherungsbaugruppen nur fir Gleicn-
spannungen einsgzbar sind. Fur die Absichsrung der Wechssisoannung,
wie sie zum Beispiel zur Ansteuerung von RGR-Leitgeriten bendtigt
wird, sind die Sicherungsbaugruppen Typ CS 01 {ZE ELNETZ 04) zu
verwenden. Die Sicherungisbsugruppen sind in dem Erganzungsbau-
gruppeneinsatz anzuordnen. D e E /A-Baugruppen lassen sich in der
Art der ProzeBsignalkopplung in zwei Kategorien einteiien:

1. Mit separater Geberstromversorgung, die iiber Optokoppler vom
Mikrorechnerbezugspotential getrennt ist.

2. Mit Mikrorechnergekoppeiter Geberstromversorgung, d.h. das Mi-
krorschnerbezugspotential wird iiber die ProzeBsignalkabel auler-
halb der BSE verschieppt .

In wis weit der Signalkreis auf den E,A- Baugruppen gaivanisch ge-
trennt aufgebaut werden kann. ist im KAb ausgewiesn, Zum gaiva-
nisch getrannten Aufbau der Geberstromversorgung sind saparate
Stromversorgungsmodule zu verwenden, deren Bezugspotentisl nicht
zu erden ist {schwimmendaes Bezugspotential). Bei der Auswah! der
Art der Geberstromversorgung solite vorrangig die galvsnisch
getrennte Geberstromversorgung angewendet werden. Die mikro-
rechnergekoppeite Geberstromversorgung beinhitet die Gefahr, dal
durch Storspannungssinwirkung, die Uber dic Signalkreise eingekop-
peit werden konnen, der Mikrorechner K 1520 besinfluit wird und
Fehtfunktionen hervorgerufen werden. Die Geberstromversorgung
der binaren Signaikreiss solite ibberwacht werden. )

4.1, Erfassung digitaler Sigr;all

Die Digitaleingabsbaugruppen nehmen pro Eingangskanal cinen ganz
bestimmten Eingangsstrom auf (sishe KAB). Es ist darsuf zu achten, .
daB der Eingangsstrom der Baugruppe die Kontaktsicherheit des Ge-
bers gewiihrisistat. ist die Kontaktsicherbeit nicht gegeben, so sind
entsprechend dem bendtigten Strom parsiiel zum Eingangskanal Kon-
taktbelastungswiderstinde anzuordnen. Zur Kontaktbelsstung sind

die Konmaktbelastungsbaugruppen des Systems Urssiog 4000 zu verwen-
den (VH URLO 06). Wie der Prozefisignalireis mit sparster Geber- .-

Verwiler: G,P,M, K, F 25— 02 - 02/1/5'

stromversorgung sufzubauen ist, ist in den Bildern 22, 24 bis 27 dar-
gestelit. Im Bild 23 Ist die Zusammenschaitung einer Baugruppe dar-
gestslit, deren Geberstromversorgung auf Mikrorechnerbezugspoten-
tisl flegt. Zu beachten ist, dal der Riickleiter in Form einer Poten-
tialverbindungsisitung realisiert ist, weil das angeschiosssene Ursalog
4000-System suf Mikrorechnerpotential tiegen muB. Die Ursalog -
4000-8 augruppen diirfen keine Erdverbindung besitzen, da ihr Be-
zugspotential iiber die Basiseinheit mit desm Erder verbunden wird,

4.2, Ausgabe digitaler Signale

Beispieie der Verschaltungamaoglichksiten mit Digitalausgabebaugrup-
pen sind den Bildern 27 bis 33 zu entehmen. Fiir die mikrorgch
nerbszugspotentiaigebundenen Ausgangskreiss treffen die unter

4.1, diesberiglich gemachten Aussagen zu. Bei induktiven Lasten
{Relais, u.sw.) sind unbedingt Freilaufdioden einzusetzen. Die Aus-
gengskreise der Digitalsusgabe niit kurzschiuBfesten Treiber besitzen
sinen Ausgangsiastfaictor | 2 = 10, Die in Bild 30 dargestelite Siche-
rung sichert im KurzschluBfall nur die Leitung ab, aber nicht den

- Ausgangstransistor,

43. Allgemeine Hinweise fir die Projektierung
digitaier ProzeQBsignalkreise

— Es sind grundsatzlich verdrilite, slektrosatisch geschirmte Kabel
* und/oder Leitungen zur Proze@signaliibertragung einzusetzen,

' Sind starke magnetische Storbeeinflussungen zu erwarten, sind
elektrody namischgeschirmte Kabel und/oder Leitungen zu ver-
wenden. (Bsp.: elektromagnetisch gaschirmte Kabei: M2Y(SM1Y;
slek:rostatisch geschirmte Kabel: SY(ST)Y).

— Die binaren Ein- und Ausgangskreim sind unter Beachtung der
PV 31-13-01 Stoérbeeinflussung anzuschlieBen,

— Es ist nicht zulissig, unterschiedliche Schaltspannungen in einem
Kabel zy fibren. .

— Die Verwendung von Sammelkabelin ist statthaft, Es ist darauf 2u
achten, da@ in einem Sammelkabel nur maximal 16 Signalgeber
gieichzeitig schalten, da sonst die Gefahr des Ubersprechens ge-
geben ist. N

— |In der Steusr- und Dateneingangsieitung der Digitaleingabe multi-
plax {(DEM), VM BACAT 08, sind zwei Dateneingangsieitungen
nicht in ein Aderpaar zu legen, sondern mit Datensusgangsieitun-
gen zu kombinieren, '

— Der Prozeflkabelschirm ist vorzugsweisa in der Basiseinheit abzu-
legen (siehe Bilder 21 bis 31).

— Unbeschaltete Signaladern sind an beiden Enden untereinander
zu verbinden und zuy isolieren.

5. Bezishungen zu anderen Vorschriften
PV 31-13-01  Storbesinflussung
PV 256-02-05/t Stromversorgung und Uberwachung-8asiseinheit
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ProzeBein- und ausgabe der Basiseinheit

3. Ausgabe ansioger Signale

3.1. Baugruppen zur Analogwertausgabe -
allgemeine Angaben und Signalempfehlungen

Fir die Ausgabe analoger Signale stehen im PLS audatec die Baugrup-
pen AA-1K und AA-5K zur Verfiigung.

Die sinkanalige potentiaitrennende Analogausgabe AA-1K ist vorzugs-
weise zur Ansteuerung von Stellantrieben vorzusehen, Ein Umschalt-
relais auf der Baugruppe ermoglicht es aiternativ zum internen Analog-
signal ein extern bersitzustelilences Analogsignal auszugeoen. Beim
Einsat2 eines abgesstzten Handumschaiters erfoigt die Einspeisung

des Handumschaiters von der Baugruppe. Die fiinfkanalige Anaiog-
ausgabe AA-5K dient vorzugsweise zur Ausgabe an Anzeigeinstumen-
te. lhre Ausgange sind nicht galvanisch getrennt.

3.2 Allgemeine Hinweise fir die Projektierung
analoger Ausgangssignalkreise

1 Es sind grundsitzlich verdrilite, abgeschirmte Kabel und/oder
Leitungen einztsatzen, Analoge und binzre Signaie dirfen
nicht in einem gemeinsamen Prozeflkabei gefihrt werden.

{2) Der ProzeBkabelscnirm: ist vorzugswveise ini der Baiseinheit ab-
2ulegen, Uber XS 2 ist er mit MRC zu verbinden, Wie der
Schirm in der Basissinheit zu erden ist, ist BrAdern 20 und 21
zu entnehmen,

4, Erfassung und Ausgabe digitaler Signaie

Die binaren Ein- und Ausgabebaugruppen dienan zur Erfassung und
Ausgabe von binaren ProzeBinformationen, Die Geber k6nnen sowohi
kontaktbehaftat als auch kontaktlos sein,

Die Einspeisung der biniren Ein- und Ausgabesignalkrgisa erfoigt ubar
die GetaBanschiuiebene. Die entsprechende Geberstromversorgung
kann in der Basiseinhait als such extern au‘gebaut werden (siehe PV
25-02-05/1), Beim Aufbau einar externen Geberstromversorgung
dirfen keine DEKK-Module verwendet werden.

Zur Absicherung ven £/A-Signalkreisen sind die Sicherurgsbaugrup-
pen des Ursalog- 4000-Systems (VH URLO 52) zu verwenden. Esist
2u beachten, da die Ursalog-Sicherungsbaugruppen nur fir Gleicn-
spannungen einsezbar sind. Fir die Absicherung der Wechselsoannung,
wie sie zum Beispiel zur Ansteuerung von RG R-Laitgeraten benstigt
wird, sind die Sicherungsbaugruppen Typ CS 01 (ZE ELNETZ 04) zu
verwenden. Die Sicherungzbaugruppen sind in dem Erganzungstau-
gruppeneinsatz anzuordnen. D e E /A-Baugruopen lassen sich in cer
Art der Prozesignalkopplung in zwei Kategorien einteilen:

1. Mit separater Geberstromversorgung, die iiber Optokoppler vom
Mikrorechnerbezugspotential getrennt ist.

2.- Mit Mikrorechnergekoppelter Geberstromwersorgung, d.h. das Mi-
krorechnerbezugspotentiil wird iiber die ProzeQGsignaikabel auller-
haib der BSE verschieppt.

In wie weit der Signalkress auf den E,A- Baugruppen gaivanisch ge-
trannt autgebaut werden kann. ist im KAb ausgewiesen, Zum gsiva
nisch getrennten Aufbau der Geberstromversorgung sind separate
Stromversorgungsmodule zu verwenden, deren B ezugspotential nicht
zu erden ist {schwimmendes B ezugspotentiall. Bei der Auswah| der
Art der Geberstromversorgung sollte vcrrangig die galvanisch
getrennte Geberstromversorgung angewendet werden, Die mikro-
rechnergekoppeite Geberstromvarsorgung beinhaltet die Gefahr, da
durch Storspannungseinwirkung, die iber dic Signalkreise aingakop-
peit werden konnen, der Mikrorechner K 1520 beeinfluBt wird und
Fehifunktionen hervorgerufen werden. Dig Geberstromversorgung
der bindren Signalkreise solite berwacht werden.

4.1, Erfassung digitaler Signale

Die Digitaleingabebaugruppen nehmen pro Eingangskanal -inen ganz
bestimmten Eingangsstrom auf (sishe KAB). Es ist darauf zu achten,
daB der Eingangsstrom der Baugruppe die Kontaktsicherheit des Ge-

. bers gewiihrisistet. Ist die Kontaktsicherheit nicht gegeben, so sind

sntsprechend dem bendtigten Strom paraliel zum Eingangskanal Kon-
taktbelestungswiderstinde anzuordnen, Zur Konwaktbelastung sind

die Kontaktbelastungsbaugruppen des Systems Ursalog 4000 zu verwen-
den (VH URLO 06). Wie der ProzeReignalkreis mit ssparater Geber-

—
Verwiler:G,P. M, K, F

stromversorgung aufzubauen ist, ist in den Bildern 22, 24 bis 27 dar-
gestelit. Im Bild 23 ist die Zusammenschaitung einer Baugruops dar-
gestailt, deren Gaberstromversorgung suf Mikrorechnerbezugspoten-
tial liegt. Zu beachten ist, daB der Riickleiter in Form einer Poten-
tialverbindungsieitung realisiert ist, weil das angeschlossene Ursaiog
4000-System auf Mikrofechnerpotential lisgen muB. Die Ursalag
4000-8 augruppen diirfen keine Erdverbindung besitzen, da ihr Be-
zugspotential iber die Basisainheit mit dem Erder verbunden wird.

4.2 Ausgabe digitaler Signale

“Beispiele der Verschaltungsmeoglichkeiten mit Digitalausgabebaugrup-

pen sind den Bildern 27 bis 33 zu entnehmen. Fir die mikrorech-
nerbezugspotentialgebundenen Ausgangskreise tretfen die unter
4.1, diesbezuglich gemachten Aussagen zu. Bei induktiven Lasten
(Relais, u.s.w.)} sind unbedingt Freilaufdioden einzusetzen. Die Aus-
gangskreise der Digitalausgabe niit kurzschiuBfesten Treiber besitzen
einen Ausgangsiastfaktor | 2 = 10. Die in 8ild 30 dargestelite Siche-
rung sichert im KurzschluBfall nur dis Leitung ab, aber nicht den
Aysgangstransistor.

4.3. Allgemeine Hinweise fiir die Projektierung
digitaler ProzeQsignalkreise

— Zssind grundsatzlich verdrilite, elektrostatisch geschirmte Kabel
und/odur Laitungen zur Prozefisignalibertragung einzuserzen,
Sind starke magnetischa Storbesinflussungen zu erwarten, sing
slektrocynamischgeschirmte Kabel und/oder Leitungen zu ver-
wencen, (Bsp.: slektromagnetisch geschirmte Kabel: M2Y(SM)Y;
#lektrostatisch geschirmte Kabei: SY(ST)Y).

— Die birdren Ein- und Ausgangskreise sind unter Beachtung der
PV 31-13-01 Storbeeinflussing anzuschliellen.

— Esist nicht zuliesig, unterschiedliche Schaltspannungen in einem
Katel zu !lGhren,

~ Dis Venvandung von Sammelkabelr: ist starthaft, Es ist darauf zu
achten, cal in einem Sammeikabel nur maximal 16 Signalgeber
gieichzetig schalten, da sonst die Gefahr des Ubersprechens ge-
gebzn ist.

— In der Steuer- urd Dateneingangsieitung der Cigitaleingabe multi-
plex (DEM}, VM BADAT 08, sind rwei Dateneingangsieitungen
nicht in ein Aderpaar zu legen, sondern mit Datenausgangsleitun-
gen zy kombinieren. .

— Der ProzeBkabetschirm ist vorzugsweise in der Basiseinheit abzu-
legen (siene Bilder 21 bis 31).

— Unbeschaltete Signalacdern sind an beicen Enden untereinander
zu verbinden und 2u isolieren.

5. Bezishungen zu anderen Vorschriften
PV 31-13-01 Storoeeinflussung

PV 25-02—05/1 Stromversorgung und Uberwachung-Basiseinheit

25— 02 — 02/1/5
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Seits 1
—
) H
~ Hauptklasse '
ProzeRsignalein- und+ausgabemodule
— Leithlatt — K R
I D

1. Obersicht

Klassen

Bezeichnung Abkiirzung | Eriduterungen

Prozefisignai- HE Die Eingabebaugruppen stellen

eingabe fiir die PEA-Module die erfaBten
Proze@signale in digitalisierter
Form bereit. Die PEA-Module
ibernehmen diese Daten, passen

- sis wenn notig an das in der BSE

verwendete Datenformat an und
legen sie im ProzeRabbild - Ein-
gange ab.

Prozefisignai- HA Die PEA-Module ibergeben die

ausgabe Daten aus dem ProzeBabbild -
Ausgange den Baugruppen im ge-
forderten Datenformat. Die Aus-
gabsbaugruppen setzen die digi-
talen Signale in die jeweiligen
Prozesignale um.

2. Verwendungszweck

Die in der Hauptklasse Proze@singnalein- und ausgabe zusammenge-
falten Elemente (PEA-Module) stelien die Treiberprogramme fir die
Proze@signalein- und ausgabsbaugruppen dar, mit denen die Basisein-
heit bestiickt werden kann.

Die PEA-Module steuern die PE A-Baugruppen, spezifizieren deren
Funktion und fihren die Anpassung der Signalformaw an die Bedin-
gungen des ProzeBabbildes aus.

Die PEA-Module mit ihren Kennwerten werden bei der Eingabe der
Hardwarebsiegung der Basiseinheit festgelegt und bediirfen keiner
zusdtziichen Strukturierung.

3. Omulﬁmion der ProzeBsignalein- und susgabe

Zum Komplex PEA gehorsn die in Tabelle 1 sufgefiihrten Baugrup -
pen und die Programme im Betriebssystem der BSE, die die zugeord-

neten PEA-Module (T reiberprogramme) fiir die Baugruppen enthalten

sowie ein Organisationstsil, der den Aufruf des jeweiligen PEA-Mo-
duls organisiert.

Die Prozeisignalein- und ausgabe erfolgt in der BSE unabhéngig von
der Abarbeitung der Verarbeitungsketten.

Grundsauzlich gilt, da die PEA nur fiir die Baugruppen durchgefihrt
wird, die bei der Festiegung der Hardwmbalolgung der BSE struktu-
riert worden sind (siehe Pkt. 4},

Fir die im Interruptbetrieb arbeitenden Baugruppen wird die PEA zu

keinem definierten Zeitpunkt, sondern mit Anliegen des interrupt-
signals auspolbn_'.

-

Die Eingabebaugruppen stellen fiir die PEA-Module die erfalten
ProzelBsignale in digitslisierter Form bereit. Die PEA-Module iber-
nehmen diese Daten, passen sie wenn notig an das in der BSE verwen-
dete Datenformat an und legen sie im ProzeRabbild-Eingange ab.

2ur Realisierung der ProzeRsignalausgabe werden von den PEA-Mo-
dulen die Daten aus dem Prozefabbild - Ausginge den Baugruppen

in gefordertem Datenformat iibergeben. Die Ausgangsbaugruppen
satzen die digitalen Signale in die jeweiligen ProzeQsigriaie um.
Die Grundzykluszeit von 330 ms wird u.a. durch die interruptausld-
sanden PEA-Module noch zusatziich belastet. Ist dieser Zeitfond
groBer als 10 ms muB der maximale Zeitfond fiir die Abarbeitung der
Verarbeitungsketten (200 ms) oder der Dateniibertragung (100 ms)
reduziert werden.

/

4, Strukturierung der PEA-Module

Bei der Strukturierung der BSE werden mit der Festliegung der Hard-
werebelegung die internen Listen der Basisginheit zur PEA-Steuerung
sufgebaut und die Struktur des ProzeBabbildes festgelelgt. '

Die verschiedenen Baugruppen lasssn sich bestimmten Grundtypen
zuordnen. Einem Grundtyp sind die Baugruppen zugeordnet, die den
gleichen Signaltyp verarbeiten und das gleiche Datenformat im Pro-
2eBabbild benutzen.

Die Baugruppen gleichen Grundtyps werden bei Null beginnend
durchnumeriert.

im ProzeRabbild wird jeder PEA-Baugruppe ein dem Baugruppen-
typ entsprechender Block zugeordnet, der die gleiche Nummer wie
die Baugruppe erhilt {Tabelie 1).

Die ressrvierten Blocklangen je Baugruppe eines Grundtyps sind
immer gleich.

Belegt eine Baugruppe nicht den gesamten Block im ProzeRabbild,
bleibt dieser somit teilweise ungenutzt.

GRV Teltow GmoE |Lehrgan
Schulungszentrun
-audatec=-
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Tabelle 1:  Strukturierung ProzeBein- und lqmbornodulo_
Baugruppe Strikturltuno Prozefabbild
Baugruppengrundtyp | Kurzel ) Blocknr., Adressa der | Spezifikstion | Blocklinge
Baugruppe . In Byts
Anelogsignaie  Grundkearte Baugruppen haben
Expanderkarte nur iber zugeordnste
Trennverstirker AnpaBkarten Zugriff
(EAW) zum ProzeRabbiid
Anpaflkarts  aktiver Geber ’ \
o passiver Geber Analogeingabe | AE | Ly 1Y ] 16 -
Trennversuirker (EAW - ADU) 0<yy <41
Einzelverstirker J
Anaiogeingabs (GRW - ADU) AUG
i Umsstzarkarte Ansiogeingabe I AUE )
Erweiterungskarte GRW. ADU AP
AnpaBkarte |
Analogausgabe 1 - kanalig Analoou.xqabo AA1 2
1 - kanalig
«l~gausgabe 5 - kanalig A""m"‘_'mb. AAS 5
5 - kanalig
Digltdiausgabe statisch
Digitalausgabe  kurzschlufifest Binareingabe | BE . sishe sishe 4
Digitalausgabe dynamisch 4 Kaualog- zugehoriges
Multipiexe Digitalsingabe Muitiplexe I ME Lyly] | 'Beutsile |Kataiog- 18
Bindreingabe 0<yy <25 i blatt
Digitalausgabe -statisch mit Haftrelais l
Digitalausgabe -tatisch kurzschiuGfest .
" Digitalausgabe mit Reiais Binérsusgabe BA 4
Digitaiausgabe mit Optokoppler .
Digitalausgesbe mit Transistor {
universelier Impulszihier Impulssingabe | e 20
Digitalausgabe -dynamisch mit Relais
Digitalbusgabe -dynamisch mit ° -
. Optokc.applcf. Impulsausgabe 1A 8
Digitalausgabs -dynamisch mit
" Transistor
Impulsausgabe
U._ sicht der ProzeBsignalein- und -ausgabemodule :
Modulklasse Moduiname Gliedsrungsnummer Seite
Prozefisignaieingabe AE HE AE 01 3
AU HE AU 01 3
DES HE DES 01 3 ‘ .
DED _HE DED 01 3
. DEKT *HE DEKT 01 4
DEM HE DEM 01 4
IE HE IE 01 4
FM HE FM 01 4
ProzeQisignaiausgabe AA1 HA AA1 01 4
AASB HA AAB 01 4
DAS - HA DAS 01 i
- DAD HA DAD 01 5
1A HA 1A 01 5
IADA HA IADA 01 6 . -
) ; . 1T : 2lat
GRY Teltcw GmbH |Lehrgang: 225 llame: #&f/l]g
Scnulungszentrun o )
-audaiec- ProzeBsiznaliauvfechaltz. |Detun:
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PEA- Gesteuerte Kennwerte des PEA-Moduls | Funktionsschems Funktionsbeschreibung
Modul | Baugruppe zur Spezifizierung
der Baugruppe
Digitaleingabe | — Baugruppentyp @ Das PEA-Modul steuert die DES-KT
statisch fir (DES-KT) . ) Baugruppe im Zyklusbetrieb. Die von
Geber mit Kan. . F‘l T der Baugruppe gewandeiten 32 Binar-
kurzschluB- Kon. | A—% :l My signale werden vom Modul iibernom-
DEKT festen Trei- Kon. 2 '. - I w :"'; men und in das ProzeRabbild singe-
barschalt- S s tragen.
kreisan w:0... 28 (Kerweww.)
DES-KT
‘Digitaleingabe Das PEA-Modul steuert die DEM-Bay-
DEM | muitiplex —_— gruppe im Zykiusbetrieb. Es iiber-
DEM nimmt die von der Baugruppe ge-
wandeiten 16 x 8 Binarsignale und
tragt sie in das ProzeRabbild ME ein.
- impuiszihler — Zihlerveriante1...5 Das PEA-Modul steuert dis U1 Z-Bau-
‘ uiz {Verkettung von Zihlern) gruppe ais Zahler. Die auf der Bau-
~— — Voreinsteliwerte der Xen. 0—d [ 7 1€ yv.0 gruppe vorhandenen 4 Riickwirtszih-
Zshler [ C J PRIPR_. V! I I | % vy} ler werden bei Auftreten von Impul-
e/ "I E '.:a: san dekrementiert. Bei Nulldurch-
gang wird durch das Modul das zum
w:0... B xewwr) | Kanal zugeordnete ProzeQabbiid IE
um 1 erhdht. Eine Verkettung von
Zihlern ist moglich.
' Sorrmtment F1 \
— A
Frequenz- — Betriebsart Das PEA-Modul steuert dis UlZ-Bau-
messer F1: 1 Kanal mit max. Xan.2 ' L € wd gruppe als Frequenzmesser. Nach Ab-
uiz 64016 impulsen/ lauf der strukturierten Zeitbasis(inter-
2Zeitbasis ruptbetrieb)werden die iiber Kan. 2
F2: 2 Kanile mit je max. Sovramaet F2 (Betriebsart F1) bzw. iiber Kan. 2 u.
FM 250 impuisen / i ﬁ 3 (Betrisbsart F2) erfaBten Frequen-
Zsitbasis wz ea 1€ vyl zen vom PEA-Modul in das ProzeBab-
— Zsitbasis zur Frequenz- Gn 3 i |m I lEw3 bild |1E Kan. 3 bzw. Kan. 2/3 singe-
messung tragen
{Zeitkonswmnten) 0. 78w
. Prozeisignalausgabe
[N Gesteuerte Kennwerte des PEA-Moduls |Funktionsschema Funktionsbeschreibung
Modul | Baugruppe . | zur Spezifizierung der -
Baugruppe
Analogsusgabe Das PEA-Modul steuert die AA1K-
sinkanalig —_— mas T Baugruppe im Zyklusbetrieb. Es iiber-
AAIK |m | ansx | N wiégt den 12 Bit Wert (0. . . 4095)
Mivwd oo w |‘ vom ProzeBabbiid AA1 zur Baugrup-
AA1 i} L_I 1 T pe, die den Wert in ein entsprechen-
R des analoges Signal wandeit. Bei ge-
. Sedegwa | sstzten Umschaitkennzeichen im
w0 .. 28 (Kervwuw) PRAB aktiviert das PEA-Modul die
Umschaitung auf ein externes.Ane-
logsignal.
mas
AAB yv 0 1 Kan 0 .
Anslogsusgabs, | o ! | Des PEA-Modut steuert die AASK-
finfkanalig -_— - AN Y73 Al L ‘-\: Baugruppe im Zyklusbetrieb. Es
AAS | AaABK T =4 | Gbertrégt jo Kanal sinen 8 Bit-Wert
‘ (0. . . 255) vom ProzeBabbild AAS
w:0...Bhmwwd | zur Baugruppe, die dis Werts in ent-
sprechende ‘snaloge Signale wandelt.
GRY7 Teltow GmbE |Teharzang: ars lane:
Schoulunsszentrun . e ]
-audatec~- Prozelei-nalaufscihalsz Datum:
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" ProzeBsignalein- und ausgabemodule

Prozeisignaleingabe )
PEA- Gentouerte Kennwerte des PEA- Moduls | Funktionsschema Funktionsbeschreibung
Modul | Bsugruppe zur Spezifizierung der™ /. .
. Baugruppe N
Anaslogeingabe | Anzahl der zum Analogein- Das PEA-Modul steuert die Analog-
Grundkarte. gabekomplex zugeordneten singabekompiexe(je Komplex max.
AEG AnpaBkarten S5 Analoge Signale), prift den Kon-
(EAW-Bau- . troliwert auf Einhaltung von Tole-
gruppe) ranzschranken und trigt die vom
A|ID-Umsetzer der AEG gelisferten
——— T ——— — = ] 12 Bit Digitaiwerte in das Proze8-
. l ~ abbild AE ein.
Ansiogeingebe | (0] AEE belegtdie Kenite | ==l - | P
Expanderkarts | 831 des Anslogeingsbekom- e B
AEE plexes - L-F | m .
- - N Xy
(7] AEE belegt die Kansle rE‘I n{EYS )
32-55 des Ansiogeingabe- ! i (= =] ] :
At | __ _|komplexes = | E =1+
Anailogeingabe | — Lfd. Nr. der AnpaBkans
Anpakarte 0...41 (Zahlung beginnend
AE beim 0. Komplex, Fortsetzg. |
beim 1., 2, Komplex)
— Anpallkartentyp
AG,PG,EV, TV
— belegter Anfangskanal .
Im zugeordneten Anaiog- *
singabekomplex
_Anmgei_ngab-c— — E N_r.d:AnpaBknrto
Trennverstirker 0...41 !
AET — belegter Anfangskanal
im zugeordneten Anslog-
singabekomplex
Analogeingabe | — Anzahl der belegten RaS Das PEA-Modul steuert dis Bau-
Grundkarte | Kaniile {einschlieBlich awnd || gruppen GRW-ADU (AUG und
AUG Erweiterungskarte} 0 ... 31 AUE). Eine Oberpriifung der Ar-
{(GRW-Bau- — Pegel 1 oder 5 Volt o] | Peitsweise des Umsetzers iber
gruppe) — mit/ohne Prifkanal sinen Kontrollkanai ist moglich.
AU '_Ana?geﬁp; -_— Lo 28 Das PEA-Mot:luI tragt d.u.vom
Erweiterungs- yy: 0 ... Umsetzer gelisferten Digitaiwer-
karte - (Kartennr,) | te (10 Bit Aufidsung)-als 12 Bit-
- Waerte in das ProzsBabbild AU ein.
AUE
Digitaleingabe | — Betriebsart Das PEA-Modui steuert die
natisch {zyklisch/Interrupt) DES-Baugruppen im Zyklus -
DES — Frequenz zur Obernahme bzw. Interruptbetrieb (Ande-
, der Eingengasignale (Zeit- rung von Binarsignalen). Bei In-
DES konstante ZKO) as terruptbetrieb ist sine Verzoge-

: — Zait fur Interruptverzoge- ) | _"AR | rung fir die Obemahme der Signale
rung (Zsitkonstante ZK1 0= :l m ::""" {Kontaktentprellung) méglich. Die
for 1. Kanal, Zeitkonstan- uu—,'—\_"l pes LAt 16 Biniérsignale werden vom PEA-
» ZK2 fir 2. Kanal) Modul ins Prozelabbild BE ein

~ Beraich fir Obernahme- - - 0. i) tragen. e
frequenz bei DES-TTL
— Kennzeichen fir
Typ DES
Digitaisingsbe . Das PEA-Modul steusrt die DED-
dynsmisch |~ Baugruppentyp [D] (Digi- ’ Baugruppe im Interruptbetrieb.
DED teleingabe dynamisch) Bei Aufwreten einer Signaifianke 0/1
DED = Ausgabe der Binirsignele {DED-TTL) bzw: 0/1 (sonstige DED-
- von Kanal O und 1, deren Baugruppen) wird vom PEA-Modul
Signalanderung (Flur!ko) - _\ I=] FRAS in die entsprechende Bitposition im
orfat wird, - . |7 ol 5% wd Prozelabbild sine O eingetregen, alle
- |-/—-ﬂ peo CX2X] brigen Bitppsitionen dieses Kenels
- - mit 1 belegt. ’
w:e. Auf einen Kamal dirfen nur Bindr-

. 38 (Kewwew )

signale geschaltst werden, bei denen
0.4. Flanken mit sinem zsitlichen Ab-
sand,der grd@er als die Tastzeit der
ugeordneten Verarbeitungsiette ist, |
suftreten, - o
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Prozafsignalein- und ausgabemodule H
PEA. Gestsuerte Kennwerte des PEA-Moduls FuTktiomdnm Funktionsbeschreibung
Modu! |Basugruppe zur Spezifizierung der
Baugruppe ‘
Digitslmusgabe | — Baugruppentyp Das PEA-Modul steuert die Digital-
statisch DAS mit Haftrelsls mas susgabé-Baugruppen im statischen
DAS (1 Kanal) Y] . Betrieb. Es iibertragt zyklisch vom
DAS mit Opto- oY) A oas 7] ::': ProzeGabbild BA pro Kansi 8 Binir-
Koppler (2 Kanile) SAwd Das 4 w3 | signale zur Baugruppe. Die Anzshi
DAS. DAS mit Relais SAvyd I g .3 | der Kanile ist unabhéngig vom Bau-
{3 Kaniile) gruppentyp.
DAS mit Transistor 0. 28 e
bzw. KTSE-Ausgang
(4 Kanile) .
Digitalsusgabe, | — Baugruppentyp Das PEA-Modui stsuert die Digital-
dynamisch DAD-O (2 Kanils) susgabe-Baugruppen ifm dynami-
DAD Kanéle 0, 1 dynamisch schen Betrieb. Es ibertragt zyklisch
@ Kanal O dynamisch ;om Pronlﬂabbilg BA pro Knonal 8
. indrsignale zur Baugruppe. Uber
Kanal 1 ?ynnmm:h die Kanale 0 und/oder 1 werden fiir
DAD-R (3 Kanile) die im PRAB voriisgenden Binarsi-
[ D-R] Kanale 0, 1 dynamisch gnale mit der Wertigkeit 1 Impuiss
- Kanal O dynamisch mas mit einer fir jeden Kanal unabhin-
. ) gigvoneinander strukturierbaren Im-
DAD @ Kanal 1 dynamisch BA vy 0 m IW ': pulslénge susgegebsn. Ober die rest-
DAD-T (4 Kanile) :n: E I - ‘.: lichen Kanile der Baugruppe wer-
D-T| Kanile 0, 1 dynamisch = den die Binsrsignaie statisch ausge-
D17 Kansi O dynamisch w:0... 28 rwwr) | peben. DurchWickelprogrammie-
. rung kénnen die Kanale 1 und 3
ﬁo Kanal 1 dynamisch (DAD-R, DAD-T) und/oder Kanile
— Grundimpulslange fiir 2und 4 (DAD-T) verkoppeit wer-
Kanile 0 und 1 (VT,ZK0) den. Die Impulsiangen fir die Si-
= Impulslange fir Kanal 0 gnale der verkoppelten Kanale sind
({Visifaches der Grundim- gleich groB.
pulsiinge = 2K1)
— Impulsings fir Kanal 1
(Vielfaches der Grundim-
puislange = ZK2)
Impuissusgabe | — Grundimpulslénge in Ab- Das PEA-Modul steuert zyklisch fir
1A hangigkeit von der Be- die 4 Kaniile der Baugruppe die Aus-
trisbsart der Baugruppe: gabs von lingenmodulierten Impul-
a) interner Takt(t.=407ns) san. Es Gbernimmt pro Kanal der
@ Baugruppe aus dem PRAB das Viel-
Grundimpuislange fir die fachoﬂV 0... 2.55) der G.rundim-
Kaniale 0, ... 3 gieich groB. p",m":?' und die 'mpu"_"ch!""’
- Ty 2KO - ZK1-VT -1, {Bit O = Haher-Befehl, Bit 7 = Tiefer-
lez Befehi) und steuert bei gesstzter Bit-
- ) ) ) position 3 (Giltigkeitshit) Gber die
Gmr_'dlmpulﬂinoo fir die Baugruppae die Ausgabe sines Impul-
= ZKO - « te und fir . .
z | L] e IL=G d Isl - V.
1A die Kanile 2, 3 (System 1) | | =2 e :"_" - runcimpulaiange
Ty=2K1-VT .t - s - =1 .2 | Die Grundimpulslinge muB im
b) externer Takt und D i 3 | Bersich
<500 Hz; cee i .
{ 2K we...mn ) 6,5 us 0,31 lisgen
lLeq T,= ZK0 - 2K1. —
7 ;
ansonsten wie LI 1
T, - B2 '
ZK1 |
. Tem =5
snsonsten wie LE2
ZK0, ZK1 Zsitkonstanten
(1...268) ,
VT  Verteller 18 oder 256
GRVW Teltow GmodX |relirzang: aPS llame : D?A}t 14
Schulungszentrumn A
-audatec- ProzefsisnalaufschaltzdDatum: 5
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PEA- Gestayerte Kennwerte des PEA-Moduls |Funktidnsachems Funktionsbeschreibung
Modul | Baugruppe zur Spezitizierung der
Baugruppe -
Digitaisusgabe.| — Grundimpulsiinge fir Das PEA-Modul steusrt zyklisch fur
dynemisch Kandle Ound 1 ! max. 2 Kanile der Baugruppe die
(VT, ZK) Ausgabe von langenmodulierten Im-
0AD — Baugruppantyp puisen.
Es dbernimmt entsprechend der Anz.
Digitalmusgabe, d isch der strukturierten Kanilg der Bau-
h nn I.‘quAE) Fy‘mm gruppe sus dem PRAB |A fiir jeden
Mt Telals DAD- r~as Kanal das Vieifache V der Grundim-
T l"“ ‘ lm —l-u" puisidnge und die impulsrichtung
IADA Digitalausgaba, dynamisch | f~ammr - {Bit 0 = Haher-Befehl, Bit 7 = Tieter-
mit Optokoppier DAD-O I"“l l o [——5m.% | Befenl) und steuert bei gesetrter Bit-
’ . position 3 (Gitigkeitsbit) Gber die
Diﬂinl‘umb‘, dymmil:h wv:0... 2 Kewmwe) BN'UW‘ DAD die Aumb' eines
mit Transistor DAD-T Impulses mit der Linge
‘) — Anzshi der Kanale iber IL = Grundimpuisiings - V.
Lo liert
/ die lingenmodulierte Nach Ausgabe des Impulses wird
Impuise susgegeben . .
S~ werden sollen vom PEA-Modul in das ProzsQabbild
DAD-R - 1 od. 2 Kanile 0 singetragen {Interruptbetrieb).
DAD-O - 2 Kanile
DAD-T - 1 od. 2 Kenile
ZA Ziffernanzeige keine PRAB Das PEA Modul ubertragt zyklisch
die BCD-codierten Ziffernsignale und
ZA yy.0 PEA- DUAL _an.1| die bindren Steuersignale sus dem
ZA vy.) th:dul 401 L Kan.0] PRAB und gibtdiese an dis Baugrup-
yy pe DUA 401 aus. Pro Kanal werden
4 Ziffern oder Zeichen sinschileBlich
vv:0 ...25 (Karwnnrd | pesimgipunkt am Ziffernanzaigebsu-
swmin, der mit der Baugruppe DUA
401 gekoppelt ist, angezeigt.
N
} ) . hrranss aPs l.ame:
GRJ Teltow GmbH |Lehrgangs
~szentrun ) - 5 .
SChE];tggs“ ProzeBsiznalaufschaltz. |Datun:
=3au =
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Mirs 1986

Klasse

frozoﬂlignaleingabo

= Leitblatt -

.Handlermodul

i  Abiirzung

Verwendung

Gliederungs-
s nummer

t TY

AB

ATY } *
.

Erfassung von max,
55 analogen Signalen
und einem Kontroll-
wert

HE AR O

Seite 1

DES

Erfassung von stati-
schen BinMrsignalen
und relativ seltenen
Binliraignallinderungen

HE DES O

DED

Brfassung von max.
16 xurzzeitigen
binliren Signalkinde-
rungen :

HE DED O1

DEKT

Ubernahme von max.
32 Binkrsignalen
von Gebern mit KTSE~
Schaltkreisen als
Ausgangselemente

HE DEEKT O1

DEM

Erfassung von max.
128 BinArsignalen

HE DEM O1

Erfassung von Im~
pulsen Uber maxi-
mal vier Zihler

HE IE ot

Erfassung von Im-
pulsen innerhaldb
oiner strukturier-
blr.ntz.iﬁbAIil

GRY/ Teltow GmdE
Schulunsszentrum
-gudatec-

Learsa

ars

ProzeBsizrnalaufschaltz.

enes

Datuns:

3latt
P‘f’A/A/HE




Januar 1888 " Ersstz tir Ausgabe Mirz 1988 Seite 1

Klasse HA

Prozefsignalausgabe
- Leithiatt -

s

PEA Moadul Verwendung Glisderungsnummer
Abkirzung ‘- .-
AA1 Ausgsbe sinss Analogsignaies _ - |- HA AA1 01t
. '
AAB Ausgabe von max, HA AAS 01
[ ' 5 Analogsignaien y

3 Yo @ .. R

DAS W Bin_inignahn HA DAS 01

DAD Ausgabe von lingenmodulierten HA DAD 01
. Binarsignaien .
1A Ausgabe von lingenmodulisrten HA |1A OV
impulsen
1ADA Ausgsbe von langenmodulierten HA IADA 01
Impuisen
I ZA ‘. Aumgsbe von Ziffernsgnalen HA ZA 01
i
L'
[ H

(e

GRY Teltow GmbE |Lehrzang: afsS Jane: . lats
Schulunzszeutrum ‘ . - P-afi/z/”‘-
-gudatec-"~ ~~ |ProzeBsiznalaufschaltg. |Datun:



Sl

(o -

e P S Lo - - - .-
Ts_tow Tmoi |learzeng: aF3 Tane:

Schulungszentiun

-3udatec- Sroczefeai

nalaufzchalss Datunr:

4

PN

T Klasse
Eingangssignalanpaseung

- Leitblatt -
!

1, Ubermicht

S

Unterklasse

Bezeichnung Abkilrzung Erlauterung

Eingangssig- SE A Die Werte im ProzeSabbild-

nalanpassung; Eingdnge werden von den Ba-

analog sismodulen fUr die interne
Verarbeitung im System audateo
aufbereitet,

Eingangssig- SE I

nalanpassung;

Impulszdhlung

2. Vorzugsweiser Verwendunzszweok

Die Basismodule der Klasse Eingange-
signalanpassung sind speziell fUr die
eingangeseitige Verknilpfung mit dem
ProzeBabbild -Eingang vorgesehen.

Die von den verschiedensn ProzeBsig-
naleingabekarten srfasten Werte wer-
den in Porm von Rohwerten in das Pro-
268abbild eingetragen. Dis Basismo-
dule wandeln die Robwerte mit dem
fir die Prozefeingabekarte speziel-
len Pormet in den Wertebereioh um,
der duroh 3asismodule der Ubrigen
Klassen weiterverarbeitet werden
kann,

3. Signalzugriff der Basismodule

Siehe Hauptklassenilbersicht HU, Pkt. 3.3




GRii Telgow Goon ..»enr"an°

e Schuluncszent“u
| ~audatec~ 7

3., Signalzugriff der Basismodule

3.0. Allgemeines

Die signalm#Bige Verkniipfung der Basis-
module wird iliber deren Zin- und Ausginge
vorgenommen. Dabei igt zu beacnten, dad
der Eingang eines Moduls micht direkt
mit dem Ausgang eines anderen Moduls ver-
bunden werden kann., Lie Verbindunz vom
Ausgang 2ines Basismoduls zum Eingang
eines anderen Moduls ist uUber die Daten-
felder Merkerbereiche, Xommunikzations-
blocke und Prozedabbild-iusgabe zu
kniipfen, Diese Datenfelder wirken dabei
dhnlich wis Klemmpunkte.

Eine Verbindung zwischen 3Signalen und
Parametern der Basismodule ist nur hei
Modulen der Klasse SP (Param2%erkorrek-
tur) méglich,

3.1. Zugriff auf znaloge 3ignale

Analoge Signale Uberstreichen den Werta-

V' reicn -0,9999...+0,9999 (normiertes
~—agnal). Sei bestimmten Yodulen gilt der

eingeschrankte Sereich 0....0,9939,
a. Zugriff auf analogze lierker

Analcge llerker dienen zur Jbergabe von
anslogen Zwiscnenwerten von einem 3a-

sismodul zu einem oder mehreren anceren

(5ignalverkniipfung) -
. Notation:

m..- x: Jr. des analogen
=

sierkers
Ceeal27

Beigpiel:
(Alm{ 13]

b, Zugriff auf Kommunikationsbliske

Analoger lierker Nr. 3

Analoge Signale in den Xommunixations-
blocken dienen zur Beobachtung und 3Ze-
dienung der Xcmmunikationsstelle, Sie

kinnen als Zin- und Ausgdnge der Basis-

module bei der Strukiturierung genutzt

werden., Die moglicnen Zugriffs bzi den

verscniedenen Kommunikatio"sblocktypen
\_ und die Notation sind in den Katalog-

bléttern der Klasse SK (Kommunikations-

blbcke) beschrieben.

3.2, Zugriff auf bindre Signale

3.2.1. Eingangssignale

Beim Zugriff suf BinZrsignale als Eingang

besteht die Moglichkeit, mehr als eine
Bit-Position eines Bytes (z.B. Kanal

einer ProzeBsignaleingabekarts) zu nutzen.

In diesem Fall werden die entsprechenden
Bindrsignale iiber ODER verknipft.

ars aame:
Datum:
Beisniel:
BY 2 024 wirksames Bi-
als Eingengs- |1 ] ndrsignal fUr
signal 12 ] Basismodul-
3 | 1 funktion
ry e
-L »
16
7]

Syte 12

des binéren Merker-
bereiches; Bitposi-
tionen 0,2 und 4
werden Uber ODER
verkniipft.

8. Zugriff auf bindre Merker

Bipdre ierker dienen zur Ybergabe von
bipdaren Zwischenwerten von einem Basis-
nodul zu einem oder mehreren anderen
(Signalverknilpfung) .

Jotation:

Gl TTTT{TTTTITIT]

x - J

x: Nr. des Bytes des bindren Merker-
bereiches C...255

¥: Bitpositionen (max. 01234567), die
iiver ODER verkniipft das Bindrsignal
fUr das Besismodul bilden.

Beispiel:
Blul [1]s] [12]7]
Die Bitpositionen 1, 3 und 7 des Bytes

Nr. 13 bilden Uber ODER verkniipft das
bindre Eingangssignal.

be 2ugrif? auf Kommunikationsblscke

Bindre Aerte in den Xommunikations-
blécken dienen zur Beobachtung und
Bedienung der Kommunikationsstelle.
Sie ktnpen als Ein- und Ausginge der
Basismodule bei der Stirukturierung ge-
nutzt werden. Die moglichen Zugriffe
auf dle verschiedenen Kommunikations-
blocktypen und die Notation sind in
den Katalogbldttern der Klasse SK
(Kommunikationsblfcke) beschrieben,

¢. Zugriff zum ProzeBabbild

Das ProzeBabbild enthilt die von den
ProzeSein- und ausgebekarten geliefer-
ten Bindrsignale bzw, die Bindrwerte,
die an den ProzeB3 auszugeben aind,

Sie kbtnnen als Eingdnge der Basismoduls
genutzt werden.

Notation:
Blel | P [V T TTTTT]
M~ N - /
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o
PEX- X

L
)

(1))
cl

(4

Schulunzsseatrun PEA/S|SE
~audatec=- Proczefeiznalaufschalig, |Davum: 3
— - IR ] i

Leitblatt SES
Bindreingabe

x: Nr, der Karte 0...25

y: Kanal Nr. O...1

z: Bitpositionen (max. 01234567), die
ilber ODER verknilpft das Bindrseignal
fUr das Basismodul bilden.

el | [ [ [T T ] TPT TP TT]
M~ M~ - ~— <
x y z

Multiplexeingabe

x: Nr, der Karte 0...25

Kanal Nr. 0...15

Bitpositionen (max. 01234567),
Uber ODER verkniipft des bindre
gangssignal fiir das Basismodul

den,

Blal [T T LTI ]]
XY /

Bindrausgabe

x: Nr. der garte 0...25
y: Kanal Nr. 0...3
z: Bitpositionen (max. 01234567),
Uber ODER verxniipft das bindre
sangsuignal fUr das Basismodul
en.

¥
zZ: die
Ein-

bil-

\
4

die
Ein-
bil-

Beispiel:
(M[E] [2] [1]2] [2]7]

Die von Karte Multiplexeingabe Nr. 2
Uber Kanal 12, Bitpositionen 2 und 7
gelieferten Bindrinformationen werden
Uber ODER verknlipft und bilden das bi-
ndre Eingangssigral.

3.2.2. Ausgangssignale

Beim Zugrif? auf Binirsignale ale Auegang
besteht die Miglichkeit, mehr als elne
Bitposition eines Bytes gleichzeitig zu
beeinflussen

(Verteilen von Bindrinformstionen).

Beispisel: 0

BM 10 035 Ergebnis der 1
biniirsn Basis-
modulfunktion

7

Byte 10 des bhindren Merkerbereiches;
das Ergebnis wird auf die Bitposition
0, 3 und 5 transportiert (verteilt).

Beim Zugriff esuf Bindrsignale als Ausaané
sind folgende Varianten mdglich:

a, Zugriff suf binkrs Merker
b. Zugriff auf Kommunikationsbl¥cke

¢. Zugriff suf ProzeBabbild (nur BA/Bihdr-
ausgabe)

Die Notation erfolgt in gleicher Porm wie
bei der Strukturierung der Eingangssignale
(siehe 3.2.1.), Die strukturierten Bitposi-
tionen geben die Verteilung des Ergebnis-
pes der Basismodulfunktion auf das Aue-
gangssignalbyte an.

3¢3s Zugriff auf ein Byte

Beim Zugriff auf ein Byte werd;n 8 Bit
parallel verarbeitet. .

a, Zugriffe auf bindre Merker

8 bindre Merker eines Bytes des Merker-
bereiches dienen zur Ubergabe von

8 bindren Zwischenwerten von einem
Baesismodul zu einem oder mehreren
anderen (Signalverkniipfung).

Notation:

(Biw} [ ][]
\W—J

X

x: Nr, des Bytes des bindren Merker-
bereiches 0...255

Beispiel:

(Bl Y] [7]

Byte Nr. 7 des bindren Merkerbereiches
wird als Zin- bzw. Ausgang strukturiert
(8 bindre Zustinde).

b. Zugriff auf Kommunikationsbl¥cke

Byte-Werte in den Kommunikationsblbcken
dienen zur Beobachtung und Bedienung
der Kommunikationsstelle. Sie kdnnen
bei der Strukturierung els Ein- und
Ausgénge der Basismodule genutzt wer-
den, Die mtglichen Zugriffe auf die
verechiedenen Kommunikationsblock-
typen und die Notation sind in den
Katalogblittern der Klasse SK (Kommu-
niketionsbldcke) beschrieben.

Zugriff zum *roze”abbild

Jeweils ein Kanal der ProzeSein-/aus-
gebekarten (8 Binpdrzustdnde) kann als
Ein- oder Ausgang der Basismodule
strukturiert werden.

Coe

Notation:
plel { [ [ [ ]

N A

x Y
Bindreingabe (Nur als Eingungseignal
strukturierbar!?

x: Nr, der Karte 0...25
y: Kanal Nr, 0...1
fuie] | [ 1] 1]

\_yd’ \_yJ

Multiplexeingabe (Nur alg Eingangssig-
nal atrukturierbar!§

x: Nr. der Karte 0...25
y: Kanal Nr. 0...15

Blal [ [ [ 1]
-

-
x y
Bindrausgabe
x: Nr, der Karte 0...25
y: Eanal Nr. O...3

Beispiel:

[Bla] 3] Iv]

Als Ein- bzw. Ausgang fiir das Basismo-
dul wird das Prozedabbild filr die Bi-
nirauggabekarte Nr. 3 Kanal 1
strukturiert,
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Scaulunzscentruc
~-3udatec- 2rczeBsisnalaufschalis,

3latt .
PEA/S/SE

St

{. _Besonderheiten bei der Anwendung der
Basismodule

4,1, Zugriff auf Grenzweridyte des Kommu-
nikationsblockes

Basismodule der Klaesen SM (Signalmeldung)
SE und SA (Eingangs- und Ausgangssignal-
anpassung) ktinnen Uber Ausgangssignal mit
dem Grenzwertbyte verbunden werden. Der
Zugriff ist beli diesen speziellen Modulen
fest strukturiert und bezieht sich auf
den Kommunikationablock, dem die Verar-
beitungsketts zuseordnet ist, )
Das Grenzwertbyte kann als Eingangseignal
fiir Basismodule strukturiert werden. Dabei
it zu beachten , da8 das Grenzwertbyte
des zur Verarbeitungskette gehirenden
Kommunikationsblockes erst am Ende der
Verarbeitungskette aktualisiert wird.
Im Zyklus 1 erfolgt die Veridnderung des
frenzwertbytes. Im Zyklus i+71 kanrn erst

+® diese Anderung durch ein Basismodul
g, zleichen Verarbeitungskette zugegrif-
f?ﬂ’wernen.

Beispiel:

Das Modul GWT erkennt die Verletzung des
Grenzwertes OW1, Erst im ndchsten Zyklus
eteht des entspreohends Bit OW1 im GWBY

fir ein Basismodul der gleichen Verarbei-
tungskette als Eingang zu Verflgung.

4,2, Parametereingabe

In den Katalogbldttern wird bei den Para-
metern (P) ein Standardwert (STW) ange-
geben, Dieser kommt zur Anwendung, wenn

in der entsprechenden Zelle des Parameters
keine Notation erfolgt. :

4,3, Sveichernlatz

Die Angaben zum Speicherplatz bezienen

sich nur auf den Modulaufrufblock (ein-

schlisGlich Organisation)

Der Speicherbedarf fir das Modul ist

ohne Interesse bei der Strukturierung,

1a die Basismodule fest im System inte-
‘rt sind.

N




GR7 Teltow GobE
Schulungszentruc

uenraan

-

aPs nane:

ProzeBsignaleufschaltg, Datﬁm:

1. Ubersiont

-audatec~
_ ——
Klasse !
Ausgangesignalanpassung ‘
= Leitblats -~
| |
L

Unterklasse

Bezeiohnung |Abklirzung Erlduterung

Ausgangesig- 3A A Die Stellsignale werden

nalanpaseung; von den Basismodulen ent-

anslog sprechend dem Typ der
Ausgabekarten formatiers

Ausgangssig- | SA B und im ProzeBabbild-

nalanpassung; Ausgénge abgelegt.

binkr

Ausgangssig- SA I
nalanpassung;
Impulsausgabe

2. Vorzugsweiser Verwendungsiweek

Die Basismodule der Klasse Ausgangs-

-. signalanpassung sind speziell fUr

die ausgangsseitige Verknipfung mit
dem ProseSabbild-Ausgeng vorgesshen,
Auf die im ProseSabbild-Ausgang
eingetragenen Werte greifen die
ProsefSsignalausgabekarten 3u.

Die Basismodule dieser Klasse
wandeln die von Modulen der {ibrigen
Klaksen gelleferten Signale in das
fir die spezielle Prozesausgabe-
karte erforderlioche Format.

3. Signalzugriff der Basismodulse

Siehe lLeitblatt SE,
3. Signelzugriff der Basismodule
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GrRi Tel<tow Gnmod | wenrgazz: aPs sanes 3lasy
3chuluzgszentrur] - PEA/SSAL
-audatec—- Prozel3signalaufschalig. | Datun: K2
. - . sl
Unterklaese :
Ausgangssignalanpassung; -
Impulsausgabe |
I - L
Basismodul- Verwendung Gliederungs-
Kurzbezeichnung Nr.
STIL Signalanpassung | SA. I STIL 01
fUr Inpulsléngen-
ausgabe



GR.J Teltow GmbH | Lehrgzang: aPS llame: 3lat
Scaulungszentrur PEAS)
-audatec- Proze8siznalaurschaltz. | Datum: 7 -
—— sa B
Unterklasse
Ausgangssignalanpassung; oinsr’ T
~ Leltblatt -~
. - ,

Basismodul | Verwendung Gliederungs-

Abkurzung Nr.

STAU Unstetige Stellwert- | SA B STAU O1
ausgabe




GR.; Teltow Gmbi | Learzang: aPs

GR. ~ane: Blatt
Scaulunzszentru s A -1 PEA/S/SAS
-audatec- Prozeflsiznalaufschaliz. | Datun:

Unterklasse 7 - SA A1

Ausgangssignalanpassung; analog
- Leitblatt -

Basismodul Verwendung Gliederungs-
Abkilrzung Nr.
STAY Signalanpassung fir SA A STA1 O1

Ausgabeskartes AA1K

STAS Signalanpassung fir SA A STAS 01
Ausgabekarte AASK




GRw Teltow Gook |Learzgang: aPs ilames 3latt -
'Schulungszsentruz /S/SAS
-gudatec- ZrozelBsizcnalaufschaltz. | Datum: -

Klasse
Ausgangssignalanpassung :
- Leitblats -

1. Ubersiochst

Unterklasse

Bezeichnung [Adpictirzung Erlduterung

Ausgangseig- SA A Die Stellsignale werden

nalanpassungj von den Basismodulen ent-

analog sprechend dem Typ der
Ausgabekarten formatiert

Ausgangssig- SA B und im ProzeB8abdbbild-

nalanpassung; Ausgénge abgelegt.

binidr

Ausgangssig- SA I
nalanpassung;
Impulsausgabe

2. Vorzugsweiser Verwendungsiwesk

Die Basismodule der Klasse Ausgangs-
\. signalanpassung sind spesiell fir

- die ausgangsseitige Verkniipfung mit
demr ProseSabbild-Ausgang vorgesehen.
Auf die im ProseBabbild-Ausgang
eingetragenen Werte greifen die
ProseSsignalausgabekarten 3u.
Die Basismodule dieser Klasse
wandeln die von Modulen der {ibrigen
Klassen gelieferten Signale in das
fir die spegielle Prozelsusgade-
karte erforderliche Formats,

3, Signalzugrif? der Basismodule

Siehs Leitblatt SE,
3, Signelzugriff der Basiemodule



3R Teltew Gnbd |Lehrsangs aPs lene: 3latt .
3chulunzszentrun o : PfAﬁkEZ
-audatec- 2rozeBsisnalaufschaltz. | Datums 8

| T o "'_““'[' SB1I
Unterklasse

Bingangssignalanpassung, Impulsaiihlung l P S

= Leitdlatt -

"‘_;7 — SR

Dasiasmodul | Verwendung Gliedsrungs-~

A zung Nr,

PVIA Momentanwertberechnung SE I FVIA O1
einer impulsflrmig srfaid-
ten Medgrtde

BILA Bilanzwertberechnung SE I BILA O1
einer impulsfiirmig er-
faBten MeAgrule




G4 Tel<own Gnti |LenzCen
Schulungsszent

-audatec-

97
- lddat

3last
PEA [SJSEA

Unterklasse

Eingangssignalanpassung; analog

- Leitblatt -

!
!
i
i

Basismodul

Abklrzung

Verwendung

Gliederungs-
nummer

PYLI

Primiirverarbeitung des
ADU-Wertss mit linear-
stetiger Normierung

SE A PYLI 01

PYRL

Primirverarbeitung des
ADU-Wertes mit nicht-
linear stetiger Normie-
rung

SE A PVEL O

PVKU

" tur; Eorrekturwerte im

Primirverarbeitung des
ADU-Wertes mit quadrati-
soher Kennlinienkorrek-

Gleitkommaformat

SE A PVEKU 01

PVKS

Primirverarbeitung des
ADU-Wertes mit quadrati-
scher Eennlinienkorrek-
tur; Korrekturwerte im
Pestkommaformat

SE A PVES 01

SE a1
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3.2. Spezielle Probleme

Analogeingabe

— e —— e ———— s ——

Die Baugruppen Analogeingabe-Grundkarte und 2 Analogeingabe-
Expanderkarten bilden einen Analogeingabe-Grundblock. Diese Bau-
gruppen sind von rechts nach links immer in der Reihenfolge AE-G,
2x AE-E anzuordnen. Auf der GRV sind fir diesen Fall die Steuer-

signalleitungen fir die Analog-Multiplexer und die Signalleitungen
zu verdrahten (siehe Tabelle 2).

Tabelle 2:  Steuersignalleitungen und Signalleitungen

fir den Analogeingabe-Grundblock
AE-G AE-E AE-E Bemerkung I
2829 2B23 2B23 Schim Sammelleitung
2B25 2B25 2825 Polaritat
2824 2824 2824 Bezug MeRspannung
2B10 2B10 2810 SO
289 289 289 S1 Spaltensignale
288 288 288 s2
A8 | 2A8 z1 )
2A9 2A9 Z2
2A10 2A10 Z3 \
2A11 2A8 Z4 Zeilensignale
2A12 2A9 Z5
2A13 - 2A10 | 26 /

‘Die Verdrahtung fiir die Stromversorgung des A nalogeingabe-Grund-
blockes siehe KAPV 25—02—-05.
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. Teltow Gmoi |Lenrzana: S ~ane: 3lavs~
Schulungsseatrun PEA[B~BE-
-audasec- 2rozefsignalaufechalss. |[DJaturm: Qs ¢

* Digitaleingabe, statisch -

DES
VM BADAT 04
April 1984 Seim 1
Baugruppe, Digitaleingang
ELN: 13793600
Herstelier : EAW
ME = Stiick 076
INur tir GRW - Anl-gon]
VERWENDUNGSZWECK

Blid 1. Digitaleingabe,
statisch
DES

TECHNISCHE PARAMETER

Bautsilvarianten

Klsssifikator : VP ,

Die Digitaleingabe, statisch dient der Erfassung von
digitalen Proze@signalen, ’
Es sind Kontaktgebsr oder kontaktioss Geber an-

schiie@bar.

Anwendungsgebiets sind :

— Erfassung vonstatischen Signaizustanden
— Eingsbe von Digitalworten,

Bauteilgruppen-Nr, : 1419/ Ktr. : 230
Digitaleingabe, statisch
KURZBE- TYP VARI- STOFF-NR. KATE- GEBER.- 1. Swile
ZEICHNUNG ANTE : " 0-925 GORIE SPANNUNG AUSWAHL-NR,
DES 2320 01 320-01-3 | 80 V 1
| 02 320-02-3 | 48 V 2
1 03 320-03-3 05 I 24 V 3
04 320-04-3 1 2v 4
| 06 320-06-3 . BV 4
( 19 320-19-3 \ TTL [}

Baeispiel fur Ausristungslistentext

Digitaleingabe, statisch;
24 V Geberspannung

kationstext :

Bauteil-Nr.: 1419/3
Bestalitext: DES : 2320.03; st 0-925320-03-3 / 05
Kommuni- .




VM BADAT 04

Sein2 V/ April 1984
Statische Ksnnwerte
Anzahl der Eingédnge te.e.. 2x8Bit
Eingangsbedingungen der Dateneingénge (Betriebswerte)
Vark Nenn zul, Eingangsspannung zul. Eingangsstrom Einspeisung tugehdriger Eine Leltulgsiinge
snts strom Ugn leM gangsstrombereich | Geber — DES
min | max min | max
mA \' mA mA m
01 6,8 53,0 86.0 5,8 7.7 60 V (115 %) 58bls 7,7 1000
4BV (1L 3%) 6,7bis 8,8
02 8,3 35,7 83,3 6,0 8,6 a8V (1110%) 7.0bis 9.4 1000
24V (113%) 7.3 bis 12,3
03 11,7 13,3 31,0 8,0 15,8 28 v (1% 28 %) 6.0 bis 15,1 1000
i 12v1ax) 6,0 bis 16,8
04 15,9 5,6 15,0 6,0 21,0 12 V(1225 %) 8,1 bis 21,0 1000
08 11.1 3,4 8,2 6,0 21,0 SV (1210%) 6,9 bis 13,2 200
19 FLg 1,6 EV(1I5%) FLg 1,5 100

Randbedingungen :

ProzeBsignaikabel MY (St) Y nx 2 x 0,5 (Fernmeidemantslleitung)

N

innungsabtall iber dem durchgesteuerten Geber mex. 0,5 V (R = 100 Q)

Eingangsbedingungen (maximaier Low-Pegsi)

maximaier Eingangsstrom lg| max = 1 MA;
daraus resuitieren foigende Eingangsspannungen :

Variante Eingangmpannung VE max
v -
01 9,7
a2 6,8 -
03 3,0
04 1.7
05 1.3

Obertragungseigenschaftsn

0 2 Eingang nicht belegt (offener Eingang)
,L” 2 Low-Pegel
,.H” & High-Pegel

Zuordnung ProzeBsignal-Bussignal

I Variante ProzeQsignel Bussignai
b | ] H
K L H
~us H L
[} H
19 L L
H H

Dynamische Kennwerte
Operationsverhalten

Mindestimpulsdeuer (High-impuls, Low-Impuis) tq s (be-
zogen auf den Eingang)
fur INT-Betrieb
tmin = tFmax * T * Y + YA max
wenn tj 5 < tT, dann ist tja unwirksam-=tja = 0
fiir Poilling-Betrieb
tmin = TF max + T ¥ T'A max

{3 Zeit der Stérunterdrickung

tT  Tektzeit der Obernahmefrequenz

tjy programmierte INT-Verzdgerungszsit
tiA Zeit INT bis Abtrage

ta Abfrage-Zykiuszeit

tg = 0,3bis 1,6 ms
tT = 0,4 bis 26,7 ms (softwaremdBige Programmierung)
tjv = t7 (1 bis 256) slie ganzzahiigen Visitachen von tT

far TTL-Eingange gilt :
tg = 100 ns
tT= 46 us

Werkstoffangaben
sieshe Leitbiatt VM BADAT

AUFBAU

Die DES besitzt zum Anschlu der Eingangssignale
(ProzeBsignais) frontseitig eine indirekte Buchsen-
leiste (Bu 4).

An die Bu 4 werden mitteis AnschiuBkabael die
Proze@signsie angeschiossen, .

Ausgangsseitig besitzt die Baugruppe direkte Stecker-
jsisten'St | und St Il fGir den AnschiuB an den

K 1520 Bus.

WIRKUNGSWEISE

Die 16 Eingange (2 x 8 Bit) der DES sind mittels
Optokoppier vom Proze@ galvanisch getrennt, Eine
Ausnshme bildet die Variante mit TTL-Eingang .
innerhalb cder Eingsngsstufen werden dis Eingangs-
signale gefiltert, um Storsignaie auf den Eingengs-
lsitungen fir die weiters Verarbeitung zu unter-
driicken.

Mittels getakteter Speicher werden die Informationen
von den '‘Eingangsstufen dbernommen und an die
Porteingange des P10 geschaitet.

Jo nach strukturierter Betrisbsart werden die Ein-
gangsinformationen von der ZRE iibernommen,

im Poilingbetrieb werden dlie zwischengespeicherten
Daten zyklisch von der ZRE abgefragt. In welchen
zeitlichen A bstanden dle aktueilen Prou&lionlh
zwischengespeichert werden, wird mit der strukturier-
baren Taktzeit der Obernahmefrequenz (tT) festgeiegt.
In der Betrisbsart interruptbetrieb idst ein Wechsal
der Eingangsinformationen den interrupt sus. Welche
Flanke (H/L oder L/H) des Eingangssignals dle sds-
I6sende Flenks ist, wird durch Bricken programmiert,
Nech Zulassung und Erkennung des Interrupts durch
die Zentraleinheit werden die Eingangsinformationen
von der Zentraleinheit ibsrnommen. Es ist gewllhr-
leistet, da@ sich die zwischengespeicherten Eingangs-
informationen wihrend der Abtrage nicht dndern.
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Digitaleingabe, statisch
: DES VM BADAT 04
r April 1084

" Selts 3

In der Betrisbsart Interruptbetrieb mit Interruptverzoge-

rung kann das Interruptsignal zusétziich noch verzdgert

werden, .

Die INT-Verzégerungszeit ist zu strukturieren und wird

2, B, zur Unterdrickung von Kontaktprellen genutzt.

Diese Verzégerung wird mittels CTC realisiert, -

Die Baugrupponadresse ist veriabel und ist projektab-
hingig durch Scheitersteliungen (DIL-Schalter) festzuiegen,
Die von der Zentraieinheit ausgegsbens Baugruppenadresss

wird mittels AdreBdecoder von der jeweiligen Bsugruppe
erkannt. ‘
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0.7 4. .15
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VM BADAT 04

Seite 4 April 1984
4p28 Ay Technische Balastbarkeit
+ | S
Grenzwerte der Eingangsspasnnung
DZS 62-_: Veriante | Dauerbesn- Kurzzeitbesnspruchung
spruchung Intsgretionszeit Integfationszeit
4428 1008 20 ms
- +310V/ 1 +330V /B0 us
+
o1 z78V —-180V/1s —-330V/10ms
) + +220V/ Vs +260V /B0 us
Blid 4. Eingangsschaitung 02 =sov - 110V /1 —-220V/10ms
+ + 80V /6 + 150 V / 50 us
03 3wV - 40V /B - 78V/10m
Schalter und Wickelprogrammierung +20v + 28V /30s + 60V /EOue
Programmierung der Baugruppenadresse o4 —1ay - 25V/10ms
gra g grupp o8 + 1BV + 26V /50 us
Zur Programmierung der Baugruppenadressa sind auf der - BV — 14V/10ms
Bestickungsseite DiL-Schalter angeordnet, Die den Baugrup- +68V
pensaressen zugehdrigen Schalterstellungen sind der 9 -08V
Tabeile im Leitblatt VM BADAT Abschnitt ,,Wickelpro-

gremmisrung’’ zu entnehmen,

ogrammisrung der Interruptausidosung

— Jsldsung Bricken

Eingangssignal 2320.19 Ubrige Varisnten

Port A,

Bit L-H ) 1

Oble? H-L ] (2]
L-H/H-L (V4] I/H

Port B,

Bit L-H F €

8 bls 15 H-L E 3
L-H/H-L E/F E/F

Programmierung der Spannungsversorgung fir
die Geber .

Es sind keine Bricken notwendig, da die Einspeisung der
Geber iber die GefdaBanschiuGebene srfolgt. Das bedingt,
daB die Sicherung (mit optischer Signalisation) auf der
Baugruppe nicht benutzt werden kann,

Funktionsumfang

Die Digitaisingabe, statisch kann in 3 Betriebsarten
strukturiert werden;
Pollingbetrieb (zyklische Abfrage)
*errruptbetrieb (auf Anreiz)
~“writorruptbetrieb mit interruptverzdgerung

Die Taktzeit der Ubernahmefrequenz der Eingangsinfor-
mationen sind programmierbar,

Die Interruptzulassung und -verzdgerung sind byteweise
moglich. '

Die Strukturierdsten sind der Badienungsanieitung des

Die Grenzwerte sind nicht als Betrisbswerte zulissig.
Eine Uberschreitung der Grenzwerte kann zur Zer-
stdrung fihren,

MONTAGEBEDINGUNGEN

konstruk tive A usfihrung,
Leiterplattenabmessungen,

Steckraster, rickseitiger

Steckverbinder und

Einbsuort .............. siehe Leitblatt

VM BADAT
Steckverbinder,
frontseitig(Bu 4) .......... indirekte Buchsen-
leiste Bu 202-58
TGL 29331/03

prozeBseitiger Anschiul} v «.. mittels Anschiu@-
kabel AK
(VM ZUBEH 07)
Masse cerereersecases = 0,22kg

GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Prifbescheinigung

Prufbescheinigung cetasea. keine

Zubehér

Strukturierarbeitsplatzes zu entnehmen, Geratebeschreibung ........ keine
BETRIEBSBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT
Hilfsenergis
Versorgungsspannung ...... 5V {115%)
Stromaufnahme .......... S50mA
Veriustieistung .
Variants 01 02 o3 o4 os 19 )
Verlust- maximsl W 13,9 | 13,7 13,0108 7,0 5,8
leistung typisch W 9,2 9,1 7.2 68|36 2,7 ' .
.,l
IR, Peltow Cmo= |Lahrzangs aPsS Tane: Jlat+

Scaulungscseiiviun
-audztec-

ProzeBziznzlaufzchaltz.
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Digitaleingabe, statisch

S e —
T

Hersteller: GRW 1i.

VERYENDUNGSZWECK
" Das PEA-Nodul arbeitet mit der ursadat-
Baugruppe.Digitaleingabe, statisch DES
gusammen, die zur Erfassung von sta-
tischen Binfirasignalen und relativ sel-
tenen Bipirsignalinderungen geeignet ist,
TECHNISCHE PARAMETER

Rechenzeit des interruptbehandelnden
Teils des PEA-NModuls: 280 us

Zu strukturierende Kennwerte

- Grundtyp der Baugruppe (Kartemein-

‘mohub) - KES
= Blocknummer - BL
= Adresse der ursadat - Baugruppe

(Moduladreasase) ‘MA

- Spesifikation

( Siehe Bedisnungsanleitung zum audatec
Strukturierarbeitsplate)

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Die ursadat -Baugruppe DES hat zwei
Kanlile mit je 8 Einglingen und erfaft
Uber maximal 16 Einglinge statische Bi-
niirsignale oder relativ seltene Biniir-
signallinderungen. Die ‘Baugruppe kann
entweder im zyklisohen Abfragebetried o
oder im Interruptbetrieb arbeiten.

Nittela getakteter Speicher werden die
Informationen von dern Eingangsstufen
Ubernommen und auf der Baugruppe durch-
zesvhaite Bhvrnnhn

tsPie—Taktzeit—der o=
frequens ,Ul ermittelt sich folgender-
mafens ,
-

£ ) - ZXo *° VT ¢§

2 l)(;u(}': ud > i g

[

- ’

g
'
A}

-t
»

c s . Die Taktzeit Typ mus 2 0,4 ms

, LKO = strukturierbare Zeitkon-
- stante im Wertebereich
von 1 ... 256

¢ - Systemtaktperiode .
¢ = 0,40Tus 01

VT - Verteiler
VT & 256

betragen.

TTL - Variante:

V* a 16
Die Taktzeit Ty, muB 2 46 us
betragen.

Mr Taktzeiten !m>1.7 ns
gilts

VI = 256

"- Das PEA-Modul {Ibernimmt unabhingig von

der ¥Wahl der Betriebsart der Baugruppe
alle 16 Binirsignale und triigt diese in
das zugehlrige ProzeBabbild ein.

Soll die Baugruppe im Interruptbetried
arbeiten, kinnen fUr die eincelnen Ein-
gabekaniile die interruptausl¥senden
Planken der binfiren Eingangssignale durch
Vickelprogrammierung festgelegt werden
(siehe Katalog-Bauteile VM BADAT 04).

Bei dieser Betriebsart ist die Mindest-
impulsdauer, der an den Einglingen der
Baugruppe anliegenden 3Signale, aus dem .
Katalog-Bsuteile (VM BADAT 04} gu ent-
nehmen,

Es besteht die Mdglichkeit, die Abgabe
des Interruptsignals von der Baugruppe
su verzligern. Die Verztgerucgszeit !v
berechnet sich folgendermaSen:

-1 22T - Baya

3

!'1/2 -HVQr:chrunglzcix fir Ein-
gabekanal 1 brw, 2

Typ - Taktzeit der vernahme-~
frequensz



Beite 2. _Digitaleingabs, statisch . Januar 1886

_HE'DES 01 - ' ’ | D

IX, )7 - Zeitkiiistante im Vertebe- .
reioh vomn 1 ... 25§ fflr - :
Eingabekanal 1 bsw, 2

In Tabelle 1 werden die- S'tnktnriorugl- ’ .
mniglichkeiten der lsugrupponvarmton ‘ corte
dargestellt., 8 .
ursadat-Variante|Betriebsart| . L. " Strukturierung
' Betrieds~-|Zeit- Zeit- Zeit- Kennung |Kennung
art konstante | konstante|konstante|wenn 20
X0 K1 2K2 !h>1.7n DES - 2TL
DES -27L Interrupt- 1 - - Z | x
betried m ) .1* wenn
- * 231, Tne
|G | P A |
betried d J © f [aT" wemn
\T : !‘m‘d » RS
DES 5,5-1, 12, |Interrupt- I T X
24, 24-1, |betried EE] v yd
€0, 60-1 '
Zyklus- i X -
Cotried [z1z] y e e 7

Tabelle 1: Ubersicht zur Strukturierumg der
mbglichen husrupponvuiuton

Bemerkung: Dei Zeitkonstante ZKO, ZK1, ZK2 T,
xllssen hexadegimal strukturiert
werden.
Pehlerbehandl ung Biﬁ-lugallu_ng an die ursadat - Beu=-
ETuppe
keine
Zur Veiterverarbeitung der im ProgesS-
— abbild abgelegten Binkrsignale stehen die
Aufbau des Pronﬂabbildol

Basismodule zur Verfiigung,bvei denen bi-
nlre Eingangssignale ltrnktnrior'c werden
Je ursadat - Baugruppe werdexn ?2 hytp. BAM kSnnen, -
im Prozefabbild belegt. .

* b4 1
'. .,

T16]15]14]312]1]0 Eanal O ! A
7/6[5[4]3|2]1[0] Eama1 1
BE 2.0 UMaY B8M 0.5
: .
Jo Kanal werden 8 Binkrsigmale (Zahlenm - - ' €1 A
0-7) sam Inbetriebmahmegerit angeseigt.. 4

Ist ein Binfrsignal gleioch 1%, wird die
sugehtrige Zahl am IBG mit einem grimen
Pold unterlegt,

" 3114 1: Btrukturbeispiel f£fir Signal-

anpassung an die ursadat - Bau~
gruppe

GR. Teltcow Gizbil | wehrganz: aPsS sames att
Schulunzssentrucs 5?2’4 -HE
-audatec- ProzelBsignalaufschaltg. | Datum:




_.Janvar 1986

3 Seite ’.-.

HE DES 01

Fd
STRUCTURIERUNG
=S )34 1 7Y Spesifikation Beispiel
BE] | GIz] 1] S8iehe Tabelle 1 | KB 1 28 2T ZK: 60H
- T o Baugruppe (keine TTL-
05yy£25 Tatalog- Va.:;liaint;) arbeitet im
zy! schen Ab ebe=~
YM BADA® 04 - it frag
- I !UB = 10 ms
[ ’ }
N ’ b @ A
Y ]
)
1
%y )
& H
[] s R
A
- ) -7 o ,;7 -
GR7 Teltow Gnbii | wehrzang: aPsS lanes Blast
Schulungszentruc PEA/H-A;
_-mdztana Prazaflaenalaufechalt~. | Datum: £S 3
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GLN: 13783600

" Digitaleingabe, dynamisch .
DED ]

et oS

-2 =T eyt

o e
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<

. - - -

Hermeoller: BAW - - - .
ME = Suck 076
LNur fir GRW-Anisgen I
!
~~—
VERWENDUNGSZWECK coa. T
i} Die Digitaisingabe, dynamisch dient der Erfassung von dlolnlcn Prozo&lhnlhn.

Es sind Kontaktgeber oder konuktlo- Gobor .mchllcsbar. -

- B T “Anwendungsgebiete sind : -~ . — - - LTt Tt T =
= Erfassung von Anreizsignalen (Aysibsung eines |n;_o_y_r_qg__t_.sr '
= Erfassung von Impuisfolgen niedriger Froqunnz '

) - - Erflnunq von Signalinderungen ———
— - |||¢ 1. Digitaleingsbe, dymmheh _ .
- A -DED R B . ' )
'L., ~ s.- - C-
~ . TECHNISCHE PARAMETER . S R
oo louullvuhnuu )
~ LT 7T T 7 Klassifikator s WP - .
i ~ l.qpllgmpp.n-Nr : 1463/ . T -Ker,: 230 o
- D'hﬂom dynamisch ' ) - - .
o KuRzeE- | Tve VARIANTE .| STOFF-NR. | KATEGORIE| GEBER- , FLANKEN- | 1 und 2. Slls™
ZEDCHNUNG e : ‘st 0-928 SPANNUNG STEILHEIT AUSWAHL-NR.
T i 01 322013 | V] 2m T TN T T
| peo 2322 1 2113 ~ I “ SOV /B0y - 5 07—
i - o2 322-02-3 . | TABV T T 2me T T Cog3 T
o 27033 l T AV Ime | —os —— =1 -
. ~ ~ 13 1 222.13-3 os ) T 24V /B0 us T -~ T -
- 04 " " 222-04-3 12Vv/ 2 ms "~ o8 T
- ; 1 08 322063 | svr :m —o7_— -~
e T 322.152
A9 5T a:z-n.a -
QX7 Tel<or Comnil | Lenxrzengs alS sancs

Schulusn_ scenirun
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"C"...d: vSC—-

"\.,..c,-.q NS “na

nlaufzcnolties
Gl S m e e C wma S hace = Ve

B
DED 1



a-nrd - v

~zuZzctec-

SCLULUNZESE LTIVl

__ o ' PEA/AEIB

.~ - v
v_® i Daiice 7

T A ea—r - ——

Anslogeingand! Baugruppe

ELN: 13793600

Hersteller : EAW
ME = Stiick 076

e

v
unlnni Y 1 o

. _ VM BADAT 01/1
Analogeingabe ot

Fir mit ,,A’’ gekennzeichnete

I Verfiigbar ab : 3/3;]
Bauteile Projektierungsverbot

beachten.
Grund : Keine Projektierungs-
lﬁur fir GRW-Aniagen ] vorschrift

01

(i

BNl

AE -PG

-
- B
i
- ¢
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AE -AG AE -EV
B8iid 1. Anaslogeingabe-8 sugruppen (ohne Frontplatte)



=2 Zeltow Go _€rCaus: el -.Ene: Slats
Schulungzzenirury EAJAE[R
-audatec- Prozelsiznalaufschaltz. | Datum: =4

VM BADAT “0&2 T

VERWENDUNGSZWECK

Die Analogeingabe dient der zeitmultiplexen Erfassung analoger MeBsignale und ihrer Umsetzung in einen
Digitalwert. Sie ermoglicht den Anschiul von Widerstandsgabern sowie von Gebern bzw. MeBeinrichtungen

mit Strom- und Spannungsausgang. -
Die Analogeingsbe (AE) besteht aus mehreren Baugruppen. Dazu gehéren die Baugruppen AE-Grundkarte (AE-G),
AE-Expanderkarte (AE-E), AE-AnpaBkarte fir passive Geber (AE-PG), AE-AnpaBkarte fir aktive Geber (AE-AG),
AE-Einzelverstirker (AE-EV) und die AE-Trennverstirkerkarte (AE-TV}.Die AE-Datenvorverdichterkarte (AE-DV)
wird im System audatec nicht eingesetzt. Dieses Baugruppensortiment ist notwendig, um den AnschiuB der ver-
schiedenen Gebertypen zu ermoglichen, den Forderungen nach Eigensicherheit und nach einer hohen Gleichtakt-
unterdrickung Rechnung zu tragen und eine Aufristbarkeit auf max. 56 MeBstelien zu gewahrieisten.

TECHNISCHE PARAMETER
Bauteilvarianten
Klassifikator : VP , ..
Bauteilgruppen-Nr.: 1416 / Ktr.: 230
Ansiogeingabe
IBEZEICHNUNG KURZ. TYP VARI- | STOFF-NR.|KATE- | SIGNALBEREICH AUSFUHRUNG | 1.bis 3. Stelle
j BEZEICH- ANTE | st0-925 GORIE AUSWAHL.NA. (
: NUNG
Grondkerte | AE-G 230s. 01 305-01-4 05 | 101
Expanderkarte || AE-E 2306. 01 306-014 [o - | 202
Einzeiver- | AE-EV 2307. 01 307-014 o5 ¢ =10 nicht 303
stirkerkarte | 02 307-02-4 IL £20 mVv eigensicher 304
| 03 307-03-4 | so 308
04 307044 J 100 306
AnpaBkarte AE-AG 2315, 01 315-014 os | s nicht 415
far aktive | 02 315-024 | X 10 mA | eigensicher 416
Geber | 03 315-03-4 1 *20 417
\ 10 315-104 [0 218
] 1 315-114 | v 219
Anpakarte | AE-PG 2308. 01 308-01-4 os | —200bis 50 520
far passive | : 02 308-024 I —100bis © 6521
Geber I 03 308-034 IT=60bis © 522
04 308-044 = 30bis 60 T23
| 05 308054 = 20bis_20 523
| 06 308-06-4 _—_0obis 30 525
| 07 308-07-4 . Obis 40 526
| 08 308-08-4 ! Obis 6 527
09 308-094 | 0 bis 100 528
l 10 308-104 | Obis 150 |9C | nieht 529
| 11 308-114 | O bis 200 sigensicher ~530
| 12 308-124 | O bw 300 531 _
| 13 308-13-4 | 0 bis 400 532 (
— | 14 308-14-4 . O bis 550 533 _
: 16 308-154 | 650 blis 150 534
16 308-164 100 bis 200 535
! 17 308-174 =700 bis 400 536
! 18 308-18-4 300 bis 400 537
| 19 308-194 I 300 bis 550 538
| 30 308-30-4 || Einnheitsterngeber 539 ‘
1 |._542.2719 A
| 51 308.51-4 |L_—200bis 50 540 A"
1 62 308-524 |—=100¢tn 0 B3 AT
| 53 308-534 — 60bis O 542 A"
I 54 308-54-4 I - 300bis 60 543 A"
56 308-654 =206k 20 544, A"
| 56 308-664 I = 10bis 30 | 548 A"
! 57 308574 | 05 40 BIE A"
\ 68 308-684 | Obls 60 547 LA"
I 59 308-59-4 I 0 bis 100 548 A"
| 60 308-804 1 Obis 160 | °C | eigensicher 549 A"
| 61 308614 ' 0 bis 200 550 A"
| 62 308-62-4 | O bis 300 | BET A"
: h 63 308-63-4 | 0 bis 400 562 LA’ -
64 308-64-4 | 0 bis 550 563 A"
: [13 308654 | 60 bis 160 564 A" |
4 66 308-66-4 1 100 bls 200 556 A"
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Analogeingabe AE

Fortsetzung der Tabelle von Seite 2

VM BADAT 01}3==

BEZEICHNUNG | KURZ. TYP VARI- | STOFF-NR.|KATE.| SIGNALBEREICH AUSFOHRUNG | 1.Dbis3.Stelle
BE2EICH- ANTE | s 0.928 GORIE AUSWAHL-NR,
NUNG

Anpsfikarte | AE-PG - 2308, 87 308-87-4 ! 100 bls 400 556 A"
tar passive | 68 308-68-4 T 200bis400 |oc | eigensicher 557 ,A"
Geber | 69 308694 T 3000bis 660 EEr s

| 80 308804 Einhelafarngeber 588 AT |

| I 422719 A
Trennver- AE-TV 2309, 01 309014 1% &8 860
sthrker- r. 02 309-024 | BT mA | richt €61
korts | 03 309-03-4 i £ 20 sigensischer 682

| 10 309-10-4 | £ 10 . 863

I X 309-114 £ M G4

| 12 309-12-4 EEXT 668

| 13 309-13-4 i T 80 mv 666

t 14 309-144 £ 20 667

: 18 309.164 0 68

1 51 309-51-4 I £ s 670 A"

| 52 309-524 | £ 10 mA | eigensicher 671 A"

I 53 309-53-4 ] T 20 672 A"

\ 60 309-60-4 T % 10 v €73 A"

i 81 309-814 L I 674 A"

1 62 309-62-4 1 %100 675 A"

I a3 309-83-4 1 * so 876 A"

I 64 | 309-644 I T 20 mv 677 A"

A €S 309654 I % 10 678 A"
Beispisl fiir Ausriistungslistentaxt Einschwingzeit .......... < 5 us/Kanal
Bauteil-Nr.: 1416 /416
Bestelitext: AE-AG, 2315.02; AE-EV,L AE-TV ;

st 0-925 315-02-4; 05 Anzahl der Eingings  ...... 4 Kanile
Kommuni-

kationstext :

Anealogeingabe, AnpaBkarte fir aktive
Geber , 2 10 mA, nicht sigensicher

Statische Kennwaerte
EingangsgroBen

AE-G:

Anzahl der

Einginge ..............
Eingangssammelleitung ......
Eingsngssignal . .. ... ......
Einganosw‘i-dorumd ........
Umsetzzeit pro Kanal .....
AE-E ;

Anzshl der Einginge . .....
Eingangssignal . .. ..ot

Ansteuerung

8 Kanile, davon Kanal

0 durch Wickelprogram-

mierung belegbar mit

- externem Ansiog-
signal .

- internem Kontroll-
wert

- internem Nullwert

Im audatec- System
wird Kanal O standard-
maBig mit internem
Kontroliwert belegt
und softwerematig
iberwacht.

(Stecker 2) fur Kanile
8 bis 65 bei Einsatz
AE-E

t 1 V (bipoiare Betrisbs-
art) 0 bis + 1 V (uni-
polare Betriebsart)

> 10Ma

< 100 us (ohne
Rechnerzeiten)

24 Kanidle 2u 3 Grupren
s 8 Kanile

t1v
durenh AE-G

Eingangssignal .. ...

AE-AG :

Anzshider Eingange
Eingangssignal ... ..

AE-PG :

Anzah! der Eingange
MeBwertgeber ... ..

maximaier Leitungs-
widerstand .. .....

minimaler Isolations-
widerstand der Geber

Gegentaktdampfung .

siehe Tabelle Bauteil-
varianten

8 Kanile

siehe Tabelle Bautsil-
varianten

4 Kaniéie

Einheitsferngeber
Typ 642.2719 A

(F 16.0 NA) Wider-
standsthermometer
Pt 100 nach

TGL 043760
AnschiuBl ohne
Leitungsabgleich in
Vierleaiterschaltung

60

100 kO

siehe Tabelle Bauteil-
verisnten

20 dB fir Strom- und
Spannungsgeber

40 dB fir passive
Geber
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Gleichtaktunterdrickung
fir O bis 50 kHz und 1 kf2
Unsymmetrie 60 dB (nicht eigen-
sicher, ohne AE-TV)
max. Gleichtakt-
spannung : 8 V

110 dB (nicht eigen-
sicher, mit AE-TV und
Trennetzteil) max.
Gleichtaktspannung :

300 Vv
Ausgangssignal
AE-E, AE-EV,
AE-AG, AE-TV ......... . t1v
AEPG . ........... . 0 bis 1 V
AE-G e e

AnschiuB an Systembus
K 1620, sishe Leitblatt
VM BARECH

Ausgangssignale der Baugruppen AE-EV, AE-AG,
NrPG werden direkt oder iiber Trennverstairker (AE-TV)
suf Expander- bzw. Grundkarte gegeben.

Statische Fehler

Fehlerklasse einschlieBlich
Speisespannungs- und
Langzeitdrift

mit AE-AG . ....... . 0,25

mit AE-PG, AE-EV ...... 0,4 -

slle Kombinationen

mit AE-TV . ........... 0,6
Temperaturfehier .. ...... 1x Fehlerklasse/ 10 K
Waerkstoffangaben

siehe Leitblatt VM BADAT

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE
AE-Grundkarte lvgl. Bilder 2; 3)

~ AE-Grundkarte stellt die zentrale Bsugruppe der Ana-
tingabedar. Sie beinhaltet die Schnittstelle zwischen
der analogen Verarbeitungsstrecke und der digitalen Aufbe-
reitung der MeBwertdaten zwecks Eingabe in den Rechner.

Die Funktionskomplexe der AE-G lassen sich in Ana-
logteil und Digitalteii aufteilen. Zum A nsiogteil ge-
hdren die Schaitkreise Analogmultiplexer, Instrumenta-
tionsverstarker und A/D-Umsetzer (ADU), *

Zum Digitalteil sind alle ibrigen Schaltkreise zu zéhlen,
wobaei als wichtigster Schaltkreis zum AnschiuB an den
K 1520-Bus der P10 zu nennen ist,

Die analogen Eingangssignale fir die AE-G werden von
den signalaufbereitenden Karten (AE-AG, AE-PG,
AE-TV, AE-EV) im 1 V-Pegel abgegeben. Diese Signale
gelangen entweder iber die AE-Expanderkarten an die
Eingangssammelleitung der AE-G (Stecker 2) oder aber
fur eine Achtergruppe direkt iiber Buchse 4 (Front-
steckverbinder) an die Signaleingiange des Analogmulti-
plexers auf der AE-G, denn der auf der AE-G vorhan-
dene /Analogmultipiexer gestattet die zeitmulitiplexe
zweipolige Durchschaitung fir 8 Kandle im 1 V-Pegel.
Der Analogmultiplexer bendtigt zur Durchschaltung

esin Zeilensignal und drei Spaitensignale, Durch das
Zeilensignal 2 0 wird die Achtergruppe auf der AE-G
aktiviert und der durch die Spaitensignale S O bis S 2
angewidhite Kanal somit durchgeschaitet.

Die Ausgangssignaie des Analogmulitiplexers gelangen
wie die Ausgangssignale der AE-E xpanderkarten uber
sine gemeinsame Sammelleitung auf der AE-G an den
Eingang des Instrumentationsverstirkers. Der nachfol-
gende A/D-Umsetzer ist ein nach dem Stufenkompen-
sstionsverfahren arbeitender mitteischneller 12 Bit-AD U,
Die Betriebsart unipolar oder bipoilar des A /D-Umsetzers
und damit der AE-G kann mitteis Bricken auf der Bau-
gruppe programmiert werden. Die unipolare Betriebs-
art ist nur anwendbar, wenn alle MeGwerte unipolar
sind. Die unipolare Betriebsart hat den Vorteil, da der
1 V-Bereich mit einer um den Faktor 2 gesteigerten
Auflosung umgesetzt wird,

Auf der AE-G wird ein von der ADU-Referenzspannung
gespeister Kontrollwert mit einem Wert etwas kleiner ais
+ 1 V erzeugt und auf Buchse 4 herausgefiihrt.

Im sudatec-System wird mittels Brickenprogrammie-
rung dieser Kontroliwert fest dem Kanal O der AE-G 2u-
geordnet. Der Kontrollwert wird softwaremaBig zur
Starsignalisation verwendet. Damit filit dieser Kanal fir
dis Aufschaltung eines Prozellsignais aus.

Auf der AE-G (vgl. Bild 3) befinden sich Potentiometer
zur Einstellung foigender Parameter :

— Verstarkung (R8)

— Kontrollwert (R7)

= Nullpunkt (R6)

Uber Buchse 3 erfolgt der Anschlul der Datenvorver-
dichterkarte (AE-DV),. Die AE-DV wird im audatec-
System nicht eingesetzt.
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Bild 3. Schamatische Darstellung AE-G

AE-Expanderkarte (vgi. Bilder 4; 5)

Die AE-E dient der Erweiterung der Kanalzahi fur die 2eit-
multiplexe Signaldurchschaitung um 24 Kanéle. Zwei Ex-
panderkarten sind pro Analogeingabeblock méglich. Somit
lassen sich einschlieBlich der 8 Kanidle auf der Grundkarte
maximal 56 Meflsignaile pro A nalogeingabeblock bipolar in
+ 1 V-Pegel zweipolig durchschalten.

Auf der Expanderkarte befinden sich 3 Analogmuliplexer,
wobei jeder Schaitkreis 8 Kanale beinhaitet.

Ober drei 26polige Frontbuchsen {(Bu J3; 4; 5) gelangen
jeweils 8 MeBsignale an die entsprechenden Schaltkreisein-
gange.

Durch ein Zeilensignal {Z) wird die entsprechende Achter-
gruppe und durch die Spaltensignaie {S 0, S 1, S 2) ein Kanal
aus dieser Gruppe von der AE-Grundkarte aus angesteuert.
Das an diesem Eingang anliegende MeRlsignal wird durchge-
schaltet und gelangt iber die Ausgangssammellcitung an
den Ausgang der Expanderkarte auf den Stecker 2.

Die Eingangssignale werden iber Frontkabel und Front-
steckverbinder vor den signalaufbereitenden Karten
AE-AG, AE-PG bzw. AE-TV an die Expanderkarten heran-
gefihrt.

Dagegen werden die Ansteuersignalleitungen und die Aus-
gangssammelleitung iiber den Stecker 2 und entsprechende
Rickverdrahtung mit der AE-Grundkarte verbunden.

Ardiogmuihpleser
KNanal 7 .
> 980G
Karal 23 5. ta==1V tur AE -G
P D]
Kanal O Spaitensignale $0.51,52
> P{ gnal 13
Analogmuttipieser
/7
ey Nana »
von >__- -
AE - EV - Oruppe 2
i 3 |©@
ﬁ ;G Kanal O | .-.--?
> 24 gnal 22
Anslogmuiticierer
Kanal 7 | ||
— f—
3 (@[ e
Kanal O
)_‘ .
Kanat O Zerlensignai 21

B8ild 4. Blockschaltbild AE-E
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Biid 5. Schamatische Darsteliung AE-E

VM BADAT 01/5

AE-Einzelverstirker (vgl. Bilder 8;7)

Die Einzelverstirkerkarte enthilt 4 Kanile zur Er-
fassung von nicht sigensicheren Spannungssignalen im
mV-Bereich. Die Signaie gelangen Gber symmetrische
R-C-Filter auf Verstirker, dis ein Ausgangssignat von
11 Vliefern, Die AE-EV enthélt sinen Oberspannungs-
schutz, der Zerstérungen der Schaltung beim Auftreten
von Gileichtaktspsnnungen bis 60 V verhindert.

Im Gegensatz zur AE-TV wird die AE-EV bei niedrigen
Anforderungen an die Glaichtaktunterdriickung einge-
setzt.

Die snalogen Ein- und Ausgangssignale der AE-EV-Bau-
gruppe werden iiber Frcntsteckverbinder gefiihrt,

Zur Einsteliung von Nullpunkt und Verstirkung sind
euf der Baugruppe foigendes Potentiometer vorneuhon
(vgl. Bild 7) :

— Nullpunkt :

1RSE bis4RS (Kanal O bis 3)
— Varstarkung :

1R4 bis 4R4 (Kanal 0 bis 3) 01

=2 0/R20/501100m4 | Oy Us=2t¥
> z M D ——

Blid 6. Blockschalwlld AE-EV

ENITETE (& ]

At AD 1

82 828 é 1 33
iul 0 Kanal 2

nnal 1

29/ \ 8 2 m

B8lig 7. Schematische Darsteliung AE-EV

B1 L8]

AE-Aktive Geber {vgl. Bilder 8;9)

Die AnpaBkarte fiir aktive Geber beinhaitet 8 Kanile zur
Erfassung von £ 1 V-Signalen bzw. soichen aktiven Gebern,
deren Signaie sich ohne Verstirkung in £ 1 V.-Signale um-
formen lassen.

Dezu werden Stromsignale (5; 10; 20 mA) iber Wider-
stinde und 10 V-Signale iber Spannungsteiler gefiihrt.

Fiir live-zero-Signale ist auf der Baugruppe keine Nulipunkt-
unterdriickung vorgesehen. Diese ist softwaremaBig zu be-
ricksichtigen.

Die Signaie gelangen iiber symmetrische Filter auf die Aus-
génge der Baugruppe. Die Baugruppe enthiit fir jeden
Kanal eine Schutzschaltung zum Schutz der nachfolgenden
Schaltungen vor zu hohen Gleichtaktspannungen vom
ProzeB (Ug < 60 V).

Zur Erfauung eigensicherer Melstsllen der o. a. Signalarten
bzw. zwecks Erzielung siner hohen Gleichtaktunterdrickung
wird keine Kettenschaltung AE-AG/AE-TV vorgenommen, *
sondern es wird nur die Analogeingabe-Trennverstirker
AE-TV-Baugruppe in der entsprechenden Modifikation ein-
gesetzt. Die Baugruppe gibt es nur in nicht eigensicherer
Ausfiihrung. Bei der Variante 2315.10 sind zum Abgleich
der Spannungsteiler je Kansl ein Potentiometer

{1R1 bis 8R1) angeordnet (vg. Bild 9).

Der AnschiuB der MeBwertgeber erfoigt in Zweileiterschal-
tung. Ein Leitungsabgleich ist auch bei dem AnschluB von
MeBwertgebern mit Spannungsausgang nicht erforderlich,
sofern der Gesamtwiderstand (Summe sus Hin- u. Rick-
leitung) den Wert von 100 2 nicht Uberschreitet.
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Bild 9. Schematische Darsteliung AE-AG

AE-Passive Geber (vgl. Bilder 10; 11)

Mit Hilfe der Signalspannung fiir passive Geber werden die
Widerstandsinderungen der Widerstandsthermometer und
Widerstandsferngeber in einen fiir die Verarbeitung in der
ursadat 5000 geeigneten Spannungspegel von O bis 1 V
umgeformt.

Eine Anpassungskarte fiir passive Geber enthidlt 4 Kanile
und ermoéglicht damit den Anschiu von 4 Widerstandsge-
bern mit gleichem Eingangssignaibereich.

Arbeitsprinzip eines MeB8kanals : Aufgrund der Konstant-
stromeinspeisung des Widerstandsgebers ist an ihm der Ab-
griff eines widerstandsproportionalen Spannungssignales
maoglich. Dieses Signal wird zunachst verstirkt und dann mit
Hilfe der nachfoigenden Summierstaiie und des sich daran
anschlieBenden 2. Verstirkers auf den geforderten Abbil-
dungspegel eingestelit,

zwischen Widerstandsgeber und erstem Verstirker an-
Yeordnetes Filter dient zur Unterdrickung der dem MeQ-
signal iberiagerten Gegentaktstérspannungen.

Eigensicherheit und/oder hohe Gleichtaktunterdrickung
werden durch Kettenschaltung mit der AE-T V-Baugruppe
+2309.61 bzw. 2309.11und Einsatz eines Trennetzteils
1542.01 bzw. 1542.02 realisiert. Die analogen Ein- und
Ausgangssignaie der AE-PG-Baugruppe werden iber Front-
steckverbinder gefihrt. .

Mitteis Potentiometer sind Konstantspannung (R2), MeB-
bereichsanfang (1R14 bis 4R14, Up = 0 V) und MeBbe-
reichsende (1R 15 bis 4R15, Ug = 1 V) einsteilbar

{vgl. Bild 11).

- s
OR—LE‘U DM.JUDOAM’V
b v

8

Signalanpassung fir Widerstandsthermometer

v i v Dlh- JUlD‘z‘;rv
s

.
o

L

@ Signaisnpassung 1ir Widerstandsterngeber
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Bild 11. Schematische Darsteliung AE-PG

AE-Trennverstirker {vgl. Bilder 12; 13)

Die Trennverstirkerkarte enthiit 4 Kanile zur Erfassung
von Spannungssignaien in 1 V und mV-Bereich bzw. sol-
cher aktiven Geber , deren Signale sich ohne Verstir-
kung in1V-Signalewandein fassen. Dazu werden Strom-
signale (6/10/20 mA) iber Widerstande und 10°'V-Signa-
le Uber. Spannungstailer gefiihrt.

Eingangssignal und Ausgangssignal sind iiber einen Opto-
koppler galvanisch getrennt. Dadurch kénnen mit

dieser Karte sowohl Forderungen beziiglich hoher Gleich-
taktunterdrickung als auch bezuglich Eigensicherheit
realisiert werden.

Die Signale gelangen iber symmetrische R.C.Filter auf
Trennverstirker, die ein Ausgangssignal von 1 V liefern,
Die eigensicheren Varianten snthaiten einen Uber-
spannungsschutz am Eingang, der eine unzulassige Be-
einflussung der Melstelle, verursacht durch Beschadigung
der Schaltung, verhindert.

Die analogen Ein- und Ausgangssignale der AE.TV-Bau-
gruppe werden iber Frontsteckverbinder gefihrt.
Mittels Potentiometer konnen foigende Parameter auf
der Baugruppe pro Kanal eingestelit werden (vgl.

Bild 13) :
— Nullpunkt: 1R9 bis 4R9
— Verstirkung : 1R8 bis 4R8

Ein Leitungsabgleich ist auch bei dem Anschiul von
MeBwertgebern mit Spannungsausgang nicht erforder-
lich, sofern der Gesamtwiderstand {(Summe aus

Hin- u. Riickleitung) den Wert von 100 2 nicht iber-
schreitet. Die AE-TV 2309 zeigt bei Leitungsbruch
Null (Stromsignale und 10 V-Bareich)bzw. Vollaus-
schlag (mV-u. 1 VSignale) an.

- AEl-rV X
Anpasgsung A renstui
2(5/00/20)ma " o Ler Tte
$10V/ =1V v vl=r 21V
ooy |y lsT
Veriante 8 : Direkte Aufschaltung der M.ﬂrllonllo
_AE-TV~_
Vai
g -po| 201 =T Dbn
—ae-r ST tTv"

Variants b : Mit Kettenschaltung AE PG
Blid 12. Blockachsitbiid AE-TV
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Blld 13. Schematische Darswliung AE-TV
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(‘ ~ Analogeingabe AE E . VM BADAT 0 T
- I ] o
“AnschliuBbelegung Frontseite AE-AG <
{suf die Frontseite gesshen) Buchse 3, Signaleingang
AE.-G A ]
Buchse 3. Koppselbuchss zur AE-DV Kanasi 7 Bezug 23
A B 22 Kanal 7 Polaritht
Kanal 6 Polaritit 19 20 Kansl 8 Bezug
M 26 Kanal 6 Bezug By
24 | /10RQ . 16 | Kaenal B Polaritit
23 ( /INT : Kanal 4 Polaritit 13| 14 | Kenal 4 Bezug
/RESET 20 Kanal 3 Bezug 1" P
ABO 19| 19| AB1 10 | Kansl 3 Polaritit
16 /ROY Kansi 2 Polaritiit 7 8 Kansal 2 Bezug
Adresse Xans! 1 Bezug 5 -
Inrern A B 14 14 Adresse intern A 9 4 Kanal 1 Poleritdt
Intarn A0 13 13 Adresse intern A11 Kansl O Polaritiit 1 2 Kanal O Bezug |
intern A12 12 12 Adresse Intern A13
/CE 10 01
8 /RD , Buchse 4, Signalausgang
D1 7| 7] oo 2 T8
) D3 e 6| b2 .
( . D5 5 5 D4 Kanal 7 Polsritit 12 12 Kanal 7 Bezug
! _ o7 4 4 o8 Kanail 6 Polaritit 10 10 Kanal 6 Bezug
Kanat 5§ Polaritit 9 9 Kanasi § Bezug
Kanal 4 Polaritit 7 7 Kanal 4 Bezug
Buchse 4 Multiplexersingings Kanal O bis 7 Kansl 3 Polaritht 6 6 Kanei 3 Bezug
- Y 8 Kanal 2 Polariuit 4 4 Kanal 2 Bezug
Kanal 1 Poleritht 3 3 Kanal 1 Bezug
Schirmanschiul Uy 13 13 Upm Schirmanschiu Kanal O Polaritit 1 1 Kansi O Bezug
Kanal 7 Polsridit 12 12 Kanal 7 Bezug
Kanal 68 Polaritit 10 10 Kansl 6 Bezug
Kanal 6 Polaritit ] ] Kanal 5 Bezug
Kans! 4 Poleritit ? Kanal 4 Bezug AE-PG
Kansi 3 Polerluit e i Kenal 3 Bezug Buchse 3 (nicht eigensicher), Signslsingang
Kanai 2 Polaritit 4 4 Kanal 2 Bezug (VierlsitersnschiuB)
Kanal 1 Polsritit 3 3 Kanal 1 Bezug ry 5
. Ausgang Kontroll- 2 2 Ausgsng Kontroliwert
wert + 920,85 mV Bezug Keanal 3 (=) - -27 28 Kanal 3(+)
Kanal O Polaritat 1 1 Kana! O Bezug 28 Kanat 3 (+)
24 Kanal 3 (—)
Kanal 2 (=) 21 N
Kansl 2 (+) 19 20 Kanal 2 (+)
AE-E ) 16 Kanal 2 &)
14 Kanal 1{-)
Buchsen 3; 4 und 6 Kenal 1 (=) "
A B Kanel 1 (+) 9 10 Kanal 1 (+)
Schirm 13 | 13 | Schim 6 Kanal 0 (-)
/:’ Kanal 7 Polaritit 12 12 Kanal 7 Bezug Kanasl 0 (-) .
— Kanel 6 Polaritit 10 | 10 | Kanal 6 Bezug Kanal 0 (+) 1 2 Kanal 0 (+) |- i
Kanal 5 Polaritit 9 9| Kanal &6 Bezug
Kanal 4 Polaritt 7 7 Kanal 4 Bezug
Kansl 3 Polsritidt 6 6 Kanal 3 Bezug Stecker 3 (eigensicher), Signaleingang (Vierleiter-
Kanal 2 Polarltit 4 4 Kanal 2 Bezug snschiuBl)
Kanal 1 Poleritit 3 3 Kans! 1 Bezug A 8
Kanal O Poleritit 1 1 Kanal O Bezug 2 Kanal 3 (+)
Kanal 3 (=) 3 4 Kanal 3 (+)
6 Kanal 3 (=)
AE-EV Ksnal 2 (=) [} 10 Kanal 2 (+)
+
Buchse 3,Signaieingang . Kanal 2 (+) n 14 Kansi 2 (=)
A 8 16 Kansl 1 {-)
Kanal 3 Poleritit 19 20 Kansl 3 Bezug Kansal 1 (=) 19 20 Kansl 1 (+)
Kanal 2 Polsritit 13 14 Kanal 2 Bezug Kanal 1 (+) 21
Kansi 1 Polaritit 7 8 Ksnel ¥ Bezug 24 Kans! 0 (—) -
Kanel O Polaritht 1 2 Kanal O Bezug Kanal 0 (-) 27 28 Kanal O (+)
» Kanal O (+) 29
Buchse 4, Signalausgang . .
A B8 Buchse 4 (nicht sigensicher), Signaiausgang
Kanal 3 Polaritht 10 | 10 | Kensi 3 Bazug A LS RN
- Kanal 2 Polaritit ? 7 Kansl 2 Bezug Kanal 3 (+) 10 10 Kanal 3 (=) e
" Kanal 1 Polaritdt 4 4 | Kans! 1 Bezug . Kanat 2 (+) 7| 7| kenmt2¢) } . "7
Kanai O Polaritit 1 1 | Xenai O Bezug + Kansl 1 (+) 4 4 | Renali(=) | . .. .
0 . . Kanal 0 (+) 1 1 Kanal 0 (—)
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VM BADAT 01/8 , S :
Stecker 4 (sigensicher), Signalausgang AE-AG R
A_LS 8 | a i i
Kanal 3 (+) 4 4 Kanel 3 (~) +18YV 27 27 —-18V - -
Kanal 2 (+) 7 7 Kanal 2 {(—) Uy (18 V) 26 28 Upm (18 V)
Kanai 1 (+) 10 10 Kanal 1 (=) Protpunkt : Prifpunkt
10 (+ 13 13 Kanal 0 (~)
Karai 0 t+) ansi 0 (ca. + 10 V) 23 [ 23 | (ca.~10%) -
Prifpunkt . Prifpunkt .
(ca. + 10 V) 21 21 (ca. — 10 V)
AE-TV Profpunkt | Prifpunkt
{ca. + 10 V) 18 16 (ca. — 10 V)
Buchse 3 (nicht sigensicher), Signsisingang Prifpunkt Pratpunkt
A Ll® {ca. + 10 V) 3 3 | ea.—10V)
Kanal 3 Schirm 21
Kanal 3 Poleritit 19 20 Kansl 3 Bezug -
Kansl 2 Schirm 15 AE-PG
Kanal 2 Polaritit 13 14 Kanal 2 Bezug B A
Kanal 1 Schirm 9 -
Kanal 1 Poleritit ? 8 Kanai 1 Bezug +18V 27 2?7 —15v
Kanai O Sehirm a ‘ Uy (18 V) 26 28 Um (1B V)
K ~ngl O Polaritit 1 2 Kanal O Bezug
- (
Stecker 3 (eigensicher), Signsieingang AE‘E_V
A 8 B8 A
Kanal 3 Schirm ] 10 Kanal 3 Bezug +16V 7 27 -1V
Kanai 3 Polaritit 1 Upm (1B V) 26 26 Upm (16 VI
Kanai 2 Schirm 16 16 Kanal 2 Bezug Prifpunkt . Prufpunkt
Kansi 2 Polaritat 17 {ca. + 10 V) ]| 16| (ca.—10V)
Kanal 1 Schirm 21 2 Kanal 1 Bezug Prifpunikt Prifpunkt
Kana! 1 Polaritit 23 (ca. + 10 V) 3| 3| ca.—10W)
Kanai 0 Schirm 27 28 Kansl O Bezug
Kanal O Polaritst 29 .
AE-TV
Buchse 4, Signsisusgang
A 8 o 8 A
Kansl 3 Polaritit 10 | 10 | Kanal 3Be2ug +8v 161 16| =6V
Kanai 2 Polsritit 7 7 Kanal 2 Bezug Um (16 V) 3 | umtisv)
Kanal 1 Poleritit 4 4 Kanal 1 Bezug
Kanal 0 Poleritiit 1 1 Kanal O Bezug -

AnschiuBbelegung Riickverdrahtung (Stecker 2}
‘f die Ruckvordrahtung gesohen)

“WE-G .
B A
Um (5V) 20 [ 29 [ Uy (B V)
+ 16V 27 27 -16V
um (15 V) 26 | 28 | Uy (15 V)
‘Sammelleitung 25
Poisritit
Ssmmelleitung 24
Bezug
ADU-Status 14 14 Zelle 20 -
ADU-Start 13 13 Z8
HOLD (S & H) 12 12 26
ARDY 11 1 Z4
Spaite SO 10 10 23
S1 ® 9 Z2
Spalwe S2 8 8 Z1
/\EP 7
+85vV 1 1 +5V .
AE-E o T
B A
+15V 27 {27 | -8V -
Um (168 V) 28 26 Up (1B V) _
Ausgang Polaritit 25 A o
Ausgang Bezug 24
Sehirm |~ 2 .
Spsitarsignai 80 _ | 10 10 Zollonsignal 23
Spaimnsigneil 81 . ] ] 2eltorsignal 22
Speitensignal S2 ' ] ] Zoliensignal 21

Wickelprogrammisrung

Bei der Analogeingabe befinden sich nur auf der

. AE-G Wickelistitzpunkte.

Programmierung der Baugruppenadresss :

Die Kodierung der Baugruppenadresse ist der Tabelle
im Leitblett VM BADAT (Abschnitt Wickelprogram-
misrung) zu entnehmen.

Wickel- und D/L-Scheaiterprogremmierung AE-G

Belegung Kansl 0
zullmig fir sile Varianten
externes Kontroll- Nullwert
Meflsignal | wet<t1Vv | OV - )
1-3 3-8 3-4
2-4 4-6 4-5 <
Erfassung
bipolarer Melwerw— unipoiarer Melwerts
ohne AE-DV | mit AE,-DV ohne AE-DV |mit AE-DV
2 2)

7-8 7-8 7-8 7-8 e
16-18 16-18 : -
1-131) 11-131) .14 lir.ie
382/1 > otfen] 382/1 > offen|382/1 VU 382/1 >V
as2/2 B 382728 352/2 =¥ often |362/2 > ctfen
183G ‘1183 -Potten | 183G 183 ~offen
2838 2838 283 V> offen |283 —>offen

81 =>often 81 ~*offen

st 11 -

’ 1m eud rtao-Sysmam wird die Variana mn At-ov nleht
singaat .

13 -

. 17 mef Bastickune mitADC 22 COB 12 Wickelbricka 11 - 12
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Analogeingabe AE VM BADAT 019
Funktionsumfeng Auf den Steckerieisten ist die Numerierung der AnschluB-
Die Analogeingabe arbeitet nur in siner festen Variante. stifte von Pb'" nach unten, also genau umgekehrt zu den
Das Erfuon:n u'nd Verarbsiten der MeBwerte erfolgt zyklisch Buchsenleisten. Deshaib ergeben sich in den Tabellen zur
im Polling-B etrisb : Steckerieistenbelegung unter Runkt AnschiuBbelegung
Die Strukturisrdsten sind der Bedlenungsanisitung des Frontseite eine nnd_m Numerierung ais bei den entspre-
Strukturisrarbeitspiatzes zu entnehmen. chenden Buchsenleisten.

konstruktive Ausfihrung,
Leiterplattenabmessungen,

BETRIEBSBEDINGUNGEN S“tockr_u.nr, .,
) rickseitige Steckverbinder,
siehe Leitblatt VM BADAT Einbauort ..... eeeeees.. siehe Leitblatt
. VM BADAT
Hilfsenergio
Baugruppen-1 Typ [Versorgungs- Versorgungs- typische
kurzbe- spannung spannungs- Stromaut- prozeBseitiger AnschiuB .... mittels AnschiuB-
zelchnung toleranz nahme
v % A kabel (AK)
(VM zZuBeH o7) | 01
AE-G 23061 + & ts + 700 frontseitige Verbindung
18 3 * 90 der Baugruppen .. ........ mittels Verbindungs-
AE-E 2306 | 15 t3 * s0 ksbsl (VK)
AE-EV 2307 | 18 +3 + g8 (VM ZUBEH 06)
AE-AG 23163 t 18 t3 + a0 Verbindung zwischen
2EFC 3308 =+ 15 P AEGundAE-E .......... Standardverdrahtung
—18 ta - 40 auf dem Koppelbus
= des K 1620
AE-TV 2309 + 11: +3 : 18 zuléssige Leitungs-
- lingen
Stromgeber . ......... 1000 m
. . . Spannungs- und
Klimatische Belastbarkeit und Schutzarten Widerstandsgeber . . . . .. . 500m
Ex-Schutz -
Typ-Priifbescheinigung .... 33-E 3832/81 Masse in kg =
Rahmenbescheinigung
sishe Beiblatt 2-0 AE-G | AE-E AE-EV AE-AG AE-PG AE-TV
zum Katalogblatt 0,28 0,18 0,29 0,38 0,22 0,70
VM BAELWS 03;
Zusatzbescheinigungen ’

fiir die eigensicheren
Baugruppen zum vor-

|i.°.nd.n Kat.loobl.tt GARANT'E - UND LlEFERBEDlNGUNGEN
sind in Vorbereitung sieha Leitblatt VM BADAT

Hinweise zur Inbetriebnshme und Wartung Prifbescheinigung

Die Baugruppen der Anaiogeingabe sind wartungsfrei. Prifbescheinigung ........ siehe Beiblatter
Die Bsugruppen werden gepriift und abgeglichen zu Katalogblatt
(Parametereinstellung iiber Potentiometer) vom Hersteller VM BAELWS 03

asusgeliefert. Prifbescheinigung zum

vorliegenden Katslog-
blatt in Vorberei
MONTAGEBEDINGUNGEN stt fn Vorbereitite

Zubehbr

Geratebeschrsibung

L1

\‘
]\ [0 ¢|
L")

PE
o L1
b3 1 Buchsanieiste 202-26 TGL 29331/04
(nleht eigensicher)
2 Swmckerieiste 102-26 TGL 29331/04
f (elgensicher)

Buchsenisists 202-58 TGL 29331/03 (AE-G)
Buchseniesists 203-29 TGL 29331/03 (Obrige AE:
nicht eigensicher) )
Steckerielsts 103-28 TGL 29331/03

» (elgensicher)

ARE 3 Frontplatre

4 Befestigungssiements

- 1

sk O==11
- e

~

20

Bild 14. Abmessungen und Aufbsu der Baugruppentrontplsttan

Ms 1101



— —— —

CR Teliew TiTIE |Lehrganz: ars Tone 3lats
Schulunsgoentous . PEA/AE/B
-audatec—- ProzeBsiznalaufschaltz, |Daturm: KAP
an Jocey Beirsebartprogrammierung
<% .
E 2o E Funkiion Ws bew. DU -S
133 Beirieb mif DU S31 ofFen
: ®RE (S AE- Datewerdichlungskarie DU ST offen
< 5% § . i 7- ws 4|
Bssg_‘g =g k| -~ bipolar W3 11 = Wis 13
Ia~ = SK §5 aid Eingangsbereich Ws 15 - W3 6
= .-%E YT w35z = 8|
N mii‘ _,\, » DX S32— 8
= S ...3 33 ' unipolar W7 - Ws 4
.. 3 W 11 - Ws 1%
Sgc_i o M 352 - U
e 3 DL S stfen
55 i Kanal 8 mif We1 - Ws3
3 ha i ext. MeBsignal belegt w2 - Ws?¥
=3 Kanal 8 mit =" 1]
B 7V - Kanirollwer belegi .‘_-H__!._lu. Y
- Kanal @ mit W3 - Wsd
== = Nullweri belegt WVid - Wi s
Beirieb ohne AE -DY L S3H -6
DiL-Schallerprogrammierung Karienadresse |-
Achlung: Dia Schalfer sind geschiscsen (x inTobeile Oe-
hﬁﬁmql.u eniweder i:\n.&.h.lhrhld
ein Muakt sichthar ist oder sich das Betéligungs-
elomeni auf der mil L° haw gsinam Punkt ge-
Belegung - Buchse 8u ¥ kennzeichneten Schallerseite dafindet.
fd. .
s__| Kanal ::'f;’ Bemerkungen Ka belverbindunger
1 ’\ von - Rber nach
2 | 1 {43 83 Top AL - Ba¥
3 | 2 [4a 8y Y
2 |3 A6 8¢ _ ar | orf
S | & 47 87 Pos 7Y "L
6 | s (A 8s
T 6 A10 80
[ 8 14 12 87 v A0 Bl
L] A2 B2 |Renirollwerl ca. 1Y Bul ..
10 AI3 8713 |Schirm ' Or!
- Variags & lmm WGP |orf |PA
Benennung
i Kartenadressierangsplan - 1
AE-6 2305.07 Pos. . s ‘
Zachnungs" . -
- {4)
C16 A
L. —




24— -1

o

o e IR LR

Mor/

AE-E 230801 Prs.

GR. Teltovw GnsE | Lehrgang: aP same: 3latt
Scaulunsszentrull AE/B
-audatec- ProzeBsiznalaufschalsz, | Jdatun: {“gA
i
= B8S
g \
8
ra
q
8
’ Kaobelrertsnournger
ory Obar nach
Tyo AE- Bud
Ja« |7° oré
- P, Do AL~ s
: ¢
Bohoufv Buchse & I3, 4,5 e AZ-  Bud)
Nr Karnal | Stfl | Bemerkungen
: | 4a}
[ o lAx o hb’ ';:—;7_—”-
2 1 3,83 oa.
: 1 j :;lac 48::/01 Ort __ -1
2 i AL 4
7 | 4 7,87 wmf& - %o
6| 5 9,59 4o ort
7| 6 WD, 8D Bud e Ve A& Bud|
&8 7 Wz B2
L4 13,813

frr—




N

A

TR RIITI Y T T e

ot A o Ll L o g Al

| aafhs gd it 4

C'% ?el:c : Gndk | Leiwrgangs aPS slenze Slasy
Sehulun szentrun PEA/JAE,
-aucdatec- Prozeldsiznalaufechalis, | Detun: kA—I/’ /B
3
™~
8 .
e ~N
& @
<3 ) —-
D
2 .
25 E
T
©
™
-4
Q Kondansatoren =
—_— A n
- 85 —
2 ST ]
Kgng! ' |__KOMS, t_PAF ‘Anschl PAF
g |A1(d) B2 : :
1 X3 . AS
2 a7 B8
3 g8y | An
L (A3 B .
S Bis . A7
6 A9 B2
7 B22 | A3
Beoequng Bui (Signala
Kanal Sttt Bemerkungen
g (A1) pi()
1 A3 B3
2 1AL 8L
3 Ab B86 -
4 A7 B7
5 A9 BS
6 A0 BIQ
7 A2 B12
Ort KAF AnschiuBiabel |Auftrogs=Nr.|Fos. BSE |KAP (Ort | PA |FE-Rp
AK 3
- 8enenrung
Kartenadressierungsplan
N AE-AG 2315, Pos.
2echnungs - ¥~
. (4)
C16 A N




PP,
»

RS

GRi Teltow Guabi | Zehrzanzs aPS sames
Sciaulunsszsentrun

Nt

~audatec- ProzeBsignalaufscheltz. | Detum:

2 g

Q .
:i N
g "

-85

RS
axe
1
VAV

" -
q ¥
13 Ry
Kon. | Sigrolergparg &3 ADYS ot A | Anacilss AYF Bemertunpen
U4 A7(+) . 82(~)
4 A7 . 88
el A7, 8%
3 |A® . 8@

Balagryy Bueé (Sorolavsgarsy)
Karod SR Bernerkunger
L4 R70), 87)
7 ﬁ‘ ’ &
2 A7, 87
3 Y, K6 80
KR

art F:a%x%nh(ﬂdhprﬁrﬁn-ﬂﬁf e at | ) FE-jJo
: 5 ' -

¥ Kartenadressierungsplan
AE EV 302 Pos.

Loctvurgs -AF

(&)
C16 A




GR. Teliow Gmbil |Lehrrang: aPS s.anes
Scrulunzoizatrun

-zudeiic- Prozeleisnalaulschalt~, |Satui:

i
E
]
t o0 ~
r
l <9 q
l -

3 N
| ) >
:

— 7= ]
{.-\_J A
%
(9,3
823 /\ 81

23
i ~
! 3 -
Q %
z3 . ' «
Kan |Signaleingang Bu3 | KONS rt PAF |Anschl. PAF | Bemerkungen
- A1, 82 (*) :
8 [43. 86
A3 810 (*)
1 i an 19
A13. 820 (*)
Z 21 3% (3 : J
A28 82 (%)
3 [aavazr I
Belegung BuYy (Signalausgang)
_ Kanal | Stiff | Bemerkungen

8 |A10,81()
1 |44, 84
2 |47, 87
3 |ap 8n

| Ort KAF mabum lufirags-0 \Pos. BSE |KAP |00t |FA |FE -Typ

Benennung
-Karlenadressierungsplan l

AE-P6 23008 Pos. - J
(nichi eigensicher) ‘

Zaichnungs - A




———a g

-
.
e . e b

Tt

Pre St A

d b B dgiome coroi >

GR\. Teltov Gmnno

Lehrgang:

aPS

rane: Blatt
Schulungssentrun PEAAE/B
-audatec~ Prozeficiznalaufschaltg. |Davunms KAP
v o -
- =
= N
3 " -
Q
L X . » hond
<@ «Q
r-1
T e
L-J '
=
3
” -
S 3
a
-y
<m
Kan|Signaleingang Bu3| KOMS Ort PAF |Anschl. PAF | Bemerkungen
8 | A1(+) B2 ()
1 A7 868
2 |A13 814
3 |A713 . 820 .
A3 A9 A15, 421 Schirm
Belegung Bu4 (Signalausgang)
Kanal | Shft Bemerkungen Kabelveroindun
_ 1. @ lata819] ¢nur in Yerbindunqg AE-PS
I N A . LY - L o von dber nach
| 1.2 Jar_8r | YK 4 Typ AE- Bud
J 410,810 Bud
' Pos. Ort
Ort KAF AnschiuBkabel |Aufirags.-Nr.| Pos -BSE |KAP [Orl |PA |FE - Typ
AKS '
— =
8enennung ] - X'
Kartenadressierungsplan | |
AE-Tv 2309, - Fos.
(nichi eigensicher) J
Zaschnungs-Ur.
(4)




HE AE 01/1 (

Analogeingabe

Software; Baugruppe; Erfassung, Analogsignal

Hersteller: GRW

VERWENDURGS ZWECK

Das PEA-Modul erfaBt prozefseitig maxi- -
mal 55 analoge Signale und den von der
Analogeingabe - Grundkarte AE-G gebil-
deten Kontrollwert, die vom ADU-Wandler
der AB-G in 12 Bit-Digitalwerte (ADU=-
Werte) umgeasetzt werden.

Die ADU-Werte werden vom PEA-Modul in
das zugeh¥rige Prozelabbild eingetragen.

Zu strukturierende Kennwerte

= Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
KES

schub)
- Blocknummer - BL
= Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse) MA

- Spezifikation .

(Siehe Bedisnungsanleitung zum audatec~
Strukturierarbeitaplatz)

AUFBAU_UND WIRKUNGSWEISE

Das PEA-Modul kann mit den ursadat - Bau-
gruppen Analogeingabe - Grundkarte AE-G,
Analogeingabe - Expanderkarte AE-B, Ana-
logeingabe - Anpassungskarte fiir passive
Geber AE-PG, fUir aktive Geber AE-AG Ana-~
logeingabe Binzelverstiirker AB-EV und
Analogeingabe - Trennverstirker AB-TV
gusammenarbeiten. .

Der Aufbau der Analogeingabestreoke

wird aus Bild 1 ersiochtlich. (siehe S.2)
Die analogen Bingangssignale fir die
AE=G werden von den signalaufbereitenden
Baugruppen (AE-AG, AE-PG, AE-EV, AB-TV)
im 1V = Pegel abgegeben, um dann von der
AR=Grundkarte in einen 12 Bit - Digital-
wert (0 ... 4000) umgesetzt zu werden.
Die Baugruppe Analogeingabe - Trennver-
stlirker kann sowohl als AnpaBkarte fur
Bingangssignale . im 31V - Bereich als

auch zur galvanisohen Trennung zwischen
Bin- und Ausgangssignalen der Expander-
und AnpafSkarte verwendet werden.

01
Zur Erweiterung der Kanalzahl f{ir die
multiplexe Signaldurchschaltung um je-
weils 24 Kanldile dient die AE-Expander-
karte.

Die Analogeingabe = Grundkarte gibt ber
den Kanal O der Baugruppe einen Kontroll=-
wert aus, der softwaremMBig zur StSresig-
nalisation verwendet wird. Damit fE1lt
der Kanal O der AE-G f{ir die MeBwert-
verarbeitung aus.

Die Betriebsart unipolar oder bipolar
der Analogeingabe - Grundkarte wird
mittels Briickenprogrammierung einge-
stellt, .

Die unipolare Betriebsart ist nur an-

wendbar, wenn alle MeSwerte unipolar
sind.

In Bild 2 werden die bipolare und uni-
polare Betriebsart der Analogeingabe =
Grundkarte gegenilbergestellt.

ADU-
wert
4000T————— —

|
51'po/are Betriebs= / |
|
l

art
vnipolare
Betriebsart
lE/'ngan_gs-
. !s@wa/dﬂ
-1V . 0 +1V  Ags

Bild 2: Gegenilberstellung der unipolaren
und bipolaren Betriebsart der
Analogeingabe - Grundkarte

Die Baugruppen AE-PG, AE-EV und AE-TV

kinnen fir die AE-G ein Eingangssignal

von O ,.. 1V, die AnpaBkarte AE-AG ein

Bingangasignal von - 1V ... + 1V liefern.

Das PEA-Modul erfaft max. 55 analoge
Signale und den von der AE-G gebildeten
Kontrollwert, die vom ADU-Wandler der

AE-G in 12 Bit - Digitalwerte umgesetzt
werden.

Die ADU=Werte werden vom PEA-Modul in
das zugehrige ProzeBSabbild eingetragen.

GRJ Teltoew Gmox
Schulungszentrun
-audatec-

Lehrgang: aPS

2rczelBesignalaufschaltz.

sames 3latt
PEAJE
AET

Datum:




Die Durchschaltzeit fUr die MeBwerte auf
der AE-G betrigt ca., 100 p/s, Hach dieser
Zeit liegt der geforderte MeSwert fir das
PBA-Modul abfragebereit an. Ist das nioht
der Pall, ist die Umsetzung des MefS-
wertes auf der AE-G fehlerhaft und vonm
PBA-Modul wird folgende Pehlermeldung
abgesetzt,

Fehlernummer: 02
Spezifikation: Adresse der
ursadat-Baugruppe

“<3iehe Systemfehlerdarstellung in
audatec-Anlagen~2., Softwareversion)

?ritt ein Pehler mit o.g. Nummer nicht
suf, wird der Kontrollwert der AE=G auf
Einhaltung bestimmter Grenzwerte {Iber-—
prift. Werden diese Uberschritten, er-
folgt vom PEA-Modul folgende Pehler-
meldung.

Pehlernummer: 03
Spezifikation: Adresse der
ursadat-Baugruppe

(Siehe Systemfehlerdarstellung in
nudstoe-inlagon-z. Softwareversion)

Mir beide Pehlermiiglichkeiten gilt, dab
bei ihrem Aufireten ins ProzeSabdbild
der zu der AE~G gehSrenden AnpafSkarten

_vom PEA-Nodul eine Pehlerkennung ein-

getragen wird, Die ADU - Werte werden
in diesem Fall am Inbetriebnahmegerit
im VWertebereich von 32 768 ... 36 863
angeseigt (sishe folgenden Abschnitt).

/

Aufbeu ProzefSabbild

Das ProgeBabbild belegt 16 Byte RAM
je AnpaBkarte, pro Kanal 2 Byte.
Die ersten 2 Byte im ProzeBabbild -
Analogeingabe werden vom ADU=-Kontroll-
wert belegt. Danach werden ADU-Werte
nach aufsteigender Kanalnummer und
AnpaSkartennummer eingetragen.
Bat eine AnpaSkarte nur vier KanMle, .
80 Bleiben die letzten 8 Byte des fiir
die entsprechende AnpaSkarte bestimmten
ProzeBabbildes frei.
Pro AB-Grundkarte kBnnen maximal 14 An-
paSkarten zu jeo 4 Kandilen strukturiert
werden. Diese Eonfiguration wiirde 224
Byte Prozefabbild - RAM belegen.
Die im ProzeBabbild abgelegten ADU-
Werte I kinnen in folgenden Iortobo-
reichen liegens .
0= xS 4000 =~ fehlerfreie Umset-
gung des Analog-
wertes
« ADU=Vert auBerhald dcl
technisch sinnvellen
Vertebereiches .

« Die AE-G arbeitet
fehlerhaft (sishe

40016x= 4095

327684x436863

Absehnitt .rohlcrbohndlu")

g, Teltow GntoI |Lehrzang: aPsS sames 3levt
Schulungszentrun PEAIHE
-audatec- Trczeleiznalaulscnalis. |Jetums AEL
V- . —— v = —
XB AR 01/2
Prozef -
2 | | L. Rechner bus
ﬂ . 8 £ingange . ®
AEO0 |— : ‘ e T
/_/_E_I
AET — L—Yem— | e lus-e| oo
: l | s |
: I I j)
: I | |
| 8
T e ] -
= | —peTvi— | I—-EAEE I
{ | | — : l
| | | | |
| | | l | (-
~ I | I
| AfAnposkorten| ae-Tv | AF-€ | AEG
| AE | AET I AEE | AEG | KES-.
| ) 1 | | Nor‘a(/aq
8ild 1: Aufbau der Ana/aée/hgabeS//etke
-Fehlerbehandlung
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HE X 01/3

Signalanpassung an die ursadat - Bau-
EIupDe ]

Zur 9ignalanpassung an die ursadat - Bau-
gruppe stehen die Basismodule der Unter-
klasse Eingangssignalanpassung, analog
zur Verfigung (siehe Katalog - Soft-
ware).

In Abhlingigkeit von den Geberm kinnen
die Basismodule PVLI, PVNL, PVKS und

PVEU verwendet werden, die die im ent-
sprechenden ProzeBSabbild abgelegten
ADU=Werte in den Wertebereich 0... 0.9999
umwandeln,

Uber- oder unterschreitet der ADU-Wert
des Kontrollkanals der AE-Grundkarte
feste Grenzwerte (Abs. PFehlerbehandlung)
wird der ADU - Wert ( 1E ) durch das
Jjeweilige Basismodul nicht weiterverar-
beitet. Es arfolgt folgende Fehlermel-
dung:

1. Gestértkennzeichen im zugehdrigen
Kommunikationsblock KOM wird ge-
setzt.

Der Pehlercode 7P wird im Modul-
aufrufblock MAB des Basiamoduls
eingetragen und im KOM aktuamlisiert.

Das Basismodul setzt die Alarmfar-
be CYAN ab.

2.

3.

Liegt der ADU - Wert (1E) auBerhalb des
technisch sinnvollen Wertebereiches
reagiert das jeweilige Basismodul fol-
gendermafen:

1. Gestrtkennzeichen im KOM wird ge-
setzt,

2. Der Fehlercode 7B oder 7D wird in
. den zugehtrigen MAB eingetragen
und im KEOM sktualisiert.

3. Das Basismodul setzt die Alarmfar=-
be GELB ab.

AE 2.0
0... 4000
—_—— 4A

18 PYNL

Bild 2. Strukturbeispiel fUr Signalan-
passung an die Baugruppe

° STRUKTURIERUNG

Hinweis:

Bel der Notation der Reihenfolge der An=-
paBkarten ist zu beachten, daB diese
llickenlos und von ,0" beginnend zu er-

. folgen hat,

Soll einer einzelnen 4-kanaligen AnpaB-
karte eine 8-kanalige folgen, so ist eine
4-kanalige ScheinanpaSkarte einzuflgen.

01

0....0.999%
20007 15T

KES BL MA Spezifikation Beispiel
EED EE] ED mh:thedienunga- AEG O 08 6 AE 0-%
eitung zum

AEG Syy=2s5 Katalog audatec - Struk- AEE O . O EAN 8-31

AEE Bauteile turierarbeits~ AR O O AG EAX O

e VM BADAT 01 platz AE © 1 PG KAN &
AR AE © 2 TE EKA¥ 12
AE O 3 BV KAX 16
AB O 4 PG KAN 24
- AE O 5 PG KAN 28
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Primarverarbeitung mit quadratischer SE A PVKS 011

Kennlinienkorrektur unter Verwendung
von Korrekturwerten im Festkommaformat

Software; Modul; Verarbeitung, primar; Moﬁwirt: Korrektur; Kennlinie.

ADU

MKW

AKW
PVKS

VERWENDUNGSZWECK

Das Basismodul realisiert die Primarverarbeitung des ADU-Signals
({digitalisiertas Analogsignal) mit quadraitscher Kennlinienkorrektur,
additiver und multiplikativer Kennlinienkorrektur, Glattung und Ober-
prifung der rechnologischen Sinnfalligkeit. Die Einswmligensuigkeit des
Parsmewrs 6P (quadratischer Korrekturwert Q) betragt suf Grund des
2 Byte-Festkommeaformates 4 Dezimaisteiien im Bereich von 0,1000
bis 0,9999, Das Basismodul ist besondars geeignet zur Primarverarbei-
tung des ADU-Signals von Widerstandsthermometern Pt 100 und Ther-
moelementan,

TECHNISCHE PARAMETER

Primarverarbeitung mit quadratischer Kennlinisnkorrektur PVKS 01.

Kennwerte fir Rechenzeit und Speicherplatzbedarf
Rechanzeit: 3,7 ms

Speicherplatz in MAB-Tabelle -

fiir Modulaufrufblock: 31 Byte RAM

Strukturierbare Kennwerts

Eingange: 1E Analogeingang fur ADU- o. Frequenzmaesser-
signal s

Analogeingang fir multiplikatives Korrektur-
signal (MKW)

Analogeingang fur edditives K orrektursignal

(AKW)

Analogausgang fir normiertss Ausgangssignal

2 Byte-F estkommawert als E insteliwert

fur Verzégerungsreit T1 (GLATT)

2 Byte-Festkommawert als Anstiegmrenze
(ANSTI)

2 Byte-Festkommawert als Umsetzungsbereichs-
anfang WBA (prozentual)

2 Byte-Festkommawert als Umsetzungsbersichs-
ende WBE (prozentual)

2 Byte-Festkommawert ais Faktor des quadra-
tischen Anteils der Korrekturgeichung {Q)

2 Byte-Festkommawert ais Faktor des linearen
Anwils der Korrekturgleichung (L) .

1 Byw-integerwert fir Fehlerzdhigrenzwert

2€

3E

Ausgang: 4A

Parameter:

3

e

10pP

1P

Gultig ab
Softwareversion 2A
Stand 19/87

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Das Basismodul PVKS besteht aus foigenden 5 Teilfunktionen
(sishe Bild 4):

1. Linear stetige Normierung

L A | A 1 'l A l A 1 ol A L A I
BitPoy 15 - 7 0

Bild 1:  Aufbau des ADU-Signals
Bit0 ... 11— ADUSignal
Bit 12,13 = {rei
Bit 14 "= Stdrungsbit — Bit zur Anveige der 5:drung
von MeGwertgebern

Bit 1S = Kontrollbit — 8it ist gesetzt, wenn der ADU.

Wert des K ontroilkanais der
AE-Grundkarte auflerhalb
fester Toleranzen liegt
(siehe KAB VM BADAT 01}

Des anaioge Eingangssigna! wird mittels der Analogeingabe in das
ADUSignal umgesmtzt. Dieses ADU-Signai wird durch das Basismodu!
PVKS mit Hilfe der linear stetigen Normierung in ein normiertes
Signal XN (2Byte-Festkommoformet0... 0,9999)) umgestzt. Der
Umsetzungsbersich des ADU-Signals betragt fir den MeRbereich der
Anpalkarte O ... 4000, Wird nur ein Teil des MeBbereiches der An-
palkarte genutzt, kann der Umsetzungsbersich des ADU-Signals
durch Strukturierung der Parameter 7P (WBA) und 8P (WBE) einge-
schrinkt werden, WBA und WBE sind entsprechend dem zu nutzen-
den Meflbereich prozentual anzugeben, wobei im Bedarfsfall die Um-
setzungsgerade einen negativen Anstieg haben kann (WBA > WBE).
Bei bipoler singesteliter AE-Grundkarte und unipolarem anslogem
Eingangssignsat ist der mbgiiche Umsatzungsbereich auf 2000 ., ,
4000 eingeschriankt, Der Parameter 7P (WBA) ist hierbei diesem Um-
_sszungsbersich anzupessen, Im Bild 2 ist ein Seispiel fir die Auswshl
des Ummstzungsbereiches fir sinen MeBbereich von 4 .., 20 mA bei
vorgegsbener Analogeingabe-AnpeaCkarts fir analoges E ingangssignal
0 ... 20 mA durch Festlegung von Parametern 7P (WB4) und 8P
(WBE) dargestelit, Hier gilt:

hY
ADU — LW .

Xy =
N® Aw—Lw



GR.W Teltow GI‘J'DH_J Zelircengs aPSsS Narne: 3lasw
Schuluazszentrur pgA/.ss-A
-'=ud""ec- Prozeldsiznelaufescnralis, | Detum: 2
e — - ———r— — —— —
SE A PVKS 012
Nuliwert NW: ADU-Wert, bei dem der normisrte Ausgang = 0 wird
Einswert EW: ADU-Wert, bei dem der normierts Ausgang =0,9999 wird 5
LOW-Wert LW: = NW, wenn NW < EW
= EW, wenn EW < NW -
HIGH-Wert HW: . = EW, wenn EW > NW -
= NW, wenn NW > EW ~
normiertes XN . ‘
Ausgangssignal  ,9999
N XNA4— — — — —
l .
|
0 , ! ——sn= ADU-Signal (
~ 800 ADUA 4000 J
NW EW :
) [ ! )
WBA 20 % WBE 100 % -
N
0 Umsetzungsbereich 0 [mA] Eingangssignalbereich
- -— . der AnpaBkarte
"4 * 20 (mA] MeBbereich
L |
r 1

Bild 2: Meﬂb-rlichnnpamng durch Festlegung von Umsetzu~s- i
bersichsanfang WBA und Umsszungsbereichssnde WBE

2 Additive und multiplikative Kennlinienkorrektur

-

Zur Herieitung der Berachnungsformal fir Q dient folgendes Glm-

Xy = XN (14MKW) + AKW chungssystem (siehs such & asismodul PVKU):
» " XN =t (Xkmin) = O (1. Stitzstelie, feststehend)

XK = normiertes Signal (2 Byte-Festkommaformat0...0,9999) , . (Xea) =X o ]

MW = multiplikatives Korrektursignal 2E KN KA KNA (2, Stutzstelle, Arbeitsounkt) -
(2 Byte-Festkommaformat — 0,9999 .., + 0,9999) ' , '

XN = f (Xkmax) = 0.9999 (3. Stitzstelle, feststehend) k -
AKW — eadditives Korrektursignal 3E : '

(2 Byte-F estkommaformet — 0,9999 ,,. +0,9999) Berechnungsformel fur Q:

Zur Korrektur des Voilumensignals bei der Messung von Gas oder XKNA — XKA
Flissigkeitsmengen eignet sich als Korrektursignal MKW das Ausgengs- Q-

signel der Module GMKO brw, FMKO, XK+ Xra —0,9999)

1 Quadratische Konnlmunkornktur Xk A und X naA werden aus der Geberkennliinie bestimmt:
Die quadratische Konnlmnnkornktur wird bendtigt um mchtlmun Xa -
Kennlinien von MeBwertgsbern zu linesarisieren, (28, Kennlinie .

des Widerstandstharmometers Pt 100), Xa max

Die Korrektur ecfoigt nach foigender Gleichung: Me(bersichsende

I {3. Stiitzstelie)
I Arbcmpunkt
|
|

XN = Q- X + L)X XaA -
XK - ADUSignal nach Normierung und sdditiver und muiti-
plikativer Korrektur
(2 Byte-Festkopmaformat (0 ... +0,9999))

. {4, Stitzmelie)

MeQbersichsanfang

Q = Korrekturfektor, der anhand der Geberkennlinie Xa min 1 (1. Stutzstelie)
.bestimmt und sis Parametar 9P strukturiert wird %o X T X o Xe
L = Korrskturtaktor, der im Besismodul berechnet wird B e min A @ max S e o
) " .und desmn Strukturierung ais P.nml\:r 10P wirkungs- Bild3: Kennlinie sines Moﬂworwobon L ‘ B e
los bleibt. . . Co
Die quadratische Kennilnienkorrektur erfolgt ir Basismodul PVKS :: e ';’::.'f::':'n:':.:s“ #""""('z“_'s’ Wicarsand]
. _ stats uber den gesamten Melbersich, | . Lt . . B R -
Auf Grund des Zahlenformates des Perameters 99 kann das Basismodul Yooy - XA — th st e
'PVKS nur fir Anwendungetlille genutzt werden, bel denen Q <09999 . TKAT Tyl T

‘.- - lst. Die Einstetigesuigkeit des Parametsrs 9 hvht im Bcr_uleh von.
“ole, 1000 bis 0,299 4 Dezimaieslion, = . =:: R

ST e AR i W

flam U
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Schulungszentrun PEA/SE-A
-audetec~ Prozefsiznalaufschalts. | Datums 3

Primarverarbeitung mit quadratischer Kenniinienkorrektur

XoA ~ Xemin
Xomax — Xemin
Als MeGibereich der Gebarkennlinis ist stets der MeQbereich r

zu wihlen, der dem strukturierten Ummtzungsbereich ent-
spricht,

XKNA =

4, Exponentialglattung 1, Art:
Xg () = [X1 (-1) = XN (W] - GLATT + Xk (i)

Xt — Ausgangssignal 4A des Beasismoduls

(2 Byre-Festkommatormat 0 ... +0,9999)
XkN . —> ADUSignal nach Normierung und Korrektur

(2 Byte-Festkommaftormat 0 ... +0,9999)
GLATT = Glattungswert 5P

(2 Byte-Festkommatormat 0. .. +0,9999)

at
GLATT= 1= —
T
T4: Verzogerungszeitkonstants
at:  Abtestzeit der Verarbeitungsketts
~1
Granzfrequenz: wg = ™
1

5. Konwoile der chnologischen Sinnfailigkeit (Gradientenverietzung)
Xt (i) = Xg (1), wenn {Xg () = X7 (i-1)] S ANST| —>keine Gradien-

tnverietzung
XT (I = X7 {i—1) £ ANSTI, wenn [Xg (i) = X7 (I=1)] > ANST! >
Gradisntan.
veristzung
Xg = ADUSignal nach Normisrung, Korrektur und Glittung

(2 Byte-Fastkommatormst 0 ... + 0,9999)
= Anstiegggrenze 6P
(2 Byte-Festkommaformat 0 ... +0,9399)

ANSTI

Abglutito Fehlermeldungen

‘Es werden foigende Gestdrt-Meidungen GST der KOM-Stselle mit ei-
rem Fehlercode FECO 0C und einer bestimmten Alarmtarbe ALAFA
asbgewstzt:
a) FECOPC: 7F; - ALAFA: Cysn
Das ADU-Signal des Kontrolikanais der AE-Grundkarte liegt
auBerhalb fester Toleranzen (slshe KAB VM BADAT 01).

b)

SE A PVKS 013

FECO@C: 7E: ALAFA: Gelb

FECOOC: 7D, ALAFA: Gelb

Das ADU-Signal hat den durch Strukturierung von WBA und
WBE vorgesshenen Umsetzungsbersich variassn,

2ur Unterdrickung von stindigem Setzen und Rilckmtzen der
GST-Meidung bei schwankendem Eingangmignal im Grenzbereich
erfolgt die GST-Meidung erst bei Ober- bzw, Unterschreitsn des

" WBE bzve, WBA zusiizlich sinsr konstanten Hysteress, Das Rick-

sstzen der Fehiermeidung erfoigt erst, wenn des ADUSignel WBE
bzw. WBA wieder erreicht hat. Die Hysterese hat sinen festen

Wert von 400, der 10 % des maximal moglichen Ummszungsbe-
reiches (4000) entsprichs,

FECO ADU-Signal Durch Strukturisrung
festgeiegter WBA
bzw. WBE

7€ mzzen | ADU S HW + 400 | HW + 400 < 4095

ADU = 4095 HW + 400 > 4096

ricks | ADUSHW

stzen

‘7D sszen | ADU S LW — 400 | LW > 400

ADU=0 o<LwW<400

rick- | ApuBLw w>o0

stzen

¢} FECOPC: 7A: ALAFA: GELB

d

Das bei der Kennlinisnkorrektur berechnete Signal Xy verlaBt
den Zahlenbereich 0 ..., 0,9999.

Ursache: faische Demensionisrung der KKorrektursignais MKW
und AKW. Xy wird fur diesen Fall begrenzt,

FECO@C: 79; ALAFA: Gelb

Es srfoigte sooft ein unzulassiger Anstieg des Ausgangssignals hin-
wreinander (Kontrolie der tachnologischen Sinntalligkeit) wis Im
Fehlerzahigrenzwert 11P strukturiert wurde,

Ein- 0...100%) | (0. 100%) | wert (2

Pare- | 7p 8P oP 10
quarr.Korr s gin Korr.

op [11p Pare
sp ANSTI| Fehier-| | movwr

went GLaTTlko. . |Z00... Aue-
ginge Byn-FK) Byte-FK) D 9900) 255! gings
Fonler-
[ XN * XK { XKN T
1€ y aA
ADU-Signal X v | ~ l/ 7L >" X7 = xlh)
v ° ‘G XT .
. 2E l
MKW
3E
AKW N
\
xrHh-1

Bild 4: Funktionsschema des Basismoduls PVKS ) :

L



GRV Teltovi CmoX |Lenrzans: ars

L.ane: 3last -
Schulungszentrun PEA/SF-A
-audatec- ProzeBSsignalaufschaltg. |Datun: 4

SE A PVKS 01/}

STRUKTURIERUNG
Kennwert Notstion Erklarung Beispiei
Nr. | Bez,
4] (o4 Fehiercode )
1 E ADU-Signal
AlE AnpaGkartsn-Nr, X: 0 ... 42 | AYE] [2]11 [1}
x v Kanaknr, ¥: 0 ... 7 Analogeingabe, Karten-Nr, 21,
Kanai-Nr, 1
2 € Multiplikatives K orrektur-
signal MKW alm | 2] 7] .
Bei Nichtbeiegung Abschaitung
der Funktionen
k| E Additives Korrektursignal AKW
siehe Leitblert HU, Bel Nichtbelegung Abschaltung FA_[ Ml l 1T2 1—0]
3.3. Signaie und Peramaeter der Funktion
4 A Ausgangssignal XT
[1lolofs] |i]s|v]
Istwert der KOMStaile 1906
Lilsloll [rlulefx]
Rickmeidung des Swiigliedes
der KOMStalle 1901
S [4 Glittungswaert GLATT
@ X: 0000 ... 9999 [. T2 2] o] 0]
Abschaitung der Glattung bel .
X 5 = 0 = 0,22
STW =« 0
6 P Anstieggranze ANSTI
C@ X: 0000 .., 9999 . 11]6l ol o]
Abschaitung des Tests bei .
X &P = 0,9999 = 16%
STW = 0,9999 ces struktur,
Umsstzungsbersiches
7 P Ummszungsbereichsenfang -WBA :
AENEE romeral [Tzlol ol o]
X: 0000 ... 9993
X STW = 0000 = 20%
des Eingangssignalbereiches der
Anslogeingabe-Anpaikarte
8P P Ummsaungsbersichsnds WBE
T premsna BECDDO
X: 0000 ... 9999
X STW = 9999 = 90% .
des Eingangssignaibersiches der
Analogeingabe-Anpaiikarts
9 P Fekctor Q des quadratischen Anwile
@ der quedr, Kennlinienkorrektur -nnnn
X: 0000 ... 9999
X Einswilungsgenauigkeit 4 Dezimal- | = 0,1
mwllenSTW=0 )
Fir 9P = 0 ist die quadratische
Kennlinisnkorrektur unwirksam,
Oas Basismodul wirkt als=> PVLI, -
10 P _Paramewr 10P (L) wird im Modul berechnet!
€ine Strukturisrung diesss Parametars bleibt wirkungsiox
1" P Fehlerzahigrenzwert X: 1 ..., 55
’ @ STW = 258 AN ,
x GST-Meildung durch Test suf n'chnolq. :
Sinntfilligkeit, wennn bel 2 sufeinander-
foigenden Tests Gradisntanveriezu
fenpgestelit wurde, -




GRW Teltow CGnmbiH | Leargang:s aPS Lane: Blaty
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)
AN
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o
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FE

9 { Enheitsferrgeber
Widerstandsferngeber
2) Widerstandsthermormeter

Bid 17  Aufschaltug passiver Geber auf die Anpassungsbaougruppe !
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GR7 Teltow GmbH |Lehrgang: aPS Lane: 3.La83T
Schulungszentrum - ~ PEA/B-AE
-audatec- ProzeBsignalaufschaltg. |Datum: 3
atich 8s€c
¢ i i ' I |
[ / : :
11 " . S | = T
_[ —— LY== 2 2 . - i
AE-TV
\
8id& AnschiuB enes aktiven (V)-Gebers (gaerdit)an eine audatec -85€
artiich 85 ~
-] i
BiF KAF
~ - = [ )
L 7/ T
I T
- v/ . >
[ ‘/ U ¢ > —
?Riso:ﬂJM x52
AE=-PG
2

&g 7

Anschicl enes poasivent Gebers (Nderstandsthermormeterjon ene audatec —BSE



GRV Teltow GmbH |Lehrzang: aPS

G lame: Blatt

Schulungszentrun

-audatec- ProzeBsiznalaufschalts. |Datum:

artich ast
— wJ
F KaF z .

en = v
! : | i - [ ~ / by _ i
+ T N
IRLEE | |
NN | | i
! : T : : ~ / : 1 - |
e 5t ==

H
++
]

-15V/+I5Y
AE-PG ? 19

TNT

8id8  AnsthiuB enes passven Gebers mit arrohter Glechtaktunterdrickung o ene oudafar-8SE

ortlich I 8sE

PAF KAF

+ = Ty AQU
I|| I Iy
N— :l o
~u \

g — g ——— — ==y TJ
Riso = 10 MOhm .
xSs2

H—

ADU - Karte

GE2

MRC

Bild 8 :~ Anschiu3 eines aktiven Gebers ( Spannungsquelle) an eine AOU- Karte
(audatec - BSE) — Geber nicht geerdet
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VM BADAT 09

Beispiel fur Ausrustungslistentext
1453 /03
DED;: 2322.02; st 0-925 322-02-3/05

Bauteil-Nr. :
Bestelitext :

Kommuni-
kationstext:

Digitaleingabe, dynamisch; 48 V /2 ms Geberspannung

Statische Kennwerte

Augus 1984

Anzahi der Eingdnge . ....... . e . 2 x 8 Bit

Eingangsbedingungen der Dateneinginge

(Betriebswerte)

Vari-| Nenn- zul. Eingangsspannung 2ul. Eingangsstrom Einspeisung zugehdriger Leitungsiinge

snte | strom UgnH leH Eingangsstrom- Geber - DED

min. | max. min. | max, bereich
mA v . mMmA mA m

01 6.8 53,0 66,0 5,8 7.7 60V (116 %) 58bis 7,7 1000

11 6.8 53.0 66.0 58 7.7 60 V (1£10%) 59bls 7,7 1000

02 8,3 35,7 §3,3 6,0 9.5 48V (1% 3%) 6,7 bis 8,8 1000
48V (1E10%) 62bls 8.4 1000

- 1.7 13,3 31,0 6,0 18,5 24v(1t 3% 7,3 bis 12,3 1000
24 v (1120 %) 6,0 bis 14,5 1000

13 1,7 19,3 31,0 6.0 { 15.5 24V (1 3%) 9,8 bis 12,3 200
24V (1225 %) 7.4 bis 15,1 200

04 15,9 5,5 15,0 6,0 21,0 12v(1: 3% 6,0 bis 16,8 1000
12V (1225 %) 8,1 bis 21,0 1000

0s 1,1 3.4 8,2 6,0 21,0 5V (110 %) 6,9 bis 19,2 200

15 1,1 3,4 8,2 6.0 | 21,0 sV(1210%) 7.2 bis 13,2 100

19 FLe| 1.8 sV(1E 5%) FLg 1.5 50

Randbedingungen : )
=~ ProzeBsignalkabel MY (St) Y nx2x0,5 (Fernmeidemantelleitung)

— Spannungsabfall iber dem durchgesteuerten Geber max. 0,5 V (R = 100 Q)

Eingangsbedingungen (maximaler Low-Pegel)

maximaler Eingangsstrom Ig_ max.® 0.5 mA;
daraus resultieren foigende Eingangsspannungen :

Dynamische Kennwerts
Operationsverhalten

- - Mindestimpulsdauer (High-Impuls, Low-impuls) tmin.
Variante E'"U'"U“"-‘\'I"""“"ﬁ VE max. (bezogen auf den Eingang)
01 una 11 8.7 tmin. = tFmex. * Tmax.
02 6,6 . )
" vung 13 30 tF Zeit der Storunterdrickung
Nt 1,7 tT  Taktzeit der Ubernahmetrequenz
|05 una 15 1,3
Varisnte te T tmin.
Obertragungseigenschaften 01/02/03/04/06{0.3 bis 1,5 ms | 0,3 bis 0.6 ms 2ms
11/13/16 _° 5,0blse 40,0 us | 7,0 bis 10,0 us 50 us n
0 S Eingang nicht belegt {offener Eingang) 19 = 0,1 us 7.0 bis 10,0 us 26 us (B0 we)
’ £ Low-Pegel
: a H?::._p:::l 1 gilt bei Ansteusrung mit Open-Collektor -Schaltkreisen
L/H § Eingangssignaldnderung Low nach High
H/L 3 Eingsngssignalinderung High nach Low

Logische Zuordnung ProzeBsignal-Bussignai

Variante Prozelsignal Bussignasl Ausldsung AUFBAU
interrupt
01 und 11, [+] H
02, stat. L H
03 und 13, stat. H
04, L/H - ]
06 und 15 H/L L X K1520-Bus.
19 [+] ]
stat. L H
stat. H
H/L H
UH L x

Werkstotfangsben
siehe Leitblatt VM BADAT

Die DED besitzt zum AnschluB der Eingsngssignaie {Pro-
zellsignale) frontseitig eine indirekte Buchsenleiste (Bud).
An die Bu4 werden mittels AnschiuBkabsel dis Proze8signale
angeschlossen. Ausgangsseitig besitzt die B sugruppe direkte
Steckerleisten: St 1 und St |l fir den AnschiuB an d‘on

GRy Teltow Gudhil | welnrcang: aPs
Schulunzszenirur

P ode
-cugdavec-

L
£
@
.0

.
seb @
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v Teivow Guall
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-Zudavec-
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Digitaleingabe, dynamisch DED

Funktionsumfang

Die Digitaieingabe, dynamisch arbeitet im Interruptbetrieb,
wobei die interruptzulassung byteweise programmierbar ist.
Die sinlaufenden Signalinderungen definierter Mindest-
impulisiinge 16sen ein Interruptsignal sus und werden bis
zur Abfrage (durch die ZRE) gespeichert.

Die Strukturierdaten sind der Bedisnungsanleitung des
Strukturierarbeitspiatzes zu sntnehmen.

WIRKUNGSWEISE

Die 16 Eingange {2x8 Bit) der DED sind mittels Optokopp-
ler vom Proze8 galvanisch getrennt. Eine Ausnahme bildet
die Variante mit TTL-Eingang. Innerhalb der Eingangsstu-
fen werden die Eingangssignaie gefiltert, um Storsignale
auf den Eingangsieitungen fir die weitere Verarbeitung zu
unterdricken. R

Mittels getakteter Speicher werden die Informationen von
den Eingengsstufen iibsrnommen und an dis Porteingénge

dlaztt
. _ PEA/B
' JED 3 .

VM BADAT 09/3

Bei Wechse!l der Eingangsinformation (aktive Flanke) wird
vom entsprechenden Port ein Interrupt-Signal zur Zentral-
einheit abgegeben. Nach Zulsssung und Erkennung des
Interrupts durch die ZRE wird das P1O-Register abgefragt.
Bis zur Abfrage kann das interriptausiésende Port keinen
erneuten Interrupt ausidsen. Eine Erfassung von Ein-
gangssignalanderungen ist wihrend dieser Zeit moglich.
Wiahrend der Abfrage erfoigt keine Obernahme neuer
Eingangsinformationen.

Die von der ZRE ausgegebene Baugruppenadresse

wird iiber die Dekodierung (Adre@dekoder) erkannt.

Die B augruppensdresse ist variabei und ist projektab-
hingig durch Schaitersteilungen (DIL-Schaiter) festzu-
legen.

09
des P1O's geschaltet (siehe Blockschaltbild Bild 2). '

(a7 {615
Potertialtrarrrag
Sigmolorpassursy [
— filterurg

18 &4

L—] getaktete Uber -

. nofrnespecher
Uberratrmatokt - o
Tokt - .——— ————
geser
AO.. A7 80..87
00.07 PIO iNT
Samrsigrole
180
ré Steverug
‘ !
Bicirektiarale 16
Bustreber +3 AdrefSclelcoder
b B o (moo 183, AgTI00 | T
L, 060...087 1EP Tott RESET Me +5 |
g Systermbdus v

Bild 2. Blockschaitbild DED

(e0 Mop'S
Us o
9

2o oAk
oh

= =&

= X

4] (7] 8 s 829

Blig 3. Schematische Darsteliung DED (Bestlckungsseits)
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VM BADAT 09

AnschiuBbelegung, frontseitig

Buchsenisiste Bu 4
(prozeBseitiger Anschiugl)

August 1984

Technische Belastbarkeit
Grenzwerte der Eingangsspannung
Variante | Dauer- Kurzzeitbeanspruchung
beanspru- |  Integrationszeit Integrationszeit
chung 100 s 20 ms
+310V/ 1 +330V /50 us
. +
01; 11 sV — 160V /18 —330V /10 ms
+220V/ 13 +2680V/ SO us
+
02 so v -110V/ 13 —220V/ 10 ms
, + + B0V/ S + 150 V / 50 us
03;13 =35V — 40V/ 63 | — 75V/10me
e +20V + 26V /30 + B0V /S0 us
- 14V - 25V /10 ms
. +15V + 25V /S50 us
08;15 |_ gv - 14aV/10ms
+ 55V
9 - 08V

Anschiu Diglitai- Kanal Bit
singabe-

(=) | (+) .} bit

A13 | B13 DE 15 7
Al14 | 814 OE 14 6
A158 | B1S DE 13 5
A16 | 818 DE 12 1 4
A17 | B17 OE 11 3
A18 | B18 DE 10 2
A19 | B19 DE 9 1
A20 | B20 DE 8 0
A21 | B21 DE 7 7
A22 | B22 DE 6 6
A23 | B23 DE S 5
A24 | B24 DE 4 4
A25 | B25 DE 3 0 3
A26 | B26 DE 2 2
‘A27 B27 DE 1 1

28| B28 DE 0 0
S—

4628 R
+——{:j M8

Bild 4. Eingangsschaltung DED

Schaiter- und Wickelprogrammierung
Programmierung der Baugruppenadresse

Zur Programmierung der Baugruppenadresse sind auf der

Bestickungsseite O1L-Schalter angeordnet. Die den Beu-

gruppenadressen zugehorigen Schaiterstellungen sind der

Tabelle im Leitblatt VM BADAT Abschnitt ,,Wickelpro-
rammisrung’’ zu entnehmen.

Die Grenzwerte sind nicht ais Betriebswerte zulassig,

Eine Uberschreitung der Grenzwerte kann zur Zerstorung
fiihren,

MONTAGEBEDINGUNGEN

konstruktive Ausfilhrung,
Leiterpiattenabmessungen,
Steckraster,

rickseitiger Steckverbinder
und Einbsuort siehe Leitblatt

VM BADAT

indirekte Buchsen-
leiste Bu 202-58

TGL 29331/03

mittels AnschiuB-
kabel (VM ZUBEH 07)

~ 0,22 kg

Steckverbinder, frontseitig

prozeQseitiger Anschlu

Masse

GARANTIE - UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Prafbescheinigung

~ Priifbescheinigung keine

Programmierung der Spannungsversorgung fiir dis

Geber

€3 sind keine Briicken notwendig, da die Einspeisung der Zubehér

Geber iber die GefaBanschiuBebene erfoigt. Das bedingt, Geritebsschreibung . ...... . keine

daB die Sicherung (optische Signalisation) auf der Bsu-

gruppe nicht benutzt werden kann.

BETRIEBSBEDINGUNGEN

sishe Leitblatt VM BADAT

Hilfssnergie

Versorgungsspannung . ..... SV

Toleranz der Versorgungs-

spannung et i s, 5%

Stromsufnahme .......... 600mA

Verlustleistung h .

Varients , 01 02 03 o4 [s -] 19

11 13 18
Veriust- maximel W 146 | 143|138} 114} 7,6 6.4
leistung typisch W 9,6 9,4 7.5 61| 39 3,0 .
\.

JR.; Deliow GmbH | Lehrgang: aFs Tare: P?}.aa‘at
ScaulunzszentIur s /
-audatec- ProzelsisneleufschaliZ. | Datun: DED 4



RJ Telfow GutH | Zekrzanz: afs sane: 3latt
Scaulunzszentrur) = e wanes P.GDAI/JBBM
-audctec- 2recefsizrnalaufechalts. | Datun 2£D- kAP
0o O g}
I 18P oK =
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- l lao Oﬂ
§E
R on
b bio }‘"
<o
€o oXF
Re o & g pu 3
s
— e - x o Q '
s 77 e :
@ : : % f .af p 7 \7}, Wickelprogrammierung Kartenadresse
:-_-_: 3:0 ololololo e a
Kanal | Shraleingang Bu4 | KOMS Bemerkungen
t P\ A28 (<) 828 (+)
A27 ,B27(+)
| 21A26 8%
) JIA25 B82S -
| 41AN B2
S[A3 823
61420 622
71421 821
it @ |A20(-), 820
11419 ,819
1 21A18 818
A7 817
biA¥ B
SIAF ,B15
6lA% Al
TIA13 AR
I A3 Schirm
O KAF  [AnschiuBlabel (uftrag-Ne|Ros. | KAP |Ort | PA
Ak 9 &
, By~
Kortenadressierungsplan
DED 2342 Fbs.
eichnungs- N ‘
(4)
J.



e )

Jenuar 1988

Ersar fir Ausgabe Jenuer 1986

Seits 1

HE DED 01

Digitaleingabe, dynamisch

Software; Baugruppe; E rfassung, Signalénderung, binar

Hersteller: GRW

VERWENDUNGSZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit der ursadst-Baugruppe Digitaleingabe,
dynamisch DED zusammen, die kurzzeitige binére Signalanderungen
erfa@t, und hsuptsdchiich zur Erfassung von relativ ssitenen kurzen
Impuisen geeignet ist.

TECHNISCHE PARAMETER
Rechenzeit des interruptbehandeinden Teils des PEA-Moduls:

252 us
Zu strukturiersnds Kennwerts
— Grundtyp der Baugruppe {Kartensinschub} KES
— Blocknummer BL
— Adresm der ursadat-Baugruppe {Moduladresss) MA

— Spezifikation -
(Siehs Bedienungmnieitung zum audamc-Strukturierarbeitspiatz)

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Die ursadat Baugruppe DED hat 2 Kandie mit je 8 Eingangen,
Sie erfalt und speichert impulsfianken. in Abhingigkeit vom Bau-
gruppentyp werden foigende Flanken srtagt:

DED - TTL ¢ on

DED ubrige Typen: 1/0

Die Impuise missen eine Mindestimpulslénge (siehe Katalog Bauteile
VM BADAT 09) aufweisn,

Bei Auftreten von 0.4. Impulstianken wird Gber Interrupt das zuge-
hérige PE A -Modul aktiviert. Das PEA -Modul Gbernimmt die gespei-
cherten Impulisfianken des gesamten Kanais und ibertrigt sie in das
ProzeBabbild PRAB. Nach Ubarnahme wird der Flankenspeicher auf
der Beugruppo geldscht.

Bei der Eintragung der impulsflanken in das PRAB (0 = Flanke ist
sufgetretan) wird eine "UND" -Verkniipfung mit dem aiten Wert des
PRAB durchgefuhrt. Damit ist gesichert, daB Impuisfianken bis zur
Auswsrtung durch ein Anwendermodul im PRAB gaspeichert sind.
Bei Neuaniauf der BSE werden im PRAB dis Signale mit 1 belegt

(= keine Flanke aufgetreten).

Tabelle 1: Obertragungseigenschaften der Baugruppenvariantsn
Baugruppenvarianten | ProzsQsignal Bussignal Wert im Das PEA-Modul asktuslisiert die binaren
Prozefabbild | Signsiwerte des jeweiligen Kanals im ProzeGabbild
DEDS,5-1,12,24 | — offener Eingang
24-1,60,60—1] — statischer LOW. oder 1 1 keine Aktualisisrung
HIGH-Pegel
— Signalinderung 0/1
Signalanderung1/0 0 0 Aktualisierung
DEDTTL — offenser Eingang
— sutischer LOW- oder 1 1 keine Aktualisierung
HIGH-Pege!
- Signsianderung 1/0
Signalanderung 0/1 0 0 Ak tuslisierung
Das Bussignal ““0"" wird bei vorsngegangsner Signalinderung entspre- Aufbau ProzeRabbild

chend Tabelle 1 vom PEAModul in das zugehérige ProzeBabbild ein-
getragen.

Nach erfoigter Abfrage der Baugruppe durch das PEA-Modul wird das
Bussignal wieder 1, Der Bindrsignaiwert ‘0" bieibt so langs im
ProzeQabbild stehen, bis durch sine weitere Signslanderung. an einem
der Einglings des Kanals das ProzeBabbild durch das PEA -Modul wie-
der sktualisiert wird,

Diswr Sachverhalt ist bei der Weiterverarbeitung der Binarsignaie im
ProzeGabbiid durch dsfir gesignete Basismoduls zu beachtsn.

Fehlerbehandiung
keine

Je ursadst-Baugruppe werden im ProzeQabbild 4 Byte RAM beilegt,
cbwohli von der Baugruppe nur 2 Byte genutzt werden.

7161|5141312|110 Kanal O
716|5(4)3}2|1]0 Kanal 1

Js Kanal werden B Binarsignaie (Zahlen 0—7) am inbetriebnshmege -
rit angezeigt.

Ist ein Binarsignal gleich *1**, wird die zugehorige Zahi am IBG mit
einem grunen Feld unteriegt.

Der Nachdruck baw. dis Vervisifiitigung, such suszugsweise sowie die Weltsrgabe diesss Kataioges an Dritts ist nur mit Genehmigung des
VEB GRW Teitow zullssig. Wird gegen diese Maligabe verstolien, behlit sich der VEB GAW Teltow rechtiiche Schritts vor,
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HE DED 01

Signalanpassung an die ureadat-Bsugruppe

Zur Weltsrversrbeitung der im Proze@abblid sbgelegten Bindrsignale Nech Auswertung des PRAB fir Digitaisingsbe dynamisch miissen die
stshen die Anwendermodule mit bindren Eingangesignaien zur Ver- sktiven Signale (Belsgung 0) im PRAB durch Anwendermaduie mit
figung. “1” berschrisben werden (d.h. Signalinderung erfagt),

.0. 1.0
L P N

L 4

L4

Bild 1: Strukturbeispiel fir Signsimpennung
an die ursadat-Baugruppe

STRUKTURIERUNG

“urch die Strukturierung der Spezifikation wird die M&glichkeit m, daB das PEAMoadul nur bei Prozeilsignaiinderungen
. Sbelle 1) der strukturiertan Binireingings das Proze@abbiid des jewsiligen Kanals sktuslisiert,
Pro Kanal kdnnen die Binareingings 0—7 strukturiert werden,

KES BL MA Spezifikation Beispisl
IBIE] vly CD D,_bz, 0-7 BE 0 0 D012 7
OE YY S 26| Katalog Bautsils | Kanal 0 Kenal 1 Das PEA-Modul sktualisiert das
VM BADAT 09 Proze@sbbild tir Bindreinginge

1, 2des 1. Kenais und Bindrein-
gings 2,3, 7 des 2. Kanals der

Bsugruppe
N—
- _ :
IR. Teltow CmdH | Lehrgangs aFsS ame: P?}at;f
Scaulungszentru e ng-g
-audztec- Prozelsisnelaufschialts. | datunm:
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o VM BADAT 10
Digitaleingabe, statisch
mit kurzschiuBfestem Treiber -
DES-KT
Baugruppe, Digitaleingang
ELN: 13793600
Hersteller : EAW
ME = Stiick 076
Nur fir GRW-Anlagen
_ . 10
Biid 1. Digitaleingaba, staclsch mit kurzschiuitestem Treiber
DES-KT :
VERWENDUNGSZWECK
Die Digitaleingabe, statisch mit kurzschluBfestem Treiber dient vorwiegend der Erfassung von digitaien Signaien
von Gebern und Einrichtungen mit KTSE-Schaltkreisen ais Ausgangssiement (Sender).
Unter Beachtung der Eingangsbedingungen sind auch Kontaktgeber anschlieBbar.
TECHNISCHE PARAMETER
Bauteilvarianten
- Klassifikstor : VP, .

Bauteilgruppen-Nr.: 1468 / Ktr.: 230
Digitaleingabe, statisch mit kurzschiuBGfestem Treiber
KURZBE- TYP STOFF-NR. KATEGORIE | GEBER- 1. Stwaile
ZEICHNUNG ! ot 0-925 ! SPANNUNG JAUSWAHL-NR.
OES-KT 2344.03| 344-03-4 [* ) | 24V 1

3R Teltow CmiX | Zelwrzang: aPS names.s p?}/iti's

Schulungssensruc ] R . . DES-AT

-audztec- Srozefsiznalaufschaliz. | datum:
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VM BADAT. 10

Beispiel fir Ausriistungslistentext AUFBAU

Bauteil-Nr.: 1468 /1 Die Baugruppe besitzt zum Anschiu@ der Eingangs-
. . . : signaie (ProzeBsignals) frontseitig sine mdlrokto
Bestelitext: DES-KT; 2344.03; st 0-925344-03-4/05 Buchsenisiste (Bu 4).

Kommuni- . An die Bu 4 werden mittels AnschiuBkabel die Proze8-
kationstext: Digitaleingabe, statisch mit kurzschiuBfestem signaie angeschlossen.

Treiber; 24 V Geberspannung Ausgangssejtig besitzt die Baugruppe direkte Stecker-
leisten St 1 und St 2 fir den AnschiuB an den !

K 1520-Bus.
Statische Kennwerte ~
Anzahl der Eingdnge .. .... 4 x 8 Bit ' Funktionsumfang
ProzeBkopplung .......... keine galvanische
Trennung der Prozeg- Die Digitalsingabe, statisch mit kurzschiuBfestem
signaie Traitsur kann nur im Zyklulbotarieb arbeiten.
. . Die Strukturierdaten sind der Bedienungsanieitung
En.ng'angsstrv..:m pro Eingang < 03mA des Strukturierarbeitsplatzes zu entnehmen.
minimale Eingangsspannung -
_beiHigh-Pegel ............ +93vV
maximale Eingangsspannung
hei Low-Pegel ............ +50V WIRKUNGSWEISE
4 hale Leitungslinge Die von den 32 Eingingen (4 x 8 Bit) anliegenden
S _-Baugruppe .......... 800 m Informationen werden iiber die KTSE-Schaltkreise {
D 410 an nachfoigende 8-8 it-Datenregister geschaitet.
X . Oer Modul wird von der ZRE zyklisch abgefragt. .
Obertragungseigenschaften Wiahrend der Abfrage sind die Einginge des Daten-
Logische Zuordnung Prozeflsignal-Bussignal registers geschiossen, so daB wiahrend disser Zeit keine
- Anderung der Registerinhalte erfoigt.
ProzeBsignal Bussignal Die Baugruppe DES-KT bendtigt keine Initislisierung.
[¢) H Die von der ZRE susgegebens Baugruppenadresss
L H wird Gber die Dekodierung (AdreBdekoder) erksnnt.
H [N Die Baugruppenadresse ist variabel und ist projekt-

abhiingig durch Wickelprogrammierung festzuiegen.
O S Eingang nicht beiegt (offener Eingang)

L = Low-Pegel
H & High-Pegel

Dynamische Kennwertws
Operationsverhalten .

Mindestimpulsdauer (High-impuls, Low-Impuls)
tmin (bezogen auf den Eingang)
tmin ™ tFmax * tA.  ~
tf Zeit der Storunterdrickung (= 3 us)
ta Abfragezykiuszeit

ta__ bezogen auf den Geber

tmin = tF * tA + I (
'S kabelbedingte Verzdgerungszeit (100 us bei
max. Kabellange) - -

Die zu erfassenden ProzeBsignale werden im Modul nicht

pespeichert, so dall diese zum Zeitpunkt der Abfrage noch
anliegen mussen.

Werkstoffangaben
siehe Leitblatt VM BADAT

) N
. A
ZR0 Teltow CGmhH | Leirzanz: aPs Lemess ? T
~ : = - A -
Schulungscenirus PEA/B-BE

Daa

-audatec- Trozefginalaufschsltz. | detum: DES-AT 2
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Digitaleingabs, statisch VM BADAT 10/3
P ArozeforachksS
0.7 8..15 16.. 23 2% 3
- Eirgargs -
, Scholtkreise
4" 8 a 6
| 88t-0 88t -Ooter- [68¢t-0atar] (68D
18 10
Stecarurg
]
:&ﬁ;, Adrefciaiadier | Bustrerber
o0 RO 250..087
L2 P& : ré
A80, AB1 | 10ra AB3, AB#AES
. 86,487 Systerrbus ¢ ,

Blid 2. Blockschaitild DES-KT

AnschluBbelegung, frontseitig

Buchsenleiste Bu 4
{prozeBseitiger AnschiuB)

/
Anschiu Digital- Kansl | B8Rt

! aus =) | * eingabebit
SAT———=-=——-— v A 5 DEAT v
el TToese A6 BE30 5
A7 DE29 3
A8 DE28 3 4
Z;m,wt_ A9 | DE27 T3
Adressclecocerurg A10 DE26 2
. / AN DE26 7
oo A2 DE24 0
o N BB DE23 7
o-e . 8 6 DE22 D)
o-e 8 7 DE21 2 5
- ” Ne S B 8 DE20 4
*2° “tx q,{ giﬂ 89 DE 19 3
oy [ Fetie o8 810 DE18 2
s ﬁa[ut: 811 DE17 7
812 DE 18 0
K7 859 a7 &2 829 813 DE 15 7
814 DE14 8
818 DE13 1 s
816 DE12 )
BHd 3. Schematische Darstsliung DES-KT 817 DE11 3
. . (BestOckungsseite) - B186 DE10 2
- 818 OF ® 1
820 DE 8 0
1 821 DE 7 7
822 DE 6 ]
823 DE & s
824 DE 4 0 a
- 828 DE 3 (-3
826 DE 2 2
< 27 _DE 1 1
828 DE 0 -["e

~ [A13bis Myg, Masss der Gaber
- A28 sorgung N\
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VM BADAT 10

Anschiu@belesgung, riickseitig

Steckerieiste St 2 (Koppeibus)
24 V - Stromversorgung fir IS D 410 D

AnschiuB Bemerkung
A, B3 Ug =24V Gs
B2 Masse 1)

n Maesseanschiu@ wird bereits Gber das Bezugspotwsntial des

Mikrorechnars reailsiert.
Achtung | Eingangskreise sind galv. mitdem Bezugspotentisi
des Mlkrorechners verbunden

R

DE? -—ETL
I 0,

R

OE1 3 Dy

R
0Eo

I

D410

HI+
Sl

Blid 4. Eingangsschaitung DES-KT

Wickelprogrammierung
Programmisrung der Baugruppenadresse

Zur Programmierung der Baugruppenadresss sind auf der
Bestickungsseite Wicksistifte angeordnet. Die den Bay-
gruppenadressen zugehdrigen Wickelverbindungen sind
der Tabelle im Leitblatt VM BADAT Abschnitt ,,Wickesl-
programmierung’’ zu entnehmen.

Programmierung der Speisespannu ng fGr die
KTSE-Schaltkreise

Die Eingangs-KTSE-Schaltkreise werden durch foigende
Wickelbricken mit den 24 V auf dem Koppelbus ver-
bunden :

‘ken P - 0O
—

BETRIEBSBEDINGUNGEN
siehe Leitbaltt VM BADAT

Hilfsenergie

Versorgungsspannungen
24 v (1225%)
5VI1E B%)

b e

Technische Belastbarkgijt

Grenzwerte der Eingangsspannung +50 V/— 30 V

Die Grenzwerte s3ind nicht ais Betriebswarte zulissig.

Eine Oberschreitung der Grenzwerte kann zur Zerstdrung
fahren.

August 1984

MONTAGEBEDINGUNGEN

konstruktive Ausfihrung,
Leiterplattsnabmessungen,
Steckraster,

ruckseitiger Steckverbinder
und Einbauort

LY

sishe Leitblatt
VM BADAT

Indirekte Buchsen-
leiste Bu 202.58
TGL 29331/03

mitteis Anschiuil-
kabel

= 0,21 kg

Steckverbinder, frontsaitig

prozefiseitiger Anschiu8

GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Prifbescheinigung
Prifbescheinigung <o, . keine
Zubehdr

Geritebeschreibung’

AT M T e A | T.atew
Qo T2ison GnoE (e
I I i .y e o -
Jciwmlungscentrun

-gudztec-

Zrozeflsiznalaufschaltz.

aP3 lame: PPA’?EEBE

Datur: DES-KT &
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Digitaleingabe, statisch mit
kurzeokluBSfesten Treiber-~
schaltkreis

L

Software; Baugruppe; Brfassung, BinErsignal,
Geber mit KISE-Schaltkreisen als Ausgangselemente

Aufbau ProzeBabbild

Je ursadat - Baugruppe werden im ProzefS-
Hersteller: GRW abbild 4 Byte belegt. ’

Der Aufbau des ProzeBabbildes ist fol-

gendermaBSen:
YERWVENDUNGSZWECK TI6(5/4]|3|2)1]0 Eingabe Kanal 1
Das PEA-Modul arbeitet mit der ursedat - 716/5{4]3/2]1]0f EBingabe Kanal 2
Baugruppe Digitaleingabe statisch mit T16|5/41312]1|0| Ringebe Karal 3
Iursachiuatasian Irelboreshaltineis TE[SIA[312[7]5] Ensane tamat 4

maximal 32 binfire Signale von Gebern mit
K?SE - Schaltkreisen als Ausgangselemen-
te. Die 8 Binkrsignale (0-7) des jewei-

ligen Eingabekanals werden am Inbe-

Zu strukturierende Kennwerte triebnahmegerit IBG mit Hilfe der Zah-

] len O0-7 dargestelli. Ist ein Binir-
= Grundtyp der Baugruppe (Kartenmein- signal gleich ,1", wird die entsprech-
schub) K3 ende Zahl am IBG mit einem griinen Feld
- Blocknummer - BL unterlegt. .
= Adresse der ursadat_ - Baugruppe
(Moduladresse) MA Signalanpassunz an die ursadat - Bau-
ETruppe -

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISRE Zur Weiterverarbeitung der im ProzeB-

abbild abgelegten BinArsignale stenen
alle die Basismodule zur Verf{igung,
bei denen binlkire Eingangssignale struk-
turiert werden kinnen

Die ursadat - Baugruppe DES-KT hat vier
Eingangskaniile {ber die maximal 32 Bi-
nlirsignale erfaSt werden kiSnnen. Bei der
fbernahme der Signale durch das PRBA-
Modul ist zu beachten, dafB sie zum Zeit-
punkt der Abfrage noch anliegen milssen,

da die erfaBten ProzeBSsigmale von der 2 A —4 8M. 10.0

ursadat - Baugruppe nicht gespeiochert BE.O0.1.1 34— BM.10.1

werden. —fp——— 1E{ KOVI oA 8M.10.2
5A —p gM.10.3

Pehlerbehandlung

Keine

Bild 1: Strukturbeispiel fiir Signal-
anpassung an die ursadat -
Baugruppe

STRUKTURIERUNG

KBS BL MA Spezifikation Beispiel

E ' BE 3 80 Kk?
Gzl 1] R
03yy=25 Katalog Bleoknr.: 3
Bauteile Adr. 4. Baugruppe:
VE BADAT 10 80H
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Digitaleingabe, multiplex DEM
DEM-Rangierverteiler DEM-R

VM BADAT 08

April 1884 :

Baugruppe, Digitaleingang

ELN: 13793600

Herstalier : EAW

ME = t 044
lNut fir GRW - Anjsgen l
Bild 1. Digitaleingabe,
multipiex
VERWENDUNGSZWECK

Digitaleingabe, multiplex

Die Digitalsingabe, mulitiplex ist einzusetzen, wenn die
statlschen Signalzusténde einer groGen Anzahl passiver
Geber erfaBt werdan solien.

DEM-Rangierverteiler

Der DEM-Rangierverteiler dient zur Verdichtung von
16 Gebern zu 2 Gebergruppen (zu je 8 bit).

Ober eine Steusrieitung pro Gebergruppe werden dis
Signselzustinde einer Gebergruppe von der DEM Pparai-
lel gelesen und zwischengespeichert.

SR —
—
i “ . " I T Aleam e ia o~ Q b e
IR0 Telien Comul |Zelimzeanz: aPS .
- - - Y
Jcaulungsentiul _ e s _
< - = < - oy - Nt
-zucatec- Crezeligicnalauiccan-vi.e | -

Seiw 1
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VM BADAT 08

Seite 2

TECHNISCHE PARAMETER

Bautsilvarianten

Kisssifikator : VP . . .

Bauteiigruppen-Nr. : 1421 / Ktr. : 230

Digitaleingabe, multiplex

KURZBE- TYP VARI. STOFF-NR. KATE- GEBER- 1. Swile
ZEICH- ANTE GORIE SPANNUNG | AUSWAHL-NR.
NUNG  0-926 '

:DEM 2321, 01 321-01-4 ‘o8 | e Vv 1

1 02 321.024 " 48 V F]

: 03 321-03-4 L 24 V 3

, v 321-04-4 ; 12V ry

Beispisl fir Ausristungslistentext

Bestelitext :

Kommuni-
tationstext

Bauteil-Nr. :

. Digitaleingabe, multiplex 48 V

1421 /2

DEM 2321.02;
st 0-925321.02-4 / 05

N

Bauteilgruppen-Nr. : 1408 /

Kiassifikator : VP , ., .

Ktr. : 230 / 231

DEM-Rangiervertsiler

KURZBE- STOFF-NR. KATE- 1. Stalle
ZEICH- GORIE AUSWAHL-NR.,
NUNG

\DEM-R st 0-913800-00-4 o5 1

0

Baispiel fir Ausristungslistentext

Beauteil-Nr, : 1408 / 1
Bestelitext : DEM-.R

st 913800-00-4 / 05
Kommuni- '
kationstext : DEM-Rangierverteiler

Statische Kennwerte

Eingangssignale s e et e e

Auh!nguignlle Cee e e

galvanische

Trennung . ........

logische Zuordnung

ProzeBsignal/B ussignail
Datensingang ........

Schreibsperr.

- Belegung der Adrefsignale

8 Bit DE (Datenein-
gange)

1 Bit SE (Steuersin-
gang firr Schreibsperre)

16 Bit DA (Gebergrup-
penauswahl - A usginge)

tir alle E/A-Signale

niederohmiger Geber
(Low am Modulein-
gang) = Low-Pegel suf
dem Dastenbus,
hochohmiger Gsber
oder offens Datenein-
.gangsleitung & High-Pe-
gel suf dem Datenbus

sktiv bei High-Pegel
sm Modulsingang SE,
nicht wirksam bei
Low-Pegel oder
offenem Modulein-
gsng SE

6 Bit Baugruppen-
adresse

4 Bit Gebergruppen-
adresss

April 1984
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Digitaleingabe, multiplex DEM

DEM-Rangierverteiler DEM-R VM BADAT 08
April 1884 Seits 3
Eingangsbedingungen (Deteneinginge)
Vark Nenn- zul. Eingangsstrom Einspeisung ugehdriger Leltungsiings
ante strom lgy Span- Tole Elngengs-
min. | mex nung renz strombersich Geber.DEM-A | DEM-R-KES
mA mA v % mA m

01 6,4 4,0 8,0 ) t10 5,1 bis 7,2
02 10,8 4,0 11,8 48 T 3 8,7 bis 11,1

48 + 3 6,5 bis 11,1 500

- 28

(b <] 10,3 4,0 16,0 24 t a3 7,6 bis 11,0

24 26 5,8 bis 13,8
o4 10,7 4,0 15,0 12 t 3 6,8 bis 11,8 2

12 128 4,3bis 14,6 8o

Randbedingungen :

Ug = 0 bis 0,5 V (Spannungsabfall Gber dem durchgesteusrten Geberausgang)

Als Steuer- und Dateneingangs- bzw, ais Geberleitung wird Fernmeldemantelieitung MY (St} Y n x 2 x 0,5 zugrunde- 08
gelegt. Bei Speisung vom Proze8 sind Ug und Myg dber je 3 parallele Adern zu fiihren. Bei Verwendung snderer Kabel
oder von Netzgeraten groBerer Spannungstoleranz oder bei Nichteinhaitung des maximalen Spannungsabfailes Gber dem
Geber ist dafir zu sorgen, daB ein minimaler Eingangsstrom von 4,0 mA gewiihrieistet wird. Der maximasl zuldssige
Eingangsstrom entspricht den fir die jeweilige Variante festgelegten Extremwerten. Die zuiassigen Leitungsiingen sind
in jedem Fall einzuhaiten,
Eingangsbedingungen (Schreibsperreingang)
Vark Nenn- zul. Eingengs- zul. Eingangs- Einspeisung zugehdriger Leitungsiinge
ante strom spannung Ugy strom {g Span- Tole- Eingangs-
nung ranz strombereich Geber—KES
min. | max. min. max. v % mA m
mA v mA
01 59 45 74 4,3 7.8 80 t10 $,0 his 6,6
02 7,2 30 62 4,3 9,6 48 X258 5,0 bis 9,3
03 9.6 12 3 23 | 130 24 25 | 6.106m12.5 1000
o4 8,1 7.3 18 43 13,0 12 t2s 4,5 bis 10,8
Eingangsbedingungen (max. Eingangsstrom bei hochohmigem Geber)
IEL max = 1.0 mA, daraus resultieren die folgenden Geberwiderstande bzw. Eingangsspannungen
Vark RGmin Usmax
ante (Dsteneinginge)|(Schreibsperreingang)
k2 \'
01 56 10,8
02 a4 7.4
03 27 3.3
04 13 2,3
Dynamische Kennwerte Ausgangsseitig bestitzen die DEM direkte Stecker-
Stérunterdriickung tf I':I:tso;::;l'und St |l fir den AnschluB an den
Dsten .............. 15ms{1£50%) us- <
Schreibsperre . ......... 8ms{1£50%) Der DEM-Rangiervertsiler ist in einem EGS-A ufbau-
gehduse A (160mmx100mmx120mm) unterge-
brecht. Dise Eingangs- und Ausgangsleitungen werden
Werkstoffangaben durcl'! Kabcl\{oruhriubungon mit Stopfbuchsen an den
Rangisrverteiler gefiihrt.
DEM Im DEM-Rangierverteiler sind 2 Gebergruppen zu je
siehe Leitblatt VM BADAT 8 Gebern mit einem Geber jeder Gruppe verbunden,
DEM-R die untersinender durch Dioden im Rangierverteiler
Gehausewerkstoft . ....... Plast entkoppelt sind.
Farbton . ......cve00neee sSchwarz
- Funktionsumfang
Zum Betrieb der DEM ist keine Fhitislisierung er-
AUFBAU torderiich, Die Daten werden je nach Anwender-
Die Digitaleingsbe, multiplex besitzt frontssitig eine indi- programm von der ZRE gelssen. Dle Strukturierdsten
rekts Buchsenisists zum Anschiul der Eingangssignale und ":“d der B“"'““h""‘“""""‘ﬂ des Strukturisrarbelits-
der Gebergruppen-Auswshi-Eingings. platzes zu sntnehmen.
Die Verbindung zwischen der DEM-Buchssenleiste und der Die 16 81t zur Gebergruppenauswah! srmaglichen dis
GefiBanschiuBabene zur Aufschaitung der ProzeGsignaie g";‘h“:;'t“:° 126 512 G'Ib""':"’"":b"' Jo 8 B'I:i .
1 {VM ZUBEH 07) zu realisieren. . h, es konnen nsis in sinem ragezykiv
st mittels AnschiuBkabel { srfaBt werden, Zur Erfsssung von 128 Proze@signsien
sind 8 DEM-Rangierverteiler notwendla. N
b L o om e .~ . =Y A==
3% Telier GouZ |Zelrrsougs aPs zne: pEra™
Jelmiiar oe
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VM BADAT 08

Seits 4 April 1884
WIRKUNGSWEISE

DEM .

Die DEM besitzt sinen astabilen Multivibrator zur Erzeu- Dlie ZRE kann durch Ausgabe der Modul- und Geber- !

gung eines internen, systemunabhiingigen Taktes (siehe
Blockschaitbild Bild 3).

Ein 4 Blt-Binirzéhler dient der Adressierung sines Demuiti-
plexers sowie eines Schreib-Lesespeichers (RAM). Durch
den Demultiplexer wird stets ein Gebergruppen-Auswahl-
Ausgsng (DAO bis 15) erregt.

Die Eingabe erfolgt iiber 8 Datensingangsisitungen (DEO bis
n.

Der Signalzustand, der durch die Steuerieitung ange-
sprochenen Gebergruppe (8 Geber) wird von der DEM
parsilsl Gbernommen und Im RAM abgespeichert, Jnmittel-
bar danach wird die niichste Steuerieitung aktiviert, Nech
Ablsuf des ersten Zyklusses (Abfrage und Speicherung

der Signalzustinde von 168 Gebergruppen) werden in
weiteren Zykien die ProzeBdaten stindig aktuslisiert.

gruppenadresse dis im RAM gespeicherten Daten

der selek tisrtan Gebergruppe lesen. Im Luuykﬁu
wird verhindert, dal der RAM iiberschrieben werden
kann. . .

Zum Zsitpunkt der Abfrage betrigt das durchschnitt-
liche Alter der Daten 80 ms. Zur Gewihrieistung des
ungestérten Auffrischens der Daten Im DEM.-Zwischen-
speicher muBl der Abstand zwischen 2 Abfragezykien
mindestens 20 ms betragen,

Der DEM-Rangierverteiler bildet gemal Stromlaufpian
Blid 4 die Gebergruppen zu je 8 Bit. Der gemeinsame
Ricklieiter der Gebergruppe wird mittels einer Steuer-
leitung Gber einen entsprechenden Digitalausgeng ge-
scheitet. Die Festlegung, welche Gebergruppe mit
waelcher Steuerleitung angesprochen wird, wird iber
esine Wickelprogrammisrung auf dem DEM-P KES des
DEM-Rangierverteilers festgeiegt. Die prinzipielie

N— Verpchaitung der Geber iiber den DEM-R zur DEM ist (
in Bild § dargestelilt.
3
40 .. 15 DEQ..7
. 16 t &4
Rtertaltrerrg Poterttioltreyrrg
: 37 Fotervtiol <
lomoossLry [-filterurg cer|  \Sgmlopassung)-fiterg
t16
Owrrasyples T8
&d [
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AM Breiern
16 = 8- 5t
MM RAM ‘
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Blid 3. Blockschaltbild DEM
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2u dem DEM-R, wo d. Geberadresse 18 gewickelt ist.

Blid 5. Prinzipdarsteliung des Signaifiussss
vom Geber Qber den DEM-R zur DEM
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Blid 6. Schematische Darsteiiung - DEM (Bestickungsits)
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Digitaleingabe, multiplex DEM
DEM-Rangierverteiler DEM-R

VM BADAT 08

April 1984
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Blid 7. Schematische Darsweilung DEM-R
(Drautsicht, Gehiuse gedfinet)

ERX ennzeichnung fir die intern verdrahteten

Litverteiler

Bild 8. KES (DEM-P) zur Progremmierung der Gebergruppenadresse
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VM BADAT 08

Seite 8 April 1984
AnschiuBbelegung DEM AnschiuBbelegung DEM-R (sishe Bild 7)
Buchsenleiste 8 4 (proze@seitiger Anschlugl) ) zum DEM
Anschiug Datenein-/ Funktion LOtvertelier Anschiu '
-ausgsbeblt DE O c1 o
828 DEO a1
8 27 DE 1 DE 1 c2
B 26 DE 2 G2
828 DE 3 DE 2 c3
B 24 DE 4 a3
823 DES
€3 ca4
B 22 DE@ ° G4
8 21 DE 7 OE & cs
B 20 DA O GB
819 - DA 1
818 DA 2 DES ce
817 oA 3 ce
B 16 DA 4 DE 6 c?
B 18 DA S G7?
B 14 DA 8 DE 7 cs
B 13 DA? G8
B12 DA 8 DA O A B
e oA 10 € (
w9 DA 11 DA 1 A2
88 DA 12 E2
87 DA 13 DA 2 x 1 A3
86 DA 14 €3
K] DA 16 DA 3 A4
B4 +SE €4
Al - SE DA 4 AS
A 29 Ug : EB
829 DA S .AB
A1l MUB - ES
A2 DA G A7
E?
DA 7?7 AB
A ESB
v DA B 81
+ & M8 F1
f — P DA 9 82
SE — F2
- DA 10 B3
. b l ) F3a
8lid 9. Eingangsscheitung ba N B4
des Steuereinganges Fa
DA 12 BS
Fe (
- _
DA 13 B6
¢ - Fe&
DA 14 87?7
MB F?
M DA 18 88
av | el Fo
Lo s +SE 09
Oer E®
- SE o8
HB
Vg A 10,8 10,C 10
A M ’ F 10,G 10, H 10
4w - | Mus A9.E0.C9
0ag r AT X F9.G0, H®
{ L — Schirm D10
E10
L
TN — .
a3 |
sa1
w | .
B8itd 10. Schaltungsdetall fir
Datansingiinge und
Gebergruppen-Auswahlk
Ausginge L
b
IR Talsor -2--:':2—21 ZerrZens: 223 l ame: ‘ 2
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zu den Gebergruppen

Gebergruppe Litverteller Anschiul
Nr, Bit (+) (-)
[} c1o 810
1 co -¥ ]
2 ce -} -]
1 3 c? B?
4 ce - ¥ ]
6 [~} -]
] ca B4
7 x 2 c3 83
0 G 10 F 10
1 G9 F9
2 G8 F8
2 3 (<) F7
4 ae Fe
-] as FS
-] Ga F 4
? G3 F3
Schirm D1,E1

Schaiter- und Wickslprogrammierung DEM (Bild 6)

Zur Programmierung der Kartenadresse sind suf der Be-
stickungsseite DIL-Schaiter angeordnet. Dis den Karten-
sdressen zugehorigen Schaiterstellungen sind der Tebalile
Im Leitblatt VM BADAT, Abschnitt , Wickeiprogram-
mierung’’, zu entnehmen,

De die AdreBbits ABO bis AB2 hardwaremaBig beim
Karteneinschub DEM nicht belegt sind, missen sie nicht
definiert werden.

Ein z. B. sauf Adresse 50 H schalterprogrammierter DEM
wird such mit den Adressen 61 H bis 57 H sufgerufen.
Die Adresssn dirfen deshaib nicht bei anderen E/A-KES
belegt werden,

Die Einspeisung der Geberstromkreise kann erfoigen
iber

—~ die GefiBanschiuGebene (GAE)

- den DEM-Rangierverteiler (DEM-R)

— den Koppelbus

Folgende Wickeistifte sind zu verbinden beil

—~ Speisung iiber GAE oder DEM-R :
E-F, N-P,S-T

— Speisung iber den Koppelbus :
C-F, U.T, P.T

Wird die Einspeisung iber den Koppelbus vorgenommen,
sind dis 8 Geberstromkreise gemeinsam mit sinem
G-Schmeizeinssz T 125 TGL 0-41571 abgesichert. Der
Ausfall der Sicherung wird durch Leuchten der Lumines-
zenzdiode suf der Frontplatte angezeigt. Der Sicherungs-
wert darf maximail 2,0 A betragen.

Wickslprogrammierung des DEM-R (Bild 8)

Im-Rangierverteiler sind auf dem DEM-P Karteneinschub
Wickelbricken zur Programmisrung der Gebergruppen-
adresse vorhandan, Die Gebergruppenadresse ist in den

4 niederwertigen Bits des oberen AdreBbytes

(ABB bis AB11) zu definieren, i}

VM BADAT CB)9

Seite 9
Gebergruppen-Nr. Adresse Brucke suf
' (High-Byts, den DEM-P
hexsdezimal)
1 X0 0-1
2 X1 o 1-H
3 x2 21
4 X3 3-N
8 X4 4-1
8 X6 8-0
7 xe 6-1
8 X7 7-1
9 X8 8.1
10 X9 8.1
1 XA 10-1
12 xB8 1M-1
13 xC 12-1
14 X0 13-4 |
18 XE 14 -1
18 XF 15-0 08
X nicht definlert
BETRIEBSBEDINGUNGEN

siehe Leitblatt VM BADAT

Hiltsenergie (nur fir DEM)

Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Verlustleistung

5V Gs(125%)
500 mA

Verlente 01 o2 03 04
Verlust. .  max (W) 7,8 8,3 7,1 5,6
lelstung typ (W) 5,9 6.8 4,8 35
Toechnische Belastbarkeit
Grenzwerte der Eingangsspannung
Dauerbsanspruchung 1
Varienw ProzeBeingang Steuersingang
+68vV +80vV
1 +
0 Vs _25v —80V
+6V + 85V
+
a Y8 _jov —e5vV
+6V + 40 V
+
~ 0. UB-qq v C— a0V
+8V +30V
+
0e Ve _jov —28vV

)

Kurzzeitbeanspruchung !

Varisnte integretionszeit 100 s Integrationazeit 20 ms
Prozefleingang Swuereingsng Proze@eingang Staversingang

01 —280V/1s +380V /1 - 350 V/ 10 me
-200V/1s

[+ -4 =100V /s +180V/1s - 160V /B0 us | — 280 V / 6O us

-130V/1s —280V /10 ms

03 - 60V/Bs + 0OV /GBs -120V /B0 us| + 170 V/ B0 us

- 48V /B — SO0V /10 ms

o4 - 20V /20 BOV/28s - BOV/BO0us| + 100V /80 us

- 80V/10ms

n Die sngegebenen Grenzwerts sind ais Betriebswerts unzuilmsig. hve Einhaltung garantiert nicht
dle Funktion. Oberschreitungen kdnnen zur ZerstArung des Moduls fihren.

Ceawm



VM BADAT 08 .

Seits 10

Prifspannung Up,

Elnginge untersinander und zum Systembus

MONTAGEBEDINGUNGEN
DEM

konstruktive Ausfihrung,
Leiterpiattenabmessungen,

Steckraster, riickseitige Steckverbinder,

Einbauort

R N A A A IR

frontseitiger Steckverbinder (Bu 4)

prozeBssitiger AnschiuB

ae e

DEM-R

gns

720

Gehause . ...

Einbauart .. ..
Einbauort ., .

600 V Ws

sieshe Leitblatt
VM BADAT

Indirekte Buchsenleiste
Bu 202-68
TGL 29331/03

mittels AnschiuSkasbel AK
(VM ZUBEH 07)
2 0,19 kg

April 1984

£
"4

Bid 11. Abmessungen DEM-R

Aufbsugshiuse A
100x160x120
Wandsutbau

In Warten, Auen-
und Produktions-
rdumen, suerhaid
des explosionsge-
flhrdeten Bereiches
bellebig (suBer Kappe
nach unten)

AnschluBdrahtdurchmesser
minimal
maximal

Masse

0,3 mm
1.0mm

~ 1,4 kg

GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN

sishe Leitblatt VM BADAT

A hiuB ‘ . _- Prifbescheinigung
nschiu . "
AnschiuBart .......... L8tanschiug Pritbescheinigung - ., ....... kelne
AnschiuSdrahtquerschnitt y e -
minimal ... 0neenn 0,2mm” Zubehd L\;
meximel EEI NN ENEN] 0.757‘“’“ ube r .
Gerdtebeschreibung . ......, keine '
IR Tel<ow Cmuil |Deirzeni: 223 Tame: A Lzl_%;t
jchulunissentoun . o FAL® -
P S NenmmrARE cmAT AT AT AT Ve =cavae
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Januar 1986

Seite

1

“

HE DEM 01

Digitalgingabo. multiplex

e ————————, s

Software; Baugruppe; Erfassung, Bindrsignal; multiplex

Hersteller: GRW

Die Erfassung von 8 biniren Gebersigna-
len innerhaldb einer Gebergruppe srfolgt
Uber die Dateneingangsleitungen DE O ...
DE 7. Die Gebergruppenauswahl wird Uver
die Steuerleitungen DA O ... DA 15 der
Baugruppe realisiert.

Die Pestlegung, welche Gebergruppe mit
welcher Steuerleitung angesprochen wird,
wird durch Wickelprogrammierung auf der
DEM-Rangierverteiler entachieden.

(Siehe Katalog-Bauteile VM BADAT 08)

Pehlerbehandlung

v

Keine

Aufbau ProzeBabbild

Je ursadat - Baugruppe werden im Pro-
zeBabbild 16 Byte RAM belegt.

VERWENDUNGS2WECK 7|6|5(4]|3|2| 1|0 Gebergruppe 1
Das PEA-Modul arbeitet mit der ursadat- 716{5]4[3(2[1]0 Gebergruppe 2 01
Baugruppe Digitale Multiplexeingabe DEM T/6|5/41312]1]0 Gebergruppe 3
gusammen, Das PEA-Modul erfafSt maximal
128 Binkrsignpale. 71615|4}3|2|1{0 Gebergruppo 4
TI6|5|4[3|2]1(0 Gebergruppe 5
Zu strukturierende Kennwerte 7{61514{3(2|1]0 Gebergruppe 6
T|6|5|4]3}2]1]0 Gebergruppe 7
- E::ﬁggyp der Baugruppe (Karten;ég- T716(514|3]2/110 Gebergruppe 8
- Blocknummer BL T|6(514]|3|2|1]0 Gebergruppe 9
- Adresse der ursadat - Baugruppe 716154[3[2|1)0 Gebergruppe10
(Moduladresse) 7|6|5(4!312]| 1|0 Gebergruppe11
(Siehe Bedienungsanleitung zum audatec- T161514]3(2]1]0 Gebergruppe12
Strukturierarbeitsplatz 7(615141312/ 110 Gebergruppe1l
T|615|4|3]2]1]0. Gebergruppeid
AUFBAU URD WIRRURGSWEISE T(6]|5({4(3|2]1]|0 Gebergruppe15
Die ursadat - Baugruppe Digitaleingabe- T|€6|5|4|3]2|1]|0 Gebergruppe16
Multiplex dient der Erfassung statischer -
BinlMrsignale von einer groBSen Anzahl
passiver Geber, z.B. zum Zwecke der Pro- Je Gebergruppe werden 8 Binlirsignale
tokollierung. Die Baugruppe kann von (Zahlen O - 7) am Inbetriebnahmegerit
marimal 16 Gebergruppen je 8 bindre Ge- TBG angezeigt.
bersignale erfassen. Ist ein Binlrsignal gleich ,1%, wird
Da in einem DEM-Rangierverteiler 16 Ge- die zugehtirige Zahl am IBG mit einem
ber zu 2 Gebergruppen verdichtet werden, grinen Peld unterlegt.
sind zur Erfassung von 128 bindiren Pro-
gefsignalen 8 DEM-Rangierverteiler not-
wendig.
Der Nachdruck baw. die Vervieifditigung, such suszugsweise towis die Weitergabe dieses Katsloges
an Dritte ist nur mit Genehmigung des VEB GRW Teltow zulbsslg.
Wird gegen dle Mallgsbe verstcRen, behdit sich der VEB GRW Teltow rechtiiche Schritte vor.
. 1
AR TAT =~ S m A - v pe g o o .-"‘\"'50 - de e
it Z2LTC LT Zane aP3l ..omae Slats
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Seite 2 Digitaleingabe, multiplex

Januar 1986
HE DEM 01
Signalanpassung an die ursadat - Bau-
Eruppe

Zur Weiterverarbeitung der im ProzeBSab- o
bild abgelegten Binkrsignale stehen
alle die Basismodule sur Verfiigung,

bei denen binlire Bingangssignale struk-
turiert werden kinnen. !

BE.0.0.0.
—_—IF
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—_—2£

8M.5.0.

Bild '1: Strukturbeispiel fiir Signalan~
passung an die ursadat - Bau-

gruppe
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224 Teltow Gmbs

Lehrzznz: aPS

: e nartie s att
Schiulungszentrum -7k
S A - - .
-audatec- Prozelsiznalaufschalts. | Detum:
Universalimpulszéhler
uviz
l
|
Digitaieingang, Baugruppe
ELN : 13793600
Herstelier : EAW
ME = Stiick 076
{ Nur far GRW-Aniagen |
05
-
L
. 8l 1. U salimp viz
-
[}
VERWENDUNGSZWECK

Der Universatimpulszihler dient der Erfassung und Summisrung impulstdrmiger Gleichspannungssignale, dle stochastisch

oder in regeimaBiger Folge von Gebern mit slektronischen oder Kontaktausgingen sbgegeben werden.

TECHNISCHE PARAMETER
Bauteilvarianten
' Klassiflkator : VP . ..
Bauteilgruppen-Nr. : 1420/ Ktr, : 230
Univensslimpulszihler
KURZBEZEICHNUNG TYP VARIANTE STOFF-NR. . KATE- EINGANGSSIGNAL 1. Steile
| w0928 || GORIE AUSWAHL-NR,
| Utz 2323. 01 32301-3 | 80V /20 Mz 1
| 02 323-02-3 N 48 V / 20 Mz 2
03 323033 " 24V /20 Mz 3
l 13 323133 —Zavrzoen: a
| 04 323-04-3 os | 12 V /20 Wz 5
| 14 323-14-3 | 12 V7 20 kH2 3
| [+]] 323-06-3 | 5V /20 Hz 7
| - 15 323-16-3 | 5 V/20 kHz 8
19 323-19-3 | TTL []
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Teltow Gmo:
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Prezelsiznelaufechalis. | Deture

3last
pEAB-/E
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Statische Kennwerte

Anzahil der Ein./Ausginge 4 Zihleingange, denen

jeweils ein Torungsein-

gang zugeordnet ist;
1 Zeitimpulsgeberaus-

-
gang
Eingangsbedingungen {High-Pegael)
Variante { Nennstrom | zul. Eingsngsspannung | zul. Eingangsstrom Einspeisung zugehdriger Leltungsidnge
Uen len Spannung| Tole- Eing.-bersich Gebere— UIZ
min. | max, min. | max. renz
mA v mA v % mA m
01 6.2 50,0 71,0 5,0 7.5 60 £10 % 52bls 7,0 1000
48 H 3% 8,2 bis 10,6
02 10,1 25,0 81,0 5,0 11,0 28 T 5 % BSOS bh 103 1000
24 3% 7,6 bis 11,6
03 11,1 12,0 30,0 5,0 14,8 24 F25 % 7,068 14.4 1000
24 H 3 % 9,6 bis 11,8
14
13 11,1 12,0 30,0 5,0 8 23 s % 750134 200
12 I3 % 5,3 bis 10,6
4 14,5 = . -
[o] 98 7.1 17,0 5.0 12 o5 % 5.3 bis 13.0 1000
12 +3% 7,6 bis 10,6
9,8 7, 7. 5, 14,8 - - 200
o ! 17.0 0 12 +25 % 6.0 bis 13.0
-1 35 36 6.6 50 145 5 [%10% | S56bils 200
15 9,5 3.6 6,6 5.0 14,6 S I£10 % 5,8 bis 11,5 100
Randbedingungen :
— Spannungsabfall Uber dem durchgestsuerten Geberaus- Zeitimpuisgebsrausgang ZA
?Ena?:o bllsdg,SIV 4 < 100 2 Einschaltverzogerung .... K 1 us/V
srwiderstan Abschaltverzagerun, ceee R0 us/V
— ProzeBsignalkabel MY (St) Y nx 2 x 0,5 gerung K

Eingangsbedingungen (maximaier Low-Pegel)

maximaler Eingangsstrom Ig| max = 1 MA; daraus
resuitieren folgende Eingangsspannungen

Variante maximale Eingangsspannung UEL max,
\
01 10,5
02 5.6
03/13 3,0
04/14 2,1
05/15 1,4
Ausgangsbedingungen
Apulsgeber-
auygang ZA teteiessaess Up = 45Dbis66 V;
max. 100 mA/3 W ;
ProzeBkabellange
<BOOm
Zeitimpulsgeber-
ausgang ZAK ............ max, 30 V/50 mA
Dynamische Kennwerte
Operationsverhalten
ProzeReinginge
Vaeriante 01/02/03/04/08 13/14/186 19
tE Sms 50 %|12 us £80%
tH min. 25 ms 26 ue 6 us
L min. 25 ms 25 ue 6 us
Tmax. 20 Hz 20 kH2z 100 kHz
tF — St8runterdritkung
tH min, — Impulsdauer
L min, - ipulspause

fmlx." Zahifrequenz

‘

Waerkstoffangaben
siehe Leitblatt VM BADAT

AUFBAU

Der UtZ besitzt zum AnschluB an die 4 Z3hleingange
(ZE 0 bis ZE3), denen jeweils sin Torungssingang (TEOQ
bis TE3) zugeordnet ist und dem Zeitimpuisgeberausgang
ZA, frontseitig eine indirekte Buchsenleiste (Bud),

Die ProzeBsignais werden gber AnschiuBkabel an die Bué
des UIZ gefiihrt.

Funktionsumfang
Der UIZ ist sinsetzbar ails :

Impuiszihier

Frequenzmesser

Zeitimpulisgeber

Zeitmesser

Es sind weiterhin maéglich :

Impuiszihler ist beliebig voreinstelibar

— die sktive Flanke des Zahlimpulses ist programmierbar

— Interruptausiésung beim Nulldurchgang jedes
Zihlkanals moglich

-~ Ausgabe sines Impulses wahibarer Dauer mittels
Zeitimpulsgeberausgang (ZA)

Die derzeit vorhandene Software erméglicht nur sine

Strukturierung des U1Z als Impulszahler.

Die Strukturierdaten sind der Bedienungsanieitung des
Strukturierarbeitspietzes zu entnehmen,

WIRKUNGSWEISE

Die 4 Zihleingange ZEO bis ZE3, denen jewells ein To-
rungseingang (TEO bis TE3) zugeordnet Ist, und der Zeit-
impulsgeberausgang (ZA) sind mittels Optokoppler vom
ProzeC galvanisch getrennt.

Die aktive Flanke der Z@hleinginge ist im Rahmen der
Initialisierung per Software programmierbar (Low/High
oder High/Low). Alle Torungseinginge sind highaktiv
{suBer TTL-Variante), d.h, der ZBhleingsng Ist gesperrt,
wenn der aktive Pegeli am Torungseingang anliegt,
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Der Ausgang ZA wird bei Aktivierung niederohmig, wobet
der am Ausgang ZAK liegende Transistor (open-collector)
sperrt.

Zur Anpassung an dis logischen und elektrischen Bedingun-
gon des K 1520-Busses besitzt der UIZ den AdreRdecoder,
sine Steusrung und einen bidirektionalen Bustreiber fir
den 8-8it-Datenbus (sishe Blockschaltbild 8ild 2).

Mit Hilfe des schalterprogrammierbaren AdreBdecoders kann
der UIZ unter einer von 32 maoglichen E/A-Adressen ange-
sprochen werden.

Der UIZ kann per Software in 4 Funktionsvarianten betrie-
ben werden. (z.Z. nur als Impuiszédhler mdaglich)

Impulszihler

Der UIZ besitzt vier Eingangskanale mit siner Kapazitidt von
jeweils 28 Bit, die als Rickwairtszihler arbeiten, Dar ver-
wendete CTC z3hit von dem per Programm eingegebanen
Wert bis Null herunter und springt danach sofort auf den
Voreinsteliwert zuriick. Bei Nulldurchgang wird der A us-
gang ZC/TC des betreffenden Kanais aktiv, auBerdem wird
ein interrupt ausgeldst, falls dieser freigegeben war.

Die vier Kanale des CTC werden durch Varistionen der
AdreBbits ABO und AB1 (00 bis 11) adressiert.

Die Kettung der einzeinen Zahler ist bis zu einer Lange von
32 Bit moglich. Der gekettete Zihler wird iiber den Z3hl-
singang mit der niedrigsten Adresse dekrementiert. Bei der
Kettung mehrerer Zahler ergibt sich der Voreinstaliwert
sus dem Produkt der Voreinstsliwerte der gekettetan Ka-
nale. Zur Realisierung von nicht zum Produkt zeriegbaren
Voreinstellwerten kann dem CTC-Kanal O nach der Erst-
initialisierung eine neue Zeitkonstante eingegeben werden,
die diesar nach dem srsten Nulldurchgang akzeptiert.

Frequenzmesser

Die geketteten Kanile O und 1 dienen der Erzeugung einer
modulinternen Zeitbasis. Der Start des impulsgebers or-
folgt iber Kanal 0. Der Zeitimpuisgeber kann vom Proze@,
per Programm oder von einem Koppelbussignai {ZSK)
durch eine H/L-Flanke an CLK/TRG 0O gestartet werden.
Wihrend der Laufzeit des Zeitimpuisgebers hilt ein bista-
biler Multivibrator (BM) die Eingange der Kandie 2 und 3
{2 x 8Bit) bzw. von Kanal 2 {1 x 16 Bit) offen, an die
eine bzw. zwei Impulisquellen angeschlossen sind. Am Ende
des Zeitimpuises werden die Eingange gesperrt, und Gber
Kanal 1 kann ein Interrupt susgelost werden, der der CPU
das Ende der Messung anzeigt. Die CPU liest danach die
Kandle 2 und 3 und kann aus diesen Daten Frequenz oder
Impulsrate der angeschiossenen Quellen ermittein.

Die MeQBzeit ergibt sich aus dem Produkt der Vorsinstell-
waerte der Kanale 0 und 1 und kann zwischen 2° 93 (6,5 us,
praktisch nicht verwendbarer Minimalwert) und 22‘

(6,9 s) variiert werden.

In Betriebsart "'Frequenzmesser’’ sind bei der Initialisierung
nach der Programmisrungstabelie der Vorzugsvarianten alle
Torungseingange mit Ausnahme von TEQO unwirksam,
Durch Aktivierung von TEO kann der Start verhindert
werden. . st das nicht vorgesehen, kann AQ = High gesstzt
werden, wenn ZSK nicht beschaltet ist.

Bei der Initialisierung des PIO kann der BM, der wihrend
der MeBzeit die Eingange der Zahikanile 2; 3 3ffnet, unde-
finiert gesetzt werden, Dadurch wire die erste Messung feh.
lerhaft, Das Setzen wird verhindert, wenn wiahrend der PIO-
Initialisierung ZEQO = Low (bei 2323.19 ZEQ = High}, TEO
aktiv ist (ist ZEO = High - bei 2323.19 ZEO = Low, erfoigt
der Start sofort beim Passivwerden von TEO).

Kann das nicht gesichert werden, solite nach der Erstinitia-
lisierung sin nicht auszuwertender Start des Frequenzmes-
sers mit beliebig kurzer MeB2eit vorgenommen wearden.
Nach Ablauf dar MeBRzsit ist der BM in jedem Fall riickge-
setzt.

Zeitim puisgeber

Das Zeitsignal wird mit Hilfe der geketteten Kanile O und 1
erzesugt, Der Start erfolgt iiber Kansal O, Der Zeitimpule-
geber kann vom ProzeB, per Programm oder durch ein Kop-
pelbussignal (2SK) durch eine H/L-Flanke sn CLK/TRG 0
gestartet werden. Wihrend der zwischen 2 6 und 234
progremmierbaren Lautzeit wird ein potentiaifreier elek-
tronischer Kontakt geschlosssn, der vom ProzeQ aus zu-
ginglich ist, sowie sin Signal iber ZAK zum Koppsibus

susgegeben (am Auigang ZAK lisgt der offene Kollektor
sines in Basisschaltung betrisbenen Transistors). Am Ende
des Zeitimpulses kenn ein interrupt strukturiert werden,
Die Kanidie 2 und 3 arbeiten als vom Zeltgeber unabhingige,
kettbare Impuiszihler. Bel der Initlalisisrung des P10 kann
der den Zeitimpuls-A usgang steusrnde BM gesetzt und
dadurch der Ausgang aktivierf werden, Das Setzen wird
verhindert, wenn wihrend der P10-Initlalisierung ZEQ =
Low (bei 2323.19 = High), TEO aktiv Ist (ist ZEOQ = High,
bei 2323.19 ZEQ = Low, erfolgt der Start sofort belm
Pessivwerden von TEOQ). lst das nicht zu gewdhrleisten,
solite nach der Erstinitialisierung sin Start des Zeitimpuls-
gebers erfolgen (der CTC kann dazu fur die Minimalzeit
initialisiert worden). Am Ende des Zeitimpuises wird der
BM rickgesetzt.

Zeitmesser 1

Far Zeitmessungen werden 3 oder 4 Kanéie gekettet
{im erstan Fall wird Kanal 3 als unabhingiger impuls-
zéhler mit einer Kapszitdt von 2% Bit verwendet).
Dazy wird der Systemtakt @ um den Faktor 2 geteilt
an den Eingang von Kanal O gelegt. Durch Freigabe
bzw. Sperren dieser Impulse iber den Torungssingang des
Kanals 0 (TEO) kann die Dauer eines ProzeBsignais srmit-
telt werden. Bei Kettung der Kanale O bis 2 betragt die
Maximalzeit 13,6 s, bei Kettungder Kanale O bis 3 3496 .
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Bild 3. Schematische Darwteliung

(Bestiickungsssits)

Anschlufibelegung, frontseitig

Buchsenieiste Bu 4 (prozeBaeitiger Anschiug)

Polaritht / Anschiul Funktion Kanal / Blt

+9828 ZE O 0
- A28
+B27 TE O [}
- A 27
+B26 ZE 1 1
- A 26
+828 TE 1 1
- A28
+824 ZE 2 2
-A24
+B23 TE 2 2
— A 23
+822 ZE 3 3
- A 22
+B N TE3 3
-A21
+B 20 ZA
- A20

ZE Zhhiereingang

TE Torungssingsng

ZA Zeitimpuisg sgang

Ry
+ 4828 o B '
) % = g{
-4A28 L

Blid 4. Eingangskanal
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ZRW Teltow GmdH | Lehrzanz: aPS emer - P‘;}Ett
Schulungszentrury 73
-audatec- Zrozelsiznalaufschalis, | datum: ue s
¢ 4620 Hilfsenergie
) Versorgungsspannung ...... bV Gs{1t5%)
Stromaufnahme
typiseh . ........... s 500mA
maximsl . .... Ceeeean 720 mA
Veriustieistung
ZA Varlants Verlustisistung
typlech ~L maximasl
01 5,8 7,6
02 6,4 8,2
03/13 5,2 7.3
04/14 3,4 5,4
05/18 2,9 43
- ‘Aza S — 19 2,6 38

Blid 8. Zeitimpuisgeberausgang

Anschiubslegung, Rickverdrahtung

AnschiuBbelegung Koppeibus
(Stecker 2)

Anschiul Funktion
8 28 ZSK (ZBhisignal -Koppeibue)
A 28 ZAK (Zeitimpulsgeberausgang
K oppeibus)

A2S

~
ZAK

Bild 6. Zeitimpuisgebersusgang Koppetbus

Schalter-und Wickelprogrammierung

Zur Programmlerung der Kartenadresse sind auf der
Bestickungsseite DIL-Schaiter angsordnet. Die

den 32 maglichen Kartenadressen zugehdrigen Schalter-
stellungen sind der Tabelie im Leitblett VM BADAT
Abschnitt , Wickeiprogrammisrung’’ zu entnehmen,

Fir die Spannungsversorgung der Geber ist auf der
UIZ keine Wickelprogrammierung notwendig, da die

05

Technische Belastbarkeit

Grenzwerte der E inglngllpnnngp_g_

Varlante Dausrbean- Kurzzeitbeanspruchung
spruchung Integrationszeit Integrationzeit N
100 20ms
+ v/1
o1 tgov —mv/n.. —340V/10ms
02 t v +180V/1s +240 V/ 50 us
56 - 80V/12 - 180V /10 ms
+ 80V/Bs + 180V / 50 us
03/13 36V | _ sov/Be — 80V /10 ms
+ 26V + 40V /30 + BOV /50 us
04/14 -20Vv — 40V /10 ms
+ 16V + 30V /50us
08/18 - 8V - 15V/10ms
MONTAGEBEDINGUNGEN

konstruktive Ausfihrung,
Leiterplattenabmessungen,
Steckraster, rickssitige
Steckverbinder und

Einbavort . ...... ... siehe Leitblatt
: VM BADAT
frontseitiger
Steckverbinder .......... indirekte Buchsenleists
Bu 202-68

TGL 29331/03

mitteis AnschluBkabetl AK
(VM ZUBEH 07)

Masse S a3 0,22 kg

GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Einspeisung der Geber iber die GefdBanschiuBebene Pritbescheinigung
zu srfolgen hat. Damit ist die Nutzung der Sicherung -
auf der Karte nicht: maglich. Prifbescheinigung . .... e keine
Zubehdr
BETRIEBSBEDINGUNGEN Geridtebeschreibung ceseass keine
slehe Leitblett VM BADAT )
® Eingsuageme Schuumarkes des Warenzsichenverbendss Regslungsmcinik e.V., Beriin \
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YERWERDUNGS ZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit der ursadat-
Baugruppe Universalimpulszihler UIZ zu=-
sammen, die {ber maximal vier ZHhler
Impulse erfassen kann,

Bei Erreichen einer strukturierbaren
Impulszahl erhtht das Modul einen dem
ZBhler zugeordneten ZHhlwert im Prozef-
abbild der Baugruppe.

PECHNISCHE PARAMETER

Rechenzeit des int;rruptbohandolndon Teils
des PEA-Hoduls: 330 ms

Zu strukturierende Kennwerte

- Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
sohub) . KBS

= Blocknunmer BL

= Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse) MA

= Spezifikation

(Siehe Bedienungsanleitung zum audatec-
Struxturierarbeitsplatz)

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Die ursadat - Baugruppe UIZ bLesitzt vier
Kaniile, die als Rickwirtszihler arbeiten.
Der Voreinstellwert eines ZHihlers liegt
im Bereich von 1 ... 256.

Sind von der Baugruppe, dem Voreinstell-
wert des Zidhlers entsprechend Impulse
gezlhlt worden, erhZht das PEA-Modul einemn
den Zihler zugeordneten Wert im Prozes-
abbild um 1, und der ZAhlvorgang auf der
Baugruppe begimnt von vorm. .

Der Wertebereich des ZHhlwertes im Pro-
zeSabbild betrigt O ... 65535.

Sell beispielsweise jeder in der Bau-
gruppe UIZ einlaufende Impuls den ZKhl~-
wert im ProzeBSabbild um 1 erhShen, so
ist der Voreinstellwert gleich 1 zu
wiihlen., Hierbei ist jedoch die maximale
Frequenz des entsprechenden Impulsge-
bers zu beachten, da bei zu hoher Im=~
pulsfrequenz nicht genug Zeit fir die
Abarbeitung der anderen Programme in
der BSE bleibt.

Bel der Verkettung mehrerer Zhhler er-
gidt amich der Voreinstellwert (Vorteiler)
T aus dem Produkt der Voreinstellwerte
der geketteten Zihler.

2 (1 ... 4)

T - Voreinatellwert des Zihlers

Voreinstellwerte der geketteten
ZEhler (Notaticn am Struktu=-
rierarbeitaplatz erfolgt hexa-
dezimal)

Um die an der Baugruppe einlaufende Im-
Pulszahl zu ermitteln, mufl der entsprech- [——
ende ZHhlwert im Prozefabbild mit dem
Voreinstellwert des Zihlers multipli- [1]]
ziert werden.

IeV,. 2,

I - einlaufende Impulse an der
Baugruppe

Voreinstellwert des ZEhlers

z' dem ZMhler zugeordneter Wert
im ProzeBabbild

Tabelle 1 gibt Auskunft Uber die durch
Strukturierung des PEA-Moduls festzu-
legenden ZMhlervarianten (Nr., 1 ...

Fr. 5) und den zugehlrigen maximalen
Voreinstellwerten.

Pehlerbehandlung
keine



3latt .
PLEA/H~ HE

E2

.a ne

prraqvgesoxg wy Sunprraqy

usxep pum ZI oddnaiSnug JOp USIUVTIVAIGTURZ t| OTTeq¥]

t N —
FR V.

4m ey geee

b W Lti.a

Gr
28

MAa T & -
Lelgew

-
~
-ty

i)
i

X € touey | 962 ‘
¢ 1vuwey | 962 ’ I
- S =z
I Teuwy} | 962 8
X o Tvuey | 96z L
X € touey | 952z '
¢ Twuwy | 952 }
: v | =
0 1vuwy) | 9¢S S9 3
€ Toaey |« 1
X , ¢ | nz=
0 Twuwy | 912 LLL 91 |
/
X "z tewex | 9€5 69 )
' c=3
0 T9uwy | 9€5 S9 I
0 Tvuey | 962 L96 Y62 ¥ 3 { 1=
X >
2
€ 1vu ea € {oa)g [wvu|L (v |0 TV *In
-9y -y jzoartess| -wyl -wy| -wy| -wy| xerumz |-uwejus | wory
sxfneg o1p | -urexop “xwm IOTURZ ®19139%104 zep °*zuy | -jawp | ~wyog
--Mnanmﬁmuw UejUNTIvAIO TUNT
PITQqQugdzoxg wy SIGTURZ Sp 3IIOMTURZ uegeyTyosUY UeRe[Nz180] |BTNPON~-YIJ SOP FUNISTINIANIYE YoIng

HE IE 01/2




GR. Telsow Cmuil lerrzen: 223 eme: 21231
Schuluncssenirun PEA/H - HE
-ouvdatec- Trogelsiznelauvlechelv, | Ddetun: /E 3
EE IE 01/3
\

Aufbau des Prorefabbildes

Je ursadat - Baugruppe werden 20 Byte RAM
im ProzeBabbild belegt,

Der Anzeigebereioh der im Prozefabdbild
abgelegten ZAhlwerte betrigt 0 ...65535.

Aus Tabelle 1 wird die Zuordnung zwischen
den ZKhlervarianten und den vom PEA-=No-
dul eingetragenen ZHhlwerten im PregeB-
abbild ersichtlich,

Signalanpassung an die ursadat - Bau-
EIuppe

Um die vom PEA-Modul abgelegten Z&hl-
werte im ProzeSabbild weiterzuverar -
beiten, stehen die Basismodule BILA und
PVIA zur Verfiizung.

(Sieke Eatalog-Software)

Durch das Basismodul PVIA wird der nor-
mierte Momentanwert (Impulsdichte) und
durch das Basismodul BILA der Bilanz-
wert einer impulsftirmig erfalten MeBS-
grite ermittelt,

Der Zeitabstand ZEAB zwischen dem Er-
fassen zweler Impulszihlwerte duroch das
Basismodul BILA oder PVIA ermittelt sich
folgendermafen: :

ZBAB = PA-° TALT

TAZT - Tastzeit (in s) der Eommu-
nikationsstelle, in deren
Yerarbeitungskette das Ba-
sismodul sufgerufen wird

FA - strukturierbarer Faktor zur
Vervielfachung der Tastzeit
PVIA (4P)

BILA (3P)

Bei der Wahl der Zeitabstinde zwischen
dem Erfassen zweier Impulszihliwerte
(ZEAB) mu8 beachtet werden, da8 folgende
Bedingung erfilllt ists

4L < 32767

al = Anzahl der Impulse innerhald
zZweier Abtastzeitpunkte der
Basismodule PVIA oder BILA

T - Voreinstellwert des ZHhlers
der Baugruppe UIZ

1€ 0.0 AM 50
0.... 65535 1€ PVIA 24 0....+0.9999

B11d 11 Strukturbeispiel f{ir Signalan-
passung an die urmzadat - Beu-

gruppe
STRUKTURIERUNG
KBS BL MA Spezifikation Beispiel
IjE 1] siehe Tabelle 1 | IE O A0 Z12 7;20-20 20°20H
P
0=yy«25 g::}:f: Zéhlervariante: Hr. 2
VH BADAT 05 Vorteiler 2 je ZEhler: 1024

Bal Errelchen der strukturierten impulszahl wird ein interrupt eusgelost. Je interTupt wird die BSE mit 330 s zusatziich
belastet. Jo BSE stehen insgesamt 10 ms/Grundzykius fiir Interruptsignale von den PE A-Bsugruppen zur Verfiigung.

Bedingung erfillt ist : .
. L':' < 32767

. Bel der Weh| der Zeltsbstinde rwischen dem Erfessen zweier Impulszihiwerte (ZEAB) mull beschtet werden, dall foigende

Al — Anzshl der Impuise zwischen sufeinsnderfolgenden Absrbeitungen der Besismodule

PVIA oder BILA



Frequenzmesaung

Hersteller: GRY

TERVENDUNGS ZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit der ursadat-
Baugruppe Universalimpulszihler UIZ zu-
sammen, die impulsfBrmige Gleichspannungs-
signale innerhald einer strukiurierbaren
Zeitbasis erfaft und aufsummiert,

Es kBnnen maximal 2 - 250 oder 1 64016
Impulse pro Zeitbasis durch das PEi-~
Modul umgesetzt werden,

Zu strukturierende Kennwerte

- Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
schud) KES

- Blooknummer BL

« Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse)

- Spezifikation

(Siehe Bedienungsanleitung sum audatec-
Strukturierarbeitsplatz)

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Die Baugruppe UIZ besitzt vier Kanile
mit einer Kapazitlt von jeweils 256 Bit,

Die Kanfile O und 1 werden zur Erzeugung
der Zeitbasis genutzt, wihrend der maxi-
‘mal 2 256 (P2) oder 1°: 65536 (F1) Im-
pulse {lber die Kanlile 2 und 3 von der
Baugruppe gesfihlt werden klnnen.

(Siehe EKatalog-Bauteile VM BADAT 05).

VWelche der Varianten zur Erfassung der
Impulse pro Zeitbasis {iber die Baugruppe
genutzt werden soll, 18t sioh Uber die
Paraneter F1 und P2 bei der Strukturie-
TUNg dér Spuzirikation der Baugruppe
festlegen.

“Das Verhllltnis Anzrahl der gezihlten Im-
pulse pro Zeitbasis wird vom PEA-Modul
‘entsprechend einem analogen Signal in
einea ADU-Vert im Wertebereish von

0 oee 4000 umgesetzt, der von Basis~
modulen der Unterklasse Eingangssignal-
anpassung, analog wveiterverarbveitet wird.

HE ™ 01/4

PEA/H-HE
LE/Fl 7

ADU~Werte auferhaldb des o.g. Wertebe-
reiches sind unzullissig und werden
durch betreffende Basismodule nicht
weiterverarbeitet,

(Siehe Abachnitt ,Signalanpassung an die
ursadat - laugruppo"??‘

Daraus ergibt sich, da8 im Unterschied
gu den M3glichkeiten der ursadat - Bau-
gruppe maximal nur 2 250 oder 1 ° 64016
Impulae pro Zeitbasis vom PEA-Modul in

gliltige ADU-VWerte umgesetzt werden kin-
nen.

Die strukturierbare Zeitbasis !z wird

nach folgender Berechnungavorschrift
ernittelt: : ’

T ¢ P *ZK1 ° ZK2

z" %

tc - Systemtaktperiode tc-407 ne

P =« 256
Die ltrukturiorbgro; Konstanten ZK1

?nd ngséiogen im Wertebereioh von

P = Verteiler

Beispiel: !z =18
407 ns
256

96
100

Ld
[ ]

XK1 =

Pehlerbehandlung

Liegt die Anzahl der Impulse I, die

pro Zeitbasis erfaft wird, im Bereioch
von 251 £ I = 255 oder 64017 £ I £ 65535
wird ein ADU-Wert x (4001 = x £ 4094)
ins zugehirige ProzeSabbild eingetra-
gen.

Werden mehr als 255 oder 65535 Impulse
pro Zeitbasis von der Baugruppe UIZ ge~
tihlt, schreibt das PEi-Nodul ins gzu-
gehdrige ProzeBSabbild der Wert 4095,

iOl



~
o
T ATy T vvem ey
s)c-;u'_ul.."...‘“.ae‘
-

hrra.

it bcan @

3latt
PEATH~ HE

E/FM 2.

HE 7 012

Aufbau des Progefabbildes

Das Prozefiabbild belegt je ursadat - Bau-

gruppe UIZ 20 Byte RAN,

Das PEA-Nodul trEgt bei den beiden Yarie
anten M und F2 einen ADU=Wert im Werte-~
bereich von 0 ... 4095 in das sugehirige

ProseSabbild,

Belegung

Prozefabbilad

Kanal 1 Kanal

Yariante M

max, 1 * 64016 Inpulao
pro Zeitbasis

e Variante P2

max, 2 ¢« 250 Impulse
pro Zeitbasis

X

X
X

Zusannenfassung

Yariante F2

max, 2 - 250 Impulse pre
Zeitbasis

Y
e e

pro leitdasis

Pestlegung der Zeit-
basis auf der Bau-—
gTruppe

Kanal 0 (2X1) und
Kanal 1 (IX2)

Eanal 0 (ZX1) und
Kanal 1 (ZK2)

AnsohlieBen der Im-
pulsqusllen an der
Baugruppe

hnnl?und_/odor
Kanal )

Kanal 2

Yertebereich des
ADU~Vertes

0 a0 4000 gliltiger
ADU=Veort

4001 .,, 4095
(siehe Pehlerbehandl,)

0 ... 4000 gﬂltigor
ADU-VWert .

4001 ... 4095
(siehe Pehlerbehandl.)

N~ Apwahl des Prosef-
abbildes der Baun-
gruppe Uber das
Ina

"Kanal 2 und / oder
Kanal 3

Xanal 3
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Sigpalanpassung an die_ursadat - Bau-
fex))l]

Zur Signalanpassung ftir die ursadat -
Baugruppe UIZ stehen die Basigmedule
der Ringangssignalanpassung fr ama-
loge Signale zur Verfligung (PVLI,
PVEL, PVKS und PVEKU - siehe Kataleg~
. ’.ft‘m)o .

Die Basismodule wandeln die im Pro-
zeBabbild abgelegten ADU-Werte

0 ... 4000) 1in den VWertebereich

0 .oo 0.9999) um, der durok Basis-
module der {ibrigen Klassen weiterver-
arbeitet werdea kanm,

In Abhlingigkeit vem dem Gebera ent-~
scheidet sioch, welohes der o.g. Basis-
module eingesetzt wird,

Liegt der ADU=-Vert auferhald des Be-
reiches vomr O .., 4000 (siehe Abschnitt
oJohlerbehandlung®) wird er durch die

Basismedule der 3igmalanmpassung,analog
niocht weiterverarbeitet,

Die Basismedule reagieren folgender-
mafens

1. Das Gestlrtkennseichem im Gremsvert-

1£0.2
0... 4000

el Pvet

HE X 01/3

071234 /sT

0... 0.9999
Vi

14

Bild 2: Strukturbeispiel fUr die Signal-
anpassung an die Baugruppe

byte des zugehdrigen KONB wird gesetzt.

2. Yehlercode 7D oder 7K werden in den

MAB eingetragen umd im sugehldrigen
KOMB aktualisiert,

3. Die Alarmprioritiit GELB" wird abge-
setst, .
STRUKTURIERUNG
' KBS 3L 7} Bpesifixatien Beispiel
8 | ™ | O ™ E]| =5 con
cavers | Lateler, it e
' vonmie o5 [ [r2] [m1] [ex2] T, =18

Die Zeitkenstanten ZX1 und ZK2. mGissen
hexadezimal strukturiert werden.,

Nach Ablsuf der strukturierten Zelt (Zeitbesis) wird von der Baugruppe ein Interruptaignal ausgeidst. Die Anzshi der Impuise,

die Im letzten Zeltintervell erfalit wurden, wird in das Proze@ebbild eingetragen.

0... 2501impulse—=0...4000 (F2)
0...64016 Impulse = 0... 4000 (F1)

Das néachste Zeltintervell wird gestartet,
Je Interrupt wird die BSE mit 270 Ls zusitziich belestst

Je BSE stehen insgesamt 10 ms/Grundzyklus fir Interrupteignaie von PE A-Baugruppen zur Verfiigung.
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Momentanwerd:erechnung bei Impulsemgabe

e N

= T

Software, Modul, impulssingang, Impuliszihiung, MeSBwertsrfassung

‘
Herxtelier: GRW

- | PYIA

VERWENDUNGSZWECK

Das Basismodul PVIA dient der Berechnung des normierten Momen-
tanwertes siner impuisfdrmig erfaiten MegroRe und kann nur in
einer KOM-Stelie in Verwendung mit der ursadat 5.000-Karte UIZ
und dem analogen K OM-Block verwendet werden,

TECHNISCHE PARAMETER . -

Momsntanwertberechnung bel Impulssingabe PVIA 01
Konstante Kennwerte: -
Rechenzeit: 4,9 ms '
Speicherplatz
Modulaufrufblock: 18 Byte RAM
Im Modulasufrufblock zu strukturisrends Kennwerte ;
Einginge — Impuiszihiwert

- {ProzeBabbild)
Ausgange — normierter Momentanwert

Parametsr

Zahlerkonsante ZKON

ZKON gibt die Wertigkeit des Impulszihiwertes sn. Fur die Konstante

sind autgrund des Zahienformates 4 Ziffern signifikant.

Fakior FA zur Vervielfachung der Taszzeit

Der Faktor zur Vervieifachung der Tastzeit legt die Zeitabstinde fest,

in denen durch das Modul die Impulszihiwerts erfait werden.

| ZEAB = FA - TAZT | :

TAZT - Testreit der Kommunikationsstiie, In dersn Verarbeitungs-
kette das Basismodu! aufgerufen wird,

ZEAB — Zeitabstand zwischen dcrn Erfassen zweier Impulﬁhlwtm

Abgesstzte Fehiermeldung

Fehlercods 75: Der normierte Momentanwert lisgt auBerhalb des
Zshlenformatas,

Der Fehier erzeugt eine GESTORT-Meidung mit niedriger Alarm-
prioritit. im KOM-Block zu strukturierende Kennwerte:

— Mebereich (MB)

-

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Das Basismodul erfaBt in einem durch den Faktor FA bestimmten
Zeitabstand die auf dem Prozefabbild abgsiegren Zihiwerts, der durch
die UIZ-Karte gezéhiten Impuiss.

Aus der Differenz zweier Zahlergebnisse wird der normierte Momentan-

wert (0. .. 0,9999) der impulsformig gemessenen ProzefligroQle gebildet.
Die Ermittdung des Mcmentanwertes erfoigt nach der zuge-

schnitiagen GroGenaleichung:

Mw= [ 1) =10i—FA.TAZT) ]. ZKON - 3600
- FA.TAZT

MW — Momentanwert der ProzeigroGs
|~ Impuiszihiwert

{I} ; i = FA - TAZT) — aufeinonderfoigends Abumanpunkto ‘
ZKON — Wertigkeit des impulszihiwertes

Meleinheiten:
x .
[Mw]= +: [FA.TAZT ]=s
x = MaBsinheit der Wertigkeit des Impulszihiwertss
Die Wertigkeit des Impulszihiwertss ist durch folgende
Gleichung festzulegen:
W .- Us

r4V) -

technologisch vorgegebene Wertigksit

sines Impuiszahiwertes, der durch die U1Z-Karts
ertalt wird

US — Untersetzung des Impuisziihiwertss der UIZ-Karts

ZU — disnt der Zuordnung des Wertes von MW zu siner
Mageinheit

ZKON =

W-—

MaRsinheit [ MW ] | x/m |

r4V] I 1 I

Der Anfang des Melbereiches (MB)' Im zugehérigen KOM-Block Ist
immer auf O festnulogen, well die Auqannrbh der BM PVIA grund-
sitzlich mit dem Wert O beginnt, .

2.8.: Die Eingebe MB 10 ... 60 ergibt woud-n die Anzeige des -
Ergebnisses MW 0 60

x/min | x/s

o]
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Bl der Verwendung des Moduls PVIA ist zu baschten, daB dis Wertig- L S
kit des impulszihiwertss ZKON und die Zeitabstinde zwischen dem -
Erfassen sweler Impulszihiwerts so gewihit werden, del nicht mehr aly -
32767 Impuise innerhslb zweier Abtastzeitpunicts suszuwerten sind.
Bei der Strukturierung ist darsuf zu schten, daf das Basismodul PVIA -
nur in Verarbeitungsketten zur Anwendung kommt, demen zugehoriger
Kommunikstionsbiock vom Typ -
anslog (stetig) {1. und 2 Softwarsversion)
onsiog (unstetig) (2. Softwareversion) : - .
ist, \_Nlrr.l sin anderer Typ verwendet, arbeitet das Modul fehlerhaft.
atte Anzahl Zeiagstand zwischen
. aer imputszon(- dem Lrkssen zwveer
werts npulsnihlverte
] 1 * -
i ! 3 4P -
| |zamterkon Fakar
|t starrte FA -
T
73 ) = ; ) :
impals ) - . < . I : merter ‘ ) -
foert > x * Momentar- B
, : | : wert R
I- y .
| , S
MeRberewch (M8 ‘ / -
. s des roﬂ-a/acmé
-+ 1: Wirkungaweise des Basismoduls PVIA ' X ' U
N .
STRUKTURIERUNG
Kennwert .
Nr, Bez. Notstion - Erlduterung Beisplel
0 c Fehlercode -
€ ey 1 1] ] Adress ProzeRabbild el [1fo] To]
: “";'x —;' x:0...25 Anpaskarten-Nr, |mpu|.“"m. Karten-Nr. 10
y:0...3 Kanal-Nr, Kanal 0 ’ e
2 A siehe Leitbiatt SE, 3.1. Adresss normiertar [AM]| [6] 0] -
Zugrl’ﬂ' suf Anslogsignaie Momentanwert - . '
a e K g + Zihiwertkonstanta ZKON [«T-T+Tolo[o[e[-T1]
v - Woertigkeit des impulszihiwertes =001 . :
. - y x: 0000. . . 9999 i
y:0...8 ¢
oo - 1 STW:0 FKT. abschaiten -
s |p- T T ;- | FektorFAzurVenieifechungder | TAZT=180 - -+ o 1T
~ Tastzeit . ' : o= . - . N
* ) - . x:1...265 L . - Erfsmen der impulszihiwerts In einem - &_I
: STW=1 = - Zsitabstand von 1 8. - : Yo

......
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SE | BILA 01/1-

Bllanzwertberechnung bel Impulsemgabe

.

Software, ﬁod.nl, Impulseingang, Bilarzisrung, MeSwerterfassung

Herswoller: GRW -

ABA F—m————

AB

ND BILA

VERWENDUNGSZWECK

_Daus Basismodul BILA dient der Berechnung des Bllanzwertes einer

Impulsformig erfeten MeSgros und kann nur in siner KOM-Stelle
in Verwendung mit der ursadat 5000-Karte UIZ und cbm ZAHLER-
KOM verwendet werden.

,

TECHNISCHE PARAMETER .
Bilsnrwertberechnung bei Impulssingabe BILA 01
Konstants Kennwerts: v

Rechenzeit:.1 ms '

Speicherplatz
Modulaufrufblock: 17 Byte RAM

Zu strukturierende KKennwerts:
Eingings
1€:  Impulszihiwert (ProzeBsbbild) ~
Parameter
Zihlerkonstants ZKON

2ZP:  ZKON gibt die Wertigkeit des iImpulszihiwertes sn, Die -

Konstante hat sufgrund des Zd\llnfoﬂrmll qine Einsteil.
genasigkeit von 104,

’.

3P:  Faktor zur Vervielfachung des Tastzeit FA
Der Faktor zur Vervisifachung der Tastzeit legt dle Zeit-
abstinde fast, in denen durch das Modul dis Inpulszihiwerte
erfalit werden, ’ ’

ZEAB = FA - TAZT

TAZT — Teawzeit der Kanrnumknlonaullo In deren Verarbak
- ungskette das Bw-nodul sufgerufon wird

ZE AB — Zeitabstand zwn.:hcn dem Erfu-n zweisr impuls-

' zihlwerte.

4P: Alarmprioritit bei Obomhmmm da Bllmldm und

B6P:  Alarmprioritat bei Dbemhmmu' des Bllmzondwort- -

Folgende Alarmpriorititen sind moglich:

"Prioritatsstufen Kodierung mégiiche Ferbcodierung
(strukturierbar im PSR)

Meidung ohne Alarm 00 grin

Meldung mit niedriger 20H geib

Alarmprioritat

Meidung mit mitterer 40 H rot

Alarmprioridt

Meidung mit hoher 80H cyan

Alsrmprioritit

Kennwertw, die dam Modul fest zugeordnet sind:

Einginge : Bilanzzieiwert (struktirierber im KdM-Block)
Ausgings : Bilanzwert ‘(4 Byte Integerwert, der auf dem Zihl-

wert des Zihler-KOM-Blockes abgeiegt wird,
Parameter : Betrisbsart (BABY)des KOM-Blockes

. AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Das Basismodul erfalt in dem Zeltabstand ZEAB die suf dem
Proze@sbbild abgeiegten Zihiwerte, der durch dis U1Z-Karte gezihiten
Impulse. Aus der Differenz zweier Zihlergebnisse wird der Bilanz-
wert der impulsformig gemessanen ProzeigroBe gebildet.

In den folgenden Teilfunktionen kann dle Wirkungsweise des Basls-
moduls beschrieben werden:

1. Neustart -
Bei Neustart wird der Bianzwert im KOM-Biock gleich 0 gesstzt.

2 Berechnungsgieichung

- Fl

{ABAl}= [V (i} — I i = FA - TAZT)]- ZKON + ABA (i — FA - TAZT)

ABA — sktuslier Bilanzwert

| — Impuiszihiwert

I,1— FA-TAZT - Abtaszzeitpunkte

ZKON — Wertigkeit des Impuis zahiwertes

Dis Wertigkeit eines Impulises |38t sich durch die Gleichung bestimmen;

Die einzeinen Operanden haben nachstehende B;doumng:

W -~ technologisch vorgegebene Grifie fiir die Wertigksit sines
Impulsss, der durch die UJZ-Karte erfalit wird.

US— Impuisuntersetzung der Ui2-Karte ’

Da der Wert von ZKON im Wertebereich O . . . 0,9999 liegt, sind
W und US entsprechend festzulegen. ¢ - a
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Bei der Betrisbsart HND der KOM-Steile findet keine Berschnung Ereicht oder iiberschreitst der berechnew Bilanzwert den End- '
statt, d.h. der Bilanzwert bisibt erhaiten. Nach Umaschaitung suf wert ( 999 969 999 ), 0 wird eine GESTORT-Meldung (d.h.
sine andere Betrisbsart wird mit der Berschnung fortgefshren. Gestdrt-8it im Grenzwertbyte, Alarmprioritit nm KOM-Block,
Prozefislarm im Bedisn- und Meldeprotokoll) in der struktur-
. 4

jerten Farbe vom Modul abgesezt. Der susgegebene Bllanzwert

Oberschreitet oder srreicht der berechnate Blianzwert den in der ist bei Oberxchreitung gisich der Differanz zwischen berechnstem

KOM-teile struktwrierten Blanzzisiwert, so wird dieser Grenz- Bisnzwert und Endwert, i

wert durch Setzen von Bit O im Grenzwertbyte gemeidet. Die Die GESTOI_HT-Mddung wird nachAblsuf der Zeit ZEAB zu-

Anzeige in der KOM-Stelle erfoigt in der entsprechend struktr. rickgeseczt. N -
iertenFarbe, -

Diese Meldung wird nach Ablauf der Zeit ZEAB zuriick gesstzt.

atte Anzoh! alter Silanz~ ONanzend- e
van [mpulsen wert wert £l (995 599 W) ’
i 3P v 2P I ] K7 B '
R raitor | | Zehier- | | Abwmmldf
FA | |koratante | tvetioe-
un
-
: ] —L vy 7 \
- -, L/ &sT

1E

e SIS S - !
b ’ Bianz
skl S W X ]l > < el et}
774
[ KoM ..

aA8y s

AV

0 \ P m . AY
- - 3 (SH L
X ¥ .
| orrmpnarridt
. | |Zieimert- .
1
Bitenzielwert Das Modul BUA wrd nur bei €inem Vel-
(XDM) fachen der Zastzeit abgearbertet.
{SHR)* Text entsprechend Worterbuch im PSR . -
Bild 1: Funktionsschema des Basismaduls BILA ) o
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-Schulungszsentrun ' £A/S
-audatec- Trozeflsiznalaufschelis. | Datums B/lA 3
Bilanzwertberechrung SE / BILA 01/3
STRUKTURIERUNG B
Kennwert - .
Nr. Bez. Notation Eriduterung Bsispiel ’
1 E m ProzeBabbild (TeT T1ToT [o]
% x: 00... 25 Karten-Nr. Impulesingabe, Karten-Nr. 10,
. ' y: 0...3 Ksnal-Nr. Kanai-Nr. 0 .
2 (4 Zihlerkonstante, Wertigkeit
des Impulszahiwertes (ZKON) = 0,2333
x: 0000... 9999
STW=0 '
3 r ] Fektor zur Vervieltachung der Tastzeit| TAZT = 1/3 3
) x: 1...6563%5 . -
STW=1 Erfassen der Impulszihivwerts in sinem
Zeitabstand von 33 &
4 ’ 1 Alsrmpriorttit, Zisiwertiberschreitung
haad 00 chne Alarm niedriga Alsrmprioritit
~— 20 niedrige Prioritit
40 mitders Prioritht |
80 hoha Prioritit
STW: 00_
S P @ Alarmprioritit, Endwertiiberschreitung
00 ohne Alarm : mitders Alsrmprioritit
20 niedrige Prioritht .
40 mitders Prioritht
i 80 hohe Prioritit -
STW: 00 s

/(

o e
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Analogausgabe
AA - 1K, AA - 5K
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AA-BK

Blid 1. Anslogeusgabe-Baugruppen

VERWENDUNGSZWECK

Die Baugruppen der Analogausgabe gehdren zum Baugruppensystem ursedat 5000. Dis Ansiogausgaben
setzen die digitalen Signale des K 1620 in analoge um und geben diese ais Spannungs- oder Stromwerts aus.

Die AA-1K ist aufgrund der galvanischen Trennung des Ausgabekanais prozeBseitigund zum K 1520-Bus hin,
Insbesonders zur Ausgabe von StellgroBen vorgesshen.

Dlie AA-1K ermaglicht die Umschaitung auf sinen externen Analogwert. Diese Umschaitung (externa/interne
Betrisbsweise) kann softwaremiaig oder von Hand iiber einen Schaiter (auf der Baugruppe oder sbgesetzt)
erfoigen. Bei Spannungssustall erfolgt die Umschsaltung auf den externen A nalogwaert selbstindig.

Die AA-BK besitzt 5 Ausgabekandle, die keine gaivanische Trennung haben. Sie lst zur Ansteuerung von
Anzelgeinstrumenten und Registriergeraten vorgesehen.



Seite 2

gedndert Dazamber 1088

April 1084
VM BADAT 03
TECHNISCHE PARAMETER
Bauteilvarianten
Ktassifikator: VP
Bauteilgruppen-Nr.: 1418/
Anaslogausgabe
AUSFUHRUNG | KURZBE- TYP VARI- || PLNR. SACH-NA, 1. und 2, Swalle Her- Kosten-
ZEICH- ANTE ! AUSWAHL-NA. ‘sanlter wiger
NUNG 1 6812231 .
sinkanaiig, p—
10 V, unipolar ; AA-TK 2302, 01 8.0100 1"
einkanalig, |
10V, bipoiar |} AR 2%02. | @ 8.0200 12
- GRW 217
sinkanalig, |
S mA, unipolsr || AAIK 2302 = 8.0300 3
ainkanalig, |
5 mA, bipolar | AA-1K 2302. 04 8.0400 : 14
einkanalig,
1-5maA, | AA-1K 2302, | 08 376 302 008 ; 18 EAW 239
fife zero | \ B
<ansiig i . ‘
n unipolar || AR 2302. | oe 8.0800 :I 18
m.nnllo s
4.20ma | aa-1x 2302. | o7 8.0600 ”
Iife zero | G
tantkanalig, H AW 217
10 V, unipolar ‘ AA-BK 2304. o 8.0700 21
finfkanalig | .
10 V, bipoler AA-BK 2304. | 02 8.0800 2
funtkanalig, |
S mA, unipolsr || AA-6K 2304 L 376 304 003 a3 EAW 230
tinfkanaiig,
5ma, bipotsr || AABK 2304. | o4 8.0900 24 GRW 217
tintkanalig, !
1.5maA, | AA-6K 2304. | 05 376 304 008 26
iife zero EAW 230
funtkanslig, |
20 mA. unipotar || AABK 2304. o8 376 304 008 : 26
finfkanalig ‘ 1 .
4-20mA || AA.5K 2304, a7 8.1000 | bed GRW 217
fite zaro I
1
siole fir Ausriztungslistentext (
WGteil-Nr.: 1418 /13 Bautei-Nr.: 1418/26 -
Bestelltext: AA-1K, 2302.03; Sach-Nr.6.612 31 : 8, 0300 Bestelitext: AA-5K, 2304.06;
Kommuni PL-Nr. 3768 304 006
- . . Kommuni- .
i A 5 mA, !
kationstext nalogausgsbe sinkanalig, S mA, unipolar kationstext:  Analogausgabe, fanfkanaiig, .
20 mA _ unipolasr
Statische Kennwerte
EingangsgrdBen
Anzshi und Art der
Eingbnge : c e e e e 1 Eingang fur externen
Analogwert
1 Eingang fur abge-
setzten Handschalter
(potentialfreie Taste;
Kontsktbelastung 12 V,
3 mA, max. Leltungslinge
500 m, geschirmt)
. Anschiu8 sn Bus
K 1520,
.o ks hd - ~ e - ~ L] -:‘ +
3RV Teliow GrmbXE |Lehrgang: als lame: 'éf:?ﬁ S A
-
.:c'mlu“:s entrun .
-audagec- Prozefsisnalavischalts. |Datunm: AA1=2
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Dynamische Kennwerts
Einschwingzeit (ohne Last)

AAIK L oo . 0,2 ms
AABK ......... . . 10 ms
Waerkstoffangaben

slehe Leitblatt VM BADAT

AUFBAU

Die Baugruppen besitzen zum AnschiuB an den Rechner-
bus K 1520 zwei Steckerieisten St1 und St2.

Die ProzeB- und Priifsignale werden auf die frontseitig
angeordneten indirekten Buchsenleisten Bu 4 und By 3
abgenommen (vgl. Blider'4 und 6). An Bu 4 wird Gber
einen zugehdrigen Stecker (siehe Montagebedingungen)
des ProzeB@anschiuBkabel sngeschiossen. Die Prifbuchsen-
leiste Bu 3 dient ausschlieBlich Servicezwecken..

Spezieller Aufbau AA-1K

Eine:Leuchtdiode in der Frontpiatte zeigt dis Betriebs-
weiss ,,Ausgabe Interner Analogwert’’ an. Von der Front-

seite kdnnen folgende Meanipulstionen vorgenommen wer-
den :

— Betitigung Handschalter
— Einstellungides Nullpunktes iiber Potentiometer 1 R 16
— Einstellung des Maximalwertes iiber Potentiometer
2R 18
— Einstellung des live-zero-Wertes dber Potentiometer
R 17 (nur bel entsprechender Bestiickungsvariante
vorhanden)

Die Pagel des Ausgangssignals sind hardwaremd@ig durch
Bestickungsvarianten festgelegt. Dis Festiegung der Modul-
adresse erfolgt durch Wickelprogrammierung auf der Bau-
grupps.

~audatec~ Prozelziznalaufschaltz. |DJatun: ,(41.3/
Analogausgabe VM BADAT 03/3
AusgangsgrdBen
. | 8augruppen- AA-1K AA-BK
kurzbezeichnung o
Ausgangssignsie Obis 10V (R & 2,4 k03) Obis 10V (R 2 2,4 kD)
—10bils+ 10V (R 2 2,4 kD) —10bis+ 10V (AL = 2,4 kD)
obls BmA (AL < 1,6kQ) Obis 6mA (AL X 1.8 kQ)
1bls BmA (AL < 1,68k8) 1bls BmA (R K 1,6kN)
— Bbis+ 6mA (R < 1,6 k) ~6bis+ 5mA (ALK 1,6 kQ)

Obls 20mA (A< 0,6 kD) Obls 20mA (R < 0,6 k)

4bls 20mA (A < 0,8 kD) 4bis 20mA (A < 0,6 kN2)
Galvsnische ja (max. Spannungsfestigkelt nein
Trennung der galv. Trennung be-

trigt 100 V)
Ausgangssignale | Ja 03
kurzechiuGfest '
Statische Fehler Spezisller Aufbau der AA-6K

‘ AA-1K AA-BK An der Frontseite sind zwei Potentiometer zur Ein-
Grundfenter 01 % 0.4 % stellung der Referenzspannungen angeordnet.
der Tempers- 1R 18 = Einstellung von UR{ =~4,6V
:::::“M" tur 0.1 %/10 K | 0.4 %/10 K 1R 18 = Einstellung von UR2=-— 1,879 V
Anderung der Versor- im Grundfehler bzw. UR2 = 0,2446 (live zero-
gungsspannung enthaiten Varianten)
Zussxtehler Auf der B ind P . Ein-
ALeit uf der Baugruppe sind Potentiometer zur Ein

bei Spannungs- F '_—n"n = - 100 % stellung der Nullpunkte und Maximaiwerte der ein-
signaien Last ] 2einen Kanidle untergebracht.

1 bis 5 R 20 = Einstellung der Nullpunkte
1bis5 R 21 = Einstellung der Maximalwerte

Die Festlegung Strom- oder Spannungsausgsng wird
hardwaurpinig durch Bestickungsvarianten erreicht.

WIRKUNGSWEISE

Siehe hierzu die Blockschaitbilder der Baugruppen,
Bilder 2 und 3. Wesentliche. gemeinsame Funktions-
elemente beider Baugruppen sind wickeiprogrammier -
bare Adre@dekoder und AnpaBschaitungen fir Steuer-,

Adre@- und Datensignale. D ie weitere Wirkungsweise
ist spezifisch.

AA-1K

Die umzusetzenden Daten werden durch den Prozessor
im Port A und B des P10 (U855) geladen. Durch ein
Steuersignal werden die Daten von einem Register
ibernommen bzw. iber sinen Signalverstirker durchge.
schaltet. Die Daten werden dann zur galvanischen Tren-
nung iiber Optokoppier auf den Digital/ Analog-Um-
setzer DA U gegeben und von diesem iiber einen rick-
geflihrten O perationsverstarker in sin ansloges Spannungs-
oder Stromsignal umgesetzt. Hardwaremagig ist die Bau-
pruppe fir die Umsetzung eines 12 Bit-Wertes vorge-
sehen. Aus Toleranzgriinden entsprich: die Umsetzung
der eines 10 Bit-Wertes. Die Umschaltung auf den
externen Wert erfoigt bei Ausfall der £ 15 V-Spannung,
bei Betitigung des Handumschalters und softwaremégig
(A 4)iiber ein Relais. Die Verknipfung der Signale sr-
folgt dber das Oder01. Die Stellung des Handumschalters
und der Ausfallder £ 15 V Versorgungsspannung wird
softwarsmilig iberwacht. Die Verkniipfung dieser
Signale geschieht iiber das Oder 02.

AA-BK

Der Digitalwert {8 Bit) wird zuerst als ZwischengrdBe
In Form einer Frequenz mit variablen, dem digitalen
Signal entsprechenden, Tastverhiltnissen sbgeblidet.
Das geschisht, indem jedem Analogausgabekanal ein
CTC-Kanal, Flip Flop und Tor zugeordnet wird. Dle
Frequenzen am Ausgang der Flip Fiop werden gefiltert
und iber rickgefifrte Verstirker in singeprigts Strom-
odar Spannungssignais umgewandeit.
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.| Schulungszentru L e |PEAR-A
-audatec- , ProzeBsignalaufschaltg. | Detum: = 2 < &7
- - — e e
Analogausgabe
AnschiuGbelegung Frontseite
AA-1K
Proze8buciwe Bu 4 Probuepu Bud
Signel. Schim -
Anasiogsignal : A1l1,BY A2 At AQ2
oxt. Analogsignal A3,823 B2
Int. Analogsignal AL BE
sbgesetzter Handumschalitar A6,86 | B6
+18YV . AS
- 18V B3
Masse: (X 16 V) AB, B4 81,82
[ ]
AA-5K
Prozed@bucine Bu 4 Prifbuchse Bu 3
Signal Sechirm
Kanal O A1,81% A2 A1
Kansi 1 A3,8B3 B2 A2
Kanal 2 A4,Ba AB A3
Kanal 3 AG,B6 86 A4
Kanal 4 A7,87 A8 A8
Uni1=458V 84
Ug2 = - 1,826 V bzw.
+0,2445 V L
Masse 81, B2

AnschiuBbelegung Riickverdrahtung
(Stecker 2 (St 2)
AA-TK

AA-5K

+ BV Al1,81 + BV A1,B81

Masse (+ 5 V) A 28,828 Masse (+ 8 V) A 28,8 28
A 29,820 A20, 829

+24V A3 +18V B 27

Masse (+ 24 V) A2 -18V A27

IEP 87 Masme (L 16 V) A 26,8 26

Wickeiprogrammierung

Die Wickelstitzpunkte zur Programmierung befinden sich
auf der Bestiickungsseite der jewelligen Baugruppe
(Bild 4, Bild 5). '

Wickeiprogrammisrung der Baugruppenadresse

Die den Moduledressen zugehdrigen Wickelbricken sind
der Tabelle Im Leitblatt VM BADAT (Abschnitt Wickel-
progremmierung) zu entnehmen,

Spezifische Wickelbricken AA-1K

Vom Herstelier sind entsprechend der Anslogausgabe-
varisnte und des eingesetzten Digitai/Analogumsetzers
(DAC 32 oder DAC 320) die in der Tabelle dargesteliten
Brickenwicklungen vorgenommen.

Typ Verisnts Bestiickt mit
- DAC 32 DAC 320
02 o1 3,6,KB 3,6,KB
o2 1,6, KB, bp 2,6, KB, bp
03 4,7, KB 8,7, K8
o4 4,8, KB, bp 8,8,K8B, bp
Qs 7, X8 7, K8 .
oe 4,7 8,7
o7 ? 7
Spelesspannung
snaloge Schaltungstelle
Up: =18V
Ug: + 18V
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Lenrgcaung:

G aPs siane: 3lati
Schulungszentru AB-Ad
-audatec- ProzeBsiznalaufschaltg. | Datun: 1-6

- T - - T

VM BADAT 036

Spezifische Wickelbricken A A-5K MONTAGEBEDINGUNGEN
Folgende Wickelbricken sind vorn Hersteller vorge- ,
nommen ‘Q "Q
Typ Vasrisnte Wickeibricke . .
2304 o1 1,4,6 - 1 1
02 2,4, 85
a3 1,3,5 .
04 2,3,5 L L
08 2,3,5 2
o8 1,23 1.3 y
07 2,3 o1 MT’
3
2 mj:s 0
Funktionsumfang (o] G oz/
Die Analogausgabebaugruppen arbeiten nur in einer 00,/
festen Varlante, d. h. es sind nicht verschiedene Funktions- .9
varianten generierbar. Die Ausgabe des Analogsignals er- L Lo‘
foigt zyklisch. Die Stellung des Handschaiters (externe/ 7 7 1 Bus
interne Betriebsweise) und der Ausfall der £ 15 V Spannung L L~ 2 Betitigung Hemlumschaiter
‘wird softwaremiBig Gberwacht. 3 Luminemzenzdiode [
‘@ Strukturierdaten sind der Bedienungsanieitung dn 4 Baugruppenbexsichnung
\Struktuncrarbomplluu zu entnehmen, '@ Q 8 Einstsliung Max.-wert
8 Einsteliung Nultwert
BETRIEBSBEDINGUNGEN 20 7 Bu3
. 8 Elnswmllung URy
Hilfsenergie AA - 1K AA-SK ® Einswsllung Ug2
Kennwert AA-1K AA-BK .
Blid 6. Abmessungen und Aufbsu
Versorgungs- sv;12v;2aV |BVv:t18V der Baugruppenfrontpiatan
smpannungen
Versorgungsspan-
|_nungstotersnzen tex t 5% konstruktive A usfiihrung,
Stromaut- 5V S00 mA 350 mA Leiterplattensbmessungen,
nahme, £ sy 19 Steckraster,
typlsch =18V 40 mA rickseitige Steckver-
Stromeut- 5V 800 mA 600 mA binder,
nahme, 2zv 35 mA Einbsuort ...... sesesese blahe Leitblatt
maximal 24 Vv 140 mA VM BADAT
EXTXY, Tsoma s
0 frontseitige

Bel Varianten 2304.08 u, 07 betrigtdie tvplu:ﬁo
Stromaufnshme bei + 16V 100 mA

2 Bel Varlante 2304,06 u. 07 betrigt die maximale Strom-
sutnshme bel + 16 V 140 mA, -

““Hinweiss zur inbetrisbnahme und Wartung
AA-1K ’ -

Bei der Prifung des Moduls werden Nullpunkt und
Maximalwert mittels Potentiometer singesteilt. Eine
Wartung wihrend des Betrisbes, d. h. die Kontrolle
und die Nachjustierung des Ausgabekanais, hat
2yklisch zu erfolgen.

AA-5K

Bei der Priifung des Moduls werden Refersnzspan-
nungen sowie Nullpunkt und Maximaiwert fir jeden
Kanal mittels Potentiometer singestelit. Eine Wartung
wihrend des Betrisbes, d. h. dis Kontrolle und die
Nachjustisrung der einzeinen Kanile, hat zyklisch zu
erfolgen.

Ms 1103

Steckverbinder .......... ProzeBbuchsenleiste Bu 4
({indirekte Buchsen-

loists 202-26

TGL 29331/04), ge-
eignet fOr Steckerieiste

122-26 TGL 29331/04

Prifbuchsenleiste Bu 3
(indirekte Buchsen-
leisty 202-10
TGL 29331/04), ge-
eignet fir Steckerleiste
12210 TGL 29331/04
zuldssige Leiltungslingen

(geschirmtes Kabel) ........ 200m
Masse
AAIK ........0vue.. ®0,22kg
AA-6K teeas saeceess ™020 kg

GARANTIE- .UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Prifbescheinigung

Prifbescheinigung ........ kelne °
Zubehdr

Qeritebeschretbung ........ kelne

(L)



GR./ Teltow GmbH | Lehrgang: aPS

| lame: 3latt
Schulungszentrur PEA/B- A4
-~audatec- Proze8siznalaufschaltz. | Datun: JAATOKAR
T8 BSE -63- -
[}
X !
* ° N
q o3 ¥
Morotsrechalter
ot /it R
T <
d §;
(R % ##ss 1
o o o0 0 o
[ Ry
"
<« LS
= ° 00 0 00 00O M . .
3 Q BS 7556321 ¢ , Woleorooonmersy Artexciesss
o™~ 00 0 00 00 O
® )
Vo | Spralnagry Ad s ot A |Auc A Sarreriarpey
o /7 . 87
B . A& arl . Anolopsgral
A . 86 ocbopagtaier Norchrracholter
R .82 &as
Belagryy Frifcise &3
Rl S J——p— '
o m ., R | Anlogsioral
: . . R Liatallurg Mokt
A, 85 | Analagagnol 2R Gratall rcdnert
1 75 el RT? Enstelling Uwe - 2ero - Wart
83 4
87 ; &2 | Mosse ('t 75Y)
at o M | FE - o

C16 A

(8)
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7 Deltaw Cooil | Lelvr~anc. -
GR.. .Ji.eluO.x fo.m weargaug:s aPS. _lare: dlatt
ScaAulunzszentrurn )

u Ce e AR 44
-audatec~ rozeBsiznalaufschalis. | Datum: fAAP
T8 8BSE -5 7~
o o = ] Wickelprogrammierung Belriessart
<m 5. :g - "
. " » Typ Art des Wickel -
5 §§ | s 2304. Ausgangssignals |bricse
ol - - 01 | 0¥ unipoiar °|1,4.5
LY Ny
Qal 2 53 o 02 | 1ov bipalar 124,5
<a :‘i §§ § 03 | 5mA unipolar 13.5
2 =8 ) 04 |5mA bipolar 2,35
- ®° = ; 05 |SmA Life zern |2.3.5
| 06 {20mA unipolar |13
2 # 07 _|20m4 Life zéro 2.3
E ‘/BS - -
<3 R .
- 00000000 0 0 0 0O Wickelprogrammierung Kartenadresse
3| oo w o e
O . 00000000 00 0 O
= o0 ~ Q ‘1
Kan\Signalausgang Bu4 | KONS Ort PAF |Anschl. PAF | Bemerkungen
e A1 , 81
11 A3 , 83
2| A4 . B4
3| A6 ., Bé
b | AT -, 87
A2,B2,45,85 48 Schirm
Belequng Prufbuchse  B8ul R18 - Eins.fellung ‘U, =45y
Kanal | Stiff | Bemerkungen R19 Einsfellung -u, 1,879V (bip)
8 AT bre. U, = 02445V
1 A2 (Life zero)
2 A3 | 1.5 R20 CEinstellung Nullpunkte
3 :;’ 1..5 R21 Einstellung Maximalwerl
By [°U, '
/ 85 -Up
87,82 |Masse :
Ot KAF  |AnschluBkabel Uufirags-Ni|Pos. BSE|KAP Ot [P |FE-Typ
' AK 2 ~ 4
8enennung ' Nim M-k
Karlenadressierungsplan L1
AA -5k 2304 . Pos.
' Zechnungs - Nr.
(%)
C16 A




GR.] Teltow GatiH | Lehrgangs aPS slaces- 3ilatt
ooz b Schulungszentrum e s Simea e H-HA
-audatec- ProzeBsiznalaufschalts. | Datum: - laa7-1
' HA AA1 01/4
Analogausgabe, einkanalig T
Software; Baugruppe; Ausgabe, Analogsignal
,01

Hersteller: GRW

VERWENDURGS ZWECK )

N N
Das PEA-Modul ‘gibt einen unipolaren 12
Bit-Digitalwert an die ursadat - Beau-
gruppe AA-1K aus, Die Baugruppe asetzt
digitale Signale in analoge um und gibt
diese als Spann 8= oder Stromwerte aus
(Stellwertausgabe).

SECHNISCHE PARAMETER
Handlermodul f{ir Analogausgabe einkanalig

Zu strukturierende Kennwerte

-.Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
schud) KBS
= Blocknummer BL

- Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse)

(Siehe Bedienungsanleitung zum audatec~
Strukturierarbeitsplatz)

AUFBAU UXD WIRKUNGSWEISE

Die ursadat - Baugruppe AA-1K besitzt eine
Pehlerklasse von 0,1 %. Daraus folgt, daB
die beiden kleinsten Gewichte des umzu-
setzenden 12 Bit-Digitalwertes ohne prak--
tische Bedeutung sind. Von der anwender-
spezifischen Seite ist die AA-1K dem-
entsprechend als Ausgabe mit 10 Bit Um-
setzer zu betrachten., =~ ' &

Die Baugruppe wandelt den im ProzeSab-
bild vorgegebenen 12 Bit-Digitalwert in
ein analoges Strom= oder Spannungssig-
nal (interner Analogwert).

Bs-gibt folgende Miglichkelten fUr die
Ausgabe eines externen Analogwertes Uber

den Ausgabekanal der AA-1K: [

‘das Umschaltkennzeichen U

1. Der Ausgabekanal ist software-
m#fig auf den externen Anslogwert
umschaltbar,

2. Stellung des Handumachalters
neXterner Analogwert®

Uchhalfuné auf ,extermen Analog-
werti” Uber BinHreingang der Bau-
gruppe (abgesetzter Handumschalter)

4, Ausfall der + 15 V - Spannung

Demzufolge hHnzt es von den 0.g. Krite-
rien (1.-4.) ab, ob der an die Bau-
gruppe AA-1K ausgesgebene 12 3it - Digi-
talwert auch am Ausgang anliegt,

Um die softwaremiifiige Umschaltung der
Baugruppe auf den extermen Analogwert
zu realigsieren, wird vom Handlermodul
(siehe Auf-
bau ProzeBSabbild) an die iaugruppo AA-1K
ausgegeven.

Pehlerbehandlung

Eine Pehlermeldung vom PEA-Modul e:-
folgt, wenn die + 15 V des internen
Netzteiles der ursadat - Baugruppe aus-
gefallen sind bzw, der Handumschalter
oder der abgesetzte Handumschalter asuf
noXternen Analogwert"™ gestellt ist.

Pehlernummer: 05

Spezifikation: Adresse des
ursadat-~Bau-
steins

(Siehe Systemfehlerdarstellung in audatec~
Arllagen)

Die Pehlerkennzeichen ¥PR13, ¥X14, FK15
werden vom PEA=Modul zur Auswert durch
das entsprechende Basismodul (STA1) in
das ProzeSabbild geschrieben.

Sind die Ursachen fir die Fehlermeldung
nicht mehr vorhanden, wird diese durch
das PEA-Modul gellscht.



GR\/ Teltow GoE

Learzang: aPS

iames
-Schulungszeatrun .
-audatec- ZrozeBsiznalaufschaltz. |Datum: AA?~2
H AL 01/2
Aufbau des ProzeSabbildew . _
;2 :
Das Prozefabbild belegt 2 Byte RAM j» v
ursadat - Baugruppe AA-1K,
1115 1114 r;13 U12 DB11 DB1O D39 DBe DB7 D36 DBS DB( .D33 DB2 DB1 DBO
DBy = DByy - Durch das PEA-Modul zu verar- Signalanpassung ffir die ursadet- Bau-
beitende Datenbits s, o ETUDPS
)i = 1 - Der Ausgabekanal der Baugruppe
12 . Zur Signalanpassung ffir die Ausgabekar-
M-1E wird softwaremifig auf te AA-1K steht das Basimmodul STA1 rur
den externen Analogwert im- Verftigung
geschaltet. ' Das Basismodul delt di1 b
s Basismo wande e auszugeben-
Ujz = 0 - Die 3“81'“1;1": ﬁ"‘xﬁ‘{t den de Stellgréife (1E) in ein 12 Bit-Digi-
intern ermittelten og- talwert (34) und trigt diesen in das
wert aus. zugeh¥rige -ProzeBabbild der AA-1K ein,
FK.. = 1 = Die + 15 V des internen Netz-
13 bt Durch die Strukturierung des Besismeduls
teiles deg uraad;tigaugruppo STA1 (2E) ist es mBglich, den Ausgabe-
AA-1K sind ausgefellen. kanal der AA-1K.suf dem externen Analog-
\‘.?K14 = 1 =« Stellung des Handumaschalters ¢ wert umzuschalten. (012 - 1), *
ne8Xtorner Analogwert®™ oder : T YT
Umschaltung auf ,externen Die Pfhlorkonnzciehoq 1315' 14 13
Analogwert™ (ber Binkrein- werden durch das Basismodul ausgewertet
gang der Baugruppe. und durch Fehlermeldungen im zugehlrigen
K Kommunikationsblock und Modulaufrufblock
15 = 1 = Der PEA-Modul . schreibt die- signaligiert, Das Basismodul bietet wei-

?513 = 1 oder

ses Fehlerkennzeichen in das
ProzefSabbild, wenn entweder
,514 s 1 ist,

Au? Grund des ProzeSabblldaufbaues erge-
ben sich bei der Anzeige am Inbetrieb-
nahmegertit folgende Wertebereichsein-
teilungen fUr dem 12 Bit Digitelwert + dex
Statusinformationen (x).

O%x€ 4095

4096£x< 8191

keine Umscheltung auf
wneXternen Analogwert"
und kein Augfall der
:15V

softwaremiifiige Umachale
tung auf ,externen Ana-

terhin die M8glichkeit, eine Stbtrungs-
meldung iber den BinKrausgang (4A) ab-
zusetzen.

(siehe Eatalog ,Automation~-Software”
SA A STA1 01)

712033 "STEL AALO.O
0....0.9999 e 34—y 04095
8M2.0 STA 1 M. 0.0.

2E A ol 8M. 0

logwert"
<
40960€x£49151 - gusfall der : 15 V der Bild 2: Strukturbeispiel zur Ausgangs-
augruppe signalanpassung, analog
™~ 491524x€57343 - Handumschalter bzw, ab-
gesetzter Handumschal~
ter auf der Stellung
"extorngr Analogwert™ -
573445x£€65535 - + 15 ¥V fiir die Baugruppe e -
XA-1K gesttrt und Unm- ! Y
schaltung auf externen
Analogwert
STRUKT URIERUKG A
KES BL MA - | Spezifixation Beispiel
A1) | |7y HE ) M1 0 38
CLyy225 Katalog=- Analogausgabe ,einkanalig:
Bauteile Blooknr.: 0
VM BADAT 03 Adr. 4. Baugruppe: 38H




3R Teltow Gz

3chulunzszentrun o ’5‘/5-SA
-zudatec- 2rc iznalaufscha Datun: TA47- 1
o T SA A STA1 o1
Signalanpassung
fur Ausgabekarte AA1K

Software, ‘Vlodul, Steliwertsusgabe absolut, AA1K

Hersteiler: GRW
1E| XE t PAU3A
-'4-'—.-'2'5 e| . stol4a
STA1
VERWENDUNGSZWECK

Das Basismodul STA1 wandelt die auszugebende StellgréBe XE {1E)
in einen 12-Bit-Digitaiwert (3A) um und tragt dissen in das zugehdri-
ge ProzeQBabbiid der AA1Kan. ;
Aufgrund der Fehierkiasse der Ausgabekarte AA1K sind die beiden
niederwertigsten Bits ohne Bedeut.ung.

Das Modui dient u.a. der Ansteusrung von Modact-Antrieben.

Das Modul beinhaitet auBerdem foigende Verarbeitungsfunktionen:

— Storungssignalisation bei Ausfall der Ausgabekarte °
— strukturierbare Umschaltung des Auqdnlunlls der AAIK auf
externas Analogsignal:
{internes Analogsignal = gewandeiter Digitalwert der AATK;
externes Analogsignal = von aullsn auf die Baugruppe aufge-
schaitetes Analogsignal)

TECHNISCHE PARAMETER
Stellwertausgabe absolut einkanalig STA 101

Konstante Kennwerte

Rechenzeit: max.0,2 ms
Speicherplatz ! 2
Modulaufrufblock: 18 Byte RAM
Zu struikturierende Kennwerte s
Eingange: — 1 Analogeingang SteligroBs XE (1E)
— 1 Binarsingang:
Umschaitung des Ausgabekanals der AATK
. auf externes Anslogsignal (2E)
Ausginge — 1 Ausgang Prozcﬂabblld AAIK (3A)
S (12 Bit)
— 1 Bindrausgang:
Stdrungsmeldung Ausfall AATK (4A) L
Parameter: — Steuerwort zur Nop’tion der Stérungsmeldung bxw.

der strukturierbaren Umschaltung des Ausgabeka-
nais der AA1K auf externes Analogsignal (SP)

[

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE  (siehe Bild 1)

- Dis auszugebende SteligroBe XE wird in ein 12 Bit Ausgabewort um-

gewandeit und der AA1K zur Verfigung gestelit.

Ist die auszugebende Steligrois
e auszugebende Igrol XE < 0

$0 wird der Ausgang auf XA = 0

bogronn und mno Meldung abgeset2t.

'Signalmcrt die Karte eine Strungsmeidung, so verharrt der Ausgang
auf dem letzten ausgegsbenen Wert.

Storungsmeidungen

Des ProzeBsin- susgabesystsm meidet dem Basismodul die St6-

rungen
unee a) £ 15V susgefsilen

b} Hand-Umschaiter auf externes Analogsignal,

s0 daE das Basismadui eine Slorungunoldung ais Binarsusgang 04 A)
absetzen kann.
Ist der Bindrausgang nicht strukturiert, erfoigt keine Stérmel-
dung. ;
Sind die Stérungen erkannt, wird eine Gestdrtmeldung im zugehori-
gen KOM und Modulaufrufblock abgesetzt:
s) £ 15V ausgefallen: Fehlercode 71  Farbe ROT
b) Handumschaiter euf externes Analogsignal

. Fehlercode 70 Farbe GELB
¢} XE < Fehiercode 5A GELB

Umschaltung des Ausgabesignals der AATK
suf externes Anaslogsignal .

Die Umschaltung kann softwaremiiBig oder von Hand erfolgen.
Bei Spannungsausfall erfoigt sie seibstindig.

Die softwaremaQige Umschaitung wnrd durch den Bindreingang 02E
realisiert.

ist das Eingangssignal 02E strukturiert, erfoigt die Umschaitung auf
externes Analogsignal,

Hinweis: st Bit 7 des HW Bytest (des ProzeRabbildes AA1K) gesetzt,
d.h. die Umschaltung auf das externe Analogsignal erfoigt
von Hard, ist die softwaremiBige Umschaltung (Bit 4 (HW-
Byte) = 1) unwirksam,

(sishe Bild 2)



a.l Tel<ow CGnoH

werx>zanzs aPs llane: - 3latt -
Schulungszenizun PES-SA
~-audatec- Srozefsiznralaulschalts. |DJatun: AA1~2.
SA A STA1 01/2. ) )
. . »
- aed . .
2 Beschrobung Prozsabhild AATK (2 Byts) :
1-.” . .
© . HW-Byte : NW-Byte ~ o 0
[ 1 1 ! ] ] 1 1 1 ] ]
2 -1
12 Bit
Steligrote -
Bit fir strukturierbare Umschaitung der AATK auf externes
Ansiogsignal
1 = externes Analogsignal
:;h'“' — 0 = internes Aralogsignal
1 = Fehler t 15 V ausgefallen
= kein Fehler c 1= Austall
S 0 = kein Austall
Handumschalter fir Analogsignal
1 = externes Analogsignal
0 = internes Analogsignal
Bild 2:  Derseliung ProzeBabbild AATK (2 Byte)
00C
——*Fehiercode
-
3
wl , -\ Aut
- PO, \ aAs $gan|
5| %2 - > T TAalk
6 [ . ( : ‘ P
.- . 8
3L
w =29 P {ProzeB-
S 'Eg_t _§ @ ) abbild)
53& s
S5 ‘\ .
1v4 3 C 1
- n 8
- - - o l &
g +|§ 1 £ £ |«
o [ ! 3
s . - J ?’: t
£o¥
gisl. -
¢ ‘ .
£38¢ [
11 101
Negation )
o5 P -

Funktionsschema STA 1



GR:/ Teltow GnbH | Lelrgang: aPS Lanes- Biatv

-Schulungszentrug e - |PBa/S-sA
| —audatec- . Prozefsiznalaufschaliz. | Datum: AA1-3
Signalanpassung fiir Ausgabekarte AA1K o T SA A STA1 01/3

STRUKTURIERUNG - o

Pot.| Bez, |  Notstion o Erlfuterung T Beisplel

00 | C ] . Fehlercode i i

01 E . ;i:‘h:o;lg.umkhnquidn HO | Eingang Stellgr§& XE o [2 ]°| 3] 3 l [S l T] ﬂ q

‘ . . . " XE ist die SteligroGe sus
- Mellsteun. 2033

Eingang mu@ belegt sein

02 E sishs Hauptkiasenibersicht MO | Eifgang Umschaltung auf externes - _
Pkt. 3.3. Analogsignal Em.n.

Bindrer Merlor:
. = Byte 2, Bitposition 7 ist fir
. Umschaltung signifikant

Ist der Eingang nicht belegt, so erfolgt sine
, Abschaltung der Funktion, d.h.die AA1IK | 02EF

] lauft intern. .
03 A nur Zugriff suf Anslogausgabe | Ausgang DAU _ .
sinkanalig e ﬂﬂn.nﬂ
AAtn ‘
ni0...26)
Ausgang muB strukturiert werden .
04 A sishe Hauptkiassenibersicht HU | Ausgang Stérungsmeidung —
Hehe ri (B[ M 171 1]
Der Ausgang wird auf den biniren
Merker:
Byte 1, Bitposition 0
Ist der Ausgang nicht belegt, wird keine 04 AF
Stérungsmeldung abgesetzt.
056 P (TTTT11] 1] Steuerwort zur Nqation
’ ' . Bit 0: Negation der Stbrungsmeldung
Bit 1: Negation des Eingangs der 1/E- Beide Signale werden negiert,
Umschaltung .
! esgilt: (TT T T TT1]
Bit Nr.0] _JO keine Negation Standardzuweisung keine Negation
‘Bit Nr. 1 1 Negation:
. '. L}
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-«
L 4

DREING |

e v_ —_—T—rT
Prams L/ L
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L MRC -

XS

Giig21 FrozeBkabelschirmurg und Erdurg Anologausgabe (AA-1K)
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R/ Teltow Gmsl |Lehvgang: abe Jame: 3lats |
-audatec- Preczefsiznalaufschaltz. |Datum: 5/1
— m— _,
- s - HA AA5 0V
Analogausgabe, fUnfkanalig E _— B
i

Software; Baugruppe; Ausgabe, Analogsignale

Herstellexr: GRW

. um
0 —————————
VERWENDUNGSZWECK .
P . unipolare
Das PEA-Mogul gibt flr firf Eankle je- Beirrebsart
weils einen’'® Bit-Digitalwert an die .
ursadat - Baugruppe AA - SK aus, die o= bipolare
digitale in analoge Signale umsetz: und Betriebsart
Spannungs- bzw, Stromwerte ausgidt,
0 255‘I Werte im

Zu strukturierende Kennwer:e | 52@5533'
- Grundtyp der Baugruppe (Eartenein- |

schub) KBS [
- Blociknummer BL |
- Adresse der ursadat - Baugruppe O e -

(Moduladrease) - - MA
AUFBAU UND WIREKURGSWEISE Bi1ld 1: Ubertragungaverhal{en de:

ursadat - Baugruppe AA - .n

Die ursadat - Baugruppe AA - SK setzt der Ausfiihrungavariante -
digitale in analoge Signale um und gibt Spannungzsausgzac>

entsprechend der Ausfilhrungsvariante der
Baugruppe (AA - 5K 2303.01 Spannungs-

ausgang, AA - SK 2303.02 Stromausgang) senlerbehandlung
“~annungs~ oder Stromwerte aus. Der
43".ctaereich der Ausgangssignale ~__u Keine

durch die .l:= Wickelprogre==.srung ein-
%eltellte Betriecuyar. Z:. 3augruppe

bipolar oder unipolar; Zestgelegt. Aufbau des Prozefabbildes
Je ursadat - Baugruppe AA - 5K wercsa
unipolar bipolar im ProzefSabbild 5 Byte RAM belegt.
- Der Wertebereich des Digitalwertes fUr

Spannungs- 0 . 10V -0V ... +10¥ einen Kanal der Baugruppe betrigt
ausgang 0 ... 255,
Stromaus- 0 ...5 mA : =.5mA .., + SmA Signalenpassung an die ursadat - Bau-
gang gruppe

Zur Signalanpassung fUir die Baugruppe
AA - 5K steht das Basismodul 8TAS zur
Tabelle 1: Ausgangssignalbereich der Verfligung., Das Basismodul wandelt den

5 ursadat - Baugruppe suszugebenden analogen Wert (1E) in
einen 8 Bit-Digitalwert und trlgt
. _-; Qiesen in das zugehrige ProzeSabbild

Das PEA-Modul gibt fir fUnf EKanfle je- ein.

weils einen 8 Bit-Digitalwert (0...255),
der im zugehdrigen ProzeBabbild vorge-
geben ist, an die Baugruppe aus.



iﬁ:.' Tel3ow Gmua juearzans: ars -.aoe: JLass
Schulungssenirun PEA/H-HA
-audatec- 2roc Bsignalaufecha «Ce [Datum: 1AAS/2.
HA 445 01)2, ) - T _:”_
= o8
14,001 STEL AA5 0.1 '
0...0.9999 ' 0...258 ,
—~f———— 1| STAS |24
: hi
Bild 21 Strukturbdild zur Signla.npnlu.ng
an die Baugruppe AA - 5K
STRUKTURIERUNG _
KES BL MA Spezifikation Beispiel
wDE [y A5 0 30
-[ I T_J l< J<J ED Analogausgabe, flinf-
0=yy=25 Katalog - - kanaligs
Bauteile Blocknr.: 0O
VM BADAT 03 Adr. d. Baungruppes
30K




sle TeLuCY waeX |Learzaug: aPsd Zane: | Blatt -
Schulunzssentrun -« PEA/S -SA
~-audatec- Prozefziznalaufschaltz. |Datun: STAS5/1

_Signalanpassung fir funfkanalige

" Analogausgabe (AA 5K)

SA A STAS 014

Sottware, Modul; Anpalglied, AusgangsgroBe

Hersteller: GRW

— 1F - N
ST —— -

STAS

VERWENDUNGSZWECK

Das Modul sstzt den auszugebenden Wert in das von der Ausgabe-
karte AASK geforderte Zahlonfomm um und trigt ihn dann in das
ProzeBabbild ein.

~

TECHNISCHE PARAMETER

Signalanpassung fir finfkanalige Anslogausgabe (AASK)

Konstante Kennwerte: )

Rechenzeit: 0,1 ms °
' Speicherpiatz .

Modulaufrufblock 11 Bytes RAM

2u strukturierende Kennwerte:

Eingang: 1 Analogsignal
Ausgsng: analoges Ausgangssignal im Prozoﬂd:blld

_STA5 €1

STRUKTURIERUNG

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE _

Des Eingangssignal des Baisinoduls wird vom 16-Bit-Festkomme-
format in das 8-Bit-Format der finfkanaligen Analogausgabekarte .
AASK umgewandelt. Das so ontnlndom Ausgangssignal wird in das
ProzeBabbiid singetragen.

Fiir das Eingangasignel des Bnurnodult sind nur positive Werte zuge-
{assen. Bel negstiven Eingangswerten verbieibt der Ausgangswert sus

" dem vorhergehenden Tastzyklus im ProzeSabbild.

Fehlermeidung:

Ist der Wert dﬂEmgangmgmls negativ, wird ein Fehiercode (5A)
‘'und eine GESTORT-Meldung (Alarmfarbe: gelb) fir die zustindige
KOM-Stelle abgesetzt.
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- Bild 1: Funktionsschema Basismodul STAS

Kennwert
Pos. Bez. Notation Erlduterung Beispiel
0 Cc . Fehlercode
E - siehe Leitbiatt SA, anaioges Eingangasignal

3.1. Zugriff suf Anealogsignaie

(118]afs|1] [siT[E|L]
Steliwert sus dem KOM-Block der
KOM-Stelle 18351

2 |#A | EAEL LT Te] | Ao o DOORORD
sa: Kartsnnummer © . \d MSK. ] Ausgabskarte AASK .-
b: Kanajnummer (0... 4) Karten-Nr, 6

Kanal-Nr. 0
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' Digitalausgabe
‘ DAS-H, DA-R, DAS-KT, DA-O, DA-T
April 1984 Seite 1
Ausgang, digital, 3augruppe
ELN: 13793600 :
Hersteller : EAW
ME = Stiick 076
rNuv fir GRW - Anlagen ] 06
" o P e VERWENDUNGSZWECK
~ N .‘:.@*C‘*‘i" Dis Baugruppen der Digitalausgabe gehéren zum Baugruppen-
3 ey G '(‘»@ T system ursadat 5000. Sie dienen zur Ausgabe binarer Signaie
an den ProzeB.
Sautell Verwendung
Digitaisusgabe, Potentisigetrennte Ausgabe statischer
) swtisch, mit bindrer Signale iber Wechssikontakt
: Hattreisis mit geringer Ausgabegeschwindighksit
Digitaisuspabe, Potentisigetrennte Ausgabe statischer
statisch und und / oder dynamischer bindrer Signale
dynamisch, mit Uber SchileBkontakt mit geringer Aus-
Relais gsbegeschwindigkeit
Digitsisusgabe, Nicht potentisigetrennts Ausgabe ste-
statisch, mit tischor bindrer Signaie, vorzugsweise
KTSE-Ausgang an urssiog 4000
Digimiausgabe, Poteniaigetrennte slektronische Aue
satinch und dyns- gabe statischer und / oder dynsmischer
misch, mit Opto- bindrer Signsie mit mittierer- Ausge-
koppler begeschwindigkeit
Digitslausgsbe, Nicht potantisigetrennte elektronische
L smtisch und Ausgabs statischer und / oder dyna-
a8 dynamisch mischer bindrer Signaie mit mittlerer
Biid 1. Digiraiausgabe - Baugrunpe mit Transistor bis hoher Ausgabegeschwindigkeit
(Beispiel DA-T)

TECHNISCHE PARAMETZR

Bauteilvarianten
Klassifikator : VP ...

Bauteilgrugpen-MNr, : 1422/ Ktr, : 230
. Digitslausgabe <
KJRZBE- TYP VARI- STOFF-NA. KATE- 1. Swlle Masse
ZEICHNUNG ANTE || =0-826 ! GORIE AUSWAHLNR. | kg =
iseh 0 []
statisch mut | DAS-H 2330 | 01 230014 os " 1 0,34
Hattrelais ,
statisch und ' !
dynamisch | pa-R 2331 01 - 331014 05 | 2 0,29
mit Relals | |
satlsch mit l
KTSE-Ausgang || PASKT 2334 01 334014 os | a 0,20
statisch und
dynasmisch | |
mit Opto- | DA-O 2335 01 A35-01-4 08 I 4 . 0,24
koppler |
satisch und |
dynamiesch mit | DA-T 2336 01 336014 os I ] 0,22
K Trenistor |
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Beispiel fiir Ausristungslistentext
Bautell-Nr, : 1422/2

Bestelitext: DA-R, 2331.01
st 0-925331-01-4 06

Kommuni-
kationstext : Digitalausgabe,
statisch und dynamisch mit Relais

Statische Kennwerte

Eingsang ......:21..0...., BUSK 1520
Ausgang
Baugruppen-K urz- DAS-H DA-R DAS-KT DA-0 DA-T
bezeichnung
Arbeiteweise statisch stat/dyn statisch sat/dyn sat/dyn
Anzshl der
Au it 1x8 Ixb 4x 8 2x8 4x 8
gaivanische Trennung ja jo nein I nein
Schaitgileder Haftrelals Relals Kurz- Schait- Schalt-
Typ C6 Typ RGK schiu- tran- tran-
20/1 fester sistor sistor
p— 1 1 Trelber
Wechaler SchileSer KTSE
(D4100)
Schaitspannung max. 60 V Gy, Ws 680 V Ga,Ws ursalog 60V GeWs | 80 V G Ws
min. 10uv 1) 1v 1) 4000-Sy-
Schaitstrom max. 04 A 0,6 A stwemsignal 0,1T A 0,12 A
min 100A 1) slehe
- Leitblett
Schaeitleist ew 3 2 W
cheitieistung 0w VH URLO w 7.2
1) Werts entsprechend Rasisiskennblatt
Dynamische Kennwerte
Baugruppen-Kurz- DAS—H DA-R DAS-KT DA-QO DA-T
bezelchnung
Eimchwingzeit <16 ms <BEms <8 ms <Eme < 65ms
DAD- Tenin ~=6,5 us 6,6 us 6,06 us
Impuls Tnax. =6,8s 8,81 ~68s
zeit T nicht sinne 5 o1
voll (Eim '
schwingzelt) 10 ms < 6ms < 6Ems
Aumabegeschwindigkeit mittel mittel
gering gering bis hoch mittsl bis hoeh |
N

Vorzugsweise sind Impuiszeizen von 10; 100 oder 1000 ms 2u strukturieren

Werkstoftangaben
siehe Leitblatt VM BADAT

AUFBAU

Dies Baugruppen besitzen eingangsseitig direkte Stecker-
leisten St 1 und St 2 fir den AnschiuB an den Rechnerbus
K 1620.

Die Ausgangssignaie (Proze@signale) werden suf der front-
seitig angeordneten indirekten Buchsenleiste Bu 4 abge-
nommen.

An Bu 4 wird Gber einen zugehdrigen Stecker das Proze@-
schiuGkabe! angeschiossen,

VM BADAT06/2.




Siehe hisrzu Blockschaitbild der Baugruppen, Bilder 2 bis 8

Baugruppen DA-R, DA.T, DA-O
Wesentiiche Funktionsalements dieser Baugruppen sind

— wickelprogrammierbarer Adre8dekoder
32
3N

— Anpassungsschaltung tir Steuersignale und Dsten
~ Zahler / Zeityeber-Baustein (CTC)
— Schaitglieder zur Ausgabe der Signsis an den Proze8

Die Baugruppen kénnen statische und / oder dynamische
Ausgangssignale je nach Strukturierung erzeugen.

Die weitere Beschreibung diessr Baugruppen ist typab-
hangig.

DA-R

Diess Baugruppe enthilt weiterhin drei 8 Bit-Ausgabe-
register mit nachfoigenden ve-torbaren Relaistreibern, Mit
dem Einschaiten der Betriebsspannung oder dem zen-
tralen Ricksetzsignal auf dem Rechnerhus geht die Bau-

gruppe in ihre Ausgangsstsilung, alle 24 A usgsbekontakte
sind gedffnet.

Betriebsart DAS

E3 stehen drei unabhingige Ausgabekanile (AK) mit je
8 Bit zur Verfigung. Die Ausgabe erfolgt genersil kanal-
weise, Mit dem Erkennen der Baugruppen- und Kanal-
adresse sowie des Ausgabezykliusses wird das adressierte
Ausgaberegister iberschrisben.

Betriebsart DAD

Fir diese Arbeitsweise stehen gleichfalls drei Ausgabe-
kanidle mit je 8 Bit zur Verfigung. Durch Wickelpro-
grammierung (Bricke 9.2) kénnen die Ausgabekandle ~
Q und 2 DAD-zeitmiéBig zussmmengefalt werden

(quasi 16 Bit-Wort), Kanal 1 ist DAD-zeitmaGBig unab-
hangig von den Kanidlen @ und 2 strukturierbaer.

Nach Ablauf der DAD-Zeit (impuiszeit) tallen die
Relaiskontakte wisder ab.

Betriebsarten DAS / DAD

Die Kombination der Betriebsarten DAS / DAD ist unter
Beachtung der Wickelprogrammierung méglich, Kombi-
nationen der maoglichen Betriebsarten sishe Abschnitt
Wickeiprogrammisrung.

DA-T

Die Baugruppe enthalt weiterhin vier B-Bit-A usgabere-
gister mit nachfolgenden Schaittransistoren sis Schalt-
glieder, wobei die Kollsktoranschlisse esinzein und

die Emitteranschliisse untersinander slektrisch verbunden
(gewurzeit) an die auf der Frontseits liegende Buchsen-
leiste Bu 4 gefuhrt sind. Die Emitteranschiisse lisgen
gemeinsam auf Massepotential Myg( siehe auch Anschiug-
belegung Buchsenleiste Bu 4).

Mit dem Einschaiten der Betriebsspannung oder dem zentra-
ien Ricksetzsignal auf dem Rechnerbus geht die Bau-
gruppe in ihre Ausgangsstellung, alle 32 A usgabetransi-
storen sind gesperrt (hochohmig).

Betriebsart DAS

Es stehen vier unabhingige Ausgabekanile mitje 8 Bit
zur Vertigung. Die Ausgabe erfolgt generell kanalweise.
Mit dem Erkennen der Baugruppen- und Kanaladresss
und des A usgabeazykiusses wird des sdressierte A usgabe-
register iberschrieben.

in diser Bertriebsart sind die Wickelbricken F-G fir
AK2 und C-D fir AK3 notwendig, siehe Abschnitt
Wickelprogrammisrung.

GRu Telvow GmtH | Leirzang: alPsS lames- 3iatv
-Schulungszentrun , _ PFA/BD-B4A
-audeatec- Prozefsignalaufschaltz. | datum: -2
Aprll 1984 - o VM_BA‘DATOé Seite 3
WIRKUNGSWEISE

Betriebsart DAD

Fir diese Arbeitswaise stehen gleichfalls vier Ausgabe-
kanile mit je 8 Blt zur Verfigung. AKQ und AK1

sind unabhingig voneinander als DA D strukturierbar.
Durch Wickelprogrammierung ist wahiweise AK2 mit
AK® (Bricke Br F-H) und AK3 mit AK1 {Bricke

Br C-E) ais DAD (2x Quasi-16 Bit-Wort) strukturierbpr,
Die durch Wickeibricken verbundenen Kanile besitzen
die gleiche DAD-Zeit.

Nach Ablauf der DAD-Zeit (Impuliszeit) sind die A usgabe-
transistoren wieder gesperrt, 4

Betriebsarten DAS / DAD

DisKombination der Betriebsarten DAS / DAD ist
unter Beachtung der Wickelprogrammierung maglich.
Kombinationen dar maglichen Betriebsarten sishe
Abschnitt Wickslprogrammisrung

DA-0 06

Disse Bsugruppe enthalt weiterhin einen
Parallel-Ein-/A usgabebsustein (P10Q) ais zwei

8 Bit-Ausgsbespeicher mit nachgeschaitaten vertor-
bsren Treibern zur Ansteusrung der Gber Optokoppler
gesteuerten Schalttransistoren als Schaitglieder.

Mit dem Einschalten der Betriebsspannung oder dem
zentralen Riicksetzsignal auf dem Rechnerbus geht
die Baugruppe in ihre Ausgangssteilung, alle 16 Aus-
gabetransistoren sind gesperrt (hochohmig, ca.

200 kOhm).

Betriebsart DAS

Es stehen zwei unabhingige Ausgabekanale mit je

8 Bit zur Verfiigung. Die A usgabe erfoigt generell
kanaiwaeise,

Die srste Datenausgabe auf einen Port des P10 setzt
deren Auspabersgister, wodurch die entsprechenden
Ausgabetransistoren durchgesteusrt werden (nieder-
ohmig).Jede weitere Ausgabe iiberschreibt das Ausgabe-
register.

Eine spezielle Wickelprogrammierung ist nicht notwendig.

Betriebsart DAD

In dieser Betrisbsart stehen gleichfalis zwei unabhingige
Ausgabekanale mit je B Bit zur Verfigung. Die Aus-
gabe erfolgt ge Il kanalweise.

Die Ausgabetransistoren werden dem suszugebenden
Bitmuster entsprechend ,,gestelit” (niederohmig) und
nach Abisuf der DAD-Zeit {Nulldurchgang CTC-Zeit-
kansl) wieder gesperrt (hochohmig).

Betriebsart DAS / DAD

Die Ausgabekanile AK® und AK1 kdnnen unab-

hingig voneinander ais DAS bzw. DAD strukturiert
werden.

Mégliche Betriebsarten

AKQ AK1

DAS DAS

DAD DAS

DAS DAD

DAD DAD
DAS-H

Wesentliche Funktionsslements dieser Baugruppe sind
— wickelprogrammierbarer AdreGdekoder

3
5
— ein 8 Blt-Eingabetor

— Vaerriegelungsschaltung fiir die Relaisstromversorgung

-~ ein B Bit-Ausgabsregister mit nachgeschalteten
Relaistreibern

— Hafrrelais als Schaltglieder
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Dle Baugruppe kann nur stetische A usgangssignale mit
Haftverhsiten erzeugen (Betrisbsart DAS), Mit dem Ein-
schaiten der Betrisbsspannung bleibt die Verriegelungs-
schaitung der Relsisstromversorgung gesperre,

Weiterhin bleibt das Heftrelais bei Spannungsabschaltung
in der jeweiligen Lage, d. h, der tnformationsinhalt bleibt
am Ausgang der Baugruppe unverindert.

Mit dem Oberschreiben des Ausgaberegisters wird die Span-
nungsverriegeiung sufgehoben und die Haftrelsis neu ge-
satzt. Das zentrale Ricksetzsignal setzt Wechsierausginge
/DA und mecht die Spsnnungsverriegeiung der Reiais-
stromversorgung wirksam.

DAS-KT

Die wesentlichen Funktionsmerkmale dieser Baugruppe
sind :

— wickelprogrammisrbarer Adre@dekoder
32
1
— ein 8 Bit- Eingabetor

— acht 4 Bit-CMOS-Schisberegister fiir paraliele Daten-
*geicherung

ames
Datur

VM BADAT 06 /4 nori 1084 o

Die Baugruppe enthiit weiterhin KTSE Schaltkreise

D 410 D ais Schaitglieder, deren AN D-Gattersusgings
(Pluspol) einzein und die Minuspole der Gatteraus-
génge untersinander gewurzelt sn die suf der Front-
seite liegenden Buchsenleiste Bu4d gefihrt sind. Die
Minuspole der Gatterausginge liegen gomolnun"‘l auf
Massepotentisl Mg (siehe AnschluBbelegung). Mit
dem Einschaiten der Versorgungsspannung oder sinem
zentralen Riicksetzsignal geht die Baugruppe in ihre
Ausgangssteilung, alle Dstenausginge fiihren Nulisignal
{niederohmig).

Betriebsart DAS

Es stehen vier unabhangige Ausgabekanile mit je

8 Bit zur Verfigung, Die Ausgsbe erfolgt generell
kansiweise. Mit dem Erkennen der Baugruppen- und
Kanaiadresse sowie des Ausgabezykiusses erfolgt die
Dateniibernahme. Die adressierten A usgaberegister
werden Gberschrieben,
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DA-R
| sa - Anschliu Daten- Ausgebe- Blt
1 a sumgebebit kansl ’
| A S DA 23° ; o
| B 5 DA 23 R
| A6 DA 22 .
| . 8 6 DA 22 .
] ; e~ A 7 DA 21 s .
1 3 8 7 DA 21
: i 1 ‘1 2 3 A 8 DA 20° ;
Q|| p N l 8 8 DA 20 AK 2 4
I i = A 9 OA 19 a
| .. e - 8 o DA 19
l TqQ l—‘i 5 A 10 DA 18’
s ¥ 3 . B_10 DA 18 2
b4 A 11 DA 17
§ CEER] DA 17 !
A 12 DA 16 - o
= B 12 DA 16
A 13 DA 18
8 13 DA 16 7
A 14 DA 14" _
- B 14 DA 14 . s (
T E_h 3 v 3 A 15 DA 13 .
esed e oAy
0o oo 8 16 DA 12 AK 1 4
A 17 DA 11"
8 17 DA 11 3
eoco0ceco0o0o0 i A 18 DA 10° 2
B 18 DA 10
©c0 000000 A 19 OA 8’
memeaNy B 19 DA 8 1
- A 20 DA &
- 8 20 DA 8 °
K- A 21 OA 7 ;
8 21 DA 7
8ild 11, Schematische Darstaliung DAS-KT A 22 DA 6 .
B 22 DA 6
A 23 DA_6' .
B 23 DA 6 & |,
A 24 A &
. 8 24 gA ry AK 0 4 )
Anschiubelegung Frontseite A 25 OA 3
Buchsenieiste Bu 4 8 285 DA 3 3
(proze8ssitiger Anschiu@) A 26 DA 2' 2
8 26 DA 2
A 27 DA 1
_ 8 27 DA 1 1 (
A_ﬂ A 28 DA O o
ll’ } 8 28 DA O o

L
-—

P [

. S )
I 1 : b s
— . — el —
OAS DA’
Biid 12. Lage der Anschilisss,
Ansicitt von vorn Biid 13. Schaitbild DA-R
’ {Beisplel)

-
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DA-T und DAS-KT DA-O
Anschiul Dsten- Ausgabe- 8it Anschiul Datent- Ausgabe- Blt
ausgabeblit kenal susgabeblt kanasl '
A_S DA 31 7 A 13 DA 18’ - 9
A 6 DA 30 e B8 13 DA 15
A 7 DA 29 8 A 14 DA 14’
A 8 DA 28 AK 3 3 B 14 DA 14 o
A 9 DA 27 3 A 16 DA 13
A 10 DA 26 2 8 18 DA 13 &
A 11 DA 28 1 A 16 DA 12'
A 12 DA 24 0 B 16 DA 12 AK 1 4
B 6 DA 23 7 A 17 DA 11°
8 6 DA 22 8 B 17 DA 11 3
8 7 DA 21 3 A 18 DA 10’ 2
8 8 DA 20 AK 2 4 8 18 DA 10
8 9 DA 19 3 A 19 DA O
B 10 DA 18 2 8 19 DA 9 1
8 11 DA 17 1 A 20 DA 8
CRE] BA 16 o 8 20 DA 8 0 06
8 13 DA 15 7 A 21 DA 7'
B 14 A 14 (] 8 21 DA 7 7
8 15 DA 13 3 A 22 DA &
8 18 DA 12 AK 1 a 8 22 DA_6_ s
B 17 DA 11 3 A 23 DA &
B 18 DA 10 2 B 23 bA 5 5
B 19 DA © 1 A 24 DA &' Ak O :
8 20 DA @ ) B 24 DA 4 4
8 21 DA 7 7 A 38 Lo LI 3
8 22 DA © () 8 25 DA 3
5 23 BA B 1 A 26 DA 2 2
B 24 DA & a 8 26 DA 2
8 25 A 3 AK 0 3 A 27 DA 1 :
8 26 DA 2 2 8 27 DA 1 .
8 27 DA 1 - 7 A 28 DA O o
8 28 DA 0 0 8 28 DA 0
A 13
ble Myg, Masse der
A 28 Prozelstromversorgung I
oan'(-)
oas (+)
Blid 16, Schaeitgiled DA-O, vereinfachte
Darsteliung
(Baispisl)
DAS-H
Amchiug Caten- Ausgsbe- Bit
susgabeb it kanal
AB B /DA 7 ,
AB 6 DA 7’
" I A B 7 DA 7
. ‘ A B 8 /DA 6
LrAlz ] _L——: . A, B 9 DA 6 (]
A73 ! R Mus A B 10 DA 6
—q : AB 11 | /DA &
i i : A, 8 12 DA & [
4428 | ue u‘n‘j A, B 13 DA &
—. A B 14 4=L.3K.)
l A.B 16 DA &
8ild 16. Schalgileder A8 18 DA 4 4
A Scnalglisner DAS-KT A8 17 | /OA 3 AKO
Bild 14, DeAlTw ene (Belspiel) A, B 18 DA 3 ' 3
. A, B 19 OA 3
. (Beisplel) 820 T5h—3 :
A B 21 DA 2
A, B 22 DA 2
A, B 23 /0A 1
A, 8 24 DA 1 1
A, 8 26 DA 1
A, B 26 TOA ©
A, 8 a7 DA O 0
: A, B 28 OA ©




VM BADAT 06

Seite 10

il

oA OAd' Oagd
Blid 17, Schaltglied DAS-H
(Beispisi)

AnschiuBbelegung Riickverdrahtung
{Steckerleiste St 2, Koppelbus)

AnschiuBbelegung DAS-KT, 24 V-Stromversorgung far
1S D 410 D (KTSE)

nschiull

Bemerkung

Ug = 24 V Gs

Masse, Mg

Massesenschiul wird bereits Uber das

einheitiiche Bezugspotential der Ver-
sorgungmspannungen des Mikrorech-

ners resalisiert.

Achtung !

Ausgangskreis ist gaivanisch mit

\ Bezugspotential des Mikrorechners
verbunden

. 3
Avwr2

Wickelprogrammierung

Die Wickelstitzpunkte zur Programmierung befinden
sich auf der Bestickungsseite der jeweiligen Baugruppe
(Bild 7 bis 11).

Wickelprogrammierung der Moduladresse

Die Festlegung der Modul- bzw. Baugruppenadresse er-

foligt fiir die Baugruppen der Digitalausgabe mittels Wickel-

bricken, die auf den schematischen Darstellungen der Bau-

gruppen (Bild 7 bis 11) ersichtlich sind. Die den Modul-

adressen zugeshdarigen Wickelbriucken sind der Tabelle im
eitblatt VM BADAT (Abschnitt Wickelprogrammierung)

1tnehmen,
—

April 1984

Wickelprogremmierung der Betriebsarten

Bei den Baugruppen DAS-H und DAS-KT ist die
statische Betriebsart fest vorgegeben. Bel der Bau-
gruppe DA-O werden die Betrisbsarten DAS oder DAD
durch Programmierung des CTC bzw,. durch Steuktu-
rlerung der Baugruppe erreicht {nur zwei Ausgabe-
kandle). Bai diesen Baugruppen sind keine zusitz-
lichen Wickelbricken notwendig. Beli den Baugruppen
DA-R und DA-T sind neben der Betriebsartenstruktu -
risrung statische oder dynamische Arbeitsweisen der
Ausgabekanale zusitzlich Wickelbricken sinzulegen.

DA-R

Jo nach Brickenlegung (Bricke 8.1 oder 9.2) sind
kanalebhiingig foigends Betriebsarten magilich, Die
Ausgabekaniils AXO und AK2 sind Gber die Bricke
9.2 DAD-zeitmiRig verbunden.

AKO AK1 AK2 Bemerkung
DAD OAD DAD AKO und AK2 glelche
DAD-Ceit, Quasi 16
Br 9.2 Bit-Wort
DAD DAD DAS
8r 9.1
DAD DAS DAS
Br 8.1
DAS ‘DAS DAS
Br.8.1
DAD DAS DAD AKO und AK2 gleiche
DAD-Zsit, Quasi 168
Br 9.2 8lt -Wort
DAS Dm0 DAS
8r. 9.1

DA-T

Die Wickeiprogrammierung der statischen oder dynsmi-
schen Betriebsart erfolgt mittels der Bricken zwischen

den mit den Buchstaben C bis H bezeichneten Wickel-
stutzpunkten, Die Ausgabekanale AKO und AK2 sind

Uber die Bricken F-H und die AK1 und AK3J iiber die
Bricken C-E DAD-zeitmiBig (gleiche Impulszeitausgabe)
miteinander verbunden,

Je nach Briickeniegung sind folgende Betriebsarten méglich.

AKO AK1 AK2 AK3 Bemerkung
DAD DAD DAD DAD AKO und AK2 gleiche DAD-Zelt, Qusasi 16 BitDAD-Modul
Br F-H Br C-E AK1 und AK3 gleiche DAD-2Zsit, Quesi 18 Bit-DAD-Modul
DAD DAD DAD DAS AKO und AK2 Quasi 18 Bit-DAD-Modui
Br F.H Br C-O
OAD DAD DAS DAS
Br F-R& Br. C-D
UAD DAS DAS DAS .-
r re-
DAS DAS DAS - DAS
’ B FEGy BrC-D
DAD DAS DAD DAS AKO und AK2 Quasi 16 Bit-DAD-Modul ]
Br F-H 8rC-D 4
DAD DAD DAS DAD K‘_,
Br qu BrC-E AK1 undAK3 Ques! 16 Bit-DAD-Madul 4
DAS DAD DAS DAD
v [ 8rCD | AK 1und AKJ Quas! 16 BI-OAD-Modul ] _
GR7 Teltov GmbE | Lehrgang: aPS ane: - Bl A
N h
Schulungszentru o & 34
A _aa= DPwarafaionalanfasechaltr. | Datum: T 1w -



Digitalausgabe
DAS-H, DA-R, DAS-KT, DA-O, DA-T

VM BADAT 086

April 1984

Funiktionsumfang
Die Ausgsbekanile bzw. -byte der Baugruppen

- Digitalausgabe, statisch und dynamisch
mit Relsis (DA-R)

— Digitslausgebe, stetisch und dynamisch mit
Transistor (DA-T)

— Digitslausgabe, statisch und dynamisch mit
Optokoppler (DA-O)

kdnnen als Digitslausgabe, statisch (DAS) und / oder als
Digitalausgabe, dynamisch (DA D) strukturiert werden.
Bei der dynamischen Arbeltsweise wird die Impulslinge
bzw, -zeit der Ausgabesignaie bei der Strukturierung fest-
gelegt. MuB die impulisltinge geandert werden, so mu@l der

entsprechende Kanal der Baugruppe neu strukturiert
werden.

Hiltsanergie

Seite 11

Eine impulszeitmiBige Kopplung zweier Kandle Gber
Wickelbriicken (quasi 16 Bit-DAD/DAS-8augruppe) Ist
moglich (siehe Abschnitt Wickelprogrammisrung).

Die Ausgasbekanile bzw. -byte der Baugruppen
— Digitalausgabe, statisch mit Hattrelals (DAS-H)
— Digitalsusgabe, statisch mit KTSE-Ausgang (DAS-KT)

kdnnen nur als Digitalausgabe, statisch strukturiert werden,
Die Strukturierdaten sind der Bedienungsanieitung des
Strukturierarbeitsplatzes zu entnehmen.

BETRIEBSBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Versor- 24 vGs(1228%) 12V Gs(118%) SV Gs(1X6%) Veriustieistung
gungs- Stromversorgung Stromversorgung System- S trom- maximal | typisch
pennun- f0r Scheltkreise fir Relsis brw. versorgung

Beu- X gen D410 D 4 BitSchisbe

orup- register

penkurz-

bezeich Stromautnahme der Baugruppen maximai/typisch

nung mA w

DAS-H 280/ 170 500 / 3650 5,6 3.8
DA-R | B00 7660 g €5
DAS-KT 200 . 160 160/70 250/ 170 g 5.8
DA-O 600 / 500 J 2.5
DA-T 1000 / 760 3 3,8

Dimensionierungshinwaeis :
Fir die Berechnung des Gesamtstrombedarfes sind die

zuléssige Leitungsidngen (geschirmte Kabel)

typischen Stromwerte malgebend. Bsugruppen- Leitungsiinge
kurzbazeichnung mas
MONTAGEBEDINGUNGEN DAS-H_ 800
DA-R 800
DAS-KT 800
.¢. DA-O 800
DA-T 500

Bc/rsen- .
| ~loste By

GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN
siehe Leitblatt VM BADAT

Priifbeschsinigung

m Prifbescheinigung ........ keine
Zubehor )
?_ Geridtebeschreibung . ....... keine
Blid 18. Abmessungen Frontpiatte der
Baugruppen
konstruktive A ustfuhrung,
Leiterplattenabmessungen,
Steckraster,
rickseitige Steckverbinder,
Einbavort .............. siehe Leitblatt
- VM BADAT
frontseitiger .
SteckverbinderBu 4 .. ...... |Indirekte Buchsen-
leiste 202-58
TGL 29331/03 \
prozeBssitiger
AnschiuB .............. mitwlsAnschiuB.
kabel (AK)
3R\ Teltow GrnbH |Lehrsang: aPs ifane:
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G/ Teltow GmbH
Schulungszentru
-audatec-

Leirzang: aPS

Proze8siznalaufschalis.

ﬁigitnlaulg.bo. statisch

‘“

Software; Baugruppe; Ausgabe, Binirsignal

..

Hersteller: GRW

YERWENDURQS ZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit den ursadat-
Baugruppen Digitalausgabe statisch mit
Haftrelais DAS-H, Digitalausgabe statisch
mit Optokoppler DAS-0, Digitalausgabe
statisoh mit Relais DAS-R, Digitalaus-
gabe statisoh mit Transistor DAS-T und
der Baugruppe Digitalausgabe statisch

mit KT7SE-iusgang DAS-KT zusammen,

Das PEA-Modul gibt pro EKanal der je-
weiligen Baugruppe 8 Binkrsignale aus,

Zu strukturierende Kennwerte

- Grﬁndtyp der Baugruppe (Kartenein-
schub) . . KBS

= Blooknummer

= Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse)

= Spezifikation

(Siehe Bedienungsanleitung audateoc -
Strukturierarbeitsplatz)

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Das PEi~Modul gibt pro Kanal der Bau-

gruppe 8 BinArsignale aus.

Die susgegebenen Binirsignale bleiben

an den Ausglingen der Baugruppe bis *
zur nMchsten Ausgabe erhalten,

(Siehe Katalog~Bauteile VM BADAT 06)

In Tabelle 1 werden die Baugruppen
fUr statiache Ausgabe von Binireig-
nalen gegenilbergestellt.

Tabelle 1: Gegenilberstellung der Baugruppen filr atatische

Ausgabe von Binlirsignalen

Baugruppen=- Anzahl der Strukturierung - Spezifikation
variante Ausglinge
Digitalaunsgabe, statisch 3 $-R
mit Relais DAS=R

Digitalausgabe, statisch 2 §-0
.mit Optokoppler DAS-0Q-

Digitalausgabe, statisch 1 S-H
mit Haftrelais DAS-H

Digitalausgabe, statisch 4 )
mit Transistor DAS-T

Digitalausgabe, statisch 4 87
mit K?SE-Ausgang DAS-KT




G Teliovi Gmbi | Lel
Schulungszentrud]

zang: aPs
*

wanes

-audatec~ - - ProzeBsignaiéufschaltg. Detum:

Blavt
PEAIH=HA

XL DAS 012

Yehlerbehandl
Keine

AUFBAT ProzeBabbild

Jeo ursadat - Baugruppe wverden im ProgesS-
abbild 4 Byte RAN belegi. '

Das ProzeBabbild ist folgendermaBen auf-
gebaut:

Kanal 1
Kanal 2
Kanal 3}
Kazal 4

JrY) ey pury par
LKAl Kal

Y I
FNESESES
wwlwlw
M0

s ||
ojo|o|o

Je Kanal werden 8 BinArsignale (0-7) am
Tabetriebnahmegeriit IBG angezeigt.
t ein Binlrsignal gleioh 1%, wird die
“rugehtirige Zahl am IBG mit einem griinen
Feld unterlegt.

Signalanpassung an die ursadat - Bsu-
Eruppe

Die Signalanpassung an die ursadat - Bau=-
gruppe kann von den Basismodulen reali-
siert werden, bei denen die N¥glichkeit
besteht, binkre Ausgangssignale zu struk-
turieren (siehe Katalog-Software).

A.2.1.0

BM. 3.4 8
1| uMBl |3Ap ==l

,

%41d 11 Strukturbeispiel f0r Signalan-
passung an die ursadat - Baugruppe

N

STRUKTURTERUBG

KBS BL MA

Spesifikation

Beispiel

7 I 7 F2 B R I

0Syys25 Katalog
Bauteile
VM BADAT 06

siehe ZTabelle 1

BA 10 30 B-0
Digitalausgabe mit Opto-
koppler: .

Blookar.: 10

Adr, 4. Baugruppe: YOX




G Teltow Gook
Schulungscentrun
-audatec-

crozelsiznalaufschaltz.

Digitalauaéabo, dynamisch

Software; Baugruppe; Ausgabe, Binlirsignal, dyramisch

Hersteller: GRW

TERWENDUNGSZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit den ursadat-
Baugruppen Digitaleingabe, dynamisch mit
Relais DAD-R, Digitalausgabe dynamisch
mit Optokoppler DAD=0 und Digitalaus-
gabe dymamisch mit Transistor DAD-T zu-
sanmen,

Das PEA-Modul gibt pro Kanal der jewei-
ligen Baugruppe 8 Binlrsignale in einer
strukturierbaren Zeitdauer aus.

Zu strukturierende Kennwerte

= Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
schub) KBS

- Blocknummer ) BL

= Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse)

= Spezifikation

(Siehe Bedienungsanleitung zum audatec-
Strukturierarbeitsplatz)

AUPBAU UND WIRKUNGSWEISE

Das PEA-Modul gibt fiber eine struktu-
riervare Anzahl von KanHlen jeweils

8 BinMrsignale in einer Zeitdauer T im
Bereich von 6,5us £ 7 = 6,8 a {lber
die ursadat - Baugruppen DAD-R, DAD-0
und DAD-T aus,

Im Sormalfall kinnen nur die Ausgabe~
kanile AK!1 und AK2 der Baugruppen unab=
blingig voneinander in dynamischer Be-
triebsart genutzt werden (siehe Kata-
log-Bauteile VM BADAT 06).

Die lLlinge der jeweils auszugebenden

8 BIBArsigndle antspricht dem Viel-
fachen einer vom Systemtakt ¢ abge-
leiteten Zeitbasis !z. '

Die Zeitbasis Tz berechnet sich fol-
gendermalen:

TZIVT’¢'ZKO

x
VT = Vorteller 256 oder 16

¢ - Systemtakt ¢
¢ = 40T n»

ZKo - Konstante im Wertebereich
von 1 cee 256

Die Zeitdauer T der auszugebenden Bi-
nirsignale eines Ausgabekanals ergibt
sich aus folgender Gleichung:

Tag1/2 = Tz ° IRy

TAK1/2 - Zeitdauer der auszuge~
benden BinMrsignale des
Ausgabekanals 1 oder des
Ausgabekanals 2

ZK1/2 - Eonstante im Wertebereich
von 1 .,., 256 entweder fiir
Kanal 1 oder Kanal 2

Die im ProzeBabbild des jeweiligen
Kanals abgelegten Binkrsignale werden
vom PEA-Modul an die ursadat - Bau-
gruppe ausgegeben.

Bei der Anwendung der Baugruppe DAD-R
und DAD=T im audatec- Automatisierungs-
system miissen durch Wickelprogrammierung
die Eanlle 1 und 3 (DAD=R und DAD-T)

und die Kanfile 2 und 4 (DAD-T) ge=-
koppelt werden,

Die Ausgabedausr der Binlrsignale der
gekoppelten Kandle 1st gleich grof.

Soll nur {ber einen der dynamisch struk-
turierbaren Kandle (AK1 oder AK2)
(eventuell auch Ausgabe {lber gekoppelten
Kanal) eine dynamische Ausgabe erfolgen,
werden {ilber die restlichen Kanlle der
Bangruppe die BinMrsignale statisch
ausgegeben, ‘

In Tabelle 1 werden die Baugruppen flr
dynamische Ausgabe von Binkirsigumalen
gegenlibergestellt.

01
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GR7 Teliow Gmod | Lehrgang: aPS Jene: aﬁ:i;‘
Schulunagszentrur] . PEA/t !
-audatec~ . ProzeBsiznalaufschalig. | Datun: 2423
_ _ - - " C e ———— ot T . oavw J
H/A DAD 01

Pehlerbehandlung

keine

Aufbau ProzeBabbild

Je ursadat - Baugruppe werden im Prozef-~
abbild 4 Byte RAM belegt. -
Das ProzefBabbild ist folgendermalen auf

gebaut:
T|6|5|413|2]1]0 Kenal 1
T|615]413[2]1]0 Kanal 2
71615443 |2{1]0 Kanal 3
‘ ] TI6l514 13 12-|n]0 Kanal 4

",-l

Je Kanal werden 8 Biniirsignale (0-7) am
Inbetriebnahmegerit IBG angezeigt.

Ist ein Binirsignal gleich ,1", wird die
zugehirige Zahl am IBG mit einem grilnea
Peld unterlegt.

Signalanpassung an iie ursadat - Bau-
ETruppe

Die Signalanpassung an die ursadat -

Baugruppe kann von den Basismodulen re-
alisiert werden, bei denen die MiYglich-
keit besteht, binHire Ausgangssignale zu
strukturieren (siohe Katalog-Software).

. 0. e
8M. 0.0 Kov! 3A

I3

Bild 11 Strukturbeispiel fiir die Signal-

anpassung an die Baugruppe

STRUKTURIERURG
KBS BL . MA Spezifikation Beispilel
A |- Siehe Tabelle 1 BA 2 AO D=0 00 10 20K - 256
EE D] Digitalausgabs, dyn. m.
0<yy425 Katalog=- Optokoppler:
Bauteile Ausgabedauner T der BinHr-
VM BADAT 06

signale fiir Ausgabe Kanal
T = 416 ms

Ausgabedauer T der BinHr-
signale fUr Ausgabe Kanal
T » 832 ms

Das Kstalogbistt HA 1ADA 01 gilt nur in Verbindung mit diessr Anderungsinformauon.

Ober die Bsugruppen DAD-R, DAD-O und DAD-T gibt des PEA-Modul impulse strukturlerbarer Lange sus. Am Ende
des suszugebenden impulses 155t die Baugruppe ein Interruptsignal sus, und des PEA-Madul 15scht das zugehbrige .

~Prazefabbild,

-

Das Katalogblatt HA DAD 01 gilt nur in Verbindung mit dieser Anderungsinformation,

Das PEA-Modul wird zyklisch alle 330 ms abgearbeitet. Es ibernimmt die Were aus dem ProzeBabbild und die
Baugruppe gibt fiir die Signale mit der Wertigkeit ,, 1 ‘' Impulse aus.

Fir Impulsidngen tL > 400 ms wird von der Baugruppe ein Dauersignal X5 ausgegeben. Bel Ausfall der BSE wird
die PEA-Baugruppe nicht mehr sktiviert und die Ausgangssignale gehen nach Abiauf der strukturierten Zeit

auf, 0",
Xa Xa

MY <o b >oa

1 — . .

! T Austall
i der .-
0 A 0 ! -.BSE
0,33, s 033 05 s

ild 1: Ausgangssignesiverhaiten der Baugruppe Digitsisusgabe, dynamisch fir

unterschiediiche Impuisiangen

Den Zeltkonstanten ZK/1/2 = 256 entspricht der hexadezimale Wart 00H.

01

—_—
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e Tel<ow Gt |Lerxzanss 223 3last

Schuiuvagszeni-un PEA)S-5AB |

-audatec- ¢
4

. ' SA-B STAU 01 -

Stellgliedansteuerung-unstetig
(Dreipunktglied)

Software ._ Modul; Stellglied, Ansteuerung, "unstetig;
Dreipunktglied; Stellungsregler;

Hersteller: GRW Zu strukturierende Kennwerte:

Einglinge -2 anelogs Eingangssignale

Ausginge ~ binidres Auf-Signal
:'-’-E . - bindres Zu -Signal
* n - - analoges Ausgangssignal
.'E t+ - Parameter - Ansprechschwells e
—_—2f |- 4 bA— -
LAUFBAU_UND WIRKUNGS#EISE
5A ——
STAU A ’ Das Basismodul funktioniert nach dem
. Prinzip eines Dreipunktreglers,
. Vom Soglwert (StellgrsBe, 1E) wird der
Istwert (RUckmeldung, ZEs subtrahiert,
e Differen:l(gegengbzetnci:ngl ;.st =
VERWENDUNGSZVECK . Eingangssign es eip gliedes.
Liggtnﬁie Differenz innerhald der An- P
- unstetige Stsllgliedanateuerung durch sprechschwelle (-6P, +6P) sind alle
bindre Auf- und Zu-Signale und Vergleich drei Ausgangseignale Null gesetzt
von Stellwert und Rllcimeldung. ](:v:rl;:rrsggi i ‘
. . s e erenz auSerhalb dar An- .~ -
= Dreipunktregelung -sprechachwelle, werden bei positiver
- . Differanz das bindre Zu-Signal auf 1
UNIS P ) . L und das Analogsignal auf 0.9999 gesetzt -
T gmnegaﬁv;{ Dii;terenz werden das :
. _ y dre Auf-Signal auf 1 und das Analog-
Steligliedansteuerung-unstetig STAU 01 .15:1:1. :uf -0.9932 g;aetzt. Das Analog-
’ ] k 3 sign ann nur die drei Werte -0.9999;
Konstante Kennwerte: ) 0.0000; + 0.9999 ennehmen. (sishe
Rechenzeit: 0,3 mas . abelle 1). _.
Speicherplatz T R
Modulaufrufblock: 20 Byte RAM
‘1 34 4 A 54 -
U AUFP Analogwert |
1E - 2B < -6P 1 0 - 0,9999
|11E-2B| < - 6P 0 (0] 0, 0000 Z
6P<1B-\23 ‘ 0 1 + 0.9999

Tabelle 1. Wirkungsweise STAU
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Schuluazssentrun . PEA|5-3AL
-audatec=- Drczefsiznalaufschaltze. |Datums STAU3
SA B STAU 012, B o '
6P
Ansprechschwelle -
p=1
~N
VN
3% 0 ; g
HE sg a_‘,“' s
e
32 - 2 .
A . _\ LA
° i £
£
S
3 3
26| g
p 3 & b
34' ¥
S
. . . Bildurg des | Bildung de.
- Ditfererzbitoung Dreipunktgled . | pingy AUF - o,nam”’,; ZJ -
Egml.t Srgrots
Bitd 1:  Funktionsschema STAU
, .
SIBUKTURIERUNG -
Kennwert R
oe.| Bez.] NWotation > Brléuterung - Beispiel
1 E siehe Leitblatt SaA, ?teﬁgrﬂﬂ; +
= 3.1, Zugriff auf Sollwert " |Stellwert aus dem
Analogeignale KOM-Block der KOS
1831
2 B RUckmeldung - plsf3{1] [rlu]E]K]
(Ietwert) Rlclmeldung aus dem
. | KOM=-Blook der KOMS
1831
3 | A |sishe Leitblatt Sa, binires Z:;Sig!):al!ll!“l {5{ lol [1] i
- 3.2. Zugriff a efer nus -
S Bindrsignale ' . Ronga posabe suf
) Kanal Nr,. O
Bitposition 1
4 A bgugzs 2 A 5 0 0
AUP-Signa
toners plue) | [Biokraussabe aur
: Kanal Xr. O
Bitposition O
5 A ;ieho Leitblat:f&k. analoger Ausgang um.nﬂn
K 01. Zugriff a
Analogeignale la‘:.?l?g:r Merker
6 | * 11111 Ansprechsohwelle Y.]2]5]
. - [ ]
o. s 009999 - 0'25

T omae SN i cas e . -
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Tame: . | 31a%t

IR Tel<town Gmt: oel-H
Schulung s en‘;':u PEA -SAt
-audate Sroce3siznaelaufschalts, |Datun: 2A8-R/0O
. Basiseinheit
artlich |  sefddanschiuBebene |  Baugruppeneinsatz
1 - .
9 . ~')
'1 |
) F
L
L {*}] K02
001 | oa
—
ll A'
N §) )
K01, K02 - Relis . Y
001; D02 - Freilaufdioden 0AS-H
Bild 28 : Zusaymmensctmitung Oigitalausgabe, statisch mit Haftrelars (0AS-H)
Besiseinteit
artiich |  sefdBanschiuBebene | Baugruppenansatz
M -

. H §) -
x 7o 7 1 9) : . E

§) 6)
DA-R | o4-0

2Zusammerschaltun Digitalausgabe mit Relais (0A-R) oder

8ild 20 g
Digitalausgabe mit Optokoppier (8A-0) und Relais
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T PEA - BA

il LBLTOV allil feEorzacii azu
Scaulunziscentrun
-audatec- DPrczeBsiznalaufschalts. |Datuns: DAT/ KT
’ Bausiseinheit
Bettich | Gefdssanschlussebene { Baugruppeneisatz

L
~

o+

3}

3]

Digitalausaabe mit Trunsistor

Bild 30 Zusamenschaltung

Basiseinhert
Koppelschrank 4000| GefaBanscriuBebene 1 Baugruppeneinsat

Potential verbind st 2 émm ety
il ] ungﬂmrﬁng(sponntial ()mfam ArschivBield  Eixparsureg)

)
n; Stermounkt Mkrorech:

&ld Zusammenschaltury  Oigitalausgabe , statisch mit kurzschiufifestem Treiber (DAS-KT)
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Leiarzang: ars —ame: 3lais
Schulunzszentrun L PFA/B-TA
l-audatec— TrozeBeiznalaufschalts. [Javum: 7
J o 7 Impulsausgabe
1A

Baugruppe, impuls, Ausgang

ELN:13818100

Hersteller : EAW
ME : 1044

0

Bild 1. Baugruppe impuisaugsbe

TECHNISCHE PARAMETER

Bauteilvarianten

VM BADATO7)

[ Nur tar GRW-Aniagen |

07}

VERWENDUNGSZWECK

Die Baugruppe Impulisausgabe gehort zum Baugruppen-
system ursadat 5000,

Sie dient zur Ansteuerung von konventionellen Leitgeriten
fir rechnergefuhrte Regelung, von Stelimotoren und ande-
ren Antriebssteuergeraten, die zeitmodulierte Eingangssi-
gnsale bzw, Impulslingeneingangssignale bendtigen oder
Impulszahi-Eingidnge mit oder ohne Vorzeichen besitzen,
Die Baugruppe kann extern oder von der Frontplatte aus
auller Batrieb genommen werden, 2.8, beim Umischalien
auf ein Reservesystem,

Klassifikator : VP ., .

Boauteilgruppen-Nr, : 1423/ Ktr,: 230
impulsasusgsbe
KURZBEZEICH'NUNG TYP VARIANTE STOFF-NR, KATEGORIE 1. Stelle
AUSWAHL-NRA,
T
1A 2339. 01 n 0-825339-01-4 06 | 1

Beispiel fur Ausristungstistentext

Bauteil—Nr,: 1423/1
Bestelitext :

Kommuniks-

tionstext : Iimpulsausgabe

{A 2339,01;3t 0-925339-01-4;05

Statische Kennwerte
Eingang, busseitig

Anschiu Bus K1520

nach TGL 37271/01
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Datur: 2

1

Eingang, prozeGBseitig

_Externer Takteingang, TEXI

Eingangswiderstand Rg e
Potentialtrennung.

21k

durch O pto‘k oppler

Taktfrequenz f . ......... <500Hz
Signalpegel

LOW «'rivnennennene. K08V
High .t .viiveneseeens 24Dbis15V

Eingang externes Umschaltsignal, UEXI

..o 22,7k
durch Optokoppler

Eingangswidarstand Rg
Potentialtrennung ‘e
Signalpegel
Low .......0.0
High ........

vee.. K25V
12 V (12 15 %)

Ausgang

Impulslingenausgang bzw. Zeitsignalausgange

Anzahl der Kandle veae.. 4
Schaltglieder je Kanal
* Richtungssinn
N~ rWwarts/rickwirts) ... .. ., je ein potentiaifreier

Relaiskontakt oder je
ein elektronischer Aus-

gang
Relaisausgang
Potentiaitrennung .+«7... vorhanden
Relaistyp et e e je 1 RGK 20/1
Kontaktart PP ... je1SchlieBer
Schaltspannung
maximal  ...... .... 60V Gs/Ws
minimal .. ... . . 1V Gs
Schaltstrom .
maximal ........ .. 05A .

minimal ............ 100gA ¥
Schaltisistung .......... 10W

1) Angaben entsprechend Relsiskennbistt

elektronischer Ausgang
Potentialtrennung .
Schaitglied .....

..... keine
v veess. jo 1Schaittransistor
{open-Collector)

Schaltspannung . ...... QGO VvV Gs
Schaltstrom  ...... NN <0.12A
Schaltleistung .. ........ g 7.2 W

—
Impuiszehiausgang mit Vorzeichen

Impulszahlausgang
Anzahi der Kanale ,..... 2
Potentialtrennung veeeo. keine

Signalpegel ............ TTL-Pegal
(5V/25 mA)
Tastverhditnis . ......... 1:1

Vorzeichen (VZ =0, VZ = 1)
Potentiaitrennung

Schaitglied ... ..

[ keine

je 1 Schaittransistor
{open-Coliector)
Schaitspannung ........ 60V Gs
Schaitstrom . 0,12 A
Schaltlsistung . ......... 71,2 W

Statussignailsusgang

Schaltglied potentialfreisr

- Relaiskontakt
Kontaktart .. ...... 1 Schlie@er
Relaistyp .............. RGK 20/1
Schaltspannung .......... 60V Gs/Ws
Schaltstrom tedeeesa-.se 0O5A
Scheltleistung .......c.0... 10W

YMBADATO7.

Werkstoffangaben
Frontplatte . ..... veses.  Plast
Oberfliche der Kontakttaile
der ProzeBbuchsenieiste .. PdAuy ,
Farbgestaitung
Frontplatte e e e e e grau
Beschriftung
der Frontplatte .o+ .. Schwarz

AUFBAU

Die Baugruppe besitzt busseitig direkte Steckerleisten St1
und St2 zum AnschliuB an den System- und Koppelbus
K1520.

Die proze@seitigen A nschlisse erfoigen Gber eine frontseitig
auf der Baugruppe angeordnete SBpolige EFS-Buchsenlei-
ste Bud, auf die der Griffschalensteckverbinder des An-
schluBkabeis AK (VM ZUBEH 07) gesteckt wird.

Eine Ausnahme bildet der externe (ProzeBsignal) Tektein-
gang (TE X1i), der iber den busseitigen Steckverbinder St2
{Koppeibus) angeschlossen wird.

Auf der Frontplatte befinden sich weiterhin eine rastende
Funktionstaste zum Auflerbetriebsetzen der Baugruppe und
sine zugehorige Statusanuige(LED). (‘

WIRKUNGSWEISE
Siehe hierzu Blockschaitbild (Biild 2).
Wesentliche Funktionselemente der Baugruppe sind

— wickelprogrammierbarer AdreGdekoder

— Anpassungsschaltungen fiir Steuer- und
Datensignale

— 2we. Zahler - Zeitgeber — Bausteine (CTC)

— einen B8-Bit E/ASpeicher {P10)

— Schaltglieder zur Ausgabe der Signale an den
ProzeB (Steilglieder)

Zur eigentlichen Ausgabeschaitung gehért ein software -
strukturierbarer Taktgenerator, eine software - steuerbare
Betriebsartenumschaitung tur die Ausgabekanile sowie

4 Start-Stop-Schaitungen. Dariiber hinaus sind Schaltungs-
teile vorhanden fiir externe Umschaltung (Takteingang,
(TEXI1) ), Statusiberwachung und -anzeige und Aulerbe-
triebsetzung {2.B. zur Umschaltung auf Reservesysteme)
und eine zusitzliche Funktionstaste.

Als Schailtelemente fir die Impulsliangen-Signalausgange
diensan potentialgebundene Schalttransistoren (open-
Collector) oder potentialfreie Relaiskontakte, Die Aus-
wahl erfolgt iber Wickelprogrammierung.

Im ausgeschalteten Zustand sind die Relaiskontakte ge-
6ftnet. Im Betriebszustand konnen die Relais'‘contakte ais (
quasi-Wechsler zusammengeschaltet werden z,B. R ¢ =
SchlieBer, Rq = Offner und R°q, R = Wurzel,

Die elektronischen Ausgange fir die Impulslange fihren
gleichfalls im Betrieszustand invertierte Signale zueinander,

Die Impulszahlausgange (1Z) sind potentiaigebundene
TTL-Ausginge. Die zugehorigen Ausgange fir die Vorzei-
chen entsprechen den Ausgangen der Impulsiinge (elek-
tronische Ausgange mit Transistor: in Ausnahmefillen die
zugehdrigen Relaiskontakte bei niederer Zihlfrequenz),
siohe AnschiuBbelegung. —

Die Vorzeichen VZ = 0 und VZ = 1 {(Kanéle 1 und1) fir
Impuiszahil-Ausgang IZ = 0 kénnen z.B, die Bedesutung
,vorwarts’’/, rickwarts’ oder ,,plus’’/,,minus’’ je nach an-
geschlossenem Gerit mit den entsprechenden Vaorzeichen-
Eingangen annehmen. :

Funktionstasts

Die Funktionstaste (rastende Taste aut der Frontplatte)
dient zum Aulerbetriebsetzen der gesamten Baugruppe
bzw. siler Kanile. .

Die Baugruppe ist in Funktion , wenn die Funktionstaste
nicht gedrickt ist. ’
Zusdtzlich mufl das UEX1-Signal Low-Pegel flhren. /
Die Statusanzeige (LED, griin) leuchtet. Der Kontakt STO/ k,
STO des externen Statussignalausganges Ist gesohlossen. v
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Wird die Funktionstaste gedrickt, so geht dis Baugruppe
suler Funktion, Die Statussenzeige auf der Frontplatte er-
liseht und der Relaiskontakt STO/STO des externen Sta-
tussignalousganges 6ffnet.

Externes Umschaltsignal, UE X!

UE X1 ist sin statischer Signaleingang zum externen AuBer-
betriebsetzen der gesamten Baugruppe bzw. alier Kanile,
2.8. beim Umschalten auf ein Reservesteusrsytem.

Ist der Eingang aktiv (High-Signal) ist die Baugruppe auler
Funktion, bei Low-Signal ist die Baugruppe in Funktion,
sofern die Funktionstaste nicht gedriickt ist.

Externer Taktsingang, TEXI

Der sisktrische AnschiuB des extarnen Takteinganges er-
folgt Gber den busseitigen Steckverbinder St2 (Koppelbus).
Er kommt zum Einsatz, wenn die Baugruppe bzw. die Aus-
gangskanile mit einer externen (z.B. vom ProzeB) Zeitba-
sis (Takt) ansteile des Mikrorechnersytemtaktes ¢ arbeiten
soll,

Folgende Funktionen sind ~eitarhin méglich

(siehe hierzu auch Strukturierungsvorschrift der Baugrupps):

Ruckliesen aller Zihler

Gleichzeitiges Ricksetzen aller A usga .ale oaer
sinzeines Ricksetzen sines Kanals unac .1gig von
deren Programmierung und deren Abarbeitungs-
stinde durch einen Ausgasbebefehi

Uberwschung des externen Taktes durch Ricklesen
der Taktzahiler

Erfassen des Zustandes (Ruhe/Betrieb) alier
(maximal) 4 Ausgabekaniale durch einen Lesavor-
gang

.Interruptausidsung am Ende eines A usgabevorganges

busg,

‘signalisiert Zustand der Baugruppe : in Funktion/
auBer Funktion bei 5 V/12 V. Ausfall, gedrickter
Funktionstaste, aktivem externen Umschaltsignsl
Die Anderung der Impulsfoigefrequenz ist zu vor-
wiéhlbaren Zeitpunkten (Interruptausidsung) mog-
lich, 2.B. zur Reslisierung einer Anlaufbedingung

tStart-Stop << fBetrieb

Varisnten

Die Baugruppe anthiit 2zwei Systeme. Jodes System kann
iber Software proyrammiert werden als :

— Zeitsignalausgang (Impulisiinge, 2 Kanile je System)
oder

— Impuiszahlausgang {1 Kanal je System)

Die Zihl taktgenerierung (-strukturierung) kann iiber
Software programmiert werden:

1. Getrennte Generierung fir jedes System oder gemein-
same Erzeugung fir beide Systeme.

2, Interne Zeitbasis (abgeieitet vom Systemtakt ¢)
oder

externe Zaitbasis (anzulegen iber externen Takteingang,
TEXI).

Operationsverhsiten

Ermittiung der Zeitbasis

Zeitbasis fur Zeitsignalsusgang

intern, getrennt fir System | und ||

T2 =te-P-2ZK =~ 6,5 us bis 26,7 ms
intern, gameinsam fiir System | und 11

TZz=te P -2ZKy-2ZKg =~ 6,5 us bis 6,8 s
extern, getrennt fir Sytem | und ||

T2 = Text® 2K = Tqxt*(1 bis 256)

extern, gemeinsam fir System | und N

T2 = Text' ZK1*2ZK2 = Tgxt e (1 bis 65 536)

Zihlfrequenz fir Impulsausgang
- Intern, getrennt fir System | und Il

'z - -:T‘P—.ZK— = 13,75 Hz bis 76.73 kHz
-4

Statussignal, externer Ausgsng und 1 Bit auf Daten. °

|

VMBADAT 0'7/3

— Intern, gemeinsam fir System | und ||

1
‘2= 7 zr; 2K

%= 0,073 Hz bis 76,78 Hz

— extern, getrennt fir System | und 1|
1 R 1
2= foxt 57gg = fext* g3 bie g )

- extern, gemeinsam fiir System | und ||

1 1 1
2= foxt  5ozxyzRg - Text l33igaa it )
Signalausgabe

Zeitsignaisusgabe unter Verwendung der Zeitbasis
entsprechend erstem Anstrich

tg = TZ2-(ZKg = 1) = T2 (1 bis 255)
Impuiszahlausgabe, A usgabebereich

Z=2ZKg1- ZKga2 = 1 bis 65536 Impulse;
(ZKga1, ZKa2 = 1 bis 256)

07

Symbolerklirung

Tz = Zahitakiperiode

te = Systemtaktperiode=~407 ns

P = Vorteiler; ohne : 16, mit : 256
Text = Teaktperiode des externen Taktes

f2 = Zahlfrequenz fir Impuliszahlsusgang
fext = Frequenz des externsn Taktes

ty = Ausgabezeit, Zeitsignal

Z = Ausgabeimpuiszshl

ZK,ZKy, ZK2 = Zeitkonstante des Teilers
{(Zahler /| Zeitgeber)

2Ky, ZKp1, ZKa2 = Zeitkonstante Ausgabewert

Weitere Angsben siehe Bedienungsanisitung
~Strukturierarbeitsplatz’’



GRY Teltow GmbH |Leargang: aFS —.ane: 3latt

Schulunsgszentrun FEA/B-/A
-gudatec- rrozeBsignalaufschalig. jDatumn: 4
VM BADAT 07/4
re BUS K1520 o, w"l,m ort
- | v X ert Umschalt JW

S ] ) TR

1 T ]
‘V 'l .ﬂn_d‘:\H | (
e #7
F,
Dk b D o
Frpudsiarger - Ausgorsg 1 2 Jriw ] 3 ! L?!]I
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GRW Teltow GmbH |Lehrgang: aPS Tame: 3latt
Schulungszentrunm PEA/B /A
-audatec- ProzeBsiznalaufschalts. |Datum: 5

Anschiubelegung, frontseitig
Buchsenieiste Bu 4 (prozeBseitiger Anschlug)

VM BADATO7/S

3

]

=

¥

—0 O0——Up

]

f—J‘Lg“ . R3
F 4822 ( gy

-

Blid 4. Scheitgileder,

Iimpulsiingen-Ausgang,

mu-clz_

Vorzeichen bel Impuiszshi-Ausgang

(Belsplal)

Anschiug Signal Kanal Bemerkung Vorzeichen bel !
Impulszahi-Ausgang
B 20 0 Q Zeltsignal- bzw. Impuls-
6 10 /0 /0 langen—
8 18 1 1 Ausgiinge mit Trensistor vVZ =1 Vorzeichen
817 /1 /1 {open-collector) VZ =0 firiZ 0
B8 18 2 2
8 16 /2 /2
B 14 3 3 VZ =1 Vorzeichen
B 13 /3 /3 vZ=0 for 1Z 1
B8 28 /0 o Zeitslgnai- bzw. Impuls-
A 28 R O . Ingen -
B8 27 /RO /0
A 27 /A Q Ausgiings mit
B 20 1 1 Relaiskontskt
A 28 R 1 07
B 26 /R 1 /1
A 25 /R 1
B 24 R 2 2
A 24 R2*
8 23 /R 2
A 23 /R 2° /2
8 22 R3 3
A 22 R3
8 21 /R-3
Azl AT /3
B 12 ¥4 Q Impuiszshi-Ausginge,
8 11 12 1 TTL-Pegel
B8a UEXI (+) sxterner Umschait
A4 UE X!’ (=) Eingang, Optokoppler
B5 sTO ) Statussignal-Ausgang,
AS STO Relsiskontakt, SchileGer
A11..A20 M Minus Signesimasse tir elektronische Ausginge
(=) Achtung : M 1tial istgaivanisch mit Bezugepotential
des Mikrorechners verbunden
L]
K 155
LA 1,
$A ? —J
A2 RIT 487, 2
L,\ ['7-¥34 aa

8lid 5. Schaitglied
Impuiszsht-Ausgang
(Beisplel)

% i

Up ;
B I
B8lid 6. Schaitglled,
Statussignai-A usgang



Schulunzszentrun
-z2ucdsiec-

GRW Tel<ow GmbH |Lehrzang: aPS

ProzeBsignalaufschalt:.

llane:

Datum:

Blatt
PEA/B-~/A
6

€2 : .
- 824)  (TeX/)
UEx:'

(TEXY)
UEXT

8lid 7. Eingangaschaltung
externer Umschalt-Eingeng UE X! bzw.
sxterner T akteingang TEXI (AnschiuBbezeichnung
In Klammern)

AnschluBbelegung, Riickverdrahtung
Steckerieiste St 2, Koppelbus

vuld Signal Pois Bemerkung
— ritat
8 25 TEXI + extarnar T akteingang
B 24 TEXI - potentisitrel, Optokoppler
A 25 ZT 1 + Pritausgange, Zahitake,
A 24 2T 2 + potentlasigebunden,
TTL-Pegel

Schalter- bzw. Wickelprogrammierung
Siehe hierzy schamatische Darstellung Bild 3 -

Die Wickeistutzpunkte zur Programmierung befinden sich
suf der Bestickungsseite der Baugruppe.

Programmisrung der Baugruppenadresse

Die den Baugruppen zugehérigen Wickelbricken sind der
Tabeile im Leitblatt VM BADAT Abschnitt ,Wickel-
programmierung’’ zu entnehmen.

Signalausgange

Die den Signalausgingen zugeordneten Wickelbricksn
- ‘der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen

Anmyang Kansl Bricke
Zeiwignsl bzw. | 0/ /0

Iimpule- YA

|dnge oder K
Vorzeichen 2/ /2

(bel 1Z) mit 3//3

Trensistor

Zeltsignsl bzw. | 0/ /0 K O
Impuisiinge VN X1
mit 2/ 12 K2
Relsiskontakt 3//3 K3
Impuie -] K
zahl 12, 1 K
TTL-Pegel

Wird mindestens ein elektronischer Ausgang (Zeitsignal
oder impulszahl) benutzt, ist die K-Bricke zu wickein,
Wird nur mit Relsisausgianger. {potentiaigetrennt) ge-
arbeitet, solite die K-Briicke entfalien, damit das Mikro-
rachner-Massepotential nicht unnaotig storbeeinfiugt
wird,

BETRIEBSBEDINGUNGEN
sishe Leitblatt VM BADAT

Hilfsanergio
Versorgungsspannung -
Uy teerasencreriess SVGe(1£3%)

Uz Ce et e et eaeas 12VGs(1£3%)
Stromaufnahme

Uy=5V Gs
maximal . ....... .. 600mA
typisch .. ...... PP 450 mA
Uz =12V Gs
maximasl tereeeres. 6B5mA

typisch . ........... 55 mA
' Dimensionierungshinwaeis :
Fir die Berechnung des Gesam tstrombedarfs sind
die typischen Stromwerte maGgebend.

Verlustieistung Ce s . A42W

MONTAGEBEDINGUNGEN

|~ Buchsanieiste Bu 4

233907

290

— LED-Anzeige

e
O

1%

— Taste

20
Blid 8. Abmessungen
Fromtplstis
konstruktive Ausfihrung,
Leiterpiattenabmessungen,
Steckraster, rickseitige
" Steckverbinder und

Einbeuort . ............. siehe Leitblatt

VM BADAT
prozelssitiger AnschiuB mitteis Anschlu-

kabel AK

(VM ZUBEH 07)
2y verwendende Kabel

fir Ein-, Ausgangssignale

zuldssige Leitungsiingen
Relaisausginge und
siektronische A usgange
suBer TTL-Ausgiange
TTL-Ausginge

« .. geschirmte Kabel

.e.. S800m
ceiees. X 26m
Masse f et et e et e e e = 0,28 kg
GARANTIE- UND LIEFERBEDINGUNGEN
sishe Leitblatt VM BADAT

Pritbescheinigung

Prutbescheinigung teeecsas kaine
Tubenhdr

Geritebeschreibyng ........ keine

\' Eingetragene Schuumerke des Werenzeichenverbandss Regslungsuchnik o.V., Berlin
& Nachdruck, such suszugewsiss, nur mit Genshmigung des Hersusgsbers gantertst,

Ms 1107

VM BADAT 07/6
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GRY Teltow GmbH |Lehrzang: aPS llame: 3latt

Schulungszentrum PEA/H-HA

-audatec- Prozelsignalaufschaltz. |Dztum: A1
Toptinisgyy e seseneree HA 1A O}

Software; Baugruppe;. Inmpulsausgabe, llingenmoduliertes Signal

Hersteller: GRW

VERWENDUNGSZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit der ursadat-
Baugruppe Impulsausgabe zusammen.

Es realisiert ilber maximal vier Kapile der

Baugruppe die Ausgabe von lhngenmodulierten
Impulsen als Vielfache einer struktu-
rierbaren Zeitbasis,

Zu strukturierende Kennwerte

- Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
schub) KES

- Blocknummer BL

= Adresse der ursadat - Baugruppe
(Moduladresse)

= Spezifikation

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Die Baugruppe enthilt zwel Systeme mit
Jo zwei Ausgabekanilen {lber die impuls-
lingemnmodulierte Signale ausgegeben wer-
den kinnen.

Die Impulsllinge entspricht dem Viel-
fachen einer Zeitbasias, die entweder ge-
trennt fir jedes System oder gemeinsan
fdr beide Systeme der Baugruppe erzeugt
werden kann, .

Unabhiingig davon, ob die Systeme ver-
koppelt werden oder nicht, kann die
Zeitbasis vom Systemtakt P abgeleitet
oder in Abh igkeit eines am Takt-
eingang (TEXI) anrulegenden externen
Taktes ermittelt werden (siehe Katalog-
Bauteile VM BADAT 07).

Um die o0.g. Miglichkeiten der Baugruppe
su nutzen, muB das PEA-Modul entsprech-
end Tabelle 1 strukturiert werden.
(Tabelle 1, siehe Seite 2)

«

Die Impulslénge IL, die von der Bau-
gruppe ausgegeben werden kann, be-
rechnet sich wie folgt:

IL = Tz' v

Y - Vielfache der Zeitbasis
Tz.-.strukturierbare Zeitbasis

Das Vielfache Y der Zeitbasis, im Werte-
bereich von 0 ... 255, wird dem PEA-
Modul im ProzefSabbild der Baugruppe vor-
gegeben. Das PEA-Modul gibt das Viel-
fache 7V und entweder den Stellbefehl
nHSher® oder ,Tiefer"™ an die Baugruppe
aus (Aufbvau ProzeBabbild).

Ist das Vielfache V der Zeitbasis gleich
Null, erfolgt von der Baugruppe keine
Impulsausgabe.

Die Zeitbasis T, ermittelt asich aus einer
in Tabelle 1 au?gofﬂhrtcn Berechnungs-~
vorschrift, 01

Grundsidtzlich gilt, daB entgegen der
Baugruppenbeschreibung im Katalog-Rau-
teile VM BADAT O7 bel Einsatz der Bau-
gruppe. im audatec-Automatisierungs-
system die Zeitbasis T, im Bereich von
6,5us = Tz 20,38 foitzulogen ist.

S0ll keine Impulsausgabs bel inaktivem
Ausgabekanal der Impulsausgabskarte er-
folgen, wird das ProzeSabbild des ent-
sprechenden Ausgabekanals vom PEA-
Modul geldscht. -

Fehlerbehandlung

Iat die Baugruppe aufBer Furktion,erfolgt
vom PEA-Modul eine Fehlermeldung.

Pehlernummer: 04 .

Spezifikation: Adresse der
ursadat-Bau-
gruppe

Die Pehlermeldung wird zeitlieh gutge-

meldet und bei Anlauf der Punktionsein-
heit geldacht,

(Siehe Systemfehlerdarstellung in auda-
tec-Anlagen)



b - Ausgabeinformationen fir die Baugruppe

0, Bit - _Hther" - Stellbefehl
J. Bit - GUltigkeitskennzeiohen f{ir
Vielfaches (a) und Stell=-
befehl (D)
Bit = 0 Ausgabebefehl ungliltig
1 Ausgabebefehl glltig

T. Bit - nTiefer® - Stellbefehl

Die Anzeige des ProzeSabbildes am Inbe~
triebtnahmegerdt IBC erfolgt hexadesimal,

-~ . o
GRW Teltow GmbH |Lehrzang: aPS llame: P%,]d'?/:-tHA
Schulungszenirun . .

-audatec-~ ProzeBsiznalaufechalts. |Datum: /A 2

HA L4 01/2

Betriebsart Berechnungsvorsohrift Wertebereich Rotation - Strukturier-
fir Zeitbasis !z von Tz arbeitsplatsz
- Systeme getrennt |7, = 230/1- VIt 6,508...26,Tms| LI2 Xy 1o K, - VR,
- Systemtakt
-~ Syeteme gekoppelt|T, = ZKy* 2Ky VI %, 6,5u48...0,38 LIl ZK, - Vg - 2K,
- Systemtakt
- Systeme getremnt |7, = zx°/1- tpy (1...256) LE2 ZX, - ZK,
- externmer Takt trr
~ Systeme gekoppelt|T, = ZK,+ 2K, - tpy es65536) LB K, * ZK,
= externer Takt Ex
ZRos ZKqr ZK0/1 o Zeitkonstante (1...256) fitr System O -
oder/und System I
-~ VT = Vorteiler 16 oder Vorteiler 256
te = Systemtaktperiode =407 ns
t!I = Taktperiode des extermen Taktes
£ € 500 Hg
Tabelle i: Pestlegung der Zeitbasis der Baugruppe
Aufbsu des ProzeSabbildes 3ind das Yielfache V und der Stellbe-
fehl von der Baugruppe Ubernommen wor-
Je ursadat ~-Baugruppe werden 8 Byte RAM den, setzt das PEi-Modul das QUltig-
belegt. . - keitakennzeichen im ProceSabbild zu-
Aufbau eines Kanals der ursadat - Bau- rilek,
gruppe im ProzeBabbild: Das Vielfache V der Zeitbasis wird am
IBG von 00 ... PP angezeigt, was einem
® . 255 Wertebereich von 0 ... 255 entspricht.
& il Pir die Anzeige der Ausgabeinformationen
7.0]6.15.] a.]3.] 2.| 1. o. (b) am IBG gibt es folgende mBglichen
Zahlenkombinationen:
(siehe Tabelle 2 auf Seite 3)
1\ = Vielfache V der auf der Baugruppe er- (
mittelten Zeitbasia



GRW Teltow GmbH {Lehrgang: aPS llame: 3latt A
Schulungszentrun PEA/H-H.
~audatec- Prczefgiznalaufschalts. |Datums JA 3
HA IA 01/3
Anseige der Ausgabe- i Erlluterung
informationen
01 Das Vielfache V + Stellbefehl von der
gvhﬁ'- Baugruppe {Ubernommen
tell-
Das Vielfache V + Stellbefehl von der
09 befenl Baugruppe noch nicht {ibermommen
80 Das Vielfache V + Stellbefehl von der
Tiefer- Baugruppe {bernommen
o8 2y Das Vielfache V + Stellbefenl vom der

Baugruppe noch nicht Ubermommen

00 Keine Ausgabe eines impulsllingen=-
7 modalierten Signales

Tabelle 2: Anzeige der Ausgabeinformationen
der Baugruppe am Inbetriebnahme-

gerit
Signalanpassung an die ursadat - Bau- Das gesetzte GlUltigkeitskennzeichen im
AYuppe - ProzeBabbild zeigt an, daB die Ausgabe

{Ilber die Baugruppe erfolgen kann,
Wihrend der Ausgabe der Stellbefehle
und des Vielfachen an die Baugruppe,
wird eine eventuell laufende Impuls-
ausgabe am Ausgang der Baugruppe marxi=-
mal f4r die Dauer der strukturierten
Zeitbasis unterbrochen, Demzufolge ist
die Zeitbasis mUglichst klein zu whhlen,

Die Signalanpassung an die ursadst-Bau-
gruppe realisiert das Basismodul STIL,
das ein Vielfaches der eingestellten
Zeitbasis der Impulsausgabekarte er-
mittelt und in das sugehirige ProzeSab-
bild eintrlgt (siehe Katalog-Software
S I 3TIL 01).

Im Basismodul S?IL wird die struktu-
rierbare Zeitbasis als Grundimpuls-
linge bezeichnet.

In AbhlMngigkeit vom Verzeichen des
Bingangsignales (1E) werden die Stell-
befehle im ProszeSabbild gesetzt.

01

AM.0 /A.1.0
-0, 9999... +0.9999 88 FF
-+ STIL  |4A—-

P~
.

wHBher®" - Stellbefehl bei poaitivem Vor-
geiohen des BEingangssignales

wTiefer®™ - Stellbefehl bei negativem Bild 1: Strukturbeispiel fiir Signalan-

Vorzeichen des Eingangssig- passung an die Baugruppe
nales

STRUKTURIERUNG

(Siehe Bedienungsanleitung zum andatec-
Strukturierarbeitsplatz)

KBS BL MA Spesifikation ' Beispiel

E] | G 11 siehe Tabelle 1 I 0 40 LI1 03 - 256 - 02

Ofyy€25 Katalog=- T = g2
Bauteile 2z il

VM BADA? 07 - Systeme gekoppelt
- Systemtakt




GR7 Teltow GmbH |Lehrzang: aPS llame: Blatt
Schulungzzentrum PEA[S-SA
~gudatec- Prozefsignalaufschaltz. [Datum: ST/ 4
) S SA | STIL 01
Signalanpassung filr Impulsldngenausgabe -
. _
Software, Modul
Herstaller: GRW Die Impuislange IL die von der Ausgabekarte ausgegeben wird, er-
’ gibt sich aus der Bezishung: |, _, .1
z
—1E Die Zeitbasis T ist dabei wie folgt definiert:
— T222ZK-VT -0,407 us
2E}]l 8 iA 4A wobei ZK: 1...256 fir Baugruppe DAD strukturierbar
1 ..65536 tir Baugruppe A strukturierbar
——3€lB VT. 16 oder 256 strukturierbar
STIL Unter diesen Bedingungen kann eine max. 2eitbasis
" T2 (max) = 26,7 mns fir Baugruppe DAD bzw.
= 6 fi
VERWENDUNGSZWECK Tz(max) = 683  fir Baugruppe IA

Das Basismodul STIL dient der Ansteusrung von unstetigen Antrieben
iber impulsiangenmodulierte Signaie. Das Modul ermittelt ein Vielfa-

ches der singestellten Zeitbasis der impulsausgabekarte (1A} oder der

Karte Digitalausgabe — Dynamisch (DAD).

TECHNISCHE PARAMETER -

Stellwertausgabe Impuislinge STIL 01
Rechenzeit:

Speicherplatz
Modulaufrufblock: 20 Byre RAM

13ma

Zu strukturienden Kennwerte
Eingange
- analoges Signal —0,9999 ... +0,9999
{z.8. Differenzsignal aus Riickfiihrsignal des Steligliedes und dem
Reglerausgangssignal)
— 1 Binareingang
Sperrsignal fur Stelibefeh! ““hoher’’
- 1 Binareingang
Sperrsignal fir Stellbefehl ‘“tiefer’’

Ausginge

- ProzeBabbiidkanal im ProzeBabbiid Impulisausgabe
® Vielfaches (V) der Zeitbasis der Ausgabebaugruppe
¢ Richtung des Steilbefahis
o Giltigkeitskennzeichen des Stellbefehis

(wird vom Basismodul STIL gesetzt und vom Handlerprogramm
1A bzw. IADA rickgesatzt)

Vietfaches der Zeitbasis (V): 0 ...255

arreichr werden. Davon abgeieitet ergeben sich die rﬁaximalen im-

pulstangen 1Lpa x durch das groGte Vieifache der Zeitbasis V = 256.
ilmax = 6Bs
Iitmax =

fur Bauyruppe DAD bzw.
17408 s = 29 min fir Baugruppe 1A,

Die Einstellung der struturierbaren Parameter der Bauguppe ist in
den Kawlogblittern HA |A 07 bzw. HA iADA 01 veschrieben,

PARAMETER

— Umrechnungskonmante K

Die Umrechnungskonstante K dient zur Bewertung des analogen
Eingangasignals Xg. Es gilt die Beziehung:

V = K:Xg bzw.lL = K-Tp:Xgp

Unter der Voraussetzung, da@ der Absolutwert des analogen Signals
XEg die notwendige Stellungsianderung des Antriebes reprasentiert,
kann die KKonstant2 K unter Verwendung folgender Naherungsforme!

eingestelit werden: T . )
K ~ Y Ty = Laufzeit des anzusteuern .

T2 Antriebes zwischen den
beiden Endlagen
T = Zeitbasis der Ausgabeka-re
Die sich daraus ergebende Impulsiange I = Tv - Xg. fur K =%1_
ist so berachnet, daB die notwendige Steliungsanderung mit 2inern
Ausgabeimpuls erreicht wird (theoretischer Wert ohne Storgrofenne-
tracirtung fir den Stellantrieb).

N l—_ 1: Wirkungsrichtung des Stellbefehis ‘‘Hohar”

1: Stelibefehl giiltig

Bild 1:

1: Wirkungsrichtung des Steitbefehls “Tiefer"

Aufbau eines Kanais der Ausgabekarte im Prozefabbild impulsusgabe



GR.7 Teltow GmdHE |Zeargeng:

afFs

G 2 sene: 3lavt
Schulunsszeatrun PEA/S-SA
- < - - s . . o
audatec rrozeBsigralaufschalis. [Dztun: STIL 2
SA | STIL 012, o
osp
K .
w
©
) ]
is
o XE -\ 2% |o0aa
[} ﬁ =° a
s E
R sgn (Xgl| +20
3 -4 Y E .
w 2s
5|2 T ! 23
2 ; :
2]
E .
- e -
5%3 & iz
°1 F - Fa
~— Bild 2: Funktionsscherma
Fehisrmeldungen _ Das Vorzsichen des Eingengssignais bestimmt das Setzen den entspre-
Das Sperrsignal fir “hoher” ist wirksam (02 E=1) Fehisrcode: SD chenden Stelibefehle:
Das Sperrsignal fir ‘“tiefer’ ist wirkmm (03 E=1) Fehlercode: 5C “Hoher’ — Stelibefehl bei positivem Vornin.:hen B
Die Begrenzung fir das Vielfache V dar Zeitbasis “Tiefer” — Stelibetehl bei negetivem Vorzeichen
it @erachritten v> 258 Die Zeitdauer des von der Basissinheit abgegebenen Impuises ergibt
Es wird die Begrenzung V = 255 wirksam. Fehlercode: j i :
egrenzung F 58 sich aus der Gleichung: M/~ T, .
Das Basismadul ermitreit des Vielfache V fir die auf der Ausgsbekarts  Die Wahl der Grundimpuisiinge (Tz) wird durch die erforderiiche mi-
singestellt Zeitbasis, (G mL Xg . nimale Zeitdauer, die Quantisieruhg der verschiedenen Impulsiingen
Des Vislfache ist ganzzahiig und tberstreicht den Wertbersich 0 ., . 255, 0™ di¢ gewiinschte Ansprechichwaile bestimmt.
Die Bedingungmingénge zum Sperren der ‘‘Hoher’ und “Tiefer”-Be-
fehie kdnnen zur Begrenzung des Ansteusrbereiches des Stellantriebes
genutzt werden. Dis Uberwachung der Begrenzungen ist iber Kompe -
ratoren moglich,
STRUKTURIERUNG )
Kennwort
“tr.| Bez Notstion Eriduterung Beispiel _
~ | ¢ Fehiercode
1 E sishw Leitbistt SE ansioges Signal
3.1, Zugritt auf Anaiagsignale (Differenzsignal fir Smliglied) alm 120
. Analoger Merker 20
2 E siohs Laitbiett SE Bedingungmingang: Sperrsignal fir 1ol o
3.2, Zugrit! auf Binkrsignale Srelibefeh! “Hoher"’ [B.[ Ml l r Lol | Cﬂ
K Ist der Eingang nicht strukturiert, B"‘l"f Merker: Byte 100
erfoigt Abschaitung der Funktion Bltposition 0
3 E sighe Leitbrt SE Badingungesingang: Sperrsignal fir
M 510 | 1 l
3.2, Zugriff auf Binirsignaie Stelbbefehl “Tiefer'’ [Bl - [ Islo]
ist der Eingang nicht strukturiert, Bingrer Merker: Byte 50
ertolgt Abschaltung der Funition Bitposition 1
4 A AUSGANG-Prazefabbild _
OOEEERN AUSGANG (TAL T3] 17
. < M x O0...25 Impulsausgabe Karten-Nr. 3 ‘
v0...3 Kansl-Nr, 1
5 P F-1J 1] lelxi | Umrschnungskonstante K ~T3To 1714 T3 .
L oo OBEBNnGEE
= 39,74 -
N -
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GRW Teltow GmbH Lehrgang: aPS

lame: Blatt
Schulungszentrum PEA/S-
-audatec- ProzefBsignalaufschaltg,., |Datum:
artiich L GefaBanschiuBebere | 8ogruppenensatz
3 -
| B E ~
A V2 i
¥+
KOl J
001D 02
/.
Iy 10
b
b | L~ Kl
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Bild 31 Zusarmmenschaltung  Impuisauagabe (Impuisiangenausgang, RelaisaLsgang)
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Bild 33 Zusn;\enscholtung Impulsausgabe (Impuistingenausgang ,Transistorausgang )
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Teltow Gidxz jnenrzanz: arsS _ens: 3lavi
Schulunzesentrun PEA|S-1A
-a2udstac- Proceldsiznalaufschalsz, |Sz2tum: DA-1

- . EA TADA 011

Impulsausgabe iber Baugruppe

Digitalausgabe, dynamisch

e ]

Software; Baugruppe; Impulsausgabe, lingemmoduliertes Signal

Hersteller: GRY

VERWENDUNGS ZWECK

Das PEA-Modul arbeitet mit einer der
ursadat-Baugruppen Digitalausgabe dyna-
misch mit Relais DAD-R, Digitalausgabe
dynamisch mit Optokoppler DAD-O oder
Digitalausgabe dynamisch mit Transistor
DAD-T zusammen.

{tber eine strukturierbare Anzeahl von
- AusgsbekanAlen der Baugruppen gibt das
PEi-Modul lingenmodulierte Impulae aus.

TECHNISCHE PARAMETER

Rechenzeit des interruptbehandelnden Teils
des PEA-Moduls: 270 ms

~

L ]
Zu strukturierende Kennwerte

= Grundtyp der Baugruppe (Kartenein-
schab) “ KES

= Bloslknummer BL
- Adresse der ursadat - Baugruppe

- Spezifikation

AUPBAU UND VWIRKUNGSWEISE

Uber die Baugruppen DAD=-R, DAD-0 und
DAD-% gibt das PEA-Modul Impulse struk-
turierbarer Linge aus (siehe Katalog-
Bauteile VM BADA? 06),

Die Anzahl der Ausgabekanile ist ebenfalls
durch die Strukturierung des PEA-Moduls
festzulegen. (siehe Tabelle 1, Seite 2)

Die Linge des auszugebenden Impulses
entspricht dem Vielfachen einer von 3ys-
temtakt ¢ abgeleiteten Zeitbasis ‘!z.'

Die Zeitbasis Tsberechnet sioh folgender-
mafent

T, e VI I §

YT - Vorteiler 256 oder Vorteiler 16

ZK - Zeitkonstante im Wertebereich
vor 1 ... 256

¢. - Systemtakt $
¢ = 407 ns

Die Impulsliinge ergibt sich aus der
Gleichung:

IL-V'TZ

¥V - Duroh das Basismodul STIL im Pro=-
zeBabbild vorgegebener Vert flr
Vielfaohes der Zeitbasis im Bereich
von 0 ... 255,

Die maximale Zeitdauer des auszugebenden
Impulses betrigt 6,4 us ... 6,8 s,

Nach beendeter Impulsausgabe wird das
zugehdrige ProzeSabbild des Ausgabeka-
nals vom PEA-Modul geldscht,

Wird (ber die ursadat - Baugruppe ein
Leitgeriit angesteuert, muf gewihrleistet
werden, daB Uber Datenausgabebit 0 DA O
des ontsprechenden Ausgabekanals AF (AK13 )
DA O, DAO'= AK2: DA8, DA8') die positive
und Uber Bit 7 (AK1: DAT, DAT' - AK2: 01
DA15, DA15'; siehe Katalog-Bauteile

VM BADAT 06; die negative Drehrichtung der
Leitmotore gesteuert wird.
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GR., Telvow Gmbz |Learzeng: arsS -anes 3latt
Schulunzszentrun PEAIS~IA
~avdatec-~ rrozeBsignalaufschalts. |Datun: DA-3

HA IADA 013

Aufbau  ProzeBabbild Signalanpassung an die ursadat - Bau-
ETUuppe

Die Signalanpassung an die ursadat - Bau-

Jo ursadat -~ Baugruppe werden im Proze8-
abbild 8 Byte RAM belegt, je Kanal 2 Byte.

. gruppe realisiert das Basismodul S?TIL
?:;g£§3203322:1gugéﬁgzniyagabekanals ist das ein Vielfaches der singestellten .
° Zeitbasis der Impulsausgabekarte er-
) 255 a mittelt und in das zugehdrige ProszeSab-
hldhdidd bild eintrigt (siehe Katalog-Software
I: Balinmgdul STIL wird die struktu-
bare Zeitbasis als Grundimpuls-
a = Vielfache V der auf der Baugruppe: rier P
ermittelten Zeitbasis linge bezeiochnet.
- - In Abhlingigkeit vom Vorzeichen des Ein-
b :::g;zoinzormationon fur die Bau gangssignals (1B) werden die Stellbe-

fehle im ProzeBSabbild geset:zt.

0, Bit - _Hher®™ - Stellbefehl wASher" - Stellbefehl bei positivem

3. Bit - GUltigkeitskennzeichen fiir Vorzeichen des Eingangssignales
Vielfaches (a) und Stell- nTiefer® - Stellbefehl bei negativem
befehl (b) Vorzeichen des Eingangssignales
a1 0| Ausgabebefehl ungliltig Das gesetzte GlUltigkeitakennzeichen im

t =

ProzeBabbild zeigt an, da8 die Ausgabe

1] Auagabebefehl gllltig {ber die Baugruppe erfolgen kann.

T. Bit = ,Tilefer®™ - Stellbefehl

Nach dem von der Baugruppe das Viel-
fache a und der Stellbefehl {{bernommen
wurde, setzt das PEA-Modul das GUltig-
keitskennzeichen zurlick.

Die Anzeige des ProseSabbildes am Inbe-
triebnahmegeriit IBG erfolgt hexadezimal.

Das Vielfache Y der Zeitbasis wird am
IBG von 00 ... FPF angezeigt, was einem
VWertebereich von O ...255 entapricht.

Mr die Anzeige der Ausgabeinformationen
(b) am IBG gibt es folgende miglichen

Zahlenkombinationen:
01
Anzeige der Ausgabe- Erlluterung
informationen
01 Das Vielfache V + Stellbefekl von der
HSher- Baugruppe {lbermommen
%9 oellbe= ™ Das Vielfache V + Stellbefenl von der
Baugruppe noch nicht {bernommen
80 Das Vielfache V + Stellbefehl von der
Tiefer- Baugruppe {{bernommen
88 Siellbe- Das Vielfache V + Stellbefehl von der
Baugruppe noch nicht {bernommen
00 e Aucgabe eines impulsllingenmodu-
lierten Signales

Tabelle 2: Anzeige der Ausgsbeinformationen
der Baugruppe am Inbetriebnahmegeriit

~



GRW Teltow GmbH

b Lehrgang: aPS lame:s 3latz
Schulunsgszentrun PEA/S- /A
-audatec- FrozelBgiznalaufechalts. |Datum: DA-4

HA TADA 0174
STRUKTURIERUNG _ .
KBS BL MA Spezifikation Beispilel
CR] | Gl 1 Siehe Tabelle 1 | IA 0 38 DA 0-2 00 - 256
0=yy£25 Katalog- Ty = 26,6 ms
Bauteile
YM BADAT 06

Aus Tabelle 1 wird ersichtlioh, da8 die

Zeitkonstante zur Festlegung der Zeitbda-
~— sis !z hexadesimal strukturiert werden muf,

~

Wertebereich der Zeitkonstante

hexadezimal detimal
01K
02K 2
Fri 255
O0H R 256

Das Katslogblatt HA {ADA 01 gilt nur in Verbindung mit dieser Anderungsinformation,

Ober die Baugruppen DAD-R, DAD-O und DAD-T gibt des PEA-Modul Impulse strukturierbarer Linge sus. Am Ende
des suszugebenden Impuises lost die Baugruppe ein Interruptsignal sus, und des PEA-Modul 16scht das zugehorige

ProzeBabbiid,
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Seite 1
L~~~ .
HA ZA 01
Ziffernanzeige
[ P _ ]
Software; Modul; Ziffernanzeige
Fehierbehandlung
Gitig sb kaine
Softwareversion 2B
Aufbau ProzeBabbild
Js Baugruppe DUA 421 werden 8 Byts RAM im Proze@abbiid be-
Hersteller: GRW legt (Je Kanai 4 Byte = 4 Anzeigeteider des Ziffemeanzeigsbausteins;
1. Byw 24, Feid, 2. Byte = 3, Feid usw.).
VERWENDUNGSZWECK Die einzelnen Byte haben foigenden Aufbau:
Das PEA-Modul Ziffernanzeigs arbeitst mit der ursaiog-Baugruppe Bit | Bit | Bit | Bit Zitfer
Anstsuerbsusmin fir Rechnerzitfernanzeigs DUA 401 zusammen
und realisiert die Obergabe von BCD-codierte:: Signalen (Zitfernl, L 5 S 4 (BCDCode)

sowis bindren Steusrsignalen an die B augruppe.

. . Bit4 = 1 Punktwird hinwr der Ziffer angezeigt
Bf' Einmatz in .d'" Subtypen BSE (nicht lutonorn') und BSE-AS ist Bit4 = O Eswird kein Punkt angezsigt
ein Sonderbasismodul zu erstellen, weiches den Signaltransport zum Bit5 = 1 Anzeigefeld dunkel
Prouad:b_uld ﬁfr die Zifternanzeige (ZA) vornimmt, BQII‘!‘? §ubtvp Bit5 = O Anzeigefeld nicht dunkel
BSE-AP wird diess Funktion durch ain Bedienmodul realisiert. Bit6 = 1
. : Anzsige Minuszeichen

Stukturierbare Kennwerm: B2 = 1
= Grundtyp der Baugruppe ) KES Bit6 = O Minuszeichen wird nicht angezeigt

(Karsneinschub) Bit7 = 1 Zeichen im Anzeigefeid blinkt
~ Blocknummer BL Bit7 = 0 Zeichen im Anzsigefeld blinkt nicht
— Adrens der ursalog-Baugruppe MA )

(Moduledresss) Signalanpassung sn die ursaiog-Bsugruppe

(siehe Bedienungsanieitung zum AUDATEC-Strukturisrarbeitsplatz) Bei Signalanpassung an die ursalog-Baugruppe wird bei der BSE-AP

von dem Bedienmodul SB DIAN 01 relaisiert.

Dis Anwendung des Anseuerbausteins in der BSE (nicht sutonom)
und BSE-AS ist ¢in Sonderbasismodu! zur Signalsnpassung an dis
ursalog-Bsugruppe zu erswmiien.

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

Dis 8augruppe DUA 401 het zwei Ausgabskanile Gber die, gekoppsit
mit dem Ziffernanzsigebausmin ZAB, pro Kanal vier Ziffern ein-
schileBlich Dezimalpunkt in 7-Segment-Darsteliung angezeigt werden
kdnren,

Pro Kanal ist sin Ziffernanzesigebaustein anschlieBbar (siehs such 5555 IST 4E4
KAB VM BALOG 06). oA
5555 BYTO

ZA 0.1

Das PEA-Modul ibertrigt die BCD-codisrmn Ziffernsignaie und die
binaren Stsuersignaie aus dem ProzeBabbild an die Baugruppe DUA
401 (— Aufbau ProzsBabbild). Die Ziffernsignale werden suf der

ursalog-Baugruppe A nstsuerbaustein zwischengespeichert und den Bild 1:  Strukturbeispisl fiir die Signaisnpassung

SE - OIAN

jowstligen Stelien der Ziffernanzaige zugeordnet. an die Baugruppe DUA 401
STRUKTURIERUNG
KES | BL MA Spezifikation Beisplel
B (@ T EN
0<yy<2| KAB Ziffernanzeige
VM BALOG 06 Baugruppen-Nr.: 0
KanalNr.: 1
220 Telieow GubE |einrceaz: aks znes 3latt
Jchulunoscensrun Pep ) -ZA
-zudgtec- Sreczloisnglaufschalt . cTuns 1
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3T UMBI O1

Transport eines Binlrsignals

L e -

Software, Nodul; Transpord, dinir, -~
Jegator
- ) .
Hersteller: GEY TECHNISCHE 2ARAMETER

Transport einea Binldrsignals UMBI 01

Kenstants Kennwerte:
Rechenzeit: 92,2 me
Speicherplatz
Modulaufrufblock: 16 Byte RAM

e . 34 Zu strokturiersnde EKennwerte:

Eingdnge ~ binlres Tingangssignal
- binkrer Bedingangseingang

2e| B UMBI - Ausgknge ~ bindres Agegangssignal
Parametar: Stsuerwort

AUFBAU UND WIRKUNGSWEISE

(siehe B3i1d 1; Punktionaschema)

. - Das bindre Ausgangssignal wird ent-
sprechend dem Zustand des Singangllig-
nals geaetzt.

Dieser Vorgang 13t eioh duroh das
YEIRVENDUNGSZIWECK Steusrwors modifiszieren. Die sich darsas
\ ergebenden Migliohkeiten aind in
- bYedingter oder mnbedingter Traunspors !ngollo 1 -un:nmengoltellt.
eines bimiren Signals mit oder ehame PUr das Steuervort sind nar dis ange-
Negation ebensn Komdinatiomen ainnvoll.
- Negator st deim bedingten Zransport die Bedin-

gung nicht erfiils, bleibt das Ausgange-~
signal unverindert,

Xeyerzvort ngg!gr Forxoort ,

aﬂf;haﬂt#iﬂ ;::::3:0’ j;;;:;;;;;? Gectr- 2::1023%:;- :::ﬁEZ:?n Coreriung
- rdts =7 £0 Jomssirols | gapsspnols

olrio] 2 ) ¢ X

o1} &5 X X Aexoior

ololo] — X X

olo|1| s X X

7lolol 7 X X

oyt 7 X ( X

Ktelie 7' flodiftkolion des W8/ orch obs Severson

-

Der Nochdruck baw. die VervieHbitigung, sueh luuugv'-oln. mh dh Wohoqnbo dleses Kataloges
an Dritte ist nur mit Genehmigung des VEB QAW Teitow zulinig. .
Wird gegen die Malgabe verstolen, behdit sich der VEB GAW T.ltw lumlleho Sechritte vor.

GRY Teltow GmbE |Lehrzang: aPS Zlame: RBW%-ST
Scaulungszentrun

-audatec- Prozefcizsnalaufechaltz. |Datum: unsi 1
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Traneport eines Binirsignals
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] Mxoean unsronbry 7 . Megodar
2 et furen) T2 P Avsporrg
8o T Rrrlrarsschora Oes Bosismatds  Ur18/
A -
STRUKTTCRISRUBG .
Kennwert
Pos, Bes.| Yotation - Erliuterung Beisplel
1 5 siehe binkres Bingange- - (BiM{ [110]1] [T]e]
Zeitdlatt 3T, signal
3.2, Zugri?? euf Eingangseignsl 1ie%
2insdrsiznale ebnis ans der oder-
- YerimUpfung der Bispo-
2 3 binkrer Bedingungs- sitionen 7 und 6 im
eingang Byte 101 des bdindren
Merkerbaersiches
3 A ) btn&:;l Ausgungs— BTAT [2[of Jof (715}
sign
Bindrsasgabekarte 20
Kansl 0 3Bistpositionen -
7T and 9 :
~ 4 P (] Steuerwort siehe Tabelle 1
- | Bs werdesa nar ¥ird xeime Bitpositien
die Bitpositions Bispesition 7 notiery, gilt 31.
des Steuerwortes | Begationakennang fUr gy dardvariante
sngegeben, die Bedingungeeingang unvedingter Transport
=;;;:;: varden Bitposition 3 - ohne Negation des Be-
Nur die in Tab.1 | Negatienskennung fUr dingungseingangs
B engegedenen No— | Binzengsaignale - = ohne lo;ntie:l s
4ationen sind Bitpositien 2 Aasgangssignals
saldssig
Kennung f£ir anbe-
.| dingten Transpert.
Die restlichen Jit-
yositionen dfirfea
nicht gesetst wer-
N den
- - -
GR7 Telicw GmbdE |Leurseng: efd Lene: 3lazt
Schulun;szentrun . PEA/S-ST
-agudatec- TrozeBsisnalaulschalis. |Datun: wurnsl 2




GR\7 Telvow Gmdll |Tenrcang: ars Jlame: 3latt
Schulunzszentrun . . PEAJANL. 1
-audatec- frocelsisngleulzcheliz. |Dztum:

25-02--04 = —_— - =

35. Belegungsvorschiag fir Grundeinheiten Tabelle 10.2:  Belegungsvorschlage tiir die Grundeinheiten 1

Auf der Basis der 0.g. Grundsitze und unter Beachtung der angefiihr- S | Belegung

ten Besonderheiten giniger Baugruppen werden in Tabelle 10 prinzi- t [BSE-ASZ BSE-AP

pielie Vorschlige zur Belegung der Erundeinheiten (Rechnerkern) un- k A-autonom A-sutonom =

terschiedlicher BSE-Varianten aufgefiihrt, Die vorgeschiagenen BSE- ; S-serielle Bedienung P-parall. Bedienung

Varianten gliedern sich grundsatziich in 1 Z-Z1-Kopplung

— Basiseinheit (BSE) und Resarve-Basiseinheit (BSE-R) 93| UEB.10 UEB.10

— Basiseinheit autonom (BSE-A) (bisher AAE) 89| UEB.09 90H UEB.09 90H

Die BSE-A bistet gegeniber den anderen BSE.Varianten die Maglich- g": i’:: 02 i’:i 02

keit der direkten ProzeGbedienung iiber die BSE. Je nach Art der Be- 77 leé E8H a1 pes ’ 1000H -

dienung werden unterschieden: 73| 21.Ue 7| ors.0s 9000H

— BSE autonom mit parslieler Bedienung (iber Unitschnik-Bediene- 69| Z2I1SE F8H 7| PFs 1-5000H 5)

lemente, Leitgerate und Ziffernanzeigen) " |65] 21-UE 7V | OPS.15 DOCOH

— BSE autonom mit sarieller Bedienung (iiber s/w-Bildschirm und 61| PFS 1000H . PFS <256000H 8) |T

* GRW-Tastatur 651.01) §7 | OPS.05 9000H PFS 3.5000H S} |A
Beide Varianten kénnen bei Bedarf iber Z|-Baugruppen in ein i’: POT’SS 25 1'?:%%%: 5) :(FOSMO com 4.5000H 5) :)
groQeres audatec-System eingebunden werden. Zur Realisierung 45 PFS. 2.5000H 5) 1)

» ~ Sonderfunktionen ist in allen autonomen BSE-Varianten der 41| PFs 3.5000H ) "

. rines Applikationsrechners (AR) maoglich. 37| PEs 4.5000H 5) 1

Er berggt eine Rechnerkasserte und wird Uber die Baugruppe S| 1 1 1

612.11 mit dem BSE-Rechner gekoppeit. Die Schrankbelegung ist , ,

der PV 25-02-03 zu entnehmen, Die Applikationsprogramme 29511 53000:4 2} | IS11 5-3000H 2)

sind vom Kunden oder durch GRW-APR zu erstellen. 251512 630004 -2) | iS1 2 6-3000H 2)
) . 2111513 730004 2) j IS13 73000H 2}

+ Durch die _Bauguppe PPE K 04?0.05 und den KOMO kann. c_iuo 1711814 83000H 2) | 1514 8.30G0H 2
Prggramrmerung \{on 'EPROM direkt an der autonc.)men. Basisein- 13 | ABS FOOOH 8) 1
heit und am Applikationsrechner {als Zusatzfunktion) im off-null 9 | pPE 0OH PPE 00H .
erfﬂoligen. Die Programmierung ist auch bei der BSE und BSE-R s | BvE.O2 BVE.02
moglich. 1| BVE.Ot BVE.O1

Tabelle 10.3: Belegungsvorschlage fur die Grundeinheiten 1
.:. Belegung
Tabelle 10,1:  Belegungsvorschlage fir die Grundeinheiten 1 k.- BSE-AS Applikationsrechner
P A-autonom AR
(s |Belegung ! S-serielle Bedienung
! |BSE BSE-APZ 93| UEB.10 UEB.10
': BSE-Reserve (BSE-R) A-sutonom 89( UEB.09 90H UEB.09 90H .
[ P-parall, Bedienung 85! ZRE ZRE
Lo Z-Z+Kopplung 81| ©AB.02 KABO1 *
.93 | UEB.10 UEB.10 77| PFS 1000H OPS.0S ',.1-1000H )]
=B8.09 90H UEB.09 90H 73| oPSs.08 9000H OPS.0S “ 2-100CH S} 9)
voN—AE ZRE 69| PFS 1.5000H 5)| OPS.05 3-1000H 5) 9)
81 | KAB.02 KAB.02 65| OPS.25 DOOQH OPS.0% . 4-1000H 5) 9)
77 | 218¢ ESH 7 |zisE EBH 7 61| PFS 2.-5000H 5)! OPS.25 + 5000H
73| 21.UE 7 |21.UE )] 57| PFS 3.5000H S}! PFS 5-7000H 5)
69 | ZISE FBH 7}  |21SE F8H ) 83 PFS 4.5000H 5)| OPS.05 . 6-7000H 5] 9)
65 | 21-UE PRV S 7 49 N —— , 6)
61| PFS 1000H PFS 1000H 45 1} PFS ~ 7-7000H 5)
57 | OPS.05 9000H OPS.05 9000H 41 1)| OPS.0S . 8.7000H 5). 9)
53 | PFS 1.5000H 5) |PFS 1.5000H 5) 3 1| PFS BOOOH
49 | OPS.15 DOOOH OPS.15 DOOOH 33 1) 1)
45 | PFS - 2.5000H 5)]T |PFS 2.5000H S)[T 2|1s11 53000H 2)| IS1Y 7% 9-E000H 2)
41 | PFS 3-5000H 5) | A |PFS 3.5000H 5)| A 25|1S12 6-3000H 2)| I1S12 - 9E£400H 2)
37 | —— 4)| vV |PFS 45000H S)V 21{1s13 7-3000H 2)| i1S13 -~ --9-EBOOH 2}
13 | KOMO  FOH 3)JKOMO  FOH 3 17(1S1 4 83000H 2)| ATS COH -
29 | 1St 1 5-3000H 2) ISt 1 53000H 2) 13| ABS FOOOH 8)| ABS FOOOH 8)
25 | I1S1 2 6-3000H 2) IS1 2 6-3000H 2) 9| PPE 00H ABS
2111813 7-3000H 2 1IS13 7-3000H 2) $|BVE.02 1)
17 | I1S1 4 8-3000H 2) ISI 4 8-3000H 2} 1| BVE.D1 1)
13 ) N
*1 9 10} PPE OO0H 1) Freibelegbarer Steckplatrbersich,
S | BVE.OZ BVE.02 Zu beachten sind die baugruppenspezifischen Besonderheiten
1 | BVE.0M BVE.ON (vorzugsweise keine Analogeingabebaugruppen einsstzen). .

2) Wenn die 1Si-Baugruppen nicht benatigt werden, dann wie (1) \-. o
snwenden, Die I1SI-Baugruppen sind in den Belegungsvorschiidgen ’
sntmrechend ihrer Reinenfoige angeordnet. Die fest Zuordnung
IS1-Nr. 1 bis 4 zum Anwendungstsil erfoigt bei der Strukturierung.
Vorzugsweise kann die ISI-Nr. 1 fir die Kopplung der BSE mit
BSE-R bzw. BSE-A mit AR, die ISI-Nr. 2 fir den E inkanairegier
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Scaulunsszentrun PEA/Anl- 2
-zucotec- ProzeBsisnalaulschaliz. |Datum:

Belegung von Baugruppeneinsitzen Vertsiler:  G,P,M,K,F 25 -02-04

Teabelle 6: Verdrahtung Port A — /INT. oder /RESET-Signal fiir alle
BSE-Varianten (auBer Applikationsrechner)
Baugruppe ZRE 1S1
Adresse 3000H .
ISI-Nr, 1 2 3 4
Ebene 5 [ 7 8
Signal /INT [RESET |[/INT {RESET | /INT /RESET | /INT /RESET
Briicke 2A16 2A13
PA mit 2816 285
=/INT 2A15 2A13
—/RESET 815 28§
2A14 2A13
2814 285
2A13 2A13
2B13 . 28BS
Tabelle 7: Verdrantung Port B — /MEMD 11-Signal fiir ails BSE-Varianten
(auBer Appiikationsrechner)
Baugruppe ZRE PFS IS}
Adresse 5000H 3000H
Ebene 1 2 3 4 5 -] 7 8
1S1-Nr, 1 2 3 4
Signal MEMDI1
Bricke 2A11 2A21
PB mit 2811 2A21
—-/MEMDI1 2A10 2A21
2810 2A
2A9 2A
289 . 2a21
2A8 2A21
288 2A21
Tabelle 8: Verdrahtung Port A — /INT-, /RESET-, /MEMD (1-Signal
der 1S) tir Applikstionsrechner
Baugruppe ZRE 1S . Bem,
Adresse EO00H | eswon | Esoos 1
Ebene 9
1SI-Nr, 1 2 3
Signal /INT /RESET| /INT /RESET | /INT {RESET | /MEMODI
Bricke 2A16 2A13
PA mit 2816 285
—~/INT 2A15 2A13
—/RESET 2815 285
-MEMDIN 2A14 2A13
2814 2B5
2A13 2A21
2813 frei
Tabelle 9: Verdrahtung Port B/MEMD 1-Signal der PFS/OPS fir Applikationsrechner
Baugruppe ZRE PFS/OPS
Adrasse 1000H 7000H
Speicherebene 1] 2 | 3| s s [ .6 [ 7 | 8
Signal IMEMDI1
Bricke 2A11 2A21
PB mit 2B11 2A21
-/MEMDI11 2A10 2A21
2810 2A21
2A9 2A1
289 2A21
v 2A8 2A21
288 2A21
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1. Vorbemerkung Aussagen zu Stérungsarten, Entstehung und Weiter-

Das Automatisierungssystem audatec ist ein Elektronik-
system, das hinsichtlich der Empfindlichkeit gegeniber
Storsignaien als storempfindliches System eingestuft
wird.

In der Kette von MaBnahmen ist die sternpunktformige
Erdung eine wesentliche MaBnahme zur Verringerung
der Stérspannungsbeeinflussung.

Geerdet werden

— leitfahige GefaBRa/Gehause

- Prozelksbeischirme

— Bezugsleiter (Mikrorechner-Common).

leitung sind der PV 31-13-01 zu entnehmen.

2. Funktionssinheiten
Funktionseinheiten des sudatec-Systems sind

— Pult mit Pultsteuerrechner (PSR)

— Pult/BeistellgefdB8 mit Datensteuerstation (DSS)
-~ Basiseinheit (BSE). .

Die Funktionseinheiten besitzen exakt definierte
AnschiuBpunkte zur Einbindung der Funktionsein-
heiten in die ErdungsmaBnahmen, '
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— Im Pult mit PSR/DSS sind das
+  SchutzleiteranschiuBsteile {Schraube M4)
+ Mikrorechner-Common {Schraube M8).
— In der BSE sind das
+ SchutzieiteranschluBstalle (Schraube M6)
« Schirm (X720,NG 16)
» Mikrorechner-Common (X720, NG 16)

2.1, Begriffsbestimmung

SchutzleiteranschiuGstelle

Uber diesen AnschluBpunkt werden die audatec-Ein-
richtungen gem&B TGL 200-0602/03 in die SchutzmaB-
nahme gegen zu hohe Berihrungsspannungen an batrisbs-
miaBig nicht unter Spannung stehenden Teilen sinbezogen.
Der Mindestquerschnitt des Schutzleiters ist entsprechend
der PV 31-15.01 auszulegen.

Mikrorechner-Common

Das auf der gedruckten Rickverdrahtung der Grundein-

~git sternpunktformig gebildete Mikrorechner-Common
hfolgend MRC genannt) ist auf das Anschlufelid

_<peisung (X720) gefithrt und dient zum Anschiu an

den Erder bzw. zum AnschluB der Potentialverbindungs-

leitung zwischen den Einrichtungen

Schirm

Die auf dem ProzeBanschiuBfeld abgeiegten Prozoﬂklbol-
schirme sind auf dem AnschiuBfeld Einspeisung (X720)
zusammengefihrt. Dieser AnschiuBpunkt dient zum

separaten Anschiull der Schirme sn den Erder
1

3. Der Erder

Fir das Automatisisrungssystern audatec ist kein geson-
derter Erder (Elektronikerder) erforderlich. Als Erder
ist der in der technologischen Anlage aus sicherheits-
technischen Grinden gemaB TGL 200-0603/03 instal-
lierte Erder zu nutzen.
in neu zu errichtenden technologischen Anlagen ist
seitens des Automatisierungsaniagenbaues die Instailation
eines Fundamenterders gemaB TGL 33373 zu fordern.
Bei installierten Fundamenterdern ist darauf zu achten,
daB die AnschiuBfahnen, die aus dem Fundament ragen,
widerstandsmaBig nicht geringer dimensioniert werden
als die Potentialausgleichsieitungen.
Sind in der Anlaege HF.Stérungen zu erwarten, soliten
Anschiufahnen aus verzinkten Bandstahl bestehen
Yzur Reduzierung des induktiven Widerstandes).

4. Erdung der audatec-Funktionssinhsiten

Das audatec-System ist funktionell und raumiich nach
dem dezentraien Konzept gestaitet. Die Kopplung der
einzeinen Funktionseinheiten erfolgt iber das Zwischen-
blockinterface (Z1) und die Dbertragungsieitung (B US).
Diess Kopplung kann ais Nah- oder Fernbus ausgeiegt
werden (siehe PV 26-01-09),

Der Fernbus realisiert im Gegensstz zum Nahbul eine
galvanische Trennung 2wischen den angeschiossenen
Funktionssinheiten. Das heilt, Funktionseinheiten, die
uber den Fernbus gekoppelt sind, sind unter dem Ge-
sichtspunkt der Erdung ais vollig selbstindige Funktlom-
einheiten zu betrachten.

Die Erdung von audatec-Funktionseinheiten, die iibsr einen
Fernbus verbunden sind, ist in Bild 1 dargestelit,

Wie mit den Funktionseinheiten zu verfahren ist, die
(iber den Nahbus galvanisch miteinander verbunden sind,
zeigt Bild 2. ’

Eine Funktionssinheit wird zum Sternpunkt erklért und
die AnschluBpunkte Schirm und MRC werden sternpunkt-
tormig suf dem AnschiuBfeid Einspeisung gessmmaeit.

Von diesen 2 Sternpunkten aus wird die Erdverbin-
dung hergestelit. Zu beachten ist, daB die Schirme
mitdem MRC .erst am Erder verbunden werden. . N
In die Verbindung von Erder zum Sternpunkt
sudatec sollte die Stahikonstruktion des Gebiaudes
esinbezogen werden. Vorsussetzung ist, daB eine
innig leitende Verbindung zwischen Stahlkonstruk-
tion (AnschiuBpunkt) und dem eigentiichen Erder
vorhanden ist. Diese Verbindung ist vorhanden,
wenn der Schleifenwiderstand zwischen dem Erder
und dem AnschiuBpunkt Stahikonstruktion

< 500 mOhm betragt. Die Nutzung der natiriich
vorhandenen Erdverbindungen spart zusatzliches
Verbindungsmaterial und verbessert die Stérspannungs-
ableitung.

Sind mehrere Funktionseinheitsn ilber den Nahbus
gekoppeit, so dal die AnschiuBpunkte in der Funk-
tionseinheit zum Aufbau der bsiden Sternpunkte
nicht ausreichen, sind die Sternpunkte auBerhaib
der Funktionseinheiten zu bilden. Da die Stahlkon-
struktion fir das audatec-System den Erdanschiull
darstellt, konnen die Schirme und das MRC an der
Stahlkonstruktion zusammengefihrt werden. Die
Zusammenfiihrung ist auf jeden Fall punktformig
auszufihren. in Bild 3 ist die Variante der Erdung
dargestellt.

4.1. Verbindungsleitungen

Die Potentialverbindungs- und Potentiaiausgieichs-
leitungen werden im audatec-System ausschlieBlich
unter dem Gesichtspunkt stdrschutztechnischer
MaBnahmen eingesetzt. Zur Unterscheidung von
Potentialausgleichsleitungen, die aus sicherheitstech-
nischen Grunden vorhanden sind (grin/geib gekenn-
zeichnet), sind die Verbindungsleitungen farblich
schwarz auszufuhren,

Leitungsdimensionierung

— Potentialverbindungsieitung zwischen den Ein-
richtungen (LA : GRW)
> 4mm? Cu .

— Potentialausgleichsleitung (PA) (LA : StAB)
6 bis 16 mm2 Cu oder Bandstahl 25x4 mm

5. Forderungen an den Auftraggeber/Betreiber

in Erganzung der PV 31-16-02 sind durch den Pro-
jektingenieur foigende Forderungen zu erheben :

— In neu 2u errichtenden technologischen Anlagen
ist als Erder der Fundamenterder TGL 33373 zu
installieren

— AnschiuBpunkte an der Stahlkonstruktion sind
in Form einer AnschluBschiene in unmittelbarer
Nahe der audatec-Funktionseinheiten bereitzu-
stallen. ist keine gesignets Stahlkonstruktion vor-
handen, sind die Potentialausgleichsleitungen an
die audatec-Funktionseinheiten heranzufiihren,

6. Beziehungen zu anderen Vorschriften

PV 25-01-09 Reslisierung des Informations-

austausches

PV 31-13-01 Storbeeinflussung

PV 31-15-01 Schutzma@nahmen gegen zu
hohe Beriihrungsspannungen

PV 31-16-02 Abgrenzung zwischen msr- und

Starkstromtechnik -
TGL 200-0602/03 SchutzmaBnshmen in eslektrotech-
nischen Anlagen
TGL 200-0603/03 Erdung in elektrotechnischen
. Anlagen
TGL 33373/01-/03 Bautechnische MalGnahmen fir

Erdung, Potentislausgleich und Blitz-
1 - :
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-gucstec- Prozefeisneglaufzcralis. |Dotun
BSE BSE
C £
PSR )/3
Ll Lal (L] L2l
</ (
N\ c s 5/
1 - Schirm
2 ~ Mikrorechner - Common  (MRC) |
00 o -1 3 - 2/-SE
L . b - Ubertragungsleitung
- 9 - Potentialverbindungs leitung
6 - Potentialausglerchsleitung
7 - Zentraler Erdipunkt oder Stahi-
konstruktion
8ild 2: Erdung von audatec - Funktionseinheiter die (ber
enen Nahbus verbunden sind
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2. Telwcw Gmtil | Leirzenz: aPs Liames - Slatv
Schulungszentrun PEA/ANL 6
-audatec- Trozelsizralaufschaltz, | Datun: |
T ey T T
‘ < ' Belegung von Baugruppeneinsitzen Verwiler: G,P,M,K,F =, 25 —02 04
Tabelle 6: Verdrshtung Port A — /INT- oder RESET-Signal fir alle \ ,
BSE-Varianten (suBer Applikationsrechner) -~ -
Baugruppe ZRE ISl g
i Adrens 3000H ST
ISI-Nr, 2 3 4
Ebens - 6 7 b 8
Signal JINT | /RESET |/INT | MESET [/INT | /RESET | /INT | /RESET
Brucke 2A16 | 2A13
PA mit 2816 285 e N
—/INT 2A15 - |2a13 ,
—/RESET 2815 - 285 .
2414 {2813
- 2814 e 285
2a13 2a13 ‘
. 2813 285
Tabelie 7:  Verdrahtung Port B — /MEMD 11:Signal fir sils BSE-Variantan
- V7 (auBer Applikationirechner) _e
_ Baugruptpe ZRE PFS Y I1$1
Adresse 5000H 30001
~ Ebene 1 2 3 4 5 6 7 8
ISI-Nr. 1. 2 3 4
Signal MEMDI? -
Bricke 2A11 | 2A21 -
PB mit 2811 2A21 ]
—MEMDI1 | 2A10 2A21 . .
2810 2221 | :
. 249 2A21 ,
289 . - | 2a21
248 - 2A21
288 - 2A21 :
Tabelle B:  Verdrahtung Port A — /INT-, /RESE I-, /MEMD 11-Signal ' )
der IS tir Applikationsrechner '
Baugruppe ZRE ISl Bem. A
Adresse E000H | ea00H | esoon | )
Ebene 9
I1S1-Nr. 2 3
Signal /INT | /ESET] /INT | /MESET| /INT | JRESET| /MEMDI1
Brucke 2A16 | 2A13 | .
. PA mit 2816 286
—/INT 2A15 2A13
~— —/RESET 215 385 .
~ ~MEMDI1 | 2A14 5 |2a13
- 2814 - | 285
2A13 2A21
2613 . L troi
. . Tabelle 9  Verdrahtung Port B — MEMD I1$iﬁnll der PFS tir Applikationsrechner N
Baugruppe ZRE PFS/OPS -
Adresse 1000H J000H ° -
. Speicierabene 1] 2 | 3] & 8 | 6 | 7 | 8 )
Signal TMEMD
Bricke 2AT1 | 2A21 [ T ] .
PB mit 2811 2A21 .
- -MEMDIT | 2A10 2A21 -
2810 . 2A21 . . .
2A9 a - 2A21 A N
29 . - 2A21 L o
. 248 2A21 : -
B8 - 2A21 - .
‘ B X 5
by - e - . - : -
O . . 13 - R
J’:_- T - . :
el \\ - - . 4 ~ - J




2R Teltow GudH | Lehrgzang: aPs sane: 3lavt
[P ey - Ay e
Scaulunzszentrury PEA/ARLY
~gudatec- Prozelsi-nalaufeschaliz. | Datun: '
35. Belegungsvorschiag fur Grundeinheiten Tabelle 10.2:  Belegqungsvorschiage fir die Grundeinheiten 1
Auf der Basis der 0.g. Grundsitze und unter Beachtung der angefihr- S | Belegung
ten Besonderheiten einiger Baugruppen werden in T abelle 10 prinzi- t |'BSEASZ BSE-AP
pielle Vorschlage zur Belegung der Brundeinheiten {Rechnerkern) un- k. A-autonom A-autonom
terschiedlicher BSE-Varianten aufgefihrt. Die vorgeschlagenen BSE- ; S-serieile Bedienung P-parall. Bedienung
Varianten gliedern sich grundsatzlich in L Z-Z1-Kopplung
— Basiseinheit (BSE) und Reserve-Basiseinheit (BSE-R) 93| UEB.10 UEB.10
— Basiseinheit autonom (BSE-A) {(bisher AAE) 89| UEB.09 90H UEB.09 90K
Die BSE.A bietet gegeniiber den anderen BSE-Varianten die Moglich- gf ZRE ZRE
keit der direkten ProzeBbedienung uber die BSE. Je nach Art der Be- 77 ;;&B.02 E8H . KAB.02
dienung werden unterschieden: SE .E8 7)| PFS 1000H
731 21-UE 7) | OPS.05 9000H
— BSE autonom mit paraileier Bedienung (uber Unitechnik-Bediene- 69| ziSE FBH 7 | PFS 1-5000H 5)
lemente, Leitgerate und Ziffernanzeigen) 651 21.UE 7) | OPS.15 DO00H
— BSE autonom mit serieller Bedienung (Uber s/w-BiIu!hirm und 61| PFS 1000H PFS z5000H 5) (T
Robotron Tastatur) 57| OPS.05 9000H PFS 3.5000H 5)|A
1 ‘ -
Beide Varianten konnen bei Sedarf sber Z1-Baugruppen in ein gréie- ig POI;SS 2 15%%%” §) | PFS | 4.5000H 5) [V
res audatec-System eingepunden werden, Zur Realisierung von Son- PE -25 iPO H. KOMO FOH 3)
\tionen ist in allen 8SE-Varianten der Einsatz eines Applika- 45 PFg -soggH 5) N
.. Mzchners {AR) maglich, Er betegt eine Rechnerkassette und wird 4 PES 2'200 : 5) n
uber die Baugrupoe 1S 612,11 mit dem BSE-Rechner gekoppelt. Die 3; -5000 ?; 1;
Schrankbelegung ist der PV 25—02-03 zu entnenmen. Die Applika- ) .
tionsprogramme sind vom Kunden oder durch GRW-APR zu ersteilen, g? ::; ; :gggg: ;; ;:: ; 5\3828: g:
Uber die Baugruppe PPE K 0420.05 una den KOMO ist die Program- 2': 1S} 3 73000H 2) | 1S13 7:;OOOH 2)
mierung von EPROM direkt an der Basiseinheit tais Zusatziunktion) 1711s1 4 8.3000H 2) | 1S14 83000H 2)
im off-line moglich, 13| ABS FOOOH 8) 1
Tabelle 10.1: Belegungsvcrschiage fur die Grunageinheiten 1 ?, ;F:/EE o2 00H ;F\’/EE o OOH
[s |Belegung 1 | BVE.O1 BVE.O1
t | BSE BSE-APZ
':' BSE-Reserse (BRE-A) A.autonom Tabelle 10,3 Betegungsvorschlage fir die Grundeinheiten 1
p P-parall, Bedienung S | Belegung

. Z2-2+K |
: sooppung ; BSE-AS Applikationsrechner
93 i UEB.10 UEB.10 ? A-autonom AR
89 | UEB.09 90OH UEB.09 90K 1, S-serielle Bedienung

b S\ a
g? ;:EB 02 Ly iig 02 93| UEB.10 UEB.10
77 | 21SE  EBH 7 |z1sE  EsH 7 gz ‘ZJEEDQ S0H ;’52'09 S0H
73| Z1.UE 7 Z1-UE 7 81| kaB.02 KAB.02
selzse Fa noEs, ;; 77| pEs 1000H | OPS.05 1-1000H 5)

] F'S 1000H PES 1CO0H 73| 0PS.05 9000H OPS.05 2-1000H 5) 9)
‘57 'OPS 05 9000H OPS.05 9000H 69| PFS 1.5000H 5;, OPS.05 3-1000H 5) 9)
=3 | PES 15000K 51 [PFS sooon 5| QSR o o s

H PS. .
pid et T Ioes 2 oooon sTr | 57| s 3.5000H 5)| PFS 5.7000H 5)
41 | PFS 35000+ S) | A |PFS 3.5000H" 5)}A i»; PFS 4.5000H ?; OPS.05 6-7000H 5] 9)
37 |=— A|VIPFS 45000H SHV 1 {4g 0 pes 7.7000H :;
33 | KOMO FOH 3)|{KOMO  FOH 3) a1 1| ors.os 8.7000H 5) 9)
29 | 1s11 5.3000H 2) 1St 1 5-3000H 2) 37 " ‘PFS. ) 00
25 | 1512 63000H 2) |IS} 2 6-3000H 2) 33 0 ’ 8000H 1
21 {1813 7-3000H 2 1S13 7-3000H 2)
DISE dmewn (me  ewewn | [BlmL o memaien o ssed
1) -
3 :: e oOM 21| 1S3 730004 2)| 1SI3 9.EBOOH 2)
: VE.02 BVE.02 17]1s1 4 830004 2)| ATS  COH
BVE. : 13| ABS FOOOH 8)| ABS FOOOH 8)
1 | BVE.O1 BVE.O1 o|pPe OOH ABS
5| BVE.02 1)
- . | 1]BVE.0" 1)

2

Frei belegbarer Steckplatzbereich,
Zu beachten sind die baugruppenspezifischen Besonderhsiten
(vorzugsweise keine Analogeingabebaugruppen einsetzen).

Wenn die ISI-Baugruppen nicht benétigt werden, dann wie (1)
anwenden, Die 1S|-B augruppen sind in den Belegungsvorschiigen
entsprachend ihrer Reihenfolge angeordnet. Die fest Zuordnung
ISI-Nr. 1 bis 4 zum Anwendungsfall erfoigt bei der Strukturieri*=.g.
Vorzugsweiss kann die ISI-Nr. 1 fir die Kopplung der BSE mit
BSE-R bzw. BSE-A mit AR, die ISI1-Nr, 2 fir den E inkanairegler



